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I Introduccion

Introduccion

Gracias por adquirir el Hioki LR8450/LR8450-01 HiLogger de memoria. Para garantizar su
capacidad de aprovechar al maximo el instrumento a largo plazo, lea este manual atentamente y
manténgalo a su alcance para consultas futuras.

Manual de instrucciones mas reciente

El contenido del manual esta sujeto a cambios, por ejemplo, debido a
modificaciones en las especificaciones o mejoras del producto.
Puede descargar la version mas reciente desde el sitio web de Hioki.
https://www.hioki.com/global/support/download/

Registro de productos

Registre su producto para recibir informacién importante sobre él.
https://www.hioki.com/global/support/myhioki/registration/

El LR8450-01 HiLogger de memoria afiade una funcion de LAN inaldmbrica al modelo LR8450.

El instrumento viene con la documentacion siguiente. Consulte estos recursos siempre que
sea necesario en vista de su aplicacion especifica. Revise el documento “Precauciones de
funcionamiento” antes de utilizar el instrumento.

Manual de instrucciones

aplicacion para PC de la unidad CAN

- . Edicién Edicién en
Tipo Contenido del manual .
impresa DVD
Precauciones de Informacion para garantizar un uso seguro del v
funcionamiento instrumento
Precautions Concerning Use | Precauciones relativas al uso de equipos que
of Equipment That Emits emiten ondas de radio, paises en los que el v -
Radio Waves instrumento cuenta con un certificado, etc.
e, Precauciones de funcionamiento, métodos de
Manual de inicio rapido e . . . v v
conexion y funcionamiento basico
. . Informacion detallada sobre el funcionamiento
Manual de instrucciones (este o . e
y las distintas funciones; especificaciones y - v
manual) L .
conocimientos relacionados
Logger Utility*' Informacion sobre la instalacion y el uso de la v
Manual de instrucciones aplicacion informatica
Manual de instrucciones de Explicacion de los comandos de comunicacion v
comandos de comunicacién*? | para controlar el instrumento
CAN Editor*® Informacion sobre la instalacion y el uso de la v

*1: Para obtener informacion sobre la instalacion y el uso de la aplicacion informatica Logger Utility, consulte
el “Manual de instrucciones de Logger Utility” incluido en el DVD (disco de aplicacion).

*2: El instrumento puede controlarse a través de una computadora (PC) mediante conexiéon LAN o USB.
Para obtener informacion sobre los comandos de comunicacion utilizados para controlar el instrumento,
consulte “Manual de instrucciones de comandos de comunicacion” en el DVD suministrado (disco de

aplicacion).

*3: Para obtener informacion sobre la instalacion y el uso de la aplicacion informatica CAN Editor, consulte el
“Manual de instrucciones de CAN Editor” incluido en el DVD (disco de aplicacion).

HIOKI LR8450A971-00
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Introduccion

Publico objetivo
Este manual se ha escrito para que lo utilicen personas que vayan a usar el producto en cuestion o

vayan a proporcionar informacién sobre cémo usarlo.
Al explicar cémo usar el producto, el documento asume que posee conocimientos eléctricos
(equivalentes a los que posee un graduado de un programa eléctrico en una escuela secundaria

técnica).

Marcas comerciales
* Microsoft, Excel, Internet Explorer, Microsoft Edge, Visual Basic y Windows son marcas
comerciales del grupo de empresas Microsoft.
» Google Chrome es una marca comercial de Google, Inc.

Fuente utilizada en la pantalla
* Los tipos de letra incluidos han sido desarrollados exclusivamente por DynaComware Taiwan Inc.

2 HIOKI LR8450A971-00



Acerca de las notaciones empleadas en este manual

IAcerca de las notaciones empleadas en este manual

Notaciones de seguridad
Este manual clasifica la gravedad de los riesgos y los niveles de peligro de la siguiente manera.

g PELIGRO Indica una situacion peligrosa inminente que, si no se evita, producira la muerte
del operador o lesiones graves.

Indica una situacion posiblemente peligrosa que, si no se evita, puede producir
A ADVERTENCIA muertes o lesiones graves.

ﬁ ATENCI(’)N Indica una situacion posiblemente peligrosa que, si no se evita, puede producir
lesiones leves o moderadas.

Indica informacion o contenido particularmente importante desde el punto de
IMPORTANTE vista del funcionamiento o el mantenimiento del instrumento.
Indica un peligro por alto voltaje. No verificar la seguridad o manipular de forma
A indebida el instrumento puede producir una descarga eléctrica, quemaduras o
la muerte.

® Indica una accién que no debe ejecutarse.
0 Indica una accién que debe ejecutarse.

Simbolos en el equipo

Indica la necesidad de tener cuidado o la presencia de un peligro. Para obtener
mas informacién sobre los lugares donde aparece el simbolo en los componentes
del instrumento, consulte “Precauciones de funcionamiento” en el Manual de inicio
rapido, los mensajes de advertencia indicados al comienzo de las instrucciones de
funcionamiento y el documento titulado “Precauciones de funcionamiento” que se
incluye con el instrumento.

Indica un instrumento que se ha protegido mediante doble aislamiento o aislamiento
reforzado.

Indica si la alimentacion esta activada o desactivada.

O
J_— Indica un terminal a tierra.
Y

Indica una corriente continua (CC).

Indica una corriente alterna (CA).

HIOKI LR8450A971-00 3



Acerca de las notaciones empleadas en este manual

Notaciones relativas al cumplimiento de normas

Indica el cumplimiento de la Directiva sobre residuos de aparatos eléctricos y
electronicos (Directiva RAEE) en los estados miembros de la UE.

2
&

lones de litio

Indica que el instrumento debe reciclarse conforme a las leyes de uso eficaz de los
recursos.

]

Indica que el instrumento cumple con las normas impuestas por las directivas de la
UE.

Otras notaciones

Indica un consejo util con respecto al funcionamiento y el rendimiento del instrumento.

Indica al lector que consulte mas adelante para ver informacién adicional.

Indica un ajuste predeterminado. Cuando se inicialice, el instrumento volvera a este
valor.

(p.)

Indica el numero de pagina para consultar.

Bold

Los nombres de las teclas de control aparecen en negrita.

[1]

Los nombres de los elementos de la interfaz de usuario en la pantalla aparecen entre
corchetes ([ ]).

Windows

A menos que se indique lo contrario, el término “Windows” se usa genéricamente para
hacer referencia a Windows 7, Windows 8, Windows 10 y Windows 11.

S/s

En el instrumento, el numero de veces que se digitaliza la sefial de entrada analdgica
se indica en muestras por segundo (S/s, samples per second).

Ejemplo: 20 MS/s (20 megamuestras por segundo) significa 20x10° muestras por
segundo.

HIOKI LR8450A971-00




Acerca de las notaciones empleadas en este manual

Etiquetado de la precisiéon

Moédulos actuales

La precisién del instrumento se expresa mediante la definicion de los valores limite para los errores
como porcentaje de la lectura y en digitos.

Lectura Indica el valor que muestra el instrumento. Los valores limite de los errores de lectura
(valor mostrado) se expresan en porcentaje de lectura (% de lectura o % ltr.).

Indica la unidad de visualizacion minima (en otras palabras, el digito mas bajo que
puede tener un valor de 1) para un instrumento de medicién digital. Los valores limite
para los errores de digitos se expresan con digitos (dgt).

Digito
(resolucion)

Combinacion de un moédulo de corriente y sensores de corriente

La precision del instrumento se expresa mediante una combinacion de los siguientes formatos:

» Mediante la definicion de los valores limite para los errores utilizando las mismas unidades como
valores medidos.

» Mediante la definicion de los valores limite para los errores como porcentaje de la lectura.

Sensores de corriente

La precision del instrumento se expresa definiendo valores limite para los errores como porcentaje
de la lectura y de la escala completa.

Lectura Indica el valor que muestra el instrumento. Los valores limite de los errores de lectura
(valor mostrado) se expresan en porcentaje de lectura (% de lectura o % Itr.).

Escala completa Indica la corriente nominal. Los valores limite de los errores de escala completa se
(Corriente nominal) | expresan en porcentaje de escala completa (% de escala completa o % e.c.).

Moédulos distintos de los actuales

La precisién del instrumento se expresa mediante la definicién de los valores limite para los errores
utilizando las mismas unidades como valores medidos.
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Como utilizar este manual

I Como utilizar este manual

Como abrir las pantallas««« ¢« -

: Tecla SET

. Pestafa principal [, | | S Yy
°

~ . .\
. Pestafia secundaria:,
(

NUmero de paso: e« ¢ s e oo
Los numeros son los mismos

que los utilizados en las
instrucciones.

Selecciones y explicaciones - - - ¢
Indica las selecciones que .
pueden realizarse pulsando la :
tecla ENTER y las explica. :
M Indica un ajuste .
predeterminado. .

.

Medicion del voltaje
En esta seccion se describe como configurar las opciones en la pantalla de ajuste individual para
las mediciones de voltaje.
Puede usar [Input] en la pantalla de lista de ajustes para configurar las opciones. (Consulte p.69.)
Médulos de aplicacion: U8550, U8551, U8552, U8553, U8554, LR8530, LR8531, LR8532, LR8533,
LR8534

Unit Measure Channel Systen

Individual

Range 10 mV. -] 6

Measurable range -10mV to 10mV

B 562 sm8

1 seleccione el médulo (unidad) y el canal que quiera configurar y marque la casilla.
La medicién no se llevara a cabo en los canales cuya casilla no se haya marcado.
2 Seleccione el color de visualizacién de la forma de onda.

e oo lx (desactivado), 24 colores

Seleccione [¥] si quiere medir el canal, pero no quiere que se muestren la forma de onda ni valores numéricos
en la pantalla.

3 Ajuste el tipo de entrada en [Voltage].
Para los dispositivos U8553 y LR8533, este ajuste no puede ser distinto de [Voltage].

4 En [Range], seleccione el rango de medicion apropiado en funcién del objetivo de medicion.
Se mostrara el rango medible del rango seleccionado.

(Para U8550, U8551, U8552, LR8530, LR8531 0 LR8532)

e e “10mVE,20mV,100mV,200mV,1V,2V,10V,20V,100V,1toSV ‘

(Para la unidad de voltaje de alta velocidad U8553 o LR8533)

[100 mV 2 200 mV, 1,2V, 10V, 20 V, 100V, 1t0 5V |

(Para la unidad de tension U8554 o LR8534)

[1mV® 2mV, 5 mV, 10 mV, 20 mV, 50 mV, 100 mV, 200 mV |

HIOKI LR8450A971-00




n Ajustes y funcionamiento

En esta seccion se describen los ajustes basicos y el
funcionamiento del instrumento.

Antes de iniciar la medicion, debe establecer las condiciones
de medicion, como el intervalo y el rango de registro.
También debe configurar los ajustes de los canales de
entrada, como los tipos y los rangos de sefal de entrada.
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Realizacién de acciones basicas

I 1.1 Realizacion de acciones basicas

Instrucciones

>HENEN>O0O00 (MM N: pestana principal; CJCICO: pestafia secundaria)

Manual save
Display Manual ~|
Settings Manual ~|

HEN Record Approx. saveable time

Recording mode 3 Days 20 Hours

Recording interval | om Y En este manual, se dice

Repetitive recording que el elemento activo
Recording time Specified time  ~| tiene el “foco”. El fondo

oL Tg00:00:10 del elemento seleccionado

Max 1 Days 00:51:18 cambiara a amarillo.

Number of data points 1001

Alarm source [ OFF |
Synchronous operation [{gd j

= 2022-04-26
Hi 2 0GB 18:44:10

Pulse la tecla SET para visualizar la pantalla de configuracion.

N =

Seleccione la pestaia principal que quiera configurar con las teclas Left Arrow y Right
Arrow.

‘ Unit H Measure H Channel H Trigger H Alarm H Calculation H System ‘
L T

También puede cambiar entre las pestanas principales con la tecla SET.
Para desplazar el foco por las distintas pestanas secundarias, pulse la tecla ENTER.
Para devolver el foco a la pestana principal, pulse la tecla ESC.

3 Seleccione la pestaiia secundaria cuyos ajustes quiera configurar con las teclas Up Arrow y
Down Arrow.

Para mover el foco al area de configuracion, pulse la tecla ENTER.
Para devolver el foco a la pestafia secundaria, pulse la tecla ESC.

4 seleccione el ajuste que desee configurar con las teclas Left Arrow, Right Arrow, Up Arrow
y Down Arrow y, a continuacion, pulse la tecla ENTER.

Apareceran las opciones disponibles.

5 Seleccione una opcioén con las teclas Up Arrow y Down Arrow y, a continuacioén, pulse la
tecla ENTER.

El ajuste se aceptara.

[ IMPORTANTE

A menos que se indique lo contrario, no pulse varias teclas a la vez. El instrumento podria
mostrar un comportamiento no deseado.

.

@ Bloqueo de teclas
Puede evitar el funcionamiento accidental o no intencionado activando la funcién de bloqueo de teclas.
Consulte “Bloqueo de teclas (desactivacion de las teclas)” en el Manual de inicio rapido.

8 309 » Ga0
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Realizacién de acciones basicas

Método de ingreso de valores

En esta seccion se describe cémo ingresar valores.

Ventana de ingreso de valores numéricos

1| ]2
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Clear Borra un valor.

BS Elimina un digito (retroceso).

— Se desplaza un digito hacia la izquierda.
— Se desplaza un digito hacia la derecha.
OK Acepta el valor.

Cancel Cierra la ventana sin ingresar ningun valor.

1 Seleccione el valor deseado con las teclas Left Arrow, Right Arrow, Up Arrow y Down Arrow y,
a continuacion, pulse la tecla ENTER.

zzzzz

Se ingresara el valor seleccionado.
2 Seleccione el prefijo SI.

PTG MK LI%mpnpf

La casilla “ L__1” indica un espacio en blanco.

3 Pulse la tecla ENTER mientras [OK] esté seleccionado. También puede pulsar la tecla
START.

La ventana se cerrara y se ingresara el valor.

‘ Unit H Measure H Channel H Trigger H Alarm H Calculation H System 9
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Realizacién de acciones basicas

Método de ingreso de texto

En esta seccién se describe cémo ingresar comentarios y nombres de archivos.
Solo se pueden ingresar caracteres alfanuméricos de un solo byte.

Ventana de ingreso de texto

1 Seleccione un caracter con las teclas de Left Arrow, Right Arrow, Up Arrow y Down Arrow y,
a continuacion, pulse la tecla ENTER.

2 Pulse la tecla START (OK). También puede pulsar la tecla ENTER mientras [OK] esté
seleccionado.
La ventana de ingreso de texto se cerrara.

Cuando se guardan en formato de texto, algunos caracteres se guardan utilizando caracteres
alternativos, como se muestra a continuacion:

Caracter .
- Caracter
utilizado en el
- guardado
instrumento
2 /\2
3 I\3
M ~u
Q ~o

10 309 » Ga0
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Realizacién de acciones basicas

Ingreso de texto

Para realizar las operaciones indicadas a continuacion, seleccione la accién en cuestion en la
pantalla y pulse la tecla ENTER.

También puede pulsar la tecla correspondiente para llevar a cabo esa misma accion.

Operacion mostrada en Tecla L
. Descripcion
pantalla correspondiente
OK START Acepta el caracter. >
Cancel ESC Cierra la ventana sin ingresar texto. é_
@
Clear FILE Elimina todo el texto ingresado. 2
BS < Elimina el caracter previo (retroceso). :E;
Q.
DEL | 4 Elimina el siguiente caracter (borrar). S
)
<< << Mueve el cursor hacia la izquierda. 3
)
>> >D> Mueve el cursor hacia la derecha. §
List WAVE Permite elegir palabras de entre las guardadas en el
instrumento.
Hist SET Permite elegir palabras de entre las que ha ingresado
previamente.

Palabras que suelen repetirse
Puede elegir términos como prueba, investigacién y temperatura de la lista.

Editar la lista de palabras que suelen repetirse

Puede editar la lista de palabras que suelen repetirse.

Esta puede contener hasta 20 términos.

Ingrese las palabras que quiera registrar en un archivo de texto y haga que el instrumento lea
dicho archivo. Cuando lea el archivo, el instrumento sobrescribira las palabras existentes.

Si se inicializa el instrumento, no se podra recuperar la lista de palabras predeterminadas de
fabrica.

Cree un archivo de texto para seguir el ejemplo descrito a continuacion. Guarde el archivo creado
en la tarjeta de memoria SD o la memoria USB para que el instrumento pueda leerlo.

» Formato: archivo de texto

» Nombre de archivo: cualquier nombre disponible

» Extension: .txt o .TXT

* Caodificacion: UTF-8

» Numero de palabras que pueden registrarse: Hasta 20

% ‘ Unit H Measure H Channel H Trigger H Alarm H Calculation H System
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Realizacién de acciones basicas

12

Ejemplo descriptivo

Descripcion

#HIOKI_FIXED_FORM

Escriba esto en la primera linea del archivo para que el instrumento lo
reconozca como una lista de términos.

#ComentarioTitulo

Escriba una lista de palabras para los comentarios del titulo.

Palabra 1 Hasta 40 caracteres
a
Palabra 20
#ComentarioCanal Escriba una lista de palabras para los comentarios del canal.
Palabra 1 Hasta 40 caracteres
a
Palabra 20
#IDUnidad Escriba una lista de palabras para los identificadores de los modulos.
Palabra 1 Hasta 16 caracteres
a
Palabra 20
#UnidadEscala Escriba una lista de palabras para las unidades de medicién usadas en
Palabra 1 la funcion de escala.
a Hasta 7 caracteres
Palabra 20
#NombreArchivo Escriba una lista de palabras para nombres de archivos.
Palabra 1 Hasta 8 caracteres
a
Palabra 20

HIOKI LR8450A971-00
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Realizacién de acciones basicas

Ingreso de texto con el teclado

Puede conectar un teclado al conector USB del instrumento y utilizarlo para interactuar con la
interfaz e ingresar caracteres alfanuméricos.

Comentarios

1 Pulse la barra espaciadora mientras el foco se encuentre en el campo de comentarios.
El cursor parpadeara y el software cambiara al modo de ingreso.
2 Ingrese caracteres alfanuméricos.

3 Pulse la tecla Intro.
Se aceptara el texto.

Numeros

=
[
2]
o
[0
(/2]
<
=
[
>S5
Q.
o
>
Q
3
(0]
5
=1
o

1 Pulse la barra espaciadora mientras el foco se encuentre en un campo de ingreso de valores
numeéricos.

Se abrira la ventana de ingreso de valores numéricos.

2 Ingrese un valor.

3 Pulse la tecla Intro para acepta el valor y luego pulsela otra vez mientras [OK] esté
seleccionado.

Se cerrara la ventana de ingreso de valores numéricos.
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Registro de modulos inalambricos

I 1.2 Registro de médulos inalambricos

14

El dispositivo LR8450-01, ademas de permitir la comunicacion con médulos enchufables, también
admite modulos inalambricos.

Antes de usarlo, debe registrar los médulos inaldmbricos en el LR8450-01.

Puede registrar hasta siete modulos inalambricos en el LR8450-01.

Asegurese de haber conectado el Z3230/23231 Adaptador LAN inalambrica al médulo inalambrico.
Consulte “2.8 Preparacion de los moédulos inalambricos” en el Manual de inicio rapido.

=

L]

WN

Pulse la tecla ENTER mientras [Search] esté seleccionado.

Se mostrara una ventana en la que tendra que seleccionar el método de registro.

Seleccione el método de registro.

List method ¥

Le permite elegir los médulos inalambricos de la lista de médulos disponibles para
registro.

Auto connect
method

Le permite utilizar las teclas de los médulos inalambricos para el registro.

Pulse la tecla ENTER mientras [Next] esté seleccionado.

Se iniciara el registro del médulo inalambrico.

Siga las instrucciones en funcién del método seleccionado.
» Método de lista (p.15)

» Método de conexion automatica (p.16)

Guia de registro de modulos inalambricos
Siga las instrucciones de [Wireless unit registration guide] para registrar los médulos
inaldmbricos.
Se recomienda seguir las instrucciones del navegador de configuracion (Quick Set) cuando
registre los mdédulos por primera vez.
Consulte “Guia de registro de médulos inalambricos” (p.108).

@ CAOAER
op » o
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Registro de modulos inalambricos

Método de lista

3

4

En la lista apareceran los modulos inalambricos que pueden conectarse para que elija los que
quiera registrar.

Pulse la tecla ENTER mientras [Execute] esté 1
seleccionado en la ventana de busqueda.

El instrumento empezara a buscar médulos
inalambricos que puedan conectarse.

Confirme los moédulos inalambricos conectables.

La lista [Registrable units] aparecera en el panel derecho.

La lista [Units to register] con los mdédulos inaldmbricos ya registrados se mostrara en el panel

izquierdo.

* [Unit 1] a [Unit 4]: modulos enchufables (las celdas se quedan en blanco cuando no hay
modulos conectados)

* [Remote 1] a [Remote 7]: mddulos inalambricos

2

Seleccione [<-] para los moédulos que desee registrar y pulse la tecla ENTER.

Los madulos inalambricos seleccionados se mostraran en [Units to register] en el panel izquierdo.
Repita este paso para transferir todos los médulos que desee registrar a la lista [Units to register].

Pulse la tecla ENTER mientras [OK] esté seleccionado.

Se ejecutara el registro y los médulos inalambricos se mostraran en la pantalla de la lista de
modulos.

Moédulos inalambricos registrados

Si pulsa la tecla ENTER mientras [Search] esta seleccionado, se llevara a cabo una nueva
busqueda.

Si pulsa la tecla ENTER mientras [Auto] esta seleccionado, los médulos se mostraran al principio
de la lista [Units to register].

qj ‘ Unitl H Measure H Channel HH! ITrigger A}j '»‘Ala’rn‘t nH Calculation H Slystem ‘ 1 5
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Registro de modulos inalambricos

Método de conexion automatica
Le permite utilizar las teclas de los modulos inalambricos.

Utilice este método para conectar el instrumento y los médulos inalambricos uno a uno. Si intenta
llevar a cabo este método para conectar varias unidades, se producira un error y se inhabilitara el

registro mediante conexion automatica durante unos minutos.

1 Mantenga presionada la tecla AUTO del médulo inaldmbrico durante 3 s o mas.

El LED CONNECT parpadeara.
Una vez que finalice el registro, se encendera el LED CONNECT del modulo inalambrico.

CONNECT ERR MEASURE

— STATUS —

J-L T T

HIOKI LR8530
WIRELESS VOLTAGE/TEMP UNIT

=300V =100 V5E=CAT I
/\ Gerween cuaneLs =l :umvlIEI

v
CONNECT ERR MEASURE AC BATT CHARGE

—sTATUS —)  —POWER —

|,
| |

PRESS  PRESS e

Ssec  3sec
CONNECT 4

PRESS
5sec

PRESS
3sec

CONNECT

C)

@

2 Pulse la tecla ENTER mientras [Execute] esté
seleccionado en la ventana de busqueda.

El mensaje [Executing] se mostrara en la ventana.

Set).

Consulte “Medidas ante errores de comunicacion” (p.111).

Si el instrumento no ha podido buscar médulos inalambricos
Puede comprobar el estado de las comunicaciones en la navegacion de configuracion (Quick

16
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Registro de modulos inalambricos

Cancelacion del registro de los médulos inalambricos

Puede cancelar el registro de los médulos inalambricos.
Puede registrar hasta siete médulos inalambricos en el LR8450-01.
Si asi lo requiere, cancele el registro de los médulos inalambricos que no necesite.
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1 Pulse la tecla ENTER mientras [Delete] esté seleccionado.

Se mostrara una ventana en la que tendra que seleccionar los médulos cuyo registro quiera
cancelar.

2 Seleccione la casilla de los médulos cuyo registro desee cancelar.
No puede seleccionar modulos enchufables.
3 Pulse la tecla ENTER mientras [Execute] esté seleccionado.
El instrumento cancelard el registro de los mddulos inalambricos seleccionados.

Puede cancelar el registro desde los médulos inalambricos.
Mantenga pulsada la tecla RESET durante 5 s o0 mas mientras el LED CONNECT del médulo
inalambrico esté parpadeando. Se cancelara el registro del médulo inalambrico.
Mientras el LED CONNECT esté encendido, lo que indica que el médulo inalambrico se esta
comunicando con el LR8450-01, no podra cancelar el registro desde el médulo. Hagalo desde el
dispositivo LR8450-01 con el que se esté comunicando.
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Ajuste de las condiciones de medicion

I 1.3 Ajuste de las condiciones de medicion

En esta seccion se describe cdmo configurar ciertos ajustes, como el intervalo o el tiempo de
registro.

Los ajustes no se pueden cambiar mientras haya una medicion en curso. Detenga la medicion y
cambie los ajustes.

Puede seleccionar el método de registro.

Ajusta el tiempo de registro en [Continuous].

El registro continuara hasta que se pulse la tecla STOP. El registro
puede detenerse con un activador.

Consulte “Activadores de parada” (p.119).

Registro continuo >

Ajusta el tiempo de registro en [Specified time].
El ajuste indica la cantidad de tiempo del registro (la duracion). El

~GE]E® CUTENLE (T W2 P> | registro se detendra cuando transcurra el tiempo definido. Para

EEEEEliee detener el registro antes de que transcurra el tiempo establecido,
utilice la tecla STOP o un activador.
Ajusta la opcion de repeticion de registro en [ON].
El registro se reanudara tras una parada (debido a las condiciones
. L, . del activador de parada o a la finalizacién del registro respecto al
Repeticion de registro >

tiempo de registro establecido). El registro se repetira hasta que se
pulse la tecla STOP. Si se ajusta la repeticion de registro en [OFF],
este se detendra cuando se lleve a cabo una vez.

18 309 » Ga0
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Ajuste de las condiciones de medicion

= >

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System

Record

Auto save Title comment

Manual save

Display Manual |
Settings Manual ~|

G4 Record Approx. saveable time
Recording mode Normal 3 Days 20 Hours

Recording interval 10 ms

Repetitive recording
Recording time Specified time  ~|
| 0 [pERY 00:00: 10
Max 1 Days 00:51:18
Number of data points 1001
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Alarm source

Synchronous operation [ig3 j

Bl 2 068

1 Ingrese un comentario del titulo en el campo [Title comment] (opcional).
Consulte “Comentarios del titulo” (p.66).

2 Configure los ajustes [Start] y [Stop].

Esto le permite iniciar la medicién en la fecha y la hora especificadas. Una vez que comience la
medicion, el registro se iniciara en funcién de los ajustes del activador.

Puede detener la medicion en la fecha y la hora especificadas. El registro se detendra cuando se
detenga la medicién.

Entre los tiempos de inicio y detencién de la medicion, el registro se iniciara y se detendra en
funcién de las condiciones del activador.

* Inicio de medicién: el instrumento ha iniciado la medicion y esta esperando un activador.

* Inicio de registro: se ha accionado un activador, y el instrumento ha comenzado el registro.

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation

Record

Manual save
Display Time ~[f2021-02-08 fos:00 |
Time ~[f2021-03-08 [17:00

Start Manual ¥ La medicion se inicia en funcion de la tecla START o los ajustes de I/O externos.

Time La medicion se inicia en la fecha y la hora especificadas.

YYYY-MM-DD HH:MM

El instrumento pasara a la pantalla de forma de onda cuando se pulse la tecla
START y esperara hasta la fecha y la hora indicadas para iniciar la medicion.

Si la fecha y la hora indicadas ya han pasado en el momento en que se pulsa la
tecla START, el instrumento iniciara la mediciéon de inmediato.

Stop Manual ® La medicion se detiene en funcion de la tecla START o los ajustes de I/O
externos.
Time La medicion se detiene en la fecha y la hora especificadas.

YYYY-MM-DD HH:MM
Si se pulsa la tecla STOP durante una medicién, el instrumento la detendra
aunque se haya establecido un tiempo de parada.
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Ajuste de las condiciones de medicién

3 En [Recording mode], seleccione el tipo de registro.

20

‘ Normal ® Los datos se registran de forma sincronizada con el reloj interno.

El unico ajuste posible es [Normal].

En [Recording interval], seleccione el intervalo de captura de datos.

Ejemplo: si selecciona [10 ms], los datos se capturaran en un intervalo de 10 ms (100 veces por
segundo).

1 ms™', 2 ms*', 5 ms*', 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms,
1s,2s,5s,10s,20s, 30s,

1 min, 2 min, 5 min, 10 min, 20 min, 30 min,

1h

*1: Ajuste disponible solo cuando se usa un modulo con intervalos de refresco de datos entre los que se
incluye 1 ms (cuando hay al menos un médulo U8553, U8554, U8556, LR8533, LR8534 o LR8536 para el
que se haya habilitado la medicion).

El numero de canales que puedan utilizarse estara limitado dependiendo del intervalo de registro y los ajustes

de guardado automatico, asi como en funcion de si hay alguna unidad CAN conectada. Para obtener mas

informacion, consulte “Guardado automatico (guardado en tiempo real)” (p. 146).

En [Repetitive recording], elija si desea que se repita el proceso de registro.

OFF ¥ El registro se detiene después de llevarse a cabo una vez.

ON El proceso de registro se repite.
La medicion se detendra cuando se pulse la tecla STOP.

En [Recording time], ajuste la cantidad de tiempo (duracién) durante la que desee registrar
datos.

Specified time El registro se lleva a cabo durante la cantidad de tiempo especificada (un maximo de
500 dias).
Dias, horas, minutos y segundos.

Continuous El registro continuara hasta que se pulse la tecla STOP.
La medicion también se puede detener con un activador.
Consulte “Activadores de parada” (p.119).

Si selecciona [Specified time], se mostraran el conteo de datos y el tiempo maximo. La cantidad maxima de
tiempo de registro varia en funcion del nimero de canales que hay en uso y el intervalo de registro.

Si selecciona [Continuous], la medicion continuara mientras se borran los datos anteriores de la memoria
intermedia interna si se supera su capacidad maxima. Se recomienda utilizar el guardado automatico, ya que
no es posible recuperar los datos borrados.

Consulte “Guardado automatico (guardado en tiempo real)” (p. 146).

En [Alarm source], seleccione si quiere registrar el canal de origen de la alarma durante el
uso de alarmas.

Al usar la funcién de alarmas, puede guardar informacion sobre los canales de origen de las alarmas (es
decir, los canales que las causan).

OFF © No se guarda informacion sobre los canales de origen de las alarmas.

ON Se guarda informacion sobre los canales de origen de las alarmas.
El contenido que se guarde variara en funcion del tipo de datos.
Consulte “11.8 Formato de texto” (p.423).

Configure este ajuste como sea necesario teniendo en cuenta que guardar el canal de origen de la alarma
aumentara el tamafio del archivo.
La informacion sobre el origen de las alarmas no se puede guardar para los canales CAN.
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Ajuste de las condiciones de medicion

8 En [Synchronous operation], seleccione entre primario o secundario (segun necesidades).

Es posible sincronizar varios instrumentos para realizar una medicion.

“8.3 Configuracion de los terminales de entrada/salida de sincronizacion (SYNC)” (p.234)

Puede asignarse un instrumento como primario y hasta cuatro mas como instrumentos secundarios.

El instrumento secundario recibira la sefial de sincronizacion del instrumento primario y, a partir de entonces,
funcionara de manera sincronizada con el reloj de muestreo de este ultimo.

OFF © No se lleva a cabo un funcionamiento sincronizado.
Primary Se utiliza este instrumento como primario (solo un instrumento).
Secondary Se utiliza este instrumento como secundario.

Cuando el tiempo de registro se establece en [Specified time] y la repeticion del
registro en [ON]
El procesamiento interno llevara algo de tiempo (tiempo de inactividad) entre el momento en el que
se detiene el registro una vez transcurrido el tiempo establecido y el inicio de la siguiente operacion
de registro. El registro no se ejecutara durante este tiempo.
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Tiempo de inactividad

T
: —

Registro

Para registrar de forma continua sin tiempos de inactividad, ajuste del tiempo de registro en
[Continuous] y habilite el guardado automatico y la division de archivos. Los archivos de datos
guardados se pueden segmentar mediante intervalos de tiempo.
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Ajuste de las condiciones de medicién

Intervalos de refresco de datos del médulo de mediciéon

En esta seccion se describe cédmo ajustar el intervalo de refresco de datos para cada médulo de
medicion de forma independiente al intervalo de registro del instrumento.

Intervalo al cual los médulos de medicion refrescan los datos de

Intervalo de refresco de datos p> medicién

Intervalo al cual el instrumento captura los datos procedentes de los

Intervalo de registro ) .
g > maodulos de medicidon

=

Se mostrara una lista con los médulos conectados.
* [Unit 1] a [Unit 4]: moédulos enchufables
* [Remote 1] a [Remote 7]: mddulos inalambricos

12

—— e —_—

1 En [Update], seleccione el intervalo de refresco de datos.

‘ Auto ?, 1 ms, 2 ms, 5 ms, 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,2s,5s,10s

Por norma general, este ajuste debe establecerse en [Auto]. En [Auto], se establecera el intervalo de
refresco de datos mas corto para cada médulo en funcién del intervalo de registro.

Si quiere configurar un intervalo de refresco de datos distinto de [Auto], puede ajustar uno mas largo que el
intervalo de registro. Si el intervalo de registro se establece en 10 ms o mas, el intervalo de refresco de datos
no puede cambiarse de [10 s].

Las opciones de ajuste del intervalo de refresco de datos disponibles varian segun los mddulos que se estan
utilizando y el ajuste de deteccion de rotura de cable.

L U8553, U8554,
Detecc':’;ge cable L::::: ’ Uf::;é , | U8S52yLR8532 | UB5S6, LR8533, | UBSS55y LR8535
y LR8534 y LR8536
OFF A partir de 10 ms*' | A partir de 20 ms**
Apartir de 1 ms** | A partir 10 ms ***°
ON A partir de 20 ms*' | A partir de 50 ms**

*1: El ajuste empieza en 100 ms cuando se usa un detector Pt1000 con los dispositivos U8551 o LR8531.
*2: Cuando se utilizan 15 canales o menos, el ajuste de 10 ms esta disponible.

*3: Cuando se utilizan 15 canales o menos, el ajuste de 20 ms esta disponible.

*4: La funcién de deteccion de rotura de cable no esta disponible.
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Ajuste de las condiciones de medicion

*5: Para las unidades U8555/LR8535, el niumero maximo de canales que se pueden configurar varia segun lo
indicado en la siguiente tabla basada en el intervalo de refresco de datos.

Intervalos de refresco de datos de

los dispositivos U8555 y LR8535 UGS AV SO RIS @ HES

Numero maximo de canales que 50 100 250 500
pueden configurarse

» Cuando el intervalo de refresco de datos se ajusta en un valor distinto de [Auto], se
recomienda usar tiempos mas prolongados.
Esto le permitira reducir la frecuencia de corte del filtro digital para eliminar el ruido de baja
frecuencia.
* Para eliminar el ruido de frecuencia del suministro de energia, configure el intervalo de refresco
de datos de forma que el valor del ajuste [Filter] sea de 50 o 60 Hz.
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2 En [Filter], compruebe la frecuencia de corte del filtro.

La frecuencia de corte del filtro variara en funcion del ajuste del intervalo de refresco de datos.
Compruebe la frecuencia de corte indicada para cada modulo.

Relacion entre el intervalo de refresco de datos y el intervalo de registro

» Los mddulos de medicidn envian datos al instrumento con cada intervalo de refresco de datos.

» El instrumento recibe los datos emitidos por los médulos de medicién con cada intervalo de
registro.

* Aunque el intervalo de refresco de datos de un médulo de medicion sea corto, no sera posible
registrar picos de forma de onda si el intervalo de registro del instrumento es largo.

Intervalo de refresco de datos Intervalo de registro

Cortocircuito Prolongado Cortocircuito Prolongado

Intensidad del filtro
de frecuencia del Débil Fuerte - -
suministro de energia

Volumen de datos - - Mas datos Menos datos
Picos de forma de Mas facil de Mas dificil de Mas facil de Mas dificil de
onda capturar® capturar capturar* capturar

*: Si el intervalo de refresco de datos y el intervalo de registro son cortos.

» Para los mdédulos U8550 a U8553 y LR8530 a LR8533, cuanto mas largo sea el intervalo de
refresco de datos, menor sera la frecuencia de corte del filtro digital, con lo que el rechazo
del ruido serd mayor. Para obtener mas informacién sobre las frecuencias de corte, consulte
el apartado sobre el filtro digital de cada modulo en la seccién “10.2 Especificaciones de los
modulos enchufables” (p.331).

» Para maximizar la efectividad del filtro digital, configure el ajuste [Power frequency filter] en
funcién de la frecuencia del suministro de energia en la regiéon de uso del instrumento.
Consulte “7.1 Configuracién de los ajustes” (p.216).

» En los médulos cuyos intervalos de refresco de datos sean mas largos que el intervalo de
registro, los primeros dos puntos de datos seran continuos y habra un retardo.
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Ajuste de las condiciones de medicion

Ejemplo de ajuste

Lo que quiere hacer Intervalo de refresco de datos | Intervalo de registro
Registrar una sefial que cambia rapidamente Mas corto Mas corto
(sefial eléctrica, etc.)
Registrar una sefial que cambia lentamente Mas largo Méas largo
(temperatura, etc.)
Registrar sefales rapidas y lentas al mismo Mas corto para los médulos Mas corto
tiempo usados para medir sefiales

rapidas

Mas largo para los médulos
usados para medir sefiales
lentas

Como puede configurar el intervalo de refresco de datos por separado para cada médulo, el

instrumento puede utilizarse como se indica a continuacion:

» Para el médulo 1, ajuste el intervalo de refresco de datos en 2 s para poder eliminar el ruido del
suministro de energia y reducir los efectos del ruido al realizar mediciones de temperatura con
termopares.

» Para el médulo 2, ajuste el intervalo de refresco de datos en 10 ms para poder registrar
fluctuaciones del voltaje de la bateria.

» Para el médulo 3, ajuste el intervalo de refresco de datos en 1 ms para poder registrar cambios

en las senales de control a la maxima velocidad.

Ajuste el intervalo de registro del instrumento en 1 ms para que refleje el intervalo de refresco de

datos mas corto.

El instrumento registrara datos de los modulos 1 a 3 cada 1 ms.

Si el intervalo de registro del instrumento es mas corto que el intervalo de refresco de datos de un

mddulo, se registrara el mismo valor para los datos de ese mddulo.

Ejemplo: Si el intervalo de registro es de 1 ms y el intervalo de refresco de datos es de 1 s, se
registraran 1000 unidades de datos con el mismo valor.

Para obtener mas informacién sobre los identificadores de los moédulos, consulte “Identificadores
de los médulos” (p.68) y para obtenerla sobre el filtro de las unidades de tension U8554 y
LR8534, consulte “Medicion de la tension” (p.36).

Intervalo de refresco de datos de pulsos

24

Los datos de pulsos se actualizaran a los intervalos de refresco de datos.
El intervalo de refresco de datos de pulsos se configurara automaticamente en funcion del tipo de
entrada.

Tipo de entrada Intervalo de refresco de datos
Integracion 1ms
Velocidad de rotacion r/s o r/min (alisado: 1 s) 10 ms
r/min (alisado: 2 s a 60 s) 50 ms

 El ajuste del intervalo de refresco de datos no afecta a los procesos de conteo de pulsos.

* Incluso si el intervalo de refresco de datos de pulsos es igual al del médulo de medicién, estos
datos no se actualizaran simultaneamente cuando el intervalo de registro sea mas corto que el
de refresco de datos.
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Configuracion de los canales de entrada

I 1.4 Configuracion de los canales de entrada

Puede configurar los canales de entrada para las mediciones de voltaje, de temperatura, etc.

IMPORTANTE

Si la configuracion de los médulos cambia, se pueden inicializar los ajustes de los canales.
Confirme los ajustes.

Un-m (mdédulo enchufable), Rn-m (mddulo inalambrico)
Canal P> | Las letras n y m representan un numero de médulo y un nimero de
canal, respectivamente.

Selecciona el tipo de objetivo de medicion.

Entrada > Voltaje, termopar, humedad, etc.

Rango P> | Define la magnitud de la sefal de entrada.

Ajuste el color de la forma de onda, la escala y los comentarios seguin sus necesidades.

Estos ajustes se pueden configurar en la pantalla de ajuste individual de cada canal o en la
pantalla de lista de ajustes para varios canales.

Método de ajuste

1
2

Ajuste la pestaina principal en [Channel].

Seleccione la pantalla de ajuste en la pestafa secundaria.

* [Individual]
Configure las opciones en la pantalla de ajuste individual de cada canal.

* [Unit 1] a [Unit 4]: moédulos enchufables, [Remote 1] a [Remote 7]: moédulos inalambricos
Configure las opciones en la pantalla de lista de ajustes de cada modulo.

* [Pulse]
Configure las opciones en la pantalla de lista de ajustes.

Pulse la tecla ENTER.

El foco se movera al area de configuracion.

Para devolver el foco a la pestafia secundaria, pulse la tecla ESC.

Seleccione el ajuste que desee configurar con las teclas Left Arrow, Right Arrow, Up Arrow
y Down Arrow.

Pulse la tecla ENTER.

Apareceran las opciones disponibles.

Seleccione el ajuste que desee con las teclas Up Arrow y Down Arrow y, a continuacion,
pulse la tecla ENTER.

El ajuste se aceptara.
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Configuracion de los canales de entrada

Pantalla de ajuste individual

Se mostrara una pantalla de ajuste para cada canal.

En [Channel], seleccione el médulo y el canal que quiera configurar*'.

Configure el rango y la visualizacién del canal seleccionado.

En la parte izquierda de la pantalla se visualizara un monitor de forma de onda*’. También puede
modificar el formato de visualizacién para ver valores numéricos.

Unit Measure Channel Alarm Calculation System
Unit 1 EEE—
Unit 2 " Input
Unit 3
Unit 4

Voltage |
Range 10 mv |

Measurable range —10m to 10m
Remote 1

Remote 2

DIEE

Position | x 1 B ze ro position [IIIIEDE]

Pulse

Num of decimal places_
Scaling
Decinal — -Jhatio N |
s1ope (R
oftset CHNEN

Connent e
Numerical threshold _

[ 562. 8MB

*1: No se aplica a las unidades CAN. Para las unidades CAN, seleccione un numero de canal en la
pantalla de ajuste individual y pulse la tecla ENTER para abrir la ventana de ajuste individual.

*2: Si [Synchronous operation] esta ajustado en [Primary] o [Secondary], monitor de forma de
onda no funcionara.

Monitor de forma de onda

* Puede seleccionar formas de onda y figuras.

» Puede cambiar el tiempo por divisién del eje horizontal.
Consulte “Otros ajustes de visualizacion” (p.58).

» Puede activar o desactivar los medidores.
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Configuracion de los canales de entrada

Pantalla de lista de ajustes

En esta pantalla se muestra una lista de ajustes para cada médulo.
Para obtener mas informacién acerca de la pantalla de lista de ajustes, consulte “1.9 Configuracion
de canales incluidos en una lista” (p.69).

En la pantalla de lista de ajustes se pueden configurar las siguientes opciones:

» Activacion/Desactivacion de la medicion

 Colores de visualizacion de formas de onda

* Ajustes de entrada, visualizacion, escala, comentario y calculo de valores numéricos (las
opciones disponibles dependeran del tipo de modulo).

 Calibracién (U8554 y LR8534: equilibrado automatico)

Deteccion de los sensores de corriente conectados (para U8556 y LR8536)

Seleccione un numero de canal y pulse la tecla ENTER para acceder a la ventana de ajuste
individual.
También puede configurar los ajustes en la ventana de ajuste individual.
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Ventana de ajuste individual (para cerrarla, presionar la tecla ESC)
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Configuracion de los canales de entrada

Medicién del voltaje

En esta seccion se describe cédmo configurar las opciones en la pantalla de ajuste individual para

las mediciones de voltaje.

Puede usar [Input] en la pantalla de lista de ajustes para configurar las opciones. (Consulte p.69.)

Maodulos de aplicacion: U8550, U8551, U8552, U8553, U8554, LR8530, LR8531, LR8532, LR8533,
LR8534

= >

28

el Measure Channel Trigger Alarm___ Calculation  System

nivisvl (T R ) O >

-
Unit 1 —_—

i Input
Unit 2

; Voltage =]
Unit 3 : :

A Range 10 my ~| @

Measurable range —10mV to 10mV

Unit 4
Remote 1

Remote 2

Pulse LU
Position anmZera positianm

Scaling

OFF |

[— I
Numerical threshold _

B 2o @ 2 EE

Seleccione el médulo (unidad) y el canal que quiera configurar y marque la casilla.
La medicién no se llevara a cabo en los canales cuya casilla no se haya marcado.
Seleccione el color de visualizacion de la forma de onda.

‘ x (desactivado), 24 colores

Seleccione [%] si quiere medir el canal, pero no quiere que se muestren la forma de onda ni valores numéricos
en la pantalla.

Ajuste el tipo de entrada en [Voltage].

Para los dispositivos U8553 y LR8533, este ajuste no puede ser distinto de [Voltage].

En [Range], seleccione el rango de mediciéon apropiado en funcién del objetivo de medicién.
Se mostrara el rango medible del rango seleccionado.

(Para U8550, U8551, U8552, LR8530, LR8531 0 LR8532)

‘ 10 mV ¥, 20 mV, 100 mV, 200 mV, 1V, 2V, 10V,20V,100V,1to 5V ‘

(Para la U8553 Unidad de voltaje de alta velocidad o LR8533)

‘100mV‘Z',200mV,1V,2V,10V,20V,100V,1t05V ‘

(Para la U8554 Unidad de tensién o LR8534)

‘ 1mV "™ 2mV,5mV, 10 mV, 20 mV, 50 mV, 100 mV, 200 mV ‘
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Configuracion de los canales de entrada

5 (Para la U8554 Unidad de tensién o LR8534)
En [Filter], seleccione la frecuencia de corte.

‘ Auto ?, 120 Hz, 60 Hz, 30 Hz, 15 Hz, 8 Hz, 4 Hz

Consulte la tabla del apartado “Medicion de la tension” (p.36) para ver la lista de frecuencias de corte
cuando [Auto] esta seleccionado.

Cuando se midan dispositivos de instrumentacion

« Cuando vaya a medir una corriente de 4-20 mA, conecte una resistencia de 250 Q entre los
terminales de entrada positivo y negativo.

Consulte “Conexion de cables de voltaje y termopares” en el Manual de inicio rapido.

» Elrango de [1-5 V] resulta adecuado para medir la salida de dispositivos de instrumentacion de
4-20 mA.

* En el rango de [1-5 V], los limites inferior y superior del rango de visualizacién de [10 V] se
establecen de forma automatica en 1V y 5V, respectivamente. Si desea cambiar los valores de
los limites superior e inferior, use el rango de [10 V].

» La unidad de tension no admite mediciones de corriente de 4-20 mA.
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Puede usar la funcién de escala para convertir valores de voltaje medidos en los valores que
desee.
Consulte “1.7 Uso de la funcién de escala” (p.60).
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Configuracion de los canales de entrada

Medicién de temperatura (con termopares)
En esta seccion se describe cédmo configurar las opciones en la pantalla de ajuste individual para
las mediciones de temperatura con termopares.
Puede usar [Input] en la pantalla de lista de ajustes para configurar las opciones. (Consulte p.69.)
Méodulos de aplicacion: U8550, U8551, U8552, LR8530, LR8531 y LR8532

= :

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System
Individua! Channe!

i ' Input
Unit 2

: ' Tc - ITCK K
Unit 3

: _ Range 100 'C  ~|:MOESME  OFF
Unit 4 o — j

o) : Measurable range -100°C to 100°C
Remote 2

Pulse

Scaling

OFF |

— e
Numerical threshold _

B 2o @2 FE

1 Sseleccione el médulo (unidad) y el canal que quiera configurar y marque la casilla.
La medicién no se llevara a cabo en los canales cuya casilla no se haya marcado.
2 Seleccione el color de visualizacién de la forma de onda.

‘ % (desactivado), 24 colores

Seleccione [%] si quiere medir el canal, pero no quiere que se muestren la forma de onda ni valores numéricos
en la pantalla.

3 Ajuste el tipo de entrada en [Tc].

4 En [Range], seleccione el rango de medicion apropiado en funcién de la temperatura que
vaya a medir.
Se mostrara el rango medible del rango seleccionado.

‘ 100°C “, 500°C, 2000°C

Los termopares B no se pueden seleccionar para los rangos de 100°C y 500°C.
Cuando vaya a usar termopares B, ajuste primero el rango a 2000°C.

5 En [Type], seleccione el tipo de termopar que vaya a utilizar.

K% J,E,T,N,R,S,B* C

*: [B] se puede seleccionar con el rango de 2000°C.
Consulte “Rango de temperatura medible” (p.31).
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Configuracion de los canales de entrada

6 En [Burn out], seleccione si quiere detectar roturas de cable.

OFF ® No detecta roturas del cable del termopar.
Los valores variaran cuando se rompa un cable de un termopar.
ON Detecta las roturas de cable al medir la temperatura con termopares.

La visualizacion del valor numérico y el valor del cursor se indicara como [BURNOUT]
cuando se produzca una rotura de cable. Los valores calculados y los datos
guardados se tratan como 327,66°C (rango de 100°C e.c.), 1638,3°C (rango de 500°C
e.c.) 0 3276,6°C (rango de 2000°C e.c.).

Existen limites respecto al intervalo de refresco de datos que se puede configurar.
Consulte “deteccion de rotura de cable del termopar” (p.32).

7/ En [RJC], seleccione el tipo de compensacion de junta de referencia que vaya a utilizar.

INT

Se lleva a cabo la compensacion de junta de referencia en el médulo de medicion.
Use este ajuste cuando el termopar (o el cable conductor de compensacion) esté
directamente conectado al instrumento.

La precision de medicion se determina sumando la precision de la medicion de
temperatura y la precision de la compensacion de la junta de referencia.

EXT

No se lleva a cabo la compensacion de junta de referencia en el médulo de medicion.
Use este ajuste cuando conecte un dispositivo externo de compensacioén de junta a
cero (agua helada a 0°C, etc.).

La precision de la medicion se define Unicamente por la precision de la medicion de
temperatura.

Rango de temperatura medible
El rango de temperatura medible depende del tipo de termopar que vaya a utilizarse.

Termopar Rango de temperatura medible
K -200°C a 1350°C
J -200°C a 1200°C
E -200°C a 1000°C
T -200°C a  400°C
N -200°C a 1300°C
R 0°C a 1700°C
S 0°C a 1700°C
B* 400°C a 1800°C
C 0°C a 2000°C

*: [B] se puede seleccionar con el rango de 2000°C. Se mostraran temperaturas de entre 0°C y 400°C cuando
[B] esté seleccionado, pero no se podra garantizar la precision.
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Configuracion de los canales de entrada

deteccion de rotura de cable del termopar

32

 El sistema comprueba si hay roturas de cable aplicando una minuscula corriente a los intervalos
de refresco de datos al medir la temperatura con termopares.
* Los valores medidos no se ven afectados, ya que las roturas de cable se detectan cuando no se

esta llevando a cabo la medicion.

+ Silos intervalos de refresco de datos son idénticos, ajustar [Burn out] en [ON] hara que el
rechazo del ruido resulte menos efectivo, ya que conlleva una frecuencia de corte superior que si
se ajusta en [OFF].

Compruebe la indicacion “Filtro digital” de cada modulo en la seccién “10.2 Especificaciones de

los médulos enchufables” (p.331) para ver la frecuencia de corte.

+ Si la resistencia del termopar excede aproximadamente el siguiente valor, el sistema determinara
que se ha producido una rotura de cable.

Termopar Rango
100°C e.c. 500°C e.c. 2000°C e.c.
K 260 Q 5400 Q 2940 Q
J 470 Q 4150 Q 200 Q
E 1530 Q 5970 Q 9290 Q
T 220 Q 5440 Q 5440 Q
N 520 Q 1470 Q 590 Q
R 50 Q 40Q 890 Q
S 50 Q 80Q 1300 Q
B - - 2090 Q
(0] 220 Q 910 Q 3090 Q

Si utiliza un termopar largo con la opcién [Burn out] ajustada en [ON], use un cable de diametro grueso para
evitar falsos positivos de deteccién de cable roto.
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Configuracion de los canales de entrada

Medicién de temperatura (con detectores de temperatura de
resistencia)

En esta seccion se describe como configurar las opciones en la pantalla de ajuste individual para
las mediciones de temperatura con detectores de temperatura de resistencia.

Puede usar [Input] en la pantalla de lista de ajustes para configurar las opciones. (Consulte p.69.)
Moédulos de aplicaciéon: U8551 y LR8531

= >

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System

noviow) (TN RN e >

T (TR IR [Measu remen
; ' Input
Unit 2
o O
n
: i Range 100 °C 4| Wi ring method B IiCEN @

Measurable range -100°C to 100°C

Unit 4
Remote 1

Remote 2

Pulse L
TR Zoon EEIEL z- o rosition [EED

Scaling

OFF |

Comnent e
Numerical threshold _

B 52 e o= EE

1 Seleccione el médulo (unidad) y el canal que quiera configurar y marque la casilla.
La medicién no se llevara a cabo en los canales cuya casilla no se haya marcado.
2 Seleccione el color de visualizacion de la forma de onda.

‘ % (desactivado), 24 colores

Seleccione [%] si quiere medir el canal, pero no quiere que se muestren la forma de onda ni valores numeéricos
en la pantalla.

3 Ajuste el tipo de entrada en [RTD].

4 En [Type], seleccione el tipo de detector de temperatura de resistencia que vaya a utilizar.

‘ Pt100 ¥, JPt100, Pt1000

Cuando [Pt1000] esté seleccionado, los ajustes [10 ms], [20 ms] y [50 ms] del intervalo de refresco de datos
no estaran disponibles.

5 En [Range], seleccione el rango de mediciéon apropiado en funcién de la temperatura que
vaya a medir.

Se mostrara el rango medible del rango seleccionado.

‘ 100°C ¥, 500°C, 2000°C

6 En [Wiring method], seleccione el método de cableado del detector de temperatura de

resistencia.
3-wire Detector de temperatura de resistencia con 3 cables
4-wire Detector de temperatura de resistencia con 4 cables
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Configuracion de los canales de entrada

Medicién de la humedad
En esta seccion se describe cédmo configurar las opciones en la pantalla de ajuste individual para
las mediciones de humedad con el sensor de humedad opcional.
Puede usar [Input] en la pantalla de lista de ajustes para configurar las opciones. (Consulte p.69.)
Médulos de aplicacion: U8550, U8551, U8552 y LR8531
Sensor de aplicacion: Z2000 Sensor de humedad

= :

Unit Measure Channel i Alarm Calculation System
naivio [T RETEREIET( S
Unit 1 _ (RS VIR [ Measu rement 2
Unit 2 o Input
Unit 3 :
Unit 4

Humidity =]
Range 100 %rh  ~|

Measurable range 5%rh to 95%rh
Remote 1

Remote 2

DIEE

rulse P Position  ~[R&WYx 1 | zero position |IEEEEEN

Scaling

OFF |

[— I
Numerical threshold _

[ 562. 448 @g 0108

1 Sseleccione el médulo (unidad) y el canal que quiera configurar y marque la casilla.
La medicién no se llevara a cabo en los canales cuya casilla no se haya marcado.
2 Seleccione el color de visualizacién de la forma de onda.

‘ x (desactivado), 24 colores

Seleccione [%] si quiere medir el canal, pero no quiere que se muestren la forma de onda ni valores numéricos
en la pantalla.
3 Ajuste el tipo de entrada en [Humidity].

No se ajusta el rango (el ajuste no se puede cambiar desde el rango del 100% de HR).
Se mostrara el rango medible.
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Configuracion de los canales de entrada

Medicién de resistencia
En esta seccion se describe cédmo configurar las opciones en la pantalla de ajuste individual para
las mediciones de resistencia.
Puede usar [Input] en la pantalla de lista de ajustes para configurar las opciones. (Consulte p.69.)
Modulos de aplicaciéon: U8551 y LR8531

= :

Unit Measure Channel i Alarm Calculation System

Individual Channel

Unit 2 _ Input
Unit 3
Unit 4

Resistance =|
Range 10 0 |
Measurable range 00 to 100

=
c
@
—
D
)
<
-
c
;
Q.
o
=
QO
3
[0}
S
=1
o

Remote 1

Remote 2

DIEE

rulse g Position  ~[R&UYx 1 B ze o position |IEEEEEN

Scaling

OFF |

— I
Numerical threshold _

[ 562. 318

1 Sseleccione el médulo (unidad) y el canal que quiera configurar y marque la casilla.
La medicién no se llevara a cabo en los canales cuya casilla no se haya marcado.
2 Seleccione el color de visualizacién de la forma de onda.

‘ x (desactivado), 24 colores

Seleccione [%] si quiere medir el canal, pero no quiere que se muestren la forma de onda ni valores numeéricos
en la pantalla.

3 Ajuste el tipo de entrada en [Resistance].

4 En [Range], seleccione el rango de medicion apropiado en funcion de la resistencia que
vaya a medir.
Se mostrara el rango medible del rango seleccionado.

\109‘3, 20 Q, 100 Q, 200 Q

IMPORTANTE

Al medir una carga inductiva (como la resistencia de devanado), es posible que el instrumento
no pueda seguir el ritmo, lo que impedira que se realice una medicién precisa. Si se produce
esta situacion, aumente el intervalo de refresco de datos. Como regla general, los inductores de
hasta 100 mH pueden medirse con un intervalo de refresco de datos de 100 ms.
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Configuracion de los canales de entrada

Medicion de la tension

En esta seccion se describe cédmo configurar las opciones en la pantalla de ajuste individual para
las mediciones de tensién o vibracion con una galga extensiométrica o un convertidor de tipo
extensiometro.

Puede usar [Input] en la pantalla de lista de ajustes para configurar las opciones. (Consulte p.69.)
Médulos de aplicacion: U8554 y LR8534

Medicion de la tension P> | Consulte “11.2 Medicion de la tension” (p.404).

Conversion de los valores
medidos usando la funcion
de escala en base al factor
de galga o al valor nominal
de un convertidor de tipo
extensiometro

P | Consulte “1.7 Uso de la funcion de escala” (p.60).

Conexion de una galga
extensiométrica o un
convertidor de tipo
extensiometro

Consulte “Conexién de una galga extensiométrica o un convertidor”
en el Manual de inicio rapido.

= >

36

Unit Measure Channel i Alarm Calculation System

navigia | (TR RN e

Unit 1 (EIEIE| [EE R [Measurement

; Input
Unit 2

- - Strain =
Unit 3
Range 1000 pe  ~|
Filter Auto |
Measurable range —-1kpe to lkpe

Unit 4
Remote 1

Remote 2

DIEE

rulse L Position  ~[R&WYx 1 B zero position [IIIEDED

Scaling

OFF |

—- e
Numerical threshold _

[ 562. 3MB = ;sgg; ;;os

Seleccione el médulo (unidad) y el canal que quiera configurar y marque la casilla.
La medicién no se llevara a cabo en los canales cuya casilla no se haya marcado.
Seleccione el color de visualizacion de la forma de onda.

‘ % (desactivado), 24 colores

Seleccione [*] si quiere medir el canal, pero no quiere que se muestren la forma de onda ni valores numéricos
en la pantalla.

Ajuste el tipo de entrada en [Strain].

En [Range], seleccione el rango de medicion apropiado en funcién del objetivo de medicién.
Se mostrara el rango medible del rango seleccionado.

\ 1000 pe ©, 2000 pe, 5000 pe, 10000 pe, 20000 pe, 50000 pe, 100000 pe, 200000 pe \

El instrumento expresa la tension en términos de microépsilon (ue).
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5 En [Filter], seleccione la frecuencia de corte.

Configuracion de los canales de entrada

‘ Auto ?, 120 Hz, 60 Hz, 30 Hz, 15 Hz, 8 Hz, 4 Hz

Cuando [Auto] esté seleccionado, la frecuencia de corte del filtro de paso bajo se ajustara

automaticamente tal y como se describe en la siguiente tabla basada en el intervalo de refresco de

datos ajustado:

Intervzl: :aet:;fresco Frecuencia de corte Intervzl: :aet:;fresco Frecuencia de corte %>
1ms 120 Hz 200 ms 4 Hz él

2 ms 60 Hz 500 ms 4Hz | =

5ms 30 Hz 1s 4 Hz ]

10 ms 15 Hz 2s 4Hz §

20 ms 8 Hz 5s 4 Hz S,_

50 ms 4Hz 10s 4Hz °

100 ms 4 Hz

6 En la pantalla [Wave+Set], pulse la tecla ENTER mientras [Auto-bal] esté seleccionado en la
esquina inferior derecha.

Se llevara a cabo el equilibrado automatico de todos los canales de la unidad de tension.

Realice este paso en las siguientes condiciones:

» Encienda el instrumento y espere 30 minutos.

» Conecte una galga extensiométrica o un convertidor de tipo extensiémetro al médulo, pero no
aplique cargas, ni siquiera vibracion.

» Conecte los terminales de entrada B y D entre si cuando vaya a medir el voltaje.

El equilibrado automéatico no se puede llevar a cabo mientras haya una medicién en curso.
Las teclas no funcionaran durante la ejecucién del equilibrado automatico.

Esta funcién también puede realizarse con el boton [Auto-balance]
de la esquina superior derecha de la pantalla de la lista de canales.
Pulse la tecla ENTER para visualizar la ventana de ajuste.
Seleccione las casillas de los canales en los que quiera ejecutar

el equilibrado automatico. A continuacion, pulse la tecla ENTER
mientras [Execute] esté seleccionado.

Para seleccionar o cancelar el equilibrado automatico en todos

los canales a la vez, pulse la tecla ENTER mientras [All] esté
seleccionado.

Consulte “1.9 Configuracion de canales incluidos en una lista” (p.69).

Vuelva a realizar el equilibrado automatico en las siguientes circunstancias:

» Cuando hayan cambiado los tipos de entrada

» Cuando haya cambiado el rango

» Cuando hayan cambiado las conexiones de los mdédulos

» Cuando haya cambiado la galga extensiométrica o el convertidor de tipo extensiémetro

» Cuando haya apagado y encendido el instrumento

» Cuando se hayan inicializado los ajustes del instrumento

» Cuando haya cambiado subitamente la temperatura ambiente (cuando la posicién cero pueda
haberse desplazado)

Si el equilibrado automatico falla, compruebe lo siguiente:
» ¢ Estan funcionando la galga extensiométrica o el convertidor de tipo extensiémetro sin carga?
» ¢ Se ha conectado correctamente la galga extensiométrica o el convertidor de tipo extensiémetro?
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Configuracion de los canales de entrada

Medicion de senales CAN
Para obtener mas informacion, consulte el “Manual de instrucciones de CAN Editor” en el DVD
suministrado.
Modulos de aplicaciéon: U8555 y LR8535

Corriente medida
En esta seccion se describe cédmo configurar las opciones en la pantalla de ajuste individual para
las mediciones de corriente.
Puede usar [Input] en la pantalla de lista de ajustes para configurar las opciones. (Consulte p.69.)
Modulos de aplicacion: U8556 y LR8536

= >

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System
naivicus! (NSRRI (o
: Unit 1 B2 [EEEE [ Measurement 2
Unit 2 :
Unit 3
Unit 4

Input

Range

Input Mode
Pulse

DIEE
Position anmZera positianm

Scaling

OFF |

Connent e
Numerical threshold _

z o5

1 Sseleccione el médulo (unidad) y el canal que quiera configurar y marque la casilla.
La medicién no se llevara a cabo en los canales cuya casilla no se haya marcado.

2 Seleccione el color de visualizacién de la forma de onda.

‘ * (desactivado), 24 colores

Seleccione [x] si quiere realizar la medicién, pero no quiere que se muestren la forma de onda ni los valores
en la pantalla.

3 Ajuste el tipo de entrada en [Current].

4 (Si el sensor de corriente conectado es diferente del que se muestra en la pantalla de ajuste)

En la pantalla de lista de ajustes, pulse la tecla ENTER mientras [Detect Connected Sensors]
esté seleccionado en la esquina superior derecha.

No se garantiza el funcionamiento del instrumento si se utiliza el sensor de corriente de CA/CC
CT7631, CT7636 o0 CT7642.

Los sensores CT7631, CT7636 y CT7642 se detectan como CT7731, CT7736y CT7742,
respectivamente.

5 En [Range], seleccione el rango de mediciéon apropiado en funcién del objetivo de medicion.
Se mostrara el rango medible del rango seleccionado.
6 En la lista [Input Mode], seleccione una opcion para el modo de entrada.
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Configuracion de los canales de entrada

En [Filter], seleccione si activar o no el filtro.

Si ajusta [Filter] en [ON], se habilitara el filtro de paso bajo.
Caracteristica de frecuencia del filtro de paso bajo

2

o
S

5 =
& -6 ]
] <
g -8 =4
@ e}
S -10 e
° =

[
i ) 3
2
-14 >
10 100 1000 o

Frecuencia (Hz)

En la pantalla de lista de ajustes, pulse la tecla ENTER mientras [Zero adjust (CT)] esté
seleccionado.

Se llevara a cabo la calibracion, que corrige los niveles de entrada a cero, en todos los canales de
los modulos de corriente.

Realice la calibracion en las siguientes circunstancias:

» Cuando hayan pasado al menos 30 minutos después de encender el instrumento

» Con sensores de corriente conectados a los objetivos de medicion y un médulo (sin carga)

La calibracién no funciona para el modo de valor RMS de los sensores de CT7812 y CT7822
corriente de CA/CC.

Al pulsar la tecla ENTER, se mostrara la ventana de ajuste.

Seleccione las casillas de los canales en los que quiera ejecutar la calibracién y pulse la tecla
ENTER mientras [Execute] esté seleccionado.

Para seleccionar o anular la seleccion de todos los canales en los que quiera realizar la calibracion,
pulse la tecla ENTER mientras [All] esté seleccionado.

Consulte “1.9 Configuracion de canales incluidos en una lista” (p.69).

Vuelva a realizar la calibracién en los siguientes casos:

» Cuando se cambie el rango

» Cuando se cambien las conexiones de los modulos

» Cuando se cambie la conexién de los sensores de corriente

» Cuando se apague y se vuelva a encender el instrumento

» Cuando se reinicien los ajustes del instrumento

» Cuando cambie subitamente la temperatura ambiente (la posicidon cero puede desplazarse)

Si la calibracion falla, compruebe lo siguiente:

» Silos sensores de corriente no estan conectados a objetivos de medicién o si los objetivos de
medicién no funcionan.

+ Si los sensores de corriente estan correctamente conectados.
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Configuracion de los canales de entrada

Integracién de pulsos
Puede realizar mediciones integrando el conteo de pulsos de un dispositivo integrador, como un
vatimetro, un caudalimetro, etc.
En esta seccion se describe cdmo configurar las opciones en la pantalla de ajuste individual para
las mediciones de integracion.
Puede usar la pantalla de lista de ajustes para configurar las opciones. (Consulte p.71.)
Terminales de control externo: PULSE 1 a PULSE 8 (entrada de pulso)

ser B >
Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculati System

Individual ﬂ
Unit 1 e

: Input
e - " (T 5 o0 )
Unit 3 Range T Thresho!d IR (0
Unit 4 ) 4 Count mode [Addition  ~ NSNETY; 7
Remote 1 ) Timing [Start - |[GEEER OFF

Measurable range Oc to 1Gc

Remote 2

DIEE

[T e N ove - ENE

Pulse

Scaling

OFF =

Comnent e
Numerical threshold _

) 562. 2u8 = 322351 ‘1);:5

1 Seleccione [Pulse] y elija un canal entre [P1] y [P8].
La medicidn no se llevara a cabo en los canales cuya casilla no se haya marcado.
2 Seleccione el color de visualizacién de la forma de onda.

‘ x (desactivado), 24 colores

Seleccione [%] si quiere medir el canal, pero no quiere que se muestren la forma de onda ni valores numéricos
en la pantalla.

3 Ajuste el tipo de entrada en [Count].

El Unico rango posible es 1000 Mc.
Se mostrara el rango medible.

4 En [Count mode], seleccione el método de integracion.

Addition ¥ Integra los conteos recibidos desde el punto de inicio de la medicion.
Instant Integra los conteos recibidos durante el periodo de registro. El conteo de pulsos se
reiniciara para cada intervalo de registro.
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Configuracion de los canales de entrada

5 En [Slope], seleccione la pendiente para el proceso de conteo.

1 H Integra el numero de veces que el pulso cambia de un nivel bajo a uno alto (aumento).

l Integra el numero de veces que el pulso cambia de un nivel alto a uno bajo (descenso).

6 En [Threshold], seleccione el nivel usado para el proceso de conteo.

1Vv® Trata los voltajes que son superiores o iguales a 1,0 V como nivel alto y los que son >
superiores o iguales a 0 V, pero inferiores a 0,5 V, como nivel bajo. =

()]

4V Trata los voltajes que son superiores o iguales a 4,0 V como nivel alto y los que son o
superiores o iguales a 0 V, pero inferiores a 1,5 V, como nivel bajo. <

<

>

7/ En [Filter], seleccione si quiere usar el filtro de prevencién de vibracion. g-
Ajuste en [ON] para evitar un falso conteo debido a la vibracion de la salida del contacto mecanico §
(relé). >
=

| OFF %, ON 3

8 En [Timing], seleccione cuando reiniciar el contador.

Start © Restablece el contador a cero al inicio de la medicion.

Trigger Restablece el contador a cero al inicio de la medicion y cuando se acciona un
activador. Los valores obtenidos antes del restablecimiento se registran para el punto
de activacion.

9 En [Reset], seleccione qué hacer cuando se supere el valor integrado.

OFF © Dejar de contar.

ON Restablece el contador y empezar a contar desde cero.

» Puede usar la funcién de escala para convertir el conteo de pulsos integrado en propiedades
fisicas (Wh, VA, etc.) del objetivo de medicion y mostrar el resultado.
Consulte “1.7 Uso de la funcién de escala” (p.60).
* El limite superior que se puede medir son 1.000.000.000 pulsos. Si existe la posibilidad de que
se supere este limite, se recomienda realizar la medicién con el modo de integracion ajustado
en [Instant] e integrar los pulsos posteriormente con Excel u otro software.
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Configuracion de los canales de entrada

Medicion de la velocidad de rotacion

En esta seccién se describe cdmo medir los pulsos emitidos por un codificador rotatorio, un
tacometro o cualquier dispositivo similar.

El instrumento cuenta el numero de pulsos por segundo y calcula la velocidad de rotacion.

En esta seccion se describe cdmo configurar las opciones en la pantalla de ajuste individual para
las mediciones de velocidad de rotacion.

Puede usar la pantalla de lista de ajustes para configurar las opciones. (Consulte p.71.)
Terminales de control externo: PULSE 1 a PULSE 8 (entrada de pulso)

= :

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System

Individual W m_
Unit 1 j

Unit 2 Input

: [RevSpd = [REh
Ll d Range IZENEE Th resho d [
Unit 4 5 Pulse/ rev _]Filter
Remote 1 Smoothing l:l

Measurable range Or/s to Bkr/s

Remote 2

DIEE

rulse S Position  ~[R&WYx 1 | zero position |IEEEEEN

Scaling

OFF |

[— I
Numerical threshold _

) 562. 2u8

1 Seleccione [Pulse] y elija un canal entre [P1] y [P8].
La medicidn no se llevara a cabo en los canales cuya casilla no se haya marcado.
2 Seleccione el color de visualizacién de la forma de onda.

‘ % (desactivado), 24 colores

Seleccione [*] si quiere medir el canal, pero no quiere que se muestren la forma de onda ni valores numéricos
en la pantalla.

3 Ajuste el tipo de entrada en [RevSpd].

4 En [Range], seleccione el tiempo base de conteo.
Se mostrara el rango medible del rango seleccionado.

)

rls Cuenta el nimero de pulsos por segundo y calcula la velocidad de rotaciéon. (NUmero
de revoluciones por segundo).
r/min Cuenta el niumero de pulsos por médulo de tiempo especificado con el ajuste

[Smoothing] y calcula la velocidad de rotacion.
(Numero de revoluciones por minuto).

5 En [Pulse/rev], ingrese el numero de pulsos por revoluciéon emitidos por el codificador o el
tacémetro.

\1%1000
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Configuracion de los canales de entrada

6 En [Slope], seleccione la pendiente para el proceso de conteo.

1 H Integra el numero de veces que el pulso cambia de un nivel bajo a uno alto (aumento).

l Integra el numero de veces que el pulso cambia de un nivel alto a uno bajo (descenso).

7/ En [Threshold], seleccione el nivel para el proceso de conteo.

1Vv® Trata los voltajes que son superiores o iguales a 1,0 V como nivel alto y los que son

superiores o iguales a 0 V, pero inferiores a 0,5 V, como nivel bajo. %>

[2]

4V Trata los voltajes que son superiores o iguales a 4,0 V como nivel alto y los que son o
superiores o iguales a 0 V, pero inferiores a 1,5 V, como nivel bajo. <

<

>

8 En [Filter], seleccione si quiere usar el filtro de prevencion de vibracion. g-
Ajuste en [ON] para evitar un falso conteo debido a la vibracion de la salida del contacto mecanico §
(relé). >
=4

| OFF %, ON - °

9 En [Smoothing], ingrese el tiempo de procesamiento de alisado (cuando [Range] esté
ajustado en [r/min]).

‘1s‘z'a60$ ‘

Principio de medicion de la velocidad de rotacion

En las siguientes condiciones, el conteo de pulsos de integracion se actualiza internamente a un
intervalo de refresco de datos de 10 ms:

» Cuando el rango es [r/s]

» Cuando el rango es [r/min] y el alisado esta ajustado en [1 s]

La velocidad de rotacién en el tiempo ¢ [s] se calcula dividiendo el conteo de pulsos de (t- 1) a t [s]
por el numero de pulsos por revolucion.

Conteo de pulsos integrados en ¢ [s] - Conteo de pulsos integrados en (f — 1) [s]

r(rls) = : —
(t/s) Numero de pulsos por revoluciéon

r/s: velocidad de rotacién por segundo

Conteo de pulsos integrados en t [s] — Conteo de pulsos integrados en (t — 1) [s]

r (r/min) =
( ) Numero de pulsos por revolucion x 60

r/min: velocidad de rotacion por minuto (con el alisado ajustado en [1 s])

Ejemplo: Numero de pulsos por revolucion = 4
Conteo de pulsos integrado en 1 s =P1 =1000 c
Conteo de pulsos integrado en 2 s = P2 = 2000 ¢
La velocidad de rotacién en t = 2 s (r.,) se puede calcular de esta forma:
-, = (2000 - 1000) / 4 = 250 r/s

Cuando el rango esta ajustado en [r/min] y el alisado en ¢, [s], el conteo de pulsos integrado se
actualiza internamente a una tasa de refresco de datos de 50 ms.

La velocidad de rotacion en el tiempo t [s] se calcula dividiendo el conteo de pulsos de (t - £;,) a t [s]
por el nimero de pulsos por revolucion y multiplicando el resultado por 60.

Conteo de pulsos integrados en ¢ [s] - Conteo de pulsos integrados en (t - f,) [S] 60
X —

r (r/min) =

Numero de pulsos por revolucion t

qj ‘ Unitl H Measure H Channel HH! ITrigger A}j '»‘Ala’rn‘t nH Calculation H Slystem 43




Configuracion de los canales de entrada

Cuando el rango es [r/min]

44

Si el tiempo t [s] es inferior a t, (tiempo especificado con el alisado), la velocidad de rotacion
mostrada sera la velocidad de rotacion real. (Sin embargo, {, es igual o superior a 2 s).
Si se acciona un activador involuntario, ajuste el tiempo de alisado en 1 s.

Ejemplo cuando {,=5s

El valor registrado de la velocidad de rotacion tardara t, [s] desde el inicio de la medicién en
aumentar.

Incluso si la velocidad de rotacion ingresada se mantiene constante, el proceso de alisado hara
que los datos registrados muestren un incremento desde el inicio de la medicion hasta {; [s].
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Configuracion de los canales de entrada

Medicién de senales légicas
En esta seccion se describe cédmo configurar las opciones en la pantalla de ajuste individual para
las mediciones de sefiales ldgicas.
Puede usar la pantalla de lista de ajustes para configurar las opciones. (Consulte p.71.)
Terminales de control externo: terminales de entrada de pulso P1 a P8

= >

Unit Measure Channel i System

navigio | (TR RN (e

Unit 1 Pulse

Unit 2
Unit 3
Unit 4

Threshold

Filter OFF

=
c
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—
D
)
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Remote 1

Remote 2

Pulse U

Scaling

Comment

] 562. 1M8

1 Seleccione [Pulse] y elija un canal entre [P1] a [P8].
La medicién no se llevara a cabo en los canales cuya casilla no se haya marcado.
2 Seleccione el color de visualizacién de la forma de onda.

‘ x (desactivado), 24 colores

Seleccione [¥] si quiere medir el canal, pero no quiere que se muestre la forma de onda en la pantalla.

3 Ajuste el tipo de entrada en [Logic].

4 En [Threshold], seleccione el nivel para el proceso de conteo.

1Vv® Trata los voltajes que son superiores o iguales a 1,0 V como nivel alto y los que son
superiores o iguales a 0 V, pero inferiores a 0,5 V, como nivel bajo.

4V Trata los voltajes que son superiores o iguales a 4,0 V como nivel alto y los que son
superiores o iguales a 0 V, pero inferiores a 1,5 V, como nivel bajo.

5 En [Filter], seleccione si quiere usar el filtro de prevencién de vibracion.

Ajuste en [ON] para evitar un falso conteo debido a la vibracion de la salida del contacto mecanico
(relé).

| OFF % ON
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Tratamiento de los datos que exceden el rango medible

46

Independientemente del objetivo de medicion, los valores medidos que exceden el rango medible
se tratan como valores que estan fuera de rango, lo que hace que se afiada una indicacion [+OVER]
o [-OVER] en la visualizacién del valor numérico y los valores de los cursores A/B.

El tratamiento de dichos valores en los datos guardados y los resultados de célculo se describe en
la seccién “11.15 Tratamiento de datos” (p.444).

En la pantalla se mostrara una forma de onda saturada por el valor descrito en “11.15 Tratamiento
de datos” (p.444).

(°C)

400

- 200

- 1000

Cuando se utiliza la deteccion de rotura de cable en la medicion con termopares, los valores se

tratan de esta forma:

» Cuando se produce una rotura de cable o el rango medible del termopar se supera en la
direccion positiva, el valor se trata como una rotura de cable (BURNOUT).

» Cuando el rango medible del termopar se supera en la direccion negativa, el valor se trata como
(-OVER).
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Configuracion de los ajustes CAN

I 1.5 Configuracion de los ajustes CAN

En esta seccion se describe cédmo comprobar los ajustes enviados desde CAN Editor y cémo
configurar los ajustes de la unidad CAN, la transmision de tramas definidas por el usuario y los
ajustes del modo de salida de valores medidos del dispositivo LR8450.

Configuracion de los ajustes de la unidad CAN

Unit Measure nnel Trigg Alarm Calculation System

L s Jesmiveoses ] o e ttings P/
lanislsZ) 1. - I

Display User frame transmission
Settings 5 Port  Timing  Periodic Send interval Frame

CAN 8

=
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-
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Q.
o
=
QO
3
[0}
S
=1
o

1 Start ON 1
2 Stop OFF 1
1 Start trigger OFF 1
2 1
1 1

Alarm OFF

1
1
1
ELITEY OFF 1

B 2 o0 & EE

1 Seleccione una unidad CAN que esté conectada al dispositivo LR8450 (se pueden conectar
un maximo de cuatro).

2 Se mostrara el modo de funcionamiento de cada unidad CAN.

Receive mode” En este modo, cada unidad puede recibir tramas CAN en hasta un maximo de 500
canales por unidad. Ademas, se pueden enviar tramas CAN definidas por el usuario
mientras esta ajustado el modo de recepcion.

Measured value Convierte los valores medidos por LR8450 en tramas CAN y las emite.
output mode

3 Pulse la tecla ENTER mientras [Port settings] esté seleccionado.

Aparecera el cuadro de dialogo de los ajustes del puerto.
Consulte “Configuracion de los ajustes del puerto” (p.49)

4 Se mostrara el titulo configurado con CAN Editor.

5 (Si el funcionamiento esta ajustado en [Receive mode])
Las tramas definidas por el usuario se enviaran al bus CAN.
Consulte “Configuracion de la transmision de tramas definidas por el usuario” (p.50).
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6

48

(Si el funcionamiento esta ajustado en [Measured value output mode])
Seleccione si quiere emitir los valores medidos en [Measured value output].

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System
LBl Jessitedal s outputinods | Por: setings
Auto save
Manual save
Display
Settings
CAN

= - 2021-11-08
Hi 2 068 1ch MOB:E:EB

Los ajustes que controlan la emision de valores medidos se configuran con CAN Editor. En el
dispositivo LR8450, puede seleccionar si desea emitir los valores medidos en general.

OFF Desactiva la emision de valores medidos por la unidad CAN.

ON" Activa la emisién de valores medidos por la unidad CAN.

Envie los ajustes de la unidad CAN desde el dispositivo LR8450 a la unidad CAN con [Apply].
Incluso si no los envia, estos se enviaran cuando se inicie la medicion.

Pulse la tecla ENTER mientras [ID search] esté seleccionado.

El instrumento buscara los identificadores recibidos por la unidad CAN objetivo y se mostrara un
cuadro de dialogo.
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Configuracion de los ajustes CAN

Configuracion de los ajustes del puerto

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System

eeord Receive mode | Apply
Auto save

Manual save ﬂi
Display

Settings Interface (M B3 [ATerminator [W]ACK

CAN CAN FD(data)

CAN FD(arbitration)
Baud rate 500 kBaud ~[2 0 MBaud ~|
Sampling point
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e = [EZh.
1 Seleccione el puerto de la unidad CAN.

2 Seleccione la interfaz.

CAN Modo CAN (conforme con ISO 11898-1:2015)
CANFD ™ Modo CAN FD (conforme con ISO 11898-1:2015)
CAN FD(non-ISO) Modo CAN FD (no para ISO) (no conforme con ISO)

3 seleccione la casilla [Terminator].

I:l 4 Deja CAN_H y CAN_L en estado abierto.

Inserta una resistencia del terminal de 120 Q entre CAN_H y CAN_L.

4 secleccione la casilla [ACK].

I:l 2 No envia tramas ACK desde el controlador CAN.
El aparato no podra enviar tramas definidas por el usuario ni funcionar en modo de
emision de valores medidos.

Envia tramas ACK desde el controlador CAN.

5 En [Baud rate], seleccione la velocidad de comunicaciéon CAN.

CAN/ Velocidad de comunicacion de la fase de arbitraje CAN/CAN FD

CAN FD (arbitration) 50 k, 62.5 k, 83. 3 k, 100 k, 125 k, 250 k, 500 k *, 800 k, 1000 k [Baud]

CAN FD (data) Velocidad de comunicacion de la fase de datos CAN FD
0.5M,1.0M,2.0 M ¥, 2.5M, 4.0 M, 5.0 M [Baud]

6 En [Sampling point], ajuste el punto de muestreo de visualizacion.

CAN/ 50.0% a 95.0%, 80.0% *
CAN FD (arbitration)
CAN FD (data) 50.0% a 95.0%, 80.0% *

La cifra mostrada debajo del punto de muestreo es el valor que se utilizara realmente en funcion de los
ajustes configurados.
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Configuracion de la transmision de tramas definidas por el usuario

En el modo de recepcion, puede enviar tramas CAN definidas por el usuario al bus CAN.
En esta seccidn se describe cémo seleccionar las tramas que se enviaran al bus CAN y el
momento en el que se enviaran.

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System

fecai N YT (] T o)y

Display User frame tra 0
Settings Timing Periodic Send interval Frame

CAN Start ON
Stop OFF
Start trigger  OFF
Alarm OFF
ELITEY OFF

= 2021-11-08
SO % [ oo 30 07

1 [1a8 Muestra el nimero de tramas definidas por el usuario. Pueden configurarse
ocho condiciones por unidad.

Al pulsar ENTER tras seleccionar un nimero de tramas definidas por el
usuario, se abrira un cuadro de dialogo con los ajustes detallados.
Consulte “Ajustes detallados para la transmision de tramas definidas por el
usuario” (p.51).

2 E = Selecciona si enviar la trama definida por el usuario para cada conjunto de
condiciones.

3 | Port Indica el puerto.

4 | Timing Muestra el momento en el que se realiza la transmision.

5 | Periodic Indica si la trama se envia de forma periddica.

6 | Send interval Indica si la trama se envia de forma periddica.

7 | Frame Muestra el nimero de tramas que se enviaran.
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Configuracion de los ajustes CAN

Ajustes detallados para la transmision de tramas definidas por el usuario

19253
[1 [®] Port1 ~| .
Timing Start i 6
Periodic ON Send interval 1 x 10 [ms]

Channel Trigger Calculation System

48 IO

Ew——-
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1 Se muestra el nimero de tramas definidas por el usuario.
2 Seleccione si desea enviar la trama.

3 Seleccione el puerto CAN desde el que quiera enviar la trama.

\ Port1 , Port2

4 En [Timing], seleccione cuando quiere enviar la trama.

Start ¥ Comienza la transmision cuando se inicia la medicion.
Stop Solo envia una trama cuando se detiene la medicion.

Periodic: desactivado; Frame: fijado en 1; Delay: inhabilitado
Start trigger Comienza la transmision cuando se acciona el activador de inicio.
Alarm Comienza la transmision cuando se produce una alarma.

Seleccione el nimero de alarma objetivo.

All ALM ¥, ALM1 a ALM8

Manual Inicia la transmision en funcion de la entrada definida por el usuario en el cuadro de
didlogo de transmisién de tramas CAN mostrado en la pantalla de forma de onda
[Wave+Set]. (p.53)

5 En [Periodic], seleccione si desea enviar la trama de forma peridédica después de enviar
todas las tramas.

‘ OFF ©, ON ‘

6 En [Send interval], seleccione el intervalo en el que se enviara la trama periédicamente.

\ 19 29999 (x10 [ms]) ‘

7/ En [Frame], seleccione el numero de tramas que desea enviar.

‘1Ma8
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8 En [Type], seleccione el tipo de trama.

CAN Standard Trama CAN con ID Standard (Oh a 7FFh)

CAN Extended Trama CAN con ID Extended (Oh a 1FFFFFFFh)
CAN Standard Trama CAN FD con ID Standard (0Oh a 7FFh)

CAN FD Extended | Trama CAN FD con ID Extended (0Oh a 1FFFFFFFh)

9 En [ID], establezca el ID de envio que debe utilizarse al enviar el contenido configurado
como un valor hexadecimal.

0h a 7FFh CAN Standard, CAN Standard
0h a 1FFFFFFFh CAN Extended, CAN FD Extended

10 Ajuste el valor de [DLC].

El DLC (cadigo de longitud de datos) indica cuantos bytes de datos se enviaran.
El rango de ajuste del DLC de CAN es de 0 a 8 bytes. Para CAN FD, el nimero de bytes de datos
se define como se indica a continuacion si el DLC es 8 o mas.

oLe (E;\t':) C(Ab;:t:)D oLe (g;\t':) c(ﬁyt:)n

0 0 0 8 8 8

1 1 1 9 8 12
2 2 2 10 8 16
3 3 3 11 8 20
4 4 4 12 8 24
5 5 5 13 8 32
6 6 6 14 8 48
7 7 7 15 8 64

1 1 En [Data], ingrese los datos que quiera enviar utilizando la trama de ID de envio como valor
hexadecimal.

Se mostrara un cuadro de entrada con la longitud especificada con el DLC. Ingrese 1 byte de datos
en el cuadro.

‘ Oh a FFh

12 En [Delay], ajuste el tiempo de retardo que se deba aplicar al enviar la trama.

0 ¥a 9999 (x10 [ms]) trama 1
1% 29999 (x10 [ms]) trama 2 y posteriores
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Configuracion de los ajustes CAN

Transmision de tramas CAN cuando se utiliza el envio manual

[ISCIVEL 30 min j Horz i ETEN WavetSet =

ettings =
Sends a manual user frame.

-4 Unit 3 : Ch
5 : Periodic R [V]Measure
-~ 6 : Periedic : rf_:olor
iz NPar odic
Input

Voltage -/
Range

PGSI‘HOI'I’

Send Close | B

L UG-6 |

Start *21-11-08 09:41:59, 694 it

2008 Measuring. .. gugzeul?:}m

Cuando se inicie la mediciéon, [CAN frame transmission] se mostrara en la pantalla de forma de
onda [Wave+Set].

1 Pulse la tecla ENTER mientras [CAN frame transmission] esté seleccionado.
Se mostrara un cuadro de didlogo.

2 Envie las tramas cuyas casillas de niumero de trama definida por el usuario estén marcadas
con [Send].

3 Con [Stop], puede dejar de enviar dichas tramas.
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Configuracion de la visualizacion de forma de onda

I 1.6 Configuracion de la visualizacion de forma de onda

En esta seccion se describe cédmo configurar la visualizacion de las formas de onda (color de

visualizacion, posicion de visualizacion, factor de zoom, etc.).

Configuracion de la visualizacién del eje vertical

En esta seccion se describe cémo configurar la visualizacion en la direccion del eje vertical.

Puede configurar la posicién de visualizacién y el factor de zoom de la forma de onda para cada

canal en la pantalla de ajuste individual.

Puede usar [Display] en la pantalla de lista de ajustes para configurar las opciones. (Consulte

p.69.)

Hay dos métodos para ajustar la posicion de visualizacion:
* Ajustar el factor de zoom y la posicién cero
* Ajustar los valores de los limites superior e inferior

Ajustar el factor de zoom y la posicién cero

Ajuste la posicion de visualizacion de la forma de onda especificando el factor de zoomy la

posicion cero (la posicidon de 0 V que sirve como referencia).
El factor de zoom aumentara y disminuira en funcioén de la posicion cero.

Rango de visualizacion vertical y posicion de
visualizacion de 0 V
100%
50%
0%

Posicién cero: 50% Posicion cero: 25%

= >

Al ajustar el rango de visualizacion con el factor de
zoom (ampliar/reducir)

25% oV

Factor de zoom: 1x Factor de zoom: 2x

1 Seleccione [Position] en los ajustes de visualizacion.

2 En [Zoom], seleccione el factor de zoom de la visualizacion de la forma de onda.

x1/2, x1 ¥ x2 x5 x10, x20, x50, x100

Cuando el factor de zoom sea [%1], el rango de visualizacion del eje vertical de la pantalla sera igual que la

escala completa.
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Configuracion de la visualizacion de forma de onda

3 En [Zero position], establezca déonde colocar el punto cero de la forma de onda (0 V, 0°C,
etc.).

‘ -50% a 150% (cuando el factor de zoom estéa ajustado en [*1])

Puede configurar valores fuera de pantalla.
Con un factor de zoom del eje vertical de 1x: hasta 150%

150% —»

100% —>
° Borde superior de la pantalla: 100% | pantalla

50%—»| Centro de la pantalla: 50%

Pantalla
Borde inferior de la pantalla: 0%

0% —>
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: Puede configurar valores fuera de pantalla.
-50%—» Con un factor de zoom del eje vertical de 1x: hasta -50%

El rango de ajustes disponibles de la posicion cero dependera del factor de zoom.

4 (Cuando se utilice la funcion de escala o cuando [Number display format] esté ajustado en
un valor distinto de [Standard])

En [Num of decimal places], ajuste el niumero de decimales que quiera usar para los valores
medidos.

‘0,1,2,3'2',4,5,6,7,8,9,10

Cuando use la funcion de escala, puede que se utilicen mas decimales (por ejemplo, 5). Si
desea reducir el niumero de decimales, ajuste [Num of decimal places] a un valor menor.
Ejemplo: 1,23456 mV — 1,23 mV (cuando [Num of decimal places] esta ajustado en [2])
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Ejemplo: forma de onda desde -5V a +5V

AN
N/AVAV;

Con un factor de zoom del eje de voltaje de 1x
Rango de ajuste de la posicion cero: -50% a

150%

Con una posicién cero del 0%

N
10V

Pantalla

AN N
ov 4 <+ 0%
[}

K \ \ zl Fuera de pantalla

- \N/ \

Con una posicién cero del 50%

SV /\ /\ Pantalla
1%

oV <+ 50%

'

\/ !

-5V 4

Con una posicién cero del 100%

Con un factor de zoom del eje de voltaje de 2x

Rango de ajuste de la posicion cero: —150% a
250%

Con una posicién cero del 0%

N
5V
ox Pantalla
25V —
ov L L Y e 0%
] \ ] \ ]
! \ ] \ ]
! (] (]
" v \ | Fuera de pantalla
/ v v
o \/ \/
Con una posicién cero del 50%
'l\ ’I\
\ \  Fuera de pantalla
N 1y [ | P
2’5 V L L'y L 4

\ ox I \ Pantalla
\ I \ <+— 50%
v \J L] L] [}
[} L L ]
! \ \

J \/ \/

o
I

-25V

Fuera de pantalla

Con una posicién cero del 100%

7\ ’\
1\ 1\
5V 25V [} I\ Fuerade pantalla
N\ N\ ) ] \ ] \
2\ O\ Fuera de pantalla h \ h \
N 1\ Ny \ I \
oV i 1 r ¢ 100% oV r 1 2 Y 100%
VARV AR .
-5V — b -25V !
]
10V I8 . 5y 2x_\ JPantalla\|/
Con una posicién cero del 150% Con una posicién cero del 150%
I’-‘\ I’ \\
sv . asy I 10 I
’ N /" “\Fuera de pantalla A B | | Fuera de pantalla
;N / "‘ . [ [ .
ov ’,' t‘ M “ < ', 150% ov : || : |‘ ‘_,_ 150%
K NS v I v v
-5V - - -25V Il 1 ! L,
/ \/ \ /
!
-10V - -5V L
1x Pantalla 2x Pantalla
-15V -75V
= CAOAER
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Configuracion de la visualizacion de forma de onda

Ajustar los valores de los limites superior e inferior

Puede ajustar el rango de visualizacion de la forma de onda especificando los limites superior e
inferior para la pantalla.

Como puede especificar cualquier rango que desee, puede ampliar la forma de onda para que se
muestre Unicamente la parte necesaria.

Ajustar los valores de los limites superior e inferior también resulta Util cuando se utiliza la funcion

de escala.
10 5." A f-Hf
o HHHHAHRHAA = o H-H
] \l ‘./ \,' 'l T\ l‘
-10 -5 = -

= :
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1 Seleccione [Upper/Lower] en los ajustes de visualizacion.

2 Ajuste el valor del limite superior en [Upper].
Consulte “Método de ingreso de valores” (p.9).

3 Ajuste el valor del limite inferior en [Lower].
Consulte “Método de ingreso de valores” (p.9).
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Otros ajustes de visualizacion
En esta seccion se describe cémo cambiar el factor zoom de la visualizacion en la direccion del eje
horizontal.
Esta funcidn le permite ver los cambios con mayor precision ampliando la forma de onda o
comprobar el estado general reduciendo la forma de onda.
Puede configurar la visualizacion del eje horizontal y ajustar el método utilizado para mostrar los
valores del eje vertical.

= :

WN=

1 En [Horizontal axis], seleccione el tiempo por division.
Puede seleccionar cualquier ajuste de tiempo que sea mayor que el intervalo de registro.

2 ms, 5 ms, 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,2s,5s,10s %, 20 s, 30 s,
1 min, 2 min, 5 min, 10 min, 20 min, 30 min,1h,2h,5h,10h,12h,1d

Al ajustar un tiempo mas corto, la forma de onda se amplia. 7T n
Al ajustar un tiempo mas largo, la forma de onda se reduce. 7‘ finum's

Dado que el tiempo asignado a 1 division es un ajuste de visualizacion, el iENAN = 5
intervalo de registro y el intervalo de refresco de datos no se ven afectados. J

E 1 division

Durante la medicion, el limite superior del ajuste del tiempo por division se determinara en funcion
del intervalo de registro.
* Intervalo de registro de 1 ms a 5 ms: habra disponibles ajustes de hasta 10 min.
Si inicia la medicion después de seleccionar un ajuste de 20 min o mas, este se cambiara a
10 min.
* Intervalo de registro de 10 ms a 50 ms: habra disponibles ajustes de hasta 1 h.
Si inicia la medicion después de seleccionar un ajuste de 2 h o mas, este se cambiara a 1 h.
* Intervalo de registro de 100 ms a 500 ms: habra disponibles ajustes de hasta 10 h.
Si inicia la medicion después de seleccionar un ajuste de 12 h o0 mas, este se cambiara a 10 h.

Restricciones durante la medicion
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Configuracion de la visualizacion de forma de onda

Si se inicia la medicion desde Logger Utility

Cuando el intervalo de registro sea un valor de 10 ms a 500 ms, el ajuste [Horizontal axis] del
instrumento se limitara a un valor maximo de 10 s mientras la medicion esté en curso. (El limite
no se aplicara una vez finalice la medicién). El intervalo de refresco para la representacion de la
forma de onda del instrumento se limitara a aprox. una vez cada 5 segundos.

Consulte “9.1 Uso de Logger Utility” (p.245).

2 En [Display horizontal axis], seleccione el formato de visualizacién para los valores de %>-
tiempo (del eje horizontal) mostrados en la pantalla. %

(2]

<

Time ® Muestra el tiempo transcurrido desde el inicio de la medicion. =
Cuando se usa un activador, se mostrara el tiempo transcurrido desde el g

accionamiento del activador. g'

Date Muestra el tiempo real (fecha y hora) cada 10 divisiones. %

=

Data points Muestra el nimero de puntos de datos desde el inicio de la medicion. g,

Cuando se usa un activador, se mostrara el numero de puntos de datos desde el
accionamiento del activador.

Este ajuste también se aplica cuando se visualizan valores de tiempo para los datos de forma de onda
guardados en formato de texto.

3 En [Number display format], seleccione el formato de visualizacion para los valores medidos
(del eje vertical).

Standard Muestra los valores medidos usando el mismo prefijo SI que el rango.
Ejemplo: 0,01234 V (cuando se usa el rango de 1 V)

Decimal Muestra los valores medidos como decimales.
Ejemplo: 0,012 V (cuando el numero de decimales esta ajustado en 3)

Exponent Muestra los valores medidos como exponentes.
Ejemplo: 1,234E-02 V (cuando el nimero de decimales esta ajustado en 3)

Prefix Muestra los valores medidos usando un prefijo Sl.
Ejemplo: 12,345 mV (cuando el numero de decimales esta ajustado en 3)

Al ajustar el eje horizontal en la pantalla de forma de onda

. J

En [Horz], puede seleccionar el tiempo por division. Los ajustes se pueden cambiar mientras haya
una medicién en curso.
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Uso de la funcion de escala

I 1.7 Uso de la funcion de escala

En esta seccion se describe cdmo usar la funcién de escala para convertir los valores de voltaje
medidos por el instrumento en propiedades fisicas (corriente, temperatura, etc.) del objetivo de
medicion y luego mostrarlas o registrarlas.
Los valores convertidos se pueden visualizar mediante decimales o notacion cientifica.
Ejemplo: Antes de aplicar la funcion de escala  Después de aplicar la funcion de escala
Con pendiente = 0,2 —
50 y unidad = A:

@1l /N @[/
01 + / é 50 + /

= >

1 Seleccione el método de visualizacion de la escala.

OFF © No se utiliza la funcién de escala.
Decimal Muestra los valores convertidos como decimales.
Exponent Muestra los valores convertidos como exponentes.

2 Seleccione el método de conversion de la escala.

Ratio Ajusta la magnitud fisica (ratio de conversion) por 1 V de sefial de entrada y el offset.
2-point Ajusta los valores convertidos para dos valores de voltaje de sefial de entrada.
Sensitivity Ajusta la constante de sensibilidad para un sensor de flujo de calor o actinémetro.
Rating Ajusta la capacidad nominal y la potencia nominal en funcion de los valores de la hoja

de resultados de inspeccion para el convertidor de tipo extensiometro.
(Solo esta disponible cuando se utiliza la U8554 Unidad de tension o LR8534).

El método de conversién no se puede seleccionar para la medicién de integracion de pulsos.
Consulte “Ajustes de escala durante la medicién de integracion” (p.63).
@ Copm
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Uso de la funcion de escala

3 (Cuando el método de conversion de la escala se ajusta en [Ratio])
Ingrese la pendiente y la desviacion en [Slope] y [Offset], respectivamente.

Seleccione el elemento de ingreso del valor numérico y pulse la tecla ENTER para acceder a la
ventana de ajuste de valores numéricos.
Consulte “Método de ingreso de valores” (p.9).

=9.9999e+09 a +9.9999e+09

Ejemplo de ajuste ‘%?‘
Realice mediciones utilizando una sonda diferencial con una ratio de division de 1/100 y muestre F(g"
los datos de forma de onda como valores expresados en unidades de voltios (V): <
[

Unit % 3
=

Slope 100 3
3

Offset 0 o)
=

o

4 Ingrese la unidad de los valores posteriores a la conversion en [Unit] (hasta 7 caracteres de
un byte).
Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).

5 (Cuando el método de conversion de la escala se ajusta en [2-point])

Ingrese los valores anteriores y posteriores a la conversién en [Convert 1] y [Convert 2],
respectivamente.

Seleccione el elemento de ingreso del valor numérico y pulse la tecla ENTER para acceder a la
ventana de ajuste de valores numéricos.

=9.9999e+29 a +9.9999e+29

Ejemplo de ajuste

Convertir una salida de 4-20 mA de un sensor en 0 a 100 mm.
La salida de 4-20 mA se mide como 1V a 5 V con una resistencia en paralelo de 250 Q.
Convertirunrangode 1 Va5V enunode 0 mma 100 mm.

Unit mm
Convert 1 Convertir 1en 0 (1 V en 0 mm).
Convert 2 Convertir 5 en 100 (5 V en 100 mm).

6 (Cuando el método de conversion de la escala se ajusta en [Sensitivity])
Ingrese el valor de sensibilidad en [Sensitivity].

Seleccione el elemento de ingreso del valor numérico y pulse la tecla ENTER para acceder a la
ventana de ajuste de valores numéricos.

‘ =1.0000e+09 a +1.0000e+09

Ejemplo de ajuste

Realizar mediciones con un sensor de flujo de calor con una constante de sensibilidad de
0,02421 mV/W+m? y mostrar los datos de forma de onda como valores expresados en unidades de
vatios por metro cuadrado (W/m?):

Unit W/m?
Sensitivity 0,02421 m (se muestra como 24,21 )
Offset 0
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Uso de la funcion de escala

7 (Cuando el método de conversion de la escala se ajusta en [Rating])

62

(Solo esta disponible cuando se utiliza la U8554 Unidad de tensién o LR8534).
Ingrese la capacidad nominal y la potencia nominal en [Capacity] y [Output],
respectivamente.

Ajuste la capacidad nominal y la potencia nominal* (uV/V) en funcién de los valores de la hoja de
resultados de inspeccién para el convertidor de tipo extensiometro.

Ingrese la unidad de capacitancia manual como la unidad.

Seleccione el elemento de ingreso del valor numérico y pulse la tecla ENTER para acceder a la
ventana de ajuste de valores numéricos.

+1.0000e-09 a +9.9999e+09

Especifique los parametros de forma que el cociente de la capacidad nominal dividido por dos
veces la potencia nominal sea menor o igual que 9,9999E+9.

Para obtener la capacidad nominal y la potencia nominal, consulte un informe de inspeccién del
convertidor de tipo extensiémetro que vaya a usar.

: En algunos informes de inspeccion puede proporcionarse la potencia nominal de dos formas:
una expresada en microvoltios por voltio (uV/V) y la otra expresada como una magnitud
adimensional multiplicada por 10 a la -6.2 potencia de tension (x10° de tension, pe).

En esos casos, ingrese la magnitud en microvoltios por voltio.

Ejemplo de ajuste

Si desea mostrar los resultados de medicion obtenidos con un sensor de aceleracion con una
capacidad nominal de 20 G y una potencia nominal de 1000 yV/V como valores expresados en G:

Unit G
Capacity 20
Output 1000 (mostrado como 1k)

Puede usar [Scaling] en la pantalla de lista de ajustes para configurar las opciones.
Consulte “1.9 Configuracion de canales incluidos en una lista” (p.69).

« Ajuste de la posicién de visualizacion (valores de los limites superior e inferior)

Cuando utilice la funcién de escala, configure la escala antes de establecer los valores de los
limites superior e inferior.
Consulte “Ajustar los valores de los limites superior e inferior” (p.57).

* Ajuste del numero de digitos de visualizacién
Cuando utilice la funcién de escala, puede ajustar los digitos incluidos en la visualizacion.
(Ajuste predeterminado: tres decimales).
Consulte “Configuracion de la visualizacion del eje vertical” (p.54).

* Revision de las formas de onda anteriores a la conversion
Cuando guarde datos de forma de onda en formato binario, se registraran los datos sin
procesar (anteriores a la conversion de escala) y los ajustes de escala. Cargar los datos de
formas de onda permite que estas se muestren tras la conversion de escala. Puede revisar las
formas de onda anteriores a la conversion si desactiva el ajuste de escala.
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Uso de la funcion de escala

Ajustes de escala durante la medicién de integracion
Puede usar la funcion de escala para convertir el conteo de pulsos integrado en propiedades
fisicas (vatios-hora, voltios-amperios, etc.) del objetivo de medicion y luego mostrar o registrar el
resultado.
El dispositivo de emisién de pulsos tendra una magnitud fisica predeterminada que corresponde a
1 pulso o0 a un ndmero de pulsos que corresponde a un valor de uno en las unidades basicas (por
ejemplo, 1 kWh, 1L, 1 m®.

= >

=
c
@
—
D
)
<
-
c
;
Q.
o
=
QO
3
[0}
S
=1
o

1 Seleccione el método de visualizacion de la escala.

OFF © No se utiliza la funcion de escala.
Decimal Muestra los valores convertidos como decimales.
Exponent Muestra los valores convertidos como exponentes.

2 Ingrese la unidad de los valores posteriores a la conversion (hasta 7 caracteres de un byte).
Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).
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Uso de la funcion de escala

3

Ingrese la magnitud fisica por pulso o el nimero de pulsos (por ejemplo: 1 ¢ =1 pulso) que
corresponda al valor de uno en las unidades basicas.

Seleccione el elemento de ingreso del valor numérico y pulse la tecla ENTER para acceder a la
ventana de ajuste de valores numéricos.

Los ajustes que definen la cantidad fisica por pulso y el nimero de pulsos que corresponde a un
valor de uno en las unidades basicas estan vinculados.

Ejemplo de ajuste
Al conectar un vatimetro con 50.000 pulsos por kWh e integrar su salida

Scaling Decimal
Unit kWh
1 kWh 50000 (numero de pulsos por kWh)

Al conectar un flujdmetro con 10 L por pulso e integrar su salida

Scaling Decimal
Unit L
1 pulse 10 (tasa de flujo [L] por pulso)

Configuracion de la escala del U8556/LR8536 Modulo de corriente

A WIN=

64

Puede usar la funcién de escala para convertir valores de corriente medidos en valores de
alimentacion monofasica de 2 cables. Siendo V el voltaje, 4 el factor de potencia e / la corriente, la
potencia puede expresarse como W=V x 1 x [

Power scaling 4
Input Power factor
100 x 0.8

5 0K | Cancel

Elija entre las dos opciones de visualizacion de la escala: [Decimal] y [Exponent].
Seleccione [Ratio] como el método de conversion de la escala.

Pulse la tecla ENTER mientras [Power] esté seleccionado.
Aparecera la pantalla de escala de potencia.

Ingrese el voltaje V'y el factor de potencia 4 en los cuadros [Input] y [Power factor],
respectivamente.

Ejemplo de ajuste

Para un voltaje de 100 V, un factor de potencia del 80%

Input 100

Power factor 0,8

Pulse la tecla ENTER mientras [OK] esté seleccionado.
La pendiente, el offset y la unidad (W) se ajustan automaticamente.
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Uso de la funcion de escala

Configuracion de la escala de la U8554/LR8534 Unidad de tensién

Convertidor de tipo extensiometro

Puede usar los valores del informe de inspeccion del convertidor de tipo extensiometro para
convertir la salida del convertidor en magnitudes fisicas.

Existen dos métodos: usar un factor de calibracién*' o la capacidad nominal y la potencia nominal.
Si aparecen todos estos valores, se puede utilizar cualquier método.

=

c

Cuando un registro de inspeccién proporciona un factor de calibracién %
Ejemplo de ajuste <
Mostrar los datos de forma de onda medidos usando un convertidor de tipo extensiometro con un §
factor de calibracion de 0,001442 G /1 x 107 de tension*? como cifras en gravedad (G) (*2: 107 de S
idon = [
tension = pg) 3
[0}

=

Scaling Decimal °

Método de conversion | Ratio

Unit G
Slope 0,001442 (indicado como 1,442 m)
Offset 0

*1: En algunos informes de inspeccion puede proporcionarse el factor de calibracion de dos formas: una
expresada en microvoltios por voltio (/1 uV/V) y la otra expresada como 1 multiplicado por 10 a la -6.2
potencia de tensién (/1x107° de tension).

En esos casos, ingrese la magnitud expresada como 1 multiplicado por 10 a la —6.2 potencia de tension.

Cuando un registro de inspeccién proporciona la capacidad nominal y la potencia nominal
Consulte “(Cuando el método de conversion de la escala se ajusta en [Rating])” (p.62).

Galga extensiométrica

Para convertir valores medidos con galgas extensiométricas en tension, determine la ratio de

conversion de la escala usando las siguientes correcciones:

» Correccion de la salida en base a la configuracion de la galga extensiométrica

+ Correccion basada en el médulo de Young y el coeficiente de Poisson de un objeto sometido a
medicién

Asimismo, realice las siguientes correcciones en caso necesario:

 Correccion de la resistencia del cable

» Correccion de la ratio de los medidores

Consulte “11.2 Medicion de la tension” (p.404).
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Ingreso de comentarios

I 1.8 Ingreso de comentarios

En esta seccidn se describe codmo ingresar titulos de mediciones, comentarios de los canales e
identificadores de los médulos.

Puede utilizar un teclado conectado a una computadora o al instrumento para ingresar
comentarios.
* Servidor HTTP
Consulte “Ingreso de comentarios” (p.270).
» Logger Utility
Consulte “9.1 Uso de Logger Utility” (p.245).
» Teclado USB (solo se pueden ingresar valores alfanuméricos)
Consulte “1 Ingreso de texto con el teclado” (p.13).

Comentarios del titulo

En esta seccion se describe cdmo ingresar una cadena de texto que sirva como titulo de la
medicion (hasta 40 caracteres de un byte).
Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).

Los comentarios del titulo se muestran en la parte superior de la pantalla de forma de onda.
Puede usar los comentarios del titulo para identificar las mediciones en base a los datos de imagen
cuando se guardan capturas de pantalla.

= >

66

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System
Record
Manual save
Display Start Manual ~|
Settings Stop Manual ~|

Lo Record Approx. saveable time

Recording node 3 Days 20 Hours

Recording interval 10 ms |

Repetitive recording [N

Recording time Continuous |

Alarm source [ OFF |
Synchronous operation [ig3 j

= 2022-04-26
] 2 0c8 18:26:50

Seleccione [Title comment] con las teclas Left Arrow, Right Arrow, Up Arrow y Down Arrow vy,
a continuacion, pulse la tecla ENTER.

Se abrird la ventana de ingreso de texto.
Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).

Ingrese el texto y pulse la tecla ENTER.
Se aceptara el texto ingresado.
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Ingreso de comentarios

Comentarios del canal
En esta seccion se describe cédmo ingresar una cadena de texto para cada canal (hasta
40 caracteres de un byte).
Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).

Los comentarios del canal se muestran en la pantalla de forma de onda cuando esta se ajusta en
[Wave+Value].

Los comentarios del canal le permiten identificar los distintos canales cuando se miden varios a la
vez.

= >

=
c
@
—
D
)
<
-
c
;
Q.
o
=
QO
3
[0}
S
=1
o

1 Seleccione [Comment] con las teclas Left Arrow, Right Arrow, Up Arrow y Down Arrow y, a
continuacion, pulse la tecla ENTER.

Se abrira la ventana de ingreso de texto.
Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).

2 Ingrese el texto y pulse la tecla ENTER.
Se aceptara el texto ingresado.

Puede usar [Comment] en la pantalla de lista de ajustes para ingresar comentarios del canal.
Consulte “1.9 Configuracion de canales incluidos en una lista” (p.69).
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Ingreso de comentarios

Identificadores de los modulos

En esta seccion se describe cémo ingresar un identificador (una cadena de texto) para cada
modulo (hasta 16 caracteres).
Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).

Puede utilizar los identificadores de los médulos para distinguirlos cuando utilice varios
dispositivos.

=

1 Seleccione [Unit identifier] con las teclas Left Arrow, Right Arrow, Up Arrow y Down Arrow vy,
a continuacion, pulse la tecla ENTER.

Se abrira la ventana de ingreso de texto.
Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).

2 Ingrese el texto y pulse la tecla ENTER.
Se aceptara el texto ingresado.
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Configuracion de canales incluidos en una lista

I 1.9 Configuracion de canales incluidos en una lista

En esta seccidn se describe codmo revisar los ajustes de los modulos incluidos en la lista.

> > [Unit n], [Remoten] (n=1,2,...)

Pantalla de lista de ajustes: [Input]

1 2
O3
4

=
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1 Enia pestaina secundaria, seleccione el médulo cuyos ajustes quiera visualizar en la lista.

2 Seleccione el elemento que desee visualizar.

‘ Input ¥ Display, Scaling, Comment, Numerical calc

Pantalla de lista de ajustes: [Display] Pantalla de lista de ajustes: [Scaling]

Consulte “1.6 Configuracion de la visualizacion de forma de onda” (p.54). Consulte “1.7 Uso de la funcién de escala” (p.60).

Pantalla de lista de ajustes: [Comment] Pantalla de lista de ajustes: [Numerical calc]

Consulte “1.8 Ingreso de comentarios” (p.66). Consulte “Configuracion de los calculos numéricos” (p.198).
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Configuracion de canales incluidos en una lista

3 (usss2, LR8532)

» Pulse la tecla ENTER mientras [16-30>] esté seleccionado para visualizar los canales CH16 a
CH30.
* Pulse la tecla ENTER mientras [1-15>] esté seleccionado para visualizar los canales CH1 a
CH15.
4 seleccione un nimero de canal y pulse la tecla ENTER.

La ventana de ajuste individual se abrira y podra configurar las opciones.
Pulse la tecla ESC para cerrar la ventana.

Consulte “1.4 Configuracion de los canales de entrada” (p.25).
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Configuracion de canales incluidos en una lista

Pantalla de lista de ajustes de pulso

=

>

Pantalla de lista de ajustes: [Input]

2 3 4 56 7 8 9

1 @ Tipo de entrada: Integracion
m Tipo de entrada: Sonda
Tipo de entrada: Velocidad de rotacion
Tipo de entrada Tipo de entrada
Rango Cuando el tipo de entrada sea [RevSpd]: tiempo de referencia del conteo
4 | Modo de Cuando el tipo de entrada sea [Count]: método de integracion
integracion
Conteo de pulsos | Cuando el tipo de entrada sea [RevSpd]: nimero de pulsos por revolucion
5 | Pendiente Pendiente a partir de la cual se efectua el conteo
6 | Valor umbral Nivel a partir de la cual se efectua el conteo
7 | Filtro Filtro de prevencion de vibracion
8 | Temporizacién Cuando el tipo de entrada sea [Count]: momento en el que se inicia el conteo
Alisado Cuando el tipo de entrada sea [RevSpd]: periodo de procesamiento del
alisado
9 | Procesamiento Debe llevarse a cabo cuando se supere el valor integrado

de reinicio
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Configuracion de canales incluidos en una lista

72

Pantalla de lista de ajustes: [Display]

Ajustes de pantalla

Muestra el método de ajuste

2 | Factor de zoom

Cuando el ajuste de visualizacion sea [Position]: factor de zoom de la
visualizacion de la forma de onda

Valor de limite
superior

Cuando el ajuste de visualizaciéon sea [Up/Low Lim]: valor del limite superior
de la pantalla

3 | Posicién cero

Cuando el ajuste de visualizacién sea [Position]: posicion cero de la forma
de onda (0 V, 0°C, etc.)

Valor de limite
inferior

Cuando el ajuste de visualizacion sea [Up/Low Lim]: valor del limite inferior
de la pantalla

4 | Namero de

decimales

Numero de decimales de los valores medidos

Pantalla de lista de ajustes: [Scaling]

1 |Escala

Ajustes de escala
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Configuracion de canales incluidos en una lista

Pantalla de lista de ajustes: [Comment]
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1 | Comentario Comentarios para canales individuales

Pantalla de lista de ajustes: [Numerical calc]

1 | Valor umbral Valor umbral para calculos numéricos
(disponibilidad, tiempo de encendido, tiempo de apagado, conteo activado,
conteo desactivado)

Los valores de umbral se usaran para calculos numéricos. Para obtener mas informacion sobre
los valores de umbral, consulte “Configuracion de los calculos numéricos” (p.198).
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Configuracion de canales incluidos en una lista

Copia de los ajustes de los canales

En esta seccion se describe como copiar los ajustes de un médulo en otro médulo.

> > [Unit n], [Remote n] (n=1,2,...)

M
Copy to
Unit 1 - QU1-1 - F-R Unit 1

, 2
Copy |tems 3

Unit
Indl'.-'ll:iuﬂﬂ
Unit 1
Unit 2
Unit 3
Unit 4

NG

Re [¥]Scal ing
[ Comment

[wINumerical threshold

Remc

3
-
K
K
K
K
£
i
i
™
.
O

07-30-2021
13:43:09

Pulse la tecla ENTER mientras [Copy...] esté seleccionado.
Se abrira la ventana de ajuste.
En [Original], seleccione la unidad y el canal de origen de la copia.

En [Copy items], seleccione las casillas de los elementos que desee copiar.

En [Copy to], seleccione las casillas de las unidades y los canales en los que quiera copiar
los ajustes.

A AWN =

Seleccione [OK] y pulse la tecla ENTER.

Los ajustes se copiaran.
Se copiaran todos los ajustes de un modulo cuando el canal de origen esté ajustado en [ALL].
Pulse la tecla ENTER mientras [Cancel] esté seleccionado para cancelar el proceso de copia.
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Configuracion de canales incluidos en una lista

Configuracion de los ajustes de los canales a la vez

En esta seccion se describe como activar o desactivar la medicién y configurar los ajustes de color
de visualizacién de la forma de onda para todos los canales de un médulo.

> > [Unit n], [Remote n] (n=1,2,...)
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1 Seleccione la casilla de activacidon/desactivaciéon de la medicién y pulse la tecla ENTER.

Cada vez que pulse la tecla ENTER, el ajuste de medicion de todos los canales alternara entre
activado/desactivado.

2 Seleccione la casilla de color de visualizacién de la medicién y pulse la tecla ENTER.

Cada vez que pulse la tecla ENTER, el ajuste de visualizacién de todos los canales alternara entre
activado/desactivado.
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Configuracion de canales incluidos en una lista

Alineacién de las posiciones cero de las formas de onda

En esta seccién se describe cédmo alinear las posiciones cero de las formas de onda mostradas a
un intervalo especifico basado en el canal 1 de la pestafa secundaria.

> >[Unitn](n=1,2,...)

Unit

Individuaﬂ . Display

Unit 1 Sets the display zero position at@lar intervals from the
reference channel.

aiee Reference Alignment unit

Unit 3 cH1 Zero position [EE ||| CIunit 1
Unit 4 Interval m (]

Remote 1 [Aunit 3
Remote 2 (]

Remote 3 _|
[]Remote 2

o
]

Remote 4

Pulse

6 J ocT cance'|

Voltage Position

= |07-30-2021
13:41:36

Pulse la tecla ENTER mientras [Copy...] esté seleccionado.
Se abrira la ventana de ajuste.
Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar la pestaina [Display].

En [CH1 Zero position] > [Reference], ajuste la posicion cero del canal de referencia (CH1).
En [Interval] > [Reference], ajuste el intervalo para una alineacién uniforme.

En [Alignment unit], seleccione las casillas de las unidades cuyas posiciones cero quiera
alinear.

O GO AWN =

Seleccione [OK] y pulse la tecla ENTER.

* La alineacion solo sera valida para el canal de referencia y los canales cuyo ajuste de
visualizacion del canal de destino de copia sea [Position].

» El rango de la posicion cero del canal de referencia variara en funciéon del factor de zoom.

Si el valor de [Interval] es negativo, las posiciones cero se desplazaran desde la posicion

cero del canal de referencia en la direccidon negativa al intervalo establecido; si es positivo, se

desplazaran de forma similar en la direccion positiva.

» La alineacion solo sera valida para las unidades que tengan el mismo numero de canales en el
mismo sistema.
U8550 y LR8530 (unidades de voltaje/temp, 15 canales de médulos enchufables e inalambricos)
U8551 y LR8531 (unidades universales, 15 canales de médulos enchufables e inalambricos)
U8552 y LR8532 (unidades de voltaje/temp, 30 canales de médulos enchufables e inaldambricos)
U8553 y LR8533 (unidades de voltaje de alta velocidad, 5 canales de médulos enchufables e
inalambricos)
U8554 y LR8534 (unidades de tensidén, 5 canales de médulos enchufables e inalambricos)
U8556 y LR8536 (moddulos de corriente, 5 canales de mddulos enchufables e inalambricos)

» Si en el momento de la alineacion se supera el valor maximo o minimo de la posicion cero
debido al factor de zoom, se utilizara el valor maximo o minimo.
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Ejemplo de ajuste

Configuracion de canales incluidos en una lista

Ajustar la posicion cero de CH1 al 85% y alinear a un intervalo del 5%

Canal Posicion cero de la forma de onda
CH1 (canal inicial) 85% (canal de referencia)
CH2 80% (posteriormente se reduce un 5% por forma de onda)
CH3 75%
CH4 70%
-+« (omitido) -+« (omitido)
CH14 20%
CH15 15%

Pantalla de forma de onda antes de la alineacién
Y10 ns -1 10 s - [ELIEIENWave+Set - |

Os

[VIMeasure

I_Color

Vol tage
Range

50s

Start 07-30~' 21 13:38:41. 775 [ Follon |

2,168

SD:SCR00029. PNG (34216 €&

Interval [IIES B3 Horz B

Os

[~ |DIEFIEY] Wave+Set

A I_Color

4mEa  Input
Voltage ~
Range
10mv -

Position -
Zoom

x1/2 -
Zero pos.

L U1-6 |

N\
E =R Display

N U1-12]

L U1-13]

L U1-14]

Start 07-30-" 21 13:38:41.775

SD:AUT00008. CSV He T
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Ejecucion de la calibracion

I 1.10 Ejecucion de la calibraciéon

En esta seccion se describe cdmo corregir la falta de alineacion de las entradas y ajustar el voltaje
de referencia del instrumento a 0 V.

Lleve a cabo la calibracién si el voltaje de referencia es distinto de 0 V con un par de terminales de
entrada cortocircuitados.

Ejecute la calibracion sin ingresar ninguna sefial. Si se ingresan sefales, podria no completarse
con normalidad. No es necesario cortocircuitar los terminales positivo y negativo del instrumento.

La calibracion se realiza como se indica a continuacion:

1 Pulse la tecla ENTER mientras [Zero-adj] esté seleccionado en la pantalla de forma de onda.

1)

Los valores de calibracién se reinician cuando se reinicia el sistema. La calibracion no se puede
llevar a cabo mientras haya una medicién en curso.

La temperatura interna del instrumento y los médulos se estabilizara cuando transcurran al
menos 30 minutos después de encenderlos. La variacion temporal puede limitarse realizando la
calibracién en este estado.

La funcién de calibracion esta deshabilitada en las unidades de tension (U8554, LR8534) y las
unidades CAN (U8555, LR8535).

Para calibrar las unidades de tension, utilice la funcién de equilibrado automatico.

Para obtener mas informacién sobre el equilibrado automatico, consulte “Medicién de la tension”
(p.36).

Para obtener mas informacion sobre la calibraciéon del modulo de corriente, consulte el paso 8 de
la seccién “Corriente medida” (p.38).
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Ejecucion de la calibracion

La calibracion también puede llevarse a cabo en la pantalla de lista de ajustes.
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Comprobacion de las sefiales de entrada (funcién del monitor)

1.11 Comprobacion de las senales de entrada
(funcién del monitor)

En esta seccion se describe cémo comprobar las formas de onda de entrada para verificar que
ajustes como el rango y el rango de visualizacion se hayan configurado correctamente antes de
iniciar la medicion.

Pulse la tecla MONITOR para que se muestren las formas de onda y los valores en la pantalla del
monitor.

Los datos se mostraran en la pantalla, pero no se guardaran en la memoria intermedia interna del
instrumento ni en un medio de almacenamiento.

(1) Ajuste del tiempo por division
Consulte el paso “En [Horizontal axis], seleccione el tiempo por division.” (p.58).

(2) Seleccion del médulo que quiera visualizar

Pueden mostrarse formas de onda para hasta 166 canales.
(Numero maximo de canales: 120 analdgicos, 8 de pulsos, 8 de alarmas y 30 de calculos de
formas de onda).

(3) Activacion o desactivacion de los medidores
Puede elegir en qué canales mostrar un medidor.

(4) Cambio de los canales que quiera visualizar (para médulos con 16 canales o mas)
Pueden mostrarse valores para hasta 15 canales en una pantalla.

(5) Cambio de los canales visualizados para las unidades CAN

Pueden mostrarse al mismo tiempo hasta 125 canales CAN.

we @) @& @

v 91.54°Clu 91, 54°C

us 91.54°Clus 91, 54°C
v 91.54°C| | 91 54°C)
vs 91.54C| | |

2.0 Monitoring. .. Sorion [ Lo z6i00

La funcion del monitor se desactivara cuando cambie de pantalla o inicie la medicion.

 Esta funcion no se puede utilizar mientras haya una medicién en curso.

* La funcién del monitor no se puede usar mientras [Synchronous operation] esté ajustado en
[Primary] o [Secondary].

» Cuantos mas caracteres se muestren, menor sera su tamafo.

Puede utilizar la pantalla de monitor que se muestra durante el estado de espera del activador para
forzar su accionamiento.
Consulte “2.8 Salto forzoso del activador” (p.136).

Ca)BeR
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Inicio y parada de la medicion

LY 4

I 1.12 Inicio y parada de la medicion

Pulse la tecla START para iniciar la medicion.
% Pulse la tecla STOP para detener la medicion.

Cuando el ajuste [Operation error prevention] esté configurado en [ON], se mostrara una
ventana de confirmacién. Pulse la tecla ENTER mientras [Yes] esté seleccionado para iniciar la
medicion.

=
c
@
—
D
)
<
-
c
;
Q.
o
=
QO
3
[0}
S
=1
o

Si se inicia la medicion después de detenerla, se borraran los datos guardados en la memoria
intermedia interna del instrumento. Guarde los datos importantes en una tarjeta de memoria SD o
una memoria USB antes de volver a iniciar la medicion.

» La medicion también se puede detener automaticamente con el tiempo de registro establecido.

Consulte “1.3 Ajuste de las condiciones de medicion” (p.18).

 Puede evitar un funcionamiento no intencionado de las teclas START y STOP.
Consulte “7.1 Configuracién de los ajustes” (p.216).

» Puede comenzar el proceso de registro cuando se produzcan ciertas condiciones especificas.
Esta funcion puede resultarle Util cuando quiera supervisar las condiciones en las que
aparecen anomalias.
Consulte “2 Funcion del activador” (p.115).

Proceso de medicion

O Pulse la tecla START. o Pulse la tecla STOP. -
Tiempo de inactividad

= Medicion <«—> Tiempo de registro establecido
Tiempo de registro Repeticion de registro: OFF Repeticion de registro: ON
Tiempo de registro Tiempo de registro
Tiempo especificado C s C ) jy X
(no se pulsa la tecla Medicion Medicion
STOP) — p — — py

Inicio de Detencion de Inicio de medicion. | o Detencion
medicion medicion Tiempo de inactividad de medicion

Repite el proceso hasta que la medicion se detiene.

Tiempo de registro Tiempo de registro .
Tiempo especificado ‘
(si se pulsa la tecla STOP | § Medicic Medicis e @
mientras la medicion esta edicion edicion
en curso) Inicio de Detencion de Inicio de medicion | Detencion de medicion
medicion medicion Tiempo de inactividad
Registro continuo Medicion (Igual que cuando la repetlmon del registro esta
desactivada)
Inicio de Detencioén de
medicién medicion
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Observacion de las formas de onda

I 1.13 Observacion de las formas de onda

82

Pulse la tecla WAVE para visualizar la pantalla de forma de onda. La pantalla de forma de onda se

muestra siempre que hay mediciones en curso.

La pantalla cuenta con las siguientes funciones:

» Desplazamiento por las formas de onda

» Desplazamiento por las formas de onda mientras la medicion esta en curso (para comprobar los
datos de formas de onda anteriores)

» Ampliaciéon y reduccién de las formas de onda

* Lectura de valores de las formas de onda con los cursores A/B

* Visualizacion de un medidor (escala) en la parte izquierda de la pantalla

 Visualizacién de comentarios en la parte derecha de la pantalla

» Confirmacién de las configuraciones del sistema durante la medicion (pulsando la tecla SET).

7 8

l .
C

RS

—

— 11
°‘— 12
.\_ 13
— 14
T— 15
— 16
o‘— 17
- "
I I I ’_‘ ‘ "
20 21 22 23 24 25 26 27
N.° Nombre Descripcion ) d_e
referencia
1 Intervalo de registro Permite seleccionar el intervalo al cual el instrumento p.20
captura los datos procedentes del modulo de medicion.
Eje horizontal Permite seleccionar el eje horizontal (tiempo por division). p.58
Marca del activador Indica los puntos de activacion. p.115
Pantalla Permite seleccionar el método de visualizacion de las p.84
formas de onda.
Marca de evento Muestra el numero de evento. p.190
Medidor Permite configurar el medidor (escala) en el lado izquierdo p.88
de la pantalla.
7 Seleccién de Permite seleccionar las formas de onda mostradas en la -
visualizacién pantalla (hoja).
8 Expulsar Permite expulsar los medios externos. p.152
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Observacion de las formas de onda

N.° Nombre Descripcion Pagina d.e
referencia
9 Seleccion de ajustes Permite seleccionar los ajustes mostrados en el lado -
derecho de la pantalla.
10 | Seleccién de canal Permite seleccionar el canal que desee configurar. -
11 | Medicion Permite activar o desactivar la medicion. p.28
12 | Color de forma de onda | Permite seleccionar el color de visualizacion de las formas p.28
de onda.
13 | Tipo de entrada Permite seleccionar el tipo de entrada. p.25
14 | Rango Permite seleccionar el rango. p.25
15 | Posicién de Permite seleccionar la posicion de visualizacion de las p.54
visualizacion formas de onda.
16 | Factor de zoom Permite seleccionar el factor de zoom en la direccién del p.54
eje de voltaje.
17 | Posicién cero Permite ajustar la posicion de visualizacion de las formas p.54
de onda (posicién cero).
18 | Calibracién Permite efectuar la calibracion. p.78
19 | Equilibrado automatico | Permite llevar a cabo el equilibrado automatico (solo p.37
unidades de tension).
20 | Medidor B Indica los canales y los médulos mostrados usando el p.88
medidor B.
21 | Medidor A Indica los canales y los médulos mostrados usando el p.88
medidor A.
22 | Tiempo del activador Indica la fecha y la hora de accionamiento del activador. -
23 | Barra de estado Muestra la fecha y la hora, mensajes, iconos*' y otra -
informacion.
24 | Valor de tiempo Muestra el tiempo transcurrido desde el inicio de la -
medicion.*?
25 |Barrade Indica la posicién y el rango de la forma de onda p.94
desplazamiento visualizada.
26 |lcono de .4 | Laforma de onda se mueve con las teclas SCROLL/ p.92
desplazamiento SEI' CURSOR.
Icono de cursor -1 | Los cursores A/B se mueven con las teclas SCROLL/ p.98
HI[¥ CURSOR.
27 | Seguimiento La forma de onda mas reciente se muestra siempre -
mediante la funcién de desplazamiento automatico.

*1: Para obtener mas informacién sobre iconos distintos a los de cursor y desplazamiento, consulte el
apartado “Pantalla e iconos” de la seccién “1.2 Nombres de las partes y funciones (pantallas)” del Manual
de inicio rapido.

*2: En la pantalla de forma de onda, la pantalla de valores y la pantalla de advertencia del instrumento, la
unidad de tiempo de minutos se expresa con la letra m en vez de con la abreviatura min.
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Observacion de las formas de onda

Visualizacion de forma de onda

En esta seccién se describe cdmo cambiar el método utilizado para mostrar las formas de onda de
las mediciones.

En [Display], seleccione un método de visualizacion de la forma de onda.

Wave+Set, Wave, Wave+Value, Value, Alarm, XY+Set*, XY+Value*

También puede seleccionar el método de visualizacion con la tecla WAVE.
Cada vez que pulse la tecla WAVE, la pantalla pasara al siguiente método de visualizacion.
*: Solo se puede seleccionar cuando [X-Y Composite] esté ajustado en [ON]

[Wave+Set]
[Wave]
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Observacion de las formas de onda

[Wave+Value]
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[Value]
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Observacion de las formas de onda

[Alarm]

[XY+Set]

Interval [0S IIRd Horz P [~ [WDIEAE xy+Set

[TitleComment] Composite range[NIIFEIC IR
: : : : " 20-11-30 13:05:07. 492 - ' 20-11-30 13:06:13. 392
XY Unit Ch Comment

Trigger ' 20-11-30 13:05:07. 492

B 15 48 e
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Observacion de las formas de onda

[XY+Value]

Interval [N ~ EEYE] 20 ms
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Observacion de las formas de onda

Visualizacién de un medidor (escala)
En esta seccion se describe cémo visualizar un medidor (escala) para cualquier canal en el lado
izquierdo de la pantalla.
Puede utilizar el medidor para comprobar las formas de onda y sus valores.
Pueden mostrarse dos medidores (Ay B).
Puede elegir en qué canales mostrar un medidor. El medidor se mostrara del mismo color que el
canal seleccionado.

Interval IS B Horz EIES [~ |DIEFIEY] Wave+Set

I

ettings -
U1-1 -
[w]Measure
: I_Col or
Gauge OFF

| Gauge A uT-1 Voltage =
Gauge B U1-2

KN

=1
=
(=4
=3

KN

=
]
=1
(=3
[+

_.
(=]
3
-

|«

5 Close

Position -

I~ P =]
o oy =
I Ea §Ig
- =
[=] [~
w
L« <

[ Zero-adj

P, Ar = 2020-11-09
118. 98 Cr 1ch 15:07:34

1 En [Display], ajuste la visualizacion en [Wave+Set], [Wave] o [Wave+Value].

2 Pulse la tecla ENTER mientras [Gauge] esté seleccionado.
Se abrira la ventana de los medidores.
3 Seleccione el nimero de medidores.

‘OFF,1,ZM

Si selecciona [1], se mostrara el medidor A.

4 Seleccione los canales para los medidores Ay B.

5 Pulse la tecla ENTER mientras [Close] esté seleccionado.
La ventana se cerrara.

En la pantalla [ XY+Value] o [XY+Set]

Para las formas de onda X-Y, se muestran los valores de los limites superior e inferior de los ejes
vertical y horizontal.

Puede seleccionar cualquiera de los elementos XY1 a XY8 como la forma de onda X-Y del
medidor. Asimismo, los valores de los limites superior e inferior del eje vertical se mostraran para
las formas de onda X-Y que estan configuradas en el mismo canal X que la forma de onda X-Y en
la que esta configurado el medidor.
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Observacion de las formas de onda

Visualizacion de valores numeéricos

00 00000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000 0

En esta seccion se describe como seleccionar el método de visualizacion de valores numéricos.

Pantalla [Value]
En esta pantalla solo se muestran valores numéricos.

Interval [ ~[WGEYEL 10 s

U1- 4 4 vV Ry 3mV ' v
4. 6520mV 4. 6520mV 0. 0000mV 2. 6478m 4. 6520mV
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4. 6520m 2. 6478mV 4. 6520mV
4.

4.6 [

78
8

1 Seleccione el valor que desee visualizar.

All Valores instantaneos, maximos, minimos, medios y pico a pico

Instant Valor medido mas reciente (INST)

Maximum* Valor maximo (MAX) desde el inicio de la mediciéon hasta el momento actual

Minimum* Valor minimo (MIN) desde el inicio de la medicidn hasta el momento actual

Average* Valor medio (AVE) desde el inicio de la medicion hasta el momento actual

P-P* Diferencia entre los valores maximo y minimo (valor pico a pico) desde el inicio de la
medicion hasta el momento actual

También puede seleccionar el valor con la tecla SELECT.
Para elegir un ajuste distinto de [All], mantenga pulsada la tecla SELECT para acceder a los comentarios.
*: No se aplica a los canales CAN.

2 Cambie el canal que quiera visualizar (segun sus necesidades) con el botén de la esquina
superior derecha de la pantalla (ejemplo: [1/2]).
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Observacion de las formas de onda

Pantalla [Wave+Value]

Puede elegir otros tres tipos de informacion para que se muestren en el lado derecho de la
pantalla.

(1) Valores instantaneos: valores medidos obtenidos mas recientemente o mostrados en la parte
derecha de la pantalla de forma de onda

C_J

(2) Cursor: valores de los cursores A/B

%0 309 » Ga0
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Observacion de las formas de onda

(3) Calculo numérico: resultados de calculos numéricos

C_J
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Observacion de las formas de onda

Movimiento por las formas de onda (desplazamiento)
En esta seccién se describe cémo desplazar la forma de onda medida en horizontal (a lo largo del
eje de tiempo).
Como las formas de onda también se pueden mover cuando hay mediciones en curso, puede
comprobar formas de onda anteriores durante la medicion.

MONITOR QUICK SET
|l miN gy

Anterior Mas V
Pantalla reciente

KEY LOCK

PRESS 3sec SELECT
(=) Cot—

[ SCROLL/CURSOR
G GG G

Se desplaza rapidamente hacia [

Se desplaza rapidamente hacia
los datos anteriores.

los datos mas recientes.
Se desplaza hacia los datos anteriores. Se desplaza hacia los datos mas recientes.

*1:  Cambia la funciéon de las teclas SCROLL/CURSOR (movimiento de la forma de onda o movimiento
de los cursores A/B).
Puede cambiar la longitud de desplazamiento de las teclas SCROLL/CURSOR manteniendo pulsada
la tecla SELECT mientras las presiona.

Si quiere acceder a la forma de onda mas reciente

Anterior \/\/\/\/ Mas reciente
|

Pantalla
Durante la medicion, pulse la tecla ENTER mientras [Follow] esté seleccionado (en la esquina
inferior derecha de la pantalla) o use la funcion de salto para desplazarse al final de la forma de
onda.
También puede pulsar la tecla PP mientras mantiene presionada la tecla SELECT con la funcién
de desplazamiento seleccionada para saltar al final de la forma de onda.
Consulte “Funcion de salto (cambio de la posicion de visualizacién)” (p.97).

Si quiere desplazarse al principio de la forma de onda

Anterior /\/\/\/ Mas reciente

Pantalla
Use la funcién de salto para desplazarse al principio de la forma de onda.
También puede pulsar la tecla €4« mientras mantiene presionada la tecla SELECT con la funcion
de desplazamiento seleccionada para saltar al principio de la forma de onda.
Consulte “Funcion de salto (cambio de la posicion de visualizacion)” (p.97).
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Observacion de las formas de onda
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1 En [Display], ajuste la visualizacion en [Wave+Set], [Wave] o [Wave+Value].

2 Pulse la tecla SELECT para visualizar el icono de desplazamiento.

Con cada pulsacion de la tecla SELECT, la pantalla cambiara entre el icono de cursor (movimiento
de los cursores A/B) y el icono de desplazamiento (movimiento de la forma de onda).
Para obtener mas informacién sobre el icono de desplazamiento, consulte la seccion “1.13
Observacion de las formas de onda” (p.82).

3 Pulse las teclas SCROLL/CURSOR para desplazar la forma de onda.

Funcionamiento de las teclas

<4<« | Mueve la forma de onda bastante | SELECT + 4« | Va al principio de la forma de onda.
hacia la izquierda (10 segmentos
de una vez).

P P» | Mueve la forma de onda bastante | SELECT + p-p Va al final de la forma de onda.
hacia la derecha (10 segmentos

de una vez).

| Mueve la forma de onda un poco SELECT + « Se mueve una pantalla hacia la izquierda en
hacia la izquierda (1 segmento la forma de onda (un fotograma horizontal
cada vez). para la forma de onda visualizada).

| 2 Mueve la forma de onda un poco SELECT + Se mueve una pantalla hacia la derecha en
hacia la derecha (1 segmento cada la forma de onda (un fotograma horizontal
vez). para la forma de onda visualizada).

Si la forma de onda ocupa menos de una pantalla, no podra moverla.

’\/\/V\/\/WN

Memoria intermedia interna (tiempo de registro maximo): rango visualizable en pantalla

s

-
Eliminacién de datos
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Observacion de las formas de onda

Barra de desplazamiento (posicion de visualizacion de la forma de onda)

En la parte inferior de la pantalla hay una barra de desplazamiento.

Puede usarla para comprobar qué parte de toda la forma de onda se esta visualizando.

La anchura mostrada en la barra de desplazamiento varia en funcién del tiempo de registro y de
los ajustes de visualizacion del eje horizontal.

Forma de onda total

pa 111l e

Rango de visualizacion de la pantalla

Ampliacion y reduccién de las formas de onda en horizontal
Puede ampliar y reducir la forma de onda usando los ajustes de visualizacion del eje horizontal.
Consulte “Otros ajustes de visualizacion” (p.58).

Ampliar la forma de onda le permite observar las variaciones de forma detallada.
Al reducirla, puede distinguir rapidamente las variaciones generales.

@ P
SELECT (] O [’ > @ O@
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Observacion de las formas de onda

Busqueda de formas de onda
En esta seccién se describe cémo buscar una forma de onda medida respecto a un punto de
interés concreto.
Esta funcién no se puede utilizar mientras haya una medicién en curso.

GAWN=
ojusiweuolouny A saysnly

1 En [Settings], seleccione [Search].
Se mostraran varios ajustes relacionados con la funcién de busqueda.
2 En [Type], seleccione el método de busqueda.

Level Busca puntos que cruzan el nivel especificado.

Window Busca puntos que se encuentran dentro o fuera de la ventana definida por los valores
de los limites superior e inferior especificados.

Maximum Busca el punto en el que se alcanza el valor maximo.

Minimum Busca el punto en el que se alcanza el valor minimo.

Maximal Busca puntos en los que se produzcan valores maximos locales.

Minimal Busca puntos en los que se produzcan valores minimos locales.

3 En [Area], seleccione el rango de busqueda.

All data Busca en todas las formas de onda medidas.

A-B Busca dentro del rango especificado por los cursores A/B.

4 En [Target CH], seleccione el canal en el que desee buscar.

5 (Cuando [Type] esté ajustado en [Level])
En [Level], especifique el nivel que quiera buscar.

En [Slope], seleccione la pendiente (la direccion en la que la forma de onda cruza el nivel
especificado) que quiera buscar.

(Cuando [Type] esté ajustado en [Window])
En [Upr/Lwr], especifique los valores de los limites superior e inferior.

En [IN/OUT], seleccione la direccion de busqueda (si la forma de onda entra [IN] en o sale
[OUT] del area definida por los valores de los limites superior e inferior).
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Observacion de las formas de onda

6

96

(Cuando [Type] esté ajustado en [Level], [Window], [Maximal] o [Minimal])
Pulse la tecla ENTER mientras [<] o [>] esté seleccionado en [Execute].

La busqueda se llevara a cabo. Si la busqueda devuelve varios puntos, puede desplazarse al
siguiente punto con [>] o al punto anterior con [<].

(Cuando [Type] esté ajustado en [Maximum] o [Minimum])
Pulse la tecla ENTER mientras [Search] esté seleccionado.
La busqueda se llevara a cabo.

Se mostrara una marca “S” en los puntos devueltos por la busqueda.

Para eliminar los resultados de busqueda, pulse la tecla ENTER mientras [CLR search] esté
seleccionado.

Para mover la posicién del cursor A o del cursor B a una marca “S”, pulse la tecla ENTER mientras
[A] o [B] esté seleccionado en [Move cursor]. La pantalla cambiara a la visualizacién del cursor
en la pantalla [Wave+Value].

Consulte “(2) Cursor: valores de los cursores A/B” (p.90).

Puede buscar formas de onda logicas en funcion del ajuste [Level].
» Con [Slope] ajustado en [1], busca puntos que suban del nivel bajo al nivel alto.
* Con [Slope] ajustado en [|], busca puntos que desciendan del nivel alto al nivel bajo.
* Los puntos [NO DATA] se excluyen de los objetivos de busqueda.

@ CAOAER
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Observacion de las formas de onda

Funcién de salto (cambio de la posicién de visualizacion)

00 00000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000 0

En esta seccién se describe codmo usar la barra de desplazamiento para cambiar la posicion de
visualizacion de la forma de onda (funcién de salto).

interval [CNTSNINED Hor- PR Disp oy [PPSR
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1 En [Settings], seleccione [Jump].

Se mostraran los ajustes relacionados con la funcion de
salto.

2 Pulse la tecla ENTER mientras [Manual] esté
seleccionado.

La posicion de visualizacién actual se indicara con una
flecha (|) en la barra de desplazamiento.

3 Mueva la flecha a la posiciéon que quiera visualizar con
las teclas Left Arrow y Right Arrow.

4 Pulse la tecla ENTER.
La visualizacion cambiara a la ubicacion especificada.

También puede cambiar la posicién de visualizacién directamente sin seleccionar [Manual].

Start Mueve la visualizacién al principio de la forma de onda (el punto de inicio de la
medicioén o el inicio de los datos en la memoria intermedia interna).

End Mueve la visualizacion al final de la forma de onda (el punto de parada de la medicion).

Cursor A Mueve la visualizacion a la posicion del cursor A.

Cursor B Mueve la visualizacion a la posicion del cursor B.

Trigger Mueve la visualizacion a la posicién del activador de inicio.
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Uso de los cursores A/B

I 1.14 Uso de los cursores A/B

En esta seccion se describe como leer los valores de las formas de onda medidas con los cursores
A/B. También puede usar los cursores para especificar un rango para guardar datos o realizar
calculos numeéricos.

Lectura de valores de las formas de onda
En esta seccion se describe cémo leer los valores medidos, los tiempos y las diferencias de tiempo
entre los cursores con los cursores A/B.
Cuando se usa la funcién de escala, se muestran valores posteriores al escalado.

1

10 0

10 @ ( )

1 En [Display], ajuste la visualizacién en [Wave+Value].
2 Ajuste el elemento de visualizacién en [Cursor].

3 Seleccione [ON] en los ajustes de los cursores A/B.

Se mostraran en la pantalla los cursores A/B.
Cuando se muestre el icono de cursor, si pulsa alguna de las teclas SCROLL/CURSOR, el ajuste
se cambiara automaticamente a [ON], incluso si los cursores A/B estan ajustados en [OFF].

4 Seleccione el tipo de cursor A/B.

Vertical Cursores en el eje vertical A B
« Tiempo en los cursores A/B*
« Valores medidos en las intersecciones de los cursores /\

A/By la forma de onda
» Desfase de tiempo entre los cursores B y A (B-A)* \/ \/
« Diferencia en los valores medidos en los cursores By

A(B-A) B-A

Horizontal Cursores en el eje horizontal B -2 A
* Valores medidos en los cursores Ao B

« Diferencia en los valores medidos en los cursores B y A § 7 § 7 B-A

A (B-A) o o

*: El instrumento expresa la unidad de tiempo de minutos incluida en los valores de lectura de los cursores
con la letra m en vez de con la abreviatura min.

9% 309 » Ga0
HIOKI LR8450A971-00 SELECT = 3



Uso de los cursores A/B

5 seleccione la informacion que desee visualizar.

A, B Valor medido en el cursor A, valor medido en el cursor B

A, B-A Valor medido en el cursor A, diferencia en los valores medidos en los cursores B y A (B-A)

B, B-A Valor medido en el cursor B, diferencia en los valores medidos en los cursores B y A (B-A)

A, Comment Valor medido en el cursor A, comentarios del canal

B, Comment Valor medido en el cursor B, comentarios del canal %>

B-A, Comment | Diferencia en los valores medidos en los cursores B y A (B-A), comentarios del canal é‘
6 Seleccione el cursor A/B que quiera mover. ;..

>

CursorA® Solo se mueve el cursor A. §'

Cursor B Solo se mueve el cursor B. %

Sync Mueve los cursores Ay B al mismo tiempo. %_

Cambie el canal que quiera visualizar con el botén de la esquina superior derecha de la
pantalla (ejemplo: [1/2]).
Pulse la tecla SELECT para visualizar el icono de cursor.

Con cada pulsacion de la tecla SELECT, la pantalla cambiara entre el icono de cursor (movimiento
de los cursores A/B) y el icono de desplazamiento (movimiento de la forma de onda).
Para obtener mas informacién sobre el icono de cursor, consulte la seccién “1.13 Observacion de
las formas de onda” (p.82).

9 pulse las teclas SCROLL/CURSOR para mover los cursores A/B.

Funcionamiento de las teclas

<4<« | Mueve el cursor bastante hacia la izquierda | SELECT + €< | Mueve el cursor cinco fotogramas hacia
(10 puntos de datos de una vez). la izquierda.
PP | Mueve el cursor bastante hacia la derecha | SELECT + »P | Mueve el cursor cinco fotogramas hacia
(10 puntos de datos de una vez). la derecha.
| Mueve el cursor un poco hacia la izquierda | SELECT + < Se mueve una pantalla hacia la izquierda
(1 punto de dato cada vez). en la forma de onda (un fotograma
horizontal para la forma de onda
visualizada).
> Mueve el cursor un poco hacia la derecha | SELECT + b Se mueve una pantalla hacia la derecha
(1 punto de dato cada vez). en la forma de onda (un fotograma
horizontal para la forma de onda
visualizada).

10 Compruebe los valores medidos en los cursores A/B.

(1) Se mostraran los valores que los cursores A/B leen de las formas de onda.
(2) Debajo de la tabla se mostrara la frecuencia calculada desde los cursores A/B. La frecuencia es
inversa al tiempo que leen los cursores A/B.

A, B Frecuencia derivada del periodo entre el punto de activacion y el cursor A, frecuencia
derivada del periodo entre el punto de activacion y el cursor B

A, B-A Frecuencia derivada del periodo entre el punto de activacién y el cursor A, frecuencia
derivada del periodo entre el cursor Ay el cursor B

B, B-A Frecuencia calculada del periodo entre el punto de activacion y el cursor B, frecuencia
derivada del periodo entre el cursor Ay el cursor B

A, Comment Frecuencia derivada del periodo entre el punto de activacion y el cursor A

B, Comment Frecuencia derivada del periodo entre el punto de activacion y el cursor B

B-A, Comment Frecuencia derivada del periodo entre el cursor Ay el cursor B

formas de onda medidas.
Consulte “6.1 Realizacion de los calculos numéricos” (p. 196).
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Uso de los cursores A/B

Especificacion del rango de una forma de onda
En esta seccion se describe cémo especificar el rango de una forma de onda con los cursores A/B.
Al guardar datos de formas de onda, puede guardar Unicamente los datos del rango especificado.
También puede especificar el rango sobre el que realizar calculos numéricos.
La especificacion del rango se lleva a cabo con los cursores en el eje vertical.

Rangos que pueden especificarse con los cursores A/B

Los siguientes ajustes le permiten especificar el rango:

» Guardado manual: “En [Range], seleccione el rango de datos que quiera guardar.” (p.154)

» Operacion de guardado selectivo: “En [Range], seleccione el rango de datos que quiera
guardar.” (p.157)

» Calculo numérico: “Especifique el rango con los cursores A/B.” (p.203)

» Composicion X-Y (solo A-B): “1.15 Composicién X-Y” (p.101)

All® Selecciona las formas de onda de todo el registro, sin tener en cuenta los cursores A/B.
A-B Selecciona las formas de onda entre los cursores Ay B.

Start-A Selecciona las formas de onda desde el principio hasta el cursor A.

Start-B Selecciona las formas de onda desde el principio hasta el cursor B.

A-End Selecciona las formas de onda desde el cursor A hasta el final.

B-End Selecciona las formas de onda desde el cursor B hasta el final.

() @ﬁ‘
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Composicion X-Y

I 1.15 Composicion X-Y

En esta seccién se describe cdmo crear composiciones X-Y usando cualquiera de los dos canales.
(Puede crear composiciones de hasta ocho formas de onda).

Puede especificar el rango de la composicion X-Y con los cursores Ay B.

Puede generar composiciones X-Y tanto durante como después de la medicion.

Los datos guardados Unicamente en la memoria intermedia interna se pueden volver a dibujar
(recomponer).
st | >

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System
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1 En [X-Y Composite], ajuste la funcién de composicion X-Y en [ON].

| OFF 2, ON

2 En [Composite range], seleccione el rango de composicion X-Y.

All Data Compone las formas de onda en su totalidad.

A-B Compone las formas de onda entre los cursores Ay B.

El ajuste [A-B] le permite especificar el rango con los cursores Ay B.

3 En [Interpolation], seleccione si quiere llevar a cabo la interpolacién lineal.

Dot Muestra los datos de medicion usando puntos exclusivamente. No se borrara el orden
en que se guardaron los valores en la memoria del instrumento.

Line ¥ Muestra formas de onda mientras conecta los datos de medicién con lineas en el
orden en que se guardaron los valores en la memoria del instrumento.

4 Seleccione las casillas de los canales en los que quiera ejecutar la composicion X-Y.

5 Seleccione los colores de visualizacion de las formas de onda compuestas X-Y que se
mostraran en el gréafico.

6 Seleccione los canales de los ejes X e Y para la composicion X-Y.

Seleccione unidades y canales.
Canales admitidos: analdgicos, de pulsos (excepto de logica), de calculo de formas de onda y
CAN.
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Composicion X-Y

Realizacién de la composiciéon X-Y durante la medicion

00 00000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000 0

Interval IS B Horz EIES

119. 0M8

1 Habilite la funcién de composicion X-Y en la pantalla de ajustes y configure los ajustes
como corresponda (p.101).
2 En [Display], ajuste la visualizacion en [XY+Set] o [XY+Value].

3 Inicie la medicion.
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Composicion X-Y

Realizacién de la composiciéon X-Y tras la medicién

00 00000000000 000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000 0

Interval [ B Horz FIES Display XY+Value =]

6 Re-render

(XY@ [ [  Comment |
pxi-n [ =] ]
ywi-a) [ =] ]
2wy [ ]

119. 0MB

Prepare los datos de medicion.

Habilite la funcion de composicion X-Y en la pantalla de ajustes y configure los ajustes
como corresponda (p.101).

En [Display], ajuste la visualizaciéon en [XY+Set] o [XY+Value].

AW NN=

Pulse la tecla ENTER mientras [Re-render] esté seleccionado.
Este botdn esta desactivado durante la medicion.
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Composicion X-Y

Configuracion de la composicion X-Y

interval [ROICENIINRE Horz P
[TitleComment]
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1 Habilite la funcién de composicion X-Y en la pantalla de ajustes (p.101).
2 En [Display], ajuste la visualizacion en [XY+Set].

3 En [Composite range], seleccione el rango de composiciéon X-Y.

El ajuste [A-B] le permite especificar el rango con los cursores Ay B.

All data ¥ Compone las formas de onda en su totalidad.

A-B Compone las formas de onda entre los cursores Ay B.

Durante el proceso de composicion X-Y, se mostrara el rango de composicion. Cuando seleccione el ajuste
del rango de composicion [A-B], se mostraran las posiciones de los cursores Ay B.

21N

Seleccione las casillas de los canales en los que quiera ejecutar la composiciéon X-Y.

3

Seleccione los colores de visualizacion de las formas de onda compuestas X-Y que se

mostraran en el grafico.

6 Seleccione los canales de los ejes X e Y para la composiciéon X-Y.

Seleccione unidades y canales.
Canales admitidos: analdgicos, de pulsos (excepto de légica), de calculo de formas de onda y
CAN.

Si ya existe una forma de onda de composicion X-Y, los cambios en los ajustes no se aplicaran en
la forma de onda de inmediato.
Estos cambios se aplicaran cuando seleccione [Re-render].

Q ENTER

104 SELECT(]Q[’ > @O@



Composicion X-Y

Comprobacion de los valores de las formas de onda de composiciéon X-Y
En esta seccion se describe cémo leer valores medidos de las formas de onda compuestas X-Y,
ya sea visualizando valores instantaneos al mismo tiempo que las formas de onda o usando los
cursores Cy D.

Comprobacion de los valores instantaneos

Interval [ B Horz FIES
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1 En [Display], ajuste la visualizacion en [XY+Value].
2 Ajuste el elemento de visualizacion en [Inst].

3 Compruebe los valores medidos.

Mensajes [NO DATA] y [ABORT]

El mensaje [NO DATA] mostrado en la parte inferior de las formas de onda compuestas X-Y indica
que estas formas de onda representadas no contienen datos. Si se han restaurado los datos,
represente las formas de onda compuestas X-Y con los datos correctos volviendo a representar el
grafico.

El mensaje [ABORT] mostrado en la parte inferior de las formas de onda compuestas X-Y indica
que se ha cancelado la representacion de estas formas de onda.
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Composicion X-Y

Uso de los cursores de trazo para comprobar valores

NWN=
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En [Display], ajuste la visualizacion en [XY+Value].
Ajuste el elemento de visualizacién en [Cursor].
Seleccione [Trace] en los ajustes de los cursores.

Seleccione el cursor o los cursores objetivo.

‘ Cursor C ¥, Cursor D, Sync

Puede manipular los cursores objetivo con las teclas SCROLL/CURSOR.

Seleccione la forma de onda X-Y para la que quiera leer valores con los cursores de trazo.

| XY17axvs

Seleccione el formato de visualizacion.

‘ All CH ¥, Target CH

Pulse la tecla SELECT para visualizar los iconos de cursor.

Pulse las teclas SCROLL/CURSOR para mover los cursores C y D.
Funcionamiento de las teclas

<4<« | Mueve el cursor bastante hacia la izquierda | SELECT + €<« | Mueve el cursor 10000 puntos de
(10 puntos de datos de una vez). datos hacia la izquierda.

P » | Mueve el cursor bastante hacia la derecha | SELECT + PP | Mueve el cursor 10000 puntos de
(10 puntos de datos de una vez). datos hacia la derecha.

< Mueve el cursor un poco hacia la izquierda | SELECT + « Mueve el cursor 50 puntos de datos
(1 punto de dato cada vez). hacia la izquierda.

> Mueve el cursor un poco hacia la derecha | SELECT + Mueve el cursor 50 puntos de datos
(1 punto de dato cada vez). hacia la derecha.

Compruebe los valores medidos en los cursores C y D.
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Composicion X-Y

Uso de los cursores vertical y horizontal para comprobar valores
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En [Display], ajuste la visualizacion en [XY+Value].

Ajuste el elemento de visualizacién en [Cursor].

Seleccione [Cross] en los ajustes de los cursores.

NW NN=

Seleccione la direccién objetivo.

‘ Vertical %, Horizontal ‘

3

Seleccione el cursor o los cursores objetivo.

‘ Cursor C %, Cursor D, Sync ‘

Puede manipular los cursores objetivo con las teclas SCROLL/CURSOR.

6 Seleccione el formato de visualizacion.

‘ Cc,D% c, D-C; D, D-C; C, Comment; D, Comment; D-C, Comment ‘

7 Pulse la tecla SELECT para visualizar los iconos de cursor.

8 Pulse las teclas SCROLL/CURSOR para mover los cursores C y D.
Funcionamiento de las teclas

<4< Mueve el cursor bastante hacia la izquierda (10 puntos de datos de una vez).
4 2 Mueve el cursor bastante hacia la derecha (10 puntos de datos de una vez).
| Mueve el cursor un poco hacia la izquierda (1 punto de dato cada vez).

> Mueve el cursor un poco hacia la derecha (1 punto de dato cada vez).

9 Compruebe los valores medidos en los cursores C y D.
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Navegador de configuracion (Quick Set)

I 1.16 Navegador de configuracion (Quick Set)

QUICK SET o o ;
% Pulse la tecla QUICK SET para visualizar las siguientes guias.

» Guia de registro de modulos inalambricos

» Guia de conexion de la galga extensiométrica

» Guia de conexién del terminal de control externo

» Medidas de respuesta frente a errores en las comunicaciones con médulos
inalambricos

Carga de las condiciones de ajuste

Guia de registro de médulos inalambricos

En esta seccion se describe cémo registrar modulos inaldmbricos a través de la guia de registro de
maodulos inalambricos.

Quick set 1 Seleccione [Wireless unit registration guide].
1 [Ellirel_a_s_a_g___y_nit registration guid_g_,]
Strain gauge connection guide | 2 Pulse la tecla ENTER.

=R Se mostrara la guia de registro de modulos
Action during communication error | inalambricos

Load settings data |

Cancel

4

3 Use las teclas Up Arrow y Down Arrow para seleccionar un método de registro.

List method Le permite elegir los mddulos inalambricos que pueden registrarse de la lista.
Auto-connect Le permite utilizar las teclas de los médulos inalambricos.
method

4 Pulse la tecla ENTER mientras [Next] esté seleccionado.
Registre los médulos inaldmbricos siguiendo las instrucciones de la guia.

108 HIOKI LR8450A971-00
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Navegador de configuracion (Quick Set)

Guia de conexion de la galga extensiométrica

En esta seccion se describe cémo visualizar el diagrama de conexién de las galgas
extensiométricas y las configuraciones de los interruptores DIP.

Quick set 1 Seleccione [Strain gauge connection guide].
Wireless unit registration quide |
1 [ Strain gauge connection guide ] 2 Pulse la tecla ENTER.
External connection guide | Se mostrara la guia de conexién de las galgas

Action during communication error |

: extensiométricas.
Load settings data |

Cancel

-3 gauge connection guide

OFF OFF
123

This connection method uses a strain gauge on one side of the bridge circuit and a fixed resistor on
the other three sides.

Because this method is simple, it is widely used for general stress and strain measurements.

The longer the strain gauge wiring, the more susceptible to temperature effects.

[ 561. 948

Seleccione el método de conexion con las teclas Right Arrow y Left Arrow.
Se mostrara una explicacion del método de conexién seleccionado.

4 Pulse la tecla ENTER mientras [Quit] esté seleccionado.
Se cerrara la pantalla de la guia.
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Navegador de configuracion (Quick Set)

Guia de conexion externa

En esta seccion se describe cémo visualizar los nUmeros de terminales y los nombres de las
sefiales de los terminales de control externo (en el lado izquierdo del instrumento).

Quick set 1 Seleccione [External connection guide].
Wireless unit registration guide
Strain gauge connection guide | 2 Pulse la tecla ENTER.

External conne

1 ({External connection guide Se mostrara una lista de nombres de los pines de los
R e = el terminales de control externo

Load settings data

Cancel

External control terminal connection guide

NE
¥ OUTPUT 1
¥V OUTPUT 2

D
PULSE 1
PULSE 2
PULSE 3
PULSE 4

PULSE 5
PULSE 6
PULSE 7
PULSE

D
SYNC.IN
SYNC.OUT

The instrument can output a DC voltage for driving sensors.
You can choose the output voltage. The maximum supplied current is 100 mA.

» Voltage output temminal 1: 5V, 12V, 24 V

GND * Voltage output temminal 2: 5V, 12 V

Set with [SET]-[System]-[External]

GN

T -1 L

GND

GND
1101
/o2

ND
ALARM 1
ALARM 2
ALARM 3
ALARM 4

ND
ALARM 5
ALARM 6
ALARM 7
ALARM 8
GND
1/03
1/0 4
GND

[ 561. 8MB

3 Seleccione el método de conexion con las teclas Left Arrow y Right Arrow.
Se mostrara una explicacion del método de conexién seleccionado.

Cuando se seleccionen los terminales de entrada/salida de sincronizacion (SYNC.IN y SYNC.OUT)
Lleve a cabo la prueba [Wiring check] para la sefial SYNC (en la esquina inferior derecha de la
pantalla).

Si se detecta algun error, compruebe la conexion.

Consulte “8.3 Configuracion de los terminales de entrada/salida de sincronizacion (SYNC)” (p.234)

4 Pulse la tecla ENTER mientras [Quit] esté seleccionado.
Se cerrara la pantalla de la guia.

() @ﬁ‘
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Navegador de configuracion (Quick Set)

Medidas ante errores de comunicacion

En esta seccién se describen medidas de respuesta frente a errores en las comunicaciones entre
el instrumento y los médulos inalambricos.

Quick set 1 Seleccione [Action during communication error].
Wireless unit registration guide |
Strain gauge connection guide | 2 Pulse la tecla ENTER.
External connection guide | Se mostrara la guia [Action during communication
1 {(etion during comunication error) error]

Load settings data |

Cancel

5

3 Use las teclas Up Arrow y Down Arrow para seleccionar el tipo de error y, a continuacion,
pulse la tecla ENTER.

When a unit is not searchable or cannot be registered,
When there is a communication error during measurement,
When connection not successful

Se mostrara el menu apropiado para el tipo de error.

4 Use las teclas Up Arrow y Down Arrow para seleccionar el elemento de menu que desee
confirmar.

Compruebe los elementos de confirmacion siguiendo las instrucciones mostradas en pantalla.

Cuando se seleccione [Check communication environment]

El instrumento indicara el nivel de congestion de las comunicaciones con colores (verde, amarillo y
rojo).

Los numeros de canal representan cada opcion de [Channel] con el ajuste [Mode] de LAN
inalambrica configurado en [Wireless unit connection].

Consulte “9.4 Uso de modulos inalambricos (solo LR8450-01)” (p.261).

5 Pulse la tecla ENTER mientras [Quit] esté seleccionado.
Se cerrara la pantalla de la guia.
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Navegador de configuracion (Quick Set)

Carga de las condiciones de ajuste

00 0000000000000 000000000 0000000000000 0000000000000 00000000000000000000000000
En esta seccion se describe como cargar las condiciones de ajuste que se hayan guardado en la
memoria de reserva interna del instrumento.

1 Seleccione [Load settings data].

2 Pulse la tecla ENTER.
Se mostrara una lista de condiciones de ajuste.

lz Load settings data l

3 Pulse la tecla ENTER con uno de los botones [Load] para las opciones [No. 1] a [No. 5]
seleccionado.

Se cargaran las condiciones de ajuste.

Consulte “Guardado de ajustes en la memoria de reserva interna del instrumento” (p. 159).

() @ﬁ
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Datos de medicion

| 1.17 Datos de medicién

A continuacion se indican precauciones que deben tenerse en cuenta respecto a los datos de
medicion.

Sincronizacién y desfase de tiempo

El instrumento y los médulos inalambricos cuentan con un reloj que se utiliza para el muestreo de
datos. Las unidades enchufables utilizan el reloj del instrumento como base para el proceso de
muestreo.

Durante la medicién, las diferencias en el tiempo de muestreo se desarrollaran gradualmente

entre las unidades inaldmbricas y las unidades enchufables, y entre las unidades inaldmbricas
individuales, porque el instrumento y las unidades inalambricas mantienen el tiempo con diferentes
grados de precision.

El instrumento corrige periddicamente dichas diferencias entre las unidades inalambricas y las

unidades enchufables, y entre las unidades inaldmbricas individuales, incluso cuando se estan

utilizando tanto unidades inalambricas como enchufables.*

En caso de que se interrumpan las comunicaciones inalambricas, esta funcién de correccion se

activara una vez que estas se hayan restablecido para corregir las diferencias en el tiempo de

muestreo entre los dispositivos.

*: La diferencia sera de unos 20 ms con comunicaciones inalambricas sélidas y mayor cuando la
sefial de red sea débil.
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Si el sistema no puede efectuar la sincronizacion reiteradamente durante 40 minutos mientras
haya una medicién en curso, se mostrara el mensaje [Sync error] en el historial de alarmas.
En ese caso, sera necesario mejorar el estado de la comunicacion.

Cuando las comunicaciones entre el instrumento y los moédulos inaldmbricos se recuperen de una
interrupcion, el niumero de puntos de datos muestreados puede diferir entre el instrumento y cada
maodulo inalambrico.

Si los numeros de los puntos de datos o los tiempos de muestreo de datos difieren entre el
instrumento y cada mddulo inalambrico, el sistema recuperara los datos utilizando el nimero de los
puntos de datos que el instrumento haya muestreado y los tiempos de muestreo del instrumento
de dichos puntos de datos.

Los puntos en los que haya diferencias en el conteo de datos o en los tiempos de muestreo de
datos pueden causar discontinuidad en los datos.

Consulte “Sincronizacion y desfase temporal en los datos adquiridos (durante una interrupcion de
las comunicaciones)” (p.440).

Si se produce un corte en la red eléctrica durante la medicion

Si solo se interrumpe el suministro eléctrico a un médulo inalambrico

» Los datos medidos contendran huecos dejados durante el corte del suministro eléctrico.

 El instrumento trazara lineas horizontales a lo largo del extremo superior de la pantalla para las
partes de las formas de onda en las que falten datos (consideradas como SIN DATOS).

» Cuando se restablezca la alimentacion, el instrumento reiniciara la medicion.

Si solo se interrumpe el suministro eléctrico del registrador (cuando el instrumento no
funciona con bateria)

* El instrumento no puede realizar la medicion.

* No se conservaran datos de medicion, ni siquiera los obtenidos antes del corte del suministro.
Si el guardado automatico esta habilitado, los datos obtenidos antes del corte en la red eléctrica
se conservaran en la tarjeta de memoria SD o la memoria USB.

Consulte “Preparativos para los cortes de electricidad y configuracion de los ajustes asociados”
(p.142).

* Aunque se restablezca la alimentacion, el instrumento no reiniciara la medicion.

Siempre que el respaldo de inicio o la mediciéon automatica de inicio estén activadas, el
instrumento reiniciara la medicién en el momento en que se recupere el suministro de
alimentacion.
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Datos de medicion

Si se interrumpe la comunicacion con un médulo inalambrico

Cada mdédulo inalambrico esta equipado con una memoria intermedia.
Si un médulo inalambrico no puede establecer comunicacion con el instrumento, lo que provocara
un error en la transmision de datos, dicho médulo guardara temporalmente los datos en su
memoria intermedia.
Cuando se restablezcan las comunicaciones, el médulo volvera a enviar los datos para que
puedan recuperarse.
» Cuando se establezca un intervalo de registro de entre 1 msy 5 ms

El sistema recuperara los datos retenidos en cada moédulo uno a uno.
» Cuando el intervalo de registro se establezca en 10 ms

El sistema recuperara los datos retenidos en varios modulos a la vez.
Un moédulo inalambrico puede conservar datos con una duracion aproximada de cinco minutos en
su memoria intermedia. En funcion del nimero de moédulos que deban recuperarse, de la duracién
del core del suministro eléctrico y de los entornos de comunicacion, es posible que el sistema no
procese la recuperacion con la rapidez suficiente, lo que ocasionaria que los datos incluyeran
puntos SIN DATOS.

* El sistema puede recuperar datos con una longitud de hasta 230 Mwords, el 90% de la memoria
intermedia interna del instrumento. Cuando el ajuste permite que se guarden datos de hasta
10 minutos de duracién en la memoria intermedia interna, el sistema puede recuperar datos
obtenidos durante los ultimos nueve minutos.

 Si el guardado automatico esta habilitado, el proceso de recuperacién variara en funcion del
formato de guardado.
Consulte “Guardado automatico (guardado en tiempo real)” (p.146)
Si los datos se han guardado en formato binario (.MEM), el sistema también recuperara los datos
que se estén guardando al finalizar la recuperacion de datos. Sin embargo, el sistema no podra
recuperar los archivos que ya se hayan guardado después de segmentarse. Cuando los datos
se hayan guardado en formato de texto, el sistema solo guardara los datos de recuperacion en
archivos con un nuevo nombre que incluira los caracteres [_R] al final del nombre de archivo de
guardado automatico. Si se ha sustituido el medio por otro, el sistema no podra recuperar los
datos retenidos porque el nuevo medio no contendra datos que puedan recuperarse.

+ Si se apaga un modulo inaldmbrico durante la medicion, se descartaran los datos obtenidos

antes de la desconexion.

Si el instrumento se apaga durante la medicion, el sistema no podra recuperar los datos que

conserven los médulos inaldmbricos.

Datos de medicion obtenidos durante una interrupcion en las
comunicaciones

114

El instrumento trazara lineas horizontales a lo largo del extremo superior de la pantalla para las
partes de las formas de onda que no se puedan obtener de los médulos inalambricos (consideradas
como SIN DATOS).

El icono de moédulo enmarcado en rojo indica que ese modulo conserva datos de medicion
considerados como SIN DATOS.

Consulte “Pantalla e iconos” en el Manual de inicio rapido.

El instrumento detendra el trazado de formas de onda durante la interrupcion en las
comunicaciones y el proceso de recuperacion de datos en curso.

El instrumento mostrara el mensaje [NO DATA] para las indicaciones de cifras y los valores de los
cursores.

Consulte “Visualizacion de formas de onda y tratamiento de datos durante una interrupcion de las
comunicaciones” (p.439).
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E Funcion del activador

Los activadores permiten iniciar y detener la medicion en
funcion de condiciones y sefiales especificas.

Cuando se produce una condicion especifica (una condicion
de activacién), se dice que salta el activador.

Los puntos en los que saltan los activadores (es decir,

los momentos en los que se cumplen las condiciones de
activacion) se conocen como puntos de activacion y estan
identificados por la marca .

Cuando salta un activador, puede iniciar o detener el registro.
Puede seleccionarse una fuente de activador entre las
siguientes:

 Activadores analégicos (nivel, ventana)

* Impulso (nivel, ventana)

» Activadores logicos (condicion, patrén)

+ Calculo de la forma de onda (nivel, ventana)

CAN (nivel, ventana, logica)

* Activadores de intervalo

* Activadores externos

JOpeAI}o. |9p uoIdun4

2.1 Significado de los activadores..........cccccccmmrmrmmrnrrerreninnnnnnns p-117
2.2 Activacion de la funcion del activador...........ccccccceeereeeeeeee. p-119

2.3 Activadores analégicos, activadores de impulsos,

activadores de calculo de formas de onda........................ p-122
2.4 Activadores 16gicos (Patrones).........cccccererinniisnenessnnnsisnnnns p.-128
2.5 Activador CAN ... e p-130
2.6 Aplicacion de activadores basados en

fuentes externas...........ccccoiiiiiirrreee i —— p.-133
2.7 Salto de un activador en un intervalo determinado.......... p-134
2.8 Salto forzoso del activador..........ccccviieiiieeemeccccccccceeeeeeeees p-136
2.9 Ejemplo de ajustes del activador........cccceeeeeenicciiiiiiiiininnnns p.-137
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El instrumento permite establecer las siguientes condiciones especificas:

Condicion Descripcion Pagina de
especifica referencia
Activador de Inicia el registro cuando se cumpla la condicién de activacion. p.119
inicio Ejemplo: Inicie el registro cuando la temperatura alcance o supere los
50°C.
Activador de Detiene el registro cuando se cumpla la condicion de activacion. p.119
detencion Ejemplo: Detenga el registro si una sefial cae por debajo de 1 V.
Activador externo | Le permite hacer saltar el activador con una sefial externa. (1/0 3) p.133
Ejemplo: Controla el registro en funcion del funcionamiento de otros
dispositivos.
Activacion previa | Registra los datos anteriores al punto de activacion. p.119
Ejemplo: Registra un fendmeno que precede a una anomalia.
Activador de Aplica el activador a un intervalo establecido. p.134
intervalo Ejemplo: Registra los datos a intervalos de una hora.
Condiciones Puede establecer las condiciones en las que saltara el activador. p.120
de salto del Selecciona la operacion AND/OR entre activadores.
activador

IMPORTANTE

 Sila funcién de activador esta en [OFF], puede iniciar el registro pulsando la tecla START.
(Ejecucion libre)

 Sila funcién de activador esta en [ON], el instrumento permanecera en el estado de “espera
de activador” hasta que se cumpla la condicién de activacion. El registro comenzara cuando
se cumpla la condicién de activacion.

» El intervalo de “espera de activador” se mostrara en la pantalla del monitor.

Consulte “1.11 Comprobacion de las sefiales de entrada (funcion del monitor)” (p.80).

» Durante la interrupcion de las comunicaciones, los médulos inaldambricos no pueden juzgar
si se cumplen las condiciones de activacion. Cuando se hayan cumplido las condiciones
de activacion cuando finalice la recuperacion de datos después del restablecimiento de las
comunicaciones, saltara el activador.

» Cuando se cumple la condicion del activador de detencién durante la recuperacion de datos,
los puntos de datos posteriores a este punto se consideraran como [NO DATA].

Consulte “11.14 Tratamiento de datos durante una interrupcion de las comunicaciones”
(p.439).

» Con el ajuste de activacion previa esté habilitado, los datos recuperados no podran activar
el activador. Ademas, los datos adquiridos durante el estado de espera de activador no se
pueden recuperar.

 El siguiente activador no se aceptara mientras el procesamiento del activador siga en curso.
La salida de activador estara activa mientras se esté procesando el activador. Para obtener
mas informacién sobre la salida de activacion, consulte “Salida del activador” (p.239).
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Significado de los activadores

I 2.1 Significado de los activadores

Esta seccion describe como establecer las condiciones de inicio o detencién de la medicion.
Para ello, ajuste el tipo de activador (nivel, ventana o patron) y la pendiente (sefial ascendente o
descendente).

Tipos de activador
Se ofrecen los siguientes tipos de activadores:

Tipo Funcionamiento Descripcion

Activador de nivel |1 Se activa cuando la forma
de onda iguala o supera el
\ nivel ajustado al subir.
Nivel del

! activador / \ Se activa cuando la forma
Foma g | 1] V] velor da nivel ssatiogdo.
onda de i i )
o ade Pendiente del activador Sin embargo, el activador
no puede saltar cuando la
forma de onda se hace igual

al valor mientras cae*".

Activador de IN Se activa cuando la forma
ventana Valor de limite de onda entra en el rango

superior definido por un par de
valores limite superior
e inferior. Asimismo, el
Valor de activador salta cuando la

JopeAnjoe |ap uoloun4

limite inferior forma de onda se hace

igual al valor limite superior
mientras cae y al valor limite
inferior mientras sube.

Se activa cuando la forma de
Valor de limite onda sale del rango definido

superior por un par de valores limite
superior e inferior. Sin
T embargo, el activador puede
saltar cuando la forma de

ouT

Valor de d h qual al val
limite inferior onda se hace igual al valor
limite superior al subir o al
valor limite inferior al bajar*>.

Activador de patron | 1 Se activa cuando una sefal
Alto —__ l6gica cambia a 1.

Bajo = =
0 Alto — Se activa cuando una senal
I6gica cambia a 0.
Bajo

X Alto Ignora la sefial. No saltara
‘ ‘ ‘ | ningun activador.

Bajo

*1: En cuanto a los canales de impulsos, solo si el valor del nivel esta ajustado en cero, el activador también
puede saltar cuando el pulso se hace igual a cero mientras cae.

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System
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Significado de los activadores

*2: En cuanto a los canales de impulsos, solo si el valor limite inferior esta ajustado en cero, el activador

también puede saltar cuando el impulso se hace igual a cero mientras cae.
Ademas, solo si el valor del limite superior esta ajustado en cero, el activador también puede saltar cuando

el impulso se hace igual a cero mientras asciende.

() @ﬁ‘
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Activacion de la funcién del activador

I 2.2 Activacion de la funcion del activador

En esta seccion se explica como iniciar y detener el registro mediante la funcién del activador.

Ajustes compartidos

Coer >

A W=

JopeAnjoe |ap uoloun4

1 En [Trigger], ajuste la funcién del activador en [ON].

\ OFF ”, ON

La funcion del activador se ajustara en [ON] y se activaran los ajustes del activador.

2 En [Timing], seleccione qué hacer cuando salte el activador.

Start @ Inicia el registro cuando se cumpla la condicidn de activacion (activador de inicio).
Ejemplo: Inicia el registro cuando la temperatura alcance o supere los 50°C.

Stop Detiene el registro cuando se cumpla la condicion de activacion (activador de
detencion).

Ejemplo: Detenga el registro si la sefial cae por debajo de 1 V.

Start & Stop Inicia el registro cuando se cumple la condicidn del activador de inicio y la detiene

cuando se cumple la condicion del activador de detencion durante el registro.

Ejemplo: Inicia el registro cuando la temperatura alcance o supere los 50°C y detiene
el registro cuando la temperatura alcance o supere los 100°C.

3 En [Pre-trigger], ajuste el tiempo o el numero de dias que desea grabar antes del activador.

Puede registrar datos antes del punto de activacion (el momento en que salta el activador). La
capacidad de registrar datos anteriores a una anomalia es util para analizar su causa.

La activacioén previa se deshabilitara si la operaciéon pendiente cuando salte el activador esta
ajustada en [Stop] dentro de [Timing].

\ DD, HH:MM:SS

El ajuste maximo disponible para el instrumento es de 99 dias.

Para continuar grabando la forma de onda una vez salte el activador, haga que el tiempo de
registro sea mayor que el de la activacién previa.
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Activacion de la funcién del activador

4 En [Condition], seleccione la condicion para que salte el activador.

Establezca la condicion de salto entre activadores (analdgico, impulso, 1égico, calculo de forma de
onda, externo e intervalo) como una operacion légica AND u OR.

El registro comenzara inmediatamente (ejecucion libre) si todas las fuentes de activador estan en
OFF (si no se ha realizado ningun ajuste de activador).

OR™

Saltara el activador cuando se cumpla una de las condiciones (sensible a los bordes).

AND

Saltara el activador cuando se cumplan todas las condiciones de activacion (sensible
al nivel).

No se puede activar ningun activador cuando ya se hayan cumplido las condiciones de activacion al inicio de
la medicion.
El activador podra saltar cuando las sefiales de entrada que no satisfacian las condiciones de activador pasen

a hacerlo.

Ejemplo: Para aplicar el activador cuando la forma de onda cruza 0 V de abajo a arriba

Activador: Nivel del activador
Nivel: 0 V
Pendiente: 1

SRS ARNS

Inicio de medicion Inicio de medicion
El activador salta cuando cualquiera de los El activador salta cuando cualquiera de los dos
dos cruce 0 V de abajo a arriba. cruce 0 V de abajo a arriba mientras el otro

esté superando 0 V.

Diferencia entre la espera de activacion previa y la espera de la activaciéon

Cuando se inicia la medicion, el instrumento no acepta ninguna activacion antes de que transcurra
el tiempo establecido para la activacion previa. Durante este periodo, la pantalla mostrara
[Waiting for pre-trigger...]. Una vez transcurrido el tiempo establecido para la activacion previa, el
instrumento comenzara a esperar a que se satisfaga el activador. Durante este periodo, la pantalla
mostrara [Waiting for trigger...].

Durante la espera de activacion previa, no saltara el activador, aunque se cumplan las condiciones
de activacion.
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Activacion de la funcién del activador

Relacion entre las activaciones previas y el tiempo de registro

Si el tiempo de registro es inferior al
tiempo de activacion previa

Si el tiempo de registro es superior al
tiempo de activacion previa
Los datos se mediran

La medicion se
detendra cuando
salte el activador.

antes y después de la

activacion.

La medicion se

detendra ala

hora de registro.

Inicio de
Inicio de Ifr:l medicion
medicion I:r__l
Tiempo de registro Tiempo de registro
(10 min.) (15 min.)

>

»

Activacion previa
(15 min.)

»

e

Activacion previa
(5 min.)

>

qj ‘ Unit H Measure H Channel H Trigger H Alarm H Calculation H System
L Hl 4 Al |

121

JopeAnjoe |ap uoloun4




Activadores analdgicos, activadores de impulsos, activadores de calculo de formas de onda

Esta seccién describe como configurar los activadores para canales analégicos individuales,
canales de impulsos o canales de calculo de forma de onda.

Estan disponibles los siguientes activadores:

» Activadores de nivel

» Activadores de ventana

> > [Unit n], [Remote n] (n =1, 2, . . .), [Pulse] o [Waveform calculation]

1 En la pestaiia secundaria [Unit n], [Remote n], [Pulse] o [Wave calc], seleccione un médulo.

2 Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Un-m] (activadores analégicos), [Pm]
(activadores de impulsos) o [Wm] (activadores de calculo de forma de onda) para el canal
que desea ajustar(m=1,2,...).

Se abrira la ventana de ajustes del activador del canal.

Activadores analégicos

—J ()il
SELECT (' O I' > @ O@
&)
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Activadores analdgicos, activadores de impulsos, activadores de calculo de formas de onda

Activadores de impulsos

Activadores de calculo de formas de onda

Consulte “Activadores de nivel” (p.124) y “Activadores de ventana” (p.127).

Configure los ajustes de la funcién del activador.
También puede configurar los ajustes en la pantalla de lista sin abrir la ventana de ajustes.

Cuando [Timing] esté ajustado en [Start], se establecera un activador [Start].

Cuando [Timing] esté ajustado en [Stop], se establecera un activador [Stop].

Cuando [Timing] esté ajustado en [Start & Stop], se estableceran dos activadores (un [Start] y
un [Stop]).

Para obtener mas informacién sobre el tiempo de activacion, consulte “Ajustes compartidos”
(p.119).
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Activadores analdgicos, activadores de impulsos, activadores de calculo de formas de onda

Activadores de nivel

Los activadores de nivel saltan cuando la forma de onda cruza el nivel especificado (el nivel del
activador).
Puede establecer la direccion en la que se cruza el nivel (la pendiente).

A
2N

> > [Unit n], [Remoten] (n=1,2,...)

G =

1 En [Type] de [Start] o [Stop], ajuste el tipo de activador en [Level].
Se utilizara un activador de nivel.

2 Seleccione la pendiente.
El activador saltara cuando el nivel se cruce en la direccion establecida.

= El activador salta cuando el nivel se cruce por debajo del nivel especificado. (En aumento)

l El activador salta cuando el nivel se cruce por encima del nivel especificado. (En caida)

Cuando [Condition] esta en [Y], el sistema determinara si la forma de onda ha superado el nivel especificado.
3 En [Level], ajuste el nivel del activador.

El activador saltaré cuando se cruce el nivel establecido (temperatura, voltaje, etc.).
Cuando se usa la funcion de escala, se muestran valores posteriores al escalado.

(Cuando se utiliza un médulo de medicién de la deformacion)

El instrumento expresa la tension en términos de microépsilon (ue). No es necesario ingresar el
prefijo SI micro (p).

() @ﬁ‘
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Activadores analdgicos, activadores de impulsos, activadores de calculo de formas de onda

Resolucion del nivel del activador

La resolucién del nivel de activador (anchura minima de ajuste) varia con la gama.

Entrada Rango Resolucion
Voltaje 1mV e.c. 0,001 mV
2mV e.c. 0,002 mV
5mV e.c. 0,005 mV
10 mV e.c. 0,01 mV
20 mV e.c. 0,02 mV
50 mV e.c. 0,05 mV
100 mV e.c. 0,1 mV
200 mV e.c. 0,2mV
1Ve.c. 0,001V
2Ve.c. 0,002 V
10 Ve.c. 0,01V
20 Ve.c. 0,02V
100 V e.c. 0,1V
1a5Ve.c. 0,01V
Temperatura (tanto para 100°C e.c. 0,1°C
emopares oo PR SHSCUSE | siGc
2000°C e.c. 2°C
Humedad 100% HR e.c. 0,1% de HR
Resistencia 10 Qe.c. 0,01 Q
20Qe.c. 0,02 Q
100 Qe.c. 0,1Q
200 Q e.c. 0,20
Integracion - 1c
Velocidad de rotacion 5000 r/s 1r/s
300.000 r/min. 1 r/min.
Tension 1000 pe e.c. 1 pe
2000 pe e.c. 2 e
5000 pe e.c. 5 e
10000 pe e.c. 10 pe
20000 pe e.c. 20 pe
50000 pg e.c. 50 pe
100000 pe e.c. 100 pe
200000 pg e.c. 200 pe
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Activadores analdgicos, activadores de impulsos, activadores de calculo de formas de onda
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Entrada Rango Resolucion
Corriente 50 A 0,01 A

CT7126

5A 0,001 A
CT7131 100 A 0,01 A

5A 0,001 A
CT7116

500 mA 0,1 mA

500 A 0,1A
CT7136

50A 0,01 A
CT7044 5000 A 1A
CT7045 500 A 0,17A

T704

CT7046 50 A 0,01A

2000 A 0,2A
CT7742

200 A 0,17A

500 A 0,17A
CT7736

50 A 0,01A
CT7731 100 A 0,01A

20 A 0,002 A
CT7822

2A 0,001 A

2A 0,0002 A
CT7812

200 mA 0,1 mA

HIOKI LR8450A971-00
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Activadores analdgicos, activadores de impulsos, activadores de calculo de formas de onda

Activadores de ventana
Esta seccion describe cédmo especificar un rango (ventana) utilizando los valores limite superior e
inferior y que salte un activador cuando la forma de onda se mueve dentro o fuera de ese rango.
Puede hacer saltar un activador cuando la forma de onda entre en el intervalo (entrada de ventana)
o cuando la forma de onda salga del intervalo (salida de ventana).

Entrada de ventana Salida de ventana

=
\—
JOpeAI}o. |9p uoIdun4

> > [Unit n], [Remoten] (n=1,2,...)

1 En [Type] de [Start] o [Stop], ajuste el tipo de activador en [Window].
Se utilizara un activador de ventana.
2 Elija entre [IN] y [OUT] en la forma de onda.

IN¥ El activador salta cuando la forma de onda entra en el rango especificado.

ouT El activador salta cuando la forma de onda sale del rango especificado.

Cuando [Condition] esta en [Y], el sistema determinara si la forma de onda esta dentro del rango
especificado.

3 En [Upper] y [Lower], ajuste los valores limite superior e inferior, respectivamente.

El intervalo definido por los valores limite superior e inferior servira de ventana.
Cuando se usa la funcién de escala, se muestran valores posteriores al escalado.
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Activadores légicos (patrones)

I 2.4 Activadores logicos (patrones)

Esta seccion describe como hacer que salten activadores con activadores l6gicos.

Cuando los valores de la sefal logica (1 y 0) coincidan con el patrén de activador (1/0/X), saltara el
activador.
Este tipo de activador puede seleccionarse cuando se ha seleccionado [Logic] para la entrada de
impulsos (P1 a P8).
Consulte “Medicion de sefales logicas” (p.45).

=

Alto — Alto

Bajo

Bajo

I

h—

1 Pulse la tecla ENTER mientras [Logic] esté seleccionado.
Se abrird la ventana de ajustes del activador logico.

128

2

3

En [Conditions], seleccione el patrén para que salte el activador.

OFF ¥ No se utiliza el activador de patron.

OR El activador salta cuando coincide uno de los patrones de activacion (sensible a los
bordes).

AND El activador salta cuando todos los patrones de activador coinciden (sensible al nivel).

No se puede activar ninguin activador cuando ya se hayan cumplido las condiciones
de activacion al inicio de la medicion. El activador podra saltar cuando las sefiales de
entrada que no satisfacian las condiciones de activador pasen a hacerlo.

@ CAOAER
op » o
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Activadores légicos (patrones)

3 Seleccione el patron de activador de P1 a P8.

0 El activador salta cuando la sefal es [0] (baja).
1 El activador salta cuando la sefial es [1] (alta).
X Excluye del activador. La sefial se ignorara.

JopeAnjoe |ap uoloun4
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Activador CAN

| 2.5 Activador cAN

En esta seccion se describe como seleccionar los canales CAN como condiciones de activacion.
Pueden especificarse hasta 100 canales.

Pantalla de lista de activadores CAN

Unit qeasng

Common
Unit 1
Unit 2

Channel Trigger Alarm Calculation System

Comment
Thj|eve |
3h{OFF

1hjLogic

Signal comment
Signal comment
Pulse

Signal comment

Wave calc

Bl 2 068

- 2021-11-08
& SIS

1 |1a100 100 condiciones de activador
2 Un-m (n=1,2,...),(m=1,2,...)
Rn-m Muestra los numeros de unidad CAN y los numeros de canal configurados
actualmente.
Pulse la tecla ENTER para abrir la ventana de “ajustes individuales”.
3 | Edit Indica que el canal CAN no esta seleccionado.
Pulse la tecla ENTER para abrir la ventana de “ajustes individuales”.
Consulte “PUEDE activar la ventana de ajustes individuales (nivel, ventana)”
(p.131).
4 | Comment Muestra el comentario del canal CAN.
5 | Chtype Muestra el tipo del canal CAN.
6 'ID Muestra el ID del canal CAN.
7 | Start trigger Muestra las condiciones de activacion que se han establecido con el cuadro de
Activador de didlogo de configuracion.
detencion
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Activador CAN

PUEDE activar la ventana de ajustes individuales (nivel, ventana)

Trigger No

CAN Channel

itz - R

Signal comment

O

JOpeAI}o. |9p uoIdun4

Trigger No-

CAN Channel

i -1 TR

©OAXXX XXXX XXXX XXXX

1 En [Trigger No], seleccione el nimero de activaciéon de entre las 100 condiciones de
activacion.

2 En [CAN Channel], ajuste la unidad CAN y el canal que desea especificar como condicién
de activacion.
Se mostrara el tipo de canal, la ID y el comentario del canal CAN especificado.

3 En [Type], seleccione el tipo de activador.

OFF Desactiva la funcion del activador.
Level Consulte “Activadores de nivel” (p.124).
Window Consulte “Activadores de ventana” (p.127).
Logic Consulte “2.4 Activadores logicos (patrones)” (p.128).
Establece el patron de bits efectivos (00 a 63) para el canal CAN.
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Activador CAN

Ventana de ajustes de la l6gica de activacion CAN

Trigger Nom

CAN Channel
Remote 1 <] IR
Signal comment

J bit15-00 X X X X X X X X X X X X XX 10
visi-c EEEE EEEEEEEEBEEE
AN bvit7-2 EEEE EEEE EEEEEEER
SN 1634 EEEE EEEE EEEE EREEE

0K | Cancel

©OAXXX XXXK XXXX XXXX

Ca BN
o
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Aplicacion de activadores basados en fuentes externas

Esta seccién describe como utilizar las sefiales ingresadas en el terminal /O 3 para que salten
activadores.

= >

1| ]

JopeAnjoe |ap uoloun4

1 En [External trigger], ajuste la funcién del activador externo en [ON].

OFF Y, ON

Saltara la funcién de activacion externo, lo que le permite hacer saltar activadores basados en sefiales
ingresadas desde fuentes externas.

Cuando [External trigger] esta ajustado en [ON], [External input 3] se ajustara en [Trigger

input].
Consulte “Entrada del activador externo” (p.238).

e e T 133




Salto de un activador en un intervalo determinado

Activadores de intervalo

Esta seccién describe cdmo hacer saltar un activador en un intervalo determinado.

Cuando ajuste el activador de intervalo en [OR] o [AND], el ajuste de registro repetido se ajustara
automaticamente en [ON].

Los activadores de intervalo estéan desactivados cuando se utiliza Logger Utility.

et 8 :

1 En [Interval trigger], seleccione las condiciones de activacion del intervalo.

Si desea dar prioridad al activador de intervalo, utilice el ajuste [OR]. (p.135)
Si desea dar prioridad a otros activadores, utilice el ajuste [AND]. (p.135)

OFF ™ No se utiliza el activador de intervalo.
OR Utiliza el activador de intervalo basado en la l6gica OR.
AND Utiliza el activador de intervalo basado en la I6gica AND.

2 Establezca el intervalo para el activador de intervalo.

| DD, HH:MM:SS

El activador saltara simultaneamente cuando comience la mediciéon. Posteriormente, el activador saltara en
cada intervalo de activador.

() @ﬁ
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Salto de un activador en un intervalo determinado

Condiciones OR y AND

Condiciones

del activador : Punto de activacion; (©): Otras condiciones de activacion

OR
< . . >« . . > =
Tiempo de intervalo Tiempo de intervalo
Inicio de medicién
AND Hay un activador habilitado durante el intervalo.
{EI activador no saltaré.)
© ©
< >l |

Tiempo de intervalo Tiempo de intervalo

Inicio de medicion
El activador no saltara si no coincide con otras condiciones de activacion. (Si no se

han establecido otras condiciones de activacion, este ajuste dara lugar al mismo
funcionamiento que la légica OR).

JopeAnjoe |ap uoloun4
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Salto forzoso del activador

Esta seccién describe como hacer saltar a la fuerza el activador durante el estado de espera del

activador.
Puede hacer saltar el activador a la fuerza independientemente de la configuracion de la fuente de

activador.

1 Pulse la tecla ENTER mientras [Forced trigger] esté seleccionado.

Saltara el activador.

Cuando el instrumento esta en estado de espera de activador, puede aplicar un activador a la
fuerza pulsando la tecla START.

() @w
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Ejemplo de ajustes del activador

I 2.9 Ejemplo de ajustes del activador

En esta seccidn se presentan algunos ejemplos de ajustes de activacion.

Consulte
Lo que quiere hacer (en el cuadro
siguiente)
Captura datos desde que se pulsa la tecla START hasta que se pulse la tecla STOP. N.°1
Captura los datos una vez durante 1 min. a partir del momento en que se pulsa la tecla START. N.°c2
Captura datos durante 1 min. repetidamente desde que se pulsa la tecla START hasta que N.°3 -
transcurran 60 min. S
Captura los datos desde que se pulsa la tecla START hasta que la temperatura medida en CH1 N.°4 8;
supere los 500°C. =}
o
Una vez que la temperatura medida en CH1 supera los 500°C, capture los datos hasta que se N.°5 @
pulse la tecla STOP. S
Una vez que la temperatura medida en CH1 supere los 500°C, captura los datos hasta que la N.°6 S'
temperatura descienda por debajo de 300°C. 8-
Una vez que la temperatura medida en CH1 supere los 500°C, captura los datos repetidamente N.°7 -
hasta que la temperatura descienda por debajo de 300°C.
Una vez que la temperatura medida en CH1 supere los 500°C, captura los datos durante el N.°8
siguiente 1 min.
Captura datos durante 1 min. antes y después de que la temperatura medida en CH1 supere los 500°C. N.°9
Captura datos de 9:00 a 17:00 el 17 de junio de 2020. N.°10
Captura de datos 24 horas todos los dias durante un mes a partir de las 9:00 del 17 de junio de 2020. N.° 11
Captura de datos de 9:00 a 17:00 todos los dias durante un mes a partir del 17 de junio de 2020. N.°12
Captura una hora de datos a las 9:00, 15:00, 21:00 y 3:00 durante un mes a partir del 17 de junio de 2020. N.°13
.. s Detencion de _ . Detencion de
o
N.° | Inicio de medicién medicién Inicio de registro registro Otro
1 Manual Manual - - -
Hora especificada
2 Manual Manual - 1 min. -
Hora especificada Divisién de archivos
3 Manual Manual - ih 1 min.
Activador de
4 Manual Manual - detencion -
1 500°C
Activador de inicio
5 Manual Manual 1500°C - -
. A Activador de
6 Manual Manual Activador ‘19 inicio detencion -
1 500°C 1 300°C
7 Manual Manual Igual que arriba Igual que arriba Registro repetitivo
Activador de inicio Hora especificada
8 Manual Manual 1500°C 1 min. -
9 Manual Manual Igual que arriba Igual que arriba Activacion previa 1 min.
10 Hora Hora _ _ _
2020-6-17 9:00 2020-6-17 17:00
T Hora Hora _ _ Division de archivos
2020-6-17 9:00 2020-7-17 9:00 1 dia
Hora Hora Activador de intervalo | Hora especificada . -
121 2020-6-17 9:00 2020-7-17 9:00 1 dia 8h Registro repetitivo
Hora Hora Activador de intervalo | Hora especificada . -
131 2020-6-179:00 | 2020-7-17 9:00 6h 1h Registro repefitivo
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Ejemplo de ajustes del activador
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Guardado y carga de datos

En esta seccion se describe cémo guardar las condiciones
de ajuste y los datos de formas de onda en una tarjeta de
memoria SD o una memoria USB.

También se describe como cargar datos previamente
guardados en el instrumento para reproducirlos.

()
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3.1 Datos que pueden guardarse y cargarse............ccoeesuuunnnns p.140
3.2 Formateo de 10s Medios ........cooevveeeeiiiirreeenccsereeeen e e e eennens p-143
3.3 Guardar datos........cccerriiirireeee i —————— p-145
Guardado automatico (guardado en tiempo real) ........ccccoecvveeeeeiiinenenn. p.146
Guardado manual (guardado selectivo, guardado inmediato)............... p.153
Operacion de guardado Selectivo.............eeeiiiiiiiiiiiiiiiieceee e p.156
Guardado de ajustes en la memoria de reserva
interna del iNStrUMENTO.........ciiiiii e p.159
3.4 Carga de datos.........cceeeeeeeeeemmmmnnrsrss e p.161
Funcion de configuracion automatica.............cooeveciiiiiiiieiee e, p.163
3.5 Gestion de datos ..........cccccvvmmmmmmmmmrrrr e ————— p.164
Cambio de medios (UNIdAdEs) .........cccoiiuiiiieiiiiiiie e p.164
Navegacion entre los distintos niveles (carpetas).......cccccceveeeeieeieicnnens p.165
Eliminacion de datos ........ccooeiiiiiiiie e p.166
Cambio de nombre de los archivos y las carpetas............cccceeeeiiieeeenns p.167
Copia de datOS .....cooeiiiiiiiie et p.168
Ordenacion de arChiVOS ............ooiuuieiiiiiiiiie e p.169
Actualizacion de la informacién de los archivos............ccccoeeeviieeeeeeinen. p.170
3.6 Obtencion de datos con una computadora (PC)............... p.-171
Conexion del cable USB ...........ooouiiiiiiiiiiiiee e p.171
Activacion del modo unidad USB............ccoooiiiiiiiiiiiiieeee e p.172
Cancelacion del modo unidad USB............cccevviiiiiiiiiiiiiiieeeeeeee e, p.173
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Datos que pueden guardarse y cargarse

I 3.1 Datos que pueden guardarse y cargarse

Cuando guarda datos en una tarjeta de memoria SD o una memoria USB, se crea la carpeta [HIOKI]
y, dentro de ella, la carpeta [LR8450].
Los archivos se guardan en carpetas siguiendo este esquema:

HIOKI  LR8450

— - -
" P | conFie 4@CONF0001.SET(condicionesde ajuste)

(Carpeta con datos de
ajustes)

—(ﬁ DATA —ﬁ 20-01-10 ——D WAVE0001.MEM

(Carpeta con el nombre de

la fecha de creacion del —D WAVE0001.CSV
archivo)

—ﬁ MEASUREMENT ——ﬁ ALL ——D MEAS0001.CSV

(Carpeta con resultados de (Resultados de calculos "
calculos numéricos) numéricos desde el principio MEASO0001*
hasta el final)

(Carpeta con datos de
formas de onda)

MEAS0001_01.CSV*?

MEAS0001_02.CSV**

MEAS0001.CSV

— | PART”

(Resultados de calculo para
cada intervalo de segmento
cuando el célculo de division
esta activado)

—(ﬁ PICTURE ——D SCR00001.PNG

(Carpeta con imagenes de
pantalla)

—‘i A2L D XCPT0001.A2L

(Carpeta con archivos A2L)

MEAS0001*
MEASO0001_01.CSV*

MEAS0001_02.CSV**

*1: Si el rango de calculo se establece en [Enable] o [Timed] en la pantalla [Time split
calculation], se afiadira la carpeta [PART]. Los resultados de calculo desde el punto de inicio
hasta el punto final se guardaran en la carpeta [ALL], mientras que los resultados de calculo de
cada segmento lo haran en la carpeta [PART].

*2: Se crea cuando la operacion de guardado se establece de forma que cada calculo se guarde
en el propio archivo.

Cuando se guardan archivos sin especificar un nombre
Se utilizaran los siguientes nombres de archivo:

» Datos de formas de onda guardados de forma automatica: AUTO*** xxx
* Resultados de calculos numéricos guardados de forma automatica: AUTO™ **.xxx
» Datos de ajustes guardados de forma manual: CONF**** SET
» Datos de formas de onda guardados de forma manual: WAVE**** xxx
* Resultados de calculos numéricos guardados de forma manual: MEAS**** .xxx
» Datos de imagenes de pantalla guardados de forma manual: SCR**** PNG
» Datos A2L guardados de forma manual: XCPT**** A2L

[****] representa un numero entre 0001 y 9999.
[*****] representa un numero entre 00001 y 99999.
[-xxx] representa la extensién del archivo (.MEM, .CSV, .TXT).

() @ﬁ‘
140 HIOKI LR8450A971-00 el ISUR L



Datos que pueden guardarse y cargarse

v': Si; —: No
Nombre de Guardado Carga
.5
Tipo de | Forma- Nombre de (n::::::ién .
datos to carpeta i . En el ins- | En la com-
automatica a partir| Auto. |Manual| o0 putadora
de 1)
Condicio-
nes de Binario | CONFIG CONFOO001.SET - v v -
ajuste
L AUTO0001.MEM 13
v v v v
Binario WAVEO0001.MEM
E;?:r?s g: DATA\(date)** AUTO0001.CSV
onda*’ Texto*? Ejemplo: 20-01-10 | WAVE0001.CSV v 4 - v
%6
MDF AUTOO0001.MF4 v v - V8
Resultados AUTO0001.CSV o
de calculos | Texto** | MEASUREMENT | MEAS0001.CSV v 4 - v S
numéricos « 3
2
Datos de o)
imagen de | PNG* | PICTURE SCR00001.PNG _ v _ v <
pantalla 2
Ajust S
justes L _ - _ _ v v*10
CAN* Binario .CES %
: &
ﬁrZCLTX 0s - |a2L XCPT0001.A2L - v - V12 s

*1: Guarde los datos de formas de onda en formato binario si prevé cargarlos en el instrumento o
en Logger Utility. Algunas condiciones de ajuste de las mediciones se guardaran junto con los
datos de formas de onda. También puede especificar un rango de datos usando los cursores A/
B (guardado parcial).

Cuando guarde datos de forma de onda tras la conversion de escala en formato binario, se
registraran los datos sin procesar (anteriores a dicha conversion) y los ajustes de escala.
Cargar los datos de formas de onda permite que estas se muestren tras la conversion de
escala. Puede revisar las formas de onda anteriores a la conversion si desactiva el ajuste de
escala.

*2: Existe un limite en el numero de filas que se puede cargar de una vez al cargar datos CSV con
un programa de hojas de calculo.

*3: Formato PNG: formato de imagen definido por la norma internacional ISO/IEC 15948.

*4: Las carpetas de fecha (“afio-mes-dia”) se generaran automaticamente en la carpeta [DATA].
Cuando el numero de archivos guardados en una carpeta exceda de 1000, se creara una
nueva carpeta.

Ejemplo: 20-01-10_1000

*5: Para obtener mas informacion sobre los nombres de archivo al guardar datos de forma manual,
consulte “11.7 Nombres de archivos” (p.422).

*6: Cuando se seleccione un ajuste distinto de [Comma] en [Delimiter], la extension se
configurara en [.TXT]. (p.150)

*7: Cuando [Individual calc] esté seleccionado, se afiadira una cadena que representa un nimero
de calculo, como en [MEAS0001_1.CSV] y [MEAS0001_2.CSV].

*8: Requiere un software disponible en el mercado que permita cargar datos MDF.

*9: Archivo creado en una computadora (con CAN Editor) y cargado por el instrumento.

*10: Requiere la aplicacion informatica (CAN Editor).

*11: Archivo guardado por el instrumento y cargado por una aplicacién informatica de otro

fabricante.

*12: Requiere un software de medicion y calibracion de ECU.

*13: Los archivos que contienen datos de los moédulos inalambricos guardados por el dispositivo

LR8450-01 no se pueden cargar en el LR8450 (que no dispone de conexion inalambrica).
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Datos que pueden guardarse y cargarse

Numero de archivos

Se recomienda guardar menos de 1000 archivos en cada carpeta.

Es posible guardar mas de 1000 archivos en una Unica carpeta, pero los tiempos de guardado
se incrementaran con el conteo de archivos.

Durante el guardado automatico, se creara una nueva carpeta cuando el numero de archivos de
una carpeta sea superior a 1000.

IMPORTANTE

Hioki solo garantiza el correcto funcionamiento de las tarjetas de memoria SD y las
memorias USB opcionales. No es posible garantizar el funcionamiento de otros medios de
almacenamiento.

Preparativos para los cortes de electricidad y configuracion de los ajustes
asociados

142

/N\ATENCION

B No use medios danados.
® Si lo hace, podria impedir que el procesamiento para cerrar los archivos se complete
en el tiempo previsto, lo que corromperia los archivos.

Los datos de medicién se perderan si el suministro eléctrico se interrumpe durante la medicion.
Se recomienda realizar los siguientes preparativos y ajustes cuando se midan datos durante un
periodo de tiempo prolongado.

* Use el Z1007 Paquete de baterias.
Cuando se utiliza el Z1007 Paquete de baterias opcional, el instrumento cambia inmediatamente
al funcionamiento con bateria si se interrumpe el suministro desde el adaptador de CA. De esta
forma, es posible continuar con la medicion sin perder datos.
Si la carga restante de la bateria disminuye, el instrumento no podra guardar ni cargar datos.
Consulte “2.2 Instalacién del paquete de baterias” en el Manual de inicio rapido.

» Ajuste el guardado automatico en [Waveform data].
Los datos de forma de onda se guardaran en una tarjeta de memoria SD o memoria USB
mientras continte la medicion.
El Z1007 Paquete de baterias le permite seguir procesando una medicidén en caso de que haya
un corte en la red eléctrica.
Consulte “3.3 Guardar datos” (p.145).

Se recomienda usar el ajuste [Binary] (MEM) para el guardado automatico.
Los archivos guardados con el ajuste [Text] (CSV) no se pueden cargar en el instrumento ni en
Logger Utility.
Los datos binarios (archivos MEM) guardados con el ajuste [Binary] se pueden convertir a
formato de texto con la aplicacion Logger Utility.
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Formateo de los medios

I 3.2 Formateo de los medios

Antes de usar una tarjeta de memoria SD o una memoria USB por primera vez, debe formatearlas.
1 Pulse la tecla FILE.

Se mostrara la pantalla de lista de archivos de la tarjeta de memoria SD o la memoria USB.
2 Pulse la tecla FILE para seleccionar el medio que quiere formatear.

Cada vez que pulse la tecla FILE, la lista cambiara entre la tarjeta de memoria SD y la memoria
USB.

SELECT key: |[I¥M

Type Date Modified
Folder 2020-09-09 13:47:50
Folder 2020-09-23 14:12:56
Folder 2020-10-13 14:39:58
ATA Folder 2020-11-06 12:18:32
MEASUREMENT Folder 2020-09-23 14:12:56
PICTURE Folder 2020-11-06 14:19:42
System Volume Information Folder 2020-09-09 14:09:20
B Filelnfo2. dat Blbytes dat File 2020-11-06 14:24:14
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= 2020-11-06
1ch mu:z&:ﬁ? f‘:

i 1. 78 / 15.568 (0%) xit V SELECT key: [[TEM]
Type Date Modified

Folder 2020-10-27 15:

Folder 2020-11-06 14

Folder 2020-11-06 14

Folder 2020-11-06 14

& PICTURE Folder 2020-11-06 14

N =
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Formateo de los medios

3 Pulse la tecla Down Arrow para desplazarse por la pantalla y, a continuacién, pulse la tecla
SELECT.

Se mostrara la ventana de acciones relativas a archivos.
sD UsB

2.6MB / 1.96B (0%) EXIUVIENmode) SELECT key: |

ET: Type Date Modified

Folder 2020-09-09 13:

Folder 2020-09-23 14:

Folder 2020-11-17 14:

= g -10 10:

& MEASUREMENT LR8450 -23 14:

& PICTURE RenameJ Copy -16 16:

& System Volume Information o/ 3 -09 14

B Filelnfo2. dat : : -16 16

- 2020-11-17
@5 [FFEE

4 Pulse la tecla ENTER mientras [Media Format] esté seleccionado.
Se mostrara una ventana de confirmacion.

5 Pulse la tecla ENTER.
El medio se formateara.

IMPORTANTE

* Formatee las tarjetas de memoria SD y las memorias USB virgenes con el instrumento antes
de usarlas por primera vez. Si las formatea con una computadora, es posible que el guardado
en tiempo real no siga el ritmo de la medicion.

» Cuando formatee una tarjeta de memoria SD o una memoria USB, seleccione el formato FAT/
FAT32. Si utiliza otro formato (NTFS, etc.), el instrumento no reconocera el dispositivo.

» Asegurese de realizar copias de seguridad de todos los datos importantes guardados en
tarjetas de memoria SD y memorias USB. Al formatear una tarjeta de memoria SD o una
memoria USB, se borraran todos los datos guardados. La operacion de formateo no se puede
deshacer.

() @ﬁ*
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I 3.3 Guardar datos

Existen tres métodos para guardar datos:

Guardar datos

Si desea guardar datos
automaticamente durante la
medicion

Si desea guardar los datos
inmediatamente cuando se
pulsa la tecla SAVE

Si desea elegir el tipo de
datos que quiera guardar y,
a continuacion, guardarlos

v

Guardado automatico Guardado inmediato Guardado selectivo

Configure los ajustes antes de
iniciar la medicion.

Se guardaran datos de medicion
mientras se lleve a cabo la
medicion. Los resultados de
calculo se guardaran una vez se
detenga la medicion.

(p.146)

)

Establezca el tipo de datos que
quiera guardar por adelantado en

la pantalla [Manual save]. Puede
guardar datos de forma inmediata
pulsando la tecla SAVE. Esta funcion
le resultara practica cuando quiera
guardar ciertos datos de forma de
onda o para guardar datos de forma
inmediata durante el monitoreo.
(p-153)

)

(Ajuste predeterminado)
Al pulsar la tecla SAVE, puede
establecer el tipo de datos que
quiera guardar y, a continuacion,
guardarlos.
No es necesario configurar los
ajustes antes de la operacion de
guardado.
(p.153)

Inserte una tarjeta de memoria
SD o una memoria USB.

Inserte una tarjeta de memoria
SD o una memoria USB.

Inserte una tarjeta de memoria
SD o una memoria USB.

v

Pantalla [Measure]

Y

Pantalla [Measure]

N 4

Pantalla [Measure]

Habilite el guardado automatico
(p-146).

Ajuste [SAVE key settings] en
[Quick Save] (p.153).

Ajuste [SAVE key settings] en
[Select & Save] (p-153).

\ 2

\ 2

\ 2

Ajuste el tipo de datos que
quiera guardar.

Ajuste el tipo de datos que
quiera guardar.

Pulse la tecla SAVE.
(Los datos no se pueden

guardar mientras haya una
medicion en curso).

Pueden guardarse datos al

mismo tiempo.

» Datos de forma de onda

» Resultados de calculos
numericos

 Datos de forma de onda

* Imagenes de pantalla

» Condiciones de ajuste

* Resultados de calculos numéricos
* Archivos A2L

Ventana

Seleccione el tipo de datos que quiera guardar.
Configure el nombre de archivo de guardado
(hasta 8 caracteres de un byte).

 Datos de forma de onda

* Imagenes de pantalla
 Condiciones de ajuste

* Resultados de calculos numéricos

v

Medicion

Pulse la tecla SAVE.
(Los datos no se pueden guardar
mientras haya una medicion en curso).

Pulse la tecla ENTER.

v

N 4

N 4

Guardado automatico |

Guardado |

Guardado |

Para guardar parte de una forma de onda, especifique un rango usando los cursores A/B (vertical)
antes de guardar los datos. (El guardado parcial no esta disponible cuando se usa la funcion de

guardado automatico).

Consulte “Especificacion del rango de una forma de onda” (p.100).
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Guardar datos

Guardado automatico (guardado en tiempo real)
En esta seccion se describe cémo guardar datos de formas de onda (con la funcién de guardado
en tiempo real) en un medio (una tarjeta de memoria SD o una memoria USB) mientras la medicion
esta en curso.
Los resultados de calculos numéricos también se pueden guardar en un medio de forma automatica.
Asimismo, puede guardar automaticamente tanto los datos de formas de onda como los resultados
de calculos numéricos.

Los siguientes datos de medicién se pueden guardar de forma automatica:

Datos
guardados

Ajuste

Extension de
archivo

Descripcion

Datos de forma
de onda

Formato binario

.MEM

Los datos de formas de onda se guardaran en el
formato dedicado del instrumento (formato binario)
mientras se lleve a cabo la medicion.

En general, se recomienda usar el ajuste [Binary].

Formato de texto

.C8V, .TXT*

Los datos de formas de onda se guardaran en
formato de texto mientras se lleve a cabo la medicion.
Aunque los datos se pueden cargar con un
programa de hojas de calculo, estos no podran
cargarse en el instrumento ni en Logger Utility.

Formato MDF

.MF4

Los datos de formas de onda se guardaran en
formato MDF (ver. 4) mientras se lleve a cabo la
medicion. Estos archivos se pueden cargar en
una computadora con un visor de formas de onda
compatible con este formato. No se pueden cargar
con el instrumento o Logger Utility.

Resultados
de calculos
numeéricos

Formato de texto

.CSV, .TXT*

Los resultados de calculos numéricos se
guardaran una vez se detenga la medicion.

*: Si se selecciona un ajuste distinto de [Comma] en [Delimiter] en el apartado [Text format], la
extension se configurara en [.TXT].

Limitaciones de los formatos binario y de texto en las operaciones de guardado

El niumero de canales que puedan utilizarse con el guardado automatico estara limitado como se
muestra a continuacion dependiendo del intervalo de registro y los ajustes de guardado, asi como

146

en funcién de si hay alguna unidad CAN conectada.

Formato de guardado Intervalo de registro Unidades CAN -
No Si
1ms Hasta 150 canales Hasta 20 canales
2ms Hasta 80 canales
5ms Hasta 150 canales
MEM, MDF
10 ms Sin limitaciones Hasta 700 canales
20 ms Hasta 1500 canales
50 ms 0 mas Sin limitaciones
De1msab5ms Ajuste de guardado automatico no disponible
10 ms Hasta 60 canales Hasta 100 canales
20 ms Hasta 200 canales
CSVv 50 ms Hasta 500 canales
100 ms Sin limitaciones Hasta 1000 canales
200 ms Hasta 2000 canales
500 ms o mas Sin limitaciones

HIOKI LR8450A971-00
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Guardar datos

Cuando se habilita el guardado automatico con el ajuste de datos de onda (binarios), los datos
se pueden recuperar al recobrar las comunicaciones con los modulos inalambricos tras una
interrupcion de estas. Sin embargo, cuando se habilita el guardado por segmentos, el sistema no
puede recuperar los datos de los archivos que ya se hayan guardado después de segmentarse.
El sistema solo puede recuperar los datos obtenidos hasta el momento en que se segmenten los
archivos que se estén guardando.
Cuando se habilita el guardado automatico con formato de texto, el sistema no puede recuperar
datos. El instrumento guardara los datos que no se hayan podido recibir debido a la interrupcion de
las comunicaciones en otros archivos una vez que se restablezcan las comunicaciones. Los datos
no recibidos se guardaran en un archivo al que se asignara un nuevo nombre compuesto por el
nombre de archivo original seguido de los caracteres [_R].
Ejemplo: Si el nombre del archivo original es AUTO0001.CSV

El instrumento guardara los datos no recibidos en el archivo AUTO0001_R.CSV.
El instrumento no podra recuperar datos si no se ha insertado ningun medio de almacenamiento.
(p.439)

Proteccion de los datos (con el Z1007 Paquete de baterias)

El instrumento dejara de guardar datos cuando la bateria empiece a agotarse durante el guardado
automatico (la medicion continuara).

Se puede evitar que los medios fallen en caso de que el sistema se apague durante la operacion
de guardado.

Cuando transcurran 10 minutos después de recuperar la alimentacion de CA, el instrumento en el
que se haya detenido la operacion de guardado, reiniciara dicha operacion.
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IMPORTANTE

Hioki solo garantiza el correcto funcionamiento de las tarjetas de memoria SD y las
memorias USB opcionales. No es posible garantizar el funcionamiento de otros medios de
almacenamiento.
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Guardar datos
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Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System

Record

Auto save 0 )
Fite nanc NN

Manual sav a0g gaer date/tine
Display E Media SD card | 4

Settings Waveform data Numerical calculation results
CAN Format Format Text

[JAdd title comment

Downsamp | ing File splitting Single file

Decimation factor Time split calculation [SiELI] |

Save data Instant Split time 0 [PEVER 00:10

Deleting
Folder splitting Disable - P LT S 4
File splitting 2 Days 5 Hours

Split time mDaysm

Text format Settings. ..

B 21 1o || | ) v3:50:87

Ingrese el nombre de archivo que quiera usar durante el guardado automatico en el campo
[File name] (hasta 8 caracteres de un byte).

Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).

Se afiadira un numero de serie a partir de 0001 (en incrementos de uno) a los nombres de archivo
introducidos.
Ejemplo: Nombre de archivo: [ABC], formato: binario
ABCO0001.MEM, ABC0002.MEM, ABCO003.MEM,. . .
Ejemplo: Nombre de archivo: [ABC100], formato: binario
ABC1000001.MEM, ABC1000002.MEM, ABC1000003.MEM,. . .

Si no especifica ningin nombre de archivo, se asignara uno automaticamente.
Consulte “Cuando se guardan archivos sin especificar un nombre” (p. 140).

En [Add title comment], seleccione si quiere afadir un comentario del titulo al nombre de archivo.

‘ I:l & No se afade un comentario del titulo al nombre de archivo.
Se afiade el comentario del titulo ajustado en la pestafia secundaria [Record] al nombre de
archivo.

Si se selecciona la casilla [Add title comment], el nombre de archivo quedara asi:
Nombre de archivo ingresado_Comentario del titulo.MEM

En [Add trigger date/time], seleccione si quiere afiadir una fecha y una hora al nombre de archivo.

I:l = No se afnade la fecha y la hora de accionamiento del activador al nombre de archivo de
datos de formas de onda.

datos de formas de onda.

Se afiade la fecha y la hora de accionamiento del activador al final del nombre de archivo de

Si se selecciona la casilla [Add trigger date/time], el nombre de archivo quedara asi:
Nombre de archivo ingresado_191224 235959 0001.MEM (cuando el accionamiento del activador sea el 24
de diciembre de 2019 a las 23:59:59)

En [Media], seleccione el medio al que quiera dar prioridad al guardar datos.

\ SD card ©, USB flash drive

Si se han insertado tanto una tarjeta de memoria SD como una memoria USB, el sistema guardara los datos
en el medio seleccionado.
Si no se ha insertado el medio seleccionado, el sistema guardara los datos en el otro medio.
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Guardar datos

3 En [Format] en el conjunto de ajustes [Waveform data], seleccione guardado automatico.

OFF ¥ No se lleva a cabo el guardado automatico.

Binary Los datos se guardan en el formato dedicado del instrumento (formato binario).
Text Los datos se guardan en formato de texto.

MDF(MF4) Los datos se guardan en formato MDF.

(Cuando [Format] esté ajustado en [Text])
En [Downsampling], seleccione si quiere llevar a cabo el submuestreo.

Cuando esté ajustado en [ON], se reducira el tamano del archivo de datos guardado.

\ OFF ©, ON

(Cuando [Downsampling] esté ajustado en [ON])
En [Decimation factor], seleccione el factor de diezmado.

\ 1/2 © a 1/100,000

Ejemplo: Si se ajusta en [1/5], se dejara 1 de cada 5 puntos de datos.

(Cuando [Downsampling] esté ajustado en [ON])
En [Save data], seleccione el método de reduccién de datos.

Instant Guarda el primer punto de datos.
Ejemplo: Si se ajusta en [1/5], solo se guardara el primero de cada grupo de cinco
puntos de datos.
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Statistics Guarda los datos estadisticos (valores maximo, minimo y promedio), ademas de los

valores instantaneos (el primer punto de datos de cada intervalo de reduccién).

Ejemplo: Si se ajusta en [1/5], se guardaran los valores instantaneo, maximo, minimo
y promedio de cada grupo de cinco puntos de datos.

En [Deleting], seleccione el tipo de procesamiento que debe llevarse a cabo si el medio en
el que se estan guardando los datos se queda sin espacio (en caso necesario).

OFF ¥ Finaliza la operacion de guardado automatico.

ON Elimina el archivo de forma de onda mas antiguo y sigue con el guardado automatico.
Si el sistema no puede eliminar un archivo, se dejaran de guardar datos. Los
resultados de calculos numéricos no se eliminaran.

En [Folder splitting], seleccione cuando quiere segmentar los datos (en caso necesario).

Las carpetas en las que se guarden los datos pueden segmentarse en funcion del periodo de
tiempo establecido.

Disable ¥ Guarda en una unica carpeta los archivos que contienen los datos obtenidos durante
el tiempo establecido para el registro. La carpeta se segmentara siguiendo estas
condiciones:
» Cuando [File splitting] esté ajustado en [Disable]:
La carpeta se segmentara por dia.
» Cuando el numero de archivos de la carpeta llegue a 1000:
El destino de guardado cambiara a carpetas a las que se afiadira un nimero
secuencial (por ejemplo, 19-12-23_0001).

1d Las carpetas se segmentaran por dia.
1 week Las carpetas se segmentaran por semana. Las semanas van de lunes a domingo.
1 month Las carpetas se segmentaran por mes.
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Ejemplo: Si se ajusta en [1 week]
Si la medicién comienza el domingo 29 de diciembre de 2019, el sistema considerara el lunes 23 de
diciembre de 2019 como el inicio de la semana.
Se creara automaticamente la carpeta 719-12-23.

Ejemplo: Si se ajusta en [1 month]
Si la medicion comienza el 29 de diciembre de 2019, el sistema considerara el 1 de diciembre de
2019 como el inicio del mes.
Se creara automaticamente la carpeta 79-72-01.

En [File splitting], seleccione el método de segmentacion (en caso necesario).
Las carpetas se segmentaran en funcién del periodo de tiempo establecido.

Disable ¥ Se crea un archivo de formas de onda para cada mediciéon. No obstante, los archivos
se segmentaran automaticamente si exceden de 1 GB.

Enable Los archivos se segmentaran en funcion del tiempo especificado en [Split time]
desde el inicio de la medicién al guardar datos de formas de onda.

En [Split time], configure el tiempo de segmentacién de los archivos. No obstante, los
archivos se segmentaran automaticamente si exceden de 1 GB, incluso aunque no se
haya alcanzado el tiempo definido.

Timed Antes de guardar los archivos, el tiempo de segmentacion del primer archivo se
ajustara automaticamente para que los datos se segmenten a intervalos regulares.
([Split time]) en funcién del ajuste [Reference time]. (Solo el primer archivo sera mas
corto que el ajuste especificado en [Split time]).

El siguiente mensaje se mostrara al inicio del registro hasta que el intervalo de registro
se sincronice con respecto al tiempo de referencia. En ese momento, el instrumento
entrara en el estado de espera de inicio de la medicion: [Waiting reference].

(Cuando [File splitting] esté ajustado en [Enable])
En [Split time], configure el tiempo de segmentacion de los archivos.

‘ Dia (0 a 30), hora (0 a 23), minuto (0 a 59)

(Cuando [File splitting] esté ajustado en [Timed])
En [Reference time] configure el tiempo que quiera usar como referencia al segmentar archivos.

‘ Hora (0 a 23), minuto (0 a 59)

En [Split time], configure el intervalo de segmentacion de los archivos.

‘ 1 min, 2 min, 5 min, 10 min %, 15 min, 20 min, 30 min, 1h,2h,3h,4h,6h,8h,12h, 1 d

Cuando se inicie la medicion, se mostrara el siguiente mensaje hasta que el intervalo de registro
se sincronice con el tiempo de referencia: [Waiting reference].

En [Format] en el conjunto de ajustes [Numerical calculation results], seleccione guardado
automatico.

OFF ¥ No se lleva a cabo el guardado automatico.

Text Los datos se guardan en formato de texto.

En [File splitting], seleccione si quiere segmentar los archivos guardados (en caso
necesario).

Single file ® Guarda todos los resultados de calculos numéricos en un archivo.

Individual calc Crea archivos segmentados por elemento de calculo, ademas del archivo que
contiene todos los calculos. Se afiadira a dichas carpetas un nimero de calculo.
Ejemplo: El nombre de archivo para el calculo n.° 5 sera AUTO0001_05.CSV

En [Time split calculation], seleccione si quiere segmentar el calculo numérico.

El ajuste es el mismo que en [Time split calculation] para el calculo numérico.
Consulte “Configuracion de los calculos numéricos” (p.198).
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Guardar datos

5 Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Settings...] en [Text format].
Se abrira la ventana de ajuste.

En [Decimal symbol], seleccione el simbolo que quiera usar como separador decimal.

Period Usa un punto (“.”) como separador decimal en los valores numéricos.

Comma Usa una coma (“,”) como separador decimal en los valores numéricos.

Los ajustes [Decimal symbol] y [Delimiter] no se pueden configurar al mismo tiempo en [Commal].

Si ajusta [Decimal symbol] o [Delimiter] en [Commal], el otro elemento cambiara automaticamente a un
ajuste distinto de [Comma]. En [Delimiter], seleccione el simbolo que quiera usar como delimitador.

La extension de archivo cambiara en funcién del delimitador.

Comma Usa una coma (“,”) como delimitador (extensién: .CSV)
Space Usa un espacio como delimitador (extension: .TXT)

Tab Usa una tabulacion como delimitador (extension: .TXT)
Semicolon Usa un punto y coma (“;”) como delimitador (extension: .TXT)

No puede ajustar [Decimal symbol] y [Delimiter] en [Comma] al mismo tiempo.

En [Date format], seleccione el formato de fecha.
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Este ajuste solo esta disponible si [Display horizontal axis] esta ajustado en [Date]. (p.58)

yy-MM-dd La fecha se genera con este formato:

hh:mm:ss.0 'ANO (2 digitos)-MES-DIA HORAS:MINUTOS:SEGUNDOS.MILISEGUNDOS.
Los programas de hojas de calculo trataran las fechas con este formato como
comentarios.

Ejemplo: '20-12-01 23:59:59.999

yyyy-MM-dd La fecha se genera con el siguiente formato y los datos de tiempo inferiores a
hh:mm:ss + ms 1 s (unidad: ms) se tratan como datos independientes: ANO (4 digitos)-MES-DIA
HORAS:MINUTOS:SEGUNDOS.

En los programas de hojas de calculo, los datos de tiempo con una duracion inferior a
1 s se mostraran en otra columna.

Este formato resulta util si quiere combinar datos CSV obtenidos en distintos
instrumentos con un programa de hojas de calculo.

Ejemplo: 2020-12-01 23:59:59,999

Dependiendo de los ajustes [Date format] y [Date delimiter] en [Localization (language)] (p.217), también
se pueden seleccionar los siguientes formatos:
Igual que el ajuste [yy-MM-dd hh:mm:ss.0] anterior

yy/MM/dd, yy.MM.dd, MM-dd-yy, MM/dd/yy, MM.dd.yy, dd-MM-yy, dd/MM/yy, dd.MM.yy

Igual que el ajuste [yyyy-MM-dd hh:mm:ss + ms] anterior

yyyy/MM/dd, yyyy.MM.dd, MM-dd-yyyy, MM/dd/yyyy, MM.dd.yyyy, dd-MM-yyyy, dd/MM/yyyy,
dd.MM.yyyy
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Guardar datos

Sustituir (expulsar) un medio durante el proceso de guardado en tiempo real

En esta seccion se describe cdmo sustituir un medio mientras esté habilitado el guardado en
tiempo real.
También describe como comprobar los datos de los medios durante registros prolongados.

1 Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Eject] en la esquina superior derecha de

la pantalla de forma de onda.
Se mostrara la ventana de cambio de medio.

2 Seleccione el medio que quiera expulsar y pulse la tecla ENTER mientras [OK] esté
seleccionado.

‘ SD card ®, USB flash drive

3 Una vez que se muestre en pantalla [USB flash drive can be safely removed] o [SD card can

be safely removed], expulse el medio.

* Los datos de forma de onda se escribiran en la memoria intermedia interna del instrumento
mientras se expulse el medio.

 Si se han insertado tanto una tarjeta de memoria SD como una memoria USB, al expulsar el

medio que contiene los datos, se cambiara el destino de almacenamiento al otro medio.
4 Inserte un medio formateado.

Cuando inserte un medio en el instrumento, este guardara en él los datos que se hayan escrito en

la memoria intermedia interna y, a continuacion, reanudara el registro de datos de forma de o

nda.

IMPORTANTE
« Si no finaliza el proceso de sustitucion del medio en un plazo de dos minutos tras

agotarse, con la consiguiente pérdida de datos.
» Si se sustituye el medio durante el proceso de guardado en tiempo real, los datos
posteriores se guardaran en un archivo diferente.

el punto en el que se detuvo la medicidn, incluso si se inserta un nuevo medio desp
de detenerla.

en el momento de pulsar la tecla ENTER con [Eject] seleccionado no se enviaran.

pulsar la tecla ENTER con [Eject] seleccionado, la memoria intermedia interna podria

» Sila medicion se detiene mientras se expulsa el medio, no se guardaran los datos hasta

» Si esta activado el ajuste [FTP data auto send], los archivos que no se hayan enviado

ués
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Guardar datos

Guardado manual (guardado selectivo, guardado inmediato)

En esta seccion se describe cémo guardar datos con la tecla SAVE.
Puede seleccionar la acciéon que quiera que se lleve a cabo cuando se pulse la tecla SAVE.

IMPORTANTE

» Es posible guardar datos mientras no se esté realizando una medicién con el instrumento. Los
datos no se pueden guardar mientras haya una medicion en curso.

» Solo se pueden guardar los datos guardados en la memoria intermedia interna (los ultimos
256 Mwords). Use la funciéon de guardado automatico (en tiempo real) si necesita guardar mas
de 256 Mwords de datos. (p.146)
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1 En [SAVE key settings], seleccione la accién que quiera realizar cuando se pulse la tecla
SAVE.

Select & Save * Muestra la ventaja de ajustes cuando se pulsa la tecla SAVE.
Los datos se guardaran cuando seleccione qué quiere guardar.

Quick save Guarda los datos inmediatamente cuando se pulsa la tecla SAVE.
Se guardara el tipo de datos configurado con el ajuste [Type].

2 Ingrese el nombre de archivo que quiera usar al guardar datos en el campo [File name] (hasta
8 caracteres de un byte).

Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).

Si no especifica ningin nombre de archivo, se asignara uno automaticamente.

Consulte “Cuando se guardan archivos sin especificar un nombre” (p.140).

Para obtener mas informacién sobre los nombres de archivo y el ajuste [Add trigger date/time],
consulte [File name] en el apartado de guardado selectivo (p.156).

3 En [Media], seleccione el medio en el que quiera guardar datos.

\ SD card ?, USB flash drive
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Guardar datos

4 En [Typel, seleccione el tipo de datos que quiera guardar.

Waveform™

Guarda datos de formas de onda.

Screen shot

Guarda imagenes de pantalla (formato PNG).

Settings Guarda las condiciones de ajuste del instrumento.
Calc results Guarda resultados de calculos numéricos.
A2L file Utilizado por el software de medicion y calibracién de ECU.

Consulte “9.10 Envio de datos de medicién mediante XCP en Ethernet” (p.306).

(Cuando [Type] esté ajustado en [Waveform])
En [Format], seleccione el formato de archivo.

Binary ”

Los datos se guardan en el formato dedicado del instrumento (formato binario).
Podra cargar datos en formato binario en el instrumento y en Logger Utility.

Text

Los datos se guardan en formato de texto.
Aunque podra cargar datos en forma de texto con un programa de hojas de célculo,
no podra cargarlos en el instrumento ni en Logger Utility.

MDF(MF4)

Los datos de formas de onda se guardaran en formato MDF (ver. 4).
Estos archivos se pueden cargar en una computadora con un visor de formas de onda
compatible con este formato. No se pueden cargar con el instrumento o Logger Utility.

Si selecciona [Text], configure los ajustes del formato de texto en [Settings...].
Consulte [Settings...] del ajuste [Text] en “Guardado automatico (guardado en tiempo real)” (p.150).

(Cuando [Type] esté ajustado en [Waveform])
En [Range], seleccione el rango de datos que quiera guardar.

All® Guarda las formas de onda de todo el registro, sin tener en cuenta los cursores A/B.
A-B Guarda las formas de onda entre los cursores Ay B.

Start-A Guarda las formas de onda desde el principio hasta el cursor A.

Start-B Guarda las formas de onda desde el principio hasta el curso B.

A-End Guarda las formas de onda desde el cursor A hasta el final.

B-End Guarda las formas de onda desde el cursor B hasta el final.

Consulte “Especificacion del rango de una forma de onda” (p. 100).

(Cuando [Format] esté ajustado en [Text])
En [Downsampling], seleccione si quiere llevar a cabo el submuestreo.

Cuando esté ajustado en [ON], se reducira el tamano del archivo de datos guardado.

OFF ¥, ON

(Cuando [Downsampling] esté ajustado en [ON])
En [Decimation factor], seleccione el factor de diezmado.

\ 1122 a1/100000

Ejemplo: Si se ajusta en [1/5], se dejara 1 de cada 5 puntos de datos.
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Guardar datos

(Cuando [Downsampling] esté ajustado en [ON])
En [Save data], seleccione el método de reduccién de datos.

Instant © Guarda el primer punto de datos.
Ejemplo: Si se ajusta en [1/5], solo se guardara el primero de cada grupo de cinco
puntos de datos.

Statistics Guarda datos estadisticos (valores maximo, minimo y promedio).
Ejemplo: Si se ajusta en [1/5], se guardaran los valores maximo, minimo y promedio
de cada grupo de cinco puntos de datos.

(Cuando [Type] esté ajustado en [Calc results])
En [File splitting], seleccione si quiere segmentar los archivos guardados.

Single file ® Guarda los resultados de calculos numéricos en un unico archivo.
Individual calc Guarda los resultados de célculos numéricos poniendo cada calculo en un archivo
diferente.

Si el tamario del archivo que contiene los datos de formas de onda es superior a 1 GB, se segmentara en
varios archivos de un gigabyte (aproximadamente) y, a continuacién, se guardara.
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Guardar datos

Operacién de guardado selectivo

En esta seccién se describe cdmo funciona el sistema cuando se selecciona [Select & Save] en
[SAVE key settings].
Guardar datos de formas de onda

1 Pulse la tecla SAVE.
Se mostrara una ventana.

SOGAWN

2 Ingrese el nombre de archivo en el campo [File name] (hasta 8 caracteres de un byte).
Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).

Cuando introduzca un nombre de archivo que termine en una letra en vez de en un nimero, se
afadira el numero de cuatro digitos 0001 a ese nombre. Este numero ira aumentando de uno en
uno en los siguientes archivos.
Ejemplo: Nombre de archivo: [ABC], formato: binario

ABCO0001.MEM, ABC0002.MEM, ABCO003.MEM, . . .
Si ingresa un nombre de archivo que acaba en un numero, este ira aumentando de uno en uno en
los siguientes archivos.
Ejemplo: Nombre de archivo: [ABC100], formato: binario

ABC100.MEM, ABC101.MEM, ABC102.MEM, . ..

Si no especifica ningin nombre de archivo, se asignara uno automaticamente.
Consulte “Cuando se guardan archivos sin especificar un nombre” (p.140).

En [Add trigger date/time], seleccione si quiere afadir una fecha y una hora al nombre de archivo.

I:l g No se afade la fecha y la hora de accionamiento del activador al nombre de archivo
de datos de formas de onda.

Se afiade la fecha y la hora de accionamiento del activador al final del nombre de
archivo de datos de formas de onda.

Si se selecciona la casilla [Add trigger date/time], el nombre de archivo quedara asi:
Nombre de archivo ingresado_191224_ 235959 0001.MEM (cuando el accionamiento del activador sea el 24
de diciembre de 2019 a las 23:59:59)

3 En [Media], seleccione el medio en el que quiera guardar datos.

‘ SD card ¥, USB flash drive

4 En [Type], seleccione [Waveform].
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Guardar datos

5 En [Format], seleccione el formato de archivo.

Binary * Los datos se guardan en el formato dedicado del instrumento (formato binario).
Podra cargar datos en formato binario en el instrumento y en Logger Utility.

Text Los datos se guardan en formato de texto.
Aunque podra cargar datos en forma de texto con un programa de hojas de calculo,
no podra cargarlos en el instrumento ni en Logger Utility.

MDF(MF4) Los datos de formas de onda se guardaran en formato MDF (ver. 4).
Estos archivos se pueden cargar en una computadora con un visor de formas de onda
compatible con este formato. No se pueden cargar con el instrumento o Logger Utility.

Si selecciona [Text], configure los ajustes del formato de texto mientras [Settings...] esté seleccionado.
Consulte [Settings...] del ajuste [Text] en “Guardado automatico (guardado en tiempo real)” (p.150).

6 En [Range], seleccione el rango de datos que quiera guardar.

All® Guarda las formas de onda de todo el registro, sin tener en cuenta los cursores A/B.

A-B Guarda las formas de onda entre los cursores Ay B. g)

Start-A Guarda las formas de onda desde el principio hasta el cursor A. %‘.)_

Start-B Guarda las formas de onda desde el principio hasta el curso B. 98)'

A-End Guarda las formas de onda desde el cursor A hasta el final. §

B-End Guarda las formas de onda desde el cursor B hasta el final. ﬁ
Consulte “Especificacion del rango de una forma de onda” (p. 100). §

(Cuando [Format] esté ajustado en [Text])
En [Downsampling], seleccione si quiere llevar a cabo el submuestreo.

Cuando esté ajustado en [ON], se reducira el tamano del archivo de datos guardado.

\ OFF ©, ON

(Cuando [Downsampling] esté ajustado en [ON])
En [Decimation factor], seleccione el factor de diezmado.

\ 1122 a1/100000

Ejemplo: Si se ajusta en [1/5], se dejara 1 de cada 5 puntos de datos.

(Cuando [Downsampling] esté ajustado en [ON])
En [Save data], seleccione el método de reduccién de datos.

Instant Guarda el primer punto de datos.
Ejemplo: Si se ajusta en [1/5], solo se guardara el primero de cada grupo de cinco
puntos de datos.

Statistics Guarda datos estadisticos (valores maximo, minimo y promedio).
Ejemplo: Si se ajusta en [1/5], se guardaran los valores maximo, minimo y promedio
de cada grupo de cinco puntos de datos.

7 Pulse la tecla ENTER mientras [Save] esté seleccionado.
Los datos de formas de onda se guardaran.
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Guardar condiciones de ajuste, imagenes de pantalla y resultados de calculos
numeéricos

1 Pulse la tecla SAVE.
Se mostrara una ventana.

GAWN

2 Ingrese el nombre de archivo en el campo [File name] (hasta 8 caracteres de un byte).
Consulte [File name] en “Guardar datos de formas de onda” (p.156).

3 En [Media], seleccione el medio en el que quiera guardar datos.

‘ SD card ?, USB flash drive

4 En [Typel, seleccione el tipo de datos que quiera guardar.

Settings Guarda las condiciones de ajuste del instrumento.

Screen shot Guarda la pantalla en el momento en el que se pulsa la tecla SAVE (en formato PNG).

Calc results Guarda resultados de calculos numéricos. (Este ajuste solo esta disponible cuando se
estan llevando a cabo calculos numéricos).

5 (Cuando [Type] esté ajustado en [Calc results])
En [File splitting], seleccione si quiere segmentar los archivos guardados.

Single file ® Guarda los resultados de calculos numéricos en un Unico archivo.
Individual calc Guarda los resultados de calculos numéricos poniendo cada calculo en un archivo
diferente.

Configure los ajustes del formato de texto mientras [Settings...] esté seleccionado.

Consulte [Settings...] del ajuste [Text] en “Guardado automatico (guardado en tiempo real)’
(p.150).

6 Pulse la tecla ENTER mientras [Save] esté seleccionado.
Se guardara el tipo de datos seleccionado en el paso 4.
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Guardar datos

Guardado de ajustes en la memoria de reserva interna del instrumento
En esta seccion se describe cémo guardar las condiciones de ajuste en la memoria de reserva
interna del instrumento.

Esta funcidn resulta practica cuando no se ha insertado ningin medio de almacenamiento (una

tarjeta de memoria SD o una memoria USB).

En la memoria de reserva se pueden guardar hasta cinco grupos de ajustes (etiquetados como n.°

1an.°5).

Los ajustes se pueden cargar automaticamente al encender el instrumento. Sin embargo, no es

posible cargarlos en estas circunstancias:

» Cuando esta habilitada la funcion de retencion del estado inicial

» Cuando esta habilitada la funcién de arranque automatico

» Cuando el ajuste que esté intentando cargar contenga una configuracion del modulo inaldambrico
diferente a la existente en el momento del apagado.
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1 En [Auto setup], seleccione si quiere que se carguen las condiciones de ajuste de la
memoria de reserva interna al encender el instrumento.

OFF Los ajustes no se cargan automaticamente.

No.1aNo. 5 Se cargan las condiciones de ajuste del niumero de grupo especificado.

Select Se mostrara un cuadro de dialogo para que el usuario seleccione un grupo (del n.° 1
al n.° 5).

Esta funcion tiene prioridad sobre los ajustes cargados desde una tarjeta de memoria SD o una memoria USB
mediante la funcién de configuracion automatica (p.163).

Si [Auto setup] esta configurado en [OFF] o si no hay datos guardados en la memoria de reserva interna, se
cargara el archivo [STARTUP.SET] desde la tarjeta de memoria SD o la memoria USB.
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2 En [Settings data list], seleccione la operaciéon que quiera llevar a cabo respecto a la
memoria de reserva interna.

160

Pueden guardarse hasta cinco grupos de ajustes.

1

Comentario

Cambia el comentario para los grupos n.° 1 a n.° 5 (hasta 20 caracteres de dos
bytes o0 40 caracteres de un byte).

Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).

Si el campo de comentario se deja en blanco, el comentario del titulo (p.66)

se ingresara automaticamente al guardar los ajustes. Si el comentario del titulo
se deja en blanco, la fecha y la hora a las que se guardaron los ajustes se
ingresaran como comentario (AAAA-MM-DD hh:mm:ss).

Load

Carga las condiciones de ajuste desde la memoria de reserva interna. Los
ajustes del sistema (ajustes del entorno y terminales externos) y los de
comunicaciones (ajustes LAN y USB) no se cargaran.

Los ajustes no se cargaran si la configuracion de la unidad enchufable no es
idéntica a la del momento en que se guardaron los ajustes.

Save

Guarda las condiciones de ajuste en la memoria de reserva interna.

Clear

Borra las condiciones de ajuste de la memoria de reserva interna.
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Carga de datos

I 3.4 Carga de datos

En esta seccion se describe cémo cargar datos guardados en un medio (una tarjeta de memoria
SD o una memoria USB).

Los dispositivos LR8450/LR8450-01 pueden cargar estos dos tipos de archivos guardados en su
memoria o en otras unidades LR8450/LR8450-01 y archivos de ajustes CAN (CES) guardados con
la aplicacion informatica (CAN Editor).

» Datos de formas de onda (en formato binario)

» Condiciones de ajuste

El instrumento no puede cargar los datos de formas de onda guardados en formato de texto.

Los archivos de ajustes se pueden cargar automaticamente.
Consulte “Funcion de configuracién automatica” (p.163).

1 Pulse la tecla FILE.

Se mostrara la pantalla de lista de archivos.
En esta pantalla se muestra una lista de carpetas y archivos.
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2 Seleccione el medio en el que esté guardado el archivo que quiera cargar con la tecla FILE.

\ SD® USB

3 Seleccione la carpeta que contenga los datos que quiera cargar con las teclas Up Arrow y
Down Arrow y, a continuacion, pulse la tecla Right Arrow.

CONFIG Carpeta con archivos de ajustes

DATA Carpeta con archivos de formas de onda

Para volver a la carpeta anterior, pulse la tecla Left Arrow.

4 Seleccione el archivo que quiera cargar con las teclas Up Arrow y Down Arrow y, a
continuacion, pulse la tecla ENTER.
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5 Seleccione el modo de carga de archivos en la ventana de confirmacion y pulse la tecla
ENTER mientras [OK] esté seleccionado.

OVERWRITE Guarda los datos cargados sobrescribiendo
mode las condiciones de ajuste existentes.

Los ajustes actuales del instrumento
cambiaran.

La barra de estado se mostrara en gris.

VIEW mode Carga los datos que deben analizarse.
Los ajustes actuales del instrumento no se
cambiaran.

La barra de estado se mostrara en verde.

6 Seleccione las casillas de los ajustes de carga en la ventana de confirmacion.

Puede cargar la informacion de registro de los médulos inalambricos (solo LR8450-01), la
configuracion del sistema (entorno y terminales externos) y los ajustes de comunicaciones (LAN,
USB).

Cuando se seleccione la opcion [VIEW mode], el instrumento cargara la informacion de registro de
los mddulos inaldmbricos. (No se puede seleccionar la casilla).

Al cargar datos de formas de onda, se mostrara informacién sobre los datos de formas de onda
guardados.

Carga de datos de formas de onda

La ventana de confirmacion incluira informacién sobre el momento de accionamiento del activador
y el numero de canal del que se guardan datos.

Si el archivo que se esta cargando es mayor que la capacidad de la memoria intermedia interna,
especifique el punto de inicio de los datos de formas de onda que quiera cargar. El sistema cargara
los datos que contienen el nimero de puntos de datos especificados en [Readable data num]
empezando por el punto especificado.

7 Pulse la tecla ENTER mientras [OK] esté seleccionado.
Se cargaran los datos.
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Carga de datos

Modo de sobrescritura

El archivo solo se puede cargar cuando la configuracion de los médulos enchufables es idéntica a
los ajustes vigentes en el momento de guardar los datos.

Si se intenta cargar un archivo con una configuracion diferente de los médulos enchufables, se
producira un error de carga.

Modo de visualizacion

Al cargar un archivo en el modo de visualizacion, el instrumento guardara los ajustes actuales en
la memoria intermedia interna.

El estado de los ajustes cambiara temporalmente; sin embargo, al salir del modo de visualizacion,
se restauraran los ajustes anteriores.

El instrumento no puede iniciar una medicién en este modo.

Como salir del modo de visualizaciéon

Para salir del modo de visualizacion, ejecute uno de estos procedimientos:

* Pulse la tecla ENTER mientras [Exit VIEW mode] esté seleccionado en la pantalla de lista de
archivos.

* Pulse la tecla START. (El instrumento iniciard una medicién cuando se restablezcan los ajustes
anteriores).

* Pulse la tecla MONITOR.

» Cargue el archivo en el modo de sobrescritura.

» Apague el instrumento. Inicialice el instrumento. Envie el comando de comunicacion.
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Funcién de configuracion automatica

En esta seccion se describe cémo cargar el archivo de ajustes durante el arranque.

Guarde el archivo [STARTUP.SET] en la carpeta [CONFIG] (en [HIOKI] > [LR8450]). El
instrumento cargara el archivo automaticamente.

Si tanto la tarjeta de memoria SD como la memoria USB contienen el archivo [STARTUP.SET], el
instrumento dara preferencia al de la tarjeta.

El instrumento puede cargar automaticamente los ajustes guardados en la memoria de reserva
interna del instrumento.
Consulte “Guardado de ajustes en la memoria de reserva interna del instrumento” (p. 159).
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Gestion de datos

| 5.

5 Gestion de datos

En esta seccion se describe cdmo gestionar los datos guardados en una tarjeta de memoria SD o
una memoria USB insertadas en el instrumento.

Se pueden llevar a cabo las siguientes acciones:

» Formatear una tarjeta de memoria SD o una memoria USB (p.143)
 Cargar archivos (p.161)

» Navegacion por las carpetas (p.165)

+ Eliminar datos (p.166)

» Cambiar el nombre de los archivos o las carpetas (p.167)

» Copiar datos (p.168)

» Ordenar archivos (p.169)

* Actualizacién de la informacion de los archivos (p.170)

Cambio de medios (unidades)

164

En esta seccion se describe cémo seleccionar el medio (la tarjeta de memoria SD la memoria
USB) que se quiere utilizar.

Al insertar una tarjeta de memoria SD en el instrumento, se mostrara en la pantalla la lista de
archivos de la tarjeta.

Si se inserta una memoria USB en el instrumento, se mostrara en la pantalla la lista de archivos de
la memoria.

[EXTEIENoa8] SELECT key: [IENY
Type Type
Folder
Folder
Folder
Folder
Folder
Folder
Folder
elnfo2 dat 61bytes dat File 4:24:14

Folder

Folder

Folder

Folder 20:

Folder 2020-11-06 14

Pulse la tecla FILE.

Se mostrara una pantalla con el listado de archivos de la tarjeta de memoria SD o la memoria
USB.

Pulse la tecla FILE.

Cada vez que pulse la tecla FILE, la lista cambiara entre la tarjeta de memoria SD y la memoria
USB.
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Gestion de datos

Navegacioén entre los distintos niveles (carpetas)

En esta seccion se describe cémo desplazarse por las carpetas o acceder al siguiente nivel
superior.
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1 Uselas teclas Up Arrow y Down Arrow para seleccionar la carpeta a la que quiera acceder.

2 Pulselatecla Right Arrow o la tecla ENTER.
El sistema accedera a esa carpeta.
3 Pulse la tecla Left Arrow o la tecla ENTER.
El sistema subira un nivel (por lo que saldra de esa carpeta).
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Gestion de datos

Eliminacion de datos

En esta seccién se describe cédmo eliminar un archivo o una carpeta.

sD UsB

2.3M8 / 1.96B (0%) v SELECT key: |[TEM

Date Modified

2020-09-09 13:47:50

2020-09-23 14:12:56

15:52:09

AUTO0001. MEM 10:38: 44

20-11-10 939. 68KB 10:39:04

gl PLOOHLGERTSTE] 2020-11-10 10:39:02 10:39:02
| 14:12:56

EASUREMENT
PICTURE ; 15:51:04
System Volume Information Sort | Media Format | Update | 14:09:20

Filelnfo2. dat 61 Close 16:21:14

Rename | Copy

Q7 [ZIFI: 5

1 Seleccione el archivo o la carpeta que quiera eliminar con las teclas Up Arrow y Down Arrow
y, a continuacion, pulse la tecla SELECT.

Se mostrara la ventana de acciones relativas a archivos.

2 Pulse la tecla ENTER mientras [Delete] esté seleccionado.
Se mostrara una ventana de confirmacion.

3 Pulse la tecla ENTER.
El archivo o la carpeta se eliminaran.

Para evitar borrar datos de forma accidental, los archivos de las carpetas [HIOKI], [LR8450] y
[DATA] no se pueden eliminar.

Los archivos marcados con el ajuste de solo lectura no pueden eliminarse. Utilice una computadora
para borrarlos.
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Gestion de datos

Cambio de nombre de los archivos y las carpetas

En esta seccion se describe cémo renombrar un archivo o una carpeta.

sD UsB

B 2 2M8 / 1.96B (0%) EXI0VIENode] SELECT key: |[IEN

Date Modified

2020-09-09 13:47:50

2020-09-23 14:12:56

15:52:09

AUT00001. MEM 10:38:44

20-11-10 93y 8KB 10:39:04

S WAGOLILEE TR 20 4= 11-10 10:39:02 10:39:02

EASUREMENT fi | 14:12:56

P1CTURE 15:51:04

System Volume Information 14:09:20

Filelnfo2. dat 61 16:21:14

QT [EIFI:15

1 Seleccione el archivo o la carpeta que quiera renombrar con las teclas Up Arrow y Down
Arrow y, a continuacion, pulse la tecla SELECT.
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Se mostrara la ventana de acciones relativas a archivos.
2 Pulse la tecla ENTER mientras [Rename] esté seleccionado.

Se mostrara una ventana de ingreso de texto.
Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).

3 Ingrese el nuevo nombre y pulse la tecla START.
Se cambiara el nombre del archivo.

No es posible cambiar el nombre de las siguientes carpetas: [HIOKI], [LR8450] y [DATA].
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Gestion de datos

Copia de datos

En esta seccién se describe cémo copiar datos y carpetas entre una tarjeta de memoria SD y una
memoria USB.

sD UsB

B 2 2u8 / 1.96B (0%) EXIOVIENode) SELECT key: [N

Date Modified

2020-09-09 13:47:50

2020-09-23 14:12:56

15:52:09

AUTO0001. MEM 10:38:44

20-11-10 938. 68KB - 10:39:04

W AUT00001. MEM 93 “lirli k) 10'2 02 10:39:02

EASUREMENT 14:12:56

PICTURE : 15:51:04

System Volume Information Sort | Media Format | Update | 14:09:20

Rename |

Filelnfo2. dat Close 16:21:14

Q7 [ZIZI: 14

1 Sseleccione el archivo o la carpeta que quiera copiar con las teclas Up Arrow y Down Arrow y,
a continuacion, pulse la tecla SELECT.

Se mostrara la ventana de acciones relativas a archivos.
2 Pulse la tecla ENTER mientras [Copy] esté seleccionado.
Se mostrara la ventana de destino de copia.

3 Seleccione el medio y la carpeta de destino de copia y pulse la tecla ENTER.

Se mostrara una ventana de confirmacion.
Consulte “Navegacion entre los distintos niveles (carpetas)” (p.165).
Si selecciona [Root], puede especificar la carpeta raiz del medio.

4 Pulse la tecla ENTER.
Se copiaran los datos.

Puede copiar carpetas de hasta ocho niveles.
La operacién de copia no estara disponible si ya existe un archivo con el mismo nombre como
origen de copia en el destino de copia.
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Gestion de datos

Ordenacion de archivos

En esta seccion se describe como ordenar los archivos de forma ascendente o descendente en
funcion del nombre.

) UsB
2. 4MB / 1.96B (0%) EXI0VIENode] SELECT key: |[IEN

Date Modified
2020-09-09 13:47:50
2020-09-23 14:12:56
15:52:09
AUT00001. MEM 10:38+44
20-11-10 939. 68KB 10:39:04
C RN ] 2020-11-10 10:39:02 10:39:02
MEASUREMENT 14:12:56
R c Delet
PICTURE 2 ] oy | Delete | [gilomiy
G

System Volume Informatiol 14:09:20
Filelnfo2. dat 16:21:14

@7 [ZIFRR: 0
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1 Sseleccione el medio y pulse la tecla SELECT en la pantalla de lista de archivos.
Se mostrara la ventana de acciones relativas a archivos.

2 Pulse la tecla ENTER mientras [Sort] esté seleccionado.
Se mostrara una ventana.

| 5 |

3 Seleccione el método de ordenacion.

Name “ Ordena por el nombre de archivo.

Size Ordena por el tamafio de archivo.

Type Ordena por el tipo de archivo.

Date modified Ordena por la fecha de creacion del archivo.

La ordenacion de archivos también se aplica a todos los archivos almacenados en los medios seleccionados.
4 Seleccione el orden de clasificacion.

Ascending order ¥, Descending order

5 Pulse la tecla ENTER mientras [OK] esté seleccionado.
Se ordenaran los archivos.
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Gestion de datos

Actualizacion de la informacion de los archivos

En esta seccidn se describe como actualizar la informacién de los archivos.

sD UsB

2.1MB / 1.9GB (0%) Exit V SELECT key: 3N
Mame Date Modified
2020-09-09
2020-09-23
2020-11-17
Gaaamii 10

LRB450
Rename |

B Filelnfo2 dat

@3 [FERE

1 Sseleccione el medio y pulse la tecla SELECT en la pantalla de lista de archivos.
Se mostrara la ventana de acciones relativas a archivos.

2 Pulse la tecla ENTER mientras [Update] esté seleccionado.
Se actualizara la informacion de los archivos.
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Obtencion de datos con una computadora (PC)

I 3.6 Obtencidon de datos con una computadora (PC)

En esta seccion se describe cdmo usar el cable USB incluido para cargar datos guardados en

una tarjeta de memoria SD insertada en el instrumento en una computadora. “Activacion del modo
unidad USB” (p.172)

Para obtener mas informacién sobre como analizar datos con la aplicacién Logger Utility, consulte
el “Manual del usuario de comandos de comunicacién” en el DVD suministrado. (p.245)

No es posible usar el cable USB incluido para cargar datos guardados en una memoria USB
insertada en el instrumento. Como alternativa, puede insertar la memoria USB en un conector USB
de una computadora para cargar los datos.

Conexion del cable USB

Los datos de una tarjeta de memoria SD se pueden cargar en computadoras con los siguientes
sistemas operativos:
Windows 7, Windows 8, Windows 10 y Windows 11.

/N\ATENCION

B No expulse la tarjeta de memoria SD ni desconecte el cable USB mientras se
estén transfiriendo datos.
De lo contrario, puede que los datos no se transfieran correctamente.
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B Asegurese de que el instrumento y la computadora estén conectados a tierra
con la misma potencia.
Si se conecta el cable USB cuando existe una diferencia de potencia entre la

conexion a tierra del instrumento y la computadora, podrian generarse danos o fallos
de funcionamiento en el instrumento.

e O

1 Inserte el enchufe del cable USB
en el conector del cable USB
del instrumento con cuidado de
orientarlo correctamente.

Se reconoce como un disco extraible 2 Conecte el otro extremo del cable
USB en el conector USB de la
computadora.

La tarjeta de memoria SD conectada
al instrumento se reconocera como un
disco extraible de la computadora.
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Obtencion de datos con una computadora (PC)

Activacion del modo unidad USB

En esta seccion se describe cémo configurar el instrumento en la opcién [USB drive mode] para
establecer comunicacion con una computadora mediante tecnologia USB.

= :

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System

Envi ronment LAN
Comm DHCP server Wireless LAN settings. ..

External Host name _ Command settings...
IP address 192.168.1 .1 FTP/HTTP server settings...

Subnet mask FTP data auto send settings...

Port number E-mail settings...

Gateway NTP settings...
Gateway IP GENNECT Cloud settings...

DNS
DNS IP

USB
USB drive mode

1 Conecte el cable USB.
2 Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Execute] en [USB drive mode].
El instrumento cambiara a la opcion [USB drive mode].

El instrumento no puede accionarse mientras estd en modo unidad USB.
Asimismo, no podra establecer comunicacion con la aplicacion Logger Utility.

Cancelacion del modo unidad USB
Consulte “Cancelacion del modo unidad USB” (p.173).
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Obtencion de datos con una computadora (PC)

Cancelacion del modo unidad USB

En esta seccion se describe como cancelar el modo unidad USB.

1 Haga clic en el icono USB mostrado
en la bandeja de tareas de la
computadora ([Safely Remove

| Hardware and Eject Media]).

| — I\ 2 Haga clic en [Eject USB Drivel.

|

Ma Open Devices and Printers

MEMORY HiLOGGER LR2450
2 - Eject USB Drive (E:)

3 Cuando se muestre la notificacion
Safe To Remove Hardware emergente de la izquierda,
RO desconecte el cable USB.
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Obtencion de datos con una computadora (PC)
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Alarma (Salida de alarma)

Este capitulo describe como configurar las condiciones de
alarma para cada rango de medicion.

Puede hacer que el instrumento emita un tono o una sefal
de alarma a un dispositivo externo cuando los datos de
medicién cumplan la condicion establecida.

Por ejemplo, puede emitir una alarma cuando la temperatura
registrada sea demasiado alta.

Puede configurar los siguientes canales como fuente de
alarma: analdgico, pulso, légico, calculos de formas de onda
y CAN.

Puede configurar los siguientes tipos de alarmas: nivel,
ventana, pendiente, pendiente 2p (cantidad de cambio

entre dos puntos) y patréon. Puede configurar hasta 100
condiciones de alarma para los canales CAN.

Se pueden emitir sefales de alarma desde los terminales de
control externo a dispositivos externos.

Consulte “8 Control externo (EXT. I/O)” (p.229). >
Si se cumple una condicién de alarma al iniciarse la 2
medicion, la alarma se emitira inmediatamente. é
%
L
a
)
[oX
@
L
Q
4.1 Configuracion de alarmas ........cccceeeeememeeccsiiiiinsseeseseeeeneennns p.176 §
Configuracion de condiciones de alarma compartidas -
para todos 10S CANAIES .........coceieeiiiiiiiieeeeee e p.176
Configuracion de los ajustes de alarma especificos del canal............... p.179
Configuracion de los ajustes CAN.........ccuiiieiiiiiiie e p.184
4.2 Comprobacion de alarmas ...........cccccevvrmmmmemmmnnnnnnnneneennnn. p.186
IMPORTANTE

El registrador no puede detectar condiciones de alarma cuando no hay datos debido a una
interrupcion en la comunicacion con los modulos inalambricos. Sin embargo, si puede detectar
la condicién de alarma de la interrupcion de la comunicacion del médulo inalambrico.

Cuando se restablezca la comunicacién con los médulos inaldmbricos, el sistema recuperara los
datos y detectara las condiciones de alarma.

qj ‘ Unitl H Measure H Channel HH! ITrigger A}I_E‘ ':Ala'rm' nH Calculation H Slystem 175




Configuracion de alarmas

I 4.1 Configuracién de alarmas

Configuracion de condiciones de alarma compartidas para todos los canales

Esta seccion describe cédmo establecer condiciones de alarma compartidas que se aplican a todos
los canales.

= >

e e
——

O©OoON OO TAWN=

1 En [Alarm], ajuste la funcién de alarma en [ON].

\ OFF . ON

2 En [Alarm hold], seleccione si desea mantener la salida de alarma.

OFF © Detiene la salida de alarma cuando deja de cumplirse la condicién de alarma.
Utilice este ajuste cuando desee emitir una alarma solo mientras se cumpla la
condicion de alarma.

ON Una vez que se emite una alarma, mantiene (continda) la salida de alarma hasta que
usted libere la alarma manualmente o detenga la medicion.

Utilice este ajuste cuando desee mantener (continuar) la salida de alarma aunque ya
no se cumpla la condicion de alarma (es decir, aunque las condiciones hayan vuelto a
la normalidad).

« Si el filtro de alarma ([Filter]) (p.178) esta ajustado en [OFF]
La retencion de alarmas se aplicara a los resultados de valoracién de las fuentes de
alarma que desee supervisar.
Ejemplo: Légica AND aplicada a U1-1y U1-2
El estado de satisfaccion de las condiciones de alarma se mantendra
una vez que se cumpla la condicién de alarma U1-1. Dado que el estado
continuara reteniéndose aunque ya no se cumpla la condicion de alarma
U1-1, se emitira una alarma una vez que se cumpla la condicion de alarma
U1-2.
« Si el filtro de alarma ([Filter]) (p.178) esta ajustado a un valor distinto de [OFF]
La retencion de alarmas se aplicara a [ALM1] a [ALMS8].
Ejemplo: Logica AND aplicada a U1-1y U1-2
La salida de alarma solo se mantendra cuando se cumplan al mismo
tiempo las condiciones U1-1y U1-2.
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Configuracion de alarmas

En [Alarm buzzer], seleccione si desea que suene un tono de alarma cuando se produzca
una salida de alarma.

‘ OFF ©, ON ‘

En [Event mark], seleccione si desea asighar una marca de evento cuando se produzca una
alarma.

‘ OFF ©, ON ‘

Consulte “5.3 Asignacion de marcas de eventos cuando se producen alarmas” (p.192).
En [Alarm history], seleccione el grupo de alarmas que desea conservar.

Start 100 Mantiene las alarmas de la 1 a la 100 en la informacion del historial. (Las alarmas 101
y posteriores se descartaran).

Latest 100 Guarda las 100 ultimas alarmas en la informacion del historial. (Las alarmas mas
antiguas que la 100.2 se descartaran).
Las alarmas 999.999 y anteriores se pueden guardar en la informacion del historial.

Las alarmas emitidas durante la medicién, que se inici6 pulsando la tecla START, se guardaran en el historial.
Cuando se utiliza el ajuste de activacion, las alarmas emitidas en el estado de espera de activacion se
guardaran en el historial. (Pueden incluirse los emitidos antes de que el instrumento empezara a registrar
formas de onda).

En [Condition] para cada salida de alarma ([ALM1] a [ALM8]), seleccione la condicién de
alarma.

OR"™ Emite una alarma cuando se cumple alguna de las condiciones de alarma establecidas
para los canales.

AND Emite una alarma cuando se cumplen todas las condiciones de alarma establecidas
para los canales.

En [Tc Burn out] para cada salida de alarma ([ALM1] a [ALM8]), seleccione si se emite una
alarma cuando se detecta una rotura de cable del termopar.

Puede utilizar la deteccion de rotura de cable cuando [Burn out] esta ajustado en [ON].
Consulte “Medicién de temperatura (con termopares)” (p.30).
Este tipo de alarma se emite sin tener en cuenta otras condiciones de alarma (I6gica AND/OR).
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‘ OFF %, ON

En [Disconnect] para cada salida de alarma ([ALM1] a [ALMS8]), seleccione si desea emitir
una alarma cuando se interrumpa la comunicacién con el médulo inaldambrico. (solo
LR8450-01)

Este tipo de alarma se emite sin tener en cuenta otras condiciones de alarma (I6gica AND/OR).
Si se interrumpen las comunicaciones con un modulo inalambrico, el evento de interrupcion se
mantendra en la informacion del historial independientemente del ajuste de la salida de alarma.

OFF ¥ No emite ninguna alarma, aunque se interrumpa la comunicacion.
Now Emite una alarma inmediatamente si se interrumpe la comunicacion.

min mite una alarma cuando la comunicacion se interrumpe durante 3 minutos.
3 Emit I do | t d te 3 t

En [Low Battery] para cada salida de alarma ([ALM1] a [ALM8]), seleccione si desea emitir
una alarma cuando la bateria del instrumento o la bateria de un médulo inaldmbrico tenga
poca carga restante.

Este tipo de alarma se emite sin tener en cuenta otras condiciones de alarma (I6gica AND/OR).

\ OFF ©, ON
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Configuracion de alarmas

> >Alarm 1-8 ]

0
N
0
:
N
N
i

B 576 48 B eif= i ity
Configure cada canal de alarma ([ALM1] a [ALM8]).

1 Seleccione el color de visualizaciéon de la forma de onda.

‘ % (desactivado), 24 colores

2 En [Filter], seleccione el numero de puntos de datos.

El sistema emitira una alarma si el estado de alarma continta durante el nimero de puntos de
datos establecido.

‘ OFF ¥, 2, 5,10, 20, 50, 100, 200, 500, 1000, User

Si las fuentes de alarma incluyen el canal de un médulo inalambrico, no se podra aplicar ningun filtro durante
los procesos de recuperacion de datos.

(Cuando [Filter] esté ajustado en [User])
Configure el numero de puntos de datos.

\2%1000

3 En [Comment], ingrese un comentario (si es necesario).
Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).
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Configuracion de alarmas

Configuracion de los ajustes de alarma especificos del canal

Esta seccion describe cédmo configurar la funcionalidad de alarma para canales individuales.

> > [Unit n], [Remote n] (n =1, 2, . . .), [Pulse] o [Waveform calculation]

Pantalla de lista de ajustes

1 Pulse la tecla ENTER mientras esta seleccionado [Un-m], [Rn-m], [Pm], o [Wm] en el canal
que desea observar(m=1,2,...).
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Se abrira una ventana con los ajustes de alarma especificos del canal.

Ventana de ajustes individuales

(1/0:00:10)
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Configuracion de alarmas

2 Configure los ajustes de alarma para cada canal que desee supervisar ([ALM1] a [ALMS8]).

180

Tipo de
alarma

Descripcion del
entorno

Funcionamiento

Descripcion

OFF ©

Desactiva la
funciéon de alarma.

Level

Pendien- | 1%, |

te

Nivel Ingrese un

valor.

| Alarma /

[ ]
Pendiente

[t

Nive

Forma de onda de entrada

Pendiente

Forma de onda de entrada \
[l1
[ )

Nivel

Alarma \

Emite una alarma
cuando los datos
de medicion son
superiores 0
iguales al nivel
especificado.

Emite una alarma
cuando los datos
de medicién son
inferiores al nivel
especificado. Sin
embargo, solo

si el nivel del
canal de pulsos
se especifica en
cero, se emite una
alarma cuando los
datos de medicién
del canal de
pulsos también
son iguales a
cero.

Window

Direc- IN¥ ouT

cién

Valores

de limite
superior
e inferior

Ingrese
valores.

[IN]
Valor de
limite
superior

Valor de
limite
inferior

[OUT] \
Valor de
limite
superior

,

Alarma-e

Valor de
limite
inferior

Alarma: e

Sale cuando los
datos de medicion
permanecen entre
los limites inferior
y superior.

Sale cuando los
datos de medicion
son inferiores

al limite inferior

o superiores al
limite superior.
Sin embargo,

solo si el valor
limite superior

o inferior del

canal de pulsos
se especifica en
cero, se emite una
alarma cuando los
datos de medicién
del canal de
pulsos también
son iguales a
cero.
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Configuracion de alarmas

Tipo de Descripcion del . . L
Funcionamiento Descripcion
alarma entorno
Slope Nivel Ingrese un Alarma \""éé Emite una alarma
valor. cuando la tasa
Intervalo de registro de cambio de los
Tasa de camblo, datos medidos
de los ajustes | adquiridos dentro
Hora Esta- Nivel del periodo
blezca la establecido
hora.*' supera la
Hora calculada a partir
de los ajustes
(nivel/hora).*

*1: Para la cifra de tiempo pueden fijarse multiplos enteros del intervalo de actualizacién de datos del modulo.
*2: Ejemplo de pendiente
Con un nivel de 5°C y un tiempo de 5 s
1. Con un intervalo de grabacion de 5 s
Se emitira una alarma si el valor medido actual difiere del valor medido anterior en mas de 5°C.
Datos de ejemplo: 20°C, 25,1°C
2. Con un intervalo de grabacion de 1 s
Se emitira una alarma si cada valor medido actual difiere de su valor medido anterior en méas de 1°C
durante cinco puntos de datos seguidos.
Datos de ejemplo: 20°C, 21,1°C, 22,2°C, 23,3°C, 24,4°C, 25,5°C

Alto /l\-—

Baj0  — - -

Tipo de Descripcion del Funcionamiento Descripcion
alarma entorno
Slope 2p Pendiente | 1 e l Alarma /—— Emite una
\.
Nivel Ingrese un alarma. cuando
la cantidad
valor. .
Nivel de cambio
Anchura | Fije una ve en el periodo
anchura — 7 establecido es
con Periodo / Pendiente [1] mayor o menor
tiempo Tasa de cambio calculada . que el valor del
a partir de los ajustes Pendiente [1] nivel establecido.
\ Nivel
— \
Periodo Alarma
Pattern Nivel 1,0,X" [1] Alarma Emite una alarma

cuando la senal
I6gica es [1] (alta).

[0] _ Emite una alarma
Alto cuando la sefal
I6gica es [0]
Bajo w (bala)
Alarma
[X] Alto No se utiliza en

Bajo —

las valoraciones
de alarma.
Ignora la sefal.
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Configuracion de alarmas

182

Close

Tipo de alarma

Pendiente de la alarma [Level]

Nivel de la alarma [Level]*

Direccioén de la alarma [Window]

Valor limite superior de la alarma
[Window]*

Valor limite inferior de la alarma
[Window]*

Nivel de la alarma [Slope]*

0N OO O [ A~AON=

Hora de la alarma [Slope]
El tiempo de la pendiente de alarma
no puede ajustarse a un valor inferior

als.

Nivel y tiempo utilizados para juzgar si se
cumplen las condiciones de alarma (nivel/tiempo)
» Para el moédulo
Cuando el intervalo de actualizacién de
datos o el intervalo de grabacion sea mayor
que el valor establecido en el recuadro 8, se
establecera el intervalo de actualizacion de
datos o el intervalo de grabacion, el que sea
mayor.

« Para el calculo del pulso o de formas de onda
Cuando el intervalo de grabacion es superior
al valor establecido en el recuadro 8, el tiempo
se ajusta al intervalo de grabacion.

En ambos casos, el nivel se calcula como se

indica a continuacion:

(Nivel) = (Valor fijado en la casilla 7)

x {(Tiempo)/(Valor fijado en la casilla 8)}.

10

Pendiente de la alarma [Slope 2p]

11

Nivel de la alarma [Slope 2p]*

12

Periodo de la alarma [Slope 2p]
Se puede establecer un periodo de hasta menos
de 24 horas y equivalente de 1000 muestras.

*: El instrumento expresa la tension en términos de microépsilon (ug). No es necesario ingresar el prefijo Si

micro (u).

@ P
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Configuracion de alarmas

3 Cuando el tipo de entrada del canal légico (P1 a P8) esta ajustado en [Logic] (p.45)
Pulse la tecla ENTER mientras [Logic] esté seleccionado.
En [Conditions], seleccione la condicion para activar la alarma.

OFF No utiliza alarmas basadas en sefiales légicas.
OR Emite una alarma cuando se cumple alguno de los patrones.
AND Emite una alarma cuando se cumplen todos los patrones.
2
1
1 Condiciones de activacion de la 2 Nivel de alarma [Pattern]
alarma
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Configuracion de alarmas

Configuracion de los ajustes CAN
En esta seccion se describe como seleccionar los canales CAN como condiciones de alarma.
Pueden especificarse hasta 100 canales.

Pantalla de lista

Channel Trigger Alarm Calculation System
Common Comment h type ALM1
Alarm 1-8 Signal comment Level
Unit 1 . Signal comment
Unit 2 I JlSignal comment

Pulse

Wave calc

e = 2021-11-08
B 2068 o [ | og2data

1 |De1a100 100 condiciones de alarma
2 Un-m (n=1,2,..),(m=1,2,..))
Rn-m Muestra los numeros de unidad CAN y los numeros de canal configurados

actualmente.
Pulse la tecla ENTER para visualizar la ventana “Ajustes individuales”.

i ndica que el cana no esta seleccionado.

Edit Indi | | CAN ta seleccionad

Pulse la tecla ENTER para visualizar la ventana “Ajustes individuales”.
Consulte “Ventana de ajustes individuales CAN” (p.185).

4 | Comment Muestra el comentario del canal CAN.
5 | Chtype Muestra el tipo de canal CAN.

6 |ID Muestra el ID del canal CAN.

7 | ALM1 aALMS8 Muestra el tipo de alarma.

() @ﬁ‘
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Configuracion de alarmas

Ventana de ajustes individuales CAN

CAN Channel

nits -1 T

Alarm
Tl Level ~lr -
FNTR] Slope -] (0/0:00:01)
OFF ~|
OFF |
OFF ~|
OFF ~|
OFF ~|

1 En [Alarm No], seleccione el niumero de activacion de entre las 100 condiciones de alarma. gJ_)>

2 En [CAN Channel], ajuste la unidad CAN y el canal que desea especificar como condicién %

de alarma. %

Se mostrara el tipo de canal, la ID y el comentario del canal CAN especificado. %

3 Se mostrara el tipo de canal, la ID y el comentario del canal CAN especificado. %:_

OFF Desactiva la funcion de alarma. g’—)

Level Consulte “Level” (p.180). §

Window Consulte “Window” (p.180). -
Slope Consulte “Slope” (p.181).

% ‘ Unit H Measure H Channel H Trigger H Alarm H Calculation H System 185
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Comprobacioén de alarmas

I 4.2 Comprobacion de alarmas

En esta seccidn se describe cdmo comprobar si se ha producido alguna alarma en la pantalla
[Alarm].

1 Pulse la tecla WAVE para visualizar la pantalla [Alarm].

2 3 4 5 6 7

1 | ALM1a ALMS8 Rojo: Salida de alarma, Verde: Sin salida de alarma

2 | No. Numero de memoria de alarma (asignado en el orden en que se producen
las alarmas, empezando por 1)

3 |ALM Numero de alarma (ALM1 a ALM8), COMM, SYNC

4 | UNIT-CH Nudmero de moédulo y canal

5 | Error Tipo de error (rotura de cable del termopar, desconexion, error de
sincronizacion, bateria baja, interrupcion de la correccidon de muestreo)

6 | Time of occurrence Hora a la que se ha producido la alarma

7 | Time of cancellation | Hora a la que se ha eliminado la alarma

* La memoria de alarmas almacena hasta 100 alarmas.
* Los errores de interrupcion de la comunicacion y los errores de sincronizacion (registro de
eventos) se registraran independientemente de la configuracion de la alarma.
» Las alarmas que se producen después del inicio de la medicion se registran en el diario.
2 En [Display alarm], seleccione el nimero de alarma cuyo historial desea visualizar.

Se mostrara el historial del numero de alarma seleccionado ([ALM1] a [ALM8], [COMM], [SYNC]).

‘ ALL ¥, ALM1, ALM2, ALM3, ALM4, ALM5, ALM6, ALM7, ALM8, COMM, SYNC

Para visualizar todas las alarmas, seleccione [ALL].

Desplacese por el historial de alarmas con las teclas SCROLL/CURSOR .
[COMM]: Comunicacion con el modulo inaldmbrico interrumpida

[SYNC]: Error de sincronizacion con el moédulo inalambrico

() @ﬁ‘
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Comprobacion de alarmas

3 (Cuando desee revisar la forma de onda desde que se produjo la alarma)

Especifique el niumero de memoria de alarma y pulse la tecla ENTER mientras esta
seleccionada la opcion [Jump].

Se mostrara la forma de onda a partir del momento en que se produjo la alarma especificada.
Cuando se selecciona el historial de alarmas no incluidas en los datos de forma de onda grabados,
como las emitidas en el estado de espera de activacién antes del periodo de activacion previa, no
se mostrara ninguna forma de onda.

4 conla opcidén [Auto scroll] seleccionada, seleccione si desea que el historial de alarmas se
desplace automaticamente.

\ OFF, ON ©

Cuando utilice las teclas SCROLL/CURSOR para desplazarse por la pantalla, el ajuste [Auto scroll] pasara
a [OFF] automaticamente.

5 (Cuando desee borrar manualmente una alarma)
Con la opcién [Alarm hold] ajustada a [ON], pulse la tecla ENTER mientras esta seleccionada
la opcion [Clear].
Las alarmas no pueden borrarse mientras se cumplan las condiciones de alarma asociadas.

Para obtener mas informacion sobre los ajustes de [Alarm], [Alarm hold] y [Alarm buzzer],
consulte “4.1 Configuracién de alarmas” (p.176).
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Funcionalidad de marcado

Este capitulo describe como asignar marcas de evento a las

formas de ondas durante la medicion.

(Pueden realizarse hasta 1000 marcas).

También puede buscar marcas de eventos y saltar a sus

posiciones de visualizacion.

Las marcas de eventos se pueden aplicar mediante los

siguientes métodos.

* Pulse la tecla START durante la medicion.

* Pulse la tecla ENTER mientras [Mark] esté seleccionado.

* Ingrese la sefial en los terminales de 1/O 1 a 3 durante la
medicion.

» Configure con antelacion el ajuste de las marcas de
eventos para poder asignarlas cuando se produzcan
alarmas.

5.1 Asignacioén de marcas de eventos

durante la mediCion..........cccccciiiiiiiiiiiiierrree p-190
M
5.2 Asignacion de marcas de eventos §
con una sefnal externa.............ccccoerrimnnienreeeess p-191 S
2
5.3 Asignacion de marcas de eventos §
cuando se producen alarmas..........ccceveeeeeeemnnnsssssssssssnennn p-192 o
5.4 Buscar marcas de eventos...........ccccuiiiinnnininnnnnnnssssssssnnns p-193 §
Q
5.5 Revision de eventos en datos CSV........ccccceevirrrreecceerreeenee. p-194 S
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Asignacion de marcas de eventos durante la medicion

Asignar marcas de eventos para que coincidan con el funcionamiento del objetivo de medicion
durante la medicidn puede ayudar a facilitar el analisis posterior.

A continuacion, puede revisar como cambi6 la forma de onda cuando el objetivo de medicién
realizé determinadas operaciones.

Cuando pulse la tecla START durante la medicioén, las marcas [¥] y los nUmeros apareceran en
la parte superior de la pantalla. Puede asignar hasta 1000 marcas de eventos para un proceso de
medicion.

Cuando se inicie otro proceso de medicion, se restableceran los nimeros de evento.

El siguiente procedimiento describe cémo asignar marcas de eventos.

1 Pulse la tecla WAVE para visualizar la pantalla [Wave+Set].

1 2

2 En [Settings], seleccione [Event].
Se mostraran varios ajustes de marcas de eventos.
3 Pulse la tecla ENTER mientras [Mark] esté seleccionado.

Apareceran una marca y un numero de evento en la parte superior de la pantalla.
Pulse la tecla ENTER cuando desee asignar una marca de evento.

= P
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Asignacion de marcas de eventos con una sefial externa

Es posible asignar marcas de eventos con la entrada de formas de onda.
Esta funcion debe configurarse antes de iniciar la medicion.

= :

1

-
c
=}
Q
8.
3
QL

1 De [External input 1] a [External input 3], seleccione [Event input]. §
2 En [Start], seleccione la pendiente en la que desea asignar la marca de evento. &
3
1 Asigna la marca de evento en el borde ascendente del impulso. %
&
! Asigna la marca de evento en el borde descendente del impulso. s

3 Ingrese el impulso en el terminal de entrada (I/O 1 a l/O 3) con el ajuste [Event input].
Se asignara una marca y un nimero de evento en el borde del impulso ingresado.
Alto > 1

(de2,5a5,0V) Y ‘ \
Bajo ——>»—

(de0Va08V)

Consulte “Conexiones de control externo” en el Manual de inicio rapido y “8 Control externo
(EXT. 1/O)” (p.229).
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Asignacion de marcas de eventos cuando se producen alarmas

Esta seccién describe como asignhar marcas de eventos cuando se producen alarmas.
Esta funcion debe configurarse antes de iniciar la medicion.

= :

1 En [Event mark], seleccione si desea afadir una marca de evento cuando se produzca una
alarma.

OFF Y, ON

Si lo ajusta en [ON], se asignara una marca y un numero de evento cuando se produzca una
alarma.

Consulte “4 Alarma (Salida de alarma)” (p.175).

—J Capges
SELECT (l O l' > @ O@
&)

192 HIOKI LR8450A971-00 e



Buscar marcas de eventos

I 5.4 Buscar marcas de eventos

Esta seccion describe como buscar la marca de evento deseada y saltar a su posicion.

1 Pulse la tecla WAVE para visualizar la pantalla [Wave+Set].

1 2

AW

2 En [Settings], seleccione [Event].
Se mostraran varios ajustes de marcas de eventos.
3 En [Move No.], especifique el nimero de la marca de evento a la que desea saltar.

4 Pulse la tecla ENTER mientras [Move] esté seleccionado.
La pantalla se desplazara a la marca de evento especificada con [Move No.].

M
c
>
Q.
o
3
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Q.
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Q.
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Buscar sin especificar un nimero de evento

* Pulse la tecla ENTER mientras [Prev Evt] esté seleccionado.
El sistema buscara la marca de evento con el nimero anterior.

* Pulse la tecla ENTER mientras [Next Evt] esté seleccionado.
El sistema buscara la marca de evento con el numero siguiente.
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Revision de eventos en datos CSV

Cuando guarde datos de forma de onda en formato de texto (CSV) con el instrumento, se incluiran
los numeros de evento junto a los datos de medicion.
Puede revisar qué eventos se asociaron con qué valores de datos.

N.° del evento

@
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Calculos numéricos y de formas
de onda

El instrumento puede realizar calculos numéricos y de formas
de onda.

Puede usar calculos numéricos para calcular valores como el
maximo y el minimo de las formas de onda medidas.

La funcién de calculo de formas de onda permite realizar
célculos sobre formas de onda, por ejemplo sumando o
multiplicando formas de onda de distintos canales.

6.1 Realizacion de los calculos NnUMEéricos.........cccccceeececeeeennn. p-196
Configuracion de los calculos NUMETICOS ......ccvveeeeeeiiiiiiiiiiiiiieee e p.198
Calculos numéricos en tiempo real (calculos automaticos) ................... p.201
Calculos numéricos tras la medicion (calculos manuales)..................... p.202
Calculos NUMErICOS PArCiales...........ccuuiuieiiiieiee e p.203
Formulas de CAICUIO NUMEFICO .......ceoiiiiiiiiiiiiiiiie e p.204

6.2 Realizacion de los calculos de formas de onda................ p-206
Configuracion de los calculos en la pantalla de la lista de calculos....... p.211
Copia de formulas de CAICUIO...........ccociiiiiiiiiiii e p.212
Configuracion de los ajustes de calculo de formas de
(o]0 F= o (SN o b= T = A p.213
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Realizacién de los calculos numéricos

I 6.1 Realizacion de los calculos numéricos

Existen dos métodos para realizar calculos numéricos:

» Realizacion de calculos durante la medicion (calculos automaticos en tiempo real)
Configure los calculos numéricos deseados e inicie la medicion. Los calculos se realizaran en
tiempo real durante la medicion.
Puede revisar los resultados de los calculos numéricos mas recientes en la pantalla de forma de
onda [Wave+Value].

» Realizacién de calculos después de la medicién (calculos manuales)
Utilice las teclas de control del instrumento para iniciar el calculo una vez finalizada la medicion.

Realizacion de calculos durante la Realizacion de calculos después de la
medicién medicién

(Calculos automaticos en tiempo real) (Calculos manuales)
Los ajustes de calculo numérico se configuran Los ajustes de calculo numérico se configuran y
antes de iniciar la medicion. los calculos se realizan después de la medicion.
Los calculos se realizan en tiempo real durante la (p-202)
medicion.
(p.201)

» Puede revisar los valores calculados mas
recientes en la pantalla de forma de onda
(visualizacion [Wave+Value]).

» También pL_lede guardar los valores calculados Detenciontdencicion
para cada intervalo en formato de texto.

Pantalla [Calculation] > [Numerical] Pantalla [Calculation] > [Numerical]
En [Numerical calculation], ajuste la funcién en En [Numerical calculation], ajuste la funcién en
[ON] y seleccione el tipo de calculo. [ON] y seleccione el tipo de calculo.

\

Si desea guardar automaticamente los resultados
de los calculos

Pantalla [Measure] > [Auto save] Pantalla [Wave+Value]

Habilite el guardado automatico (p.146). Realizar los calculos

2

Iniciar la medicion

¥

Observar los datos | | Observar los datos |

En los siguientes casos, los valores calculados y los datos guardados se tratan como se describe
en “11.15 Tratamiento de datos” (p.444).
» Cuando la forma de onda excede significativamente el alcance de medicion del rango (+OVER,

-OVER)
» Cuando el instrumento detecta la rotura de un cable de termopar durante la medicion de

temperatura (deteccion de rotura de cable)

Si los datos adquiridos a través del canal del blanco de calculo incluyen los puntos [NO DATA],
que resultaron de la interrupcion de las comunicaciones u otras razones, los datos se excluiran del
blanco de caélculo.

() @ﬁ‘
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Realizacién de los célculos numéricos

Si los datos del intervalo de calculo estan ocupados por los puntos [NO DATA], aparecera la
cadena [NO DATA] en la pantalla del instrumento y se guardara el resultado numérico del calculo
[1.7976931348623157e+308].
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Realizacién de los calculos numéricos

Configuracion de los calculos numéricos

SET B >

3 4 5 6 7

1 En [Numerical calculation], ajuste la funcién de calculo numérico en [ON].

‘ OFF®, ON
2 En [Time split calculation], seleccione el método de guardado de archivos utilizado para el
autoguardado.
Disable ¥ Realiza el calculo numérico utilizando todos los datos adquiridos desde el inicio de la
medicion hasta su parada y, a continuacion, guarda los resultados de los calculos.
Enable Segmenta el conjunto de datos en aquellos con una longitud del intervalo establecido
a partir del inicio de la medicion*, realiza calculos utilizando los conjuntos de datos
segmentados y guarda los resultados de los calculos por intervalos.
*: Cuando el ajuste de activacion esta activado, segmenta el conjunto de datos
comenzando desde el punto del activador de inicio.
Timed La longitud del primer intervalo se ajustara automaticamente para que se guarden
los valores de calculo producidos a intervalos regulares ([Split time]) basados en el
[Reference time]. (Solo el primer intervalo sera mas corto que el ajuste especificado
en [Split time]).

Si se ha seleccionado el ajuste [Enable] o [Timed], los resultados de los calculos se guardaran para cada
intervalo de tiempo.

Cuando el tipo de resultado del calculo numérico para el autoguardado esta ajustado en [OFF], el ajuste [Time
split calculation] esta desactivado.

Consulte “Guardado automatico (guardado en tiempo real)” (p. 146).

Establezca el formato de los resultados de los célculos numéricos en [Text (CSV)].

(Cuando [Time split calculation] esté ajustado en [Enable])
En [Split time], configure el intervalo de tiempo sobre el que realizar el calculo.
0 dias 00:01 a 30 dias 23:59

Por ejemplo, si el tiempo del segmento se establece en 10 min, se realizara el calculo y se guardaran, cada
10 min, los resultados de los calculos.

Tiempo del segmento Los resultados de los calculos se guardaran en los

intervalos especificados en funcién de la hora de

referencia.

/ El valor 0 d 0 h 0 min no puede especificarse como
tiempo de segmento. El valor cambiara automaticamente

/ \/ a0d0h1min.

Iniciar Tiempo de Detener
medicidon  referencia medicion

() @ﬁ‘
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Realizacién de los célculos numéricos

(Cuando [Time split calculation] esté ajustado en [Enable])
En [Reference time], configure el tiempo que quiera usar como referencia al segmentar

archivos.

\ Hora (0 a 23), minuto (0 a 59)

En [Split time], configure el intervalo de segmentacion de los archivos.

‘ 1 min, 2 min, 5 min, 10 min®, 15 min, 20 min, 30 min, 1 h,2h,3h,4h,6 h,8h,12h,1d

Intervalo inicial
l Tiempo del segmento

Los resultados de los calculos se guardaran en el
intervalo especificado en funcién de la hora de referencia.
El intervalo inicial tras el inicio de la medicién se ajustara
automaticamente para que los resultados se guarden

\ ‘ /‘\ en el tiempo del segmento medido desde el tiempo de

/ referencia.

I

Iniciar
medicion

|\
L]

Tiempo de  Detener
referencia medicion

3 En [Type], seleccione el tipo de calculo numérico.

Puede configurar hasta 10 calculos numéricos al mismo tiempo.

Average Calcula el valor promedio.

P-P Calcula la diferencia entre los valores minimo y maximo (el valor pico a pico).
Maximum Calcula el valor maximo.

Minimum Calcula el valor minimo.

Time to max

Calcula el tiempo desde el inicio del registro hasta el valor maximo*.

Time to min

Calcula el tiempo desde el inicio del registro hasta el valor minimo*.

Aggregation

Calcula el valor integrado.

Integration Calcula el valor integral.

Usage ratio Calcula la relacion a la que el valor medido es superior al valor del umbral definido.

ON time Calcula el tiempo total sobre el que el valor medido es superior al valor umbral
definido.

OFF time Calcula el tiempo total sobre el que el valor medido es inferior al valor umbral definido.

ON count Calcula el numero de veces que el valor medido cruza el valor umbral en sentido
ascendente.

OFF count Calcula el numero de veces que el valor medido cruza el valor umbral en direccion

descendente.

*: Calcula el tiempo desde el punto de activacién cuando se utiliza el activador.

Solo se puede establecer un valor umbral para cada canal. Si especifica el mismo canal para el tiempo de ON

y OFF, se utilizara el mismo valor umbral.
En [Target CH], seleccione el canal para el que desea realizar el calculo numérico.

All CH Realiza el calculo numérico utilizando formas de onda para todos los canales. Ajuste
el valor umbral en la pantalla del canal.

Unit n Realiza el calculo numérico utilizando la forma de onda solo para el canal
especificado.
(n=1,2,..)

Pulse Realiza el calculo numérico de una forma de onda de impulso. (P1 a P8)

Wave calc Realiza el calculo numérico utilizando una forma de onda generada por un calculo de
formas de onda. (W1 a W30)

% | unit
L

H Measure H Channel H Trigger H Alarm H Calculation H System ‘
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Realizacién de los calculos numéricos

5 (Cuando [Target CH] esté ajustado en un valor distinto de [All CH])
Establezca el canal individual para el que debe realizarse el calculo.

6 (Cuando [Type] esté ajustado en [Usage ratio], [ON time], [OFF time], [ON count] o [OFF

count])

En [Threshold], ajuste el valor de referencia.
Consulte “Método de ingreso de valores” (p.9).

7 (Cuando [Type] esté ajustado en [Aggregation] o [Integration])
Seleccione el método de calculo.

Para obtener mas informacioén sobre los métodos de calculo, consulte “Férmulas de calculo

numeérico” (p.204).

Total ©

Calcula la diferencia entre la integracion o area encerrada por la posicion cero y la
parte de la forma de onda de la sefial donde su amplitud es positiva y la integracion o
area encerrada por la posicion cero y la parte de la forma de onda de la sefial donde
su amplitud es negativa.

Positive

Calcula la integracion o area encerrada por la posicién cero y la parte de la forma de
onda de la sefial donde su amplitud es positiva.

Negative

Calcula la integracion o area encerrada por la posicion cero y la parte de la forma de
onda de la sefial donde su amplitud es negativa.

ABS

Calcula la integracion o area encerrada por la posicién cero y la forma de onda de
senal.

=

Media

5D card

|

Numerical calculation results
Format Text =

=

File splitting Single file

0 T Time split caleulation BETEEEGE
[T || 5o+ e I3 o/ T
Text format Settings...
Disable
Enable
[ 0 QLEN00:10

8 (Cuando guarde los resultados de calculos numéricos)

Guardado automatico: Configure los ajustes en el area [Numerical calculation results].

(Consulte p.150).

Guardado manual: En [Type], seleccione [Calc results]. (Consulte p.154).
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Realizacién de los célculos numéricos

Calculos numéricos en tiempo real (calculos automaticos)

Esta seccion describe cémo realizar calculos numéricos mientras la medicion esta en curso.
También describe como revisar los resultados de los céalculos en un momento dado en la pantalla
[Wave+Value] durante la medicion.

1 Configure el calculo numérico.
Consulte “Configuracion de los célculos numéricos” (p.198).
2 Pulse la tecla START para iniciar la medicion.
Los calculos numéricos se realizaran en tiempo real.
3 Pulse la tecla WAVE para visualizar la pantalla [Wave+Value].

3 4
5 )

4 Ajuste la visualizacién numérica de la parte derecha de la pantalla a [Calc].
Se mostraran los resultados de los calculos numéricos, lo que le permitira revisar los resultados
del calculo en cualquier momento.

5 Seleccione un calculo numérico cuyo resultado desee visualizar.
Puede seleccionar un calculo numérico del que desee visualizar el resultado entre [Calc 1] a [Calc
10].

6 (Cuando [Time split calculation] esté ajustado en [Enable]), seleccione un calculo numérico
cuyo resultado desee visualizar.

Normal Se muestran los valores calculados usando datos del comienzo de la medicién.

Split Muestra los valores calculados actualizados a intervalos regulares.

@)
Q-
Q
=
o
(2]
>3
c
3
-
=
Q
o
(2]
<
o
[}
5}
3
3
V]
(2]
Q
]
o
>
Q
(V)

Cuando se ha seleccionado [Split], la primera hora segmentada (puede cambiarse por la fecha o el nimero
de puntos de datos en [Display horizontal axis]) se mostrara debajo de la tabla de resultados de los
calculos.

7 Alterna el canal con las teclas [<] y [>], segun sea necesario.
Puede cambiar el canal sobre el que visualizar los resultados de los calculos.
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Realizacién de los calculos numéricos

Calculos numéricos tras la medicion (calculos manuales)

Esta seccién describe como utilizar las teclas de control del instrumento para realizar calculos
numeéricos después de la medicion.

Puede revisar los resultados de los calculos visualizando la pantalla [Wave+Value] y, a
continuacion, ajustando la visualizacidon numérica de la parte derecha de la pantalla a [Calc].

1 Pulse la tecla START para iniciar la medicion.

2 Una vez finalizada la medicidn, configure el calculo numérico.
Consulte “Configuracién de los calculos numéricos” (p.198).
3 Pulse la tecla WAVE para visualizar la pantalla [Wave+Value].

3 4
5

4 Ajuste la visualizacién numérica de la parte derecha de la pantalla a [Calc].
Se mostraran los ajustes del calculo numérico.

5 Pulse la tecla ENTER mientras [Execute] esté seleccionado.
Se realizara el calculo numérico establecido en el paso 2.

También se pueden realizar calculos numéricos utilizando formas de onda que se hayan cargado
desde un soporte (una tarjeta de memoria SD o una unidad USB). Una vez cargada la forma de
onda, proceda al paso 2 anterior.

El calculo de la division temporal no puede realizarse manualmente.
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Realizacién de los célculos numéricos

Calculos numéricos parciales

Si realiza célculos manuales, puede especificar el intervalo sobre el que realizarlos.
El calculo numérico se realizara una vez especificado el rango con los cursores A/B (verticales).

1 Especifique el rango con los cursores A/B.

Para obtener mas informacién sobre como especificar el rango, consulte “Especificacion del rango
de una forma de onda” (p.100).

2

2 Ajuste la visualizacién numérica de la parte derecha de la pantalla a [Calc].
Se mostraran los ajustes del calculo numérico.

3 Seleccione el intervalo sobre el que realizar el calculo.

0

Q-

Q

<

o)

(7]

>

[

All® Realiza el calculo usando las formas de onda de todo el registro, sin tener en cuenta %
=

los cursores A/B. g'

(7]

A-B Realiza el calculo usando las formas de onda entre los cursores Ay B. <
a

Start-A Realiza el célculo usando las formas de onda desde el principio hasta el cursor A. g.,
)

Start-B Realiza el céalculo usando las formas de onda desde el principio hasta el cursor B. g
(7]

A-End Realiza el calculo usando las formas de onda desde el cursor A hasta el final. %
. i ) o

B-End Realiza el célculo usando las formas de onda desde el cursor B hasta el final. 3
)

4 Pulse la tecla ENTER mientras [Execute] esté seleccionado.
El calculo numérico se realizara sobre el intervalo especificado en el paso 3.
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Realizacién de los calculos numéricos

Formulas de calculo numérico

La siguiente tabla ofrece una descripcion detallada de cada calculo numérico.

Tipo de calculo Descripcion

Calcula el valor promedio de los datos de forma de onda.

Average 1< AVE: Valor promedio
AVE = — E di n: Numero de puntos de datos
n . o
i=1 di: i-ésimo punto de datos del canal

Calcula el valor entre el valor maximo y el | Valor maximo

valor minimo (valor pico a pico). Valor
P-P

Valor minimo

forma de onda.

Maximum / \/

Calcula el valor minimo de los datos de /\

Calcula el valor maximo de los datos de Valor maximo /-\

forma de onda.

Minimum / \ /

Valor minimo

Calcula cuanto tiempo tardo (s) la forma
de onda en alcanzar el valor maximo Valor maximo
desde el inicio de la grabacion®. /
. Si el valor maximo se produce en 2 o PR
Time to max . . .

mas puntos, para determinar este valor | \/ Tiempo
se utiliza la primera vez que la forma de hasta el valor
onda objeto del calculo alcanza el valor maximo
maximo.

Calcula cuanto tiempo tardo (s) la forma
de onda en alcanzar el valor minimo
desde el inicio de la grabacion®.

Time to min Si el valor minimo se produce en 2 o0 mas A > /
puntos, para determinar este valor se
utiliza la primera vez que la forma de onda | \/alor minimo
objeto del calculo alcanza el valor minimo.

Calcula el valor integrado de los datos de medicion.

Tiempo hasta el
valor minimo

Aggregation n SUM: Valor integrado
(Total) SUM = Z di n Cantidad total de puntos de datos
i=1 di: i-ésimo punto de datos del canal

Calcula el valor integrado para datos de medicion positivos.

Aggregation n SUM: Valor integrado
(Positive) SUM = Z di n: Cantidad total de puntos de datos
i=1di>0 di i-ésimo punto de datos del canal

Calcula el valor integrado para datos de medicién negativos.

Aggregation n SUM: Valor integrado
(Negative) SUM = Z di n: Cantidad total de puntos de datos
i=1di<o di i-ésimo punto de datos del canal

Calcula el valor integrado para el valor absoluto de los datos de medicion.

Aggregation n SUM: Valor integrado
(ABS) SUM = Z |di| n: Cantidad total de puntos de datos
i=1 di: i-ésimo punto de datos del canal

*: Calcula el tiempo desde el punto de activacion cuando se utiliza el activador.
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Realizacién de los célculos numéricos

Tipo de calculo

Descripcion

Integration
(Total)

Calcula la diferencia entre el area (V-s) encerrada por la
posicion cero (posicion 0 V) y la parte de la forma de onda
de la sefial donde su amplitud es positiva y el area (V-s)
encerrada por la posicién cero (posicion 0 V) y la parte

de la forma de onda de la sefal donde su amplitud es
negativa.

Calcula la integracion entre los cursores al realizar el
calculo sobre un rango determinado (seleccionado con los
cursores A/B).

n S:
S=Y dixAt "

i=1 di:
At:

Valor integral

Cantidad total de puntos de datos
i-ésimo punto de datos del canal
Periodo de muestreo

Cursor A

Cursor B
§=8,-5,

Integration
(Positive)

Calcula el area (V-s) encerrada por la posicion cero
(posicion 0 V) y el area donde la amplitud de la forma de
onda de la sefal es positiva.

Cuando se realiza el calculo sobre un rango determinado
(seleccionado con los cursores A/B), calcula la integracion

entre los cursores.

n S:
S=Y dixA "

i=1,di>0 9
At:

Valor integral

Cantidad total de puntos de datos
i-ésimo punto de datos del canal
Periodo de muestreo

Solo la zona donde la
amplitud es positiva

Cursor A

Cursor B
S$=8,

Integration
(Negative)

Calcula el area (V-s) encerrada por la posicion cero
(posicion 0 V) y el area donde la amplitud de la forma de

onda de la sefal es negativa.
Cuando se realiza el célculo sobre un rango determinado
(seleccionado con los cursores A/B), calcula la integracion

entre los cursores.

n S:
S=Y dixA

i=1,di<o 9
At:

Valor integral

Cantidad total de puntos de datos
i-ésimo punto de datos del canal
Periodo de muestreo

Solo el area donde la
amplitud es negativa

/|

Cursor A

Cursor B
S=-S,

Integration
(ABS)

Calcula el area (V-s) encerrada por la posicion cero
(posicion 0 V) y la forma de onda de la sefal.

Cuando se realiza el calculo sobre un rango determinado
(seleccionado con los cursores A/B), calcula la integracion

entre los cursores.
n S:
S=Y |di| x At "

i=1 :

At

Valor integral

Cantidad total de puntos de datos
i-ésimo punto de datos del canal
Periodo de muestreo

Cursor A

Cursor B
§S=8,+8,
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Realizacién de los calculos de formas de onda

I 6.2 Realizacion de los calculos de formas de onda

Esta seccion describe como realizar operaciones aritméticas basicas entre canales y como calcular
valores como, por ejemplo, un promedio movil. (Pueden realizarse hasta 30 calculos).

Dispone de los siguientes tipos de calculos: operaciones aritméticas basicas, integracion, promedio
simple, promedio movil e integral.

Los calculos se realizan en tiempo real mientras continta la medicion y se muestran las formas de
onda posteriores al calculo.

No se pueden realizar calculos de formas de onda después de la medicion.

Los resultados de los calculos de formas de onda se muestran en los canales de céalculo ([W1] a [W30]).

= >

1

206

20— !

34

Seleccione el elemento que desee visualizar.

‘ Formula &, Display, Comment, Numerical calc

Pantalla de la lista de calculos: [Display] Pantalla de la lista de calculos: [Comment]

Pantalla de la lista de calculos: [Numerical calc]
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Realizacion de los calculos de formas de onda

2 Puede recorrer el canal de calculo para visualizarlo.

* Pulse la tecla ENTER mientras [16-30>] esté seleccionado para visualizar de W16 a W30.
* Pulse la tecla ENTER mientras [1-15>] esté seleccionado para visualizar de W1 a W15.

3 seleccione las casillas de los canales sobre los que quiera realizar calculos.

4 Seleccione el color de visualizacion de la forma de onda.

‘ % (desactivado), 24 colores

Seleccione [%] si quiere realizar el calculo de formas de onda, pero no quiere que se muestre la forma de
onda en la pantalla.

5 Seleccione el canal de calculo y pulse la tecla ENTER.

Se abrird la ventana de ajuste individual.
Puede especificar el canal de calculo, activar y desactivar el calculo de formas de onda y
establecer el color de visualizacién de la forma de onda.

6 Pulse la tecla ENTER mientras [Formula] esté seleccionado.
Se abrira la ventana de ingreso de calculo de formas de onda.
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Realizacién de los calculos de formas de onda

7 Ajuste el calculo de formas de onda.

Four arithmetic ©

Realiza una operacién entre sumas, restas, multiplicaciones y divisiones de canales.
Este ajuste permite ingresar canales, coeficientes y constantes.

(También puede establecer exponentes como constantes).

Si se encuentra la division por cero, el calculo dara como resultado 1,797693e+308.

Aggregation

Suma los datos de medicion y traza su suma total.
Ajuste el canal, [Reset start time] y [Reset time].

Simple average

Suma y promedia todos los datos de medicién desde el inicio de la medicion y traza
los resultados.
Ajuste el canal, [Reset start time] y [Reset time].

Moving average

Calcula el promedio utilizando el niumero especificado de puntos en movimiento.
Realiza el procesamiento de promediado en funcién del nUmero especificado de
puntos para cada punto de datos muestreado y traza los resultados.

Ajuste el canal y [Number of points].

Integration

Suma los valores obtenidos multiplicando los datos de medicién por el periodo de
muestreo y traza la suma total.
Ajuste el canal, [Reset start time] y [Reset time].

8 (Cuando se seleccione [Four arithmetic])

Especifique constantes, canales de destino y operadores.

Expresion de calculo
(A*CHaOB*CHbOC=+«CHcOD=*CHd) M E
A, B, C, D, E: Constantes especificadas por el usuario
CHa, CHb, CHc, CHd: Canales de medicion especificados por el usuario (hasta 4 canales)
[: Cualquier signo de operacion de mas (+), menos (-), multiplicacion (*) o division (/) o un
caracter en blanco.
Siingresa un espacio en blanco, no podra ingresar mas términos entre paréntesis.
W Cualquier signo de operacion de mas (+), menos (-), multiplicacién (), division(/) o
exponenciacion (*) o un caracter en blanco.
Si ingresa un espacio en blanco, no podra ingresar una constante.
El operador signo de intercalacion (*) indica exponenciacion.
Ejemplo: Para escribir una expresion (A*CH1)?, ingrese (AxCH1)"2.

Cuando seleccione un signo de
calculo, se mostraran sus constantes
\
| e———|y canales.
| ‘

Cuando seleccione un signo de

calculo, se mostraran sus constantes.

{Ejemplo: [ (100 * U1-1) + (50 * U1-2) ] +[10] }

Puede seleccionar un canal de calculo como canal de destino, pero no puede seleccionar un canal
de calculo con un numero mayor que el niumero del canal de calculo configurado.
Ejemplo: Puede ajustar de [W1] a [W4] como canal de calculo para [W5].
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Realizacion de los calculos de formas de onda

9 (Cuando [Type] esté ajustado en [Aggregation], [Simple average] o [Integration])

En [Reset start time], seleccione la operacion de restablecimiento que se realizara cuando
comience la medicion.

11

OFF © No restablece los resultados de los calculos.

Trigger position Restablece los resultados de los calculos cuando salta un activador.

10 (Cuando [Type] esté ajustado en [Aggregation], [Simple average] o [Integration])
En [Reset time], seleccione cuando ejecutar la operacion de restablecimiento.

Disable ¥ No restablece los resultados de los calculos.

Enable Restablece los resultados de los calculos en los intervalos de tiempo establecidos.

Timed Restablece los resultados de los calculos en los intervalos establecidos a partir de la
hora especificada.

1 1 (Cuando [Reset time] esté ajustado en [Enable])
Configure [Reset interval].

(Cuando [Reset time] esté ajustado en [Timed])
Ajuste [Reference time] y [Reset interval].
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Realizacién de los calculos de formas de onda

12 Configure los ajustes de visualizacion.

210

-
N

o O

1 Upper Valor limite superior cuando se visualizan en pantalla los resultados del calculo
de formas de onda
2 | Lower Valor limite inferior cuando se visualizan en pantalla los resultados del célculo

de formas de onda

3 | Num of decimal

Numero de decimales de los valores medidos

places Este ajuste no se muestra cuando [Number display format] esta ajustado en
[Standard].

Unit Unidad de resultados del calculo de formas de onda

Comment Comentario para cada canal de calculo

Numerical Valor umbral para calculos numéricos

threshold (disponibilidad, tiempo de encendido, tiempo de apagado, conteo activado,

conteo desactivado)

Los valores umbral se usaran para calculos numéricos. Para obtener mas informacién, consulte
“Configuracion de los calculos numéricos” (p.198).
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Realizacion de los calculos de formas de onda

Configuracion de los calculos en la pantalla de la lista de calculos

En esta seccion se describe como revisar los ajustes de calculo de formas de onda de la pantalla
de la lista de calculos.
También describe como configurar los ajustes de la pantalla.

Sser | >

Pantalla de la lista de calculos: [Formula]

1
2 3

1 Ajuste el elemento de visualizacion en [Formulal.

‘ Formula &, Display, Comment, Numerical calc

2 Puede recorrer el canal de célculo para visualizarlo.

* Pulse la tecla ENTER mientras [16-30>] esté seleccionado para visualizar de W16 a W30.
* Pulse la tecla ENTER mientras [1-15>] esté seleccionado para visualizar de W1 a W15.

3 Pulse la tecla ENTER mientras [Formula] esté seleccionado.
Se abrira la ventana de ingreso de calculo de formas de onda.

Continte con el procedimiento descrito en p.208.
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Realizacién de los calculos de formas de onda

Copia de formulas de calculo

Esta seccién describe como copiar el calculo para el canal de calculo [W1] a los otros canales de
calculo ([W2] a [W30]).

e | :

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System
Numerical

Waveform

Coc J Cancel |

= — LA IOl 1] © (gl 1)] * [J]
=[(1*#1-1) + (1=U1-1)] + [0]
=[(1*u1-1) + (1*U1-1)] + [0]

B 20 g -

Pulse la tecla ENTER mientras [Copy...] esté seleccionado.
Se abrird la ventana de ajuste.
En [Original], seleccione el canal de origen de la copia.

En [Copy to], seleccione las casillas de los canales a los que quiera copiar los ajustes.

NAWN =

Pulse la tecla ENTER mientras [OK] esté seleccionado.

Se copiaran las férmulas de calculo.
Pulse la tecla ENTER mientras [Cancel] esté seleccionado para cancelarlo.
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Realizacion de los calculos de formas de onda

Configuracion de los ajustes de calculo de formas de onda de una vez

En esta seccion se describe como habilitar o deshabilitar el calculo de formas de onda y configurar
los ajustes de colores de visualizacién de formas de onda para todos estos calculos.

= :

1 Seleccione la casilla de activacién/desactivacién del célculo de formas de onda y pulse la
tecla ENTER.

Cada vez que pulse la tecla ENTER, todos los canales de calculo alternaran entre activado/
desactivado.

2 Seleccione la casilla de color de visualizacion de la medicién y pulse la tecla ENTER.

Cada vez que pulse la tecla ENTER, el ajuste de visualizacion de todos los canales de calculo
alternara entre activado/desactivado.
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Realizacién de los calculos de formas de onda
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7 Configuracion de los ajustes del
sistema

La pantalla del sistema ofrece las funciones que se describen
a continuacion.

7.1 Configuracion de 10s ajustes .........ccccceeerrriiiiiininnnncnsnnns p.216

7.2 Control del sistema.........ccccccvcmmmmmmmmmmnn s p-220
AJUSEE A€ 12 NOTA ... p.220
Sincronizacion de 12 hora............coooiiiiiiiieiieeeee e p.221
Inicializacion (reinicio) del SiStema ...........oooviiiiiiiiiiiii i p.223
Configuracion del sistema............ccuveeiiiiiiiii p.224
Realizacion de un autodiagnOstiCo..........ccoviiiiiiiiiiiiiee e p.227

7
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Configuracion de los ajustes

I 7.1 Configuracion de los ajustes

Esta seccion describe cédmo configurar diversas funciones del sistema.

= :

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System

Envi ronment

Comm Clock settings...

Start backup
External Initialize...
Auto start measurement

System config. ..

Backlight saver Self check
Backlight brightness 3

Localization (Language)

Waveform background color [EL3 |

Beep sound “

Operation error prevention -_

Power frequency filter 60 Hz j

LA0)Fanenheit display

Bl 1.968

1 En [Start backup], seleccione la operacion que desea realizar cuando se vuelva a encender
el instrumento (iniciar copia de seguridad).

Cuando se ajusta en [ON], el instrumento reanudara automaticamente el registro cuando vuelva la
corriente después de haberse interrumpido durante la medicion, por ejemplo debido a un corte de

corriente.
OFF © No utiliza la funcion de retencion del estado inicial.
ON Utiliza la funcion de retencion del estado inicial.

Si se estan utilizando activadores, el instrumento entrara en estado de espera del activador.
Si se reanuda la medicion mientras se encuentra en el estado de retencion de inicio, se borraran los datos
almacenados en la memoria intermedia interna del instrumento antes del corte de alimentacion.

2 En [Auto start measurement], seleccione la operaciéon de mediciéon que se realizara cuando
se encienda el instrumento.
Si se ajustar esta funcidon en [ON], se puede iniciar automaticamente la medicion cuando se ponga

en marcha el instrumento.
Cuando se activa el ajuste del activador, el instrumento entra en el estado de espera del activador.

OFF ® Deshabilita la funcién de mediciéon automatica de arranque.

ON Habilita la funcion de medicidon automatica de arranque.

@
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Configuracion de los ajustes

3 En [Backlight saver], seleccione el tiempo que debe transcurrir desde la ultima pulsacién de
tecla hasta que se apague la retroiluminacion de la pantalla LCD.

OFF © Deshabilita el protector de retroiluminacion (deja la retroiluminacién encendida todo el tiempo).

30 s, 1 min, 2 min, | Apaga la retroiluminacién cuando no se haya pulsado ninguna tecla durante el tiempo
5 min, 10 min establecido.

Puede prolongar la vida util de la retroiluminacién seleccionando un ajuste distinto de [OFF]. Estos ajustes
también reducen el consumo de energia. Pulse cualquier tecla para encender la retroiluminacion.

« El instrumento consume energia aunque la retroiluminacién esté apagada. Se recomienda
apagarlo cuando no se utilice.
« Si la pantalla no se muestra mientras el instrumento esta encendido, es posible que el protector
de retroiluminacion esté habilitado.

4 En [Backlight brightness], seleccione el brillo de la retroiluminacion.

\1,2,39,4,5

Los valores mas altos indican niveles de brillo mas elevados.
Bajar el brillo de la retroiluminaciéon (atenuar la retroiluminacion) permitira que el instrumento funcione mas
tiempo con la bateria.

5 En [Localization (language)], configure la informacion de localizaciéon (regional), como el
idioma de la interfaz de usuario.

1. Pulse la tecla ENTER.

2. Configure los ajustes segun lo desee y luego pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado
[OK]. (Aparecera un mensaje pidiéndole que reinicie el instrumento si cambia el ajuste
[Language] o [Keyboard]).

3. Si se le pide que reinicie el instrumento, pulse la tecla ENTER.

El sistema se reiniciara con el nuevo idioma de visualizacion y otros ajustes.

Si pulsa la tecla ESC o la tecla ENTER mientras esté seleccionada la opcién [Cancel], se cerrara

la ventana sin cambiar ninguna configuracion.

[Language]

‘ H7:E (japonés), English ¥, {Ei{&HR3Z (chino simplificado), F=20{ (coreano), #E&H3Z (chino tradicional) ‘

7

[Keyboard]

‘ A#:E (japonés), English ¥, H13Z (chino), Frangais, Espaiiol, Deutsch, Italiano ‘

[Date format]

\ yyyy MM dd *, MM dd yyyy, dd MM yyyy \

[Date delimiter]

- (guion)®, / (barra), . (punto) ‘

6 En [Waveform background color], seleccione el color de fondo para la pantalla de forma de
onda.

‘ Dark ¥, Light ‘

Oscuro Claro

ewa)sIs [ap sajsnle so| ap uoeInbiuo)
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Configuracion de los ajustes

7

218

En [Beep sound], seleccione si desea que se emita un pitido cuando se produzca una
advertencia o un error.

\ ON ® OFF

En [Operation error prevention], seleccione si desea mostrar una ventana de confirmacion
cuando inicie y detenga la medicion.

ON" Muestra una ventana de confirmacién cuando se pulse la tecla START o STOP.
Pulse la tecla ENTER mientras [Yes] esté seleccionado para iniciar o detener la
medicion.

OFF Inicia la medicidn de inmediato cuando se pulse la tecla START.

Detiene la medicion de inmediato cuando se pulse la tecla STOP.

Cuando comience la medicion, se borraran los datos de la memoria intermedia interna del instrumento y este
empezara a registrar nuevos datos.

Seleccione el ajuste [ON] para evitar que los datos de forma de onda se borren inadvertidamente.

En [Power frequency filter], seleccione la frecuencia de alimentacién en la region en la que
se utilice el instrumento.

60 Hz ™ Utiliza el filtro digital para regiones de 60 Hz.
50 Hz Utiliza el filtro digital para regiones de 50 Hz.
il
/
/
é 'l \ /I /|
N /
AN [T ]

Se recomienda seleccionar la misma frecuencia (50 Hz o 60 Hz) que la de la red eléctrica de la regién en la
que se utilice el instrumento.

Cuando se utilizan los médulos U8550 a U8553 y los médulos LR8530 a LR8533, se puede rechazar el ruido
de la fuente de alimentacion mediante el ajuste del intervalo de refresco de datos.

Consulte “Intervalos de refresco de datos del médulo de medicidon” (p.22).

Configure el filtro de paso bajo en las unidades de deformacion (U8554, LR8534), ya que la funcion de filtro
de frecuencia de la fuente de alimentacion no esta disponible para esos médulos.

Consulte “Medicion de la tensién” (p.36).

@ Caopm
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Configuracion de los ajustes

10 Conversion de temperaturas de grados Celsius a Fahrenheit.
Si se configura el escalado, se puede convertir de Celsius a Fahrenheit

Ajuste Descripcion

Fahrenheit display Configura el escalado para convertir temperaturas de grados Celsius a

Fahrenheit.

» Modulos de aplicacion: U8550, U8551, U8552, LR8530, LR8531 y LR8532

* Tipo de entrada: Tc, RTD

* La conversion de Celsius a Fahrenheit se aplicara solo a los canales con la
escala ajustada en OFF (no alterara ningun ajuste de escala existente).

* Escala: decimal, relacion, pendiente 1,8, desplazamiento 32, unidad °F

Celsius display Restablece los ajustes de escala y muestra las temperaturas en grados Celsius.
» Modulos de aplicacion: U8550, U8551, U8552, LR8530, LR8531 y LR8532

* Tipo de entrada: Tc, RTD

* Escala: OFF (ajuste predeterminado)

7
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Control del sistema

I 7.2 Control del sistema

Esta seccion describe cdmo ajustar la hora e inicializar (reiniciar) el instrumento.
También describe como realizar un autodiagnaéstico.

Ajuste de la hora
El instrumento dispone de un calendario con deteccion automatica de afios bisiestos, asi como de
un reloj de 24 horas.
El reloj se muestra en formato AAAA-MM-DD HH:MM:SS, en la parte inferior derecha de la
pantalla. Ajuste la hora si la hora mostrada difiere de la real.
La hora se utiliza con el inicio de la medicién (hora de inicio del activador) y en la informacién del
archivo.

e | :

Unit Measure Channel Trigger Calculation System

Envi ronment

Comm

Start backup
External Initialize..
Auto start measurement

System config. ..

Backlight saver

Tima satting

sack! ght brisherfP ) | TR ) I S

Localization {Lar@g Time zone

GMT+9 |
0K | Cancel
Waveform background ¢ 4

Beep sound

Operation error prevention -_
Power frequency filter 60 Hz j

Fahrenheit display

Pulse la tecla ENTER mientras [Clock settings...] esté seleccionado.
Se abrira la ventana de ajustes.
Define los ajustes de afo, mes, dia, hora, minuto y segundo.

Seleccione [Time zone] y pulse la tecla ENTER.
Ajuste predeterminado: [GMT+9]
Pulse la tecla ENTER mientras [OK] esté seleccionado.

A WN =

La hora se actualizara para reflejar los nuevos ajustes.
Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Cancel] para cerrar la ventana sin cambiar la
hora.

() @ﬁ‘
220 HIOKI LR8450A971-00 el ISUR L



Control del sistema

Sincronizacion de la hora
Esta seccion describe cémo sincronizar la hora del instrumento con un servidor NTP.
Los ajustes LAN deben configurarse por adelantado.
Consulte “9.3 Configuracion y establecimiento de una conexién LAN” (p.250).

IMPORTANTE

Cuando utilice la sincronizacién horaria por NTP, asegurese de configurar la zona horaria de la
region en la que se utiliza el instrumento.
Consulte “Ajuste de la hora” (p.220).

= :

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System

Envi ronment LAN
Comm DHCP server Wireless LAN settings. ..

External Host name Command settings. ..

IP address FTP/HTTP server settings...

Subnet mask NTP settings ata auto send settings...

Port number NTP client function ! || E-mail settings...

Gateway Sampling correction ~  OFF _-NTP
Gateway IP Sync timing OFF

DNS Sync before start

DNS [P Server address

USB

USB drive mode

& 2024-03-01
7ch 10:00:00

7

1 Pulse la tecla ENTER mientras [NTP settings...] esté seleccionado.
Se abrira la ventana de ajustes.
2 Ajuste [NTP client function] en [ON].

3 En [Sampling correction], seleccione si desea corregir los intervalos de muestreo.

IMPORTANTE

El instrumento tiene una precision horaria de £0,2 s por dia (a una temperatura ambiente de
23°C) y pueden producirse errores entre la hora interna y la hora después de un uso prolongado.
La funcién de cliente NTP puede realizar la sincronizacion horaria, mientras que la funcion de
correccién del muestreo puede corregir el muestreo durante la medicion.

. J

OFF © No corrige los intervalos de muestreo.

ON Corrige los intervalos de muestreo.

ewa)sIs [ap sajsnle so| ap uoeInbiuo)

La funcién de correccion del muestreo solo se activa durante la medicion.

Cuando la funcion de correccidon del muestreo esté ajustada en [ON], [NTP client function], [Sync
timing] y [Sync before start] no pueden ajustarse en [OFF].

La precision del servidor NTP utilizado y las condiciones de la red pueden afectar a la precisiéon de
la sincronizacion horaria y a la cantidad de correccién del muestreo.

La funcién de correccion del muestreo durante la medicion se detendra en las siguientes
condiciones. Si se detiene, no se reiniciara durante esa medicion.

» Cuando la cantidad de correccion supera 1 minuto cada vez

» Cuando falla la sincronizacién antes de que comience la medicion

» Cuando la sincronizacion horaria falla continuamente durante unos dos dias
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Control del sistema

4 En [Sync timing], seleccione cuando conectarse al servidor NTP y ajuste la hora.

OFF © No ajusta la hora.
Every hour Fija la hora una vez por hora.
Every day Fija la hora una vez al dia.

5 En [Sync before start], seleccione si desea conectarse al servidor NTP y ajustar la hora
antes de iniciar la medicion.

‘ OFF ¥, ON

6 En [Server address], establezca la direccion del servidor NTP.

7 Pulse la tecla ENTER mientras [Sync now] esté seleccionado.

Una vez aplicados los ajustes, el instrumento se conectara al servidor NTP especificado y ajustara
la hora.

8 Pulse la tecla ENTER mientras [Apply] esté seleccionado.

Los ajustes se aplicaran.
Pulse la tecla ENTER mientras [Cancel] esté seleccionado para cerrar la ventana sin cambiar
ningun ajuste.

() @ﬁ‘
222 HIOKI LR8450A971-00 SELEC*@gﬂ > @gﬁ



Control del sistema

Inicializacién (reinicio) del sistema

Esta seccidn describe cémo restablecer todos los ajustes a su estado predeterminado.

Consulte “11.10 Ajustes tras la inicializacién (reinicio del sistema)” (p.426).

= >

Unit Measure Channel Trigger Calculation System
Envi ronment

Comm Clock setti

Start backup
External
Auto start measurement

System config. ..
Back|ight saver Initialize settings check
MiSettings data
Backlight brightpgss|l™iwi cless unit information
alflvIWaveforn data

Localization (L

Waveform background ¢ 3'

Beep sound O
Operation error prevention -_
Power frequency filter 60 Hz j

Fahrenheit display

1 Pulse la tecla ENTER mientras [Initialize...] esté seleccionado.
Se abrira la ventana de ajustes.
2 Seleccione las casillas de los ajustes que desee inicializar.

Settings data Restablece todos los ajustes no LAN a sus valores predeterminados.

Wireless unit information Borra la informacion del moédulo inalambrico registrada en el instrumento.
(solo LR8450-01)

Waveform data Elimina los datos de forma de onda.

Communication Restablece los ajustes LAN a sus valores predeterminados.

3 Pulse la tecla ENTER mientras [OK] esté seleccionado.

Los ajustes se inicializaran.
Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Cancel] para cerrar la ventana sin inicializar
ningun ajuste.

Si restablece la informacion de registro del médulo inalambrico y la configuracion de las
comunicaciones, debera registrar los médulos inalambricos y volver a configurar los ajustes de
LAN.
Normalmente, no se recomienda inicializarlos.
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Control del sistema

Configuracion del sistema
Esta seccién describe como comprobar la versiéon del firmware del instrumento, los médulos
instalados y otras configuraciones del sistema.

= :

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System
Envi ronment

Comm Clock settings..

Start backup

External
Auto start measurement

Backlight saver

Backlight brightness

Localization (Language)

Waveform background color [EJ3 |

Beep sound

operation error prevention [N

Power frequency filter 60 Hz :j

Fahrenheit display

1 Pulse la tecla ENTER mientras [System config...] esté seleccionado.
Se abrira una lista con la configuracién del sistema.
2 Seleccione [Main] o [Unit] con las teclas Left Arrow y Right Arrow.

Unit
Envi ronment

Comm LR8450-01 MEMORY HiLOGGER
~Serial No. 191013182
-Main version V2. 00

-Digital board revision no. 3

-Power supply board revision no. 3

-Bootloader revision no. 4

External

= (6-26-2023
8ch 12:22:35

Main Model El nimero de modelo del instrumento (LR8450 o LR8450-01)
Serial No. Nuamero de serie del instrumento
Main version La version del software del instrumento

Las revisiones de la placa digital, la placa de alimentacién y el
cargador de arranque.

() C;@M
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WIS system confi

Envi ronment Main
Comm Mode ame Serial Mo. |Version|Revision|Resend ratio
External Unit U8s51Universa

Unit 2

Unit :
Unit
Remote
Remote
Remote
Remote
Remote *
Remote &

Remote 7

Fahrenheit display Settings...

Unidad 1 a 4: Modulos enchufables; Remotos 1 a 7: Modulos inalambricos

Unit Model El nimero de modelo del médulo de medicion
Name El nombre de modelo del médulo de medicion
Serial No. El nimero de serie del modulo de medicion
Version La versién de software del médulo de medicion
Revision La revision de la placa de circuitos del modulo de medicién
Resend ratio La relacion de retransmision de las comunicaciones de datos con

el médulo inalambrico

Cuanto mejor sea el estado de las comunicaciones, menor es el
valor.

Ejemplo: 12,3% (34,5%)

Indica la relacién de reenvio durante las ultimas comunicaciones
de datos de un minuto. El niUmero que aparece entre paréntesis
es el peor de toda la medicién. Cuando inicie la medicién, se
restablecera la relacién de reenvio de la medicion anterior.

7
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Control del sistema

Cuando pulse la tecla SET durante la medicion, se abrira otra ventana para mostrar los nombres
de los modelos, los nombres de los moédulos, los nUmeros de serie, los identificadores de los
modulos y las relaciones de reenvio.

() @ﬁ‘
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Realizaciéon de un autodiagnoéstico
Esta seccion describe como realizar un autodiagnéstico.
Los resultados se mostraran en la pantalla. Péngase en contacto con su distribuidor o revendedor
autorizado de Hioki en caso de obtener un resultado anormal.

= >

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System
Envi ronment

Comm Clock settings...

Start backup
External Initialize...
Auto start measurement

System config. ..

Backlight saver

Backlight brightness 1

Localization (Language)

Waveform background color [EJ3 |

Beep sound [ ON
operation error prevention |EENEN

Power frequency filter 60 Hz j

Fahrenheit display

B 1.968 During key check, all LEDs except CHARGE are lit.

1 Seleccione el tipo de diagnodstico que desea realizar en el area [Self check] y pulse la tecla
ENTER.

Se abrira la ventana de autodiagnostico.
2 Siga las instrucciones para realizar el autodiagnoéstico.

7

Key... Comprueba el reconocimiento de llaves. Ademas, verifica que los LED funcionan
correctamente.

El autodiagndstico finalizara cuando se hayan comprobado todas las llaves.

Puede forzar la salida del autodiagnéstico en caso de averia pulsando dos veces la
tecla ESC.

LCD... Comprueba la visualizacion en pantalla.

La pantalla pasara por los siguientes colores y luego volvera a la original cada vez que
pulse una tecla:

Blanco — negro — rojo — verde — azul — gradacion

ROM/RAM... Comprueba la memoria interna del instrumento (ROM, RAM).

LAN... Comprueba si la interfaz LAN funciona correctamente.

Si aparece un fallo, compruebe la conexioén del cable y la configuracion, incluida la
direccion IP y el cortafuegos.

Si no se puede corregir esta condicion, pongase en contacto con su distribuidor o
revendedor autorizado de Hioki para que reparen el instrumento.

ewa)sIs [ap sajsnle so| ap uoeInbiuo)

Media... Comprueba si pueden detectarse la tarjeta de memoria SD y la unidad USB.

Unit... Muestra informacion sobre los médulos conectados y comprueba su estado.
Si pulsa la tecla ENTER mientras esté seleccionada la opcién [Reference] del modulo
inalambrico que desea confirmar, el LED de este parpadeara durante unos segundos.
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Control externo (EXT. 1/O)

En este capitulo se describe como controlar el aparato
mediante la entrada de sefales en sus terminales de control
externo.

Las senales correspondientes al funcionamiento del
instrumento se emiten desde los terminales de control
externo.

Puede configurar los ajustes relacionados con los terminales
de control externo en la pantalla de ajustes [System] >
[External].

Los terminales de control externo no estan aislados, pues
utilizan la misma tierra que el instrumento.

Para obtener mas informacién sobre como conectar senales
a los terminales de control externo, consulte “Conexiones de
control externo” en el Manual de inicio rapido.

8.1 Configuracion de la salida de voltaje (VOUTPUT)............. p.231
8.2 Configuracion de la salida de alarma (ALARM)................. p.232
8.3 Configuracion de los terminales de entrada/salida de
sincronizacion (SYNC).........cccciiiiiiiiiirrrrrreeeemess s s e e e p-234
8.4 Configuracion de terminales externos de
entrada/salida (1/O) ......ceeeeeerciiiiiiiiireir e p.-236
Entrada del activador externo ...............eeeveeeeeiiiiiiiiiieeeeee e p.238
Salida del activador...........ueeiiieieieeieccceee e p.239
Inicio simultaneo de la medicidon mediante activadores externos .......... p.241
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Lista de los terminales de control externo

Numero de pin Nombre de la senal Descripcion gl d_e
referencia

1 GND Tierra -
2 V OUTPUT 1 Salida de voltaje 1

p.231
3 V OUTPUT 2 Salida de voltaje 2
4 GND Tierra -
5 PULSE 1 Entrada de pulso 1
6 PULSE 2 Entrada de pulso 2

p.40
7 PULSE 3 Entrada de pulso 3
8 PULSE 4 Entrada de pulso 4
9 GND Tierra -
10 PULSE 5 Entrada de pulso 5
11 PULSE 6 Entrada de pulso 6

p.40
12 PULSE 7 Entrada de pulso 7
13 PULSE 8 Entrada de pulso 8
14 GND Tierra -
15 SYNC.IN Entrada de sincronizacion

p.234
16 SYNC.OUT Salida de sincronizacion
17 GND Tierra -
18 GND Tierra -
19 /101 Entrada externa 1

p.236
20 1/10 2 Entrada externa 2
21 GND Tierra —
22 ALARM 1 Salida de alarma 1
23 ALARM 2 Salida de alarma 2

p.232
24 ALARM 3 Salida de alarma 3
25 ALARM 4 Salida de alarma 4
26 GND Tierra —
27 ALARM 5 Salida de alarma 5
28 ALARM 6 Salida de alarma 6

p.232
29 ALARM 7 Salida de alarma 7
30 ALARM 8 Salida de alarma 8
31 GND Tierra -
32 /103 Entrada externa 3

p.236
33 110 4 Salida externa
34 GND Tierra -
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Configuracion de la salida de voltaje (VOUTPUT)

I 8.1 Configuracién de la salida de voltaje (VOUTPUT)

Esta seccion describe cdmo configurar la salida de voltaje para su uso en la alimentacion de
sensores.

Para obtener mas informacién sobre como conectar los sensores a los terminales de salida de
voltaje, consulte “Conexiones de la salida de voltaje” en el Manual de inicio rapido.

= :

i

1 En [Voltage output 1] y [Voltage output 2], seleccione el voltaje.

OFF © No genera salida de voltaje.

5V Genera 5V CC.

12V Genera 12V CC.

24V Genera 24 V CC. (Disponible solo en [Voltage output 1])

Seleccione [12 V] cuando alimente el Z2000 Sensor de humedad opcional. El instrumento puede suministrar
alimentacion hasta a 120 sensores Z2000.

Especificaciones del terminal de salida de voltaje

Voltaje de salida OFF, 5V +10%, 12V £10%, 24 V +10% (seleccionable por el usuario)

Corriente Maximo de 100 mA
suministrada
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Configuracion de la salida de alarma (ALARM)

I 8.2 Configuracién de la salida de alarma (ALARM)

Esta seccion describe cdmo ajustar el nivel de voltaje de la sefial que se emite cuando se cumple
una condicién de alarma.
Para obtener mas informacion sobre las alarmas, consulte “4 Alarma (Salida de alarma)” (p.175).

=

>

1 En [Alarm output 1] y [Alarm output 8], seleccione el nivel de voltaje que desea emitir al
emitir una alarma.

Low ¥

Emite la alarma a nivel bajo (0 V a 0,5 V).

High

Emite la alarma a nivel alto (4,0 V a 5,0 V).

Especificaciones del terminal de salida de alarma

Tipo de salida | Salida en colector abierto (con la salida de voltaje de 5 V)
Voltaje de Nivel alto: De 4,0 a 5,0 V; nivel bajo: De 0a 0,5V
salida Salida conmutable entre nivel alto y bajo
Tiempo de Cuando se conecten médulos enchufables:
respuesta de la | (Intervalo de grabacion o intervalo de actualizacion de datos, el que sea mayor) x 2 + 1 ms
salida + (tiempo de respuesta analdgica)*
Cuando utilice los médulos inalambricos (solo LR8450-01):
(Intervalo de grabacion o intervalo de actualizaciéon de datos, el que sea mayor) x 2
+ (tiempo de respuesta inalambrica)** + (tiempo de respuesta analégica)*'
*1: Varia con el ajuste del filtro (U8554: 5 ms, con filtro de paso bajo de 120 Hz)
*2: En funcion del numero de modulos conectados (3 s cuando se conecta un médulo
inalambrico).
Capacidad 5V a30V CC, 200 mA
maxima de
cambio
Ancho de 10 ms o superior
impulso de
salida

232
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Configuracion de la salida de alarma (ALARM)

Diagrama del circuito de terminales de salida de alarma y ejemplo de conexion

Seleccione el relé con la configuraciéon de contactos para realizar la operacion deseada.
Este ejemplo de conexién ilustra un circuito en el que funcionara el relé cuando la salida de alarma

esté baja.
Instrumento Seleccione el voltaje de salida
VOUTPUT adecuado al voltaje nominal
\,\;QL.'TPUdT 100 mA de la bobina del relé.
Y ——~ Maximo de m
| I
5V CC
+
10"0% = § OC/ Relé
> -
ALARM
| '; Maximo de 200 mA
[l
GND 777
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Configuracion de los terminales de entrada/salida de sincronizacion (SYNC)

8.3 Configuracion de los terminales de entrada/
salida de sincronizacién (SYNC)

En esta seccidn se describe como realizar un funcionamiento sincronizado con varios instrumentos.
Utilice los terminales SYNC.IN y SYNC.OUT para el funcionamiento sincronizado.

Los relojes de muestreo de varios instrumentos pueden sincronizarse, lo que permite que varios
instrumentos registren datos en el mismo momento.

= :

Unit Measure Channel Trigger Ala Unit Measure Channe | Trigger Al

Record
Manual save

Display Manual ~|

Settings Manual ~|

CAN

Record

Manual save

Display Manual ~|

Settings Manual ~|

Record CAN
Recording mode Normal j

Record —MM8M
Recording mode Norma | |

Recording interval 10 ms | Recording interval 10 ms |

Repetitive recording [

Recording time Continuous |

Alam source | OF |

Synchronous operation BEBGLETS |

Repetitive recording [N

Recording time Continuous |

Alarm source [ OFF |
Synchronous operation

B 2 ocB B 2 0GB

Con un funcionamiento sincronizado
1 Establezca el tipo de datos que registrar en [Normal] con el ajuste [Recording mode].

2 En [Synchronous operation], seleccione entre primario o secundario.

OFF © No se lleva a cabo un funcionamiento sincronizado.

Primary Se utiliza este instrumento como primario (solo un instrumento).
La sefial de sincronizacion se emite desde el terminal SYNC.OUT.
Conecta el terminal SYNC.OUT del instrumento secundario al terminal SYNC.IN.

Secondary Se utiliza este instrumento como secundario.
Conecta el terminal SYNC.OUT del instrumento primario u otro secundario al terminal
SYNC.IN.

[ IMPORTANTE

» Se recomienda realizar la [Wiring check] de la sefial de sincronizacion antes de iniciar el
funcionamiento sincronizado.

Consulte “Guia de conexion externa” (p.110)

* Inicie y detenga la medicion desde el instrumento primario. La medicion no puede iniciarse o
detenerse desde un instrumento secundario.

» La unidad secundaria no puede iniciar/detener la medicion por tiempo especificado, iniciar/
detener la medicién por un terminal de entrada externo, usar la activacién previa ni usar el
activador de parada.

* Los moédulos inalambricos no admiten el funcionamiento sincronizado. No podra iniciar la
medicion si se ha registrado un moédulo inalambrico.

 Para utilizar el activador de inicio, ajuste el activador de inicio en todos los instrumentos.

 El funcionamiento sincronizado se detendra automaticamente si se detecta un error en la sefal
de sincronizacion.

() @ﬁ‘
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Configuracion de los terminales de entrada/salida de sincronizacion (SYNC)

Especificaciones del terminal de entrada de sincronizacion (SYNC.IN)

Voltaje de entrada | 0Va10V CC
Nivel de entrada Nivel alto: De 2,0 V a 10 V, nivel bajo: De 0V a 0,8 V

Ancho del impulso | Periodo alto: 100 ps o superior, periodo bajo: 100 ys o superior
de respuesta

Especificaciones del terminal de salida de sincronizaciéon (SYNC.OUT)

Método de salida Salida CMOS
Voltaje de salida Nivel alto: De 2,3V a 3,6 V, nivel bajo: De0V a 0,5V

Ancho de impulso | Periodo alto: 100 ps o superior, periodo bajo: 100 ys o superior
de salida

Ejemplo de conexion

Primario

Secundario 1

Secundario 4
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Configuracion de terminales externos de entrada/salida (I/0)

8.4 Configuracion de terminales externos de
entrada/salida (1/O)

Esta seccién describe como seleccionar la funcionalidad de los terminales de 1/O externos.
Hay cuatro terminales de 1/O externos: I/O 1 a I/O 4.

Puede controlar cuando el instrumento inicia y detiene la medicién, asi como cuando llegan
sefales del activador.

I/0 1 a l/O 3 son terminales de entrada, mientras que 1/0 4 es un terminal de salida.

= :

1 ‘ ’ 2

1 En [External input 1], [External input 2] y [External input 3], seleccione la funcionalidad del

terminal.

OFF ¥ Desactiva el terminal.

Start Inicia la medicién. (Mismo funcionamiento que la tecla START)
Este ajuste no esta disponible en [External input 3].

Stop Detiene la medicién. (Mismo funcionamiento que la tecla STOP)
Este ajuste no esta disponible en [External input 3].

Start/Stop Detiene o inicia la medicién cuando cambia el nivel de la sefial.
Este ajuste no esta disponible en [External input 3].

Trigger input Salta un activador.
Este ajuste no esta disponible en [External input 1] o [External input 2].

Event input Asigna una marca de evento.

2 Seleccione el borde.

1 Funciona en el borde ascendente al cambiar de nivel bajo a nivel alto.

@ Funciona en el borde descendente al cambiar de nivel alto a nivel bajo.

3 En [External output], seleccione la funcionalidad del terminal.

OFF ¥ Desactiva el terminal.
Trigger output Emite una sefal de bajo nivel cuando salta un activador.
@ Gpm
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Configuracion de terminales externos de entrada/salida (I/O)

Especificaciones de entrada del terminal de entrada externa (1/O 1, 1/0 2, 1/O 3)

Voltaje de entrada | 0Va 10V CC
Nivel alto: De 2,5V a 10 V; nivel bajo: De 0V a 0,8 V

Pendiente Subida/bajada (seleccionable por el usuario)

Ancho del impulso | Periodo alto: 2,5 ms o superior, nivel bajo: 2,5 ms o superior
de respuesta

5V 2,5 ms o superior
5V <>
Alto: De 2,5Va 10V —
10 kQ

/10 1

/0 2 100 kQ Y
/103> MA— {%

l Bajo:De0O0Va0,8V

2200 pF —
GND D—TL l 2,5 ms o superior

La funcién se activara en el borde ascendente o
descendente, dependiendo de la configuracion del borde.

Especificaciones de salida del terminal de salida externa (1/O 4)

Tipo de salida Salida en colector abierto (con la salida de voltaje de 5 V)

Voltaje de salida Nivel alto: De 4,0 V a 5,0 V; nivel bajo: De 0V a 0,5V

Capacidad maxima | 5V a 10V CC, 200 mA
de cambio

Ancho de impulso | 10 ms o superior (salida del activador)

de salida
5V
10 kQ Alto: De4,0Va5,0V
—1_> o4 o
Bajo:DeOVa0,5V L ] o
- - =
_| - : : S
H GND 10 ms o superior o
%
@
77 ]
™
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—
S
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Configuracion de terminales externos de entrada/salida (I/0)

Entrada del activador externo

Esta seccion describe cédmo ingresar una sefial desde una fuente externa para hacer saltar un

activador.
Puede utilizar una sefial de otro dispositivo para iniciar la medicién con el instrumento. El terminal

de entrada externa I/O 3 se utiliza para esta funcion.

= :

1 En [External input 3], ajuste la funcionalidad del terminal a [Trigger input].

Cuando [External trigger] esta ajustado en [ON], el parametro se ajustara a [Trigger input].
Consulte “2.6 Aplicacién de activadores basados en fuentes externas” (p.133).

2 Seleccione el borde en el que saltara el activador.

1 Salta el activador en el borde ascendente al pasar de nivel bajo a nivel alto.
e Salta el activador en el borde descendente al pasar de nivel alto a nivel bajo.
El activador también saltara si los terminales 1/0 3 y GND estan en cortocircuito.

Se recomienda ingresar realmente la sefal y verificar si el activador externo funciona.

() @ﬁ‘
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Configuracion de terminales externos de entrada/salida (I/O)

Salida del activador
Esta seccion describe cémo emitir una senal de bajo nivel cuando salta un activador.
Puede utilizar esta funcion para notificar a otro dispositivo que el instrumento ha comenzado el
registro.
El terminal de salida externa 1/0 4 se utiliza para esta funcion.

= :

1 En [External output], ajuste la funcionalidad del terminal a [Trigger output].
Se emitira una sefal de bajo nivel cuando salte un activador.
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Configuracion de terminales externos de entrada/salida (I/0)

Tiempo de salida del activador

El tiempo en el que aparecen las senales en la salida del activador varia con el ajuste [Timing].
Consulte “2.2 Activacion de la funcion del activador” (p.119).

Inicio

Ala siguiente
medicion

Inicio de medicién Salta el activador de inicio

Detencién de medicion
: = Adquisicion completada

Ancho del im-
pulso minimo

Nivel mantenido
durante la medicion

Forma de onda de
salida del activador

P
10 ms o superior

 La salida del activador pasara a activa cuando salte el activador de inicio.
» El impulso se emitira durante al menos 10 ms y se mantendra mientras contintia la medicion.
» La salida del activador pasara a inactiva cuando se detenga la medicion.

Detencion
Inicio de medicion Salta el activador de detencion | A la siguiente
= Adquisicion completada medicion
Ancho del im-

pulso minimo

Forma de onda de salida del activador

P
10 ms o superior

 La salida del activador pasara a activa cuando se active el activador de detencion.
» El impulso se emitira durante al menos 10 ms y, a continuacion, la salida del activador pasara a
inactiva.

Inicio y detencién

Inicio de medicion Salta el activador de inicio Salta el activador de detencion | A 12 .si.g’uiente
= Adquisicion completada medicion

Ancho del im-
pulso minimo

Nivel mantenido

Forma de onda de .
durante la medicion

salida del activador

P
10 ms o superior

 La salida del activador pasara a activa cuando salte el activador de inicio.
» El impulso se emitira durante al menos 10 ms y se mantendra mientras contintua la medicion.
 La salida del activador pasara a inactiva cuando se active el activador de detencion.

() @ﬁ‘
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Configuracion de terminales externos de entrada/salida (I/O)

Inicio simultaneo de la medicion mediante activadores externos
Esta seccién describe cédmo sincronizar la hora de inicio de la medicion en varios instrumentos
utilizando la entrada y la salida del activador.
Dado que cada instrumento genera su propio reloj de muestreo, los tiempos de adquisicion de
datos divergiran si la medicién se prolonga cierto tiempo.
Si desea sincronizar el funcionamiento, incluyendo el reloj de muestreo, utilice los terminales de
entrada/salida de sincronizacion.
Consulte “8.3 Configuracion de los terminales de entrada/salida de sincronizaciéon (SYNC)” (p.234)
Existen dos métodos para sincronizar las horas de inicio de las mediciones: el funcionamiento en
cadena y el funcionamiento sincronizado en paralelo.

Funcionamiento en cadena

Cuando salta un activador para cualquier instrumento, los activadores también saltaran para otros
instrumentos.

Cuando se conecta un gran niumero de instrumentos, aumentan las divergencias entre los tiempos
de activacion de cada dispositivo.

Método de conexion Conexiones de ejemplo
Conecta la salida del activador de un instrumento (I/O 4) a la
entrada del activador del siguiente instrumento (1/O 3). » EXT.TRIG
Repita esta conexion hasta haber conectado todos los TRIG OUT
instrumentos. — GND
Método de configuracion
. . . » EXT.TRIG

» Ajuste [Trigger] en [ON] para todos los instrumentos. (p.119) TRIG OUT
» Ajuste [External trigger] en [ON] para todos los instrumentos. e— GND

(p.133)
 Ajuste [External input 3] en [Trigger input] y el borde en [|]

para todos los instrumentos. (p.238) P EXT.TRIG
* Ajuste [External output] en [Trigger output] para todos los 2;'3 out

instrumentos. (p.239) J

GND

Funcionamiento sincronizado en paralelo

Utiliza un instrumento como principal (monitoreo de activador) y el resto como secundarios.
Cuando salta un activador para el instrumento primario, también saltaran activadores para los
instrumentos secundarios.
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Configuracion de terminales externos de entrada/salida (I/0)

La divergencia en los tiempos de activacion puede minimizarse con este método, incluso cuando
aumenta el numero de instrumentos conectados.

Método de conexién Conexiones de ejemplo
Conecte la salida del activador del instrumento primario (/O 4) a la Primario
entrada del activador de todos los instrumentos secundarios (I/0O 3). EXTTRIG
Método de configuraciéon gﬁlg ouT
» Ajuste [Trigger] en [ON] para todos los instrumentos. (p.119) -
« Ajuste [External trigger] en [ON] para todos los instrumentos Secundario
secundarios. (p.133) » EXT.TRIG
» Ajuste [External input 3] en [Trigger input] y el borde en [|] TRIGOUT
. . ——{GND
para todos los instrumentos secundarios. (p.238)
» Ajuste [External output] en [Trigger output] para el Secundario
instrumento primario. (p.239) > EXT.TRIG
TRIG OUT
r GND

GND
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Comunicacion con una
computadora (PC)

Este capitulo describe como conectar el instrumento a una
computadora.

El instrumento y la computadora deben conectarse mediante
un cable LAN o un cable USB.

9.1 Uso de Logger Utility ........coooiiiiiiiiieeeeeeeeneen e p.245

9.2 Configuracion y establecimiento de una

€coNEeXioN USB..........ooooiiiiiiiiiiiiecisssssss s ssssssnnnen e p-246 o
9.3 Configuracioén y establecimiento de una §
CONEXION LAN ......ooeeceeeereereereeseesaesessessnssaessessessessaessesnsssenns p.250 8
9.4 Uso de moédulos inalambricos (solo LR8450-01)............... p.261 §
9.5 Realizacidon de operaciones remotas §
con el servidor HTTP.......coo e p-265 %
9.6 Adquisicion de datos mediante el servidor FTP................ p.273 %
9.7 Envio de datos mediante el cliente FTP..........ccccccevviiinnenns p.277 %
9.8 Envio de correos electronicos ........ccccvveeeeemnnnciiiisssinnnnnnnns p-298 -

9.9 Control del instrumento con comandos de
COMUNICACION ... e e s s e p-305

9.10 Envio de datos de medicion mediante XCP en
Ethernet....... p-306

9.11 Vinculacion del instrumento con GENNECT Cloud ........ p-308
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Funciones disponibles

v: Si; --: No
Descripcion LAN USB Pagina de

referencia
Medicion en tiempo real con Logger Utility 4 4 p.245
Funcionamiento remoto con la funcién de servidor HTTP vl - p.265
Adquisiciéon manual de datos mediante la funcién de servidor FTP v - p.273
Envio automatico de datos mediante la funcién de cliente FTP v - p.277
Transmisién por correo electronico v - p.298
Medicion con programas escritos en lenguajes como Visual Basic vl v p.305
Vinculacion del instrumento con GENNECT Cloud v - p.308

*1: Deshabilitado durante la medicion con Logger Utility.

*2: No disponible durante la medicién con programas escritos en lenguajes como Visual Basic.

*3: No disponible durante la interconexion con GENNECT Cloud.

*4: No se pueden adquirir datos en tiempo real con un intervalo de registro inferior a 1 s. En este
caso, utilice Logger Utility. Los datos pueden adquirirse una vez se haya detenido la medicion,
incluso cuando se utiliza un intervalo de registro inferior a 1 s. Para obtener mas informacion
sobre la creacion de programas de medicion, consulte el “Manual del usuario de comandos de
comunicaciéon” en el DVD (disco de aplicacion) suministrado.

e @ nttp;//192.168.1.1/indexControl.htm + | search. 0D~ 57 507 (o

[ HIOKI LR8450/LR8450-01 H..

LR8450/LR8450-01 HTTP SERVER

START/STOP

‘Power key is disabled
INSTANT DATA DESP

DATA GET BY FTP

COMMENT SET
REMOTE CONTROL wnie 1 ueed 8 o0 VIAVE seT FILE
Uni u & UNIT/SHEET CHANNEL
UPDATE RRIT T : : H = E = |
MONITOR
MAIN PAGE
MANUAL
B oo
FULL SCREEN MODE
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Uso de Logger Utility

| 9.1 Uso de Logger utility

El instrumento se suministra con una aplicacion de software denominada Logger Utility.

Puede configurar los ajustes del instrumento, utilizarlo y observar las formas de onda en su

computadora mediante Logger Ultility.

Usar Logger Utility tiene las siguientes ventajas:

» Puede observar datos, como formas de onda y valores, que su computadora adquiere en tiempo
real.

» Puede analizar los datos de medicion.

» Puede convertir los datos de medicién de formato binario a formato CSV.

» Puede transmitir datos de forma de onda en tiempo real al archivo Excel que esté utilizando una
computadora.

» Puede utilizar hasta cinco registradores, incluidos los modelos antiguos y el LR8450/LR8450-01.

Modelos compatibles

LR8450, LR8450-01, LR8400, LR8401, LR8402, LR8410, LR8416, LR8431, LR8432, LR8101,
LR8102, 8423

Para obtener mas informacidn sobre como instalar y utilizar la aplicacion Logger Utility,
consulte el “Manual del usuario de comandos de comunicacién” (archivo PDF) en el DVD
suministrado.
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Cuando se establece un intervalo de registro de entre 1 ms y 5 ms, el sistema no puede adquirir
datos en tiempo real.

Ademas, cuando el numero de canales analdgicos con mediciéon habilitada llega a 601, el sistema
no puede adquirir datos en tiempo real.

Si un modulo inalambrico no puede enviar datos debido a una interrupciéon de la comunicacion, los
datos pueden considerarse como [NO DATA]. El sistema no puede recuperar los datos aunque se
restablezca la comunicacion inalambrica.

Las unidades CAN (U8555/LR8535) no pueden recoger datos en tiempo real. Ademas, Logger
Utility no puede abrir los archivos guardados en formato binario (MEM) por el instrumento.
GENNECT One puede abrir los archivos con datos de la unidad CAN guardados en formato binario
(MEM).

Si la medicidn se inicia con Logger Utility, la pantalla de forma de onda del instrumento se
actualizara unicamente de forma intermitente para reducir la carga de trabajo.

En los siguientes casos, los resultados de los calculos numéricos o los resultados de los calculos
de forma de onda pueden diferir entre el instrumento y Logger Utility porque manejan los datos de
forma diferente.

 Si los valores exceden significativamente el rango medible (+OVER, -OVER)

» Si las comunicaciones se interrumpen temporalmente (NO DATA)

» Si se detecta una rotura de cable en un termopar durante la medicién de la temperatura
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Configuracion y establecimiento de una conexién USB

9.2 Configuracién y establecimiento de una
conexion USB

Esta seccién describe como conectar el instrumento a una computadora con el cable USB que lo

acompana.

» Puede configurar los ajustes del instrumento, registrar formas de onda y observarlas grabadas
con Logger Utility. (p.245)

» Puede cargar datos desde una tarjeta de memoria SD a una computadora. (p.172)

* Puede controlar el instrumento mediante comandos de comunicacion. (p.305)

Instale el controlador USB antes de conectar el instrumento a la computadora por primera vez.

Instalacion del controlador USB

Instale el controlador USB como se describe a continuacion.

1 Ejecute el archivo de instalacion del controlador USB.
(Windows 7 o Windows 8)
Ejecute [DriverSetupWin7Win8.msi] en el DVD.

Si ya ha instalado Logger Utility, puede ejecutar el archivo desde la siguiente ubicacion:
[c:\Program Files(x86)\HIOKI\LoggerUtility\Driver\DriverSetupWin7Win8.msi] *

(Windows 10 o Windows 11)
Ejecute [DriverSetupWin10Win11.msi] en el DVD.

Si ya ha instalado Logger Utility, puede ejecutar el archivo desde la siguiente ubicacion:
[c:\Program Files(x86)\HIOKI\LoggerUtility\Driver\DriverSetupWin10Win11.msi] *

*: Siga el procedimiento para instalar Logger Utility. Se instalara en [Program Files(x86)], en la unidad C.

§ AT BN .
2 Haga clic en [Next].
‘Welcome to the HIOKI Logger USB Driver Setup (N
Wizard =S ]
l?:\urﬁ:\\erw\”gu\deynuthmughlhexlepxlequ\redlu\nsla”H\DKlLnggeluﬂﬁD rrrrrrr i Para cambiar el |ugar de instalacién (no suele ser

necesario)

Haga clic en [Browse...] y cambie la carpeta en
la que desea instalar el controlador.

3 Haga clic en [Next].

Confirm Installation =y

= Comenzara la instalacion.

The installe is ready to install IOKI Logger LISB Diver on your computer.

Click "Next" to start the installation.
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f 1) HIOKI Logger

Installing HIOKI Logger USB Driver

HIOKI Logaer USB Driver is being installed

Please wai

Cancel

<Back.

Hext >

12| Windows Security
Would you like to install this device software?

Name: HIOKI E.E. CORPORATION Universal Serial ...
J Publisher: HIOKIE.E. CORPORATION

[T] Always trust software from "HIOKI EE.
CORPORATION".

device software is safe to install?

Install Daon't Install

(@ You should only install driver software from publishers you trust, How can [ decide which

Installation Complete

HIOK] Logger USE Diiver has been suceessfully installed,

Click "Close" to exit

Cancel 4 Back

2

Configuracion y establecimiento de una conexién USB

Windows 7, Windows 8, Windows 10 o Windows 11

Aparecera un cuadro de dialogo solicitando
permiso para continuar.
Haga clic en [Yes] para continuar.

Aparecera un cuadro de dialogo solicitando
permiso para instalar el software.
Seleccione la opcion [Always trust software
from "HIOKI E.E. CORPORATION".] y haga
clic en [Install].
La instalacion se completara y aparecera un
cuadro de dialogo.

Haga clic en [Close].

Asi se completa la instalacion del controlador
USB.
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Configuracion y establecimiento de una conexién USB

Conexion del instrumento a la computadora con el cable USB

Esta seccién describe como conectar el instrumento a una computadora con un cable USB.

/NATENCION

B No desconecte los cables USB mientras el instrumento esté enviando o
® recibiendo datos.

Esto podria dafar el instrumento.

m Apague el instrumento y la computadora antes de conectar o desconectar el
cable USB.
De lo contrario, podrian generarse dafos o fallos de funcionamiento en el

instrumento.
0 m Asegurese de que el instrumento y la computadora estén conectados a tierra
con la misma potencia.

Si se conecta el cable USB cuando existe una diferencia de potencia entre la
conexion a tierra del instrumento y la computadora, podrian generarse dafnos o fallos
de funcionamiento en el instrumento.

Instrucciones

1 Inserte el enchufe del cable USB en el
conector del cable USB del instrumento
con cuidado de orientarlo correctamente.

2 Conecte el otro extremo del cable USB en
el conector USB de la computadora.

No es posible utilizar simultdneamente Logger Utility y los comandos de comunicacion con
la conexion USB. Espere al menos 30 s para cambiar entre Logger Utility y los comandos de
comunicacion.

(o) @ﬁ‘
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Configuracion y establecimiento de una conexién USB

Si las comunicaciones USB se interrumpen en Windows 10 o Windows 11

Abra el Administrador de dispositivos para comprobar si el instrumento presenta las siguientes

condiciones. Si es asi, cambie la configuracién de Windows en los pasos 1 a 5 para ver si el

controlador USB se reconoce correctamente.

* Elicono HIOKI MEMORY HILOGGER LR8450 (COMxx) tiene un signo de exclamacion (!)

» Aparece el mensaje de error Windows no puede cargar el controlador de dispositivo para este
hardware. Es posible que el controlador esté dafiado o no se encuentre. (Cédigo 39).

Abra [Settings] en Windows.
Haga clic en [Update & Security] > [Windows Security].

Haga clic en [Device security].

Haga clic en [Core isolation].

AWN=

Coloque el conmutador [Memory integrity] en [Off].

O
o
3
[
=3
8
Q.
[}
=}
8
=)
[
o}
QO
8
3
©
S
Q
Q.
Q
QO
3
o

qj ‘ Unitl H Measure H Channel HH! ITrigger A}j '»‘Ala’rn‘t nH Calculation H Slystem 2 49




Configuracion y establecimiento de una conexién LAN

9.3 Configuracién y establecimiento de una
conexion LAN

Esta seccion describe como conectar el instrumento a una computadora con un cable LAN.

» Puede configurar los ajustes del instrumento, registrar formas de onda y observarlas grabadas
con Logger Utility. (p.245)

» Puede controlar el instrumento de forma remota (para configurar los ajustes, adquirir datos o
supervisar su pantalla) en un navegador web estandar, como Microsoft Edge. (Servidor HTTP)
(p.265)

* Puede descargar archivos desde un soporte de almacenamiento (una tarjeta de memoria SD o
una unidad USB) a una computadora. (Servidor FTP) (p.273)

» Puede configurar el sistema para que los archivos de forma de onda almacenados en los
soportes del instrumento se envien automaticamente a través de la red o al servidor FTP de una
computadora remota. (Cliente FTP) (p.273)

» Puede enviar datos mientras la medicién esta en curso a una computadora u otro dispositivo con
capacidad de correo electrénico en la red local o en una ubicacién remota a través de la funciéon
de servidor de correo SMTP del instrumento. (p.298)

* Puede controlar el instrumento mediante comandos de comunicacion. (p.305)

IMPORTANTE

Asegurese de realizar los ajustes LAN antes de conectarse a una red. Cambiar los ajustes
mientras el instrumento estd conectado a una red podria hacer que se asigne al instrumento
la misma direccion IP que a otro dispositivo de la LAN o que se envien datos de direccion
incorrectos a la red.

Comprobacioén de los ajustes antes de conectar el instrumento
Se utilizan diferentes configuraciones dependiendo de si desea conectar el instrumento a una red
existente o conectarlo a una unica computadora.
Conectar el instrumento a una red existente
Debera pedir al administrador del sistema de red (departamento) que asigne previamente los
siguientes ajustes. Asegurese de que el instrumento no esté utilizando la misma direccién IP que
otro dispositivo de la red.

DHCP server Usar un servidor DHCP o no: Usar o no

Host name Nombre de host

IP address Direccion IP

Subnet mask Méascara de subred: .
(La direccion IP y la mascara de subred Nno son necesarias con un
servidor DHCP).

Port number Numero de puerto TCP/IP que utilizar: ___ X (ajuste predeterminado:
880x)

Especifique al menos los 3 primeros digitos del nimero de puerto de 4 o
5 digitos. El ultimo digito esta reservado para que lo use el instrumento.
(Ultimo digito, 0: Logger Utility, 2: Comandos de comunicacion, 5: XCP
sobre Ethernet)

Especifique cuando no se puede utilizar la configuracion predeterminada
de 8800 a 8809.

Gateway Puerta de enlace: Usar o no

Direccion IP (silausa): __ .. .

(La configuracion no es necesarla con n el servidor DHCP porque la
puerta de enlace se adquirira del servidor).

DNS DNS: Usar o no

Direccion IP (silausa): __ .. .

(La configuracion no es necesarla con n el servidor DHCP porque la
puerta de enlace se adquirira del servidor).

ENTER

= G
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Configuracion y establecimiento de una conexién LAN

Conexion del instrumento a una unica computadora (red local sin conexiones externas)

Se recomiendan las siguientes direcciones si no hay administrador de red o si se encarga usted de
configurar los ajustes:
Ajustes de ejemplo

DHCP server OFF
Host name Ajustelo como desee (ajuste una sola vez).
IP address Computadora 192.168.1.1
Registrador 1 192.168.1.2
Registrador 2 192.168.1.3 (asignar secuencialmente)
U !
Subnet mask 255.255.255.0
Port number 880X
Gateway OFF
DNS OFF
Ajustes
Uso del servidor DHCP permite que el instrumento adquiera y configure automaticamente su
DHCP (protocolo de direccion IP y otros ajustes.
configuracion dinamica | Cuando el servidor y el instrumento estan en la misma red, la activacion del
del host) servidor DHCP permite adquirir y configurar automaticamente la direccion IP, la
mascara de subred y la puerta de enlace.
Host name Indica el nombre del instrumento en la red. Asegurese de que el nombre de host
del instrumento no lo esté usando ningun otro dispositivo de la red. Q
Dado que el instrumento no admite DNS dinamico, el nombre de host establecido 3
no se registrara en el DNS. 5
IP address Indica la direccion utilizada para distinguir los dispositivos individuales conectados g
alared. =)
Asegurese de que la direccion IP del instrumento no la esté usando ningun otro 8
dispositivo de la red. El servidor establecera automaticamente la direccion IP si el 2
servidor DHCP esta habilitado. 3
Subnet mask Divide la direccién IP en una parte que indica la red y otra que indica el g
instrumento. B
Utilice la misma configuracion que otros dispositivos conectados a la misma red. g
El servidor establecerd automaticamente la mascara de subred si el servidor DHCP (*]
esta habilitado. L
5
Gateway » Conexion del instrumento a una red S
IP address Si la computadora (dispositivo de comunicaciones) esta conectada a una red
diferente a la del instrumento, ajustela en [ON] y especifique el dispositivo que
servira de puerta de enlace.
Si la computadora esta en la misma red, por lo general se puede utilizar la
misma configuraciéon que la puerta de enlace predeterminada en la configuracion
de la computadora.
» Conexion del instrumento a una sola computadora
Si conecta el instrumento al mismo hub, ajustelo en [OFF].
La direccion IP de la puerta de enlace se adquirira del servidor si el servidor
DHCP esta habilitado.
DNS Cuando el DNS esta habilitado, puede especificar el dispositivo con el que desea
(Sistema de nombres comunicarse por su nombre en lugar de por su direccion IP. (Las direcciones IP
de dominio) consisten en una serie de numeros y son dificiles de recordar. Los dispositivos
pueden especificarse utilizando nombres en lugar de direcciones IP para que el
proceso de configuracion sea mas intuitivo).
Si en la red hay un servidor capaz de convertir nombres en direcciones IP, se
puede consultar el servidor para comprobar las direcciones IP a partir de los
nombres. El nombre se adquirira del servidor DHCP si este esta habilitado.
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Configuracion y establecimiento de una conexién LAN

Nombre de usuario y contrasena para la autenticacion

Puede imponer limitaciones a las conexiones cuando se conecte al FTP del instrumento y utilice el
navegador web de una computadora.
Consulte “Limitaciones de conexion al servidor FTP (autenticacion FTP)” (p.275).
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Configuracion y establecimiento de una conexién LAN

Configuracion de los ajustes de red de la computadora
Estos ajustes se configuran de la misma manera, independientemente de si esta conectando el

instrumento a una computadora o varios instrumentos a una uUnica computadora a través de un
hub.

Esta explicacion imagina la siguiente red:
* Direccién IP: 192.168.1.0/24 (direccion de red)
0 192.168.1.1 (direccién IP privada®)
» Mascara de subred: 255.255.255.0
*: La direccion IP puede configurarse como se desee, pero se recomienda una direccion IP privada.

Windows 7, Windows 8, Windows 10 o Windows 11

1 En [Control Panel] > [Network and Sharing
Center] > [Change adapter settings], muestre
las conexiones de red de la computadora.

2 Haga clic con el botén derecho del ratéon
en el icono del adaptador de red (con un
nombre como [Local area connection] o
[Ethernet]) y seleccione [Properties].

0

{ Ethemetd Properties x 3 seleccione [Internet Protocol Version 4 (TCP/
Netmorking  Sharing IPv4)] y haga clic en [Properties].

Connect using:

? Intel[R) #2657 4L Gigabit Me twork Connection

B Dliznt for Misrasaft e twarks ~
AHFile and Printer Sharing for Microsoft Metworks
W TH055 Packet Scheduler

This connection uses the following items:

|y Microsaft Metwork Adapter Multiplexor Frotacol

W] o Microsoft LLDP Protocol Driver v
< >

Install Uninstall Properties
Description

Transmission Control Pratocal/Internet Protocol. The default
wide ares network protocol that provides communication
across diverse interconnected networks
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Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Properties > 4 |ngrese [|P address] y [3ubnet mask] y haga
General clic en [OK].
‘You can get IP settings assigned automatically if your network supports

this capability, Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

(C)Obtain an IP address automatically
(®) Use the following IP address:

P address: 192 0188 . 1 . 1
Subnet mask: 255,255,255, 0

Obtain DNS server address automatically

(®) Use the following DNS server addresses:
Preferred DNS server:

Alternate DNS server: L ]

[ validate settings upon exit Advanced. ..

Cancel

qj ‘ Unitl H Measure H Channel HH! Trigger A}j '»‘Ala’rn‘t nH Calculation H Slystem 253



Configuracion y establecimiento de una conexién LAN

Configuracion de los ajustes LAN del instrumento

= >

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System

Envi mnmg LAN
Comm DHCP server Wireless LAN settings. ..

External Host name _ Command settings...

IP address 192.168.1 .1 FTP/HTTP server settings. ..

Subnet mask m FTP data auto send settings...

Port number E-mail settings...

Gateway NTP settings...
Gateway IP GENNECT Cloud settings...

DNS
DNS IP

USB drive mode

1 Configure los ajustes.
Consulte “Configuracién de los ajustes LAN” (p.256).
2 Pulse la tecla ENTER mientras [Apply] esté seleccionado.
La conexion LAN se habilitara (la conexion USB puede interrumpirse).
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Configuracion y establecimiento de una conexién LAN

Proceso de configuracion de la LAN

Para conectar el
Objetivo Para conectar el instrumento a una red existente instrumento a una sola
computadora

Ingrese el nombre de host, el nombre de usuario de autenticacién y la contrasefia de autenticacion.

El instrumento adquirira El instrumento se

automaticamente conectara a la red
una direccién IP y se utilizando la direccion IP
conectara a la red. previamente configurada.

v Vv

(Cuando se ha asignado un nombre al instrumento)

[Host name] \\
[DHCP server]: [ON] || [DHCP server]: [OFF] || [DHCP server]: [OFF]
[IP address] del [IP address] del
Ajustes si esta instrumento instrumento

en la misma ¢ ¢
red

€
&

4

Seleccione [Apply]. | | Seleccione [Apply]. |

Conexion w w

Conectar con un cable
cruzado.

[Subnet mask] | | [Subnet mask]
(Configuraciéon automatica) [Gateway]: [ON] [Gateway]: [OFF] o
o)
v =
5
Ajustes si se S
conecta a una [Gateway IP] g
red diferente g
(con una puerta ¢ §
de enlace) p
[DNS]: [ON] [DNS]: [OFF] 3
[DNS IP] g
3
°
[
0]
Q.
o
o
"_a
O

Conectar con un cable recto.

qj ‘ Unitl H Measure H Channel HH! 'Trigger A}j '»‘Ala’rn‘i nH Calculation H Slystem 255




Configuracion y establecimiento de una conexién LAN

Configuracion de los ajustes LAN
Para comunicarse con el instrumento a través de la LAN, configure los siguientes ajustes:
* [DHCP server]
Si [DHCP server] esta ajustado en [ON], el instrumento adquirird automaticamente la direccion
IP y la mascara de subred.

OFF Desactiva la funcién DHCP.

ON Habilita la funcién DHCP.

* [Host name]
Especifique el nombre de host del instrumento.

Cadena de hasta 12 caracteres de un byte (por ejemplo: LOGGER)

 [IP address]
Configure la direccion IP del instrumento.
Si la LAN inalambrica esta ajustada en el modo [Wireless unit connection], no se puede
configurar 192.168.255.XXX/24 'y 192.168.254.XXX/24 para que usen modulos inalambricos.
(solo LR8450-01).
Si la LAN inalambrica esta configurada en modo [Access point] o en modo [Station], asigne
una direccion IP del punto de acceso o de la estacion que no entre en conflicto con otras. (solo
LR8450-01)

._._-_(_:de 0 a 255) (ejemplo: 192.168.1.2)

* [Subnet mask]

* [Port number]
Establezca el numero del puerto TCP/IP utilizado por el instrumento.
El ultimo digito no se puede ajustar, ya que lo utiliza el firmware del instrumento.
(Ultimo digito, 0: Logger Utility, 2: Comandos de comunicacion, 5: XCP sobre Ethernet)

___(:de 0a9) (ejemplo: 880X)

» [Gateway]
Si [DHCP server] esta ajustado en [ON], se ajustara automaticamente la puerta de enlace.

‘ OFF ©, ON

» [Gateway IP]
Si [Gateway] esta ajustado en [ON], ajuste la direccion IP del dispositivo que servira de puerta
de enlace.

—.._(_:de0a255)

» [DNS]
Seleccione si desea utilizar DNS.

| OFF 2, ON

» [DNS IP]
Si [DNS] esta ajustado en [ON], ajuste la direccion IP del servidor DNS.

\ .. (_:de0a255)

() @ﬁ‘
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Configuracion y establecimiento de una conexién LAN

Ajustes de ejemplo
» Conexion del instrumento a una sola computadora

DHCP server OFF

Host name LOGGER

IP address 192.168.1.2
Subnet mask 255.255.255.0
Port number 880X
Gateway OFF

DNS OFF

» Conexion de diversos instrumentos a una sola computadora a través de un hub
Esta seccidn describe cédmo conectar el instrumento a una red local sin conexiones externas.
Se recomienda utilizar una direccion IP privada.
Configure los ajustes de la siguiente manera para que solo un dispositivo utilice un nombre de
host y una direccion IP determinados.

Dispositivo 1
Host name LOGGER
IP address 192.168.1.2
Dispositivo 2
Host name LOGGER2
IP address 192.168.1.3
Dispositivo 3
Host name LOGGER3
IP address 192.168.1.4

Ajustes compartidos

DHCP server OFF

Subnet mask 255.255.255.0
Port number 880X
Gateway OFF
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Configuracion y establecimiento de una conexién LAN

Conexion del instrumento a una computadora con un cable LAN

Esta seccidn describe cémo conectar el instrumento a una computadora con un cable LAN.

/NATENCION

B No desconecte los cables LAN mientras el instrumento esté enviando o
® recibiendo datos.
Esto podria dafar el instrumento.

m Apague el instrumento y la computadora antes de conectar o desconectar el
cable LAN.
De lo contrario, podrian generarse dafos o fallos de funcionamiento en el
instrumento.

m Asegurese de que el instrumento y la computadora estén conectados a tierra
con la misma potencia.

Si se conecta el cable LAN cuando existe una diferencia de potencia entre la
conexion a tierra del instrumento y la computadora, podrian generarse dafnos o fallos
de funcionamiento en el instrumento.

B Conecte de forma segura el cable LAN.

De lo contrario, podrian generarse dafos o fallos de funcionamiento en el
instrumento.

m Si tiende un cable LAN en exteriores o a una distancia de mas de 30 m, conecte
otro dispositivo de protecciéon adecuado aparte del protector de sobretension LAN.

De lo contrario, puede danar el instrumento debido a su alta susceptibilidad a los
efectos de los rayos inducidos.

Conector LAN del instrumento

Lado derecho

e 1000BASE-T ——] |
= [oms ] [—
= | S5
=

'
oo O LED LINK (naranja)
) * Fijo (encendido): Conexion establecida

» Apagado: Sin conexion

Conector 1000BASE-T

LED ACT (verde)
Parpadea: Envio/recepcion de datos

El LED LINK se encendera cuando el instrumento esté conectado a la red, indicando que la
conexion puede utilizarse. Si el LED no se ilumina, es posible que el instrumento o el dispositivo
conectado no funcionen correctamente o que haya una rotura en el cable LAN.

(o) @ﬁ‘
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Configuracion y establecimiento de una conexién LAN

Conexion del instrumento a una sola computadora
Necesitara: 9642 Cable LAN (x1)

1 Conecte el 9642 Cable
LAN al conector LAN del
instrumento.

2 Conecte el otro extremo del
cable en el conector LAN de
la computadora.

9642 Cable LAN

—

Conexion de diversos instrumentos a una sola computadora a través de un hub
Necesitara: 9642 Cable LAN (x2), hub

1 Conecte el 9642 Cable LAN al
conector LAN del instrumento.

2 Conecte el otro extremo del
cable a uno de los conectores
LAN del hub.

9642 Cable LAN
Yo

2 Alhub
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9642 Cable LAN

| o
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Configuracion y establecimiento de una conexién LAN

Resoluciéon de problemas con la conexion LAN
¢Estan bien conectados los cables?

» Puede que haya un contacto defectuoso en el conector. Desconecte y vuelva a conectar el cable.
» EI LED LINK del conector LAN del instrumento se iluminara una vez establecida la conexion.

¢ Se ha configurado correctamente la direccién IP de la computadora?

» Compruebe la direccioén IP, la mascara de subred y la direccién de puerta de enlace configuradas
en la interfaz de red de la computadora.

1
2
3

Pulse la tecla Windows y la tecla R al mismo tiempo.

Se mostrara el cuadro de dialogo[Run...].

Ingrese CMD y pulse la tecla ENTER.

Se abrira la ventana [CMD.exe].

Cuando el cursor empiece a parpadear, ingrese ipconfig/all y pulse la tecla ENTER.

¢Pueden comunicarse el instrumento y la computadora?

« Si las direcciones IP del instrumento y de la computadora se han configurado correctamente,
puede comprobar si la computadora puede comunicarse con el instrumento mediante el
protocolo ping.

1
2

260

Pulse la tecla Windows y la tecla R al mismo tiempo.
El cuadro de didlogo [Run...] se mostrara.

Ingrese CMD y pulse la tecla ENTER.

Se abrira la ventana [CMD.exe].

Cuando el cursor empiece a parpadear, ingrese ping XXX.XXX.X.X (con la direccién IP
que desea verificar) y pulse la tecla ENTER.

Si el DNS funciona, también puede ingresar el nombre de host.
Por ejemplo, si la direccién IP del instrumento es 192.168.1.2, ingrese ping 192.168.1.2.

Verifique la pantalla de la computadora.

Un resultado como el siguiente indica una conectividad normal. La expresién time indica el
tiempo necesario para que se complete la operacion.

Pinging 192.168.1.2 with 32 bytes of data:

Reply from 192.168.1.2: bytes=32 time<10ms TTL=32

Reply from 192.168.1.2: bytes=32 time<10ms TTL=32

Reply from 192.168.1.2: bytes=32 time<10ms TTL=32

Reply from 192.168.1.2: bytes=32 time=1ms TTL=32

Una salida como la siguiente indica un problema de conectividad. Verifique la conexion del
cable.

Pinging 192.168.1.2 with 32 bytes of data:

Reply from 192.168.1.2: Host is down.

Reply from 192.168.1.2: Host is down.

Reply from 192.168.1.2: Host is down.

Reply from 192.168.1.2: Host is down.
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Uso de médulos inalambricos (solo LR8450-01)

I 9.4 Uso de mdédulos inalambricos (solo LR8450-01)

Configuracion y establecimiento de una conexién LAN inalambrica
El LR8450-01 esta equipado con varias funciones de comunicacion LAN inalambrica.
Cuando seleccione la funcion punto de acceso o estacién, se habilitaran las siguientes funciones:
» Configuracion y control de registro mediante comandos de comunicacion
* Adquisicion manual de datos mediante el servidor FTP
» Envio automatico de datos mediante FTP (cliente FTP)
» Funcionamiento remoto con el servidor HTTP
* Funcion de cliente NTP

La seleccion de la funcién de conexion de moédulos inalambricos permitira al instrumento realizar
mediciones con médulos inalambricos. Esta disponible la medicidn de hasta 330 canales
analogicos con una combinacion de médulos enchufables y médulo inalambrico.

El LR8450-01 admite, para mediciones, hasta siete mddulos inaldmbricos.

La funcién de punto de acceso, la funcién de estacion y la funcion de medicion del modulo
inalambrico no pueden utilizarse juntas.

= :

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System
Envi ronment LAN
Comm DHCP server | oFF |
External Host name ]

Command settings. ..

IP address 192.168.1 .1 FTP/HTTP server settings. ..

Subnet mask FTP data auto send settings... |

Port number 880X E-mail settings...

Gateway NTP settings...
Gateway IP

DNS

DNS IP

USB

USB drive mode
= = [&512020-11-06
576. 38 [ 1o e g 02 00

1 Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Wireless LAN settings...].
Se abrira la ventana de ajuste.

2
3

2 Seleccione la casilla [Use wireless function].
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Uso de médulos inalambricos (solo LR8450-01)

3 En [Mode], seleccione un ajuste.

Station

Funciona como un terminal que puede conectarse a un punto de acceso de la
LAN inaldmobrica.

Access point

Funciona como punto de acceso.

Connect wireless unit Realiza la medicion estableciendo una conexion LAN con los modulos

inalambricos. Utilice este modo para realizar mediciones con los médulos
inalambricos.

Cuando se ajuste [Mode] en [Station]

1 1

(2)

(1) Conexién manual

1 En [SSID], establezca un nombre de identificaciéon para el punto de acceso.

Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionada la opcion [Search] para buscar los SSID de los
equipos inalambricos cercanos al instrumento. Elija la SSID al que desea conectarse.

2 En [Security], seleccione un protocolo de cifrado.

Off

No cifra los datos.

WPA-PSK (TKIP)

Cifra los datos con WPA.

WPA2-PSK (AES)

Cifra los datos con WPA2.

3 Si el cifrado esta activado, establezca una contraseia para conectarse al punto de acceso.

4 Configure cada ajuste.
Consulte “Configuracion de los ajustes LAN” (p.256).

5 Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Connect] o [Disconnect].

Puede conectar o desconectar manualmente el instrumento del punto de acceso.

(2) Conexion automatica

Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Execute] en [Auto connect].
Para establecer la conexién se utilizara la funciéon WPS de un punto de acceso comercial (tipo

pulsador).
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Uso de médulos inalambricos (solo LR8450-01)

Cuando se ajuste [Mode] en [Access point]

O GTAWN=

1 En [SSID], establezca un nombre de identificaciéon para el punto de acceso.

El SSID se configura inicialmente con la cadena [LR8450#xxxxxxxx] (las letras xxxxxxxx
representan el numero de serie del instrumento). Puede cambiar a cualquier SSID.

2 En [Security], seleccione un protocolo de cifrado.

OFF No cifra los datos.
WPA-PSK (TKIP) Cifra los datos con WPA.
WPA2-PSK (AES) Cifra los datos con WPA2.

3 Si el cifrado esta activado, establezca una contraseina para conectarse al punto de acceso.

La contrasefa predeterminada es [password]. Cambiela a cualquier contrasefia con al menos
ocho caracteres.

4 En [Channel], ajuste el canal de banda de frecuencia que se utilizara en la LAN inalambrica.

‘ 1ch ® a 11ch

Cuando utilice varias piezas de LR8450-01, asegurese de que no utilicen el mismo canal.
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5 Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Execute] en [Inspecting communication
environment].

Se mostrara el entorno de comunicaciones alrededor del instrumento.
El instrumento indicara el nivel de congestion de las comunicaciones con colores (verde, amarillo y
rojo).

6 En [Stealth], seleccione si otros dispositivos terminales pueden buscar el instrumento.

\ Off, On

7 Configure la direccion IP, la mascara de subred y el servidor DHCP.
Consulte “Configuracion de los ajustes LAN” (p.256).

La casilla [Connected units] muestra el nimero de estaciones conectadas actualmente al
instrumento.
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Uso de médulos inalambricos (solo LR8450-01)

Cuando se ajuste [Mode] en [Connect wireless unit]

1 En [Channel], ajuste el canal de banda de frecuencia que se utilizara en la LAN inalambrica.

‘ 1ch % a 11ch

Cuando utilice varias piezas de LR8450-01, asegurese de que no utilicen el mismo canal.
2 (Cuando desee comprobar el entorno de comunicaciones circundante)

Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Execute] en [Inspecting communication
environment].

El entorno de comunicaciones en torno al instrumento.

El instrumento indicara el nivel de congestion de las comunicaciones con colores (verde, amarillo y
rojo).

Los numeros de canal representan cada opcion de [Channel] con el ajuste [Mode] de LAN
inaldambrica configurado en [Wireless unit connection].

() @ﬁ‘
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Realizacién de operaciones remotas con el servidor HTTP

9.5 Realizacion de operaciones remotas con el
servidor HTTP

Esta seccién describe como utilizar la funcion de servidor HTTP del instrumento para controlarlo
de forma remota mediante una computadora.

Puede configurar los ajustes del instrumento, adquirir datos de medicién y supervisar la pantalla a
través de un navegador web de uso comun, incluido Microsoft Edge.

Para realizar mediciones remotas con la funcion de servidor HTTP, debe configurar los ajustes
LAN vy utilizar una conexion LAN.

Cuando acceda al servidor HTTP, el encabezado de configuracién del comando de comunicacion
estara ajustado en OFF.

No se puede emplear la operacion remota con el servidor HTTP durante la medicion si se usa
Logger Utility o algun programa, incluidos los creados con Visual Basic.

Es posible que algunos navegadores no puedan conectarse al servidor HTTP si esta activada

la opcion de autenticacion FTP/HTTP. En este caso, utilice otro navegador o desactive la
autenticacion FTP/HTTP.

Después de actualizar el firmware del instrumento, la funcién de operacion remota puede abrir la
pagina de la versién anterior o no funcionar correctamente. En este caso, borre la caché de su
navegador y conéctese de nuevo.

Si intenta ajustar la hora durante las comunicaciones HTTP-servidor, estas pueden interrumpirse.

Conexion al servidor HTTP

Esta seccion describe como conectarse al servidor HTTP con una computadora.

2
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1 Abraun navegador web en la computadora.

2 Ingrese la direccién del instrumento en la barra de direcciones (por ejemplo,

)-
3 (Cuando el ajuste [FTP/HTTP authentication settings] del instrumento esta en [ON])
Ingrese el nombre de usuario y la contraseina para iniciar sesién.

Establezca un nombre de usuario y una contrasena para evitar que otros usuarios utilicen
inadvertidamente la funcién HTTP.

Si tiene previsto acceder con frecuencia al instrumento desde varias computadoras, ajuste el
ajuste [FTP/HTTP authentication settings] en [OFF].

Consulte “Limitaciones de conexion al servidor FTP (autenticacion FTP)” (p.275).

Se recomienda utilizar Microsoft Edge.
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Realizaciéon de operaciones remotas con el servidor HTTP

4 Seleccione el modo.

Control Mode

Permite controlar y configurar el instrumento desde un navegador.
Solo se admite una conexion.

Browsing Mode

Puede ver la pantalla del instrumento e informacion sobre su estado desde un
navegador.

Admite hasta cuatro conexiones simultaneas.

Si no aparece nada en la pantalla HTTP

Después de seguir el procedimiento que se indica a continuacién, compruebe si la computadora
puede comunicarse con el instrumento mediante la conexién LAN.
Consulte “Resolucién de problemas con la conexion LAN” (p.260).

Windows 7 y Windows 8

1 Abrael [Control Panel] y haga clic en [Network and Internet] > [Internet Options].

2 Enla pestana [Advanced], habilite la opciéon [Use HTTP1.1] y deshabilite la opcién [Use
HTTP1.1 through proxy connections].

3 En la pestaia [Connections], haga clic en [LAN settings] y deshabilite el ajuste [Proxy

server].

Windows 10 y Windows 11

1 Abra [Settings] de Windows y haga clic en [Network and Internet] > [Proxy].

2 Si [Manual proxy setup] > [Use a proxy server] esta ajustado en [On], cambielo a [Off].
Si esta ajustado en [On], es posible que la computadora no pueda comunicarse con el instrumento.
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Realizacién de operaciones remotas con el servidor HTTP

Control remoto mediante navegador
Esta seccion describe como mostrar la pantalla del instrumento en un navegador.
Puede controlar el instrumento de forma remota pulsando las teclas que aparecen en el navegador.
Sin embargo, se ignoran la activacion de la tecla de encendido y los intentos de activar el bloqueo
de teclas (manteniendo pulsada la tecla ESC). El ratdn conectado al instrumento no puede
utilizarse mientras se controle de forma remota. Si mantiene pulsada la tecla Ctrl y hace clic con el
botdn derecho, puede realizar la misma operacién que un clic con el botén derecho con un ratén
conectado al instrumento.

e 2 @ nttp://192.168.1.1/indexControl.htm - O Search.. ,O -

[E HIOKI LR8450/LR8450-01 H.. L]

LR8450/LR8450-01 HTTP SERVER

START/STOP

Refresh Interval : [1s “Power key is disabled
INSTANT DATA DISP

DATA GET BY FTP
4 Intervalo de refresco

3mgm ser de datos

REMOTE GOMTROL n ; 5 ) . L L
u 2 & UNIT/S CHANNEL

UPDATE

MAIN PAGE

MANUAL

| Search [EITS
44, B

FULL SCREEN MODE

1 Abraun navegador web en la computadora.
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2 Ingrese la direccién del instrumento en la barra de direcciones
(por ejemplo, )-

3 Hazclicen [REMOTE CONTROL].

Aparecera la pantalla del instrumento. Se mostraran en la pantalla las teclas proporcionadas por el
instrumento.

Haga clic en los ajustes en pantalla para controlar el instrumento.

Puede pulsar las teclas para manejarlo.

La tecla de encendido esta desactivada.

4 En [Refresh Interval], seleccione el intervalo en el que se enviara la pantalla periédicamente.

250 ms,1s,10s,30s

Cuando [Refresh Interval] esta ajustado en 250 ms, la calidad de la imagen se degradara para
seguir el ritmo de actualizacion de la pantalla.

En lugar de actualizar la pantalla, el instrumento mostrara el mensaje [Loading . . .] mientras esté
ocupado, como realizando una busqueda, haciendo calculos numéricos, cargando archivos o
guardandolos.
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Realizaciéon de operaciones remotas con el servidor HTTP

Inicio y detencion de la medicion

Esta seccion describe como iniciar y detener la medicion desde un navegador.

ez & http://192.168.1.1/indexControl.htm ~ (& search. p - {ru\ w0 (&)

[E HIOKI LR8450/LR8450-01 H... » | [

LR8450/LR8450-01 HTTP SERVER

U 5

Idle ...
DATA GET BY FTP

4
comer s 6
REMOTE CONTROL MEMORY STATUS:NO DATA

UPDATE MEMORY DATA TOP TRIGGER DATA MEMORY DATA END

POSITION

MAIN PAGE TIME

DATE
MANUAL

Abra un navegador web en la computadora.

Ingrese la direccién del instrumento en la barra de direcciones
(por ejemplo, )-

Haga clic en [START/STOP].

Se mostrara la pantalla [START/STOP].

Haga clic en [START].

Se iniciara la medicion.

Haga clic en [CURRENT STATUS], segun sea necesario.

Se mostrara el estado de la medicién en el instrumento.

Haga clic en [STOP].

La medicién se detendra.

O G A W N=
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Realizacién de operaciones remotas con el servidor HTTP

Visualizacion de los valores medidos

Puede comprobar los valores medidos actuales en un navegador.

ez B http://192.168.1.1/indexControl.htm - O Search...
[E HIOKI LR8450/LR8450-01 H... % | ||
LR8450/LR8450-01 HTTP SERVER
~
3 \RT/STOP INSTANT DATA DISP
T T Y
DATA GET BY FTP [REFRESH INTERVAL: |1s v ] 5
CONMENT SET '21-11-22 12:36:36
Ch Waveform color Data Comment Ch Waveform color Data Comment
REMOTE CONTROL
Ul-1 - +2.74200E-03V U1-2 - -900_000E-06V
M L
U1-3 +24 1000E+00°C Ul-4 -1.39850E-03V
Ul-5 - -1.61100E-03V Ul-6 -1.02200E-03V
MAIN PAGE
ui-7 - -722.000E-06V Ul-8 - -142.000E-06V
MANUAL U1-9 +225 S00E-06V U1-10 - +817 000E-06V
Ul-11 +734.000E-06V U1-12 - +1.36500E-03V
Ul-13 - +1.71850E-03V Ul-14 +1.60100E-03V
Ul-15 - +1.79750E-03V Ul-16 - +1.53030E-03V
O
U1-17 - +2.13700E-03V U1-18 - +1.93400E-03V %
[
U1-19 +1.18100E-03V U1-20 +568.000E-06V 2
Ul-21 - +749.500E-06V U1-22 - +30.0000E-06V §
O
U1-23 - -210.500E-06V Ul-24 - -878.500E-06V §
U1-25 - -1.05150E-03V U1-26 - -1.42950E-03V =)
[
u1-27 -1.49400E-03V U1-28 - -2.14250E-03V 8
U1-29 _ -1.67350E-03V U1-30 -2.61900E-03V M g
©
[
=4
Abra un navegador web en la computadora. o
o
Ingrese la direccién del instrumento en la barra de direcciones o
(por ejemplo, ) 3
A3

Haga clic en [INSTANT DATA DISP].
Se mostraran los valores medidos actuales.

A W N=

En [SELECT UNIT], seleccione la unidad cuyos valores desea visualizar.

Se mostraran los valores medidos para cada uno de los canales de la unidad seleccionada.

» En funcion de las condiciones de comunicacion, la adquisicién de datos puede tardar entre 2y 3 s.

» No se muestran los valores de los canales cuya visualizacion se ha desactivado.

» Cuando se detiene la medicion, se muestran los datos instantaneos que se estan ingresando en
cada canal.

5 En [REFRESH INTERVAL], ajuste el tiempo de refresco de la pantalla.

’OFFM,1s,55,1OS,3OS
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Realizaciéon de operaciones remotas con el servidor HTTP

Ingreso de comentarios

NSO 1 A W O N=

270

En esta seccion se describe cédmo ingresar comentarios de canal y de titulo desde un navegador.

ez @ nttp:;//192.168.1.1/indexControl.htm « % | Search.. Jo s ¢ 59 ,

[E HIOKILR8450/LR8450-01 H.. [T

LR8450/LR8450-01 HTTP SERVER

START/STOP COMMENT

- TITLE COMMENT (up to 40 characters)

[| | TITLE COMMENT SET ] 4

3 TAGET BY FTP
- UNIT IDENTIFIER (up to 16 characters) and CHANNEL COMMENT (up to 40 characters)

COMMENT SET SELECT UNIT
5
REMOTE GONMTROL
UNIT? | | 6
CH2-1 | |
CH2-2 | |
CH2-3 | |
CH2-4 | ]
MAIN PAGE CH25 | |
CH2-6 | |
MANUAL CH2-7 | |
CH2-8 | |
|
|
|
|
|
|
|

INSTANT DATA DEP

UPDATE

CH2-9 |
CH2-10|
CH211|
CH2-12|
CH213|
CH2-14|
CH2-15]

CHANNEL COMMENT SET 7

Comments cannot be set during measurement.

Entry of the special characters is as follows:(Characters other than the following are replaced by spaces.)
HITP 2|3 -n|~o|~e|~c|-~=|~[~|™]—
LR8450 | ; | 5

LR8450-01 ®

alal=| 2] ]|

Abra un navegador web en la computadora.

Ingrese la direccién del instrumento en la barra de direcciones

(por ejemplo, )-

Haga clic en [COMMENT SET].

Los comentarios ingresados se aplicaran al instrumento.

Ingrese un comentario de titulo y haga clic en [TITLE COMMENT SET].

El comentario del titulo ingresado en el navegador se aplicara al instrumento.

Seleccione el médulo cuyos comentarios desea visualizar.

Apareceran el identificador del médulo y los comentarios del canal del médulo seleccionado.
Ingrese un identificador de médulo y el comentario de cada canal.

Haga clic en [CHANNEL COMMENT SET].
El identificador del médulo y los comentarios del canal se aplicaran al instrumento.

» Los comentarios del instrumento no pueden cambiarse mientras haya una medicién en curso.
» Los caracteres ASCII se mostraran correctamente en el instrumento. Otros caracteres pueden no
visualizarse correctamente en el instrumento.
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Realizacién de operaciones remotas con el servidor HTTP

Actualizacion remota de la version

AW N=

3]

Puede actualizar el instrumento y los mdédulos en un navegador web.

Cuando sea necesario actualizar el instrumento y los médulos, Hioki publicara los archivos de
actualizacion y el procedimiento de actualizacién de la version en el sitio web de la empresa.
Para actualizar el instrumento y los médulos de forma remota, descargue una carpeta comprimida
del sitio web y extraigala previamente.

No es necesaria una tarjeta de memoria SD o una unidad USB.

e 2 H| http://192.168.1.1/indexControl.htm - G Search... D -

[E HIOKILR8450/LR8450-01 H... % | |

LR8450/LR8450-01 HTTP SERVER

START/STOP UPDATE

Select a file and press the Update Button to update the firmware of the instrument
INSTANT DATA DEP Measured waveforms will ke cleared. If recessary, save to media before updating.

Setting may ke initialized. If recessary, save to the media before updating

The update iz only possible when the battery status icon is E ’i ﬁ or NOISOR,
DATA GET BY FTP Wersion camnot be updated during measurerrent, et

4 Browse... Update 5

GOMMENT SET
3 "
OTE GONTROL

UPDATE | Unit No. Maodel Serial No. Version Battery Status
HIOKI LR8450-01 100000000 WO5-AZ5

MAIN PAGE UNT1 ugsh2 190940500 V110
UNIT2 uBss50 200000000 VY110

MANUAL
UNIT3 uB553 190840626 V020
UNIT4 UB555 210023368 v oez
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#Batteny is displayed on the left side and battery? is displayed on the right side

Abra un navegador web en la computadora.

Ingrese la direccién del instrumento en la barra de direcciones
(por ejemplo, )-

Haga clic en [UPDATE].

Haga clic en [Browse...]. Seleccione los archivos de actualizacion que ha descargado
(el archivo .UPG y el archivo .PRG se utilizan para el instrumento y los médulos,
respectivamente).

Haga clic en [Update].

Cuando ejecute la actualizacion del instrumento, este se reiniciard automaticamente y se
interrumpiran las comunicaciones.

Para obtener mas informacion sobre precauciones y una lista de comprobacion posterior a la
actualizacion, consulte el procedimiento.
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Manual de instrucciones

Esta seccion describe cdmo navegar por el manual de instrucciones (este documento, pdf) en un
navegador.

ez [ http://192.168.1.1/indexControl.htm - G Search... ,O- /LT-U\** 0y &

[E] HIOKI LR8450,/LR8450-01 H... L]

LR8450/LR8450-01 HTTP SERVER

START/STOP MANUAL

You canopen the irstruction manual from the link below,

Manual 4

INSTANT DATA DEP

DATA GET BY FTP
COMMENT SET
REMOTE CONTROL

UPDATE

MAIN PAGE

MR NUAL
.3 :]

Abra un navegador web en la computadora.

Ingrese la direccién del instrumento en la barra de direcciones
(por ejemplo, )

Haga clic en [MANUAL].
Aparecera la pantalla del manual de instrucciones.

A W N=

Haga clic en [Manual].
Aparece el archivo PDF del manual de instrucciones.
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Adquisicion de datos mediante el servidor FTP

I 9.6 Adquisicion de datos mediante el servidor FTP

Esta seccion describe cdmo utilizar la funcién de servidor FTP del instrumento para adquirir
archivos del instrumento mediante una computadora.

El protocolo de transferencia de archivos (FTP) sirve para enviar archivos a través de una red.
Para descargar archivos desde una tarjeta de memoria SD o una unidad USB conectada al
instrumento, puede utilizar un cliente FTP en una computadora.

Se conectara al servidor HTTP desde una computadora.

ez [ nttp://192.168.1.1/indexControl.htm ~ || Search.. P~ | 55 e

[E] HIOKI LR8450,/1R8450-01 H... [1

LR8450/LR8450-01 HTTP SERVER

START/STOP FTP SERVER

-FTP DATA GET FROM SD CARD & USB FLASH DRIVE 4

3 TANT DATA DSP
-~ The instruments may not be able to access FTP server depending on the type and version of an HTTP browser.
In this case, use another FTP client program. On a Windows, enter the IP address of the LR8450 in the Explorer address field as shown below
DATA GET BY FTP fip://102.168.1.1
GOMMENT SET
REMOTE GONTROL

UPDATE

MAIN PAGE

MANUAL

Abra un navegador web en la computadora.

Ingrese la direccién del instrumento en la barra de direcciones
(por ejemplo, )-

Haga clic en [DATA GET BY FTP].

Haga clic en [FTP DATA GET FROM SD CARD & USB FLASH DRIVE].
Aparecera una lista de carpetas en la tarjeta de memoria SD y la unidad USB conectadas al

AW N =
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instrumento.
P10 s 1923680 - o X
Home Share Wiew o
« v A4 * 5 Thelnternet » 192.168.1.1 » v | | Search 192.168.1.1 v

sdcard
v 3t Quick access

[ Desktop
; Downloads
@ Documents

ush

% N %N

= Pictures

qj ‘ Unitl H Measure H Channel HH! Trigger A}j '»‘Ala’rn‘i nH Calculation H Slystem 273



Adquisiciéon de datos mediante el servidor FTP

5 Haga clic en el tipo de datos que desea descargar.

2 = 119216810 — O %
Home Share View o
« v 4 _"_" » Thelnternet » 192.168.1.1 » v @ Search 192.168 2

sdcard
v 3 Quick access

I Desktop -
* Downloads *
|§| Documents -

ush

sdcard Tarjeta de memoria SD

usb Memoria USB

Se abrira la carpeta.

6 Haga clic con el botén derecho en un nombre de archivo y haga clic en [Copy To Folder].

| & | = 20-02-10 — O X
Home Share View o
« “ A |« 19216811 » sdeard > HIOKI » LR8450 > DATA > 20-02-10 v & | Search 20-02-10 p

e [ ] AUTODDD1.CSV
Quick access ﬂAUTOODO?_.CSV -
B Deskiop # | [ AuTo0003.C5V
* Downloads P |]AUTOCCCLCSV Copy To Folder...
[£ Documents  #  [] AUTODDDS.CSV Copy

Se copiara el archivo.

[ IMPORTANTE

Dependiendo del cliente FTP de la computadora y del navegador, algunos programas pueden
eliminar un archivo o carpeta que se esta moviendo si la operacion se cancela mientras aun esta
en curso. Tenga cuidado cuando mueva archivos y carpetas.

Se recomienda copiar los datos y luego borrar el archivo o carpeta en cuestion, en lugar de
moverlo.

.

 Si [ON] esta seleccionado en el ajuste [FTP/HTTP authentication settings] del instrumento,
ingrese un nombre de usuario y una contrasefa para iniciar sesion.

Establece un nombre de usuario y una contrasefa para evitar que otros usuarios borren archivos
por error.
Consulte “Limitaciones de conexion al servidor FTP (autenticacion FTP)” (p.275).

* El servidor FTP del instrumento solo admite una conexién. No se puede acceder desde varias
computadoras al mismo tiempo.

 La conexién FTP se cerrara si no se envian comandos durante un minuto o mas. Si esto ocurre,
abra una nueva conexién FTP.

» Es posible que no pueda iniciar una nueva conexion FTP inmediatamente después de cerrar
otra. Si esto ocurre, espere aproximadamente un minuto y abra una nueva conexion.

« Cierre la conexion FTP cuando cambie la tarjeta de memoria SD o la unidad USB.

* Puede acceder externamente a la tarjeta de memoria SD o a la unidad USB del instrumento
mediante la funcion FTP. No intente manipular archivos simultdneamente utilizando FTP y el
instrumento. Hacerlo puede provocar un funcionamiento no intencionado.

 Las fechas y horas de modificacion de los archivos que se muestran en Internet Explorer pueden
no coincidir con las que aparecen en el instrumento.
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Adquisicion de datos mediante el servidor FTP

» Es posible que Internet Explorer no adquiera los datos mas recientes si se han almacenado
datos mas antiguos del ultimo acceso en archivos temporales de Internet. Si se han actualizado
los datos del instrumento, utilice FTP una vez reiniciado Internet Explorer. (En lugar de Internet
Explorer, puede utilizarse un software de pago, como FFFTP).

» Es posible que el instrumento no pueda acceder al FTP con ciertos tipos y versiones de
navegadores HTTP. En este caso, utilice otro programa cliente FTP, como FFFTP.

 Si opera o transmite archivos a través del FTP durante el autoguardado, se reducira la velocidad
de autoguardado.

Limitaciones de conexion al servidor FTP (autenticacion FTP)

Esta seccion describe cédmo imponer limitaciones a las conexiones de servidores FTP/HTTP.
Normalmente, todos los dispositivos de la red pueden acceder al servidor FTP del instrumento
porque utiliza una autenticaciéon andénima.

Para restringir las conexiones al servidor FTP, ajuste [FTP/HTTP authentication settings] en [ON]
y establezca un nombre de usuario y una contrasena.

Se recomienda establecer un nombre de usuario y una contrasefa para evitar que otros usuarios
borren archivos por error.

= :
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Comm DHCP server Wireless LAN settings. ..

External Host name Command settings. ..
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1 Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [FTP/HTTP server settings...].
Se abrird la ventana de ajuste.

2 En [FTP/HTTP authentication settings], seleccione si desea restringir las conexiones FTP/
HTTP.

| OFF %, ON
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3 (Cuando [FTP/HTTP authentication settings] esté ajustado en [ON])
Configure los siguientes ajustes:
Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).

* [User name]
Nombre de usuario utilizado al conectarse al instrumento desde un cliente FTP o un agente de
usuario HTTP

‘ Cadena de hasta 12 caracteres de un byte

» [Password]
Contrasefia utilizada cuando se conecte al instrumento desde un cliente FTP o un agente de
usuario HTTP

‘ Cadena de hasta 12 caracteres de un byte

La contrasefia se mostrara como [e®®®e].

4 En [Time difference correction], seleccione la diferencia entre la hora de la computadoray la
hora del instrumento.

‘ -12 h a 12 h; ajuste predeterminado: 0 h *

5 Pulse la tecla ENTER mientras [Apply] esté seleccionado.

Se aplicaran los ajustes ingresados y se cerrara la ventana de ajustes.
Pulse la tecla ENTER mientras [Cancel] esté seleccionado para cerrar la ventana sin cambiar
ningun ajuste.

() @ﬁ‘
276 HIOKI LR8450A971-00 el ISUR L
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I 9.7 Envio de datos mediante el cliente FTP

AWN=

o

Esta seccion describe como enviar archivos guardados automaticamente en los soportes del
instrumento (tarjeta de memoria SD y unidad USB) a un servidor FTP en una computadora.

Para ello, especifique la direccion IP de una computadora con un servidor FTP activo.

Debera registrar el nombre de usuario y la contrasefia del instrumento en el servidor FTP. Para
obtener mas informacién, consulte el archivo de ayuda del servidor FTP de Windows.

Puede utilizar el servidor FTP de Windows u otro servidor.

Aparte del servidor FTP de Windows, puede utilizar shareware como FILEZILLA (marca comercial
de otra empresa) Server.

» Ajuste [Measure] > [Auto save] > [Waveform] > [Format] en cualquier ajuste que no sea “OFF”.

» Para enviar datos a intervalos regulares, ajuste el método de segmentacion en [Enable] o [Timed]
dentro del ajuste de guardado automatico [File splitting].

» Para seguir enviando datos aunque se agote el espacio de la tarjeta de memoria SD, ajuste el
método de procesamiento que se utilizara cuando se agote el espacio del soporte a [ON] en
[Deleting].

Consulte “Guardado automatico (guardado en tiempo real)” (p.146).

Configure los ajustes LAN y establezca una conexion LAN. (p.250)
Configure el servidor FTP en la computadora. (p.278)

Habilite el envio automatico de archivos por FTP en el instrumento. (p.293)
Configure el guardado automatico en el instrumento. (p.146)

Inicie la medicién en el instrumento.

Cuando el instrumento guarde los datos automaticamente, el archivo se enviara automaticamente
al servidor FTP de la computadora.

Compruebe las comunicaciones. (p.297)
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Envio de datos mediante el cliente FTP

Ejemplo de configuracién del servidor FTP de la computadora

La configuracion varia segun el sistema operativo y el software que se utilice. Consulte el archivo
de ayuda del servidor FTP y a su administrador de red.

Habilitacién de FTP (Windows 7)

OO [E5 Control Panel » - [ 43 [{[5carch Control Pane L

Adjust your computer's settings View by: Category ¥

iy  System and Security User Accounts and Family Safety
(‘9 Review yeur computer's status 35 ) Add or remave user accounts

- s ¥ omputer I8 Set up parental controls for any user
Find and fix problems

Network and Internet
@I View netwerk status and tasks
-

Choose hemegroup and sharing options

Appearance and Personalization
Change the theme

Change desktop background

Adjust screen resolution

/ Hardware and Sound Clock, Language, and Region
ﬁ‘ View devices and printers YW Change keyboards or other input methods
Add 5 device 5 Change display languzge
L # W\ FEase of Access
Eel\= J Let Windows suggest settings
y A

Tgem

9 )= [ » Control Panel » Programs »
) 2

Control Panel Home

\%‘;J Programs and Fez=—=
K8 uninstai 2 program

System and Security
Run programs made e ——

2w to install a program
Network and Internet
P fvearc 'and Sound ‘@ Default Programs
&' Change defautt settings for media or devices
¢ Programs Make a file type shways open in a specific program | Set your default programs
User Accounts and Family
Safety Desktop Gadgets
—E" Add gadgets to the desktop | Get more gadgets online | Uninstall a gadget

Appearance and "
Restore desktop gadgets installed with Windows

Personalization
Clock, Language, and Region

Ease of Access

Windows Features EI@
Turn Windows features on or off (2]

To turn a feature on, select its check box. To turn a feature off, clear its check box. A filled box means
that only part of the feature is turned on.

[=] Internet Information Services -
=] FTP Server
I7] L FTP Extensibility
FTP Service
= W77 Web Management | ools
m L MSE Mananement Comnatibility
. TI5 Management Console
|1 1. TS Management Scripts and Tools
[] |} 15 Management Service
Waorld Wide Web Services

m

Application Development Features
Cormmon HTTP Features
Health and Diagnostics

Performance Features
. Security
[[1 1, Internet Information Services Hostable Web Core =

Cened

Asi se completa el proceso de instalacion del FTP.

1 Haga clic en [Control Panel] >
[Programs].

2 Haga clic en [Turn Windows features

on or off].

Se mostrara el cuadro de dialogo
[Windows Features].

3 Haga clic en [+] en la parte izquierda

de [Internet Information Services] para
ampliar la vista.

Haga clic en [+] en la parte izquierda
de [FTP Server] para ampliar la vista y
seleccione [FTP Service].

Haga clic en [+] en la parte izquierda
de [Web Management Tools] para
ampliar la vista y seleccione [IIS
Management Console].

Haga clic en [OK].

Una vez instalado el servidor, se creara una carpeta llamada [inetpub] en la carpeta raiz de la

unidad C.
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Envio de datos mediante el cliente FTP

Configuracion de FTP (Windows 7)

1 Haga clic en [Control Panel] > [System
and Security].

%v]@ + Control Panel »

Adjust your computer’s settings

% System and Security

Category ~

User Accounts and Family Safety
) Add or remove user accounts
&) Set up parental controls for any user

Back up your computer

Find and fix problems o
. Appearance and Personalization

Network and Internet ﬁ Change the theme

ﬁl View network stotus and tasks Change desktop background

i

Li

Choose homegroup and sharing eptions

Adj
/ Hardware and Sound

View devices and printers
Add a device

Clock, Language, and Region
Change ks
Change di

yboards or other input methods
lzy language

Programs AT Ease of Access
[ Windouws suggest settings
ht‘ Uninstall 2 program u Let Windows suggest settings

Optimize visual display

2 Haga clic en [Administrative Tools].

@U-\‘b + Control Panel » System and Security »

Control Panel Home

Acticn Center
your computer's status and resolve issues | B Change User Account Control settings
Troubleshoot common computer problems | Restore your computer to an earlier time

o System and Security
Network and Intemet

Hardware and Sound ﬁ Windows Firewall
LA

Check firewall status | Allow @ progrem through Windows Firewall
Programs

User Accounts and Family System
Safety View amount of RAM and processor speed | Check the Windews Experience Index
&) Allow remote access | See the name of this computer | ® Device Manager

Appearance and
B _@; Windows Update

Clock, Language, and Region Turn automatic updating on or off | Checkfor updates | View installed updates
Ease of Access

\@ Power Options
Require a password when the computer wakes | Change what the power buttons do
Change when the computer sleeps

‘5& Backup and Restore

Back up your computer | Restore files from backup

BitLocker Drive Encryption
Protect your computer by encrypting data on your disk | Manage BitLocker

" Administrative Tools

fiert your hard drive | B Create and format hard disk partitions
& View eventlogs | B Schedule tasks

3 Haga doble clic en [Internet
Information Services (IIS) Manager].

C)_()v + Control Panel » System and Security » Administrative Taols
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Organize v

A Eavorites Name ’ Date modified Type
B Desktop (3] Component Services 7/13/2009 946 PM  Shortcut 2KB
8 Downloads @:' Computer Management /13/2009 9:41 PM Shortcut 2KB
‘.’.;‘ Recent Places Data Sources (ODBC) /13/2009 9:41 PM Shortcut 2KB
fH Event Viewer /13/2009 9:42 PM Shortcut 2KB
A Libraries @ Internet Information Services (lIS) Manager /2014 4:51 PM Shortcut 2KB
@ Documents. [# i5CSl Initiator /13/2009 9:41 PM Shortcut 2KB
o Music [#h Local Security Pelicy 6/23/20143:551PM  Shortcut 2KB
=] Pictures @ Performance Monitor /13/2009 9:41 PM Shorteut 2KB
B videos [#8 Print Management 6/23/20143:51 PM  Shortcut 2KB
[l Services 7/13/2009 9:41 PM Shorteut 2KB
) Homegroup [ System Cenfiguration /3/20099:41 PM  Shortcut 2KB
ﬁ‘ Task Scheduler /13/2009 9:42 PM Shorteut 2KB
1% Computer @ ‘Windows Firewall with Advanced Security /13/2009 9:41 PM Shortcut 2KB
[ Windows Memory Diagnostic 7/13/20099:41 PM  Shorteut 2KB
“j Network @ Windows PowerShell Modules 7/13/2009 9:52 PM Shortcut 2KB

15 items
Unit H Measure H Channel Trigger Alarm Calculation H System 2 79
L H 0 |
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Enable Virtual Host Names:

(«' Start FTP site automatically

& NosSsL

W5 Internet Information Services (IS) Manager ==
€3 » NAKANC-PC » i o -
File View Help
Connections N Actions
N‘ PC Home
Manage Server
= Refrest [ -}
@ Add Web Si L]
]
B Stop FTP Directon,
Browsing @
(s
FTP Logging
Switch to Centent View
O ¥ )
FTP FTP Request  FTP SSL
M Filtering Settings
=[] Features Vi Content Vie
Adel FTP Site -7 [3al]
@ Site Information
ETP site name:
(e
Content Directory
Phusical nath:
( ciinetpub\ftproot B
Add FTP Site 7|3
. i' Binding and SSL Settings
Binding
1D Adrrace s
(Mu\as 1 ]

4 Haga clic con el botén derecho del

raton en el elemento que aparece bajo
[Connections] en el panel izquierdo

y haga clic en [Add FTP Site...] en el
menu contextual.

Las comunicaciones pueden bloquearse
dependiendo de como se haya
configurado un posible software de
seguridad (por ejemplo, un cortafuegos).

Ingrese el [FTP site name].
Ejempilo: ftp

En [Physical path] dentro de [Content
Directory], especifique la ubicaciéon en
la que deben guardarse los datos de
los clientes FTP.

Ejemplo: C:\inetpub\ftproot

Haga clic en [Next].

Configure [Binding] y [SSL] como se
indica a continuacion:

[IP Address] [All Unassigned]
[Port] [21]
[Start FTP site -

. Seleccionelo.
automatically]
[SSL] [No_SSL]
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Add FTP Site

@ Authentication and Authorization Information

Authentication

[ Anonymous
Basic

Authorization

Allow agcess to:

[[Au users - ]

Permissions

|| Read
Write

Previous

Envio de datos mediante el cliente FTP

7 Configure [Authentication and
Authorization Information] como se
indica a continuacion:

[Authentication] |[Seleccione [Basic].
[Authorization] [All users]

- Seleccione [Read] y
[Permissions] [Write].

Haga clic en [Finish].
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Habilitacion del trafico FTP en el cortafuegos (Windows 7)

[E=EEcE =)

( ,Uv]@ v Control Panel »

Adjust your computer’s settings

System and Securi

our computer
Find and fix problems

Network and Internet
View network status and tasks
“S2.,  Choose homegroup and sharing options

/ Hardware and Sound

View devices and printers

View by:

Category *

User Accounts and Family Safety
@ Add or remove user accounts
@ Set up parental controls for any

er

Appearance and Personalization
Change the theme

Change deskiop background

Adjust screen resclution

Clock, Language, and Region

Change keybeards or other input methods

2]

and Security].

1 Haga clic en [Control Panel] > [System

Add 2 device

Programs Vel Y
h &L Uninstall a program IL)

Change display language
Ease of Access

Let Windows suggest settings
Optimize visual display

2 Haga clic en [Windows Firewall].

@C‘J-\'@, » Control Panel » System and Security » < ][ 5o
Control Panel H
ontiolFane T Action Center

. Review your computer's status and resolve issues

System and Securit
s L &) Change User Account Control settings

ter to an earlier time.

Troubleshoot common computer problems
Network and Internet

Hardware and Sound
Programs ==ow a program through Windows Firewall
User Acceunts and Family
Safety

System
View amount of R/
Allow remote access

w
o
=

A and processor speed | Check the Windows Experience Index

Appearance and
PR & Device Manager

Personalization See the name of this computer

Clock Language, and Region Windows Update

Turn automatic updating on or off

=y
e
~

Ease of Access Check for updates | View installed updates

Power Options
Require a password when the computer wakes
Change when the computer sleeps

Change what the power buttons do

Backup and Restore

Back up your computer | Restore files from backup

BitLocker Drive Encryption

Protect your computer by encrypting data on your disk | Manage BitLocker

Administrative Tools
Free up disk space | Defragment your hard drive
) Create and format hard disk partitions | B View event logs

B Schedule tasks

GO~ 3 Haga clic en [Advanced settings].

Control Panel Home

WP » ControlPanel » System and Security » Windows Firewsll -4

e atrol Pane

Help pratect your computer with Windows Firewall

Allow 2 program or feature

Windows Firewall can help prevent hackers or malicious software from gaining access to your
through Windows Firewall

computer through the Internet or a network.
1) Change notification settings

&) Tum Windows Firewall on or
off

How does a firewall help protect my computer?

What are network locations?

®) Restore defaults . @ Home or work (private) networks Connected A

Netwerks at home or werk where you know and trust the people and devices on the network

TrouDIesnoot my network

I

Windews Firewall state: On

Inceming connections: Block all connections to programs that are not

onthe list of allowed programs

Active home or work (private) networks 3 Network

Natification state: Notify me when Windows Firewall blocks a new

pregram

Connected '\

. @ Public networks

See also Networks in public places such as airports or ceffee shops
o Ceot e Windews Firewell state: on
Network and Sharing Cent
R Incoming connections: Block all connections to pregrams that are not
on the lst of allowed proarsms
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Envio de datos mediante el cliente FTP

B Windows Firewall with Advenced Security [=x
Eile  Action

e n

4 Haga clic en [Inbound Rules] en el
panel izquierdo, haga clic con el botén

B r——— derecho en [FTP server (FTP Traffic-

emamm ey ||y In)] y haga clic en [Properties] en el

File and Printer Sharing

>

= < =
i Connection Security Rules (@ File and Printer Sharing (Spoeler Service -..
» M, Monitoring le and Printer Sharing (Spocler Service

W Filter by Profile P
File and Printer Sharing  Fhebsme b , text |
y menu contextual.
BT IT Suve Panie \r v Fase rafficIn)  FTP Server T Fiterby Group b
@ FTP Server Secure (FTP S5L Traffic-In) FTP Server View »
@ HomeGroup In HemeGroup Refresh
(@ HomeGreup In (PHRP) HemeGroup T , ..
@isCal Service (TCP-In) 5CSI Service Export List... Aparecera el CUadrO de dIaIOgO [FTP
@ 551 Service (TCP-In) 5CSl Service Help

@ Media Center Extenders - HTTP Streamin... Media Center Eenders 1P Serve TR T & Server (FTP Traffic_ln) PropertieS] .

@ Media Center Extenders - Media Streami.. Media Center Extenders

@ Media Center Extenders (TCP-In)  Media Center Bdenders G Enable Rule

UDP-Tn)  Media Center Extenders ¥

RTSP (TCP-In)  Media Center Extenders
. - 5 Copy

5-33DP (UDP-In)  Media Center Bitenders

MDRM-ND/R... Media Center Extenders K Deete

@ Media Center Extenders - XSP (TCP-In)  Media Center Extenders
@ Netlogon Service (NP-In} Netlogen Service
I Help
@ Metwork Discovery (LLMNR-UDP-In) Netwark Discovery - |
L s i bpaics 5 seleccione [Enabled] en la pestaiia
‘ Protocols and Ports | Scope Advanced | Users [ ] H HP4 H
G| Pogma s | Conpden General] y, a continuacion, haga clic
@ e isapredsiined s and soms of s ppartes canmot en [O K] .
be modified.
General
Hame:
FTP Server (FTP Traffic-In)
Description:
Aninbound rule to allow FTP traffic for Intemat -
Information Services (1IS) [TCP 21]
-5 Allow the connection
R © Howthe comecton f s sscurs
Block the connection
S
[
>
Leam more about these settings g
Q.
[}
S—————— >
e [ 2 S
=
c
o]
QO
WP Windows Firewall with Advanced Security = 8
: Compruebe que [FTP Server (FTP
File Action View Help 3
e . - . .
LL Ik Traffic-In)] esté activado y haga clic en B
]gh:h“”d:“P‘ET Name Group = + || Inbound Rules -~ [x] (el bOtOI‘l [C|Ose]). o
utbound Rules
By Connection Security Rules || (@'File and Printer Sharing (Spooler Service -... File and Printer Sharing & NewRule. [}
» &, Menitoring @File and Printer Sharing (Spooler Service -... File and Printer Sharing T Filterby Prcfile > a
e = File and Printer Sharing —
OO ) T, | Tt b 5]
TF erver rassve r1r rasve rranein) PP Server W Filterby Group (@)
FTP Server Secure (FTP S5L Traffic-In) FTP Server View S -~
@ HomeGreupIn HomeGroup Rt
@ HomeGreup In (PNRP) HomeGroup i
@isCl service (TCP-In) iSCSI Service iz Export List.
@5l Service (TCP-In) 5CSl Service H Hep

@ 1ledia Center Extenders - HTTP Streamin... Media Center Extenders

Media Streami.. Media Center Extenders G LA L

Media Center Extenders @ Disable Rule
( Media Center Extenders ¥ o
5-RTSP (TCP-In)  Media Center Extenders g
a By Copy
SSDP (UDP-In}  Media Center Extenders
DRIM-ND/R... Media Center Extenders K Delete
s-XSP(TCPn)  Media Center Extenders =] properties
Netlogon Service B Hee

LMNR-UDP-In} Network Discovery i
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Configuracion del acceso de usuarios (Windows 7)

@7(:)-\% » Control Panel » System and Security » BEY

Control Panel Home

Action Center
Review your computer's status and resol
Troubleshoot common computer proble

.

System and Security g
Network and Intemet

Windows Firewall
Check firewall status

Hardware and Sound

Programs

User Accounts and Family | System
Safety S View amount of RAM snd proc

& Allow remote access

» Windows Update

Turn autometic updating on or off | Check for updates

|
~
\@ Power Options
Require a password when the computer wakes

Change when the computer sleeps

'ak Backup and Restore

Back up your computer | Restore files from backup

Appearance and
Personalization

Clock, Language, and Region

Ease of Access

& BitLocker Drive Encryption

Protect ting data on your disk

&) View eventlogs | B Schedule tasks

Allow @ program through Windows Firewall

speed | Checkthe Windows Experience Index
See the name of this computer | ®) Device Manager

View installed updates

Change what the power buttens do

Manage BitLocker

& Change User Account Control settings
Restore your computer to an earlier time

tyour hard drive | @) Create and format hard disk partitions

1 Haga clic en [Control Panel] > [System
and Security] > [Administrative Tools].

2 Haga doble clic en [Computer

( ”\J » Control Panel b System and Security b Administrative Tools B
f— Management].
g Name ° Date modified Type Size

B Desktop |%‘]: Component Sel 7/13/2009 9:46 PM Shortcut 2KB

& Downloads 7/13/2009 9:41 PM Shortcut 2KB

% Recent Places & Date Sources (UDEL) 7132009841 PM Sherteut 2Ke

[ﬁ Event Viewer 7/13/2009 9:42 PM Shortcut 2KB

4 Libraries {8l Intemet Information Services (I5) Manager  6/23/2014 451 PM  Shoreut 2ke

[ Documents [2%, iSCS1 Initistor I/13/20099:41 PM  Shortcut 2KB

& Music s Local Security Pelicy 6/23/2014 351 PM Sherteut 2ke

[&=] Pictures @ Performance Monitor 7/13/2009 9:41 PM Shortcut 2KB

B videos & Print Management 6/23/2014 351 PM  Shorteut 2k8

[&); Services 7/13/2009 9:41 PM Shortcut 2KB

& Homegroup () System Configurstion TA3/2009%4L P Shorteut 28

@ Task Scheduler 7/13/2009 9:42 PM Shortcut 2KB

1% Computer @ Windows Firewall with Advanced Security  7/13/2009 9:41 PM Shortcut 2KB

[35] Windows Memory Diagnostic 7/13/20089:41 PM  Shortcut 2k8

“‘ Metwork @ Windows PewerShell Modules 7/13/2009 9:52 PM Shortcut 3KB

15 items

@

A Computer Management
File Action View Help

= 5Ec=H

& Computer Management (Loca| | Name Full Nsme Description
- S""t;”‘l:;‘”h“d ‘ # Administrater Built-in account for admir]
" g;' t,; seler #Guest Built-in account for guest
. & e b & HomeGroup.. HemeGroupUsers Built-in account for heme
nd Groups
(Mewtser.. )
i @ Perfor]
EDevieq Ve ,
4 3 Storage Refresh
= Disk
= = Export List...
b B Senices
Help
[ i ] v || it v

Actions
Users

More Actions

Creates 2 new Local User account,
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3 Haga clic con el botén derecho del
raton en [Users] dentro de [Local
Users and Groups] y seleccione [New
User...] en el menu contextual.
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4 Ingrese el nombre de usuario en los

MNew User
campos [User name] y [Full name] y la

e neme: szt contrasena en los campos [Password]

Eull niame: logger y [Confirm password].

Description: . )

e Seleccione la casilla [Password never
expires].

Password: ITTTIITTITITIIT]

Confirm password: sEBERBABEES Haga clic en [Create].

User must change passwaord at next logon
[7] User cannot change password
[ Password never expires ]
[T] Account is disabled

ez ) | e ]

i S= 5 compruebe que se haya registrado el
€320 c=EE nombre de usuario establecido y haga
& Computer Management (Locall| Name Full Name. Description Actions - -,
‘W smioos [ pomm— Buitin sccount for scie | Use =) clic en [x] (el boton [Close]).
EE" f‘;:r“ % Guest Built-in account for guest More Actions N
'; E ;E;JFDIdEr[ = = = S Built-in account for home|
4 & Local Users and Groups
|2 Users|

[ Groups
i (@ Performance
) Device Manager
4 5 Storage
{29 Disk Management
1 F Services and Applications

O
o
3
[
=3
8
Q.
[}
=}
8
=)
[
o}
QO
8
3
©
S
Q
Q.
Q
QO
3
o

qj ‘ Unitl H Measure H Channel HH! Trigger A}‘j '»‘Ala’rn‘i nH Calculation H Slystem 285



Envio de datos mediante el cliente FTP

Habilitacion del acceso a la carpeta FTP (Windows 7)

| General I Sharing | Securty | Previous Versions | Customizel

Object name:  C:hinetpub‘ftproot

Group or user names: 2
03 Adeciea o ~
L pvses 000 0O00MB
[

oy, ITUSIEQINSIaNeT =
-

< i

To change pemissions, click Edit.

|
2([( s ]

Pemissions for Users Allow Ciery

| »

Full control

Madify

Read & execute
List folder contents
Read

Write &

qu spﬁemal pemissions or advanced settings, Advanced
click Advanced.

Leam about access control and pemissions

4 l i QK Il Cancel Apply

m

| Permissions for ftproot
Security

Object name:  C:hinetpub'ftproot

Group or user names:
82 CREATOR OWNER
82, SYSTEM
.Qgﬂdministlators

EE_; Users

82 Trustedinstaller

Pemissions for Users Allow Ciery

Full control
Modify 3

O
O
Read & execute ]
[
[

List folder contents
Read

Leam sbout sccess control and permissions

3'[ ok || cance |[ fopk |

286

(E=8 BB =
@C:)v‘ I.» Computer » Local Disk (C:) ¥ inetpub » = [ 43| Search inetpub Bl
Organize v (5 Open  Includeinlibrary v Sharewith v Bum  Newfolder = 0 @
W Favorites [
B Desktop e
18 Downloads ' L fiproot )
%l Recent Places Ty Open
i logs Open in new window
4 Libraries I\ temp Share with »
3 oscumens B e —
 Music Include in library »
=] Pictures
H Videos Send to »
Cut
% Computer Copy
‘.ﬂ Network Create shortcut
& Delete
% Rename
‘ Properties '
| ftproct Properties

HIOKI LR8450A971-00

1 Haga clic con el botén derecho del

raton en la carpeta especificada en
[Physical path] dentro de [Content
Directory] en la configuracion del sitio
FTP y seleccione [Properties].

Ejemplo: C:\inetpub\ftproot

Se abrira el cuadro de dialogo [ftproot
Properties].

Seleccione [Users] dentro de [Group
or user names] en la pestafa [Security]
y haga clic en [Edit...].

Se abrira el cuadro de dialogo
[Permissions for ftproot].

Ajuste [Full control] en [Allow] dentro
de [Permisisons for Users] y haga clic
en [OK].

Se cerrara el cuadro de dialogo
[Permissions for ftproot].

Haga clic en [OK].

Se cerrara el cuadro de dialogo [ftproot
Properties].

@ P
SELECT (l O [' > @ O@
&) (&)



Envio de datos mediante el cliente FTP

Reinicio del servidor FTP

Reinicie el servicio FTP de Microsoft en
[Control Panel] > [System and Security] > [Administrative Tools] > [Services].

Asi se completa la configuracion de FTP en Windows 7.

Habilitaciéon de FTP (Windows 10)

1 Haga clic en [Control Panel] >
[Programs].

2 Haga clic en
[Turn Windows features on or off].

Se mostrara el cuadro de dialogo

[Windows Features].

3 Haga clic en [+] en la parte izquierda
de [Internet Information Services] para
ampliar la vista.

Haga clic en [+] en la parte izquierda
de [FTP Server] para ampliar la vista y
C ) seleccione [FTP Service].

( ) Haga clic en [+] en la parte izquierda
( ) de [Web Management Tools]

( ) para ampliar la vista y seleccione
[IIS Management Console].
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Haga clic en [OK].

Asi se completa el proceso de instalacion del FTP.
Una vez instalado el servidor, se creara una carpeta llamada [inetpub] en la carpeta raiz de la
unidad C.
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Envio de datos mediante el cliente FTP

Configuracion de FTP (Windows 10)

1 Haga clic en [System and Security] en
[Control Panel].
)
2 Haga clic en [Administrative Tools].
(N

3 Haga doble clic en [Internet
Information Services (lIS) Manager].

4 Haga clic con el botén derecho del
raton en el elemento que aparece bajo
[Connections] en la parte izquierda
de la pantalla y haga clic en [Add FTP
Site...] en el menu contextual.

Las comunicaciones pueden bloquearse
( ) dependiendo de como se haya
configurado un posible software de
seguridad (por ejemplo, un cortafuegos).

(@)l
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Envio de datos mediante el cliente FTP

5 Ingrese [Site Information].
Ejemplo:
[FTP site name]: LOGGER

En [Physical path] dentro de [Content
Directory], especifique la ubicaciéon en
la que deben guardarse los datos de
los clientes FTP.

Haga clic en [Next].

6 Configure [Binding] y [SSL] como se
indica a continuacion:

[IP Address] [All Unassigned]
| [Port] 21
[Start FTP site -
. Seleccidnelo.
automatically]
) [SSL] [No SSL]

Haga clic en [Next].

7 Configure [Authentication and
Authorization Information] como se
indica a continuacion:

[Authentication] |Seleccione [Basic].

[Authorization] [All users]

Seleccione [Read] y

] [Permissions] [Write].

Haga clic en [Finish].
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Envio de datos mediante el cliente FTP

Configuracion del acceso de usuarios (Windows 10)

Ingrese el nombre de usuario y la contrasefia para utilizar el FTP.

Ingrese el nombre de usuario y la contrasefia establecidos aqui en los campos [User name] y
[Password] de la pantalla de configuracion del instrumento para la transmision FTP automatica.
Consulte “2 Configure los ajustes.” (p.294).

1 Seleccione [Computer
Management] en [Administrative

Tools] en el paso 2 (p.288).

2 Haga clic con el botén derecho
del ratén en [Users] dentro de
[Local Users and Groups] y
seleccione [New User...] en el
menu contextual.

3 Ingrese el nombre de usuario

en el campo [User name] y
[ ] la contrasefia en los campos
[Password] y [Confirm password]
y active la casilla [Password never
expires].

Haga clic en [Create].

(@)l
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Envio de datos mediante el cliente FTP

Configuracion del cortafuegos (Windows 10)

4 Haga clic en [Allow an app
through Windows Firewall] en
[System and Security] en el paso

1 (p.288).

& Alowed apps - o x 5 Seleccione [FTP Server].

« < A4 @ « Windows Firewall > Allowed apps v |® |  Search Control Panel L Seleccione si se trata de una conexion
privada o publica con el instrumento.

Allow apps to communicate through Windows Firewall
To add, change, or remove allowed apps and ports, click Change settings.

What are the ricks of allowing an app to communicate? GChaﬂge settings

Allowed apps and features:

Name Private  Public *
HDIAL protocol server [m]
O Distributed Transaction Coerdinater ]
Email and accounts
[IFile and Printer Sharing [m]
Server
¥ GET UTTice ] )
[ Get started
O HemeGroup O O
[1isCsl Service O m}
[IKey Management Service O O
Mail and Calendar
[0 Media Center Extenders O [ -
Details... Remove

Allow another app...
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Envio de datos mediante el cliente FTP

Habilitaciéon del acceso a la carpeta FTP (Windows 10)

S ~ ° % 1 Haga clic con el botén derecho del
€2 v B MR ool » e ‘ ¥ [0 2 e raton en la carpeta especificada en
o ik [Physical path] dentro de [Content
- = e - : 5 i
mmne — Directory] en la configuracién del sitio
e = FTP y seleccione [Properties].
5 Ejemplo: C:\inetpub\ftproot
Sendto >
= Se abrira el cuadro de dialogo [ftproot
Properties].
4items  1item selected ( = ) :
ftproot Properties X 2 Seleccione [Users] dentro de [Group
General Sharing Security  Previous Wersions Customize or user names] en Ia peStana lsecurlty:l
Object name: Ci¥in e tpu b¥ fiproot y haga c"c en [Edlt"-].

EFO'.ID oF USer names:

I AR Administrators (HIOKI¥Administrators .

Se abrira el cuadro de dialogo
[Permissions for ftproot].

a—y

T

< >
To change permissions, click Edit. 2 Edit...
Permissions for Users Allow Ceny
Full contral L]
tadify

Read & execute
List folder contents
Read

Write v W

For special parmizsions or advanced settings,
click Advanced.

4 (=) oo ||

Advanced

Permissions for ftpraot X 3 Ajuste [Full control] en [Allow] dentro
Security de [Permisisons for Users] y haga clic
Object name: Ci¥in e tpu b¥ fiproot en [OK]'
Group of user names: Se cerrara el cuadro de didlogo

S8 CREATOR OWHER [Permissions for ftproot].

HR svsTEM

E&Mministrators (HIOEI¥ Administrators)

Users (HIOK g
E&Truste dinztaller

4 Haga clic en [OK].
Se cerrara el cuadro de dialogo [ftproot

Add.. Remowe .
Properties].
Permissions for Users 3 Adlow Deny
Full contral (| L ~
Madify 141 Ll
Read & exacute [ L
List folder contents (| L
Fread (| L o
3 Cancel gy

Reinicio del servidor FTP

Reinicie el servicio FTP de Microsoft en
[Control Panel] > [System and Security] > [Administrative Tools] > [Service].

Asi se completa la configuracion de FTP en Windows 10.
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Envio de datos mediante el cliente FTP

Configuracion del envio automatico de datos

Esta seccidn describe cédmo enviar archivos guardados automaticamente en un soporte del
instrumento al servidor FTP de una computadora.

Instrucciones
Este ejemplo describe cdmo enviar datos a un servidor FTP con la direccién IP 192.168.1.1.

Instrumento Servidor FTP de la computadora
(Ejemplo: 192.168.1.2) (Ejemplo: 192.168.1.1)

= >

FTP data auto send (FTP client setting)

FTP server name

A | Connection security None |

gals | Verify certificate HESHNMNNNNNNN S (>1ver sottinos .. 3

LEIE | Port number 21 |lo send settings... !E 1

Po i|| User name settings...
Password ettings...
FETE Save directory /SampleFolder
b Passive mode OFF

Delete sent file OFF
Filename identifier FTP communication status

[v] IP address

Clear
f3? Send test Close|4
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0]

1 Pulse la tecla ENTER mientras [FTP data auto send settings...] esté seleccionado.
Se abrira la ventana de ajuste.
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Envio de datos mediante el cliente FTP

2 Configure los ajustes.

» En [FTP data auto send], ajuste la funcion en [ON].
» [FTP server name]
Defina el nombre de host o la direccién IP del servidor FTP.
Consulte “Configuracion de los ajustes de red de la computadora” (p.253).

Cadena de hasta 45 caracteres de un byte (ejemplos: LOGGER, 192.168.1.1)

» [Connection security]
Establezca el método de proteccion compatible con el servidor FTP.

None © Deja las comunicaciones desprotegidas.
Explicit FTP over TLS Protege las comunicaciones mediante FTP explicito sobre TLS.
Implicit FTP over TLS Protege las comunicaciones mediante FTP implicito sobre TLS.

* [Verify certificate]

)

Yes Verifica la autenticidad del certificado proporcionado por el servidor. Si
se comprueba que el certificado no es auténtico, no se transferiran los
archivos.

No Envia archivos utilizando comunicaciones cifradas, pero no verifica la

autenticidad del certificado proporcionado por el servidor.

* [Port number]
Establezca el numero de puerto del servidor FTP.

1 a 65535; ajuste predeterminado: 21 ¥

Cuando [Connection security] es [Implicit FTP over TLS], la configuracion predeterminada es
[990].

* [User name]
Establezca un nombre de usuario con el que iniciar sesion en el servidor FTP.
Establezca el nombre de usuario del instrumento registrado en el servidor FTP de la
computadora.

‘ Cadena de hasta 32 caracteres de un byte (por ejemplo: LOGGER)

» [Password]
Establezca una contrasena con la que iniciar sesion en el servidor FTP.
Establezca la contrasena del instrumento que se registré en el servidor FTP de la computadora.

‘ Cadena de hasta 32 caracteres de un byte (por ejemplo: LOGGER)

La contrasefia se mostrara como [eeeee].

» [Save directory]
Especifique el directorio del servidor FTP en el que guardar los datos.
(Ajuste por defecto: numero de serie del instrumento)

‘ Cadena de hasta 45 caracteres de un byte (ejemplo: data)

» [Passive mode]
Seleccione si desea utilizar el modo pasivo con el envio de datos.

| OFF 2 ON

* [Delete sent file]

| OFF ©, ON

() @ﬁ‘
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Envio de datos mediante el cliente FTP

+ [Filename identifier]
Seleccione los identificadores que desee afadir a los nombres de archivo; para ello, marque las
casillas correspondientes.

Host name, IP address, Time

Ejemplo:
Nombre de host LOGGER
Direccion IP 192.168.1.2
Hora ‘20-01-10 08:30:05

Nombre de archivo para | AUTO0001.MEM
el guardado automatico

De acuerdo con la configuracion anterior, el nombre de archivo con las casillas de verificacion [Host name],
[IP address] y [Time] seleccionadas sera [LOGGER_192-168-1-2_200110-083005_AUTO0001.MEM].
Esta funcionalidad ayuda a identificar los archivos cuando se utilizan varios registradores.

Una vez haya terminado de configurar los ajustes de FTP, envie un archivo de prueba.
Consulte “Envio de un archivo de prueba” (p.296).

Pulse la tecla ENTER mientras [Close] esté seleccionado.
Se cerrara la ventana de ajustes.
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Envio de datos mediante el cliente FTP

Envio de un archivo de prueba

Esta seccién describe como comprobar si el instrumento puede enviar un archivo mediante FTP.

= >

Unit LEECLE FTP data auto send
T — LAN (FTP client setting)

Conm WO TP data auto send ON|

E LAN settings...

e et oen FTP server name

T-BPPr Port number

nd settings...

server settings. ..

T User name ito send settin

yeg T, Password | settings...

(e Save directory /SampleFolder
(e Passive mode OFF

settings. ..

DNS Delete sent file  OFF
DNS 1P Filename identifier FTP communication status

[l IP address

Bl 1.968

1 Pulse la tecla ENTER mientras [FTP data auto send settings...] esté seleccionado.

Se abrird la ventana de ajuste.
Los identificadores cuyas casillas de verificacion estén seleccionadas en [Filename identifier] se
afadiran al nombre de archivo.

2 Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Send test].

El archivo de prueba [FTP_TEST.TXT] se transmitira a la carpeta especificada*.
*: La carpeta especificada en “[Save directory]”’ (p.294) dentro de [Physical path:], descrita en
el paso “Ingrese [Site Information].” (p.289). (Ejemplo: C:\LOGGER\data).

M = | 191013185 - [m] X

Home Share View [7]

&« > v 1 » ThisPC » Local Disk(C:) » Logger » 191013185 v 0 Search 191013185 »

# [ |=] 192-168-1-1_200210-115110_FTP_TEST ]
Quick access

[ Desktop
4 Downloads

[ Documents

&= Pictures

D Music
[ videos

@ OneDrive
3 This PC

¥ Metwork

Si no puede enviar el archivo de prueba, compruebe la configuracion de envio automatico del
instrumento y la configuracién FTP de la computadora.

Si no encuentra ningun problema con el envio del archivo de prueba, inicie la medicion.

Los datos de forma de onda medidos se enviaran automaticamente al servidor FTP de la
computadora.

() @ﬁ‘
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Envio de datos mediante el cliente FTP

Tiempos de transmision de datos

Tiempo de transferencia (s) = Tamafio del archivo (KB) / velocidad de transferencia (KB/s) + tiempo
de preparacion de la transferencia (s)
Para obtener mas informacién sobre tamafios de archivo, consulte “11.9 Tamaro del archivo”
(p.425).
Utilice 4 MB/s como velocidad de transferencia aproximada y 3 s como tiempo aproximado de
preparacion de la transferencia.
Ejemplo: Para un archivo de 40 MB

Tiempo de transferencia = 40 MB/4 (MB/s) + 3 (s) =10 + 3 (s) = 13 (s)

Comprobacion del estado de las comunicaciones FTP
Esta seccion describe como comprobar el estado de las comunicaciones FTP.
Puede visualizar el numero de archivos enviados por FTP, el numero de errores de transmision y
otras estadisticas.

= >

A LWL FTP data auto send
T — LAN (FTP client setting)

Comm WAy FTP data auto send ON| L LAN settings...
FTP server name

External Host nam
[RPRLE] Port number

nd settings...

server settings...
N User name ito send sett

Ye g, Password | settings...

Gateway Save directory /SampleFolder
Gateway Passive mode OFF

DNS Delete sent file OFF |
DNS |P Filename identi’4& | FTP communication status

[Vl IP address

settings. ..

I: Send test| Closi
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1 Pulse la tecla ENTER mientras [FTP data auto send settings...] esté seleccionado.
Se abrird la ventana de ajuste.

2 En [FTP communication status], compruebe los contadores de archivo.

‘ Total, Sent, Failed, Unsent

Los contadores se pondran a 0 en las siguientes circunstancias:
» Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Clear].
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Envio de correos electronicos

I 9.8 Envio de correos electronicos

Esta seccion describe como enviar mensajes de correo electronico desde el instrumento a
computadoras y teléfonos moviles con funcionalidad de correo electronico. Puede registrar hasta
tres direcciones de destinatarios.

El instrumento puede enviar correos electrénicos cuando se producen los siguientes eventos
durante la medicion:

* Errores de comunicacién del médulo inalambrico

» Agotamiento de la bateria del instrumento o de los moédulos inalambricos

+ Saltos del activador de inicio

+ Saltos del activador de parada

» Alarmas

» Recuperacion en caso de corte en la red eléctrica

 Alertas por memoria interna llena

* Alertas por soporte lleno

El instrumento también puede enviar correos electronicos a intervalos regulares a través de un
servidor de correo SMTP.

Si las alarmas se producen con frecuencia, también se enviaran correos electronicos con
frecuencia.

Si activa el ajuste de retencién de alarmas, solo se enviara la primera alarma de cada canal de
alarma.

Para obtener mas informacién sobre retencién de alarmas, consulte “Configuracion de condiciones
de alarma compartidas para todos los canales” (p.176).

Flujo de trabajo
Configure los ajustes LAN y establezca una conexién LAN. (p.250)
Habilite la transmision de correo electrénicos en el instrumento. (p.299)

Envie un correo electrénico de prueba. (p.302)

DNRWN=

Inicie la medicién en el instrumento.

Se enviaran correos electronicos a través del servidor de correo cuando salte un activador o
cuando se produzca una alarma en el instrumento.

3

Compruebe el estado de transmisiéon de correos electrénicos.

() @ﬁ‘
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Envio de correos electronicos

Configuracion de la transmision de correo electrénico

Esta seccion describe cédmo configurar el instrumento para que envie correos electrénicos.

Este ejemplo muestra como configurar el instrumento (logger@xyz.xx.xx) para que se envie un
correo electrénico a una computadora o teléfono movil (abc@xyz.xx.xx) a través de un servidor de
correo SMTP (192.168.1.100).

SMTP (Ejemplo: 192.168.1.2)

Proveedor de servicios
de Internet

0000000000000 ce

Transmision por correo electrénico

Instrumento Servidor FTP de la computadora Teléfono mévil o computadora

(Ejemplo: 192.168.1.2) (Ejemplo: 192.168.1.1)

= >

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System

Envi ronment 0|\ E-mail settings

Comm General Advanced bttings. .. ]

sxtemal [Ipestination 1 m
[IDestination 2 [
[pestination 3
Mail server name .
Connection security [LUE] j
25|

Port number

Sender address
Add Data [ OFF |
Attach display image m
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I: Send test | Close

T - 2021-11-0
Hi 2 0GB mna:aﬁ:m

1 Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [E-mail settings...].
Se abrird la ventana de ajuste.
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2 Configure los ajustes en la pestafna [General].

» Seleccione las direcciones a las que desea enviar correos electronicos mediante las casillas de
verificacion [Destination 1] a [Destination 3].

* Ingrese las direcciones a las que desea enviar correos electronicos en los campos de texto
[Destination 1] a [Destination 3].

‘ Cadena de hasta 45 caracteres de un byte (ejemplo: abc@xyz.xx.xx) ‘

* Ingrese el [Mail server name] o la [IP address] especificados por el administrador del sistema
de red o el proveedor de Internet.
Nombre del servidor de correo SMTP

‘ Cadena de hasta 45 caracteres de un byte ‘

Direccion IP del servidor de correo SMTP

.- (_:0a255) (ejemplo: 192.168.1.100)

» [Connection security]
Establezca el método con el que proteger las comunicaciones con el servidor SMTP.
Configurelo segun las instrucciones de su administrador de red o proveedor de Internet.

None “ Deja las comunicaciones desprotegidas.
STARTTLS Protege las comunicaciones mediante STARTTLS.
SMTPS Protege las comunicaciones mediante SMTPS.

* [Port number]
Establezca el numero de puerto del servidor de correo.
Si el servidor de correo utiliza un puerto distinto del estandar (25), configure ese numero de puerto.

‘1a25'z'a65535 \

* [Sender address]
Ingrese la direccion IP del remitente.

‘ Cadena de hasta 45 caracteres de un byte (ejemplo: logger@xyz.xx.xx) ‘

* [Sender name]
Ingrese el nombre del remitente.

‘ Cadena de hasta 32 caracteres de un byte (por ejemplo: LOGGER)

» [Add Data] (Si la condicién de envio es un activador de inicio, un activador de parada, una
alarma o una transmisién normal)
Seleccione si desea adjuntar datos de valores instantaneos al correo electrénico.

| OFF ®, ON \

» [Attach display image]
Seleccione si desea adjuntar una captura de pantalla (formato PNG) de la pantalla de forma de
onda al correo electrénico.

‘ OFF ©, ON ‘
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Envio de correos electronicos

3 Configure los ajustes en la pestaia [Advanced].

Unit

Envi ronment

E-mail settings l

General Advanced

Conm Subject settings. ..
External q Message _ .
‘ Send conditions settings...
L]start trigger d settings...
[Istop trigger
[Jatam
[JPower fail recovery Mail send status
[CIMemary full
[]storage media full
[Ipisconnect
[JLow battery
[Scheduled send Unsent

Regular intervals

|T4 Send test| Close 5

B 1. oce @2 RHEIEE

* [Subject]
Ingrese el asunto del correo electronico.

‘ Cadena de hasta 32 caracteres de un byte (por ejemplo: LOGGER_mail) ‘

* [Message]
Ingrese el texto del cuerpo del correo electronico.

‘ Cadena de hasta 32 caracteres de un byte (por ejemplo: Message from LOGGER) ‘

* [Send conditions]
Seleccione las condiciones que desea que desencadenen un correo electrénico mediante las
casillas de verificacion.

Stop trigger Cuando salta un activador de inicio
Stop trigger Cuando salta un activador de parada
Alarm Cuando se produce una alarma

Power fail recovery | Cuando el instrumento se recupera de un corte de corriente

Memory full Cuando ya no quede espacio disponible en la memoria intermedia interna del
instrumento (solo la primera vez)
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Storage media full Cuando ya no quede espacio disponible en el soporte de almacenamiento (tarjeta
de memoria SD o unidad USB)

Disconnect Cuando el instrumento no pueda comunicarse con una unidad inalambrica
durante la medicion o cuando el instrumento deje de recibir datos

Low battery Cuando se agote la bateria del instrumento o de una unidad inalambrica

Scheduled send Cuando desee que el instrumento envie periddicamente informacién sobre su

estado de medicion
En [Regular intervals], establezca el intervalo en el que desea que el
instrumento envie correos electronicos.

30 min® 1h,12h,1d

* [Mail send status]
Consulte “Comprobacién del estado de transmision de correos electronicos” (p.303).

4 Envio de un correo de prueba.
Consulte “Envio de un correo electronico de prueba” (p.302).
5 Pulse la tecla ENTER mientras [Close] esté seleccionado.
Se cerrara la ventana de ajustes.
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Envio de correos electronicos

Envio de un correo electrénico de prueba

Esta seccién describe como comprobar si el producto puede enviar un correo electronico.

= >

Unit E-mail settings

Envi ronment General Advanced

Comm bettings. ..
Subject <
External
Message

Send conditions settings. ..
Listart trigger hd settings...
[Istop trigger
[Jatarm

[JPower fail recovery
[IMemory ful
[]storage media ful
[pisconnect

[JLow battery
[IScheduled send Unsent

Regular intervals

Mail send status

Bl 1.968 @ :3’:3{:’:5220

1 Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [E-mail settings...].
Se abrird la ventana de ajustes.
2 Pulse la tecla ENTER mientras [Send test] esté seleccionado en la pestaia [Advanced].
El instrumento enviara un correo electrénico de prueba.
Enviar un correo electronico demora aproximadamente 1 segundo.
Si no puede enviar un correo electronico, compruebe la configuracion de transmision de correos

electronico del instrumento.
Si no encuentra ningun problema con el envio del correo electrénico de prueba, inicie la medicion.

() (:;&ME
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Envio de correos electronicos

Comprobacion del estado de transmision de correos electrénicos

Esta seccién describe como comprobar el estado de transmision de correos electronicos.
Puede visualizar informacion como el nUmero de correos electrénicos enviados y el nUmero de
correos electronicos todavia sin enviar.

= :

Unit

E-mail settings
Envi ronment

General Advanced

Comm settings. ..
Subject <
External
Message

Send conditions
[]start trigger
[C]stop trigger
[Jaram

[IPower fail recovery Mail send status

[CIMemary full

[]storage media full

[]Disconnect

[JLow battery

[Scheduled send Unsent

Regular intervals

B 1. oG8 Q2 RHBEIEE

1 Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [E-mail settings...].
Se abrira la ventana de ajustes.

2 Compruebe el nimero de correos electronicos en [Mail send status] en la pestafa
[Advanced].

‘ Total, Sent, Failed, Unsent

Los contadores se ponen a 0 en las siguientes circunstancias:
» Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Clear].

Si quedan mas de 30 mensaijes sin enviar, el instrumento concluira que el mensaje mas antiguo no
puede enviarse y dejara de intentarlo.
Cuando inicie la medicién, se borran los correos electrénicos no enviados.
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Envio de correos electronicos

Autenticacion del correo

El instrumento es compatible con la autenticaciéon POP (POP antes que SMTP) y la SMTP por
correo.
Configure los ajustes segun sea necesario.

= >

Unit E-mail settings

Envi ronment General Advanced

c >
ot 2 Mail authentication [SlLhd
External

. 3 Server name

settings. ..

settings. ..

hd settings... [

BE - Q2 FIFPm L

1 Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [E-mail settings...].
Se abrira la ventana de ajustes.

2 Seleccione el método de autenticacién para el correo electrénico en [Mail authentication],
en la pestaia [Auth.].

OFF © No autenticar.

POP Utilice la autenticacién POP (POP antes que SMTP).
Establezca el nombre del servidor, el niUmero de puerto, el nombre de cuenta y la
contrasefna.

SMTP Utilice el cifrado de SMTP.
Establezca el nombre de cuenta, el método de autenticacion y la contrasefia.

3 Ingrese el nombre o la direccién IP del servidor POP3 en el campo [Server name].

‘ Cadena de hasta 45 caracteres de un byte

4 Ingrese el numero de puerto del servidor POP3 en el campo [Port number].

12110 ¥ a 65535
| |

5 Ingrese la cuenta de usuario de autenticacion en el campo [Account name].

‘ Cadena de hasta 45 caracteres de un byte

6 Seleccione el método admitido por el servidor SMTP en [Authentication method].

‘ LOGIN ¥, PLAIN, CRAM-MD5

7 Ingrese la contrasefia de autenticacion en el campo [Password].

‘ Cadena de hasta 32 caracteres de un byte

El campo de contrasefia aparecerad como (0000000 000].
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Control del instrumento con comandos de comunicacion

9.9 Control del instrumento con comandos de
comunicacion

Esta seccion describe cédmo controlar y comunicarse con el instrumento enviando comandos de
comunicacion desde una computadora.

El instrumento y la computadora deben conectarse mediante un cable USB o un cable LAN.
Consulte “ (p.250).

Consulte “Conexion del instrumento a una computadora con un cable LAN” (p.258).

El instrumento debe estar configurado para poder controlarlo mediante comandos de
comunicacion.

= >

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System
Envi ronment LAN
Comm DHCP server

SICILEY Host name

IP address FTP/HTTP server settings...

Subnet mask FTP data auto send settings...

Port number E-mail settings...
Gateway Command settings

NTP settings...
Gateway IP Delimiter CR+LF ~|

DNS Header OFF
ONS 1P Port number [INNE802]
4 Close

usB

USB drive mode

== 2022-04-18
B 2 0GB 17:45:54

1 Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Command settings...].
Se abrira la ventana de ajustes.
2 En [Delimiter], seleccione el cédigo de avance de linea del comando de comunicacion.
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‘ LF, CR+LF ® ‘

3 En [Header], seleccione si desea anadir un encabezado a las respuestas de comandos.

‘ OFF ©, ON ‘

4 Pulse la tecla ENTER mientras [Close] esté seleccionado.
Se cerrara la ventana de ajustes.

Para obtener mas informacion sobre comandos de comunicacion, consulte el “Manual de
instrucciones de comandos de comunicacion” en el DVD suministrado.
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Envio de datos de medicion mediante XCP en Ethernet

9.10 Envio de datos de medicion mediante XCP en
Ethernet

El instrumento solo es compatible con el modo de medicion XCP en Ethernet, lo que permite
conectarlo a una herramienta de carga compatible con la norma ASAM.

Para enviar datos de medicion mediante XCP en Ethernet, es necesario disponer de configuracion
y conectividad LAN.

Para realizar una conexién XCP, utilice el LR8450 para crear un archivo de configuracion unico
(A2L).

Si cambia la configuracién del instrumento después de crear el archivo A2L, cree un nuevo archivo
A2L y utilice el archivo A2L mas reciente.

Los datos de medicién adquiridos mediante unidades CAN no pueden enviarse mediante XCP.

El instrumento no admite la carga de datos de medicién de forma asincrona en respuesta al
sondeo de un software de medicioén y calibracién de la ECU.

El instrumento solo puede enviar datos de medicion al software de medicién y calibracién de la
ECU cuando el software de medicion y calibracion de la ECU envie comandos al instrumento.

Configuracion de los canales de entrada

Consulte “1.4 Configuracion de los canales de entrada” (p.25).

Creacion de un archivo A2L

En esta seccidn se describe cédmo crear un archivo A2L cuando [Selective save] esté seleccionado
como [SAVE key setting].

1 Presione la tecla SAVE.
Se mostrara una ventana.

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System

ndividun CT—
Unit 630> || s

Uni t [ u-1 WA voltage

Unit i i

Rem

Remote 2

-10 JE Voltage
[ u-11 =] Il voltage
[ ui-12 Jo) 0 Voltage
[ U1-13 JE) W Voltage
[ U1-14 |1 W0 Voltage
[ U1-15 |  voltage

-5 2021-11-08
% [

2 Ingrese el nombre de archivo en el campo [File name] (hasta 8 caracteres de un byte).

Consulte “Método de ingreso de texto” (p.10).
3 En [Media], seleccione el medio en el que quiera guardar datos.

() @ﬁ‘
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Envio de datos de medicién mediante XCP en Ethernet

4 En [Type], seleccione [A2L file].

5 Pulse la tecla ENTER mientras [Save] esté seleccionado.

El archivo A2L se guardara en el soporte de destino.
Solo se incluira en el archivo A2L la informacion de los canales cuya medicion esté activada en la
configuracion del instrumento.

Configuracion del software de medicién y calibracion de la ECU

Ajuste de los canales de medicion

Antes de la medicion, inicialice y genere una lista DAQ en el software de medicion y calibracion de
la ECU y configure una entrada ODT con la informacién del canal de medicion.

La inicializacion y generacion de la lista DAQ no puede realizarse mientras el instrumento esta
realizando una medicion.
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Vinculacion del instrumento con GENNECT Cloud

I 9.11 Vinculacion del instrumento con GENNECT Cloud

GENNECT Cloud es un servicio en la nube proporcionado por Hioki.

La vinculacién del LR8450 con GENNECT Cloud puede hacer que el instrumento cargue
valores medidos y archivos de medicion en el servidor de la nube, para supervisar o manejar el
instrumento de forma remota.

Para vincular el instrumento con GENNECT Cloud, necesita lo siguiente:

1. Conexidn a Internet

2. Ajustes de recepcion del correo

3. Creacion de una cuenta

Para obtener mas informacion, visite el sitio web de GENNECT Cloud.

1. Conexion a Internet

Las comunicaciones salientes con el puerto TCP 443 estan habilitadas para las siguientes URL: *" **
» Cuando utilice el instrumento fuera de China
cloud.gennect.net [HTTPS]
» Cuando utilice el instrumento en China
gennect.cn [HTTPS]
(1) Para subir los valores de medicién

Las comunicaciones salientes que utilizan el puerto TCP 443 y las comunicaciones que utilizan
intercomunicaciones TLS estan habilitadas para las siguientes URL: *'
La descodificacién TSL no se realiza en las rutas de las siguientes URL: **
» Cuando utilice el instrumento fuera de China
iot.cloud.gennect.net [MQTTS]
» Cuando utilice el instrumento en China
iot.cloud.gennect.cn [MQTTS]
(2) Para controlar el instrumento de forma remota
Las comunicaciones salientes con el puerto TCP 443 estan habilitadas para las siguientes URL: *'
» Cuando utilice el instrumento fuera de China
cloud-relay.gennect.net [SSH]
» Cuando utilice el instrumento en China
cloud-relay.gennect.cn [SSH]

2. Ajustes de recepcion del correo

Habilite la recepcion de correos electronicos procedentes de este dominio:
« Si utiliza el instrumento fuera de China: mail.gennect.net
« Si utiliza el instrumento en China: mail.gennect.cn

*1: Si algun software, como el de filtrado, impone restricciones de acceso, permita el acceso a este
dominio.

*2: Si la descarga/carga de archivos esta restringida, permita la descarga/carga de archivos desde/a este
dominio.

*3: Si se detecta trafico con descodificacion TLS en las rutas de red, habilite las comunicaciones sin
descodificacion TLS para este dominio. Se recomienda el uso de reglas de autorizacién por indicacion
de nombre de servidor (SNI).
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Vinculacién del instrumento con GENNECT Cloud

3. Creacion de una cuenta
Para obtener mas informacion, visite el sitio web de GENNECT Cloud.

Hay cuatro planes GENNECT Cloud disponibles: Planes gratuito, estandar, pro y de prueba.

* Plan gratuito
Puede utilizar este plan de forma gratuita.

* Plan estandar y plan pro
Se requiere la compra de la tarjeta de licencia estandar de GENNECT Cloud (SF4181-01,
SF4181-03, SF4181-12) o la tarjeta de licencia pro de GENNECT Cloud (SF4182-01, SF4182-
03, SF4182-12), que se venden por separado, o un contrato de suscripcion mediante pago con
tarjeta de crédito.

* Plan de prueba
Este plan no es compatible con el LR8450.

Para mas detalles sobre cada plan, visite el sitio de gestion de licencias de GENNECT Cloud.

Acceda al sitio web de GENNECT Cloud para crear su cuenta.

GENNECT Cloud tiene dos pantallas de inicio de sesion: una para su uso fuera de China y otra
para su uso en China.

Para mas detalles, consulte la ayuda en linea de GENNECT Cloud.
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Vinculacion del instrumento con GENNECT Cloud

Inicio de sesion en su cuenta de GENNECT Cloud

= :

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System

Envi ronment LAN
Comm DHCP server Wireless LAN settings...

External Host name Command settings. ..

IP address GENNECT Cloud settings P server settings...
Subnet mask GENNECT Cloud col labaration auto send settings...
Account ID

User ID

Password

Port number

Gateway

Gateway IP

ONS

DNS IP
4 Apply | Cancel

usB
USB drive mode

2023-07-25
10:00:00

Pulse la tecla ENTER mientras [GENNECT Cloud Settings. . .] esté seleccionado.
Se abrira la ventana de ajustes.
Configure [GENNECT Cloud collaboration] en [ON].

Rellene [Account ID], [User ID] y [Password].

AWN =

Pulse la tecla ENTER mientras [Apply] esté seleccionado.

Se cerrara la ventana de ajustes.
Una vez realizada la autenticacion, aparece el mensaje [Authentication succeeded.].
Si ya se ha configurado la certificacion en dos pasos, aparece la pantalla para ingresar el codigo
de certificacion.
» Cuando se ha configurado la autenticacion en dos pasos mediante correo electrénico
Ingrese el cédigo de autenticacion enviado a la direccion de correo electronico registrada y haga
clic en [Authentication].
» Cuando se ha configurado la autenticacion en dos pasos mediante las aplicaciones
Ingrese el cédigo de autenticacion mostrado para la aplicacion de autenticacion en dos pasos
que esté utilizando, como Authy, y haga clic en [Authentication].
Para mas detalles sobre la autenticacion de dos factores, consulte la ayuda en linea de GENNECT
Cloud.
» Configure la certificacion en dos pasos para los usuarios (avanzado)
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Vinculacién del instrumento con GENNECT Cloud

Carga de los valores medidos
El instrumento con [GENNECT Cloud collaboration] ajustado en [ON] envia los valores medidos a
GENNECT Cloud cada minuto después del inicio de una medicion.
Seleccione con GENNECT Cloud los canales de los que desea adquirir datos. El nUmero de
canales que pueden seleccionarse varia en funcion del plan.

Plan gratuito: 30 canales
Plan estandar: 150 canales
Plan pro: 1000 canales

Seleccione con GENNECT Cloud el modo de monitorizacion de alta velocidad, que permite al
instrumento cargar los valores medidos cada 5 s durante 10 minutos.
Para mas detalles, consulte la seccion Monitor de la ayuda en linea de GENNECT Cloud.

@ Si no se visualiza informacién de ningun canal
* Inicie la medicién y espere un minuto.
« Si la hora del instrumento esta desincronizada, es posible que no se carguen los valores
medidos. Por favor, ajuste el tiempo en consecuencia. (p.220)

Control remoto del instrumento
El uso del mando a distancia requiere un plan estandar o pro.
Puede utilizar la funcion de servidor HTTP del instrumento para manejarlo de forma segura desde
una ubicacion remota.
Para mas detalles, consulte la seccion Console de la ayuda en linea de GENNECT Cloud.
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Vinculacion del instrumento con GENNECT Cloud

Carga de archivos de medicion

1

2

312

Con la casilla de verificacion [File upload] seleccionada dentro de [GENNECT Cloud settings], el
instrumento carga automaticamente los archivos guardados en GENNECT Cloud.

Existen dos modos de carga de archivos: automatico y manual.

Puede cambiar de modo con GENNECT Cloud.

Para obtener mas informacién, consulte Monitor > Configuracion de los ajustes del grupo de
medicion de la ayuda en linea de GENNECT Cloud.

Cargas automaticas de archivos

» Si (cargas automaticas)
Los archivos, incluidos los contenidos, se cargan a GENNECT Cloud.

* No (cargas manuales)
En GENNECT Cloud solo se cargan los metadatos de los archivos. Utilice GENNECT Cloud para
cargar el contenido de los archivos.

Puede utilizar la pantalla multimedia para cargar archivos de medicion. Pueden cargarse archivos
con las siguientes extensiones: .SET, .MEM, .CSV, .TXT, .M4F, .PNG y .A2L.

sD use

6.1MB / 2.06B (0%) EXIOVIENode) SELECT key: [N
Na Date Modified
06-26-2023 18:07:50
acae222173 18:07:50
AUT00001. CSV

1. 06MB
Al il Al 06-26-2023 18:07:58

AUT00003. CSV 1. [ACAELSN Copy

COUGLOENIN  Sort | Media Format | Undate
AUTO000S. CSV '

- & 06-29-2023
L ST

Seleccione los archivos o carpetas que desee cargar y pulse la tecla SELECT.

Se mostrara el menu.
Cuando seleccione una carpeta, se cargan sus archivos.

Pulse la tecla ENTER mientras esté seleccionado [Upload].

Con la carga automatica de archivos establecida en [Yes] (carga automatica de archivos)
Se iniciara la carga de los archivos, incluidos los contenidos.

Con la carga automatica de archivos en [No] (carga manual de archivos)
Se iniciara la carga de los metadatos de los archivos.

Con la casilla de verificacion [Delete sent file] seleccionada dentro de [GENNECT Cloud
settings], el instrumento elimina los archivos almacenados en el medio de almacenamiento al
finalizar las cargas.

Para mas detalles sobre la comprobacion de archivos, consulte la seccion Drive de la ayuda en
linea de GENNECT Cloud.
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Vinculacién del instrumento con GENNECT Cloud

Ajuste del reloj
Con la casilla de verificacion [Set each instrument’s clock using an NTP server daily]
seleccionada dentro de [Set instrument time] de la configuracion de GENNECT Cloud, se ajusta
automaticamente [NTP settings. . .] del instrumento.
Para obtener mas informacion, consulte Monitor > Configuracién de los ajustes del grupo de
medicion de la ayuda en linea de GENNECT Cloud.

Cuando utilice la funcién de ajuste de la hora, asegurese de ajustar la zona horaria de la region en
la que se utiliza el instrumento.
Consulte “Ajuste de la hora” (p.220).

Descarga del archivo de version superior

Puede descargar el archivo de la version superior del instrumento desde GENNECT Cloud.
Para mas detalles, consulte la ayuda en linea de GENNECT Cloud.
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Vinculacion del instrumento con GENNECT Cloud
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m Especificaciones

I 10.1 Especificaciones basicas

LR8450/LR8450-01 HiLogger de memoria

1. Especificaciones generales
-1. Especificaciones basicas

Periodo de garantia del 3 afios
producto

Periodo de garantiade 1 afo
precision

Cantidad maxima de 4 modulos enchufables + 7 médulos inalambricos*
modulos conectables *: Solo LR8450-01
Se pueden conectar hasta un total de cuatro médulos U8555/LR8535.

Moédulos conectables U8550 Unidad de voltaje/temp.
(Médulos enchufables) U8551 Unidad universal
U8552 Unidad de voltaje/temp.
U8553 Unidad de voltaje de alta velocidad
U8554 Unidad de tension
U8555 Unidad CAN
U8556 Modulo de corriente

Moédulos conectables LR8530 Unidad de voltaje/temp. inalambrica
(Médulos inalambricos) LR8531 Unidad universal inalambrica
(solo LR8450-01) LR8532 Unidad de voltaje/temp. inalambrica

LR8533 Unidad de voltaje de alta velocidad inalambrica
LR8534 Unidad de tension inalambrica

LR8535 Unidad CAN inalambrica

LR8536 Modulo de corriente inaldambrico

Memoria intermedia Memoria volatil, 256 Mwords

interna

Funcién de reloj Calendario automatico, reconocimiento automatico de afios bisiestos, reloj de 24 horas
Precision del reloj +1,0 s/dia (a 23°C)

(Precision del reloj que La hora puede sincronizarse con un servidor NTP al que esté conectado el instrumento.
muestra el instrumento,

asi como las horas de

inicio y detencion)

Precision del eje del 10,2 s/dia (a 23°C)
reloj La conexion a un servidor NTP puede corregir automaticamente las desviaciones del intervalo m
de muestreo. )
@
Vida util de la bateria Como minimo 10 afos para el reloj (valor de referencia a 23°C) 9..
de respaldo g'
Ambiente operativo Uso en interior, con grado de polucion 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft). 8'
>3
D
»

Rango de temperatura  De -10°C a 50°C (14°F a 122°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)
de funcionamiento y (Rango de temperatura de carga: De 5°C a 35°C)
humedad

Rango de temperatura  De -20°C a 60°C (—-4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)
de almacenamiento y

humedad
Dimensiones Sin médulos: 272 mm de ancho x 145 mm de alto x 43 mm de profundidad
(10,72" de ancho x 5,71" de alto x 1,69" de profundidad) (sin salientes)
Con 2 médulos: 272 mm de ancho x 198 mm de alto x 63 mm de profundidad
(10,71" de ancho x 7,8" de alto x 2,78" de profundidad) (sin salientes)
Con 4 médulos: 272 mm de ancho x 252 mm de alto x 63 mm de profundidad
(10,71" de ancho x 9,92" de alto x 2,48" de profundidad) (sin incluir salientes)
Peso Aprox. 1,1 kg (38,8 0z)
Normas Seguridad EN 61010

EMC EN 61326 Clase A
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Resistencia a las

JIS D 1601:1995 5.3 (1)

vibraciones Clase 1: vehiculos de pasajeros; condiciones: equivalente a clase A
(4henelejeXy2henlosejes Yy Z con una aceleracién de vibracién de 45 m/s” [4,6 G])
-2. Pantalla
Pantalla Pantalla LCD a color TFT de 7 pulgadas (WVGA, 800 x 480 puntos)

Resolucion de la
pantalla (con la
visualizacion de formas
de onda seleccionada)

Max. 20 divisiones (eje horizontal) x 10 divisiones (eje vertical)
(1 division = 36 puntos [eje horizontal] x 36 puntos [eje vertical])

Idioma de visualizacion

Japonés/inglés/chino simplificado/chino tradicional/coreano (seleccionable por el usuario)

Vida util de la
retroiluminacion

Aprox. 100.000 h (valor de referencia a 23°C)

Ahorro de energia de
retroiluminacién

Apaga la retroiluminacion cuando no se pulsa ninguna tecla durante un tiempo determinado.
(Elija entre apagado, 30 s, 1 min, 2 min, 5 min o0 10 min)

Brillo de la
retroiluminacion

5 niveles (seleccionables por el usuario)

Color de visualizacion
de forma de onda

Oscuro/claro (seleccionable por el usuario)

-3. Fuente de alimentacién

Fuente de
alimentacion

Adaptador de CA Z1014 Adaptador de CA (12 V CC +£10%)
Voltaje de alimentacion nominal del adaptador de CA
100 V a 240 V CA (asumiendo una fluctuacion de voltaje
del £10%)
Frecuencia del suministro de energia nominal del adaptador de CA
50 Hz/60 Hz

Bateria El instrumento admite dos baterias.
Z1007 Paquete de baterias
(cuando se utiliza con el adaptador de CA, este tiene prioridad)

Fuente de 10Va30VCC
alimentacion externa

Consumo eléctrico

Consumo eléctrico Con el Z1014 Adaptador de CA o la fuente de alimentacion
normal externa de 12 V CC, sin paquete de baterias

Con la pantalla LCD al ajuste maximo de brillo:

8,5 VA (solo instrumento)

Con la retroiluminacién de la LCD apagada:

7 VA (solo instrumento)

Potencia nominal Si usa el Z1014 Adaptador de CA
maxima 95 VA (incluido el adaptador de CA)
Si usa una fuente de alimentacion externa de 30 V CC
28 VA (mientras se carga la bateria con la pantalla LCD
al ajuste maximo de brillo)
Si usa el Z1007 Paquete de baterias
20 VA (con la pantalla LCD al ajuste maximo de brillo)

Tiempo continuo
funcionando

Bateria Con un Z1007 Paquete de baterias: Aprox. 2 h
(valor de referencia a 23°C)
Con dos Paquetes de baterias Z1007: Aprox. 4 h
(valor de referencia a 23°C)
Condiciones: Con una U8551 Unidad universal conectada, la
retroiluminacién encendida, la salida de tension
apagada y la memoria Z4006 conectada

Funcion de carga

La funcién de carga esta disponible cuando el Z1007 Paquete de baterias esta instalado
y el adaptador de CA esta conectado.
Tiempo de carga: Aprox. 7 h (valor de referencia a 23°C)
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-4. Especificaciones de la interfaz
No es posible usar la funcion de la interfaz LAN y de la interfaz USB al mismo tiempo.

Interfaz LAN LAN Ethernet IEEE 802.3, deteccién automatica de 100Base-
TX/1000Base-T
Compatible con Auto MDI-X, DHCP y DNS

Conector RJ-45

Funcion de LAN Adquisiciéon de datos y ajuste de las condiciones de registro con
Logger Utility

Configuracion de ajustes y control del registro mediante
comandos de comunicacion

Adquisicién manual de datos con el servidor FTP

Adquisicién de archivos de una tarjeta de memoria SD o unidad
USB conectada

Protocolo admitido: FTP

Envio automatico de datos por FTP (cliente FTP)

Transferencia de archivos guardados en una tarjeta de memoria

SD o unidad USB conectada

Con la medicién en curso: Archivos de forma de onda (binarios,

de texto, MDF)

Al terminar la medicién: Archivos de forma de onda (binarios, de
texto, MDF), archivos de resultados de
calculos numéricos

Protocolos admitidos: FTP, FTPS

Funcién de servidor HTTP

Modo de control (un instrumento)
Visualizacion de la pantalla y control remoto del instrumento
y los médulos, visualizacion de los valores medidos actuales,
inicio y detencion de la medicion, adquisicion de datos a
través de FTP, configuracién de comentarios, actualizacion
del instrumento y los modulos.

Modo de exploracién (hasta cuatro instrumentos)
Visualizacion de la pantalla, valores medidos actuales,
estado de la medicién y comentarios

Transmisién por correo electronico
El instrumento enviara correos electrénicos a intervalos
regulares y en caso de que se ponga en marcha alguno de los
siguientes eventos: activador de inicio, activador de detencion,
alarma, recuperacion de corte de energia, llenado de la
memoria intermedia interna, llenado de medios, interrupcion de
las comunicaciones de la unidad inalambrica y bateria baja.
La inclusion de datos de los valores instantaneos puede
activarse o desactivarse.
Pueden enviarse correos electronicos regularmente con la
siguiente periodicidad:

30 minutos, 1 hora, 12 horas, 1 dia.
Protocolo de autenticacion

Autenticaciéon SMTP (LOGIN, PLAIN, CRAM-MD5),

autenticacion POP, sin autenticacion
Cifrado

SSL/TLS, STARTTLS, sin cifrado

XCP en Ethernet

El soporte se limita al modo de medicion para el software de
medicion y calibracion de ECU

Conformidad con ASAM e.V. MCD-1 XCP v 1.5.0
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Funcion de cliente NTP

Sincronizacion de la hora con un servidor NTP
Intervalos regulares de sincronizacion: 1 hora, 1 dia
Funcidén de sincronizacion previa a la medicion
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Funcién de colaboracién GENNECT Cloud

Supervision en tiempo real
Los valores medidos pueden cargarse en el servidor en
nube cada minuto.

Control remoto
La pantalla del instrumento puede visualizarse y el
instrumento puede controlarse a distancia a través del
servidor en la nube.

Transferencia de archivos
Los datos de forma de onda guardados en tiempo real
se pueden cargar en el servidor en la nube.
Archivo de destino: archivo de forma de onda (binario,
de texto, MDF)
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Interfaz LAN
inalambrica

(solo LR8450-01)

LAN inalambrica

IEEE 802.11b/g/n

Rango de comunicacién: 30 m, distancia de la linea de vista
Funcion de cifrado: WPA-PSK/WPA2-PSK, TKIP/AES

Canales disponibles: entre 1y 11

Funcién de conexion automatica

La funcién de LAN inalambrica puede activarse y desactivarse.

Modo de soporte

Punto de acceso, estacion, conexion de modulo inalambrico

Dispositivos
conectables

Médulos inalambricos y ordenador/tableta
Los modulos inalambricos y el ordenador/tableta se excluyen
mutuamente.

Funcionalidad de LAN  Configuracion de ajustes y control del registro mediante

inalambrica

comandos de comunicacion

Adquisicién manual de datos con el servidor FTP

Adquisicion de archivos de una tarjeta de memoria SD o unidad
USB conectada

Protocolos admitidos: FTP

Envio automatico de datos por FTP (cliente FTP)

Transferencia de archivos guardados en una tarjeta de memoria

SD o unidad USB conectada

Con la medicién en curso: Archivos de forma de onda (binarios,
de texto, MDF)

Al terminar la medicién:  Archivos de forma de onda (binarios,
de texto, MDF), archivos de
resultados de calculos numéricos

Protocolos admitidos: FTP, FTPS

Funcion de servidor HTTP

Modo de control (un instrumento)
Visualizacion de la pantalla y control remoto del instrumento
y los médulos, visualizacion de los valores medidos actuales,
inicio y detencion de la medicion, adquisicion de datos a
través de FTP, configuracion de comentarios, actualizacion
del instrumento y los médulos.

Modo de exploracién (hasta cuatro instrumentos)
Visualizacion de la pantalla, valores medidos actuales,
estado de la medicién y comentarios

Transmisién por correo electronico
El instrumento enviara correos electrénicos a intervalos
regulares y en caso de que se ponga en marcha alguno de los
siguientes eventos: activador de inicio, activador de detencion,
alarma, recuperacion de corte de energia, llenado de la
memoria intermedia interna, llenado de medios, interrupcion de
las comunicaciones de la unidad inalambrica y bateria baja.
La inclusion de datos de los valores instantaneos puede
activarse o desactivarse.
Pueden enviarse correos electronicos regularmente con la
siguiente periodicidad:

30 minutos, 1 hora, 12 horas, 1 dia.
Protocolo de autenticacion

Autenticaciéon SMTP (LOGIN, PLAIN, CRAM-MD5),

autenticacion POP, sin autenticacion
Cifrado

SSL/TLS, STARTTLS, sin cifrado

XCP en Ethernet

El soporte se limita al modo de medicion para el software de
medicioén y calibracion de ECU

Conformidad con ASAM e.V. MCD-1 XCP v 1.5.0

Funcion de cliente NTP

Sincronizacion de la hora con un servidor NTP
Intervalos regulares de sincronizacion: 1 hora, 1 dia
Funcién de sincronizacion previa a la medicion
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Funcién de colaboracién GENNECT Cloud

Supervision en tiempo real
Los valores medidos pueden cargarse en el servidor en
nube cada minuto.

Control remoto
La pantalla del instrumento puede visualizarse y el
instrumento puede controlarse a distancia a través del
servidor en la nube.

Transferencia de archivos
Los datos de forma de onda guardados en tiempo real
se pueden cargar en el servidor en la nube.
Archivo de destino: archivo de forma de onda (binario,
de texto, MDF)

Interfaz USB (host)

Cumplimiento de

Conformidad con USB 2.0

estandares

Conectores Receptaculo de la serie A x2

Opciones de Memoria USB (16 GB) Z4006

funcionamiento Sistema de archivo: FAT16 y FAT32

garantizado

Dispositivos Teclado, ratén, hub (1 capa), unidad USB (solo 1 puerto)

conectables

Interfaz USB (funcion)

USB estandar

Conformidad con USB 2.0

Conector

Receptaculo de la serie mini-B

Funcionalidad USB

Adquisicidn de datos y ajuste de las condiciones de registro con
Logger Utility

Configuracion de ajustes y control de la grabacion mediante
comandos de comunicacion

Modo unidad USB: Transferencia de datos desde una tarjeta de
memoria SD conectada a un ordenador

Ranura para tarjeta SD

Cumplimiento de

1 ranura compatible con el estandar SD (compatible con

estandares tarjetas de memoria SD y SDHC)
Opciones de Z4001 (2 GB), 24003 (8 GB)
funcionamiento Sistema de archivo: FAT16 y FAT32
garantizado

-5. Terminales de control externo

Bloque de terminales

Blogue de terminales con pulsador
Consulte “Lista de los terminales de control externo” (p.230).

Entrada de
sincronizacion

Voltaje de entrada

OVva10VCC
Nivel alto: 2,0 V a 10 V; nivel bajo: 0V a 0,8 V

Ancho del impulso de
respuesta

Periodo alto: 100 us o superior; periodo bajo: 100 ys o superior

Nudmero de terminales

1
No aislado (GND en comun con el instrumento)

Funcionalidad

Control de sincronizacion (SYNC.IN)

Salida de
sincronizacion

Formato de salida

Salida CMOS

Voltaje de salida

Nivel alto: 2,3 V a 3.6 V; nivel bajo:0V a 0,5V

Ancho de impulso de
salida

Periodo alto: 100 us o superior; periodo bajo: 100 ys o superior

Numero de terminales

1
No aislado (GND en comun con el instrumento)

Funcionalidad

Control de sincronizacién (SYNC.OUT)

320

HIOKI LR8450A971-00



Especificaciones basicas

1/0 externa
Numero de 4
terminales No aislado (GND en comun con el instrumento)
Entrada Voltaje de entrada OVai10oVvcCC
Nivel alto: 2,5V a 10 V; nivel bajo: 0V a 0,8 V
Pendiente Subida/bajada (seleccionable por el usuario)
Ancho del impulso de  Periodo alto: 2,5 ms o superior; nivel bajo: 2,5 ms o superior
respuesta
Funcionalidad Elija entre apagado, inicio, detencidn, inicio/detencion, entrada
de activador y entrada de evento.
Salida Formato de salida Salida en colector abierto (con la salida de voltaje de 5 V)

Voltaje de salida

Nivel alto: 4,0 V a 5,0 V; nivel bajo:0V a 0,5V

Capacidad maxima
del interruptor

5Va 10V CC, 200 mA

Ancho de impulso de
salida
(Salida del activador)

10 ms o superior

Funcionalidad

Salida del activador

Salida de alarma

Formato de salida

Salida en colector abierto (con la salida de voltaje de 5 V)

Voltaje de salida

Nivel alto: 4,0 V a 5,0 V; nivel bajo:0V a 0,5V

Activado por alarma

Salida alta/salida baja (seleccionable por el usuario)

Capacidad maxima
del interruptor

5V a30VCC, 200 mA

Ancho de impulso de
salida

10 ms o superior

Nudmero de terminales

8

No aislado (GND en comun con el instrumento)

Salida de voltaje

Voltaje de salida

Apagado, 5V £10%, 12 V £10%, 24 V* +10% (seleccionable

por el usuario)

Suministro de corriente: Maximo de 100 mA cada una
*: La salida de 24 V solo se puede seleccionar para el terminal

VOUTPUT1.

Ndmero de terminales

2

No aislado (GND en comun con el instrumento)

Terminal GND

Numero de terminales

10 (GND en comun)

2. Registro

Modo de registro

Normal

Intervalos de registro

1 ms*, 2 ms*, 5 ms*, 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,2s,5s, 10 s,

20s,30s, 1 min, 2 min, 5 min, 10 min, 20 min, 30 min, 1 h

*: Ajuste disponible solo cuando se usa un médulo con intervalos de refresco de datos
entre los que se incluye 1 ms.

Intervalo de refresco
de datos

Valor por médulo seleccionado automaticamente o definido por el usuario

Valor seleccionado automaticamente:

Valor definido por el usuario:

el intervalo 6ptimo de actualizacion de datos se

selecciona automaticamente en funcién de la
configuracion del intervalo de registro.

los ajustes disponibles dependen de las

especificaciones del médulo.

HIOKI LR8450A971-00
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Repeticion de registro Apagado/Encendido (seleccionable por el usuario)

Encendido:

Apagado:

El registro se reanuda tras una detencién (debido a las
condiciones del activador de detencion o a la finalizacién de la
medicidn respecto al tiempo de registro establecido). Registra
repetidamente hasta que se presione la tecla STOP.

El registro se realiza una vez hasta que se detiene.

Tiempo especificado/ Tiempo especificado
continuo

El tiempo de registro se ajusta en dias, horas, minutos y
segundos.

El tiempo puede ajustarse hasta la capacidad maxima de la
memoria intermedia interna (256 M en total).

Continuo

El registro se realiza una vez hasta que se detiene.
Si se supera la capacidad maxima de la memoria intermedia
interna, se sobrescribira.

Registro de formas de Los ultimos 256 M de puntos de datos (cuando se graba 1 canal analdgico; si se graban
onda n canales, 256 M/n puntos de datos) se guardan en la memoria intermedia interna.
El usuario puede desplazarse por los datos almacenados en la memoria intermedia

interna y consultarlos.

El registro de datos de la fuente de alarma puede activarse y desactivarse.*’

La expresion numérica del numero de canales (n)
n= (Numero de canales analégicos) + (nimero de canales de impulsos) x 2
+ (numero de canales ldgicos) x 1
+ (numero de canales de calculo de formas de onda) x 4
+ (nimero de canales CAN*) + 26*°
*1: No es posible registrar los datos de la fuente de alarma del canal CAN.
*2: Calculado como 2 canales cuando se utilizan 32 bits o 4 canales cuando se

utilizan 64 bits.

*3: Se aflade cuando el ajuste de la fuente de alarma esta activado.

Copia de seguridad de Ninguno
los datos registrados
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3. Pantalla

Funcion de hoja Puede cambiar entre hojas de visualizacion para todos los canales y unidades
individuales (para unidades CAN, hasta 4 hojas secundarias con 125 canales cada una).
Numero méaximo de canales de medicién en la hoja de visualizacion de todos los canales
: 120 canales analégicos/CAN, 30 canales de calculo de forma de onda, 8 canales de
impulsos/légicos, 8 canales de alarma

Pantalla de Visualizacion de Visualizacion simultanea de galgas y ajustes (ajustes de
visualizacién de formas de onda en el  representacion del canal y ajustes de visualizacion)
formas de onda eje temporal

Visualizacion Valores instantaneos, valores del cursor o valores de calculos

simultanea de formas  numéricos (seleccionables por el usuario)
de onda y valores del
eje temporal

Visualizacion de Visualizacion simultanea de valores instantaneos y valores
valores numéricos estadisticos
Pantalla de alarma Visualizacion del estado de alarma y del historial de alarmas
Formato de Visualizacion de formas de onda en el eje temporal: 1 pantalla
visualizacion Visualizacién de forma de onda X-Y: 1 pantalla
Composicion X-Y Composicion de hasta 8 formas de onda.
Formato de Unidades del SI, notacion decimal o exponencial (seleccionable por el usuario)
visualizacién de Cuando se selecciona decimal, es posible establecer el nUmero de decimales que se
valores numéricos mostraran (los valores se redondearan al niumero de decimales que se establezca).
Colores de forma de 24 colores
onda
Ampliaciéon o Eje horizontal 2 ms, 5ms, 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms,
reduccion de la 1s,2s,5s,10s,20s,30s, 1 min, 2 min, 5 min, 10 min,
pantalla de forma de 20 min, 30 min, 1 h, 2 h, 5h, 10 h, 12 h, 1 dia/divisién
onda

Eje vertical Numero de divisiones por pantalla: 10

Método de ajuste

Seleccione de la posicion o los limites superior e inferior de

cada canal.

(Canales de célculo de forma de onda: solo limites superior e

inferior)

» Cuando se ajusta por posicion: Ajuste el factor de zoom y la
posicion cero.
Factor de zoom: 1/2x, 1x, 2x, 5x,10x, 20x, 50%, 100%
Posicion cero: de -50% a 150% (con un factor de zoom de

1x) m
» Cuando se ajusta por limite superior/inferior: Establezca los '(%D
limites superior e inferior. Q.
Desplazamiento de la La pantalla puede desplazarse a izquierda y derecha tanto durante el registro como g
forma de onda cuando dicho registro esta detenido (solo durante la representacion de la forma de o
onda). ]
(2]
Visualizacion del El usuario puede comprobar los valores instantaneos y las formas de onda sin grabar los
monitor datos en la memoria (el monitor del estado de espera del activador esta disponible).
Indicacion de Indica la bateria restante y la intensidad de las ondas de radio, en los cuatro niveles, de
estado del médulo los médulos conectados de forma inalambrica.
inalambrico (solo
LR8450-01)
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4. Archivos
-1. Guardado

Destinos de guardado

Tarjeta de memoria SD/unidad USB (seleccionable por el usuario)

Nombres de archivos

Hasta 8 caracteres de un byte
Numeracion automatica, anadiendo fecha y/o comentario del titulo (seleccionable por el
usuario)

Guardado automatico

Datos de forma de onda (guardado en tiempo real)
Apagado, formato binario, formato de texto o formato MDF (seleccionable por el
usuario)

Resultados de célculos numéricos (guardados tras el registro)
Apagado o formato de texto (seleccionable por el usuario)
Cuando se selecciona el formato de texto, el usuario puede elegir entre guardar todos
los célculos en un archivo o guardar cada calculo en su propio archivo.

Prioridad del destino de Tarjeta de memoria SD/unidad USB (seleccionable por el usuario)

guardado El usuario puede elegir si desea dar prioridad a la tarjeta de
memoria SD o a la unidad USB para guardar los datos si ambas
estan insertadas.

Eliminar y guardar Encendido/Apagado (seleccionable por el usuario)

Apagado: El sistema dejara de guardar datos cuando
la tarjeta de memoria SD o la unidad USB
empiecen a quedarse sin espacio disponible.

Encendido: Cuando la tarjeta de memoria SD o la unidad
USB empiecen a quedarse sin espacio
disponible, el sistema borrara el archivo de
forma de onda (binario, de texto o MDF) mas
antiguo y continuara guardando datos. Cuando
se insertan tanto una tarjeta de memoria SD
como una unidad USB, el sistema solo borrara 'y
guardara en el soporte que se haya configurado
como destino de guardado prioritario.

Particion de carpetas Desactivado, 1 dia, 1 semana o 1 mes (seleccionable por el
usuario)

Particion de archivos Deshabilitado, habilitado o programado (seleccionable por el
usuario)

Deshabilitado: Los datos de cada sesion de registro se guardan en
su propio archivo.

Habilitado: Los datos de cada periodo de tiempo establecido
se guardan en su propio archivo, empezando por el
inicio de la medicion.

Tiempo de corte: Dia, hora o minuto (seleccionable por el
usuario)

Temporizado: Los datos se dividiran en intervalos de tiempo del
segmento basados en el tiempo de referencia
previamente establecido y se guardaran en archivos

separados.
Tiempo de referencia: Ajuste en horas y minutos.
Tiempo de corte: 1 min, 2 min, 5 min, 10 min, 15 min,
20 min, 30 min, 1 h,2h, 3 h,4 h, 6 h,
8h,12h,1d
Expulsion de medios Los medios externos pueden expulsarse durante el guardado en
externos (tarjeta de tiempo real activando un botdn en la pantalla y confirmando un
memoria SD/unidad mensaje.
USB) » Cuando se insertan tanto una tarjeta de memoria SD como una

unidad USB y se expulsa el soporte configurado como destino de
almacenamiento prioritario, el sistema seguira guardando datos
en el soporte secundario.

» Cuando se inserta una tarjeta de memoria SD o una unidad
USB y se expulsa el medio configurado como destino de
almacenamiento prioritario, el sistema dejara de guardar datos.
Si se vuelve a insertar un medio externo en estas condiciones,
el sistema continuara guardando los datos que queden en la
memoria intermedia interna en un archivo diferente.

Proteccién de datos Si (valido solo cuando esta instalado el Z1007 Paquete de baterias)
Si la carga restante de la bateria disminuye durante el guardado en
tiempo real, el sistema cerrara el archivo y dejara de guardar datos
(aunque la operacion de medicion continuara).
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Guardado manual Los datos se guardan inmediatamente cuando se pulsa la tecla SAVE.
El usuario puede elegir entre llevar a cabo un guardado selectivo o un guardado inmediato al
pulsar la tecla SAVE.

Guardado selectivo Se pedira al usuario que elija qué desea guardar: ajustes, datos de
forma de onda (formato binario), datos de forma de onda (formato
de texto), datos de forma de onda (formato MDF), archivo A2L,
resultados de calculos numéricos (todos los calculos en un archivo
o cada calculo en su propio archivo) o imagen de la pantalla (formato
PNG).

Guardado inmediato Los datos se guardaran inmediatamente cuando se pulsa la tecla
SAVE.
El tipo de datos a guardar se establece de antemano junto con el
formato y el rango.
Es posible ingresar nombres de archivo al guardar los datos.

Diezmado Diezmar y guardar Apagado o un valor de 1/2 a 1/100.000 (seleccionable por el usuario)
(solo formato de texto)

Datos guardados Se seleccionan a partir de los valores instantaneos y estadisticos.
Cuando se seleccionan valores estadisticos:
Los valores instantaneos, los valores maximos, los valores
minimos y los valores promedios se guardaran para el intervalo de

reduccion.
-2. Cargar datos
Carga de datos El usuario puede especificar una posicién y, a continuacion, cargar hasta 256 M de
guardados puntos de datos en formato de texto que se hayan guardado previamente (cuando se
registra 1 canal analdgico; si se registran n canales, 256 M/n puntos de datos).
Condiciones de Se pueden cargar archivos de condiciones de ajuste guardados con el instrumento.*
ajuste Elementos que se pueden cargar:

Ajuste de medicion, ajuste de comunicacion, ajuste de sistema, configuracion del
maodulo inalambrico
*: Disponible solo cuando la configuracion del médulo es la misma que en el momento en
que se guardo la condicién de ajuste.

5. Calculos

Calculos numéricos Numero de célculos Hasta 10 calculos simultaneos

Contenido del calculo Valor promedio, valor pico a pico, valor maximo, tiempo de
valor maximo, valor minimo, tiempo de valor minimo, integra
integracién*’, promedio mévil*?, tiempo activado*?, tiempo
desactivado*?, conteo activado*?, conteo desactivado*?

*1: Total, positivo, negativo o valor absoluto (seleccionable por
el usuario)
*2: Los valores de umbral pueden definirse para cada canal individual.

*1
[

Rango de calculo Durante el registro:
Se realizan calculos para todos los datos durante el
registro

Una vez detenido el registro:

Se realizan calculos para todos los datos de la memoria
intermedia interna, o bien para los datos de un intervalo
de calculo especificado por los cursores A/B (en el eje
vertical).
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Célculo de division de  Deshabilitado, habilitado o programado (seleccionable por el
tiempo usuario)
Deshabilitado:  Se realizan calculos para todos los datos
durante el registro
Habilitado: Datos de cada segmento de tiempo, a partir
del inicio de la medicién
Tiempo de corte: Formato DD HH:MM establecido
Temporizado: Los calculos se realizaran a intervalos del
tiempo del segmento basados en el tiempo
de referencia previamente establecido.
Tiempo de referencia: Ajuste en horas y minutos.
Tiempo de corte: 1 min, 2 min, 5 min, 10 min, 15 min,
20 min, 30 min, 1 h,2h, 3 h, 4 h,
6h,8h,12h,1d
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Calculos de formas
de onda

Contenido del calculo  Se pueden configurar las siguientes condiciones de medicion:
» Cuatro operaciones aritméticas* entre canales
» Promedio movil, promedio simple, integral e integracion de
cualquier canal
Los valores calculados se registran como datos para los
canales de calculo (W1 a W30). (Los célculos se realizan
al mismo tiempo que la medicién. Los valores no pueden
recalcularse después).
*: Expresion de calculo
(A%CHa O B*CHb O C+CHc O D«CHd) B E

donde

A, B, CD,E:
Constantes especificadas por el usuario

CHa, CHb, CHc, CHd:
Canales de medicién especificados por el usuario

O: Mas (+), menos (=), multiplicacion (*) o division (/)
(una operacién)

H: Mas (+), menos (-), multiplicacion (*), division (/) o
exponenciacion (*) (una operacion)

6. Activadores

Método del activador

Método de comparacion digital

Tiempo del activador

Inicio, detencién o inicio/detencion

Condiciones del
activador

Se ha efectuado una operacion AND/OR en la fuente de activacién, un activador de
intervalo o un activador externo
Cuando los activadores estan desactivados, se ejecuta libremente

Fuentes de activacion

Analdgica, impulsos, logica, calculos de formas de onda, CAN (hasta 100)

Tipos de activador

Analdgico, impulsos, Activadores de nivel
célculos de formas de El activador se acciona en el borde de subida o caida en
onda, CAN el nivel establecido

Activadores de ventana
Se ajustan en funcion de los limites superior e inferior
del nivel del activador
El activador se acciona cuando el valor entra o sale del
area indicada

Légico, CAN El activador se acciona cuando hay una coincidencia de
patrones de 1/0/X (donde “X” indica a cualquiera de los dos)

Activadores de
intervalo

El activador se acciona para el intervalo de registro establecido tras ajustar los dias/
horas/minutos/segundos

Activadores externos

El activador se acciona en el borde de subida o caida en el nivel establecido en la senal
de entrada externa
Subida/bajada (seleccionable por el usuario)

Tiempo de respuesta
del activador

Con mddulos enchufables:
(Intervalo de registro o intervalo de actualizacion de datos, el que sea mayor) x 2
+ 1 ms + (tiempo de respuesta analdgica)*’

Cuando utilice los moédulos inalambricos (solo LR8450-01):
(Intervalo de grabacion o intervalo de actualizacion de datos, el que sea mayor) x 2
+ (tiempo de respuesta inaldmbrica)*? + (tiempo de respuesta analdgica)*’

*1: En funciodn de los ajustes del filtro (U8554 con un intervalo de actualizacion de datos
de 5 ms y un filtro de paso bajo de 120 Hz).
*2: Cuando el estado de las ondas de radio esta en buenas condiciones, 1 s.

Resolucion de nivel
del activador

Analdgico 0,1% e.c. (e.c. = 10 divisiones)
El nivel del activador puede ajustarse en unidades de la
resolucion de medicion en el U8556 Modulo de corriente y el
LR8536 Mddulo de corriente inalambrico.

Impulso Integracion 1c, velocidad de rotacion 1/n (donde n = ajuste del
conteo de impulsos por rotacion)

Activaciones previas

Ajuste de dias, horas, minutos y segundos.
Puede definirse durante el guardado en tiempo real.
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7. Alarmas

Condiciones de la Ajuste por separado de ALM1 a ALM8
alarma El sistema emitird una alarma cuando se cumpla alguna de las siguientes condiciones:
» Operaciéon AND/OR efectuada en las fuentes de alarma
* Bateria baja
» Deteccion de rotura de cable del termopar
* Interrupcién de las comunicaciones con los médulos inalambricos (solo LR8450-01)

Fuentes de alarma Analdgica, impulsos, logica, calculos de formas de onda, CAN (hasta 100)
Interrupcion de las Si se interrumpe la comunicacion con un médulo inalambrico

comunicaciones Apagado/Ahora/3 min (seleccionable por el usuario)

con los médulos Ahora: Emite una alarma en el momento en que se interrumpen las comunicaciones
inalambricos (solo 3 min.: Emite una alarma si la interrupcion de la comunicacién se prolonga durante
LR8450-01) 3 minutos.

Poca bateria restante El sistema emitira una alarma cuando disminuya la duracién restante de la bateria de los
instrumentos o de un médulo inaldmbrico.

Deteccion de rotura El sistema emitira una alarma cuando se produzca una rotura de cable del termopar (si el
de cable del termopar ajuste de deteccion de rotura de cable del termopar esta activado).

Tipos de alarmas Analdgica, impulsos, Nivel
célculos de formas de El sistema emitira una alarma tras una subida o una
onda, CAN caida al nivel indicado.

Ventana
Establece un limite superior y un limite inferior.
El sistema emitira una alarma cuando el valor entre o
salga del area indicada.

Pendiente
Establece un nivel y un intervalo de tiempo
El sistema emitird una alarma cuando la tasa de cambio
(el nivel por unidad de tiempo) supere de forma continua
la tasa de cambio indicada durante el intervalo de tiempo
establecido.

Pendiente 2p (cantidad en cambio)
Establece un nivel, un intervalo de tiempo y una
pendiente.
El sistema emite una alarma cuando la cantidad de
cambio en el intervalo de tiempo establecido es mayor o
menor que el valor del nivel establecido.

Logica El sistema emitiréa una alarma cuando los patrones de 1,0y X
coincidan (donde “X” indica cualquiera).
Filtro de alarma Aplica un filtro a los resultados de las operaciones AND/OR ejecutadas en las fuentes de
alarma.

Se ajusta en funcién del conteo de muestras (apagado, de 2 a 1000).
El sistema emitira una alarma si el estado de alarma contindia durante el nimero de
muestras establecido.

Resolucion de ajuste  Analdgico 0,1% e.c. (e.c. = 10 divisiones)
de la alarma

Impulso Integracion 1c, velocidad de rotacion 1/n (donde n = ajuste del
conteo de impulsos por rotacion)
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Retencion de alarmas Encendido/apagado (seleccionable por el usuario)
Borrado de alarmas: Si la retencion de alarmas esta activada, las alarmas se borraran sin
detener el registro.

Tono de alarma Encendido/apagado (seleccionable por el usuario)

Tiempo de respuesta Cuando se conecten modulos enchufables
de la salida de alarma (Intervalo de registro o intervalo de actualizacién de datos, el que sea mayor) x 2 + 1 ms
+ (tiempo de respuesta analdgica)*'

Cuando utilice los modulos inalambricos (solo LR8450-01)
(Intervalo de registro o intervalo de actualizacion de datos, el que sea mayor) x 2
+ (tiempo de respuesta inaldambrica)** + (tiempo de respuesta analdgica)*'

*1: En funcién de los ajustes del filtro (U8554 con un intervalo de actualizacion de datos
de 5 ms y un filtro de paso bajo de 120 Hz).
*2: Cuando el estado de las ondas de radio esta en buenas condiciones, 1 s.
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8. Funcionamiento sincronizado

Sincronizacion del

El inicio/detencidn, los activadores y el muestreo se sincronizan entre varios instrumentos

instrumento (mediante los terminales SYNC.OUT y SYNC.IN).
* Tiempo de sincronizacion del activador: En (intervalo de registro x 2) muestras
* No se puede usar con médulos inalambricos

Numero de 5 (Pueden funcionar hasta cuatro instrumentos secundarios sincronizados con un

instrumentos que se
pueden sincronizar

instrumento primario).

Intervalo de registro
configurable

Sin limitaciones (puede ajustarse desde 1 ms)

9. Otras funciones

Funcién de marca de
eventos

Método de ingreso de  Asigna marcas de evento cuando se produce uno de los
marca de evento eventos siguientes.
(1) Al pulsar la tecla START.
(2) Con la opcién [Mark] seleccionada en la pantalla, al pulsar
la tecla ENTER.
(3) Alingresar una sefial al terminal de entrada externa
(4) Al emitir una alarma (se puede cambiar entre activada y
desactivada).

Numero de entradas Hasta 1000 entradas por medicion

Funcién de busqueda
de formas de onda

Busca formas de onda y muestra la ubicacién del objetivo en el centro de la pantalla de
formas de onda.

Condiciones de Busqueda por nivel, ventana, valor maximo, valor minimo, valor
busqueda maximo local o valor minimo local.

Alcance de la Todos los datos de la memoria intermedia interna o los datos
busqueda entre los cursores Ay B (en el eje vertical)

Objetivos de la Analdgico, impulsos, logico, calculos de formas de onda
busqueda

Funcién Jump

Especifica la marca de evento, la posicion del cursor A/B, el punto de activacion o la
posicion de visualizacién de la forma de onda que se mostrara en el centro de la pantalla
de forma de onda.

Funcion de medicion
del cursor

Visualizacion del cursor Todos los canales o canales especificos (seleccionable por el
usuario)

Movimiento del cursor A, B o simultanea (seleccionable por el usuario)

Tipos de cursores Vertical u horizontal (seleccionable por el usuario)

Vertical

Visualizacion de los siguientes valores:

 Tiempo en los cursores Ay B

* Valores medidos en los cursores Ao B

» Desfase de tiempo entre los cursores Ay B

* Valores reciprocos de los desfases (frecuencias) entre
dos puntos cualesquiera seleccionados entre el punto de
activacion, el cursor Ay el cursor B.

« Diferencias de los valores medidos en los cursores Ay B

Horizontal

Visualizacion de los siguientes valores adquiridos en los
canales seleccionados:

* Valores en los cursores Ay B

« Diferencia entre los valores en los cursores Ay B
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Funcioén de escala Los ajustes de escala pueden configurarse por separado para cada canal.

Analégico Se ajusta por tasa de conversion, por 2 puntos, por valor
nominal de una galga extensométrica (solo para unidades de
tensién) o por sensibilidad (seleccionable por el usuario).

Impulso (integracion) Se ajusta por valor fisico por pulso o por numero de impulsos
por valor fisico (seleccionable por el usuario)

Impulso (velocidad de  Se fija por tasa de conversion o por 2 puntos (seleccionable por

rotacion) el usuario)

Visualizacion de la Si el idioma de visualizacion esta configurado en inglés,
temperatura en grados aparece disponible la escala de temperatura Fahrenheit.
Fahrenheit

Funcion para ingresar Introduzca titulos y comentarios especificos del canal (valores, caracteres alfabéticos y
comentarios simbolos).

Funcioén de retencion Encendido/apagado (seleccionable por el usuario)

del estado inicial Cuando se enciende, el sistema entra en el estado de reinicio e inicia automaticamente
el registro si se apaga la alimentacion durante el registro y se vuelve a encender (o en el
estado de espera del activador, si se utiliza un activador).

Funcién de medicion Encendido/apagado (seleccionable por el usuario)

automatica al Cuando la funcién esta encendida, el instrumento iniciard automaticamente la medicion al

arranque arrancar (entra en el estado de espera del activador cuando el ajuste de activacion esta
habilitado).

Funcién para guardar Se pueden guardar hasta cinco grupos de condiciones de ajuste en la memoria de

las condiciones de reserva interna del instrumento.

ajuste

Funcién de Las condiciones de ajuste guardadas en la memoria del instrumento, en una tarjeta

configuracion de memoria SD o una unidad USB pueden cargarse automaticamente al encender el

automatica instrumento.

Si hay condiciones de ajuste almacenadas en la memoria del instrumento, asi como en
una tarjeta de memoria SD y en una unidad USB, las condiciones de ajuste tienen la
siguiente prioridad: memoria del instrumento, tarjeta de memoria SD y unidad USB.

Prevencion del Al pulsar la tecla START o STOP, el sistema mostrara un mensaje en el que se pregunta
accionamiento al usuario si desea iniciar o detener la medicion.

involuntario de la Mensaje de confirmacion: Activar/desactivar (seleccionable por el usuario)

tecla START/STOP

Funcién de bloqueo Desactiva las teclas de funcionamiento (se activa/desactiva manteniendo pulsada la tecla
de teclas ESC durante 3 s 0 mas).

Pitido Encendido/apagado (seleccionable por el usuario)
m
Funcion de Puede diagnosticar las teclas, la pantalla LCD, la ROM/RAM, la LAN, los medios y los s
autodiagnéstico madulos. o
=
Visualizacion del eje  La visualizacién del eje horizontal (valor temporal) puede ajustarse en hora, fecha o 8
horizontal (valores recuento de puntos de datos. Q.
) L . o
temporales) Esta configuracién se aplica cuando se guardan los datos de texto. 3
(2]
Funcién de Se pueden configurar las condiciones de comienzo y detencion de la medicion.
especificacion del Fecha especificada
tiempo de inicio/ *Es posible configurar la hora de comienzo y de detencién (afio, mes, dia, hora y minuto).
detencion de la
medicion
Funcion de Guia de registro de médulos inalambricos (solo LR8450-01), medidas de respuesta
navegador de frente a errores en las comunicaciones inalambricas (solo LR8450-01), visualizacion

configuraciéon (Quick del diagrama de conexion (galga extensométrica, terminales externos), carga de las
Set) condiciones de ajuste

Funcion de filtro Seleccion 50 Hz/60 Hz
de frecuencia

de la fuente de

alimentacion

HIOKI LR8450A971-00 329



Especificaciones basicas

10. Entrada

Entrada logica/de

Numero de canales

8 canales (GND en comun, no aislado)

impulsos Ajuste exclusivo de la entrada logica/de impulsos para canales
individuales
Bloque de terminales Bloque de terminales con pulsador
Formato de entrada Contacto sin voltaje, colector abierto (el colector abierto PNP
adaptable requiere una resistencia externa) o entrada de voltaje
Voltaje maximo de OVad42VCC
entrada
Resistencia de entrada 1,1 MQ +5%
Nivel de deteccion 2 niveles (seleccionables por el usuario)
Alto: 1,0 V o superior; bajo:0a 0,5V
Alto: 4,0 V o superior; bajo:0a 1,5V
Entrada de Rango de medicién, resolucion maxima, rango medible, precision de medicién
impulso
Objet!vgde Rango (e.c.) Res9ll_1cnon Rango medible Precls_no_r'n =
medicion maxima medicion
Integracion 1000 M de 1 conteo De 0 a 1000 M de +1 conteo
conteos conteos
Velocidad de | 5000/n (r/s) 1/n (r/s) 0 a 5000/n (r/s) +1/n (r/s)
rotacion
300.000/n (r/min) | 60/f,*n (r/min) | 0 a 300.000/n (r/min) | £60/t,*n (r/min)
n: Numero de impulsos por rotacion (de 1 a 1000)
t,: Ajuste de alisado (de 1 a 60 s)
Periodo de entrada de  Con el filtro apagado:
impulso 200 ps o superior (100 ps o superior durante el intervalo
alto y bajo)

Con el filtro encendido:

100 ms o superior (50 ms o superior durante el intervalo
alto y bajo)

Pendiente Ajuste de subida y caida para cada canal.

Modo de medicion Integracion (suma, instantanea), velocidad de rotacion

Integracion Suma: Cuenta el numero de entradas de impulso desde el
comienzo de la medicion.

Valores instantaneos: Cuenta el nimero de entradas de impulso
en cada intervalo de registro (el valor
integrado vuelve a cero en cada intervalo
de rotacion).

Velocidad de rotacion r/s: Cuenta el nimero de impulsos de entrada por segundo
y calcula la velocidad de rotacion.
r/min: Cuenta el nimero de impulsos de entrada por minuto y
calcula la velocidad de rotacion.
Funcién de alisado Seleccione un valor de 1 s a 60 s (valido solo cuando se ajusta

a velocidad de rotacion y r/min).

Filtro de prevencion de  Se configura en encendido o apagado para cada canal.
vibracion

Entrada Modo de medicion Registra 1 0 0 en cada intervalo de registro.

légica

11. Accesorios y opciones

Accesorios

Consulte “Accesorios” en el Manual de inicio rapido.

Opciones

Consulte “Opciones (se vende por separado)’ en el Manual de inicio rapido.
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I 10.2 Especificaciones de los médulos enchufables

U8550 Unidad de voltaje/temp.

1. Especificaciones generales

Registrador LR8450/LR8450-01 HiLogger de memoria
compatible
Ambiente operativo Uso en interior, con grado de polucién 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft).

Rango de temperatura De -10°C a 50°C (14°F a 122°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)
de funcionamiento y
humedad

Rango de temperatura De -20°C a 60°C (—-4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)
de almacenamiento y

humedad

Normas Seguridad: EN 61010
EMC: EN 61326, Clase A

Cumplimiento de Termopares: JIS C1602:2015, IEC 60584-1:2013

estandares

Resistencia a las JIS D 1601:1995:1995 5.3 (1)

vibraciones Clase 1: vehiculos de pasajeros; condiciones: equivalente a clase A
(4henelejeXy2henlosejes Yy Zcon una aceleracién de vibracién de 45 m/s® [4,6 G])

Dimensiones Aprox. 134 mm de ancho x 70 mm de alto x 63 mm de profundidad (5,28" de ancho x
2,76" de alto x 2,48" de profundidad) (incluida la cubierta)

Peso Aprox. 345 g (12,2 0z)

Periodo de garantia 3 afos

del producto

Accesorios Manual de instrucciones

Tornillos de instalacion x 2

Opciones Z2000 Sensor de humedad

2. Especificaciones de medicién, entrada y salida
-1. Especificaciones basicas

Numero de canales de 15 (Ajuste del voltaje, el termopar o la humedad en cada canal).
entrada

Terminales de entrada Bloque de terminales con tornillos M3 (2 terminales por canal), equipado con cubierta
para el bloque de terminales

m
(%)
o
@
Q.
=
Q
)
Q.
o
>
@
7

Objetivo de medicion  Voltaje
Termopares (K, J,E, T, N, R, S, B, C)
Humedad (con el Z2000 Sensor de humedad)

Tipo de entrada Escaneado mediante relés semiconductores, entrada desequilibrada flotante
Todos los canales aislados

Resolucion A/D 16 bits

Voltaje maximo de 100V CC

entrada

Voltaje maximo de 300V CC

canal a canal
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Voltaje nominal
maximo terminal a
tierra

300 V CA, CC (categoria de medicion 1)

Entre cualquier canal de entrada (+, —) y el instrumento (LR8450/LR8450-01) o entre dos
maodulos

Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V

Resistencia de
entrada

10 MQ o superior (rangos de voltaje de 10 mV e.c. a 2 V e.c., todos los rangos de
termopar)

1 MQ 5% (rangos de voltaje de 10 V e.c. a 100 V e.c., rango de voltaje 1-5 V e.c.,
rango de humedad)

Resistencia admisible
de la fuente de senal

1 kQ o menos

Compensacion de la
junta de referencia

Interna/externa (seleccionable por el usuario) (durante la medicion del termopar)

Deteccion de rotura
de cable del termopar

El sistema comprobara si hay roturas de cables en los intervalos de actualizacion de
datos durante la medicién del termopar.

Encendido/apagado (seleccionable por el usuario) (se establece para todo el médulo)
Corriente de deteccion: 5 yA £20%

La corriente no fluye mientras se adquieren los datos de medicion.

(Ajuste no disponible cuando el intervalo de actualizaciéon de datos esta ajustado en
10 ms).

Intervalo de refresco
de datos

10 ms*, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,25s,55s,10 s
*: Ajuste disponible cuando la deteccion de rotura de cable del termopar esta
desactivada.

Filtros digitales

La frecuencia de corte del filtro digital se ajusta automaticamente como se describe en
la siguiente tabla segun el intervalo de actualizacion de datos, el ajuste de deteccion de
rotura de cable y el ajuste del filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion:

—: Ajuste no disponible

Ajuste del | Ajuste de Intervalo de refresco de datos
filtro de deteccion
frecuencia | de cable 10ms | 20ms | 50ms | 100ms | 200ms | 500ms | 1s | 2s | 5s | 10s
de la fuente roto
de alimenta-
cién
60 Hz Desactivado | 20,8k |6,94k |298k |237k |739 60 60 60 60 60
Activado | - 20,8k |6,94k 298k |[237k |739 60 60 60 60
50 Hz Desactivado | 20,8 k | 6,94k |[298k |237k |739 50 50 50 50 50
Activado | - 20,8k 694k 298k |[2,37k |739 50 50 50 50
Unidad: Hz
-2. Especificaciones de precisién
Condiciones de Periodo de garantia 1 afio

garantia de la
precision

de precision

Rango de temperatura 23°C +5°C (73°F £9°F), 80% de HR o menos
y humedad con

garantia de la

precision

Al menos 30 minutos después de conectar el LR8450/LR8450-01
HiLogger de memoria y encender el instrumento.

Tiempo de
calentamiento

Las condiciones se han especificado después de acabar la calibracion y ajustar la
frecuencia de corte a 50 Hz/60 Hz (véase la tabla de frecuencias de corte en “Filtros
digitales” [p.332]).
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Especificaciones de los médulos enchufables

Rango de medicion, resolucién maxima, rango medible y cifras de precision de la medicion

.. Reso- L,
Objet!vgde Tipo Rango lucién Rango medible Prems_lo_rj e
medicion . medicion
maxima
Voltaje 10 mV e.c. 500 nV -10mV a 10 mV +10 pVv
20 mV e.c. 1V -20 mV a 20 mV +20 pVv
100 mVe.cc. |5pVv -100 mV a 100 mV +50 pVvV
200 mVe.c. |10V -200 mV a 200 mV +100 pVv
1Ve.c. 50 pv -1VatlVv +500 pVv
2Ve.c. 100 pv -2Va2Vv +1 mV
10Ve.c. 500 pv -10Va10Vv 5 mV
20 Ve.c. 1mV -20Va20Vv +10 mV
100 Ve.c. 5mV -100Va 100V +50 mV
1-5Ve.c. 500 pv 1VabV 5 mV
Termopar 100°C e.c. 0,01°C Igual o superior a -100°C e +0,7°C
(Sin incluir la inferior a 0°C
precision de la . o R
compensacion _Ig;Ja! o] surg(l)'looé a0°Ceigualo |0,5°C
de la junta de interior a
referencia) 500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a -200°C e +1,4°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 500°C
2000°Ce.c. |0,1°C Igual o superior a -200°C e +1,4°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e 10,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e inferior | £0,5°C
a 500°C
Igual o superior a 500°C e igual | +0,7°C
o inferior a 1350°C
100°C e.c. 0,01°C Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eiigualo | £0,5°C
inferior a 100°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a -200°C e +0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 500°C
2000°Ce.c. |0,1°C Igual o superior a -200°C e +0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C eigualo | #0,5°C
inferior a 1200°C
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Especificaciones de los médulos enchufables
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o Reso- s
Objet!vgde Tipo Rango lucién Rango medible Prems.lo'r) de
medicion f - mediciéon
maxima
Termopar 100°C e.c. 0,01°C Igual o superior a -100°C e +0,7°C
(Sin incluir la inferior a 0°C
precision de la . o . o
compensacion !g:a! o] surggoocl; a0°Ceigualo |0,5°C
de la junta de interior a
referencia) 500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a -200°C e +0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e igual o | £0,5°C
inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superior a -200°C e +0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e igualo | £0,5°C
inferior a 1000°C
100°C e.c. 0,01°C Igual o superior a -100°C e 10,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e igualo | +0,5°C
inferior a 100°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a -200°C e +1,4°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e igual o | £0,5°C
inferior a 400°C
2000°Ce.c. |0,1°C Igual o superior a -200°C e +1,4°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e 10,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e igual o | £0,5°C
inferior a 400°C
100°C e.c. 0,01°C Igual o superior a -100°C e +1,1°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e igualo | £0,9°C
inferior a 100°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a -200°C e +2,1°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e £1,1°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e igual o | £0,9°C
inferior a 500°C
2000°Ce.c. |0,1°C Igual o superior a -200°C e ¥2,1°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +1,1°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eigualo | £0,9°C
inferior a 1300°C
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Especificaciones de los médulos enchufables

.. Reso- .,
Objet!vgde Tipo Rango lucién Rango medible Prems.lo-r} de
medicion L. medicion
maxima
Termopar 100°C e.c. 0,01°C De 0°C a 100°C +4.4°C
Sin incluir |
(Sin |nc ur 'a 500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a 0°C e inferior | +4,4°C
precision de la 100°C
compensacion a
de la junta de Igual o superior a 100°C e +2,9°C
referencia) inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e igual | +2,2°C
o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superior a 0°C e inferior | +4,4°C
a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e igual | +2,2°C
o inferior a 1700°C
100°C e.c. 0,01°C De 0°C a 100°C +4,4°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a 0°C e inferior | +4,4°C
a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2.9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e igual | +2,2°C
o inferior a 500°C
2000°Ce.c. |0,1°C Igual o superior a 0°C e inferior | +4,4°C
a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e igual | +2,2°C
o inferior a 1700°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superior a 400°C e +5,4°C
inferior a 600°C
Igual o superior a 600°C e +3,7°C
inferior a 1000°C
Igual o superior a 1000°C e igual | £2,4°C
o inferior a 1800°C
100°C e.c. 0,01°C De 0°C a 100°C +1,7°C
500°C e.c. 0,05°C De 0°C a 500°C +1,7°C
2000°Ce.c. |0,1°C De 0°C a 2000°C +1,7°C
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Especificaciones de los médulos enchufables

Objetivo de . e . Precision de
. .. Tipo Rango luciéon Rango medible . ..
medicion L. medicion
maxima
Humedad 100% de HR | 0,1% de 5,0% de HR a 95,0% de HR Segun la
e.c. HR precision de
medicion del
Z2000 Sensor
de humedad

Tabla de precision con humedad
2 100 S s
95
+10% HR +8% HR +10% HR
80

60

+8% HR 6% HR +8% HR

+6% HR +5% HR +6% HR

Humedad relativa (% de HR

5
——— — @ 1
O 20 30 50
Temperatura (°C)
I : Fuera del rango de garantia de la precision
Cada linea limite se incluye en la zona de mayor precision de medicion.

Precision de la
compensacion de la
junta de referencia

+0,5°C (con equilibrado de la temperatura del terminal de entrada)
Compensacion de la junta de referencia: Aiiade la precision de medicion del termopar
cuando se establece en interno.

Caracteristicas de la
temperatura

Afada (precision de la medicion x 0,1) por grado a la cifra de precision de medicion (para
mas informacion sobre la precision con humedad, consulte la tabla de precisiéon con
humedad).

indice de rechazo en
modo normal

50 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion
de 50 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacién
de 60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s)
(Con la deteccion de rotura de cable del termopar desactivada)

indice de rechazo en
modo comiin

Resistencia de la fuente de sefial de 100 Q o inferior

100 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz/60 Hz y un intervalo de actualizacién de datos de
10 ms)

140 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacién
de 50 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s en el rango de 10 mV e.c.)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacién
de 60 Hz y un intervalo de actualizacién de datos de 5 s en el rango de 10 mV e.c.)
(Con la deteccion de rotura de cable del termopar desactivada)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
radiado

+5% e.c. (80 MHz a 1 GHz: 10 V/m; de 1 GHz a 6 GHz: 3 V/m) (en el rango de voltaje de
10Ve.c)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
conducido

+5% e.c. a 10 V (en el rango de voltaje de 10 V e.c.)
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Especificaciones de los médulos enchufables

U8551 Unidad universal

1. Especificaciones generales

Registrador
compatible

LR8450/LR8450-01 HiLogger de memoria

Ambiente operativo

Uso en interior, con grado de polucion 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft).

Rango de temperatura
de funcionamiento y
humedad

De -10°C a 50°C (14°F a 122°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Rango de temperatura
de almacenamiento y
humedad

De -20°C a 60°C (—4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Normas

Seguridad: EN 61010
EMC: EN 61326, Clase A

Cumplimiento de
estandares

Termopares: JIS C1602:2015, IEC 60584-1:2013

Detector de temperatura por resistencia (Pt100, Pt1000): JIS C1604:2013, IEC
60751:2008

Detector de temperatura de resistencia (JPt100): JIS C1604:1989

Resistencia a las
vibraciones

JIS D 1601:1995 5.3 (1)
Clase 1: vehiculos de pasajeros; condiciones: equivalente a clase A
(4henelejeXy2henlosejes Yy Zcon una aceleracién de vibracién de 45 m/s® [4,6 G])

Dimensiones

Aprox. 134 mm de ancho x 70 mm de alto x 63 mm de profundidad (5,28" de ancho x
2,76" de alto x 2,48" de profundidad) (incluida la cubierta)

Peso

Aprox. 318 g (11,2 0z)

Periodo de garantia
del producto

3 afos

Accesorios Manual de instrucciones
Tornillos de instalacion x 2
Opciones Z2000 Sensor de humedad

2. Especificaciones de medicion, entrada y salida
-1. Especificaciones basicas

NiUmero de canales de
entrada

15 (Ajuste del voltaje, termopar, humedad, detector de temperatura de resistencia o la
resistencia para cada canal).

Terminales de entrada

Bloque de terminales con pulsador (4 terminales por canal), equipado con cubierta para
el bloque de terminales

Objetivo de medicion

Voltaje
Termopares (K, J, E, T, N, R, S, B, C)
Humedad (con el Z2000 Sensor de humedad)
Detector de temperatura por resistencia (Pt100, Jpt100, Pt1000)
(Conexidn: 3/4 cables)
(Corriente de medicion: 1 mA +5% [medicion Pt100 y Jpt100];
0,1 mA £5% [medicién Pt1000])
(Durante la medicion Pt1000, el ajuste esta disponible cuando el intervalo de
actualizacion de datos es superior a 100 ms.)
Resistencia (conexién: 4 cables; corriente de mediciéon: 1 mA +5%)

Tipo de entrada

Escaneado mediante relés semiconductores, entrada desequilibrada flotante

Todos los canales aislados (los terminales SoL utilizados para conectar los detectores de
temperatura de resistencia y los resistores no estan aislados; estan en cortocircuito para
todos los canales internamente)

Resolucion A/D

16 bits

Voltaje maximo de
entrada

+100V CC
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Especificaciones de los médulos enchufables

Voltaje maximo de
canal a canal

300 V CC (los terminales SoL utilizados para conectar los detectores de temperatura
de resistencia y los resistores no estan aislados; estan en cortocircuito para todos los
canales internamente)

Voltaje nominal
maximo terminal a
tierra

300 V CA, CC (categoria de medicion Il)

Entre cualquier canal de entrada (SoH, SolL, +, —) y el instrumento (LR8450/LR8450-01)
o entre dos médulos

Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V

Resistencia de
entrada

10 MQ o superior (rangos de voltaje de 10 mV e.c. a 2 V e.c., todos los rangos de
termopares, todos los rangos de detectores de temperatura de resistencia).

1 MQ £5% (rangos de voltaje de 10 V e.c. a 100 V e.c., rango de voltaje 1-5V e.c.,
rango de humedad)

Resistencia admisible
de la fuente de senal

1 kQ o menos

Compensacion de la
junta de referencia

Interna/externa (seleccionable por el usuario) (durante la medicion del termopar)

Deteccion de rotura
de cable del termopar

El sistema comprobara si hay roturas de cables en los intervalos de actualizacion de
datos durante la medicion del termopar.

Encendido/apagado (seleccionable por el usuario) (se establece para todo el médulo)
Corriente de deteccion: 5 yA £20%(La corriente no fluye mientras se adquieren los datos
de medicion).

(Ajuste no disponible cuando el intervalo de actualizacién de datos esta ajustado en

10 ms).

Intervalo de refresco
de datos

10 ms*', 20 ms**, 50 ms*?, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,25s,5s, 10's

*1: Ajuste disponible cuando la deteccion de rotura de cable del termopar esta
desactivada y no esta configurada para la mediciéon de Pt1000.

*2: Ajuste disponible cuando no esté se ha configurado para la medicién de Pt1000.

Filtros digitales

La frecuencia de corte del filtro digital se ajusta automaticamente como se describe en
la siguiente tabla segun el intervalo de actualizacion de datos, el ajuste de deteccion de
rotura de cable y el ajuste del filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion:

—: Ajuste no disponible

Aj_uste del Ajuste Intervalo de refresco de datos
filtro de de de-
frecuencia teccion
delafuente | =" /e | 10 ms** | 20 ms** | 50 ms** | 100 ms | 200ms | 500ms | 1s | 2s | 5s | 10s
de alimenta- roto
cion
60 Hz Desacti- | 20,8 k 6,94 k 2,98 k 237k | 739 60 60 60 60 60
vado
Activado | — 20,8 k 6,94 k 298k 237k |739 60 60 60 60
50 Hz Desacti- | 20,8 k 6,94 k 2,98 k 237k | 739 50 50 50 50 50
vado
Activado | — 20,8 k 6,94 k 298k |[237k |739 50 50 50 50
Unidad: Hz

*3: Ajuste no disponible cuando se mezcla con la mediciéon de Pt1000.

-2. Especificaciones de precision

Condiciones de
garantia de la
precision

Periodo de garantia 1 afio

de precision

Rango de temperatura 23°C +5°C (73°F £9°F), 80% de HR o menos
y humedad con

garantia de la

precision

Al menos 30 minutos después de conectar el LR8450/LR8450-01
HiLogger de memoria y encender el instrumento.

Tiempo de
calentamiento

Las condiciones se han especificado después de acabar la calibracién y ajustar la
frecuencia de corte a 50 Hz/60 Hz (véase la tabla de frecuencias de corte en “Filtros
digitales” [p.338]).
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Especificaciones de los médulos enchufables

Rango de medicion, resolucién maxima, rango medible y cifras de precision de la medicion

o Reso- s
Objet!vgde Tipo Rango lucién Rango medible Prems_lo_r’l e
medicion - medicion
maxima
Voltaje 10 mV e.c. | 500 nV -10mVa10 mV +10 pv
20mVec. |1uv -20 mV a 20 mvV 120 uVv
100 mVe.c. | 5pVv -100 mV a 100 mV 50 pVv
200mVe.c. | 10 yv -200 mV a 200 mV 100 pVv
1Ve.c. 50 pv -1ValVv +500 pVv
2Ve.c. 100 pVv 2Va2Vv 1 mV
10Ve.c. 500 pv -i0Va10Vv 5 mV
20Ve.c. 1mVv -20Va20Vv +10 mV
100Vec. |[5mV -100Va 100V +50 mV
1-5Ve.c. |500pVv 1VasV +5 mV
Termopar 100°C e.c. | 0,01°C Igual o superior a -100°C e +0,7°C
(Sin incluir la inferior a 0°C
precision de la . .
compensacion Igual o superior a 0°C e igualo | £0,5°C
de la junta de inferior a 100°C
referencia) 500°C e.c. |0,05°C Igual o superior a -200°C e +1,4°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eiigualo | £0,5°C
inferior a 500°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a -200°C e +1,4°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e inferior | £0,5°C
a 500°C
Igual o superior a 500°C e igual | £0,7°C
o inferior a 1350°C
100°Ce.c. | 0,01°C Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 100°C
500°C e.c. | 0,05°C Igual o superior a -200°C e +0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e 10,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 500°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a -200°C e +0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e 10,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 1200°C
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Especificaciones de los médulos enchufables
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Objetivo de . Reso- i Precision de
L Tipo Rango lucién Rango medible ..
medicion c . mediciéon
maxima
Termopar 100°Ce.c. | 0,01°C Igual o superior a -100°C e +0,7°C
(Sin incluir la inferior a 0°C
precision de la ) )
compensacion Igual o superior a 0°C eigualo | £0,5°C
de la junta de inferior a 100°C
referencia) 500°C e.c. | 0,05°C Igual o superior a -200°C e +0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e 10,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 500°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a -200°C e +0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e 10,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e igualo | £0,5°C
inferior a 1000°C
100°Ce.c. | 0,01°C Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eiigualo | £0,5°C
inferior a 100°C
500°C e.c. | 0,05°C Igual o superior a -200°C e +1,4°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e 10,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 400°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a -200°C e +1,4°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 400°C
100°C e.c. | 0,01°C Igual o superior a -100°C e +1,1°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C eigualo | £0,9°C
inferior a 100°C
500°C e.c. | 0,05°C Igual o superior a -200°C e +2,1°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +1,1°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e igualo | £0,9°C
inferior a 500°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a -200°C e +2,1°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +1,1°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eigualo | £0,9°C
inferior a 1300°C

HIOKI LR8450A971-00




Especificaciones de los médulos enchufables

L. Reso- ..
Objet!vgde Tipo Rango lucién Rango medible PreC|s-|o.r3 de
mediciéon . mediciéon
maxima
Termopar 100°C e.c. | 0,01°C De 0°C a 100°C +4,4°C
(Sin incluir la . C
precision de la 500°C e.c. | 0,05°C Igual o superior a 0°C e inferior | +4,4°C
compensacion a100°C
de la junta de . R o
) Igual o superior a 100°C e +2,9°C
referencia) inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e igual | +2,2°C
o inferior a 500°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a 0°C e inferior | +4,4°C
a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e igual | +2,2°C
o inferior a 1700°C
100°Ce.c. |0,01°C De 0°C a 100°C +4,4°C
500°C e.c. | 0,05°C Igual o superior a 0°C e inferior | +4,4°C
a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e igual | £2,2°C
o inferior a 500°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a 0°C e inferior | +4,4°C
a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e igual | £2,2°C
o inferior a 1700°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a 400°C e +5,4°C
inferior a 600°C
Igual o superior a 600°C e +3,7°C
inferior a 1000°C
Igual o superior a 1000°C e igual | +2,4°C
o inferior a 1800°C
100°Ce.c. |0,01°C De 0°C a 100°C +1,7°C
500°C e.c. | 0,05°C De 0°C a 500°C +1,7°C
2000°Ce.c. | 0,1°C De 0°C a 2000°C +1,7°C
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Especificaciones de los médulos enchufables

o Reso- s
Objet!vgde Tipo Rango lucién Rango medible PreC|s'|o.r3 de
medicion c . mediciéon
maxima
Humedad - 100% de 0,1% de 5,0% de HR a 95,0% de HR Segun la precision de
HR e.c. HR medicion del Z2000
Sensor de humedad
Tabla de precision con humedad
~ 100
o g5 [ E—
+10% HR +8% HR +10% HR
[0)
< 80
§ +8% HR +6% HR +8% HR
c 60
2
©
()
- 6% HR +5% HR +6% HR
S
£
S 5
T 9 ———— @ 1
0 20 30 50
Temperatura (°C)
I : Fuera del rango de garantia de la precision
Cada linea limite se incluye en la zona de mayor precision de medicion.
Detector de Pt100 100°Ce.c. |0,01°C De -100°C a 100°C 10,5°C
temperatura N R R N R
de resistencia 500°C e.c. | 0,05°C De -200°C a 500°C 10,7°C
2000°Ce.c. | 0,1°C De -200°C a 800°C 10,9°C
JPt100 100°Ce.c. |0,01°C De -100°C a 100°C 10,5°C
500°C e.c. | 0,05°C De -200°C a 500°C 10,7°C
2000°Ce.c. | 0,1°C De -200°C a 500°C 10,9°C
Pt1000 100°Ce.c. |0,01°C De -100°C a 100°C 10,5°C
500°C e.c. | 0,05°C De -200°C a 500°C 10,7°C
2000°Ce.c. | 0,1°C De -200°C a 800°C +0,9°C
Resistencia - 10Qe.c. 0,5 mQ De0Qa10Q +10 mQ
20Qe.c. 1mQ De0Qa20Q +20 mQ
100 Qe.c. | 5mQ De 0Qa100Q +100 mQ
200Qe.c. |10mQ De 0Qa200Q +200 mQ
Precision de la +0,5°C (con equilibrado de la temperatura del terminal de entrada)
compensacion de la Compensacion de la junta de referencia: Afiade la precision de medicion del termopar
junta de referencia cuando se establece en interno.
Caracteristicas de la Afada (precision de la medicion x 0,1) por grado a la cifra de precision de medicién (para
temperatura mas informacion sobre la precision con humedad, consulte la tabla de precisiéon con
humedad).

indice de rechazo en 50 dB o superior

modo normal (Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacién
de 50 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion
de 60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s)
(Con la deteccion de rotura de cable del termopar desactivada)
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Especificaciones de los médulos enchufables

indice de rechazo en
modo comun

Resistencia de la fuente de sefial de 100 Q o inferior

100 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz/60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de
10 ms)

140 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion
de 50 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s en el rango de 10 mV e.c.)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacién
de 60 Hz y un intervalo de actualizacién de datos de 5 s en el rango de 10 mV e.c.)
(Con la deteccidn de rotura de cable del termopar desactivada)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
radiado

+5% e.c. (80 MHz a 1 GHz: 10 V/m; de 1 GHz a 6 GHz: 3 V/m)
(Detector de temperatura de resistencia Pt100, rango 100°C e.c., conexién de 4 cables)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
conducido

+5% e.c. a 10 V (detector de temperatura de resistencia Pt100, rango 100°C e.c.,
configuracion 4 cables)
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Especificaciones de los médulos enchufables

U8552 Unidad de voltaje/temp.

1. Especificaciones generales

Registrador
compatible

LR8450/LR8450-01 HiLogger de memoria

Ambiente operativo

Uso en interior, con grado de polucion 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft).

Rango de temperatura
de funcionamiento y
humedad

De -10°C a 50°C (14°F a 122°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Rango de temperatura
de almacenamiento y
humedad

De -20°C a 60°C (—4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Normas

Seguridad: EN 61010
EMC: EN 61326, Clase A

Cumplimiento de
estandares

Termopares: JIS C1602:2015, IEC 60584-1:2013

Resistencia a las
vibraciones

JIS D 1601:1995 5.3 (1)
Clase 1: vehiculos de pasajeros; condiciones: equivalente a clase A
(4heneleje Xy2henlosejes Yy Z con una aceleracién de vibracién de 45 m/s® [4,6 G])

Dimensiones

Aprox. 134 mm de ancho x 70 mm de alto x 63 mm de profundidad (5,28" de ancho x
2,76" de alto x 2,48" de profundidad) (incluida la cubierta)

Peso

Aprox. 319 g (11,3 0z)

Periodo de garantia
del producto

3 afos

Accesorios Manual de instrucciones
Tornillos de instalacion x 2
Opciones Z2000 Sensor de humedad

2. Especificaciones de medicion, entrada y salida
-1. Especificaciones basicas

NiUmero de canales de
entrada

30 (Ajuste del voltaje, el termopar o la humedad en cada canal).

Terminales de entrada

Bloque de terminales con pulsador (2 terminales por canal), equipado con cubierta para
el bloque de terminales

Objetivo de medicién

Voltaje
Termopares (K, J,E, T,N,R, S, B, C)
Humedad (con el Z2000 Sensor de humedad)

Tipo de entrada

Escaneado mediante relés semiconductores, entrada desequilibrada flotante
Todos los canales aislados

Resolucion A/D 16 bits
Voltaje maximo de +100V CC
entrada

Voltaje maximo de 300V CC

canal a canal

Voltaje nominal
maximo terminal a
tierra

300 V CA, CC (categoria de medicion 1)
Entre cualquier canal de entrada (+, -) y el instrumento (LR8450/LR8450-01) o entre dos mddulos
Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V

Resistencia de
entrada

10 MQ o superior (rangos de voltaje de 10 mV e.c. a 2 V e.c., todos los rangos de termopar)
1 MQ +5% (rangos de voltaje de 10 V e.c. a 100 V e.c., rango de voltaje 1-5 V e.c.,
rango de humedad)

Resistencia admisible
de la fuente de senal

1 kQ o menos
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Compensacion de la Interna/externa (seleccionable por el usuario) (durante la medicién del termopar)
junta de referencia

Deteccion de rotura El sistema comprobara si hay roturas de cables en los intervalos de actualizacion de

de cable del termopar datos durante la medicion del termopar.
Encendido/apagado (seleccionable por el usuario) (se establece para todo el médulo)
Corriente de deteccion: 5 yA £20%(La corriente no fluye mientras se adquieren los datos

de medicion).

Ajuste no disponible cuando el intervalo de actualizacion de datos esta ajustado en 10 ms.
Ajuste no disponible cuando el intervalo de actualizaciéon de datos esta ajustado en 20
ms y hay 16 o mas canales en uso.

Intervalo de refresco 10 ms*', 20 ms*?, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,2s,5s, 10 s
de datos *1: Ajuste disponible cuando la deteccion de rotura de cable del termopar esta
desactivada y el numero de canales en uso oscila entre 1y 15.

*2: Ajuste disponible cuando la deteccion de rotura de cable del termopar esta
desactivada y el numero de canales en uso oscila entre 16 y 30. De forma alternativa,
el ajuste también esta disponible cuando la deteccidn de rotura de cable del termopar
esta activada y el nimero de canales en uso oscila entre 1y 15.

Filtros digitales La frecuencia de corte del filtro digital se ajusta automaticamente como se describe en
la siguiente tabla segun la cantidad de canales en uso, el intervalo de actualizacion de
datos, el ajuste de deteccidn de rotura de cable y el ajuste del filtro de frecuencia de la
fuente de alimentacion:

(1) Cuando el nimero de canales en uso es igual o inferior a 15
—: Ajuste no disponible

Aj_uste del Ajuste de Intervalo de refresco de datos
filtro de iy
P deteccion
frecuencia de d bl
la fuente de e cable | 1o ms 20 ms 50ms | 100ms | 200ms | 500ms | 1s | 2s | 5s | 10s
alimentacion )
60 Hz Desacti- | 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37k 739 60 60 60 60 60
vado
Activado | — 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37k 739 60 60 60 60
50 Hz Desacti- | 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37k 739 50 50 50 50 50
vado
Activado | — 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37k 739 50 50 50 50
Unidad: Hz

(2) Cuando hay entre 16 y 30 canales en uso
—: Ajuste no disponible

Agillltsr:)e c:ieel Ajuste de Intervalo de refresco de datos
f p deteccion
recuencia de d bl
la fuente de ec:l €| 10ms 20 ms 50ms | 100ms | 200ms | 500ms | 1s | 2s | 5s | 10s
alimentacion roto
m
60 Hz Desacti- | — 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37k 739 60 60 60 60 s
vado @
Q.
Activado | — - 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37 k 739 | 60 60 60 §’
50 Hz Desacti- | — 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37 k 739 50 50 50 50 8'
vado 8
(2]
Activado | — - 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37 k 739 | 50 50 50
Unidad: Hz
-2. Especificaciones de precision
Condiciones de Periodo de garantiade 1 afio
garantia de la precision precision
Rango de temperaturay 23°C £5°C (73°F +9°F), 80% de HR o menos
humedad con garantia
de la precision
Tiempo de Al menos 30 minutos después de conectar el LR8450/LR8450-01

calentamiento HiLogger de memoria y encender el instrumento.

Las condiciones se han especificado después de acabar la calibracion y ajustar la frecuencia
de corte a 50 Hz/60 Hz (véase la tabla de frecuencias de corte en “Filtros digitales” [p.345]).
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Rango de medicidn, resolucion maxima, rango medible y cifras de precision de la medicion

Objetivo de . R . Precisién de
., Tipo Rango lucién Rango medible . .,
medicion . medicion
maxima
Voltaje 10 mVe.c. | 500 nV -10mVa 10 mV +10 pv
20mVec. |1uVv -20 mV a 20 mvV 120 pVv
100 mVe.c. | 5puVv -100 mV a 100 mV +50 pVv
200mVe.c. | 10 yv -200 mV a 200 mV +100 pVv
1Ve.c. 50 pv -1Va1tlVv +500 pVv
2Ve.c. 100 pVv 2Vaz2V +1 mV
10 Ve.c. 500 pVv -l0vVa10V +5 mV
20Ve.c. 1mVv -20Va20Vv +10 mV
100Ve.c. |5mV -100Va 100V +50 mV
1-5Ve.c. |500pVv 1VasVv 5 mV
Termopar 100°C e.c. | 0,01°C Igual o superior a -100°C e +0,7°C
(Sin incluir la inferior a 0°C
precision dPT 'Ia Igual o superiora 0°C eiigualo | £0,5°C
compensacion inferior a 100°C
de la junta de :
referencia) 500°C e.c. | 0,05°C Igual o superior a -200°C e +1,4°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e igualo | #0,5°C
inferior a 500°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a -200°C e +1,4°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e inferior | £0,5°C
a 500°C
Igual o superior a 500°C e igual | £0,7°C
o inferior a 1350°C
100°C e.c. | 0,01°C Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 100°C
500°C e.c. |0,05°C Igual o superior a -200°C e +0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 500°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a -200°C e +0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e 10,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 1200°C
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Reso-

Objet!v_o'de Tipo Rango lucién Rango medible PreCIS.IO.I‘} de
medicion . medicion
maxima
Termopar 100°C e.c. | 0,01°C Igual o superior a -100°C e +0,7°C
(Sin incluir la inferior a 0°C
precision de la . R . N
compensacion !g:a! o surgéloog a0°Ceigualo |0,5°C
de la junta de inferior a
referencia) 500°C e.c. | 0,05°C Igual o superior a -200°C e +0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 500°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a -200°C e +0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e 10,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 1000°C
100°C e.c. | 0,01°C Igual o superior a -100°C e 1+0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 100°C
500°C e.c. | 0,05°C Igual o superior a -200°C e +1,4°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 400°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a -200°C e +1,4°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C eigualo | £0,5°C
inferior a 400°C
100°Ce.c. | 0,01°C Igual o superior a -100°C e +1,1°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eigualo | £0,9°C
inferior a 100°C
500°C e.c. | 0,05°C Igual o superior a -200°C e +2,1°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +1,1°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C eigualo | £0,9°C
inferior a 500°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a -200°C e +2,1°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e +1,1°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e igualo | £0,9°C

inferior a 1300°C
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Especificaciones de los médulos enchufables

.. Reso- ..,
Objet!v_o’de Tipo Rango lucién Rango medible Preclsllo_r’n de
mediciéon .. mediciéon
maxima
Termopar 100°C e.c. | 0,01°C De 0°C a 100°C +4.,4°C
Sin incluir |
(Sin |nc uir 'a 500°C e.c. | 0,05°C Igual o superior a 0°C e inferior | +4,4°C
precision de la 100°C
compensacion a
de la junta de Igual o superior a 100°C e +2,9°C
referencia) inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e igual | £2,2°C
o inferior a 500°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a 0°C e inferior | +4,4°C
a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e igual | +2,2°C
o inferior a 1700°C
100°Ce.c. | 0,01°C De 0°C a 100°C +4,4°C
500°C e.c. | 0,05°C Igual o superior a 0°C e inferior | +4,4°C
a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e igual | +2,2°C
o inferior a 500°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a 0°C e inferior | +4,4°C
a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e igual | £2,2°C
o inferior a 1700°C
2000°Ce.c. | 0,1°C Igual o superior a 400°C e +5,4°C
inferior a 600°C
Igual o superior a 600°C e +3,7°C
inferior a 1000°C
Igual o superior a 1000°C e igual | +2,4°C
o inferior a 1800°C
100°Ce.c. | 0,01°C De 0°C a 100°C +1,7°C
500°C e.c. | 0,05°C De 0°C a 500°C +1,7°C
2000°Ce.c. | 0,1°C De 0°C a 2000°C +1,7°C
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Especificaciones de los médulos enchufables

L. Reso- s
Objet!v_o'de Tipo Rango lucion Rango medible PI'eCIS.IO.I‘} e
medicion - medicion

maxima
Humedad 100% de 0,1% de 5,0% de HR a 95,0% de HR Segun la
HR e.c. HR precision de
medicion del
Z2000 Sensor de
humedad

Tabla de precisiéon con humedad
~ 100 . — |
95
+10% HR +8% HR +10% HR
80

60

+8% HR 6% HR +8% HR

+6% HR +5% HR 6% HR

Humedad relativa (% de HR

5
— @ 1
O 20 30 50
Temperatura (°C)
I : Fuera del rango de garantia de la precision
Cada linea limite se incluye en la zona de mayor precision de medicion.

Precision de la
compensacion de la
junta de referencia

+0,5°C (con equilibrado de la temperatura del terminal de entrada)
Compensacion de la junta de referencia: Aiiade la precision de medicion del termopar
cuando se establece en interno.

Caracteristicas de la
temperatura

Afada (precision de la medicion x 0,1) por grado a la cifra de precisiéon de medicién (para
mas informacion sobre la precision con humedad, consulte la tabla de precisiéon con
humedad).

indice de rechazo en
modo normal

50 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion
de 50 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacién
de 60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s)
(Con la deteccion de rotura de cable del termopar desactivada y 15 canales o
menos en uso)

indice de rechazo en
modo comun

Resistencia de la fuente de sefial de 100 Q o inferior

100 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz/60 Hz y un intervalo de actualizacién de datos de
10 ms)

140 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacién
de 50 Hz y un intervalo de actualizacién de datos de 5 s en el rango de 10 mV e.c.)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion
de 60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s en el rango de 10 mV e.c.)
(Con la deteccion de rotura de cable del termopar desactivada y 15 canales o
menos en uso)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
radiado

+5% e.c. (80 MHz a 1 GHz: 10 V/m; de 1 GHz a 6 GHz: 3 V/m) (en el rango de voltaje de
10Ve.c)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
conducido

5% e.c.a 10 V (en el rango de voltaje de 10 V e.c.)
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Especificaciones de los médulos enchufables

U8553 Unidad de voltaje de alta velocidad

1. Especificaciones generales

Registrador
compatible

LR8450/LR8450-01 HiLogger de memoria

Ambiente operativo

Uso en interior, con grado de polucién 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft).

Rango de temperatura
de funcionamiento y
humedad

De -10°C a 50°C (14°F a 122°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Rango de temperatura
de almacenamiento y
humedad

De -20°C a 60°C (—4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Normas

Seguridad: EN 61010
EMC: EN 61326, Clase A

Resistencia a las
vibraciones

JIS D 1601:1995 5.3 (1)
Clase 1: vehiculos de pasajeros; condiciones: equivalente a clase A
(4henelejeXy2henlosejes Yy Z con una aceleracion de vibracion de 45 m/s® [4,6 G])

Dimensiones

Aprox. 134 mm de ancho x 70 mm de alto x 63 mm de profundidad (5,28" de ancho x
2,76" de alto x 2,48" de profundidad) (incluida la cubierta)

Peso

Aprox. 237 g (8,4 0z)

Periodo de garantia
del producto

3 afos

Accesorios

Manual de instrucciones
Tornillos de instalacion x 2

2. Especificaciones de medicion y entrada
-1. Especificaciones basicas

Nimero de canales de
entrada

5 (solo tension)

Terminales de entrada

Bloque de terminales con tornillos M3 (2 terminales por canal), equipado con cubierta
para el bloque de terminales

Objetivo de medicién

Voltaje

Tipo de entrada

Escaneado mediante relés semiconductores, entrada desequilibrada flotante
Todos los canales aislados

Resolucion A/D 16 bits
Voltaje maximo de 100V CC
entrada

Voltaje maximo de 300V CC

canal a canal

Voltaje nominal
maximo terminal a
tierra

300 V CA, CC (categoria de medicion 1)

Entre cualquier canal de entrada (+, —) y el instrumento (LR8450/LR8450-01) o entre dos
maodulos

Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V

Resistencia de
entrada

1 MQ +5%

Resistencia admisible
de la fuente de senal

100 Q o menos

Intervalo de refresco
de datos

1ms,2ms,5ms, 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,2s,5s, 10 s
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Especificaciones de los médulos enchufables

La frecuencia de corte del filtro digital se ajusta automaticamente como se describe en
la siguiente tabla segun el intervalo de actualizacion de datos y el ajuste del filtro de
frecuencia de la fuente de alimentacion:

Filtros digitales

Ajuste del Intervalo de refresco de datos
filtro de

frecuencia de

lafuentede |1ms 2ms | 5ms | 10ms | 20ms | 50 ms | 100 ms | 200ms | 500ms | 1s | 2s | 5s | 10s
alimentacion
60 Hz 50k |54k |26k |10k |400 200 100 60 60 10 |5 5 5
50 Hz 50k |54k |26k |10k |400 200 100 50 50 10 |5 5 5

Unidad: Hz
-2. Especificaciones de precisién

Condiciones de Periodo de garantiade 1 afio

garantia de la precision precision

Rango de temperaturay 23°C +5°C (73°F +9°F), 80% de HR o menos
humedad con garantia
de la precision

Al menos 30 minutos después de conectar el LR8450/LR8450-01
HiLogger de memoria y encender el instrumento.

Tiempo de
calentamiento

Las condiciones se han especificado después de acabar la calibracion y ajustar la frecuencia
de corte a 5 Hz, 10 Hz, 50 Hz 0 60 Hz (véase la tabla de frecuencias de corte en “Filtros
digitales” [p.351]).

Rango de medicién, resolucion maxima, rango medible y cifras de precision de la medicion

Voltaje 100 mV e.c. 5uVv -100 mV a 100 mV +100 pVv
200 mV e.c. 10 v -200 mV a 200 mV +200 pVv
1Ve.c. 50 pv -1Va1lVv 1 mV
2Ve.c. 100 pVv 2Va2Vv 2 mV
10Ve.c. 500 pVv -f0va1i10Vv +10 mV
20 Ve.c. 1TmV -20Va20Vv +20 mV
100 Ve.c. 5mV -100 Va100V +100 mV
1-5Ve.c. 500 pVv 1VabVv +10 mV

Caracteristicas de la
temperatura

Sume (precisién de la medicion x 0,1) por grado a la cifra de precision de la medicion.

indice de rechazo en
modo normal

50 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacién de
50 Hz y un intervalo de actualizacién de datos de 5 s)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacién de
60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s)

indice de rechazo en
modo comun

Resistencia de la fuente de sefal de 100 Q o inferior
100 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz/60 Hz y un intervalo de actualizacién de datos de 1 ms)
140 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacién de
50 Hz y un intervalo de actualizacién de datos de 5 s en el rango de 100 mV e.c.)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacién de
60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s en el rango de 100 mV e.c.)

Efecto del campo
electromagnético de
radiofrecuencia radiado

+5% e.c. (80 MHz a 1 GHz: 10 V/m; de 1 GHz a 6 GHz: 3 V/m) (en el rango de voltaje de 10 V
e.c.)

Efecto del campo
electromagnético de

radiofrecuencia conducido

+5% e.c. a 10 V (en el rango de voltaje de 10 V e.c.)
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Especificaciones de los médulos enchufables

U8554 Unidad de tension

1. Especificaciones generales

Registrador
compatible

LR8450/LR8450-01 HiLogger de memoria

Ambiente operativo

Uso en interior, con grado de polucion 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft).

Rango de temperatura
de funcionamiento y
humedad

De -10°C a 50°C (14°F a 122°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Rango de temperatura
de almacenamiento y
humedad

De -20°C a 60°C (-4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Normas

Seguridad: EN 61010
EMC: EN 61326, Clase A

Resistencia a las
vibraciones

JIS D 1601:1995 5.3 (1)
Clase 1: vehiculos de pasajeros; condiciones: equivalente a clase A
(4henelejeXy2henlosejes Yy Z con una aceleracién de vibracién de 45 m/s® [4,6 G])

Dimensiones

Aprox. 134 mm de ancho x 70 mm de alto x 63 mm de profundidad (5,28" de ancho x
2,76" de alto x 2,48" de profundidad) (incluida la cubierta)

Peso

Aprox. 236 g (8,3 0z)

Periodo de garantia
del producto

3 afos

Accesorios

Manual de instrucciones
Tornillos de instalacion x 2
Etiqueta de confirmacion de conexion

2. Especificaciones de medicion, entrada y salida
-1. Especificaciones basicas

Numero de canales de 5 (Ajuste del voltaje o la tension en cada canal).

entrada

Terminales de entrada

Bloque de terminales con pulsador (5 terminales por canal), equipado con cubierta para
el bloque de terminales
Ajuste los interruptores DIP segun el objetivo de medicion.

Objetivo de medicion

Voltaje

Tension Convertidor de tipo extensiometro

Galga extensiométrica
Método con 1 galga (configuracion de 2 cables), método con 1
galga (configuracion de 3 cables),

Método de 2 galgas (lados adyacentes), método de 4 galgas

Resistencia de la
galga adaptable

Método con 1 galga, método con 2 galgas: 120 () (se requiere caja puente externa para 350 Q)
Método con 4 galgas: De 120 Q a 1 kQ

Factor de galga

Corregido a 2,0

Voltaje puente 2V 0,05V CC
Ajuste de equilibrio Método Equilibrado automatico electronico
Rango Voltaje: +20 mV o inferior (rangos de 1 mV e.c. a 20 mV e.c.),

+200 mV o inferior (rangos de 50 mV e.c. a 200 mV e.c.)
Tension: £20.000 pe o inferior (rangos de 1000 pe e.c. a 20.000 pg e.c.),
+200.000 pe o inferior (rangos de 50.000 pe e.c. a 200.000 ye e.c.)

Tipo de entrada

Entrada diferencial equilibrada, canales no aislados, muestreo simultaneo de todos los
canales

Resolucion A/D

16 bits

Voltaje maximo de
entrada

+0,5V CC
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Especificaciones de los médulos enchufables

Voltaje maximo de No aislado (todos los canales comparten GND)

canal a canal

Voltaje nominal 30V rms CAo 60V CC (entre los canales de entrada analdgica y el instrumento [LR8450/
maximo terminal a LR8450-01])

tierra Sobrevoltaje transitorio anticipado: 330 V

Resistencia de 2 MQ +5%

entrada

Intervalo de refresco 1ms,2ms,5ms, 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,25s,5s, 10 s
de datos

Filtro de paso bajo Frecuencia de corte -3 dB £30%.

Auto, 120, 60, 30, 15, 8, 4 (Hz)

Auto: La frecuencia de corte del filtro de paso bajo se ajusta
automaticamente tal y como se describe en la siguiente tabla
basada en el intervalo de actualizacion de datos ajustado:

Intervalo de refresco de datos
1 ms 2 ms 5ms | 10ms | 20ms | 50 ms ({100 ms 200 ms 500 ms | 1s 2s 5s 10s
120Hz |60Hz |30Hz |15Hz |8Hz 4 Hz 4 Hz 4 Hz 4 Hz 4Hz |4Hz |4Hz |4Hz

Caracteristicas  Filtro Butterworth de quinto orden, —30 dB/oct.
de la
atenuacion

-2. Especificaciones de precision

Condiciones de Periodo de garantia 1 afio
garantia de la de precision
precision

Rango de temperatura 23°C £5°C (73°F +9°F), 80% de HR o menos
y humedad con
garantia de la

precision
Tiempo de Al menos 30 minutos después de conectar el LR8450/LR8450-01
calentamiento HiLogger de memoria y encender el instrumento.

Las condiciones se han especificado con el equilibrado automatico terminado vy el filtro
de paso bajo ajustado a 4 kHz.
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Especificaciones de los médulos enchufables

Rango de medicion, resolucién maxima, rango medible y cifras de precision de la medicion

Objetivgde Rango Res9ll_1ci6n Rango medible Precis:,it?[\ ﬂ'e
medicion maxima medicion
Voltaje 1mVe.c. 50 nV -1mVailmV 19 pv
2mVe.c. 100 nV -2mVa2mV +10 uVv
5mVe.c. 250 nV -5mVab5mV +25 uVv
10 mV e.c. 500 nV -10mVa10 mV +50 uVv
20 mV e.c. 1uVv -20 mV a 20 mV +100 pVv
50 mV e.c. 2,5V -50 mV a 50 mV 1250 uVv
100 mV e.c. 5uVv -100 mV a 100 mV +500 pVv
200 mV e.c. 10 wv -200 mV a 200 mV 1 mV
Tension 1.000 pe e.c. 0,05 pe -1.000 pe a 1.000 pe 19 pe
2.000 pe e.c. 0,1 pe -2.000 pe a 2.000 pe +10 pe
5.000 pe e.c. 0,25 pe -5.000 pe a 5.000 pe +25 pe
10.000 pe e.c. 0,5 pe -10.000 pe a 10.000 pe 50 pe
20.000 pe e.c. 1 pe —20.000 pe a 20.000 pe +100 pe
50.000 pe e.c. 2,5 pe —-50.000 pe a 50.000 pe 4250 pe
100.000 pe e.c. | 5 pe -100.000 pe a 100.000 pe +500 pe
200.000 pg e.c. | 10 pe —200.000 pe a 200.000 pe +1000 pe

Caracteristicas de la
temperatura*

Ganancia +0,05% e.c. por °C

Posicion cero

Voltaje: £1,5 yV por °C
Tension: £1,5 pe por °C

Precision de
resistencia puente
integrada

Tolerancia: £0,01%

Caracteristicas de la temperatura: +2 ppm por °C

indice de rechazo en
modo comun

100 dB o superior con una resistencia de la fuente de sefial de 300 Q o inferior (para

una entrada de 50 Hz/60 Hz).

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
radiado

+50% e.c.

(80 MHz a 1 GHz: 10 V/m; de 1 GHz a 6 GHz: 3 V/m)
(en el rango de tension de 5000 pe e.c. con el filtro de paso bajo activado a 4 Hz)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
conducido

+5%e.c.al0V

(en el rango de tension de 5000 pg e.c. con el filtro de paso bajo activado a 4 Hz)

*: No incluye la tolerancia de resistencia puente integrada ni las caracteristicas de temperatura.
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Especificaciones de los médulos enchufables

U8555 Unidad CAN

1. Especificaciones generales

Registrador
compatible

LR8450/LR8450-01 HiLogger de memoria

Ambiente operativo

Uso en interior, con grado de polucién 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft).

Rango de
temperatura de
funcionamiento y
humedad

De -10°C a 50°C (14°F a 122°F), 80% de HR o menos (sin condensacioén)

Rango de
temperatura de
almacenamiento y
humedad

De -20°C a 60°C (-4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Normas

Seguridad: EN 61010
EMC: EN 61326 Clase A

Resistencia a las
vibraciones

JIS D 1601:1995 5.3 (1)
Clase 1: vehiculos de pasajeros; condiciones: equivalente a clase A
(4heneleje Xy2henlos ejes Yy Z con una aceleracién de vibracién de 45 m/s® [4,6 G])

Dimensiones

Aprox. 134 mm de ancho x 70 mm de alto x 54 mm de profundidad (5,28" de ancho x
2,76" de alto x 2,13" de profundidad) (sin incluir salientes)

Peso

Aprox. 235 g (8,3 0z)

Periodo de garantia
del producto

3 afios

Accesorios Manual de instrucciones
Tornillos de instalacion x2
Opciones 9713-01 Cable CAN

SP7001-95 Sensor CAN sin contacto

2. Especificaciones de medicion, entrada y salida
-1. Especificaciones basicas

Cantidad de puertos

CAN

2 puertos

Terminales de
entrada

Conector D-sub de 9 pines x2

9

Pin Asignacion Funcionalidad

1 N.C. Sin usar

2 CAN_L Linea de comunicaciones CAN_L
3 GND Tierra

4 N.C. Sin usar

5 N.C. Sin usar

6 N.C. Sin usar

7 CAN_H Linea de comunicaciones CAN_H
8 N.C. Sin usar

9 N.C. Sin usar
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Especificaciones de los médulos enchufables

Interfaz Protocolos CAN (conforme con ISO 11898-1:2015)

compatibles CAN FD (conforme con ISO 11898-1:2015)
CAN FD (no ISO)

Capa fisica ISO 11898 (alta velocidad)

Terminador Se puede activar/desactivar en cada puerto.
Valor de resistencia: 120 Q +10 Q

LED ACT Muestra el estado de funcionamiento del bus CAN.

LED TERM Se ilumina cuando el terminador esta activado.

Intervalo de refresco
de datos

10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,2s,5s,10 s

Tasa de baudios

CAN, CAN FD (arbitraje)
: 50 k, 62,5 k, 83,3 k, 100 k, 125 k, 250 k, 500 k, 800 k, 1000 k [Baudios]
CAN FD (datos): 0,5 M, 1 M, 2 M, 2,5 M, 4 M, 5 M [Baudios]

Punto de muestreo

CAN, CAN FD (arbitraje): De 50,0% a 95,0%
CAN FD (datos): De 50,0% a 95,0%

ACK

Es posible activar y desactivar la respuesta ACK al recibir datos CAN.

Modo de
funcionamiento

Es posible alternar entre el modo de recepcion y el modo de salida de valores medidos.

-2. Especificaciones del modo de recepcién

NiUmero de canales

Intervalo de actualizacion de datos de 10 ms: Hasta 50 canales (hasta 50 sefales)
Intervalo de actualizacion de datos de 20 ms: Hasta 100 canales (hasta 100 sefiales)
Intervalo de actualizacion de datos de 50 ms: Hasta 250 canales (hasta 250 sefiales)
Intervalo de actualizacion de datos de 100 ms o mas largo: Hasta 500 canales (hasta
500 sefiales)

Recuento de
identificadores de
recepcion

Funcion para registrar el nimero de veces que se recibe un identificador objetivo durante
un intervalo de actualizacion de datos.

Transmision del
bastidor del usuario

Aspectos generales Envia tramas CAN definidas por el usuario mientras esta
ajustado el modo de recepcion.

Cantidad de conjuntos de 8 condiciones por unidad
condiciones que pueden
configurarse

-3. Especificaciones del modo de salida de valores medidos

Aspectos generales

Convierte los valores medidos por LR8450 en tramas CAN y las emite.

Objetivo de salida

Datos de medicion de los médulos enchufables (distintos de las unidades CAN)
Tiempo de medicion

Periodo de
actualizacion de los
datos de salida

Varia segun el intervalo de actualizacion de datos de las unidades cuyos datos se estan
emitiendo (como minimo 1 ms).

Respuesta

(Intervalo de actualizacion de datos) x 2 + 1 ms + (tiempo de respuesta analdgica*)
*: Varia con los ajustes del filiro (U8554: 5 ms, con filtro de paso bajo de 120 Hz).
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Especificaciones de los médulos enchufables

U8556 Modulo de corriente

1. Especificaciones generales

Registrador
compatible

LR8450/LR8450-01 HiLogger de memoria

Ambiente operativo

En interior, con grado de poluciéon 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft)

Rango de
temperatura de
funcionamiento y
humedad

De -10°C a 50°C (14°F a 122°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Rango de
temperatura de
almacenamiento y
humedad

De -20°C a 60°C (-4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Normas

Seguridad EN 61010
EMC EN 61326 Clase A

Resistencia a las
vibraciones

JIS D 1601:1995 5.3 (1)
Clase 1: vehiculos de pasajeros; condiciones: equivalente a clase A
(4heneleje Xy2henlosejes Yy Z con una aceleracion de vibracion de 45 m/s” [4,6 G])

Dimensiones

Aprox. 134 mm de ancho x 70 mm de alto x 63 mm de profundidad (5,28" de ancho x
2,76" de alto x 2,48" de profundidad) (sin saliente)

Peso

Aprox. 256 g (9,0 oz)

Periodo de garantia
del producto

3 anos

Accesorios Manual de instrucciones
Tornillos de instalacion x2
Tapas x5
Opciones L0220-01 Cable de extension (2 m)

L0220-02 Cable de extension (5 m)
L0220-03 Cable de extension (10 m)

2. Especificaciones de medicién, entrada y salida
-1. Especificaciones basicas

Numero de canales 5 canales
de entrada
Objetivo de medicién Corriente (usando sensores de corriente opcionales) m
°
Tipo de entrada Entrada aislada por sensor de corriente, muestreo simultaneo de todos los canales o
=
Terminales de Conector dedicado (Hioki PL14) 8
entrada Q.
S
Sensores de corriente CT7812 Sensor de corriente de CA/CC (corriente nominal: 2 A) o
aplicables CT7822 Sensor de corriente de CA/CC (corriente nominal: 20 A)
CT7126 Sensor de corriente de CA (corriente nominal: 60 A)
CT7131 Sensor de corriente de CA (corriente nominal: 100 A)
CT7136 Sensor de corriente de CA (corriente nominal: 600 A)
CT7044 Sensor de corriente flexible de CA (corriente nominal: 6000 A, diametro: 100 mm)
CT7045 Sensor de corriente flexible de CA (corriente nominal: 6000 A, diametro: 180 mm)
CT7046 Sensor de corriente flexible de CA (corriente nominal: 6000 A, diametro: 254 mm)
CT7731 Sensor de corriente de CA/CC con cero automatico (corriente nominal: 100 A)
CT7736 Sensor de corriente de CA/CC con cero automatico (corriente nominal: 600 A)
CT7742 Sensor de corriente de CA/CC con cero automatico (corriente nominal: 2000 A)
CT7116 Sensor de corriente de fugas de CA (corriente nominal: 6 A)
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Especificaciones de los médulos enchufables

Rango de medicion 200 mA, 2 A(CT7812)
500 mA, 5A (CT7116)
2A,20A(CT7822)
5A, 50 A (CT7126)
100 A(CT7131, CT7731)
50 A, 500 A (CT7136, CT7736)
200 A, 2000 A (CT7742)
50 A, 500 A, 5000 A (CT7044, CT7045, CT7046)

Tiempo de respuesta 150 us (entrada escalonada, 90% del valor final, valor de disefio)
de los valores
instantaneos

Caracteristicas de CC a5kHz (-3dB)
frecuencia para
valores RMS

Tiempo de respuesta 0,8 s (entrada escalonada, tiempo necesario para que un valor medido se situe dentro
de los valores RMS del intervalo de especificacion de precision, valor de disefio)

Resolucion A/D 16 bits
Resistencia de 1 MQ +10%
entrada

Alimentacion para +5V 10,25V, -5V 0,25V
sensores de corriente

Corriente maxima 130% de cada rango o la corriente maxima medible de un sensor de corriente que se
medible conecte, lo que sea menor

Voltaje nominal No aislado

maximo terminal a

tierra

Intervalo de refresco 1 ms,2ms,5ms, 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,2s,5s, 10 s
de datos

Elemento de Valor instantaneo, valor RMS (conmutables)
medicion

Método de medicion El IC del valor RMS calcula valores RMS reales en funcién de los valores medidos de
del valor RMS CA+CC.

Filtro de paso bajo Apagado, 220 Hz (-3 dB)
Disponible para la medicion de valores instantaneos y valores RMS

-2. Especificaciones de precision

Condiciones de Periodo de garantia del 1 afios
garantia de la producto
precision

Rango de temperatura  23°C +5°C (73°F +9°F), 80% de HR o menos
y humedad con
garantia de la precision

Tiempo de Como minimo 30 minutos
calentamiento

Después de la calibracion
Entrada de CC para valores instantaneos, entrada de onda sinusoidal para valores RMS

Longitud extensible Hasta 10 m
Rango de garantia de Valores instantaneos
la precisién +120% de cada rango o el limite superior del rango de garantia de la precision de
un sensor de corriente que se conecte, lo que sea menor
Valores RMS

5% a 100% de cada rango
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Especificaciones de los médulos enchufables

Precision en combinacion con el CT7812 sensor de corriente de CA/CC

Valores instantaneos

Precision en
Rango Resolucion combinacién para
valores instantaneos
2,0000 A 0,0002 A +0,38% Itr. £0,0037 A
200,0 mA 0,1 mA 10,38% Itr. £2,4 mA
Valor RMS
.. Precision en combinacién para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz<f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f< 1 kHz

2,0000 A 0,0002 A +1,1% ltr. £0,0125 A +1,3% lItr. £0,0125 A +2,1% ltr. £0,0125 A
200,0 mA 0,1 mA £1,1% Itr. £11,4 mA £1,3% Itr. 11,4 mA £2,1% ltr. £11,4 mA

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la sefial de medicion.

Precision en combinacion con el CT7822 sensor de corriente de CA/CC

Valores instantaneos

Precision en
Rango Resolucion combinacién para
valores instantaneos
20,000 A 0,002 A +0,38% Itr. £0,037 A
2,000 A 0,001 A 10,38% Itr. £0,024 A
Valor RMS
.. Precision en combinacion para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz < f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f< 1 kHz

20,000 A 0,002 A +1,1% ltr. £0,046 A +1,3% lItr. £0,04 A +2,1% ltr. £0,046 A
2,000 A 0,001 A +1,1% ltr. £0,035 A +1,3% Itr. 0,029 A +2,1% ltr. £0,035 A

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la seial de medicion.

Precision en combinacion con el CT7731 sensor de corriente cero automatico de CA/CC

Valores instantaneos

Precision en
Rango Resolucion combinacién para
valores instantaneos
100,00 A 0,01A +1,08% Itr. £0,58 A
Valor RMS
.. Precisiéon en combinacién para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz<f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz
100,00 A 0,01 A +1,8% Itr. 2,16 A +3% Itr. £2,16 A(I< 80 A)
+3,5% Itr. £2,16 A(BOA<I<100A)

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la sefial de medicion.
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Especificaciones de los médulos enchufables

Precision en combinacion con el CT7736 sensor de corriente cero automatico de CA/CC

Valores instantaneos

Precision en
Rango Resolucion combinacién para
valores instantaneos
500,0 A 0,1A +2,08% ltr. £3,6 A
50,00 A 0,01A +2,08% Itr. £3,06 A
Valor RMS
. Precision en combinacion para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz < f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f <1 kHz

500,0 A 0,17A +2,8% Itr. +4,8 A +4% ltr. +4,8 A +4,6% Itr. +4,8 A
50,00 A 0,01A +2,8% Itr. +4,16 A 4% ltr. £4,16 A 1+4,6% Itr. +4,16 A

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la sefial de medicion.

Precision en combinacion con el CT7742 sensor de corriente cero automatico de CA/CC

Valores instantaneos

Precision en
Rango Resolucion combinacién para
valores instantaneos
2000,0 A 0,2A +1,58% Itr. £11,7 A
200,0 A 0,1A +1,58% Itr. £10,4 A
Valor RMS
L Precision en combinacion para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz < f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f<1 kHz
2000,0 A 0,2A 1+2,8% ltr. 18,7 A 13,5% Itr. £28,7 A +4,1% ltr. £28,7 A
(I<1800A)
14,0% lItr. £28,7 A
(1800 A<1<2000A)
200,0A 0,1A +2,3% ltr. 17,6 A 13,5% Itr. 27,6 A +4,1% ltr. 27,6 A

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la sefial de medicion.

Precision en combinacion con el CT7126 sensor de corriente de CA

Valor RMS
L Precision en combinacion para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz<f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f<1 kHz
50,00 A 0,01 A +1,1% ltr. £0,09 A 2% Itr. £0,09 A 12,6% ltr. 0,09 A
5,000 A 0,001 A +1,1% ltr. £0,022 A 2% Itr. £0,022 A 12,6% ltr. 0,022 A

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la seial de medicion.

Precision en combinacion con el CT7131 sensor de corriente de CA

Valor RMS
. Precision en combinacion para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz < f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f < 1 kHz
100,00 A 0,01A +1,1% ltr. 0,18 A *1,8% Itr. 0,18 A +2,4% ltr. 0,18 A

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la seial de medicion.

360

HIOKI LR8450A971-00




Especificaciones de los médulos enchufables

Precision en combinacion con el CT7136 sensor de corriente de CA

Valor RMS
.. Precisiéon en combinacion para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz < f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f <1 kHz
500,0 A 0,1A +1,1% ltr. 0,9 A £1,8% ltr. 1A +2,4% ltr. 1 A
50,00 A 0,01A +1,1% ltr. 0,22 A +1,8% ltr. 0,28 A 1+2,4% ltr. £0,28 A

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la seial de medicion.

Precision en combinacion con el CT7044/ CT7045/ CT7046 sensor de corriente flexible de CA

Valor RMS
Precision en
.. combinacion para
Rango Resolucion valores RMS
45 Hz<f< 66 Hz
5000 A 1A +2,3% Itr. £33 A
500,0 A 0,17A +2,3% Itr. £3,3 A
50,00 A 0,01A +2,3% Itr. 2,66 A

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la seial de medicion.

Precision en combinacion con el CT7116 sensor de corriente de fugas de CA

Valor RMS
.. Precisiéon en combinacién para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz = f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f < 1 kHz
5,000 A 0,001 A +1,8% Itr. £0,011 A 4% Itr. £0,014 A +4,6% Itr. 0,014 A
500,0mA | 0,1mA *1,8% Itr. +4,6 mA 4% ltr. £7,6 mA *4,6% Itr. £7,6 mA

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la sefial de medicion.

Precision solo del médulo

Rango Precision d_e medi<’:i6n para
valores instantaneos
1 +0,08% de lectura +8 dgt
2-L (x5) +0,08% de lectura 17 dgt
2-H (x10) | £0,08% de lectura +4 dgt
5-L (x1) +0,08% de lectura +6 dgt
5-H (x10) | £0,08% de lectura +6 dgt
Rango de temperatura y humedad con garantia de la precision
Rango 45 Hz<f<100 Hz 100 Hz < f < 500 Hz 500 Hz <f <1 kHz
Precision de medicion para valores RMS

1 +0,8% de lectura +16 dgt +1,0% de lectura +16 dgt +1,6% de lectura +16 dgt
2-L (x5) 10,8% de lectura £27 dgt +1,0% de lectura +27 dgt +1,6% de lectura +27 dgt
2-H (x10) | £0,8% de lectura +16 dgt +1,0% de lectura £16 dgt +1,6% de lectura £16 dgt
5-L (x1) +0,8% de lectura +8 dgt +1,0% de lectura +8 dgt +1,6% de lectura +8 dgt
5-H (x10) | £0,8% de lectura +16 dgt +1,0% de lectura +16 dgt +1,6% de lectura +16 dgt

» No se garantiza la precision para frecuencias de sefial de medicién iguales o superiores a 1 kHz.
« El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la sefal de medicion.

HIOKI LR8450A971-00
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Especificaciones de los médulos enchufables

Caracteristicas de la
temperatura

Cuando el instrumento se utilice a temperaturas que se encuentren fuera del rango de
temperatura de garantia de la precisién, afiada el siguiente valor a la precision de la
medicion.
Precision de medicion para valores instantaneos:
AT x 0,1 x (precision de medicion de cada rango)
Precision de medicion para valores RMS:
AT x 0,1 x (precision de medicion de cada rango, en funcion de la frecuencia)
AT: Diferencia de temperatura entre la temperatura de funcionamiento y el limite
superior o inferior del intervalo de temperatura de garantia de la precision (°C)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
radiado

+25% e.c.

(Nivel de prueba: 10 V/m para un rango de frecuencias de 80 MHz a 1 GHz; 3 V/m para
un rango de frecuencias de 1 GHz a 6 GHz)

Afade el valor de influencia del sensor si la especificacion del sensor lo indica.

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
conducido

+5% e.c.
(Nivel de prueba: 10 V)
Afade el valor de influencia del sensor si la especificacion del sensor lo indica.

3. Especificaciones de la interfaz

Conector

Interfaz dedicada (Hioki PL14)
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Especificaciones de los moédulos inalambricos

I 10.3 Especificaciones de los médulos inalambricos

LR8530 Unidad de voltaje/temp. inalambrica

1. Especificaciones generales

Registrador LR8450-01 HiLogger de memoria

compatible

Medios de Con el Z3230/Z3231 adaptador LAN inalambrico (accesorio) conectado, puede
comunicacioén para el comunicarse de forma inalambrica con el LR8450-01.

control

Memoria intermedia 4 Mwords (memoria volatil)
de comunicacion Si se produce un error de comunicacion, es posible retener los datos. Los datos retenidos
se volveran a enviar tras la recuperacion de las comunicaciones.

Ambiente operativo Uso en interior, con grado de polucién 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft).

Rango de De -20°C a 55°C (-4°F a 131°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)
temperatura de (Rango de temperatura de carga: De 5°C a 35°C)

funcionamiento y

humedad

Rango de De -20°C a 60°C (-4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

temperatura de
almacenamiento y

humedad
Normas Seguridad EN 61010
EMC EN 61326 Clase A
Cumplimiento de Termopares: JIS C1602:2015, IEC 60584-1:2013
estandares
Resistencia a las JIS D 1601:1995 5.3 (1)
vibraciones Clase 1: vehiculos de pasajeros; condiciones: equivalente a clase A
(4heneleje Xy2henlosejes Yy Z con una aceleracion de vibracion de 45 m/s” [4,6 G])
Fuente de » Z1008 Adaptador de CA (12 V CC)
alimentacion Voltaje de alimentacién nominal: 100 V a 240 V CA (suponiendo una fluctuacién de
1+10% del voltaje de alimentacion nominal)
Frecuencia del suministro de energia nominal: 50 Hz/60 Hz
Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V
Potencia nominal maxima: 25 VA (incluido el adaptador de CA)
Consumo eléctrico normal: 2,5 VA (solo instrumento, sin bateria)
» Z1007 Paquete de baterias (cuando se utiliza con el adaptador de CA, el adaptador
tiene prioridad). m
Potencia nominal maxima: 1,5 VA ko)
; - @
* Fuente de alimentacion externa 0.
Voltaje de alimentacién nominal: 10 Va 30V CC 3
Potencia nominal maxima: 8 VA (fuente de alimentacion externa a 30 V CC, mientras se 3
carga la bateria) o
Consumo eléctrico normal: 2,5 VA (fuente de alimentacién externaa 12 V CC, sin 8
bateria) o
Tiempo continuo Si usa el Z1007 Paquete de baterias
funcionando Aprox. 9 h (todos los intervalos de actualizacion de datos, comunicaciones en buen
estado, valor de referencia a 23°C)
Funcion de carga La funcién de carga esta disponible cuando el Z1007 Paquete de baterias esta instalado
y hay conectado un adaptador de CA o una fuente de alimentacion externa (de 10V a
30V CC).
Tiempo de carga: Aprox. 7 horas (valor de referencia a 23 °C)
Dimensiones Aprox. 154 mm de ancho x 106 mm de alto x 57 mm de profundidad (6,06" de ancho x
4,17" de alto x 2,24" de profundidad) (incluida la cubierta)
Peso Aprox. 423 g (14,9 oz, incluido el Z3230/23231 Adaptador LAN inalambrica)

Periodo de garantia 3 afios
del producto
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Especificaciones de los modulos inalambricos

Accesorios

Z3230/Z23231 Adaptador LAN inalambrica

Manual de instrucciones

Z1008 Adaptador de CA (cable de alimentacion de 3 clavijas con conexion a tierra [2 polos]).
Placa de montaje

Tornillos M3 x 4 %2 (para la placa de montaje)

Opciones

73230 Adaptador de LAN inalambrica

Z3231 Adaptador de LAN inalémbrica

Z1008 Adaptador de CA (cable de alimentacion de 3 clavijas con conexion a tierra [2 polos]).
Z1007 Paquete de baterias (iones de litio)

C1012 Maleta de transporte

2. Especificaciones de medicion, entrada y salida
-1. Especificaciones basicas

Numero de canales
de entrada

15 canales (Ajuste del voltaje o termopar en cada canal).

Terminales de
entrada

Bloque de terminales con tornillos M3 (2 terminales por canal), equipado con cubierta
para el bloque de terminales

Objetivo de medicion

Voltaje
Termopares (K, J,E, T,N, R, S, B, C)

Tipo de entrada

Escaneado mediante relés semiconductores, entrada desequilibrada flotante
Todos los canales aislados

Resolucion A/D 16 bits
Voltaje maximo de +100 V CC
entrada

Voltaje maximo de 300V CC

canal a canal

Voltaje nominal
maximo terminal a
tierra

300 V CA, CC (categoria de medicion Il)
Entre cualquier canal de entrada (+, —) y el gabinete
Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V

Resistencia de
entrada

10 MQ o superior (rangos de voltaje de 10 mV e.c. a 2 V e.c., todos los rangos de
termopar)
1 MQ £5% (rangos de voltaje de 10 V e.c. a 100 V e.c., rango de voltaje 1-5 V e.c.)

Resistencia admisible
de la fuente de senal

1 kQ o menos

Compensacion de la
junta de referencia

Interna/externa (seleccionable por el usuario) (durante la medicion del termopar)

Deteccion de rotura
de cable del termopar

El sistema comprobara si hay roturas de cables en los intervalos de actualizacion de
datos durante la medicion del termopar.

Encendido/apagado (seleccionable por el usuario) (se establece para todo el médulo)
Corriente de deteccion: 5 pA £20%

La corriente no fluye mientras se adquieren los datos de medicion.

(Ajuste no disponible cuando el intervalo de actualizacién de datos esta ajustado en
10 ms).

Intervalo de refresco
de datos

10 ms*, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,2s,5s,10s
*: Ajuste disponible cuando la deteccion de rotura de cable del termopar esta desactivada.
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Especificaciones de los moédulos inalambricos

Filtros digitales La frecuencia de corte del filtro digital se ajusta automaticamente como se describe en
la siguiente tabla segun el intervalo de actualizacién de datos, el ajuste de deteccion de

rotura de cable y el ajuste del filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion:

—: Ajuste no disponible

Ajuste del | Ajuste de Intervalo de refresco de datos
filtro de | deteccion
reedn | cB e 10ms | 20ms | 50ms |[100ms [ 200ms [ 500ms | 1s | 2s 5s | 10s
de la fuente roto
de alimenta-
cién
60 Hz Desacti- | 20,8k |6,94k |298k |237k |739 60 60 60 60 60
vado
Activado | — 208k |694k |298k |[237k |739 60 60 60 60
50 Hz Desacti- | 20,8k |6,94k |298k |237k |739 50 50 50 50 50
vado
Activado | — 20,8k 694k 298k |237k |739 50 50 50 50
Unidad: Hz
-2. Especificaciones de precision
Condiciones de Periodo de garantia del producto 1 afio

arantia de la
grecisién Rango de temperatura y humedad

con garantia de la precision

23°C £5°C (73°F £9°F), 80% de HR o menos

Tiempo de calentamiento Como minimo 30 minutos después de encender el

modulo

Las condiciones se han especificado después de acabar la calibracion y ajustar la
frecuencia de corte a 50 Hz/60 Hz (véase la tabla de frecuencias de corte en “Filtros
digitales” [p.365]).

Rango de medicion, resolucién maxima, rango medible y cifras de precision de la medicion

HIOKI LR8450A971-00

Objet!vgde Tipo Rango Res9ll_Jci6n Rango medible Precis_ic’:_r) e
medicion maxima medicion

Voltaje 10 mV e.c. 500 nV -10 mV a 10 mV +10 pv
20 mV e.c. 1uv -20 mV a 20 mV 120 uVv
100 mVe.c. |5pVv =100 mV a 100 mV +50 uVv m
200 mVe.c. |10pVv -200 mV a 200 mV 100 pVv '(%D
1Ve.c. 50 pv -1Va1tlVv +500 pv %‘
2Ve.c. 100 pVv -2VazV 1 mV §-
10 Ve.c. 500 pv -10Va1i10Vv 5 mV §
20 Ve.c. 1mVv -20Va20V +10 mV
100 V e.c. 5mV -100Va 100V +50 mV
1-5Ve.c. 500 pv 1VabsV 5 mV
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Especificaciones de los modulos inalambricos

366

Objetivo de . Resolucion . Precision de
.. Tipo Rango .. Rango medible . .,
medicion maxima medicion
Termopar 100°C e.c. 0,01°C Igual o superiora -=100°C e | £0,7°C
(Sin incluir la inferior a 0°C
precision de la . . R
compensacion !guall o §L;pgr|or 6‘180?06 +0,5°C
de la junta de igual o inferior a
referencia) 500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a —200°C e | +1,4°C
inferior a —100°C
Igual o superiora -100°C e | +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e 1+0,5°C
igual o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superior a —200°C e | +1,4°C
inferior a =100°C
Igual o superior a —=100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e +0,5°C
inferior a 500°C
Igual o superior a 500°C e 10,7°C
igual o inferior a 1350°C
100°C e.c. 0,01°C Igual o superiora -100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e +0,5°C
igual o inferior a 100°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a —200°C e | +0,9°C
inferior a =100°C
Igual o superior a -100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e 1+0,5°C
igual o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superior a —200°C e | £0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e +0,5°C

igual o inferior a 1200°C
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Especificaciones de los moédulos inalambricos

Objetivo de . Resolucion . Precision de
s Tipo Rango - Rango medible . .
medicion maxima medicion
Termopar 100°C e.c. 0,01°C Igual o superiora —=100°C e | +0,7°C
(Sin incluir la inferior a 0°C
precision de la ) . R
compensacion !gual o §upgrlor a0 (03 e +0,5°C
de la junta de igual o inferior a 100°C
referencia) 500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a —200°C e | +0,9°C
inferior a =100°C
Igual o superiora -=100°C e | +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e 1+0,5°C
igual o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superior a —200°C e | £0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a —-100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e +0,5°C
igual o inferior a 1000°C
100°C e.c. 0,01°C Igual o superiora -100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e 1+0,5°C
igual o inferior a 100°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a —200°C e | £1,4°C
inferior a —100°C
Igual o superiora -100°C e | +0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e 10,5°C
igual o inferior a 400°C
2000°Ce.c. |0,1°C Igual o superior a —200°C e | +1,4°C
inferior a —100°C
Igual o superior a —=100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e +0,5°C

igual o inferior a 400°C

HIOKI LR8450A971-00
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Especificaciones de los modulos inalambricos

368

Objetivo de . Resolucion . Precision de
.. Tipo Rango .. Rango medible . .,
medicion maxima medicion
Termopar 100°C e.c. 0,01°C Igual o superiora -=100°C e | +1,1°C
(Sin incluir la inferior a 0°C
precision de la . . R
compensacion !guall o §L;pgr|or 6‘180?06 +0,9°C
de la junta de igual o inferior a
referencia) 500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a —200°C e | +2,1°C
inferior a —100°C
Igual o superiora -100°C e | +1,1°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e 1+0,9°C
igual o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superior a —200°C e | £2,1°C
inferior a —100°C
Igual o superior a —=100°C e | £1,1°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e +0,9°C
igual o inferior a 1300°C
100°C e.c. 0,01°C De 0°C a 100°C +4,4°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superiora 0°C e +4,4°C
inferior a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e +2,2°C
igual o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superiora 0°C e +4,4°C
inferior a 100°C
Igual o superior a 100°C e 12,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e 12,2°C
igual o inferior a 1700°C
100°C e.c. 0,01°C De 0°C a 100°C +4,4°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a 0°C e +4.4°C
inferior a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e +2,2°C
igual o inferior a 500°C
2000°Ce.c. |0,1°C Igual o superior a 0°C e +4,4°C
inferior a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2.9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e +2,2°C

igual o inferior a 1700°C

HIOKI LR8450A971-00




Especificaciones de los moédulos inalambricos

Objetivo de . Resolucion . Precision de
L Tipo Rango - Rango medible . .
medicion maxima medicion
Termopar B 2000°Ce.c. |0,1°C Igual o superior a 400°C e 15,4°C
(Sin incluir la inferior a 600°C
ision de |
precision g’a Igual o superior a 600°C e +3,7°C
compensacion infori 1000°C
de la junta de interior a
referencia) Igual o superior a 1000°C e | +2,4°C
igual o inferior a 1800°C
C 100°C e.c. 0,01°C De 0°C a 100°C +1,7°C
500°C e.c. 0,05°C De 0°C a 500°C +1,7°C
2000°Ce.c. |0,1°C De 0°C a 2000°C +1,7°C

Compensacion de la
junta de referencia

10,5°C (con equilibrado de la temperatura del terminal de entrada)
Compensacion de la junta de referencia: Ailade la precision de medicion del termopar
cuando se establece en interno.

Caracteristicas de la
temperatura

Sume (precision de la medicién x 0,1) por grado a la cifra de precision de la medicion.

indice de rechazo en
modo normal

50 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion de
50 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion de
60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s)
(Con la deteccion de rotura de cable del termopar desactivada)

indice de rechazo en
modo comun

Resistencia de la fuente de sefial de 100 Q o inferior
100 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz/60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de
10 ms)
140 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion de
50 Hz y un intervalo de actualizacién de datos de 5 s en el de 10 mV e.c.)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion de
60 Hz y un intervalo de actualizaciéon de datos de 5 s en el de 10 mV e.c.)
(Con la deteccion de rotura de cable del termopar desactivada)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
radiado

5% e.c. (80 MHz a 1 GHz: 10 V/m, de 1 GHz a 6 GHz: 3 V/m) (en el rango de voltaje de
10Ve.c)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
conducido

+5% e.c. a 10 V (en el rango de voltaje de 10 V e.c.)

3. Especificaciones de funcién

Indicadores LED

Conexidén inalambrica, estado de la medicién, estado de error, funcionamiento con
adaptador de CA/ fuente de alimentacion externa, funcionamiento con bateria, estado de
la carga de la bateria

Teclas de
funcionamiento

Automatico, restablecer

Funcién de conexion
automatica

Si

369

HIOKI LR8450A971-00

m
(%)
o
@
Q.
=
Q
)
Q.
o
>
@
7




Especificaciones de los modulos inalambricos

LR8531 Unidad universal inalambrica

1. Especificaciones generales

Registrador
compatible

LR8450-01 HiLogger de memoria

Medios de

comunicacion para el

control

Con el Z3230/Z3231 adaptador LAN inalambrico (accesorio) conectado, puede
comunicarse de forma inalambrica con el LR8450-01.

Memoria intermedia
de comunicaciéon

4 Mwords (memoria volatil)
Si se produce un error de comunicacion, es posible retener los datos. Los datos retenidos
se volveran a enviar tras la recuperacion de las comunicaciones.

Ambiente operativo

Uso en interior, con grado de polucién 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft).

Rango de
temperatura de
funcionamiento y
humedad

De -20°C a 55°C (-4°F a 131°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)
(Rango de temperatura de carga: De 5°C a 35°C)

Rango de
temperatura de
almacenamiento y
humedad

De -20°C a 60°C (-4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Normas

Seguridad EN 61010
EMC EN 61326 Clase A

Cumplimiento de
estandares

Termopares: JIS C1602:2015, IEC 60584-1:2013

Resistencia a las

JIS D 1601:1995 5.3 (1)

vibraciones Clase 1: vehiculos de pasajeros; condiciones: equivalente a clase A
(4heneleje Xy2henlosejes Yy Z con una aceleracion de vibracion de 45 m/s” [4,6 G])
Fuente de * Z1008 Adaptador de CA (12 V CC)

alimentacion

Voltaje de alimentacién nominal: 100 V a 240 V CA (suponiendo una fluctuacion de
1+10% del voltaje de alimentacion nominal)
Frecuencia del suministro de energia nominal: 50 Hz/60 Hz
Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V
Potencia nominal maxima: 25 VA (incluido el adaptador de CA)
Consumo eléctrico normal: 3 VA (solo instrumento, sin bateria)
» Z1007 Paquete de baterias (cuando se utiliza con el adaptador de CA, el adaptador
tiene prioridad).
Potencia nominal maxima: 2 VA
* Fuente de alimentacion externa
Voltaje de alimentacién nominal: 10 Va 30V CC
Potencia nominal maxima: 8 VA (fuente de alimentacion externa a 30 V CC, mientras se
carga la bateria)
Consumo eléctrico normal: 3 VA (fuente de alimentacion externa a 12 V CC, sin bateria)

Tiempo continuo
funcionando

Si usa el 21007 Paquete de baterias
Aprox. 7 h (todos los intervalos de actualizacion de datos, comunicaciones en buen
estado, valor de referencia a 23°C)

Funcién de carga

La funcidn de carga esta disponible cuando el Z1007 Paquete de baterias esta instalado
y hay conectado un adaptador de CA o una fuente de alimentacién externa (de 10V a
30V CC).

Tiempo de carga: Aprox. 7 horas (valor de referencia a 23 °C)

Dimensiones

Aprox. 154 mm de ancho x 106 mm de alto x 57 mm de profundidad (6,06" de ancho x
4,17" de alto x 2,24" de profundidad) (incluida la cubierta)

Peso

Aprox. 386 g (13,6 oz, incluido el Z3230/23231 Adaptador LAN inalambrica)

Periodo de garantia
del producto

3 afios

Accesorios

Z3230/23231 Adaptador LAN inalambrica

Manual de instrucciones

Z1008 Adaptador de CA (cable de alimentacion de 3 clavijas con conexion a tierra [2 polos]).
Placa de montaje

Tornillos M3 x 4 %2 (para la placa de montaje)
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Opciones 23230 Adaptador de LAN inalambrica
Z3231 Adaptador de LAN inalambrica
Z1008 Adaptador de CA (cable de alimentacion de 3 clavijas con conexion a tierra [2 polos]).
Z1007 Paquete de baterias (iones de litio)
C1012 Maleta de transporte
Z2000 Sensor de humedad

2. Especificaciones de medicion, entrada y salida
-1. Especificaciones basicas

Numero de canales 15 canales (Ajuste del voltaje, termopar, humedad, detector de temperatura de resistencia
de entrada y resistencia para cada canal).

Terminales de Bloque de terminales con pulsador (4 terminales por canal), equipado con cubierta para
entrada el bloque de terminales

Terminales de salida  Bloque de terminales con tornillos M3 (1 salida, 2 terminales por canal, fuente de
alimentacion dedicada al Z2000 Sensor de humedad, se pueden alimentar 15 unidades
del Z2000 Sensor de humedad simultaneamente)

Objetivo de medicion Voltaje
Termopares (K, J, E, T,N, R, S, B, C)
Humedad (con el Z2000 Sensor de humedad)
Detectores de temperatura por resistencia (Pt100, JPt100, Pt1000)
(Conexion: configuracion de 3 cables/configuracion de 4 cables)
(Corriente de medicion: 1 mA 5% [medicion Pt100 y Jpt100]
0,1 mA £5% [medicion Pt1000])
(Durante la medicion Pt1000, el ajuste esta disponible cuando el intervalo de
actualizacion de datos se establece en 100 ms o mas.)
Resistencia (conexién: 4 cables; corriente de medicion: 1 mA £5%)

Tipo de entrada Escaneado mediante relés semiconductores, entrada desequilibrada flotante
Todos los canales aislados (los terminales SolL utilizados para conectar los detectores de
temperatura de resistencia y los resistores no estan aislados; estan en cortocircuito para
todos los canales internamente.)

Resolucion A/D 16 bits

Voltaje maximo de +100V CC

entrada

Voltaje maximo de 300 V CC (los terminales SoL utilizados para conectar los detectores de temperatura

canal a canal de resistencia y los resistores no estan aislados; estan en cortocircuito para todos los
canales internamente.)

Voltaje nominal 300 V CA, CC (categoria de medicion I1)

maximo terminal a Entre cualquier canal de entrada (SoH, SoL, +, ) y el gabinete

tierra Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V

Resistencia de 10 MQ o superior (rangos de voltaje de 10 mV e.c. a2 V e.c., todos los rangos de

entrada termopares, todos los rangos del detector de temperatura de resistencia)

1 MQ £5% (rangos de voltaje de 10 V e.c. a 100 V e.c., rango de voltaje 1-5 V e.c., rango
de humedad)

Resistencia admisible 1 kQ o menos
de la fuente de senal
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Compensacion de la  Interna/externa (seleccionable por el usuario) (durante la medicion del termopar)
junta de referencia

Deteccion de rotura El sistema comprobara si hay roturas de cables en los intervalos de actualizacion de
de cable del termopar datos durante la medicion del termopar.
Encendido/apagado (seleccionable por el usuario) (se establece para todo el médulo)
Corriente de deteccion: 5 pA £20%
La corriente no fluye mientras se adquieren los datos de medicion.
(Ajuste no disponible cuando el intervalo de actualizacién de datos esta ajustado en
10 ms).

Intervalo de refresco 10 ms*', 20 ms*?, 50 ms*>, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,25s,55s, 10 s
de datos *1: Ajuste disponible cuando la deteccion de rotura de cable del termopar esta
desactivada y no hay ningun ajuste de medicién con Pt1000 implicado.
*2: Ajuste disponible cuando no hay ningun ajuste de mediciéon con Pt1000 implicado.
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Filtros digitales

La frecuencia de corte del filtro digital se ajusta automaticamente como se describe en

la siguiente tabla segun el intervalo de actualizacion de datos, el ajuste de deteccion de
rotura de cable y el ajuste del filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion:

—: Ajuste no disponible

Ajuste del Intervalo de refresco de datos
filtro de Ajuste de

frecuencia | deteccion

de la fuente | de cable | 10 ms** | 20 ms** | 50 ms** | 100 ms | 200 ms | 500ms | 1s | 2s | 5s |10s

de alimenta- roto

cion

60 Hz Desacti- | 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37k | 739 60 60 |60 60 |60
vado
Activado | — 20,8 k 6,94 k 298k 237k |739 60 |60 60 |60

50 Hz Desacti- 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37k | 739 50 50 |50 50 |50
vado
Activado | — 20,8 k 6,94 k 298k 237k |739 50 |50 50 |50

Unidad: Hz

*3: No disponible cuando hay algun ajuste de medicion con Pt1000 implicado.

-2. Especificaciones de precision

Condiciones de
garantia de la
precision

Periodo de garantia del producto 1 afio

Rango de temperatura y 23°C £5°C (73°F £9°F), 80% de HR o0 menos
humedad con garantia de la

precision

Como minimo 30 minutos después de encender el
modulo

Tiempo de calentamiento

Las condiciones se han especificado después de acabar la calibracién y ajustar la
frecuencia de corte a 50 Hz/60 Hz (véase la tabla de frecuencias de corte en “Filtros
digitales” [p.372]).

Rango de medicion, resoluciéon maxima, rango medible y cifras de precisiéon de la medicion

Objetiv?’de Tipo Rango Res9ll-1ci6n Rango medible Precis-iélr) de
medicion maxima medicion

Voltaje - 10 mVe.c. 500 nV -10 mV a 10 mV 10 pVv
20 mVe.c. 1V -20 mV a 20 mV +20 pVv
100 mVe.c. |5V -100 mV a 100 mV +50 pVv
200 mVe.c. |10V -200 mV a 200 mV +100 pVv
1Ve.c. 50 pv -1VatlVv +500 pv
2Ve.c. 100 uv -2Vaz2V 1 mV
10Ve.c. 500 pVv -10Vai10Vv 5 mV
20 Ve.c. 1mV -20Va20V +10 mV
100 V e.c. 5mV -100Va 100V +50 mV
1-5Ve.c. 500 nV 1VasV +5 mV
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Objetivo de . Resolucién . Precision de
. .. Tipo Rango L. Rango medible . .
medicion maxima medicion
Termopar 100°C e.c. 0,01°C Igual o superior a —=100°C e | £0,7°C
(Sin incluir la inferior a 0°C
precision de la . o o
compensacion !guall o) §L]Jcp§r|or a1809(;e +0,5°C
de la junta de igual o inferior a
referencia) 500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a —200°C e | +1,4°C
inferior a —100°C
Igual o superior a —-100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e +0,5°C
igual o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superiora —200°C e | +1,4°C
inferior a —100°C
Igual o superior a —=100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e 1+0,5°C
inferior a 500°C
Igual o superior a 500°C e +0,7°C
igual o inferior a 1350°C
100°C e.c. 0,01°C Igual o superior a —=100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e 10,5°C
igual o inferior a 100°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a —200°C e | £0,9°C
inferior a =100°C
Igual o superior a —=100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e +0,5°C
igual o inferior a 500°C
2000°Ce.c. |0,1°C Igual o superior a —200°C e | £0,9°C
inferior a —100°C
Igual o superior a -100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e +0,5°C

igual o inferior a 1200°C

HIOKI LR8450A971-00
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374

Objetivo de . Resolucién . Precision de
. .. Tipo Rango P Rango medible . ..
medicion maxima medicion
Termopar 100°C e.c. 0,01°C Igual o superior a —=100°C e | £0,7°C
(Sin incluir la inferior a 0°C
precision de la . o o
compensacion !guall o) §L]Jcp§r|or a18090e +0,5°C
de la junta de igual o inferior a
referencia) 500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a —200°C e | +0,9°C
inferior a —100°C
Igual o superior a —-100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e +0,5°C
igual o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superior a —200°C e | +0,9°C
inferior a —100°C
Igual o superior a —=100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e 1+0,5°C
igual o inferior a 1000°C
100°C e.c. 0,01°C Igual o superior a —=100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e +0,5°C
igual o inferior a 100°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a —200°C e | £1,4°C
inferior a =100°C
Igual o superior a -100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e +0,5°C
igual o inferior a 400°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superior a —200°C e | £1,4°C
inferior a —100°C
Igual o superior a -100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e 1+0,5°C

igual o inferior a 400°C
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Objetivo de . Resolucién . Precision de
. .. Tipo Rango L. Rango medible . ..
medicion maxima medicion
Termopar 100°C e.c. 0,01°C Igual o superior a —=100°C e | £1,1°C
(Sin incluir la inferior a 0°C
precision de la . o o
compensacion !guall o) §L]Jcp§r|or a1809(;e +0,9°C
de la junta de igual o inferior a
referencia) 500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a —200°C e | +2,1°C
inferior a —100°C
Igual o superiora -100°C e | £1,1°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e +0,9°C
igual o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superiora —200°C e | +2,1°C
inferior a —100°C
Igual o superiora -100°C e | +1,1°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e 1+0,9°C
igual o inferior a 1300°C
100°C e.c. 0,01°C De 0°C a 100°C +4,4°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a 0°C e +4.4°C
inferior a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e 12,2°C
igual o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superiora 0°C e +4,4°C
inferior a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e +2,2°C
igual o inferior a 1700°C
100°C e.c. 0,01°C De 0°C a 100°C +4,4°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superiora 0°C e +4,4°C
inferior a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e +2,2°C
igual o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superiora 0°C e +4.4°C
inferior a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e +2,2°C
igual o inferior a 1700°C
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Especificaciones de los modulos inalambricos

Objetivo de . Resolucién . Precision de
L Tipo Rango - Rango medible .
medicion maxima medicion
Termopar B 2000°C e.c. 0,1°C Igual o superior a 400°C e +5,4°C
(Sin incluir la inferior a 600°C
isi6n de |
preaision g’a Igual o superior a 600°C e +3,7°C
compensacion irfori 1000°C
de la junta de interior a
referencia) Igual o superior a 1000°C e | +2,4°C
igual o inferior a 1800°C
C 100°C e.c. 0,01°C De 0°C a 100°C +1,7°C
500°C e.c. 0,05°C De 0°C a 500°C +1,7°C
2000°Ce.c. |0,1°C De 0°C a 2000°C +1,7°C
Humedad - 100% de HR | 0,1% de 5,0% de HR a 95,0% de HR | Segun la
e.c. HR precision de
medicion del
Z2000 Sensor de
humedad
Tabla de precision con humedad
~ 100
i g5 [
+10% HR +8% HR +10% HR
[0)
< 80
g\i +8% HR 6% HR +8% HR
o 60
=2
©
o
- +6% HR +5% HR 6% HR
3
[0
E 5
T 0 ——— @ 1
0 20 30 50
Temperatura (°C)
I : Fuera del rango de garantia de la precision
Cada linea limite se incluye en la zona de mayor precision de medicion.
Detector de Pt100 100°C e.c. 0,01°C De -100°C a 100°C +0,5°C
temperatura R . oo R .
de resistencia 500°C e.c. 0,05°C De -200°C a 500°C 10,7°C
2000°Ce.c. |0,1°C De -200°C a 800°C 10,9°C
JPt100 100°C e.c. 0,01°C De -100°C a 100°C 10,5°C
500°C e.c. 0,05°C De -200°C a 500°C 10,7°C
2000°Ce.c. |0,1°C De -200°C a 500°C 10,9°C
Pt1000 100°C e.c. 0,01°C De -100°C a 100°C 10,5°C
500°C e.c. 0,05°C De -200°C a 500°C +0,7°C
2000°Ce.c. |0,1°C De -200°C a 800°C +0,9°C
Resistencia - 10 Qe.c. 0,5mQ De0Qa10Q +10 mQ
20Qe.c. 1mQ De0Qa20Q +20 mQ
100 Qe.c. 5mQ De0Qa100Q +100 mQ
200 Qe.c. 10 mQ De 0 Qa200Q +200 mQ

Compensacion de la

junta de referencia

+0,5°C (con equilibrado de la temperatura del terminal de entrada)
Compensacion de la junta de referencia: Aiade la precision de medicion del termopar
cuando se establece en interno.

Caracteristicas de la

Afiada (precision de la medicion x 0,1) por grado a la cifra de precisiéon de medicion (para

temperatura

mas informacion sobre la precision con humedad, consulte la tabla de precisiéon con
humedad).
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indice de rechazo en
modo normal

50 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion de
50 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion de
60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s)
(Con la deteccion de rotura de cable del termopar desactivada)

indice de rechazo en
modo comun

Resistencia de la fuente de sefial de 100 Q o inferior
100 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz/60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de
10 ms)
140 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion de
50 Hz y un intervalo de actualizacién de datos de 5 s en el de 10 mV e.c.)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion de
60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s en el de 10 mV e.c.)
(Con la deteccion de rotura de cable del termopar desactivada)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
radiado

5% e.c. (80 MHz a 1 GHz: 10 V/m, de 1 GHz a 6 GHz: 3 V/m)
(Detector de temperatura de resistencia Pt100, rango 100°C e.c., conexion de 4 cables)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
conducido

5% e.c. A 10 V (detector de temperatura de resistencia Pt100, rango 100°C e.c., conexién
de 4 cables)

3. Especificaciones de funcién

Indicadores LED

Conexion inalambrica, estado de la medicién, estado de error, funcionamiento con
adaptador de CA/ fuente de alimentacién externa, funcionamiento con bateria, estado de
la carga de la bateria

Teclas de
funcionamiento

Automatico, restablecer

Funcion de conexion
automatica

Si
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Especificaciones de los modulos inalambricos

LR8532 Unidad de voltaje/temp. inalambrica

1. Especificaciones generales

Registrador
compatible

LR8450-01 HiLogger de memoria

Medios de
comunicacion para el
control

Con el Z3230/Z3231 adaptador LAN inalambrico (accesorio) conectado, puede
comunicarse de forma inalambrica con el LR8450-01.

Memoria intermedia
de comunicaciéon

4 Mwords (memoria volatil)
Si se produce un error de comunicacion, es posible retener los datos. Los datos retenidos
se volveran a enviar tras la recuperacion de las comunicaciones.

Ambiente operativo

Uso en interior, con grado de polucién 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft).

Rango de temperatura
de funcionamiento y
humedad

De -20°C a 55°C (-4°F a 131°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)
(Rango de temperatura de carga: De 5°C a 35°C)

Rango de temperatura
de almacenamiento y
humedad

De -20°C a 60°C (—4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Normas

Seguridad EN 61010
EMC EN 61326 Clase A

Cumplimiento de
estandares

Termopares: JIS C1602:2015, IEC 60584-1:2013

Resistencia a las

JIS D 1601:1995 5.3 (1)

vibraciones Clase 1: vehiculos de pasajeros; condiciones: equivalente a clase A
(4heneleje Xy2henlosejes Yy Z con una aceleracién de vibracién de 45 m/s® [4,6 G])
Fuente de » Z1008 Adaptador de CA (12 V CC)

alimentacion

Voltaje de alimentacién nominal: 100 V a 240 V CA (suponiendo una fluctuacion de
+10% del voltaje de alimentacion nominal)
Frecuencia del suministro de energia nominal: 50 Hz/60 Hz
Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V
Potencia nominal maxima: 25 VA (incluido el adaptador de CA)
Consumo eléctrico normal: 2,5 VA (solo instrumento, sin bateria)
» Z1007 Paquete de baterias (cuando se utiliza con el adaptador de CA, el adaptador
tiene prioridad).
Potencia nominal maxima: 1,5 VA
* Fuente de alimentacioén externa
Voltaje de alimentacion nominal: 10 V.a 30 V CC
Potencia nominal maxima: 8 VA (fuente de alimentacion externa a 30 V CC, mientras se
carga la bateria)
Consumo eléctrico normal: 2,5 VA (fuente de alimentacion externa a 12 V CC, sin bateria)

Tiempo continuo
funcionando

Si usa el 21007 Paquete de baterias
Aprox. 9 h (todos los intervalos de actualizacion de datos, comunicaciones en buen
estado, valor de referencia a 23°C)

Funcion de carga

La funcién de carga esta disponible cuando el Z1007 Paquete de baterias esta instalado
y hay conectado un adaptador de CA o una fuente de alimentacién externa (de 10V a
30V CC).

Tiempo de carga: Aprox. 7 horas (valor de referencia a 23 °C)

Dimensiones

Aprox. 154 mm de ancho x 106 mm de alto x 57 mm de profundidad
(6,06" de ancho x 4,17" de alto x 2,24" de profundidad) (incluida la cubierta)

Peso

Aprox. 388 g (13,7 oz, incluido el Z3230/23231 Adaptador LAN inaldmbrica)

Periodo de garantia
del producto

3 anos

Accesorios

Z3230/23231 Adaptador LAN inalambrica

Manual de instrucciones

Z1008 Adaptador de CA (cable de alimentacion de 3 clavijas con conexion a tierra [2 polos]).
Placa de montaje

Tornillos M3 x 4 %2 (para la placa de montaje)
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Opciones

23230 Adaptador de LAN inalambrica
Z3231 Adaptador de LAN inalambrica

Z1008 Adaptador de CA (cable de alimentacion de 3 clavijas con conexion a tierra [2 polos]).

Z1007 Paquete de baterias (iones de litio)
C1012 Maleta de transporte

2. Especificaciones de medicion, entrada y salida
-1. Especificaciones basicas

Numero de canales
de entrada

30 canales (Ajuste del voltaje o termopar en cada canal).

Terminales de
entrada

Bloque de terminales con pulsador (2 terminales por canal), equipado con cubierta para
el bloque de terminales

Objetivo de medicion

Voltaje
Termopares (K, J,E, T, N, R, S, B, C)

Tipo de entrada

Escaneado mediante relés semiconductores, entrada desequilibrada flotante
Todos los canales aislados

Resolucion A/D 16 bits
Voltaje maximo de 100V CC
entrada

Voltaje maximo de 300V cCC

canal a canal

Voltaje nominal
maximo terminal a
tierra

300 V CA, CC (categoria de medicién Il)
Entre cualquier canal de entrada (+, —) y el gabinete
Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V

Resistencia de
entrada

10 MQ o superior (rangos de voltaje de 10 mV e.c. a 2 V e.c., todos los rangos de
termopar)
1 MQ 5% (rangos de voltaje de 10 V e.c. a 100 V e.c., rango de voltaje 1-5V e.c.)

Resistencia admisible
de la fuente de senal

1 kQ o menos

Compensacion de la
junta de referencia

Interna/externa (seleccionable por el usuario) (durante la mediciéon del termopar)

Deteccion de rotura
de cable del termopar

El sistema comprobara si hay roturas de cables en los intervalos de actualizacion de
datos durante la medicion del termopar.

Encendido/apagado (seleccionable por el usuario) (se establece para todo el médulo)
Corriente de deteccion: 5 pyA £20%

La corriente no fluye mientras se adquieren los datos de medicion.

(Ajuste no disponible cuando el intervalo de actualizacién de datos esta ajustado en 10 ms.

Ajuste no disponible cuando el intervalo de actualizacion de datos esta ajustado en 20 ms
y hay 16 canales o mas en uso.)

Intervalo de refresco
de datos

10 ms*', 20 ms*?, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,2s,55s,10's

*1: Ajuste disponible cuando la deteccion de rotura de cable del termopar esta
desactivada y hay entre 1y 15 canales en uso.

*2: Ajuste disponible cuando la deteccion de rotura de cable del termopar esta
desactivada y hay entre 16 y 30 canales en uso. De forma alternativa, el ajuste esta
disponible cuando la deteccién de rotura de cable del termopar esta activada y hay
entre 1y 15 canales en uso.
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Especificaciones de los modulos inalambricos

Filtros digitales

La frecuencia de corte del filtro digital se ajusta automaticamente como se describe en
la siguiente tabla segun la cantidad de canales en uso, el intervalo de actualizacién de
datos, el ajuste de deteccion de rotura de cable y el ajuste del filtro de frecuencia de la
fuente de alimentacion:

(1) Cuando se utilizan 15 canales o menos

—: Ajuste no disponible

(2) Cuando se usan entre 16 y 30 canales

Ajuste del Ajuste de Intervalo de refresco de datos
filtro de fre- detecci6
cuencia de eteccion
lafuente de | 9€c@Ple | 10ms | 20ms | 50ms | 100ms | 200ms | 500ms | 1s | 2s | 5s  10s
alimentacion D
60 Hz Desactivado | 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37k |739 60 60 |60 60 |60
Activado - 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37k 739 60 60 60 60
50 Hz Desactivado | 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37k |739 50 50 |50 50 |50
Activado |- 20,8 k 6,94 k 298k 237k 739 50 |50 50 |50
Unidad: Hz

—: Ajuste no disponible

Ajuste del Ajuste de Intervalo de refresco de datos
filtro de fre- deteccio
cuencia de eteccion
lafuente de | 9€€@Ple | 10ms | 20ms | 50ms | 100ms | 200ms | 500ms | 1s | 2s | 5s  10s
alimentacion D
60 Hz Desactivado | — 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37 k 739 60 60 60 60
Activado - - 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37 k 739 |60 60 60
50 Hz Desactivado | — 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37 k 739 50 50 50 50
Activado - - 20,8 k 6,94 k 2,98 k 2,37 k 739 |50 50 50
Unidad: Hz
-2. Especificaciones de precision
Condiciones de Periodo de garantia del producto 1 afio

garantia de la
precision

Rango de temperatura 'y
humedad con garantia de la
precision

23°C +£5°C (73°F £9°F), 80% de HR o menos

Tiempo de calentamiento

Como minimo 30 minutos después de encender el

maodulo

Las condiciones se han especificado después de acabar la calibracién y ajustar la
frecuencia de corte a 50 Hz/60 Hz (véase la tabla de frecuencias de corte en “Filtros
digitales” [p.380]).

Rango de medicion, resolucion maxima, rango medible y cifras de precision de la medicion

Objeti.vgde Tipo Rango Resglycién Rango medible Precis_ié'r’l de
medicién maxima medicién

Voltaje - 10 mVe.c. 500 nV -10 mV a 10 mV +10 pv
20 mV e.c. 1V -20 mV a 20 mV +20 pVv
100 mVec. |5pVv -100 mV a 100 mV +50 pVv
200mVe.c. |[10pVv -200 mV a 200 mV +100 pVv
1Ve.c. 50 uv -1VailVv +500 pVv
2Ve.c. 100 uv -2Va2V +1 mV
10Ve.c. 500 pVv -1l0Va10V 5 mV
20Ve.c. 1mV -20Va20Vv +10 mV
100 V e.c. 5mV -100 V a 100 vV +50 mV
1-5Ve.c. 500 pVv 1VasV 5 mV
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Especificaciones de los moédulos inalambricos

Objetivo de n Resolucion - Precision de
medicion RUES RELTS maxima Ranooiedibl medicion

Termopar K 100°C e.c. 0,01°C Igual o superiora-100°Ce | 10,7°C

(Sin incluir la inferior a 0°C

precision de la -

compensacion Igual o superior a 0°C e +0,5°C

de la junta de igual o inferior a 100°C

referencia) 500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a -200°C e | £1,4°C

inferior a -100°C

Igual o superior a-100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C

Igual o superior a 0°C e +0,5°C
igual o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superior a -200°C e | £1,4°C

inferior a -100°C

Igual o superior a-100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C

Igual o superior a 0°C e +0,5°C
inferior a 500°C

Igual o superior a 500°C e +0,7°C
igual o inferior a 1350°C

J 100°C e.c. 0,01°C Igual o superior a-100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C

Igual o superiora 0°C e +0,5°C
igual o inferior a 100°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a -200°C e | £0,9°C

inferior a -100°C

Igual o superior a-100°C e | #0,7°C
inferior a 0°C

Igual o superior a 0°C e +0,5°C
igual o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superior a -200°C e | £0,9°C

inferior a -100°C

Igual o superior a-100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C

Igual o superior a 0°C e +0,5°C
igual o inferior a 1200°C
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382

Objetivo de n Resolucion - Precision de
medicion 1T RETEL maxima SETEE MR medicion
Termopar 100°C e.c. 0,01°C Igual o superiora-100°Ce | 10,7°C
(Sin incluir la inferior a 0°C
precision de la -
compensacion Igual o superiora 0°C e +0,5°C
de la junta de igual o inferior a 100°C
referencia) 500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a -200°C e | £0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a-100°C e | 10,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e +0,5°C
igual o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superior a -200°C e | £0,9°C
inferior a -100°C
Igual o superior a-100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e +0,5°C
igual o inferior a 1000°C
100°C e.c. 0,01°C Igual o superior a-100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e +0,5°C
igual o inferior a 100°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a -200°C e | +1,4°C
inferior a -100°C
Igual o superior a-100°Ce | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e +0,5°C
igual o inferior a 400°C
2000°Ce.c. |0,1°C Igual o superior a -200°C e | £1,4°C
inferior a -100°C
Igual o superior a -100°C e | £0,7°C
inferior a 0°C
Igual o superiora 0°C e +0,5°C

igual o inferior a 400°C
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Especificaciones de los moédulos inalambricos

Objetivo de n Resolucion - Precision de
medicion RES RETEE maxima S e e medicion
Termopar 100°C e.c. 0,01°C Igual o superiora-100°Ce | %1,1°C
(Sin incluir la inferior a 0°C
precision de la -
compensacion Igual o superior a 0°C e +0,9°C
de la junta de igual o inferior a 100°C
referencia) 500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a -200°C e | £2,1°C
inferior a -100°C
Igual o superiora-100°Ce | £1,1°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e +0,9°C
igual o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superior a -200°Ce | +2,1°C
inferior a -100°C
Igual o superior a-100°C e | £1,1°C
inferior a 0°C
Igual o superior a 0°C e +0,9°C
igual o inferior a 1300°C
100°C e.c. 0,01°C De 0°C a 100°C +4,4°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superiora 0°C e +4,4°C
inferior a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2.9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e +2,2°C
igual o inferior a 500°C
2000°Ce.c. |0,1°C Igual o superior a 0°C e +4,4°C
inferior a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2.9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e 12,2°C
igual o inferior a 1700°C
100°C e.c. 0,01°C De 0°C a 100°C +4,4°C
500°C e.c. 0,05°C Igual o superior a 0°C e +4.4°C
inferior a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e +2,2°C
igual o inferior a 500°C
2000°C e.c. 0,1°C Igual o superiora 0°C e +4.4°C
inferior a 100°C
Igual o superior a 100°C e +2,9°C
inferior a 300°C
Igual o superior a 300°C e +2.2°C

igual o inferior a 1700°C

HIOKI LR8450A971-00
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Especificaciones de los modulos inalambricos

Objetivo de Tioo Rando Resolucion Rando medible Precision de
medicion P g maxima 9 medicion
Termopar B 2000°Ce.c. |0,1°C Igual o superior a 400°C e +5,4°C
(Sin incluir la inferior a 600°C
precision de la -
compensacion Igual o superiora 600°C e | +3,7°C
de la junta de inferior a 1000°C
referencia) Igual o superior a 1000°C e | +2,4°C
igual o inferior a 1800°C
C 100°C e.c. 0,01°C De 0°C a 100°C +1,7°C
500°C e.c. 0,05°C De 0°C a 500°C +1,7°C
2000°Ce.c. |0,1°C De 0°C a 2000°C +1,7°C

Compensacion de la
junta de referencia

10,5°C (con equilibrado de la temperatura del terminal de entrada)
Compensacion de la junta de referencia: Ailade la precision de medicion del termopar
cuando se establece en interno.

Caracteristicas de la
temperatura

Sume (precision de la medicién x 0,1) por grado a la cifra de precision de la medicion.

indice de rechazo en
modo normal

50 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion de
50 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion de
60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s)
(cuando la deteccion de rotura de cable del termopar esta desactivada y hay 15
canales 0 menos en uso)

Resistencia de la fuente de sefial de 100 Q o inferior
100 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz/60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 10 ms)
140 dB o superior
(Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion de
50 Hz y un intervalo de actualizacién de datos de 5 s en el de 10 mV e.c.)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacién de
60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s en el de 10 mV e.c.)
(cuando la deteccion de rotura de cable del termopar esta desactivada y hay 15
canales o menos en uso)

indice de rechazo en
modo comuin

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
radiado

5% e.c. (80 MHz a 1 GHz: 10 V/m, de 1 GHz a 6 GHz: 3 V/m) (en el rango de voltaje de
10Ve.c)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
conducido

+5% e.c. a 10 V (en el rango de voltaje de 10 V e.c.)

3. Especificaciones de funcion

Indicadores LED Conexién inalambrica, estado de la medicién, estado de error, funcionamiento con
adaptador de CA/ fuente de alimentacién externa, funcionamiento con bateria, estado de

la carga de la bateria

Teclas de Automatico, restablecer

funcionamiento

Funcién de conexién Si
automatica

384

HIOKI LR8450A971-00



Especificaciones de los moédulos inalambricos

LR8533 Unidad de voltaje de alta velocidad inalambrica

1. Especificaciones generales

Registrador LR8450-01 HiLogger de memoria

compatible

Medios de Con el Z3230/Z3231 adaptador LAN inalambrico (accesorio) conectado, puede
comunicacioén para el comunicarse de forma inalambrica con el LR8450-01.

control

Memoria intermedia 4 Mwords (memoria volatil)
de comunicacién Si se produce un error de comunicacion, es posible retener los datos. Los datos retenidos
se volveran a enviar tras la recuperacion de las comunicaciones.

Ambiente operativo Uso en interior, con grado de polucién 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft).

Rango de temperatura De -20°C a 55°C (—-4°F a 131°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)
de funcionamientoy  (Rango de temperatura de carga: De 5°C a 35°C)
humedad

Rango de temperatura De -20°C a 60°C (-4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)
de almacenamiento y
humedad

Normas Seguridad EN 61010
EMC EN 61326 Clase A

Resistencia a las JIS D 1601:1995 5.3 (1)
vibraciones Clase 1: vehiculos de pasajeros; condiciones: equivalente a clase A
(4heneleje Xy2henlosejes Yy Zcon una aceleracion de vibracion de 45 m/s” [4,6 G])

Fuente de * Z1008 Adaptador de CA (12 V CC)
alimentacion Voltaje de alimentacion nominal: 100 V a 240 V CA (suponiendo una fluctuacion de
+10% del voltaje de alimentacion nominal)
Frecuencia del suministro de energia nominal: 50 Hz/60 Hz
Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V
Potencia nominal maxima: 25 VA (incluido el adaptador de CA)
Consumo eléctrico normal: 2,5 VA (solo instrumento, sin bateria)
» Z1007 Paquete de baterias (cuando se utiliza con el adaptador de CA, el adaptador
tiene prioridad).
Potencia nominal maxima: 2 VA
» Fuente de alimentacion externa
Voltaje de alimentacién nominal: 10 V.a 30 V CC
Potencia nominal maxima: 8 VA (fuente de alimentacion externa a 30 V CC, mientras se
carga la bateria)
Consumo eléctrico normal: 2,5 VA (fuente de alimentacién externa a 12 V CC, sin bateria)

Tiempo continuo Si usa el Z1007 Paquete de baterias
funcionando Aprox. 9 h (todos los intervalos de actualizacion de datos, comunicaciones en buen
estado, valor de referencia a 23°C)

Funcién de carga La funcién de carga esta disponible cuando el Z1007 Paquete de baterias esté instalado y hay
conectado un adaptador de CA o una fuente de alimentacion externa (de 10 V a 30 V CC).
Tiempo de carga: Aprox. 7 horas (valor de referencia a 23 °C)

Dimensiones Aprox. 154 mm de ancho x 106 mm de alto x 57 mm de profundidad (6,06" de ancho x
4,17" de alto x 2,24" de profundidad) (incluida la cubierta)

Peso Aprox. 370 g (13,1 oz, incluido el Z3230/23231 Adaptador LAN inaldmbrica)
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Periodo de garantia 3 afios
del producto

Accesorios Z3230/Z3231 Adaptador LAN inalambrica
Manual de instrucciones
Z1008 Adaptador de CA (cable de alimentacion de 3 clavijas con conexion a tierra [2 polos]).
Placa de montaje
Tornillos M3 x 4 tornillos x2 (para la placa de montaje)

Opciones Z3230 Adaptador de LAN inalambrica
Z3231 Adaptador de LAN inalambrica
Z1008 Adaptador de CA (cable de alimentacion de 3 clavijas con conexion a tierra [2 polos]).
Z1007 Paquete de baterias (iones de litio)
C1012 Maleta de transporte
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Especificaciones de los modulos inalambricos

2. Especificaciones de medicion y entrada
-1. Especificaciones basicas

NiUmero de canales
de entrada

5 canales (s6lo voltaje)

Terminales de
entrada

Bloque de terminales con tornillos M3 (2 terminales por canal), equipado con cubierta
para el bloque de terminales

Objetivo de medicion

Voltaje

Tipo de entrada

Escaneado mediante relés semiconductores, entrada desequilibrada flotante
Todos los canales aislados

Resolucion A/D 16 bits
Voltaje maximo de +100 V CC
entrada

Voltaje maximo de 300V CC

canal a canal

Voltaje nominal
maximo terminal a
tierra

300 V CA, CC (categoria de medicién Il)
Entre cualquier canal de entrada (+, —) y el gabinete
Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V

Resistencia de
entrada

1 MQ £5%

Resistencia admisible
de la fuente de senal

100 Q o menos

Intervalo de refresco

de datos

1ms,2ms,5ms, 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,2s,5s, 10 s

Filtros digitales

La frecuencia de corte del filtro digital se ajusta automaticamente como se describe en
la siguiente tabla segun el intervalo de actualizacion de datos y el ajuste del filtro de
frecuencia de la fuente de alimentacion:

Ajuste del Intervalo de refresco de datos
filtro de
frecuencia
delafuente | 1ms |2ms| 5ms (10ms | 20ms |50 ms | 100 ms | 200 ms | 500ms | 1s | 2s | 5s [ 10s
de alimen-
tacion
60 Hz 50k |54k|26k |10k |400 200 100 60 60 10 |5 5 5
50 Hz 50k |54k|26k |10k |400 200 100 50 50 10 |5 5 5
Unidad: Hz

-2. Especificaciones de precisiéon

Condiciones de
garantia de la

Periodo de garantia del producto 1 afio

Rango de temperatura 'y 23°C +5°C (73°F +9°F), 80% de HR o0 menos

precision humedad con garantia de la
precision
Tiempo de calentamiento Como minimo 30 minutos después de encender el
modulo
Las condiciones se han especificado después de acabar la calibracién y ajustar la
frecuencia de corte a 5 Hz/10 Hz/50 Hz/60 Hz (véase la tabla de frecuencias de corte en
“Filtros digitales” [p.386]).
386
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Rango de medicion, resolucién maxima, rango medible y cifras de precision de la medicion

Objet!v_o'de Tipo Rango Res9|ycién Rango medible Precis_ié_lj de
medicion maxima medicion

Voltaje - 100 mVe.c. |5pVv -100 mV a 100 mV +100 pVv
200 mVe.c. |10 pV -200 mV a 200 mV +200 pVv
1Ve.c. 50 Vv -1Va1lV +1 mV
2Ve.c. 100 pv -2Va2V 2 mV
10Ve.c. 500 pV -l0Va10Vv +10 mV
20 Ve.c. 1mV -20Va20Vv +20 mV
100 V e.c. 5mV -100 Va 100 V +100 mV
1-5Ve.c. 500 pVv 1VabVv +10 mV

Caracteristicas de la
temperatura

Sume (precision de la medicién x 0,1) por grado a la cifra de precision de la medicion.

indice de rechazo en
modo normal

50 dB o superior

(Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion de
50 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion de
60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s)

indice de rechazo en
modo comtin

Resistencia de la fuente de sefial de 100 Q o inferior

100 dB o superior

(Con una entrada de 50 Hz/60 Hz y un intervalo de actualizaciéon de datos de 1 ms)

140 dB o superior

(Con una entrada de 50 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion de
50 Hz y un intervalo de actualizaciéon de datos de 5 s en el de 100 mV e.c.)
(Con una entrada de 60 Hz, un filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion de
60 Hz y un intervalo de actualizacion de datos de 5 s en el de 100 mV e.c.)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
radiado

5% e.c. (80 MHz a 1 GHz: 10 V/m, de 1 GHz a 6 GHz: 3 V/m) (en el rango de voltaje de

10Ve.c)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
conducido

+5% e.c. a 10 V (en el rango de voltaje de 10 V e.c.)

3. Especificaciones de funcion

Indicadores LED

Conexioén inalambrica, estado de la medicién, estado de error, funcionamiento con
adaptador de CA/ fuente de alimentacion externa, funcionamiento con bateria, estado de

la carga de la bateria

Teclas de
funcionamiento

Automatico, restablecer

Funcién de conexion
automatica

Si

HIOKI LR8450A971-00
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Especificaciones de los modulos inalambricos

LR8534 Unidad de tension inalambrica

1. Especificaciones generales

Registrador
compatible

LR8450-01 HiLogger de memoria

Medios de
comunicacion para el
control

Con el Z3230/Z3231 adaptador LAN inalambrico (accesorio) conectado, puede
comunicarse de forma inalambrica con el LR8450-01.

Memoria intermedia
de comunicaciéon

4 Mwords (memoria volatil)
Si se produce un error de comunicacion, es posible retener los datos. Los datos retenidos
se volveran a enviar tras la recuperacion de las comunicaciones.

Ambiente operativo

Uso en interior, con grado de polucién 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft).

Rango de temperatura
de funcionamiento y
humedad

De -20°C a 55°C (-4°F a 131°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)
(Rango de temperatura de carga: De 5°C a 35°C)

Rango de temperatura
de almacenamiento y
humedad

De -20°C a 60°C (—4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Normas

Seguridad EN 61010
EMC EN 61326 Clase A

Resistencia a las

JIS D 1601:1995 5.3 (1)

vibraciones Clase 1: vehiculos de pasajeros; condiciones: equivalente a clase A
(4heneleje Xy2henlosejes Yy Z con una aceleracion de vibracion de 45 m/s” [4,6 G])
Fuente de » Z1008 Adaptador de CA (12 V CC)

alimentacién

Voltaje de alimentacién nominal: 100 V a 240 V CA (suponiendo una fluctuacién de
+10% del voltaje de alimentacion nominal)
Frecuencia del suministro de energia nominal: 50 Hz/60 Hz
Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V
Potencia nominal maxima: 25 VA (incluido el adaptador de CA)
Consumo eléctrico normal: 4,0 VA (solo instrumento, sin bateria)

» Z1007 Paquete de baterias (cuando se utiliza con el adaptador de CA, el adaptador
tiene prioridad).
Potencia nominal maxima: 3,5 VA

* Fuente de alimentacion externa
Voltaje de alimentacién nominal: 10 Va 30V CC
Potencia nominal maxima: 8 VA (fuente de alimentacion externa a 30 V CC, mientras se
carga la bateria)
Consumo eléctrico normal: 4,0 VA (fuente de alimentacién externa a 12 V CC, sin
bateria)

Tiempo continuo
funcionando

Si usa el 21007 Paquete de baterias
Aprox. 5 h (todos los intervalos de actualizacion de datos, comunicaciones en buen
estado, valor de referencia a 23°C)

Funcion de carga

La funcién de carga esta disponible cuando el Z1007 Paquete de baterias esta instalado
y hay conectado un adaptador de CA o una fuente de alimentacion externa (de 10V a
30V CC).

Tiempo de carga: Aprox. 7 horas (valor de referencia a 23 °C)

Dimensiones

Aprox. 154 mm de ancho x 106 mm de alto x 57 mm de profundidad (6,06" de ancho x
4,17" de alto x 2,24" de profundidad) (incluida la cubierta)

Peso

Aprox. 372 g (13,1 oz, incluido el Z3230/23231 Adaptador LAN inalambrica)

Periodo de garantia
del producto

3 anos

Accesorios

Z3230/23231 Adaptador LAN inalambrica

Manual de instrucciones

Z1008 Adaptador de CA (cable de alimentacion de 3 clavijas con conexion a tierra [2 polos]).
Placa de montaje

Tornillos M3x4 tornillos x2 (para la placa de montaje)

Etiqueta de confirmacién de conexion

388
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Especificaciones de los moédulos inalambricos

Opciones 23230 Adaptador de LAN inalambrica
Z3231 Adaptador de LAN inalambrica
Z1008 Adaptador de CA (cable de alimentacion de 3 clavijas con conexion a tierra [2 polos]).
Z1007 Paquete de baterias (iones de litio)
C1012 Maleta de transporte

2. Especificaciones de medicién, entrada y salida
-1. Especificaciones basicas

Numero de canales 5 canales (Ajuste del voltaje o la tensién en cada canal).

de entrada
Terminales de Bloque de terminales con tornillos M3 (5 terminales por canal), equipado con cubierta
entrada para el bloque de terminales

Ajuste los interruptores DIP segun el objetivo de medicion.

Objetivo de medicion Voltaje

Tension Convertidor de tipo extensiometro
Galga extensiométrica
Método de 1 galga (configuracion de 2 cables), método de
1 galga (configuracion de 3 cables),
Método con 2 galgas (lados adyacentes), método con 4 galgas

Resistencia de la Método con 1 galga, método con 2 galgas: 120 Q (se requiere caja puente externa para
galga adaptable 350 Q)
Método con 4 galgas: De 120 Q a 1 kQ
Factor de galga Corregido a 2,0
Voltaje puente +2V CC +0,05V CC

Ajuste de equilibrio Tipo de entrada Meétodo

Rango Voltaje: +20 mV o inferior (rangos de 1 mV e.c. a 20 mV e.c.),
+200 mV o inferior (rangos de 50 mV e.c. a 200 mV e.c.)
Tension: £20.000 ye o inferior (rangos de 1000 peg e.c. a 20.000 ye e.c.),
+200.000 pe o inferior (rangos de 50.000 pg e.c. a 200.000 pe e.c.)

Tipo de entrada Entrada diferencial equilibrada, canales no aislados, muestreo simultaneo de todos los
canales

Resolucion A/D 16 bits

Voltaje maximo de 10,5V CC

entrada

Voltaje maximo de No aislado (todos los canales comparten GND)

canal a canal

Voltaje nominal 30 Vrms CA o 60 V CC (entre cada canal de entrada analdgico y el gabinete)

maximo terminal a Sobrevoltaje transitorio anticipado: 330 V m

tierra 8
o

Resistencia de 2 MQ +5% =

entrada ®
Q.

Intervalo de refresco 1 ms,2ms, 5ms, 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,25s,5s,10s %

de datos »

Filtro de paso bajo Frecuencia de corte -3 dB +30%.
Auto, 120, 60, 30, 15, 8, 4 (Hz)
Auto: La frecuencia de corte del filtro de paso bajo se ajusta automaticamente
tal y como se describe en la siguiente tabla basada en el intervalo de
actualizacion de datos ajustado:

Intervalo de refresco de datos
1ms 2 ms 5ms | 10ms | 20ms | 50 ms ({100 ms 200 ms 500 ms | 1s 2s 5s 10s

120Hz |60Hz |30Hz |15Hz |8Hz 4 Hz 4 Hz 4 Hz 4 Hz 4Hz |4Hz |4Hz |4Hz

Caracteristicas  Filtro Butterworth de quinto orden, -30 dB/oct.
de la atenuacion
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-2. Especificaciones de precision

Condiciones de
garantia de la
precision

Periodo de garantia del producto 1 afo

Rango de temperatura y 23°C £5°C (73°F +9°F), 80% de HR o menos
humedad con garantia de la

precision

Como minimo 30 minutos después de encender el
modulo

Tiempo de calentamiento

Las condiciones se han especificado con el equilibrado automatico terminado y el filtro de
paso bajo ajustado a 4 kHz.

Rango de medicion, resoluciéon maxima, rango medible y cifras de precisiéon de la medicion

Objetivgde Rango Res?llljcién Rango medible Precis-;it:)[\ d*e
medicion maxima medicion
Voltaje 1mVe.c. 50 nV -1mVailmV 9 uv
2mVe.c. 100 nV -2mVa2mV +10 pv
5mVe.c. 250 nV -5mVas5mV +25 uVv
10 mV e.c. 500 nV -10mVa10 mV +50 uVv
20 mV e.c. 1uVv -20mV a 20 mV +100 pVv
50 mV e.c. 2,5V -50 mV a 50 mV +250 pVv
100 mV e.c. 5uv -100 mV a 100 mV +500 pVv
200 mV e.c. 10 pv -200 mV a 200 mV 1 mV
Tension 1.000 pe e.c. 0,05 pe —-1.000 pe a 1.000 pe 19 pe
2.000 pe e.c. 0,1 pe -2.000 pe a 2.000 pe +10 pe
5.000 pe e.c. 0,25 pe -5.000 pe a 5.000 pe +25 pe
10.000 pg e.c. 0,5 pe —-10.000 pe a 10.000 pe 150 pe
20.000 pe e.c. 1 pe —-20.000 pe a 20.000 pe +100 pe
50.000 pe e.c. 2,5 pe -50.000 pe a 50.000 pe +250 pe
100.000 pee.c. |5 pe -100.000 pe a 100.000 pe 4500 pe
200.000 pe e.c. | 10 pe —-200.000 pe a 200.000 pe +1000 pe

Caracteristicas de la
temperatura*

Ganancia £0,05% e.c./°C
Posicién cero

Voltaje: +1,5 pV/°C
Tension: £1,5 pe/°C

Precision de la
resistencia puente
integrada

Tolerancia: £+0,01%
Caracteristicas de la temperatura: +2 ppm/°C

indice de rechazo en
modo comun

100 dB o superior con una resistencia de la fuente de sefial de 300 Q o inferior (para una
entrada de 50 Hz/60 Hz).

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
radiado

+50% e.c.
(80 MHz a 1 GHz: 10 V/m; de 1 GHz a 6 GHz: 3 V/m, en el rango de tension de 5000 pe
e.c. con el filtro de paso bajo activado a 4 Hz)

Efecto del campo
electromagnético
de radiofrecuencia
conducido

+5%e.c.a10V
(en el rango de tension de 5000 e e.c. con el filtro de paso bajo activado a 4 Hz)

*: No incluye la tolerancia de resistencia puente integrada ni las caracteristicas de temperatura.
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3. Especificaciones de funcion

Indicadores LED Conexion inalambrica, estado de la medicion, estado de error, funcionamiento con
adaptador de CA/ fuente de alimentacién externa, funcionamiento con bateria, estado de
la carga de la bateria

Teclas de Automatico, restablecer
funcionamiento

Funcion de conexiéon Si
automatica
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LR8535 Unidad CAN inalambrica

1. Especificaciones generales

Registrador
compatible

LR8450-01 HiLogger de memoria

Medios de

comunicacion para el

control

Con el Z3230/Z3231 adaptador LAN inalambrico (accesorio) conectado, puede
comunicarse de forma inalambrica con el LR8450-01.

Memoria intermedia
de comunicaciéon

4 Mwords (memoria volatil)
Si se produce un error de comunicacion, es posible retener los datos. Los datos retenidos
se volveran a enviar tras la recuperacion de las comunicaciones.

Ambiente operativo

Uso en interior, con grado de polucién 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft).

Rango de
temperatura de
funcionamiento y
humedad

De -20°C a 55°C (-4°F a 131°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)
(Rango de temperatura de carga: De 5°C a 35°C)

Rango de
temperatura de
almacenamiento y
humedad

De -20°C a 60°C (-4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Normas

Seguridad EN 61010
EMC EN 61326 Clase A

Resistencia a las

JIS D 1601:1995 5.3 (1)

vibraciones Clase 1: vehiculos de pasajeros; condiciones: equivalente a clase A
(4heneleje Xy2henlosejes Yy Z con una aceleracién de vibracién de 45 m/s® [4,6 G])
Fuente de * Z1008 Adaptador de CA (12 V CC)

alimentacioén

Voltaje de alimentacion nominal: 100 V a 240 V CA (suponiendo una fluctuacion de
+10% del voltaje de alimentacion nominal)
Frecuencia del suministro de energia nominal: 50 Hz/60 Hz
Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V
Potencia nominal maxima: 28 VA (incluido el adaptador de CA)
Consumo eléctrico normal: 4,0 VA (solo instrumento, sin bateria)

» Z1007 Paquete de baterias (cuando se utiliza con el adaptador de CA, el adaptador
tiene prioridad).
Potencia nominal maxima: 3,5 VA

» Fuente de alimentacion externa
Voltaje de alimentacién nominal: 10 Va 30V CC
Potencia nominal maxima: 8 VA (fuente de alimentacion externa a 30 V CC, mientras se
carga la bateria)
Consumo eléctrico normal: 4,0 VA (fuente de alimentacion externa a 12 V CC, sin
bateria)

Tiempo continuo
funcionando

Si usa el 21007 Paquete de baterias

Aprox. 10 h (si no se utiliza ningun sensor CAN sin contacto, todos los intervalos de
actualizacion de datos, comunicaciones en buen estado, valor de referencia a 23°C)
Aprox. 5 h (si se utilizan dos sensores CAN sin contacto, todos los intervalos de
actualizacién de datos, comunicaciones en buen estado, valor de referencia a 23°C)

Funcién de carga

La funcién de carga esta disponible cuando el Z1007 Paquete de baterias esta instalado
y hay conectado un adaptador de CA o una fuente de alimentacion externa (de 10 V a
30V CC).

Tiempo de carga: Aprox. 7 horas (valor de referencia a 23 °C)

Dimensiones

Aprox. 154 mm de ancho x 106 mm de alto x 48 mm de profundidad (6,06" de ancho x
4,17" de alto x 1,89" de profundidad) (sin incluir salientes)

Peso

Aprox. 355 g (12,5 oz, incluido el Z3230/23231 Adaptador LAN inalambrica)

Periodo de garantia
del producto

3 afios

Accesorios

Z3230/Z3231 Adaptador LAN inalambrica

Manual de instrucciones

Z1008 Adaptador de CA (cable de alimentacién de 3 clavijas con conexién a tierra [2 polos]).
Placa de montaje

Tornillos M3x4  x2 (para la placa de montaje)
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Opciones 9713-01 Cable CAN
73230 Adaptador de LAN inalambrica
Z3231 Adaptador de LAN inaldmbrica
Z1008 Adaptador de CA (cable de alimentacion de 3 clavijas con conexion a tierra [2 polos]).
Z1007 Paquete de baterias (iones de litio)
C1012 Maleta de transporte
SP7001-95 Sensor CAN sin contacto

2. Especificaciones de medicién, entrada y salida
-1. Especificaciones basicas

Cantidad de puertos 2 puertos
CAN

Terminal de entrada Conector D-sub de 9 pines x 2

Pin Asignacion Funcionalidad
1 N.C. Sin usar
2 CAN_L Linea de comunicaciones CAN_L
3 GND Tierra
4 N.C. Sin usar
5 N.C. Sin usar
6 N.C. Sin usar
7 CAN_H Linea de comunicaciones CAN_H
8 N.C. Sin usar
9 N.C. Sin usar
Receptaculo Puerto USB (receptaculo serie A) x2
de la fuente de Para alimentar exclusivamente el sensor CAN sin contacto Hioki
alimentacion
Interfaz Protocolos CAN (conforme con ISO 11898-1:2015)
compatibles CAN FD (conforme con ISO 11898-1:2015)
CAN FD (no ISO)
Capa fisica ISO 11898 (alta velocidad) -%1
Terminador Se puede activar/desactivar en cada puerto. %
Valor de resistencia: 120 Q +10 Q g
LED ACT Muestra el estado de funcionamiento del bus CAN. g
LED TERM Se ilumina cuando el terminador esta activado. ¢

Intervalo de refresco 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,2s,5s, 10 s
de datos

Tasa de baudios CAN, CAN FD (arbitraje)
: 50 k, 62,5 k, 83,3 k, 100 k, 125 k, 250 k, 500 k, 800 k, 1000 k [Baudios]
CAN FD (datos): 0,5 M, 1M, 2 M, 2,5M, 4 M, 5 M [Baudios]

Punto de muestreo CAN, CAN FD (arbitraje): De 50,0% a 95,0%
CAN FD (datos): De 50,0% a 95,0%

ACK Es posible activar y desactivar la respuesta ACK al recibir datos CAN.

Modo de Solo se admite el modo de recepcion.
funcionamiento
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-2. Especificaciones del modo de recepcion

Numero de canales

Intervalo de actualizacion de datos de 10 ms: Hasta 50 canales (hasta 50 sefales)
Intervalo de actualizacién de datos de 20 ms: Hasta 100 canales (hasta 100 sefiales)
Intervalo de actualizacion de datos de 50 ms: Hasta 250 canales (hasta 250 sefiales)
Intervalo de actualizacion de datos de 100 ms o mas largo: Hasta 500 canales (hasta
500 senales)

Recuento de
identificadores de
recepcion

Funcion para registrar el nUmero de veces que se recibe un identificador objetivo durante
un intervalo de actualizacion de datos.

3. Especificaciones de funcién

Indicadores LED de
estado inalambricos

Conexién inalambrica, estado de la medicién, estado de error, funcionamiento con
adaptador de CA/ fuente de alimentacién externa, funcionamiento con bateria, estado de
la carga de la bateria

Teclas de
funcionamiento

Automatico, restablecer

Funcién de conexion
automatica

Si
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LR8536 Modulo de corriente inalambrico

1. Especificaciones generales

Registrador LR8450-01 HiLogger de memoria

compatible

Medios de Con el Z3230/Z3231 adaptador LAN inalambrico (accesorio) conectado, durante la
comunicacioén para el comunicacién inalambrica con el LR8450-01.

control

Memoria intermedia 4 Mwords (memoria volatil)
de comunicacioén Si se produce un error de comunicacion, es posible retener los datos. Los datos retenidos
se volveran a enviar tras la recuperaciéon de las comunicaciones.

Ambiente operativo Uso en interior, con grado de polucién 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft).

Rango de De -20°C a 55°C (-4°F a 131°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)
temperatura de (Rango de temperatura de carga: De 5°C a 35°C)

funcionamiento y

humedad

Rango de De -20°C a 60°C (-4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

temperatura de
almacenamiento y

humedad
Normas Seguridad EN 61010
EMC EN 61326 Clase A
Resistencia a las JIS D 1601:1995 5.3 (1)
vibraciones Clase 1: vehiculos de pasajeros; condiciones: equivalente a clase A
(4heneleje Xy2henlosejes Yy Z con una aceleracién de vibracién de 45 m/s* [4,6 G])
Fuente de » Z1008 Adaptador de CA (12 V CC)
alimentacion Voltaje de alimentacion nominal: 100 V a 240 V CA (asumiendo una fluctuacion de
voltaje del £10%)
Frecuencia del suministro de energia nominal: 50 Hz/60 Hz
Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V
Potencia nominal maxima: 25 VA (incluido el adaptador de CA)
Consumo eléctrico normal: 2,9 W (con el CT7822 conectado a todos los canales, una
medicion de corriente de 10 A rms, sin la bateria instalada)
» Z1007 Paquete de baterias (cuando se utiliza con el adaptador de CA, el adaptador
tiene prioridad).
Potencia nominal maxima: 3,5 VA
* Fuente de alimentacion externa
Voltaje de alimentacién nominal: 10 Va 30V CC
Potencia nominal maxima: 8 VA (un voltaje de 30 V CC suministrado de manera externa
mientras se carga la bateria)
Consumo eléctrico normal: 2,4 VA (con el CT7822 conectado a todos los canales, una m
medicion de corriente de 10 Arms y sin la bateria instalada) R
@
Tiempo continuo Usando el Z1007 Paquete de baterias Q.
funcionando Aprox. 5 h (cuando se actualizan todos los datos a intervalos regulares, con las g'
comunicaciones en buen estado y un valor de referencia a 23°C) 0.
o
Funcion de carga La funcién de carga esta disponible cuando el Z1007 Paquete de baterias esta instalado a
y hay conectado un adaptador de CA o una fuente de alimentacién externa (de 10V a o
30V CC).
Tiempo de carga: Aprox. 7 horas (valor de referencia a 23 °C)
Dimensiones Aprox. 154 mm de ancho x 115 mm de alto x 48 mm de profundidad (6,06" de ancho x
4,53" de alto x 1,89" de profundo) (sin saliente)
Peso Aprox. 377 g (13,3 oz, incluido el Z3230/23231 Adaptador LAN inalambrica)

Periodo de garantia 3 afios
del producto

Accesorios Z3230/23231 Adaptador LAN inalambrica
Manual de instrucciones
Z1008 Adaptador de CA (cable de alimentacion de 3 clavijas con conexion a tierra [2 polos]).
Placa de montaje
Tornillos M3 x 4 tornillos x2 (para la placa de montaje)
Tapas x5
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Opciones

23230 Adaptador de LAN inalambrica

Z3231 Adaptador de LAN inalambrica

Z1008 Adaptador de CA (cable de alimentacion de 3 clavijas con conexion a tierra [2 polos]).
Z1007 Paquete de baterias (iones de litio)

C1012 Maleta de transporte

L0220-01 Cable de extension (2 m)

L0220-02 Cable de extension (5 m)

L0220-03 Cable de extension (10 m)

2. Especificaciones de medicién, entrada y salida
-1. Especificaciones basicas

Numero de canales
de entrada

5 canales

Objetivo de medicion

Corriente (usando sensores de corriente opcionales)

Tipo de entrada

Entrada aislada por sensor de corriente, muestreo simultaneo de todos los canales

Terminales de
entrada

Conector dedicado (Hioki PL14)

Sensores de corriente
aplicables

CT7812 Sensor de corriente de CA/CC (corriente nominal: 2 A)

CT7822 Sensor de corriente de CA/CC (corriente nominal: 20 A)

CT7126 Sensor de corriente de CA (corriente nominal: 60 A)

CT7131 Sensor de corriente de CA (corriente nominal: 100 A)

CT7136 Sensor de corriente de CA (corriente nominal: 600 A)

CT7044 Sensor de corriente flexible de CA (corriente nominal: 6000 A, diametro: 100 mm)
CT7045 Sensor de corriente flexible de CA (corriente nominal: 6000 A, didmetro: 180 mm)
CT7046 Sensor de corriente flexible de CA (corriente nominal: 6000 A, diametro: 254 mm)
CT7731 Sensor de corriente de CA/CC con cero automatico (corriente nominal: 100 A)
CT7736 Sensor de corriente de CA/CC con cero automatico (corriente nominal: 600 A)
CT7742 Sensor de corriente de CA/CC con cero automatico (corriente nominal: 2000 A)
CT7116 Sensor de corriente de fugas de CA (corriente nominal: 6 A)

Rango de medicion

200 mA, 2 A (CT7812)
500 mA, 5A (CT7116)

2A, 20 A (CT7822)

5A, 50 A (CT7126)

100 A (CT7131, CT7731)

50 A, 500 A (CT7136, CT7736)

200 A, 2000 A (CT7742)

50 A, 500 A, 5000 A (CT7044, CT7045, CT7046)

Tiempo de respuesta
de los valores
instantaneos

150 ps (entrada escalonada, 90% del valor final, valor de disefio)

Caracteristicas de
frecuencia para
valores RMS

CC a 5 kHz (-3 dB)

Tiempo de respuesta
de los valores RMS

0,8 s (entrada escalonada, tiempo necesario para que un valor medido se situe dentro
del intervalo de especificaciéon de precision, valor de disefio)

Resolucion A/D

16 bits

Resistencia de
entrada

1 MQ £10%

Alimentacion para
sensores de corriente

+5V 0,25V, -5V +0,25V

Corriente maxima
medible

130% de cada rango o la corriente maxima medible de un sensor de corriente que se
conecte, lo que sea menor

Voltaje nominal
maximo terminal a
tierra

No aislado

Intervalo de refresco
de datos

1ms,2ms,5ms, 10 ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,2s,5s, 10 s
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Elementos de
medicién

Valor instantaneo, valor RMS (conmutables)

Método de medicion
del valor RMS

El IC del valor RMS calcula valores RMS reales en funcion de los valores medidos de
CA+CC.

Filtro de paso bajo

Apagado, 220 Hz (-3 dB)
Disponible para la medicion de valores instantaneos y valores RMS

-2. Especificaciones de precision

Condiciones de
garantia de la
precision

Periodo de garantia del 1 afios

producto

Rango de temperatura 23°C £5°C (73°F +9°F), 80% de HR o menos
y humedad con

garantia de la precision

Tiempo de Como minimo 30 minutos

calentamiento

Después de la calibracion
Entrada de CC para valores instantaneos, entrada de onda sinusoidal para valores RMS

Longitud extensible Hasta 10 m

Rango de garantia de
la precision

Valores instantaneos
+120% de cada rango o el limite superior del rango de garantia de la precision de
un sensor de corriente que se conecte, lo que sea menor

Valor RMS
5% a 100% de cada rango

Precision en combinacion con el CT7812 sensor de corriente de CA/CC

Valores instantaneos

Precision en
Rango Resolucion combinacién para
valores instantaneos
2,0000 A 0,0002 A +0,38% Itr. £0,0037 A
200,0 mA 0,1 mA 10,38% Itr. £2,4 mA
Valor RMS
.. Precisiéon en combinacién para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz<f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f <1 kHz

2,0000 A 0,0002 A +1,1% ltr. £0,0125 A +1,3% lItr. £0,0125 A +2,1% ltr. £0,0125 A
200,0 mA 0,1 mA +1,1% ltr. £11,4 mA +1,3% Itr. 11,4 mA 12,1% ltr. £11,4 mA

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la sefial de medicion.

Precision en combinacion con el CT7822 sensor de corriente de CA/CC

Valores instantaneos

Precision en
Rango Resolucion combinacioén para
valores instantaneos
20,000 A 0,002 A +0,38% ltr. 0,037 A
2,000 A 0,001 A +0,38% ltr. 0,024 A
Valor RMS
.. Precision en combinacion para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz<f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f <1 kHz

20,000 A 0,002 A 1+1,1% Itr. £0,046 A 11,3% Itr. £0,04 A +2,1% Itr. £0,046 A
2,000 A 0,001 A +1,1% Itr. £0,035 A +1,3% Itr. 0,029 A +2,1% Itr. £0,035 A

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la seial de medicion.
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Especificaciones de los modulos inalambricos

Precision en combinacion con el CT7731 sensor de corriente cero automatico de CA/CC

Valores instantaneos

Precision en
Rango Resolucion combinacién para
valores instantaneos
100,00 A 0,01 A +1,08% Itr. £0,58 A
Valor RMS
. Precisiéon en combinacién para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz<f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz
100,00 A 0,01 A +1,8% Itr. 2,16 A 3% Itr. £2,16 A(I< 80 A)
+3,5% Itr. £2,16 A(BOA<I=<100A)

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la sefial de medicion.

Precision en combinacion con el CT7736 sensor de corriente cero automatico de CA/CC

Valores instantaneos

Precision en
Rango Resolucion combinacién para
valores instantaneos
500,0 A 0,1A +2,08% Itr. £3,6 A
50,00 A 0,01 A +2,08% Itr. £3,06 A
Valor RMS
L Precision en combinacion para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz<f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f<1 kHz

500,0 A 0,1A 1+2,8% ltr. +4,8 A 4% Itr. £4,8 A +4,6% ltr. 4,8 A
50,00 A 0,01 A 1+2,8% ltr. +4,16 A 4% ltr. £4,16 A +4,6% ltr. +4,16 A

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la seial de medicion.

Precision en combinacion con el CT7742 sensor de corriente cero automatico de CA/CC

Valores instantaneos

Precision en
Rango Resolucion combinacién para
valores instantaneos
2000,0A 0,2A +1,58% Itr. £11,7 A
200,0 A 0,1A +1,58% Itr. £10,4 A
Valor RMS
. Precisiéon en combinacién para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz < f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f< 1 kHz
2000,0 A 0,2A +2,8% ltr. 18,7 A 13,5% Itr. £28,7 A +4,1% ltr. £28,7 A
(I<1800A)
+4,0% Itr. £28,7 A
(1800 A< 1<2000A)
200,0A 0,1A 1+2,3% ltr. 17,6 A 13,5% Itr. 27,6 A +4,1% ltr. 27,6 A

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la seial de medicion.

Precision en combinacion con el CT7126 sensor de corriente de CA

Valor RMS
. Precisiéon en combinacién para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz = f< 66 Hz 66 Hz < f = 500 Hz 500 Hz < f < 1 kHz
50,00 A 0,01A *1,1% Itr. 0,09 A 2% Itr. £0,09 A *2,6% Itr. 0,09 A
5,000 A 0,001 A *1,1% Itr. 0,022 A 2% ltr. £0,022 A +2,6% Itr. 0,022 A

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la sefial de medicion.
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Especificaciones de los moédulos inalambricos

Precision en combinacion con el CT7131 sensor de corriente de CA

Valor RMS
.. Precisiéon en combinacion para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz < f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f <1 kHz
100,00 A 0,01A +1,1% ltr. 0,18 A +1,8% ltr. 0,18 A +2,4% ltr. 0,18 A

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la seial de medicion.

Precision en combinacion con el CT7136 sensor de corriente de CA

Valor RMS
.. Precisién en combinacién para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz = f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f < 1 kHz
500,0A 0,1A #1,1% Itr. +0,9 A #1,8% Itr. 1A #2,4% Itr. 1A
50,00 A 0,01A *#1,1% Itr. 0,22 A +1,8% Itr. 0,28 A *2,4% Itr. 0,28 A

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la sefial de medicion.

Precisiéon en combinacion con el CT7044/ CT7045/ CT7046 sensor de corriente flexible de CA

Valor RMS
Precision en
. combinacion para
Rango Resolucion valores RMS
45 Hz < f < 66 Hz
5000 A 1A +2,3% Itr. £33 A
500,0 A 0,17A +2,3% Itr. £3,3 A
50,00 A 0,01A +2,3% Itr. 2,66 A

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la sefial de medicion.

Precision en combinacion con el CT7116 sensor de corriente de fugas de CA

Valor RMS
.. Precision en combinacion para valores RMS
Rango Resolucion
45 Hz<f< 66 Hz 66 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f<1 kHz
5,000 A 0,001 A +1,8% ltr. 0,011 A 4% Itr. £0,014 A +4,6% ltr. £0,014 A
500,0 mA 0,1 mA +1,8% ltr. +4,6 mA 4% Itr. £7,6 mA 14,6% ltr. £7,6 mA

El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la seial de medicion.

HIOKI LR8450A971-00
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Especificaciones de los modulos inalambricos

Precision solo del médulo

Rango Precision d.e medit':ién para
valores instantaneos
1 +0,08% de lectura +8 dgt
2-L (x5) +0,08% de lectura 17 dgt
2-H (x10) | £0,08% de lectura +4 dgt
5-L (x1) +0,08% de lectura +6 dgt
5-H (x10) | £0,08% de lectura 16 dgt
Rango de frecuencia de garantia de la precision
Rango 45 Hz < f< 100 Hz 100 Hz < f < 500 Hz 500 Hz < f<1 kHz
Precision de medicién para valores RMS

1 +0,8% de lectura +16 dgt +1,0% de lectura +16 dgt +1,6% de lectura +16 dgt
2-L (x5) +0,8% de lectura +27 dgt +1,0% de lectura +27 dgt +1,6% de lectura +27 dgt
2-H (x10) | £0,8% de lectura +16 dgt +1,0% de lectura +16 dgt +1,6% de lectura +16 dgt
5-L (x1) 10,8% de lectura +8 dgt +1,0% de lectura +8 dgt +1,6% de lectura +8 dgt
5-H (x10) | £0,8% de lectura +16 dgt +1,0% de lectura £16 dgt +1,6% de lectura £16 dgt

* No se garantiza la precision para frecuencias de sefial de medicion iguales o superiores a 1 kHz.
* El simbolo f de la tabla anterior indica la frecuencia de la sefial de medicion.

Caracteristicas de la

temperatura temperatura de garantia de la precision, afiada el siguiente valor a la precision de la
medicion.
Precision de medicion para valores instantaneos:
AT x 0,1 x (precision de medicion de cada rango)
Precision de mediciéon para valores RMS:
AT x 0,1 x (precision de medicion de cada rango, en funcion de la frecuencia)
AT: Diferencia de temperatura entre la temperatura de funcionamiento y el limite superior
o inferior del intervalo de temperatura de garantia de la precision (°C)
Efecto del campo +25% e.c.
electromagnético (Nivel de prueba: 10 V/m para un rango de frecuencias de 80 MHz a 1 GHz; 3 V/m para
de radiofrecuencia un rango de frecuencias de 1 GHz a 6 GHz)
radiado Afade el valor de influencia del sensor si la especificacion del sensor lo indica.
Efecto del campo 5% e.c.
electromagnético (Nivel de prueba: 10 V)
de radiofrecuencia Anade el valor de influencia del sensor si la especificacion del sensor lo indica.
conducido

3. Especificaciones de funcion

Indicadores LED

la carga de la bateria

Teclas de

Automatico, restablecer

funcionamiento

Funcién de conexion Si

automatica

4. Especificaciones de la interfaz

Conector

Interfaz dedicada (Hioki PL14)
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Cuando el instrumento se utilice a temperaturas que se encuentren fuera del rango de

Conexién inaldambrica, estado de la medicién, estado de error, funcionamiento con
adaptador de CA/ fuente de alimentacién externa, funcionamiento con bateria, estado de



Especificaciones de otras opciones

I 10.4 Especificaciones de otras opciones

Z3230 Adaptador de LAN inalambrica, Z3231 Adaptador de LAN inalambrica

Periodo de garantia 3 afios
del producto

Médulos de LR8530 Unidad de voltaje/temp. inaldambrica
aplicacion LR8531 Unidad universal inalambrica
LR8532 Unidad de voltaje/temp. inalambrica
LR8533 Unidad de voltaje de alta velocidad inalambrica
LR8534 Unidad de tension inalambrica
LR8535 Unidad CAN inalambrica
LR8536 Modulo de corriente inalambrico

Especificaciones LAN inalambrica (IEEE802.11b/g/n)

inalambricas Distancia de comunicacion: 30 m (linea de vision)
Funcién de cifrado: WPA-PSK/WPA2-PSK, TKIP/AES
Canales disponibles: entre 1 y 11

Ambiente operativo Uso en interior, con grado de polucién 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft).

Rango de De -20°C a 55°C (de -4°F a 131°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)
temperatura de

funcionamiento y

humedad

Rango de De -20°C a 60°C (de -4°F a 140°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)
temperatura de
almacenamiento y

humedad
Dimensiones Aprox. 34 mm de ancho x 38 mm de alto x 15 mm de profundidad
(1,34" de ancho x 1,5" de alto x 0,59" de profundidad) (sin salientes)
Peso Aprox. 13 g (0,5 0z)
Normas Seguridad EN 61010
EMC EN 61326 Clase A
Accesorios Manual de instrucciones

25040 Estante fijo

00 0000000000000 000000000 0000000000000 0000000000000 00000000000000000000000000 w

?
Q.

Periodo de garantia 3 afios 3

del producto 3
Q.

Registrador aplicable LR8450/LR8450-01 HiLogger de memoria a
2]

Dimensiones Aprox. 312 mm de ancho x 145 mm de alto x 45 mm de profundidad

(12,28" de ancho x 5,71" de alto x 1,77" de profundidad)
Peso Aprox. 560 g (19,8 oz)
Accesorios Manual de instrucciones

Tornillos de cabeza cilindrica ranurada (M3x5) x2
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Especificaciones de otras opciones

Z2000 Sensor de humedad

Periodo de garantia 1 afio
del producto

Periodo de garantia 1 afio

de precision

Rango de garantia de 5,0% de HR a 95,0% de HR

la precision

Precision de Segun la siguiente tabla de precision de humedad. (Incluida la precision de medicion de
medicion los modelos aplicables)

)

—
©o
5ts)

+10% HR 8% HR #10% HR

(@]
o

8% HR 6% HR 8% HR

(@]
o

6% HR 5% HR 6% HR

Humedad relativa (% de HR

5

|
0o 20 30 50
Temperatura (°C)

I : Fuera del rango de garantia de la precision
Cada linea limite se incluye en la zona de mayor precisiéon de medicion.

Rango de De 0°C a 50°C (de 32°F a 122°F), 100% de HR o menos (sin condensacion)
temperatura de

funcionamiento y

humedad

Rango de De -20°C a 70°C (de -4°F a 158°F), 90% de HR o menos (sin condensacion)
temperatura de
almacenamiento y

humedad

Cable Aprox. 3 m

Dimensiones Aprox. 44 mm de ancho x 19,5 mm de alto x 10,1 mm de profundidad (1,73" de ancho x
0,77" de alto % 0,40" de profundidad) (con conector)

Peso Aprox. 55 g (1,9 oz, incluido el cable de 3 m de longitud)
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m Conocimiento e informacion

I 11.1 Medicion de temperatura

Esta seccién proporciona informacion de precaucion relacionada con los termopares, que se
suelen utilizar para medir la temperatura.

(@)
o)
. 3
Elegir el termopar adecuado 0.
. . - . 3
El instrumento admite los siguientes termopares: >
3
Rango de temperatura 3
para el que se define la " ®
Termopar tolerancia segun JIS C Caracteristicas 5_’.,
1602, IEC 60584-1 (°C) o
K -40 a 1200 Tiene una relacion lineal entre la temperatura y la fuerza g
electromotriz térmica y es el mas utilizado en aplicaciones g;
industriales. =}
J -40 a 750 Tiene la segunda mayor fuerza electromotriz por grado de
temperatura, después de los termopares E.
E -40 a 900 Tiene la mayor fuerza electromotriz térmica por grado de
temperatura, lo que permite reducir los efectos del ruido.
T -40 a 350 Posee una elevada fuerza electromotriz a bajas temperaturas
(-40°C a 350°C). Se utiliza para realizar mediciones precisas con
bajas temperaturas.
N -40 a 1200 Presenta una fuerza electromotriz térmica estable, desde
temperaturas bajas a altas. Se utiliza para realizar mediciones a
altas temperaturas y a bajo coste.
R 0 a 1600 Se utiliza para realizar mediciones a altas temperaturas. Ofrece
s una excelente resistencia a la oxidacion y a los productos
quimicos, aunque a un coste elevado.
B 600 a 1700 Se utiliza para realizar mediciones a temperaturas mas elevadas
que los termopares R y S. No puede realizar mediciones a
temperaturas bajas y medias debido a una fuerza electromotriz
extremadamente baja.
C 426 a 2315 Puede realizar mediciones a las temperaturas mas altas.

Los termopares K y E presentan un fenémeno fisico conocido como ordenamiento de corto alcance
en el que la fuerza electromotriz térmica aumenta gradualmente de 250°C a 600°C, lo que produce
un gran error en un periodo de tiempo comparativamente corto (1 h o0 menos). Este fendmeno
inevitable se debe a las caracteristicas fisicas del aparato. Una vez que la fuerza electromotriz
térmica de un termopar ha aumentado, no volvera a su valor normal, aunque baje la temperatura.
Para volver a la curva de fuerza electromotriz térmica original, la temperatura debe aumentar al
menos hasta 650°C.

Consulte con el fabricante para escoger el termopar adecuado.

Error causado por la disipacion de calor del termopar

Cuando se aplica un termopar a una superficie, el calor se disipa (se conduce) desde el objetivo de
medicion a través del termopar. Si el calor sometido a medicion se conduce en exceso a través de
un termopar, el valor medido no reflejara la temperatura real.
De los termopares Ky T, este ultimo se caracteriza por una mayor disipacién del calor debido a
una conductividad térmica superior.
Cuanto mayor sea el diametro del termopar, mayor sera su disipacion de calor.
Para medir la temperatura de componentes pequefios, se recomienda utilizar un termopar K de
diametro pequefio.

Garantizar que el termopar esté bien fijado al objetivo de medicion

Para medir la temperatura con un alto grado de precision, asegurese de que la punta del termopar
esté bien fijada al objetivo de medicion.

Si la union del termopar no estéa suficientemente en contacto con un objetivo de medicion, el calor
no puede conducirse al termopar, por lo que el valor medido no reflejara la temperatura real.
Cuando mida un objetivo de medicién grande, puede reducir la cantidad de calor disipado por

el termopar; para ello, asegurese de que no solo la punta del termopar esté en contacto con el
objetivo de medicion.
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Medicion de la tension

I 11.2 Medicion de la tension

Para obtener informacién sobre la conexion de galgas extensométricas, consulte “Conexién de una galga
extensométrica o un convertidor” en el Manual de inicio rapido. .

Voltaje y compresién en un solo eje

Método de galga Diagrama del circuito puente Conexion a U8554 o LR8534
étodo con 1 galga Rg —o ste es el método de conexiéon mas tipico
Métod 1 gal Est | método d i6 as tipi
(configuracién de 2 hilos)*’ Voltaje de
salida
Rg
= ©
D ° Interruptor DIP
N © - OFF | ON | ON
Voltaje aplicado
E KX 1 2 | 3
A B C D E
e = ¢ (g: Tension)
Método con 1 galga . —o Este método de conexion anula los efectos
(configuracién de 3 hilos)*’ = Voltaje de de la temperatura en el cableado de la galga
sa:}da extensométrica.
2N
O
Rg
\+/oltaje aplica‘a(; Interruptor DIP
E OFF | ON | OFF
e = ¢ (¢: Tension) [0 © % o 0| 1 2 3
A B C D E
Método con 2 galgas °o En este método de conexion, se fija una galga
(lados adyacentes) = R, Voltaje de extensomeétrica de referencia a una muestra
(método ficticio activo)*’ Sagda del mismo material que el objetivo de medicion
° e 1o 13 Somet s ensior L defomacir
u i
:/oltaje ap”c:d; temperatura se mide con la galga de referencia
Galga ficticia E y se anula.
7N = o (e >
e = ¢ (g: Tension) Rg; Rg,
Interruptor DIP
ON | ON | OFF
|6 & 0 0 o] 1 2 3

A B C D E

*1: Debe corregirse utilizando (1.000.000 x valor medido) / (1.000.000 - valor medido). No puede
utilizarse la funcion de escala para realizar la correccién. En su lugar, realice la correccion

utilizando la funcion de calculo de formas de onda.
Ejemplo: Valor de deformacién verdadero si el instrumento mide un valor de deformacion de 50.000 pe
con el método de 1 galga/2 hilos.

- (1.000.000 x &) _ (1.000.000 x 50.000) _ 50.000 x 10°
" (1.000.000 — &)  (1.000.000 — 50.000) 950.000

¢ Valor de deformacion real
¢: Valor de deformacion medido por el instrumento

~ 52632 (ue)
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Medicion de la tension

Método de galga Diagrama del circuito puente Conexion a U8554 o LR8534
Método con 4 galgas Colocacion perpendicular
(colocacién perpendicular) Este método de conexion anula los efectos

de los cambios de temperatura del objeto de
medicion. Utilice la pendiente de la relacion de
conversion de escala descrita a continuacion.
1/{2 x (1 + coeficiente de Poisson)}

—O

Voltaje de
salida | Método ficticio activo
© Este método de conexién no se ve afectado
o por los cambios de temperatura del objeto de
medicion ni por la deformacion por tension. *?

o Voltaje aplicado
Método con 4 galgas E
(método ficticio activo)

& -

Colocacion perpendicular

- Rgaalga actlvao e =2 (1 + coeficiente de
Rgs Poisson) x &
Galaa ficticia Método ficticio activo
Ro 9 e=2¢ Interruptor DIP
: 2 Sy
N ON | OFF | OFF
1 2 3

A B C D E

*2: Debe corregirse con (2.000.000 x valor medido) / (4.000.000 - 2 x valor medido). No puede utilizarse
la funcion de escala para realizar la correccion. En su lugar, realice la correccién utilizando la funcion
de calculo de formas de onda.

Ejemplo: Valor de deformacioén verdadero si el instrumento mide un valor de deformacion de 100.000 pe con
el método ficticio activo (4 hilos).

(2.000.000 x&) _ (2.000.000 x 100.000) _ 200.000 x 10°

o (4.000.000 =2 x¢g)  (4.000.000 — 2 x 100.000) 3.800.000

g . Valor de deformacion real
¢:  Valor de deformacion medido por el instrumento

~ 52632 (pe)

Ejemplo de configuracion del calculo de formas de onda
Para la nota *1
W1 =(-1=U1-1)+ 1M
W2 = (1M = U1-1) / (1 = W1)
W2 indica el resultado del calculo. Los calculos anteriores no pueden combinarse en un unico
ajuste.
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Medicion de la tension

Tension de flexion

Método de galga Diagrama del circuito puente Conexion a U8554 o LR8534
Método de 2 galgas o En este método de conexion, la galga
(lados adyacentes) Ro. Ro | Joltaje de extensométrica se fija a las superficies
(deformacion por tension) sagda superior e inferior. Este enfoque permite
o o medir Unicamente la deformacion por
g, .-\ s . .y
'/;2 ) | tens!c’m, sin los efe'cztos dc.e'la deformacpn por
NCS Voltaje aplicado tension o compresién. Utilice una pendiente
E de relacion de conversién de escala de 1/2.
e=2e Rgy Rg,
Interruptor DIP
ON | ON | OFF
|6 &6 0 0 0| 1 2 3
A B C D E
Método de 4 galgas o Este método de conexién no se ve afectado
(deformacion por tension) Ra. Ro, Voltaie d por los cambios de temperatura del objeto de
osjf:a © medicion ni por la deformacion por tensién/
e compresion. Utilice una pendiente de relacion
Ra. Ro, de conversion de escala de 1/4.
©
L& Voltaje ;plicado I Rgs
e=4¢
Interruptor DIP
ON | OFF | OFF
1 2 3
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Medicion de la tension

Tension de torsion

Método de galga Diagrama del circuito puente Comentarios
Método de 2 galgas ol Para medir la deformacion en el sentido de
(lado adyacente) = Re, Voltaje de rotacion, se desplazan dos galgas extensométricas
(deformacién por torsion) sagda de forma que se crucen en un angulo de 90°.
° Utilice una pendiente de relacién de conversion de
escala de 1/2. Q
+ o - >3
Voltaje aplicado 8
E Rg; Rg, 3
)
6 =2 Interruptor DIP g._
ON | ON | OFF P
|6 & 0 0 o] 1 2 3 5
o
A B C D E 3
5
Método de 4 galgas —o Este método de conexion no se ve afectado por los 8'
(deformacion por torsion) Ra. Ro, Voltaie d cambios de temperatura del objeto de medicion ni =]
osae::ga © por la tensién/compresién/deformacion por tension.
e Utilice una pendiente de relacion de conversion de
Ra, Rg escala de 1/4.
O
— R
& Voltaje Igphcado L 94
e=4¢

Interruptor DIP
ON | OFF | OFF
1 2 3

Incluso en las mediciones que se ven afectadas por la temperatura, puede compensarla
utilizando una galga extensométrica con autocompensacion de temperatura. Los cables mas
largos son mas sensibles a los efectos de la temperatura. Los tramos largos de cableado hacen
que los hilos conductores sean susceptibles a estos efectos. Puede realizar mediciones con una
gran precision utilizando modulos inalambricos y acortar asi la longitud del cableado.

Para obtener informacion sobre las galgas extensométricas autocompensadas por temperatura,
pdéngase en contacto con el fabricante de su galga extensométrica.
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Medicion de la tension

Conversion de valores en tensién
Multiplicar el médulo de Young por el valor medido.
o (tension) = E (mddulo de Young) % ¢ (valor medido)

Ejemplo: Al medir la tension de compresién

Para un blanco de medicién de aluminio que se mide utilizando el método de 1 galga, la siguiente
tabla indica un valor de médulo de Young de 73 (GPa).
o =73 x 10° x valor medido x 10 -° (unidad del valor medido: pe)

= 73 x valor medido (unidad: kPa)

= 7,44* x valor medido (unidad: gf/mm?)

*:1 Pa=1,01971621 x 107" kgf/mm?

Coeficiente de conversion = 7,44; unidad: gf/mm®
Ajuste la pendiente de la relacion de conversion de escala a este valor.
Consulte “1.7 Uso de la funcion de escala” (p.60).

Propiedades mecanicas de los materiales industriales

.Méc_iulo de elasticidad Relacion de Poisson
Material longitudinal (médulo de Young)
E (GPa) v

Cobre al carbono (C 0,1% a 0,25%) 205 0,28a0,3
Cobre al carbono (C >0,25%) 206 0,28a0,3
Acero para muelles (templado) 206 a 211 0,28a0,3
Acero al niquel 205 0,28a0,3
Hierro fundido 98 0,2a0,29
Latén (fundido) 78 0,34
Bronce fosforoso 118 0,38
Aluminio 73 0,34
Hormigén 20a 29 0,1

Consulte “1.7 Uso de la funcion de escala” (p.60).

Equilibrado automatico

Puede ejecutar el autoequilibrado (correccion de la entrada a cero) en los canales de galgas
extensométricas.
Consulte p.37.
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Medicion de la tension

Correccioén de la resistencia del cableado
Con cables de galgas extensométricas largos, la medicion se ve afectada por su resistencia de
cableado.
Los valores de deformacion real y los valores de deformacion medidos por el instrumento estan
relacionados tal que asi.
Puede utilizar la funcion de escala para corregir los valores de deformacion. Ajuste la pendiente de

la relacién de conversion a (R + rL) / R.
g: Valor de deformacion real
_ R+rL : L . .
& = T X g ¢:  Valor de deformacion medido por el instrumento

R: Valor de resistencia de la galga extensiométrica (Q)

r: Valor de resistencia de ida y vuelta por 1 m de cable (Q/m)
Con la configuracion de 3 hilos, valor de resistencia unidireccional
(Q/m)

L: Longitud del cable (m)

O
o
>
(]
Q.
3
[}
3
—
(@]
D
§._:
o
=
3
Q
Q.
O
5

Ajustes de ejemplo
Si se utiliza una galga extensométrica con una longitud de cableado de 5 m y un valor de
resistencia de ida y vuelta de 0,07 Q) por metro (con una resistencia de galga de 120 Q y una
relacion de galga de 2,00) con un método de 1 galga/conexion de 2 hilos

120+0.07 x 5 120.35 g Valor de deformacion real
&= xe= xe g:  Valor de deformacién medido por el instrumento
120 120
~ 1,003 x ¢

Ajuste la pendiente de la relacién de conversion de escala a 1,003.
Consulte “1.7 Uso de la funcion de escala” (p.60).

Si el instrumento (LR8450, -01) y el objetivo de medicidén se encuentran muy alejados y se
requiere un cableado largo, puede reducir el error causado por la resistencia del cableado
colocando un moédulo de deformacion inalambrico (LR8534) cerca del objetivo de medicion para
minimizar la longitud del cableado.

Correccion del factor de galga

Si se utiliza una galga extensométrica con un factor de galga distinto de 2,0

El U8554 y el LR8534 miden la deformacion con un factor de galga de 2,0.
Si se utiliza una galga extensométrica con un factor de galga distinto de 2,0, realice la siguiente
conversion para ajustar la pendiente de la relacion de conversion de la funcién de escala:

g Valor de deformacion real

xe ¢:  Valor de deformacion medido por el instrumento
K. Factor de deformacion de la galga extensométrica en uso

2,00

&=
Ka

Ajustes de ejemplo
Si se utiliza una galga extensométrica con un factor de galga de 2,10

200 2,00

K« ¢ 7210

&=

xe=0,952 x¢

Ajuste la pendiente de la relacién de conversiéon de escala a 0,952.
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Alcance de las comunicaciones del médulo inaldmbrico

11.3 Alcance de las comunicaciones del moédulo

410

inalambrico

El alcance de las comunicaciones entre el LR8450-01 y los mdodulos inaldambricos es de unos 30 m
(linea de vision).

Si hay obstrucciones entre los dos dispositivos (por ejemplo, paredes, blindaje metalico, etc.), las
comunicaciones pueden volverse inestables y el alcance de las comunicaciones puede reducirse.
Los dispositivos son variables en cuanto a la intensidad del campo radioeléctrico (como muestra el
indicador de antena), incluso en un mismo entorno.

Si el dispositivo LR8450-01 y sus mddulos inaldmbricos se colocan en el suelo, el rango de
comunicacién podria verse reducido.

Para ampliar el alcance de las comunicaciones, aleje los dispositivos del suelo; coléquelos, por
ejemplo, sobre un banco de trabajo o un soporte.

Hasta 30 m (linea de vista)
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I 11.4 Caracteristicas del filtro digital

Caracteristicas del filtro digital

Los modelos U8550, U8551, U8552, U8553, LR8530, LR8531, LR8532 y LR8533 disponen de

un filtro digital. La frecuencia de corte se ajusta automaticamente en funcion del tipo de modulo

de medicion, el nimero de canales en uso, el intervalo de actualizacion de datos, el filtro de
frecuencia de la fuente de alimentacion y el ajuste de deteccion de rotura de cable.

Si necesita rechazar la frecuencia de linea de la fuente de alimentacion, puede obtener un alto
nivel de rendimiento de rechazo de ruido ajustando la frecuencia de corte para que coincida con la
frecuencia de linea de la fuente de alimentacion. Para obtener mas informacion sobre la frecuencia
de corte, consulte el apartado sobre los filtros digitales de cada modulo en la seccién “10.2
Especificaciones de los modulos enchufables” (p.331).
Las siguientes figuras ofrecen un ejemplo tipico de las caracteristicas del filtro digital para el
modulo de voltaje/temperatura U8550 cuando se utiliza un intervalo de refresco de datos de 10 s:

Frecuencia de corte: 50 Hz

Ganancia (dB)

0
-20
-40
-60
-80

-100
-120
-140
-160
-180
-200

Frecuencia de corte: 60 Hz

Ganancia (dB)

0
-20
-40
-60
-80

-100

-120

-140

-160

-180

-200

Frecuencia (Hz)
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Medidas contra el ruido

I 11.5 Medidas contra el ruido

Esta seccién describe como hacer frente a un entorno con ruido.

Mecanismos de contaminacion de ruido

Fuentes de ruido

Las fabricas utilizan grandes corrientes a 50 Hz/60 Hz como fuente de energia. Muchas cargas
se caracterizan por una carga inductiva: por ejemplo, los motores y los solenoides. Equipos
como los inversores y los hornos de induccion de alta frecuencia utilizan fuentes de alimentacion
conmutadas de tipo entrada de condensador que transportan grandes corrientes pulsadas. Las
corrientes de fuga del componente de frecuencia fundamental, las corrientes armoénicas y otros
componentes fluyen juntos por las lineas de tierra.

Rutas de propagacion del ruido

» Rutas por las que el voltaje en modo comun entre el objetivo de medicién y la masa del
instrumento se filtra a las lineas de sefal de entrada.

» Rutas por las que un campo alterno se acopla a un bucle de la linea de senal de entrada por la
corriente de la linea de alimentacion

» Rutas creadas por el acoplamiento debido a la capacitancia entre las lineas de sefial de entrada
y las lineas de alimentacion

Ruido en modo comun
Ruido que se produce entre los terminales de entrada positivo y negativo del instrumento y tierra.

Ruido en modo normal
Ruido de linea que se produce entre los terminales de entrada positivo y negativo del instrumento.

Ejemplo de conexion susceptible a los efectos del ruido

Dispositivo sometido a medicion |J-| Médulo de medicién
L1 MWV L+ : ?
r1 :
Termopar ! Ven
5 (] A -
: r2 : :
Zs Zi| | 4
| | ]

Al medir la temperatura con un termopar, el circuito sera susceptible al ruido, a menos que tanto
el dispositivo bajo medicién como el médulo de medicion estén conectados a tierra. No es un
problema si el médulo de medicién se alimenta con la bateria, pero, si utiliza el adaptador de CA,
conecte a tierra el médulo de medicion.
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Medidas contra el ruido

Circuito equivalente para una ruta de contaminacion acustica

Ruidos como los siguientes afectan directamente a los valores medidos como

voltaje en modo normal.

* Ruido de induccion electromagnética que se produce cuando un campo alterno
generado por un inversor o una linea eléctrica comercial se acopla con el bucle
de la linea de entrada de un instrumento.

* Ruido de induccion electrostatica causado por el acoplamiento capacitivo entre

~.Acoplamiento
Modulo de medicion

cables (@)
\ o)
3

Acoplamiento electromagnético %

Inversor o fuente de PN g'
alimentacion comercial AN g
DTN o

! .,"l ‘l‘lll : O §h

WA R LOAD g

Ao Y 3

SN 2

] Q.

T~ O

=}

i

i Zs Impedancia acoplada Hz || z
:\‘. = | :_\ T : ,
Voltaje producido por la corriente de tierra Tttt Y
| ' (Voltaje en modo comun) |y
E
— < Zearth cm Zearth — Zear.th- .
Resistividad @—/\Ny Res.|st|V|dad
de tierra Impedancia de tierra de tierra
< :
iearth

Corriente de fuga de otro dispositivo o corriente de tierra que
fluye debido a la diferencia de potenciales de conexion a tierra.

El ruido en modo comun esta causado por la impedancia de tierra que se interpone entre los
puntos de tierra del dispositivo medido y el médulo de medicidn y el acoplamiento capacitivo entre
las lineas de tierra y las fuentes de ruido.

El ruido en modo comun se convierte en un voltaje en modo normal (Enm) entre los terminales

de entrada positivo y negativo del instrumento cuando las corrientes de ruido (iy, ip) fluyen a
impedancias acopladas (Z4, Z,) entre los terminales de entrada positivo y negativo del moédulo

de medida y la masa. Dado que el voltaje se produce entre los terminales de entrada, los valores
medidos se ven directamente afectados.
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Medidas contra el ruido

Ejemplos de medidas contra el ruido

Garantizar la conexion a tierra de los dispositivos

» Conecte a tierra el instrumento y los médulos inalambricos de forma fiable.
Puede conectar a tierra el chasis conectando el cable de alimentacion de dos clavijas con toma
de tierra (2 polos) del adaptador de CA a una toma de corriente con electrodo de conexion a
tierra.

» Asegurese de que el chasis del objetivo de medicion esta conectado a tierra de forma fiable.
Asegurese de que el chasis del objetivo de medicién esta conectado de forma fiable a una toma
de tierra adecuada.

Dispositivo sometido a medicion |J-| Maodulo de medicion

L VWV LH : ?

r1 .
Termopar ! Ven

E L AN O

: r2 :

Zy Z, Z,
|

» Alimente el instrumento y los moédulos inalambricos con pilas.
Puede reducir los efectos del ruido en modo comun alimentando los dispositivos con pilas (sin
conectar sus adaptadores de CA) para eliminar el bucle de corriente de tierra.
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Medidas contra el ruido

Medidas contra el ruido en modo comtn

Inversor o fuente de /" "\ Ruido de induccién
alimentacion comercial Lo ‘\electromagnética

— - - —(LOAD
@D W " Ruido de induccién O
RN ! N

X electrostatica

Dispositivo sometido a medicion ", / *' Médulo de medicion Q
[H—— ’\Nv—@ ? 3
: Q.
Termopar : Enm : i 2.
P Voltaje en modo normal ;  Vin o
L AN — 5 o
p) . . . —.
i,=0 ! 1iy=0 =]
2=V} 1 §
z i Z||z 3
3 | Impedancia acoplada 2 1 2
| 1 g
Linea de tierra
Voltaje producido por la corriente de tierra (voltaje en modo comun)
— <Zearth Ecm  Zearth — < Zearth
Impedancia de tierra
< iearth >
Conecte el GND del chasis del lado Conéctelo a una linea de tierra con baja resistencia o
de la sefal a una toma de tierra puentee los electrodos de puesta a tierra. Esto limitara
adecuada con una resistencia de el voltaje en modo comun y reducira la corriente
puesta a tierra suficientemente baja. de ruido (iy, ip). El efecto sobre los valores medidos
se reducira, ya que el voltaje en modo normal esta
limitada.

Bloqueo del ruido exterior

* Mantenga las lineas de sefial lejos de fuentes de ruido.
Mantenga las lineas de sefal de entrada (termopares) lejos de cables que puedan servir como
fuentes de ruido (lineas eléctricas, etc.).
Como alternativa, instale los dispositivos de modo que los cables queden lo mas separados
posible: por ejemplo, pasando los cables por conductos separados.

+ Utilice cable de par trenzado apantallado.
Una forma eficaz de contrarrestar el ruido en modo comun es utilizar cables apantallados de par
trenzado para las lineas de sefial de entrada (termopares).
Los cables de par trenzado evitan la induccion electromagnética, mientras que los apantallados
evitan la induccion electrostatica.
Conecte a tierra los cables apantallados en la fuente de sefal.
Para obtener mas informacién sobre los cables de par trenzado apantallados para termopares,
pongase en contacto con el fabricante del termopar.
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Medidas contra el ruido

Medidas contra el ruido en modo normal

416

Inversor o fuente de
alimentacién comercial

... Acoplamiento Linea de alimentacion
/" electromagnético @
Dispositivo sometido a medicion A Mf\ S \'4Acoplamiento Médulo de medicion

H VAT capacitivo + v
: Termopar D : v Vin
: L Cables _]—.—-—d)
Cable de par :
: trenzado *
Z3 Z || z

|

Conecte a tierra los cables apantallados del lado de la sefial.

Mantenga las lineas de sefial (termopares) lejos de cables que puedan servir como fuentes de ruido (lineas
de alimentacién, etc.). Ademas, puede bloquear el acoplamiento capacitivo blindando y conectando a tierra
las lineas de senal.

« Aisle los circuitos de las fuentes de ruido (mida la temperatura con termopares).
Los canales de entrada estan aislados de la caja y entre si. Puede medir un conductor con
potencial colocando directamente un termopar, hasta el voltaje nominal maxima de linea a tierra.
Entre los métodos eficaces para hacer frente a los efectos del ruido se incluyen envolver el
termopar en cinta de alta resistencia térmica para aislarlo o aislar las lineas de entrada con
termopares no conectados a tierra.

+ Utilice un filtro.
Puede rechazar el ruido que ha contaminado las senales de entrada mediante el filtro de
frecuencia de la fuente de alimentacion.
Se recomienda seleccionar la misma frecuencia (50 Hz o 60 Hz) que la de la red eléctrica de la
region en la que se utilice el aparato.
Consulte “7.1 Configuracion de los ajustes” (p.216).

Tanto U8554 como LR8534 proporcionan un filtro de paso bajo.

Ajuste la frecuencia de corte del filtro paso bajo para que sea inferior a la de la fuente de
alimentacién.
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Medidas contra el ruido

Anadir condensadores a las lineas de seial

Una forma eficaz de abordar el ruido causado por fuentes de sefial superpuestas o impulsos de
alta frecuencia es insertar un condensador entre los terminales de entrada positivo y negativo. El
condensador mantendra el ruido lejos de los circuitos internos del dispositivo.

Utilice un condensador cuyo voltaje nominal sea superior al voltaje de entrada.

Como el filtro se aplica antes de escanear los canales, no hay limitaciones en el intervalo de
actualizacion de datos.

Dispositivo sometido a medicion Maédulo de medicion
VWV J_ g —0

r1 :

‘|' EVin
AN -[—""5

- H
Iz . :

Utilice un condensador
Zg con una capacitancia de Z, Z,
varios uF a varios miles
de pF. Insértelo entre los &
terminales de medicién

positivos y negativos.

O
o
>
(]
Q.
3
(¢
3
—
(@]
(0]
5.;
o
S
3
Q
Q.
o
=}
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Tiempo de escaneo

I 11.6 Tiempo de escaneo

418

Los siguientes médulos adquieren datos utilizando relés para conmutar y escanear canales de
entrada:

* Mddulo de voltaje/temp. U8550

* Médulo universal U8551

* Mddulo de voltaje/temp. U8552

+ U8553 Unidad de voltaje de alta velocidad

» Modulo de voltaje/temp. inalambrico LR8530

» Mddulo universal inalambrico LR8531

» Mddulo de voltaje/temp. inaldmbrico LR8532

» Mdédulo de voltaje de alta velocidad inaldmbrico LR8533

Todos los canales de entrada se escanean dentro del intervalo de actualizacion de datos
establecido.

El escaneo comienza con CH1 y luego procede en orden a través de todos los canales para los
que esta habilitada la medicién (CH1 — CH2 — CH 3, etc.). Una vez transcurrido el siguiente
intervalo de refresco de datos, el muestreo comienza de nuevo con CH1.

La duracion del escaneo por canal varia en funcién del tipo de médulo de medicion, el nimero
de canales en uso, el intervalo de actualizacién de datos, el filiro de frecuencia de la fuente de
alimentacion y el ajuste de deteccion de rotura de cable.
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Tiempo de escaneo

U8550, U8551, LR8530 y LR8531

Los siguientes diagramas proporcionan ejemplos de tiempo de exploracion tipico para el U8550,
U8551, LR8530 y LR8531.

Ejemplo: Intervalo de actualizacién de datos de 10 ms, medicion activada para los
15 canales, deteccion de rotura de cable desactivada
Los canales 1 a 15 se escanean durante aproximadamente 0,5 ms por canal.
El escaneo comienza de nuevo con CH1 una vez transcurrido el intervalo de refresco de datos de
10 ms.

Intervalo de refresco de datos: 10 ms

& >
< P

Aprox. 0,5 ms

X 1 R

CH13 — CH14 — CH15

O
o
>
(]
Q.
3
[}
3
—
(@]
D
§._:
o
=
3
Q
Q.
O
5

~— CH1

Ejemplo: Intervalo de actualizacién de datos de 10 ms; medicion activada para
CH1, CH5 y CH15; deteccion de rotura de cable desactivada

Solo se escanean los canales cuya medicion esta activada, pero no los canales con medicién
desactivada.

Intervalo de refresco de datos: 10 ms

V.

&
<

Aprox. 0,5 ms

1,00 Ul

CHA1 CH5 — CH15

Ejemplo: Intervalo de actualizacién de datos de 5 s, medicién activada para los 15
canales, deteccioén de rotura de cable desactivada

Los canales 1 a 15 se escanean durante aproximadamente 160 ms o 180 ms por canal,
dependiendo del ajuste del filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion.

Intervalo de refresco de datos: 5 s

-~

h
v

Aprox. 180 ms (filtro de frecuencia de la fuente de alimentacién: 50 Hz)
Aprox. 160 ms (filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion: 60 Hz)

IR U ...

CH13 — CH14 — CH15 CHA1 CH2

— CH1
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Tiempo de escaneo

U8552 y LR8532

Los siguientes diagramas proporcionan ejemplos de tiempo de escaneo tipico para el U8552 y el
LR8532 cuando se utilizan de 16 a 30 canales. Si el numero de canales en uso es 15 o0 menos, el
tiempo de escaneo es el mismo que para el U8550, U8551, LR8530 y LR8531.

Ejemplo: Intervalo de actualizacién de datos de 20 ms, medicion activada para los
30 canales, deteccion de rotura de cable desactivada

Los canales 1 a 30 se escanean durante aproximadamente 0,5 ms por canal.

Intervalo de refresco de datos: 20 ms

&
<

v

Aprox. 0,5 ms

ULy UL

CH28 = CH29 — CH30

— CH1

Ejemplo: Intervalo de actualizacién de datos de 20 ms; medicidn activada para
CH1 a CH10 y CH21 a CH30; deteccidon de rotura de cable desactivada

Solo se escanean los canales cuya medicion esta activada, pero no los canales con medicion
desactivada.

Intervalo de refresco de datos: 20 ms

&
<

v

Aprox. 0,5 ms

Jo UL L

CHA1 CH10 — CH21 ™~ CH22 CH30

UL

Ejemplo: Intervalo de actualizacién de datos de 5 s, medicién activada para los 30
canales, deteccion de rotura de cable desactivada

Los canales 1 a 30 se escanean durante aproximadamente 90 ms o 105 ms por canal,
dependiendo del ajuste del filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion.

Intervalo de refresco de datos: 5 s

>
»

Aprox. 105 ms (filtro de frecuencia de la fuente de alimentacion: 50 Hz)
Aprox. 90 ms (filtro de frecuencia de la fuente de alimentacién: 60 Hz)

..U Ly 4

CH28 =~ CH29 — CH30 CHA1 CH2

' N
Y

— CH1
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Tiempo de escaneo

U8553 y LR8533

Los siguientes diagramas proporcionan ejemplos de tiempo de escaneo tipico para el U8553 y el
LR8533.

Ejemplo: Intervalo de actualizacién de datos de 1 ms, medicion activada para los
5 canales

Los canales 1 a 5 se escanean durante aproximadamente 0,18 ms por canal.

Intervalo de refresco de datos: 1 ms

& >
< »

Aprox. 0,18 ms

— CH1 J CH2 H CH3 H CH4 H CH5 L CH1 L

Ejemplo: Intervalo de actualizacién de datos de 1 ms, medicion activada para CH1
y CH5

Solo se escanean los canales cuya medicion esta activada, pero no los canales con medicién
desactivada.

O
o
>
(]
Q.
3
[}
3
—
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D
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o
=
3
Q
Q.
O
5

Intervalo de refresco de datos: 1 ms

&
< »

Aprox. 0,18 ms

= CH1 J CH5 CH1

Ejemplo: Intervalo de actualizacién de datos de 5 s, mediciéon activada para los 5
canales

Los canales 1 a 5 se escanean durante aproximadamente 900 ms por canal.

Intervalo de refresco de datos: 5 s

A\ A

&
<

Aprox. 900 ms

LI |

— CH1
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Nombres de archivos

I 11.7 Nombres de archivos

Los nombres de archivo constan de las siguientes partes:

WAVE0001.MEM
1 2 3
N.° Elemento

Tipo de archivos

Numeracién automatica

Extensién

Numeracion

Tipo de datos Carpeta Tipo de archivos e ps Extension
automatica

Condiciones de CONFIG CONF A partir de 0001 SET

ajuste

Datos de forma de DATA *' WAVE *? A partir de 0001 .MEM

onda AUTO *° .Csv *
.MF4

Resultados de los MEASUREMENT MEAS ** A partir de 0001*° | .CSV **

célculos numéricos: | /ALL AUTO **

Sin segmentacion

Resultados de los MEASUREMENT MEAS ** A partir de 0001*° | .CSV **

calculos numéricos: | /PART AUTO **

Con segmentacion

Imagenes de PICTURE SCR A partir de 00001 | .PNG

pantalla

A2L A2L XCPT A partir de 0001 A2L

*1: Todas las carpetas se crean automaticamente. En la operacion de borrar y guardar, se borran primero
los archivos de forma de onda mas antiguos.
Una vez eliminados todos los archivos de forma de onda de la carpeta con fecha, se cambiara

automaticamente el nombre de la carpeta.

Ejemplo: 19-12-26 (antes de la actualizacion) — 19_12_26_191230_101113 (después de la
actualizacion: fecha_fecha de la actualizacion_hora)
Los guiones (“-”) se cambian por guiones bajos (“_") y la fecha en que se cambié el nombre de la

carpeta se afnade al final del nombre.

(Actualizado a las 10:11:13 am del 30 de diciembre de 2019)

*2: Si se guarda manualmente.

*3: Si se guarda automaticamente. Si se ha especificado un nombre de archivo, se utilizara ese nombre.

*4: Sila opcion [Delimiter] no es [Commal], la extension sera [.TXT].

*5: Si [File splitting] en [Numerical calculation results] esta ajustado en [Individual calc], el nUmero

(empezando por 0001) ira seguido de un guion bajo (“_") y del niumero de calculo.
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Formato de texto

I 11.8 Formato de texto

Los archivos guardados en formato de texto constan de secciones de encabezado y de datos.
El encabezado incluye la siguiente informacion:

(1) Nombre del archivo y nimero de versién
(2) Comentario del titulo

(3) Tiempo del activador

(4) Numero de canal para cada columna*.’
(5) Mediciéon*

(6) Rango

(7) Identificador de modulo

(8) Comentarios

(9) Ajuste de escala

(10) Relacién de conversion de escala

(11) Offset de escala

(12) NGmero de canal*' y médulo para cada fila
(13) Datos*®

“Nombre de archivo”, “AUTO0001T.CSV”, “V 1.007 .....ceeiiiieiieie ettt (1)
“ComENTArio el HHUID” .....ooeiie et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaas (2)
“Hora de activacion”,“19-12-26 10:15:3 27 ... o ettt e e e e e e e e e e e (3)
“CH”,“U1-17, “ALM1”, “ALM2”, “ALM-SOURCE-1-U1", “ALM-SOURCE-2-U1", “W1”,.. .ot (4)
“Modo”, “Voltaje”, “Alarma”, “Alarma”, “Fuente de alarma”, “Fuente de alarma”, “Calculo’,...................... (5)
B = T TSy YRR STSRTRI (6)
D e @ Unidad”, o o et ettt et e s anre e neree e (7)
O] 1 1= 0 = T L OSSO U PR OUPPUPPRTPI (8)
B = To= 1F= o [0 R O L USRS UPRPUUPRPI (9)
“Relacion”, “1.00000E+007, ......icuuteiteieitieeeaiee ettt e e ee e et e e ateee e aeeesaaeeeaaseeeaaseeeeamseeaanseeesneeeaseeeaanneeeanneas (10)
RO 3T O 000100 0 SRR (11)
“Hora”, “U1-1[V]", “ALM1”, “ALM2”, “ALM-SOURCE-1-U1", “ALM-SOURCE-2-U1", “W1[V]”,
“CAN-INVL-FLAG?, “EVENTOY, ittt ekttt st ere e nnn e s (12)
0.000000000E+00, -3.3250000000E-02,0,0, “,*”, -6.6500000000E-02,00H,0, ....ccccvvverrmriiirieiiieeeieenn (13)
1.000000000E-01, 2.8500000000E-02,1,0, “80000000H",*”", 5.7000000000E-02,00H,0,
2.000000000E-01, 9.6000000000E-03,0,0, “,*”, 1.9200000000E-02,00H,0,

3.000000000E-01, -2.5600000000E-02,0,0, “,*”, -5.1200000000E-02,00H,0,
4.000000000E-01, 4.5600000000E-02,1,1, “80000000H”,“80000000H", 9.1200000000E-02,00H,0,

*1: Los numeros de canal se emiten en funcién de cada tipo de datos como se indica a
continuacion:
Analdgico enchufable (Uxa-xx), analdgico inaldmbrico (Rxb-xx), impulso (Py), I6gica (Ly),
alarma (ALMy), fuente de alarma (ALM-SOURCE y-z) y calculo de formas de onda (Wxx).
(xa:1a4,xb:1a7,xx:1a30,y:1a8,z: U1 aU4/R1aR7/P/L/W/OTRO)
Si se han seleccionado valores estadisticos como datos guardados, se afiadiran columnas para
el valor promedio (ave), el valor maximo (max) y el valor minimo (min) en cada parametro.
Sin embargo, no se proporcionara ningun valor promedio para los datos que activaron una
alarma.
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Formato de texto

*2: Se emite segun el objetivo de medicién como se indica a continuacion:
Voltaje (Voltage), termopar (Tc), detector de temperatura por resistencia (Rtd), humedad
(Humidity), resistencia (Resistance), deformacioén (Strain), corriente (Current), recuento (Count),
velocidad de giro (Revolve), légica (Logic), alarma (Alarm), fuente de alarma (Alarm Source),
célculo de formas de onda (Calculation) y CAN.

*3: Se emite en funcidn del tipo de datos medidos como se indica a continuacion.

Tipo de datos

Formato de salida

Analégico

Notacion exponencial (6 cifras significativas)

Calculo de impulsos
y de formas de onda

Notacion exponencial (10 cifras significativas)

CAN

Notacién exponencial (10 cifras significativas)

Sonda

0: Bajo, 1: Alto

Alarma

0: No emitido, 1: Emitido

Fuente de la alarma

Notacién hexadecimal (caracter en blanco cuando no se emite ninguna alarma)**

Indicador CAN
desactivado

Notacién hexadecimal

OOH: Normal

01H: Error de datos de la unidad 1
02H: Error de datos de la unidad 2
04H: Error de datos de la unidad 3
08H: Error de datos de la unidad 4
10H: Error de datos de remoto 1
20H: Error de datos de remoto 2
40H: Error de datos de remoto 4
80H: Error de datos de remoto 5
100H: Error de datos de remoto 6
200H: Error de datos de remoto 7

Marca de evento

0: Sin nota asignada, 1 o superior: Notas asignadas

*4: Varia en funcion del tipo de datos

Tipo de datos

Descripcion

Calculo analdgico,
de impulsos y de
formas de onda

Los estados de inicio de alarma se emiten con canales asignados a cada bit. (CH1
se asigna al bit mas significativo [MSB]). Una salida analdgica y una salida de
calculo de formas de onda se representan con ocho caracteres (32 bits), mientras
que la salida de impulsos y la salida légica se representan con dos caracteres (8
bits). La letra H se afiade al final.

Ejemplo: Cuando U1-1 emite una alarma, la salida de la fuente de alarma se
representa con 0x80000000H.

Sonda Cuando un canal genera una alarma, la salida se representa con 1; en caso
contrario, se representa con 0. No se afiade ninguna letra al final.
Ejemplo: Cuando un canal légico emite una alarma, la salida se representa con 1.
Rotura del Una salida de fuente de alarma esta representada por 12 caracteres (11 modulos y

termopar, error
de comunicacion,
bateria baja

un bit de reserva), en los que se asigna un caracter (4 bits) a cada médulo con un
estado de alarma incorporado.

La rotura de un termopar, el error de comunicacion y el estado de bateria baja
aparecen en orden desde el MSB (para modulos enchufables, solo termopar roto).
La letra H se afiade al final.

Ejemplo: Cuando se encuentran termopares rotos en U2 y U4, la salida se
representa con 0x080800000000H.
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Tamano del archivo

I 11.9 Tamano del archivo

Esta seccion describe cdmo calcular el tamafo de los archivos binarios de forma de onda (MEM).
Unidad: bytes

Tamano del archivo
Tamafio del encabezado + tamano de los datos

Tamaio del encabezado

Tamano del encabezado compartido + tamafio del encabezado del texto + tamafio del
encabezado del binario

Tamano del encabezado compartido

1000 + numero de canales del médulo de medicidon x 680 + niumero de canales de impulsos %
650 + numero de canales logicos x 240 + numero de canales de calculo de formas de onda x
450 + numero de canales de alarma x 256
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(El tamafo, que puede variar segun la configuracion, debe utilizarse solo como referencia)

Tamaiio del encabezado del texto

512 x (10 + numero de canales del mddulo de medicidon x 5 + numero de canales de
impulsos x 5 + niUmero de canales ldgicos x 4 + numero de canales de calculo de formas de
onda x 7 + nimero de canales CAN x 5 + nimero de encabezados de alarma*")

*1: Si las alarmas estan habilitadas, 16; de lo contrario, 0.

Tamaio del encabezado del binario

512 x (1788 + numero de encabezados de alarma*’)
*2: Si las alarmas estan habilitadas, 176; de lo contrario, 0.

Tamaiio de datos

(Numero de canales del médulo de medicion*® x 2 + tamafio de datos del canal CAN** +
numero de canales de impulsos x 4 + nimero de canales de calculo de formas de onda x 8 +
tamafio de los datos l6gicos*® + tamafio los de datos de la alarma*®) x nimero de puntos de
datos

*3: Excepto CAN.

*4: Numero de canales CAN que transportan datos de 2 bytes x 2 + nimero de canales CAN
que transportan datos de 4 bytes x 4 + nimero de canales CAN que transportan datos de 8
bytes x 8

*5: Si algun canal légico esta habilitado, 2; de lo contrario, 0.

*6: Si las alarmas estan activadas y el registro de datos de la fuente de alarma esta activado, 450;
si las alarmas estan activadas pero el registro de datos de la fuente de alarma esta
desactivado, 2;
si las alarmas estan desactivadas, 0.
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Ajustes tras la inicializacién (reinicio del sistema)

|11 .10 Ajustes tras la inicializacién (reinicio del sistema)

Esta seccion describe los ajustes (para el U8550) en el momento del envio desde fabrica y tras la
inicializacion (reinicio del sistema).

Pantalla Ajuste
Principal Secundaria Ajuste Ajuste predeterminado
Measure Record Start Manual
Stop Manual
Recording mode Normal
Recording interval 10 ms
Repetitive recording OFF
Recording time Continuous
Alarm source OFF
Synchronous operation | OFF
Auto save File name -
Add title comment (OFF)
Add trigger date/time (OFF)
Media SD card
Waveform data Format OFF
Downsampling OFF
Deleting OFF
Folder splitting Disable
File splitting Disable
Numerical calculation Format OFF
results File splitting Single file
Text format Decimal symbol* Period
Delimiter* Comma
Date format yy-MM-dd hh:mm:ss.0
Manual save SAVE key settings Select & Save
File name -
Add trigger date/time (OFF)
Media SD card
Type Waveform
Format Binary
Range All
Downsampling OFF
Display Horizontal axis 10s
Display horizontal axis Time
Number display format | Standard
Settings Auto-setup* OFF
Setting condition list* None saved

*: No se incluye en la inicializacion (ajuste predeterminado de fabrica).
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Ajustes tras la inicializacion (reinicio del sistema)

Pantalla Ajuste
Principal Secundaria Ajuste Ajuste predeterminado
Measure CAN Unit Operating mode Receive mode
Title -
Port settings Interface CAN FD
Terminator (OFF)
ACK (OFF)
CAN/ Baud rate 500 kBaud
CAN FD (arbitration)
Sampling point 80.0%
CAN FD (data) Baud rate 2.0 MBaud
Sampling point 80.0%
User frame transmission (OFF)
Channel Individual Channel Measurement (ON)
Input Input type Voltage
Range 10 mV
Display Position
Zoom x1
Zero position 50%
Scaling OFF
Comment -
Numerical threshold 0
UNIT (CAN) Measure OFF
Trigger Common Trigger OFF
Timing Start
Pre-trigger Time 0 Days 00:00:00
Condition Start OR
External trigger OFF
Interval trigger OFF
Unitn Type Start OFF
(n=12.) Stop OFF
CAN Register OFF
Alarm Common Alarm OFF
Alarm hold OFF
Alarm buzzer OFF
Event mark OFF
Alarm history Start 100
Alarm 1-8 ALM1 to ALM8 Filter OFF
Comment -
Unit ALM OFF
CAN Register OFF
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Ajustes tras la inicializacién (reinicio del sistema)

428

Pantalla Ajuste
Principal Secundaria Ajuste Ajuste predeterminado
Calculation | Numerical Numerical calculation OFF
Waveform Waveform calculation OFF
X-Y Composite | X-Y Composite OFF
System Environment Start backup OFF

Auto start measurement | OFF
Backlight saver OFF
Backlight brightness 3
Language* English
Keyboard* English
Waveform background Dark
color
Beep sound ON
Operation error ON
prevention
Power frequency filter 60 Hz

External Voltage output 1, 2 OFF
Alarm output 1 to 8 Low
External input 1 to 3 OFF
External output OFF

*: No se incluye en la inicializacion (ajuste predeterminado de fabrica).
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Tiempo registrable maximo

|11.11 Tiempo registrable maximo

El tiempo maximo durante el cual se pueden almacenar datos en la memoria intermedia interna del
instrumento o en su soporte de almacenamiento puede calcularse como se indica a continuacion.
Si se guardan datos en formato binario, el tiempo maximo de grabacién puede calcularse mediante
la siguiente férmula:

Tiempo méximo de grabacién = Capacidad de grabacién*' x intervalo(s) de grabacién / tamafio de
los datos*?

*1: Para la memoria intermedia interna del instrumento (256 Mwords), 512 x 1024 x 1024.
*2: Tamano de los datos, como se describe en “11.9 Tamafo del archivo” (p.425).

Tiempo maximo de grabacion (estimaciones aproximadas)

Ejemplo: Medicion de 30 canales analdgicos con 2 médulos (sin salida de alarma, sin calculos de
forma de onda)

Reduzca los tiempos indicados en la siguiente tabla en aprox. 10%, ya que no tienen en cuenta el
tamafio de los encabezados de los archivos de forma de onda. Cuantos menos canales se graben,
mayor sera el tiempo maximo de grabacion.
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Intervalo de | 1 1 oria intermedia interna (512 MB) Z4001 (2 GB)
registro
100 ms 10d8h 38d 18 h
200 ms 20d 17 h 77d12h
500 ms 51d 18 h 193d 19 h
1s 103d 13 h 387.d 15 h
55 500 d 1162d 21 h
10's 500 d 3876 d 8 h
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Medicion aplicada

|11.12 Medicion aplicada

Registro de las seiales de instrumentacion (4-20 mA)
Esta seccion presenta un método para registrar la salida de corriente (4-20 mA) de los dispositivos
de instrumentacion.
También se pueden registrar los valores promedios de cada minuto mediante calculos numéricos.
» Mddulos de aplicacion: U8550, U8551, U8552, U8553, LR8530, LR8531, LR8532, LR8533
* Necesitara: un cable de entrada y una resistencia de derivacion de 250 Q

Instrucciones

1 Conecte el cable de entrada y la resistencia de derivacion de 250 Q al canal que se esta
midiendo.

Conecte la resistencia de derivacion entre los terminales de entrada positivo y negativo.
Consulte “Conexion de cables de voltaje y termopares” en el Manual de inicio rapido.

2 Conecte el cable de entrada al terminal de salida de corriente (4-20 mA) del dispositivo de
instrumentacion.

3 Enla pantalla [Unit], ajuste el intervalo de actualizacién de datos a [Auto].

= >

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System
Record
Auto save Title comment
Manual save
TEET Start
Settings Stop
CAN

Record Approx. saveable time

Racording ma 1937 bays 12 Hours
6 Recording interval [ =

Repetitive recording [IIEGEGIEE
6 Recording time Specified time  ~|
0 EVEN 01:00:00
Max 500 Days 00:00:00
Number of data points Al

Alarm source [ OFF |
Synchronous operation [ig3 j

2022-04-26

g8 2. 0GB 18:28:01

4 Configure los ajustes como se indica a continuacion:

Recording interval 5s

Recording time Hora especificada, 1 hora (0 dias 01:00:00)
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Medicion aplicada

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System

Record

Auto save ) [JAdd title comment
File nsae I

Manual sav

Display B Media SD card |

[V]Add trigger date/time

Setti O
Settings o
CAN 3
Downsamp| ing File splitt %

Deleting OFF Time split calculatio >

Ay 5 3

Folder splitting Disable Text format 8

e el biiing Lisabla Approx. saveable time 9

1965 Days 9 Hours 3,

o

=]

3

Q

Q.

o

5

Bl 2 068

5 Configure los ajustes como se indica a continuacion:

Media Tarjeta SD
Format (Waveform data) Binary
Format (Numerical calculation results) Text

= :

6 Configure los ajustes como se indica a continuacién:

Numerical calculation ON

Time split calculation Enable

Split time 1 minuto (0 dias 00:01)
Type Promedio
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Medicion aplicada

> > [Module n], [Remote n] (n=1,2,...)

7 Configure los ajustes en el area [Input] para el canal que se esta midiendo como se indica a
continuacion:

1 | Tipo de entrada Voltaje

2 |Range 1-5V

Dado que se ha conectado una resistencia de 250 Q a los terminales de entrada, 4 mA se registrara como 1V,
mientras que 20 mA se registrara como 5 V.

El rango 1-5 V es un rango en el que los limites inferior y superior del rango de visualizacion de 10 V se fijan
en1Vy5YV, respectivamente.

Si desea cambiar los valores de los limites superior e inferior, use el rango de 10 V.

5V

1V

8 Pulse la tecla START para iniciar la medicion.

Los datos se registraran con un intervalo de 5 s durante una hora.

Ademas, el calculo numérico del valor promedio se realizara cada minuto y los resultados se
guardaran en la tarjeta de memoria SD.

La grabacién se detendra 1 h después de iniciarse.

Si desea finalizar antes la grabacion, pulse la tecla STOP.
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Medicion aplicada

Mediciéon del consumo de energia mediante la salida de impulsos de
un contador de vatios-hora

Esta seccion presenta un método para medir los impulsos de un contador de vatios-hora y
convertirlos en consumo de energia.

El método consiste en medir la salida de impulsos de un contador de vatios-hora (50.000 pulsos
por kWh) y registrar el consumo de energia cada 30 minutos y cada mes (30 dias) en la tarjeta de
memoria SD.

* Necesitara: un cable de entrada

Instrucciones

1 Conecte la salida de impulsos del contador de vatios-hora al terminal de entrada de pulsos
PULSE1 del instrumento.

= :

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System
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Record
Auto save Title comment

Manual save

Display Start Manual ~|
Settings Stop Manual ~|
CAN

Record Approx. saveable time

Recording mode 697487 Days 10 Hours
8 Recording interval  KNIGIL =

Repetitive recording
8 Recording time
30 [REVEN 00:00:00
Max 500 Days 00:00:00
Number of data points 1441

Alam source [ OFF |
Synchronous operation [ig3 j

Bl 2 068

2 Configure los ajustes como se indica a continuacion:

Recording interval 30 min

Recording time Hora especificada, 30 dias (30 dias 00:00:00)
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Medicion aplicada

= :

Unit Measure Channel Trigger Alarm Calculation System
Record
Auto save ) [JAdd title comment
File nane [N ' '’ o
Manual save [WlAdd trigger date/time

Display Media SD card |

Settings Waveform data Numerical calculation results
CAN Format B3| || Format OFF |

Downsamp ing OFF File splitting Single file ||
Deleting OFF Time split calculatianE

Folder splitting Disable Text format

File splitting Disable

Approx. saveable time
707498 Days 11 Hours

= 2022-04-18
g 2. 0GB 17:44:42

3 Configure los ajustes como se indica a continuacion:

Media Tarjeta SD

Format Binario
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= :

Medicion aplicada

abw

4 En [P1] en [Pulse], configure los ajustes como se indica a continuacién:

1 | Tipo de entrada Conteo
2 | Count mode Adicion
3 | Slope 1 (depende de las especificaciones del vatimetro)
4 | Threshold 1V (depende de las especificaciones del vatimetro)
5 | Filter ON *
6 | Scaling Decimal, 1 kWh = 5000 (5 k). Unidad: kWh

*: Para evitar falsos recuentos causados por la vibracion.

Puede usar la funcion de escala para convertir el conteo de impulsos en energia (kWh).

10000 kW

0 kw

5 Pulse latecla START para iniciar la medicion.

Los datos se registraran con un intervalo de 30 minutos durante 30 dias y los datos de forma de
onda se guardaran en la tarjeta de memoria SD.

La grabacién se detendra 30 dias después de iniciarse.
Si desea finalizar antes la grabacion, pulse la tecla STOP.

HIOKI LR8450A971-00
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Esquema de circuitos de entrada

|11.13 Esquema de circuitos de entrada

Esta seccion proporciona esquemas de circuitos de entrada para el instrumento.

Circuito de entrada analégica: U8550, U8551, U8552, LR8530, LR8531 y LR8532

* Voltaje (rangos de 10 mV e.c. a 2 V e.c.), termopar

Relé de conmutacion de canal —%—
[+] oo AN _2}_ !;

* Voltaje (rangos de 10 V e.c. a 100 V e.c., rango de 1-5 V e.c.), humedad

Relé de conmutacion de canal 1 MQ

v

——
>
|SoH|I ?o\cé

Circuito de corriente constante

El terminal SoL es comun a todos los canales.
SoL

v
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Esquema de circuitos de entrada

» Detector de temperatura por resistencia (3 hilos)

Circuito de corriente

constante
Relé de conmutacion de canal
© |
[+] oo AN
(@)
o)
>
o
Q.
3
CD
% =
o
[-1 oo AN :
7 s
o
(<) 3
-+ >
El terminal SoL es comun \_/ | 8:
a todos los canales. Circuito de corriente 35

| SoL I J7 constante

Circuito de entrada analégica: U8553 y LR8533
 Voltaje (rangos de 100 mV e.c.a2 Ve.c.)

Relé de conmutacién de canal %—
[+] S o————AAA _ZE !S ;"

1MQ

}

* Voltaje (rangos de 10 V e.c.a100 V e.c.)

. 10 kQ
Relé de conmutacién de canal AN

1 MQ

G e pau
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Esquema de circuitos de entrada

Circuitos de entrada analégica: U8554 y LR8534

+2,5V
A O +1,2V
Q LI
B O )
CJ § 2,2V
1MQ
CO— '
120 Q 120 Q 1
D(O—— b §1 MQ
(/ 2 +2,5V
E 0,8V
211}
22V
Circuito de entrada CAN
5 O\ Transceptor CAN
O . . li
O L ——
e} rmw_
3:GND -O———
7:CAN_H -4-------- O % % G o
2:CAN_L --O < 3+ « «
O c Cc
o o
1 O/ $ i "
Circuito de entrada de impulso
Ejemplo de conexién 5V 5V
al PLC (salida comun
negativa)

1.1
I Ry I

| o O o |

|_.

22 pF*

*. Si el filtro de prevencion de vibraciones esta activado, 0,047 pF.
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Tratamiento de datos durante una interrupcion de las comunicaciones

11.14 Tratamiento de datos durante una interrupcion
de las comunicaciones

Visualizacion de formas de onda y tratamiento de datos durante una
interrupcion de las comunicaciones
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El instrumento detendra el dibujo de la forma de onda durante la interrupcion de las
comunicaciones entre el instrumento y los modulos inalambricos y los procesos de recuperacion
de datos.

El icono de moédulo enmarcado en rojo indica que ese moédulo conserva datos de medicion
considerados como NO DATA (sin datos).

Consulte “Pantalla e iconos” en el Manual de inicio rapido.

El instrumento trazara lineas horizontales a lo largo del extremo superior de la pantalla para las
partes de las formas de onda que no se puedan obtener de los moédulos inalambricos.

Estas piezas se consideran [NO DATA] y se tratan como se describe en “11.15 Tratamiento de
datos” (p.444).

Las lineas blancas, que indican las partes NO DATA, se dibujaran en el extremo superior del area
del grafico.
(Cuando [Waveform background color] esté ajustado en [Light], se dibujaran las lineas negras).

Forma de orc';
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Tratamiento de datos durante una interrupcién de las comunicaciones

Sincronizacion y desfase temporal en los datos adquiridos (durante
una interrupcion de las comunicaciones)

00 0000000000000 000000000 0000000000000 0000000000000 00000000000000000000000000
El instrumento se comunica con los mdédulos inalambricos para sincronizar la hora de cada moédulo
con la suya.

Si se produce una interrupcién en las comunicaciones, el instrumento no puede realizar la
sincronizacion, desplazando los tiempos del instrumento y de cada médulo entre si.

Cuando las comunicaciones entre el instrumento y los médulos inalambricos se recuperen de una
interrupcion, el nimero de puntos de datos muestreados puede diferir entre el instrumento y cada
maodulo inaléambrico.

Si los numeros de los puntos de datos o los tiempos de muestreo de datos difieren entre el
instrumento y cada médulo inalambrico, el sistema recuperara los datos utilizando el niumero de los
puntos de datos que el instrumento haya muestreado y los tiempos de muestreo del instrumento
de dichos puntos de datos.

Cuando el numero de puntos de datos que muestrea el instrumento y el que
muestrea el moédulo inalambrico es el mismo

Cuando se recuperen las comunicaciones, el instrumento adquirira los datos que queden en los
modulos inaldmbricos.

Los datos pueden volverse discontinuos en los puntos de sincronizacién (puntos de recuperacion
de las comunicaciones).

Interrupcion Conexion

Instrumento — o.o.o.o.o‘,@.@.@.® @ @ @
0202020207200 00200,

Moédulo inaldambrico —

Cuando el numero de puntos de datos muestreados por el médulo inalambrico es
inferior al muestreado por el instrumento
Cuando se recuperen las comunicaciones, el instrumento adquirira los datos que queden en los
modulos inaldmbricos.
El instrumento salvara los vacios de puntos de datos utilizando cada uno de los puntos de datos
inmediatamente anteriores.

Interrupcion Conexion

Instrumento ——

Modulo inalambrico —

Cuando el numero de puntos de datos muestreados por el médulo inalambrico es
superior al muestreado por el instrumento.
Cuando se recuperen las comunicaciones, el instrumento adquirira los datos que queden en los
modulos inaldmbricos.
El instrumento descartara los puntos de datos redundantes en el médulo inalambrico.
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Tratamiento de datos durante una interrupcion de las comunicaciones

Interrupcion Conexion

msiments — (DD

wsaionaamrizs —{(OHDHDHDD

Activadores

00 0000000000000 000000000 0000000000000 0000000000000 00000000000000000000000000
Si se interrumpen las comunicaciones, el instrumento no puede adquirir datos de los moédulos
inaldambricos. En ese caso, el aparato no comprobara si se cumplen las condiciones de activacion
para los canales de dichos modulos.
Tras la recuperacion de las comunicaciones, el sistema recuperara los datos y comprobara si se
cumplen las condiciones de activacion.
Los puntos de datos adquiridos después del momento en que se cumplio la condicidn de activaciéon
de parada se consideraran como NO DATA.
La funcién de activacién previa se desactivara con los datos recuperados después de recuperar
las comunicaciones.
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Ejemplo: activador de detencién (pendiente: [1], condicidon de activacion: [AND])

Datos en el médulo.
Activador de inicio

l/\ /\ /\ Activador de inicio

Madulo 1 / / \/ \/_\ / ‘ I\ [1], [OR]
@/

Activador de detencion

[l]. [AND]
PANS Activador de detencion
$ [, [AND]
Mddulo 2 \ Activador de \
detencion
Interrupcién Conexion

Datos en el instrumento
Activador de inicio

y

AN /\2
Activador de inicio
Rk \/ N 1], [OR]
Médulo 1«
N

N

Activador de detencion

4 [1, [AND]
/\\ Activador de detencién
[1, [AND]
Médulo 2 . AN
N . . 3 S ’ ~ .
. Activador de detencion
T Los datos adquiridos después del activador de
detencion se consideran puntos NO DATA.

Los datos adquiridos antes del activador de inicio no se guardan.
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Tratamiento de datos durante una interrupcién de las comunicaciones

Cuando se cumplen las condiciones del activador de detenciéon durante la recuperacion de

datos
N.° Descripcion
1 Inicia la grabacion desde el punto del activador de inicio.
2 Recupera todos los datos conservados en el modulo 1.
3 Recupera los datos conservados en el moédulo 2.
4 Detiene la recuperacion y la medicion porque se ha cumplido el activador de parada mientras se
recuperaban los datos retenidos en el moédulo 2.
Alarmas

Si se interrumpen las comunicaciones, el instrumento no puede adquirir datos de los modulos
inaldambricos. En ese caso, el aparato no comprobara si se cumplen las condiciones de alarma
para los canales de dichos mddulos. (Se emitira la alarma de interrupcién de las comunicaciones).
Una vez recuperadas las comunicaciones y restaurados los datos, el aparato comprobara si se
cumplen las condiciones de alarma.

Guardado de datos en el soporte de almacenamiento

Si los datos se han guardado en formato binario (.MEM), el sistema también recuperara los datos
que se estén guardando al finalizar la recuperacién de datos. Sin embargo, el sistema no podra
recuperar los archivos que ya se hayan guardado después de segmentarse.

Cuando los datos se hayan guardado en formato de texto, el instrumento solo guardara los datos
de recuperacion en archivos con un nuevo nombre que incluira los caracteres [_R] al final del
nombre de archivo de guardado automatico.

Si se ha sustituido el medio por otro, el sistema no podra recuperar los datos retenidos porque el
nuevo medio no contendra datos que puedan recuperarse.

Calculo numérico

Si los datos se consideran NO DATA, como consecuencia de una interrupcion de las
comunicaciones, los datos quedaran exentos del objetivo de calculo. Si el instrumento realiza
calculos numéricos utilizando datos ocupados del todo por los puntos NO DATA, calculara en su
lugar los valores promedio, maximo y minimo utilizando los valores de la columna NO DATA de la
tabla “11.15 Tratamiento de datos” (p.444).

Otros calculos utilizaran cero en su lugar.

El célculo por segmentos de tiempo no volvera a realizarse cuando se recuperen las
comunicaciones.

Calculos de formas de onda

Si se interrumpen las comunicaciones entre el instrumento y los médulos inalambricos, los
resultados de los célculos seguiran siendo cada valor inmediatamente anterior, excepto las cuatro
operaciones aritméticas.

Si no existen resultados de los calculos antes del punto inmediatamente anterior, los resultados de
calculo se consideraran como NO DATA.

Si se consideran los conjuntos de datos de los canales de destino de los calculos como NO DATA,
el instrumento arrojara resultados de cuatro operaciones aritméticas, también sobre los célculos de
formas de onda, como NO DATA.

Cuando las comunicaciones se recuperen, el instrumento realizara los calculos utilizando los datos
recuperados. Sin embargo, las partes NO DATA se excluiran para calcular. El calculo del promedio
movil se reanudara después de restablecer los resultados de los calculos cuando se produzca un
punto NO DATA.
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Tratamiento de datos durante una interrupcion de las comunicaciones

Ejemplos de formas de onda de multiplicacion, promedio simple, promedio moévil o integracion

— SIN DATOS
Q

1%

Fuente de calculo de
O’ forma de datos analdgica

,— Datos de calculo de formas de onda

\_O
/ Si un canal analdgico de la fuente de calculo

se considera como NO DATA, el valor se
mantendra sin calcular.

Cuando los datos del médulo pueden adquirirse después de salir de la parte

NO DATA con no todos los datos recuperados, el instrumento hara el calculo
utilizando los datos no vacios adquiridos antes. El calculo del promedio movil
se realizara después de restablecer los resultados de los calculos cuando se
produzca un punto NO DATA.

Reinicio de los calculos de forma de onda
Aunque se intente restablecer el célculo de formas de onda con el ajuste de tiempo de
restablecimiento incluido, el instrumento no restablecera el calculo con datos que incluyan un
punto NO DATA.
El restablecimiento se realizara en la siguiente ocasion de restablecimiento.

Intervalo de restablecimiento Intervalo de restablecimiento  Intervalo de restablecimiento

Aunque haya recuperado datos, el instrumento
no restablecera los datos adquiridos a través
del canal objetivo de calculo con un punto NO
DATA.

Ademas, no se realizara ningun reinicio cuando el calculo ya haya avanzado mas alla del punto de
activacion en la recuperacion. El reinicio se realizara en el momento en que se cumpla la siguiente
condicién de reinicio por primera vez desde que salté el activador.

Logger Utility
Si se interrumpen las comunicaciones entre el instrumento y los moédulos inalambricos, no se
podran recuperar los datos transmitidos a Logger Utility. Tras detener la medicion, cargue los datos
de forma de onda recuperados con el instrumento en Logger Utility.
Consulte “9.1 Uso de Logger Utility” (p.245).
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Tratamiento de datos

|11.15 Tratamiento de datos

En las siguientes circunstancias, los valores calculados y los datos guardados se tratan como se
indica en la tabla siguiente:
» Cuando la forma de onda excede significativamente el rango medible (+OVER, -OVER)
» Cuando las comunicaciones se interrumpen temporalmente (NO DATA)
» Cuando el instrumento detecta la rotura de un cable de termopar durante la medicién de

temperatura (deteccion de rotura de cable)

- Rango de Deteccion
Tipo de entrada entrada +OVER -OVER SIN DATOS de cable
roto
Voltaje 1mV 0,00163835 -0,0016384 0,00163825 -
2mV 0,0032767 -0,0032768 0,0032765 -
5mVv 0,00819175 -0,008192 0,00819125 -
10 mV 0,0163835 -0,016384 0,0163825 -
20 mV 0,032767 - 0,032768 0,032765 -
50 mV 0,0819175 -0,08192 0,0819125 -
100 mV 0,163835 -0,16384 0,163825 -
200 mV 0,32767 -0,32768 0,32765 -
1V 1,63835 -1,6384 1,63825 -
2V 3,2767 - 3,2768 3,2765 -
10V 16,3835 - 16,384 16,3825 -
20V 32,767 - 32,768 32,765 -
100 V 163,835 - 163,84 163,825 -
1-5V 16,3835 - 16,384 16,3825 -
Termopar 100°C 327,67 - 327,68 327,65 327,66
500°C 1638,35 -1638,4 1638,25 1638,3
2000°C 3276,7 - 3276,8 3276,5 3276,6
Detector de 100°C 327,67 - 327,68 327,65 -
tr‘;ggt‘zféga 4 500°c 1638,35 - 1638 4 1638,25 -
2000°C 3276,7 - 3276,8 3276,5 -
Humedad 100% HR 3276,7 - 3276,8 3276,5 -
Resistencia 10Q 16,3835 - 16,384 16,3825 -
20Q 32,767 - 32,768 32,765 -
100 Q 163,835 - 163,84 163,825 -
200 Q 327,67 - 327,68 327,65 -
Tension 1000 pe 1638,35 -1638,4 1638,25 -
2000 pe 3276,7 - 3276,8 3276,5 -
5000 pe 8191,75 - 8192 8191,25 -
10000 pe 16383,5 -16384 16382,5 -
20000 pe 32767 -32768 32765 -
50000 pe 81917,5 -81920 81912,5 -
100000 pe 163835 -163840 163825 -
200000 pe 327670 -327680 327650 -
444
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Tratamiento de datos

. Rango de Deteccion
Tipo de entrada entrada +OVER -OVER SIN DATOS de cable
roto
Co- CT7126 | 50 A 327,67 -327,68 327,65 -
rriente 5A 32,767 ~32,768 32,765 -
CT7131 100 A 327,67 -327,68 327,65 -
CT7116 | 5A 32,767 -32,768 32,765 - o
500 mA 3,2767 -3,2768 3,2765 - %
CT7136 | 500 A 3276,7 -3276,8 3276,5 - %
50 A 327,67 -327,68 327,65 - T
CT7044 | 5000 A 32767 -32768 32765 - g
g;gjg 500 A 3276,7 -3276,8 3276,5 - gh
50 A 327,67 -327,68 327,65 - 3
CT7742 | 2000 A 6553,4 -6553,6 6553,0 - §:
200 A 3276,7 -3276,8 3276,5 -
CT7736 | 500 A 3276,7 -3276,8 3276,5 -
50 A 327,67 -327,68 327,65 -
CT7731 100 A 327,67 -327,68 327,65 -
CT7822 |20 A 65,534 -65,536 65,530 -
2A 32,767 -32,768 32,765 -
CT7812 | 2A 6,5534 -6,5536 6,5530 -
200 mA 3,2767 -3,2768 3,2765 -
Integracion 1000 Mc 2147483647 - - -
Velocidad de 5000 r/s 2147483647 - - -
rotacion 300000 r/min | 2147483647 - - -
Calculos de - - — 1.7976931348623157e+308 _
formas de onda
Unidad CAN
INF* -INF* nan* SIN DATOS

1.7976931348623157e+308 | -1.7976931348623157e+308 1.7976931348623157e+308  |1.7976931348623157e+308

*: Para los tipos de datos IEEE float e IEEE double.

Al realizar los calculos, los valores de la tabla anterior se tratan como se indica a continuacion:
v': Incluido en el calculo; -: No incluido en el calculo

Deteccion
Tipo de calculo +OVER -OVER SIN DATOS de cable
roto
Calculos numéricos v v - v
Célculos de formas de v v - v
onda
Pantalla de forma de onda v v'* - -
(visualizacion de valores
numeéricos)
*: No se incluye en los célculos del valor promedio.
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Visualizacion del numero de certificacion

Unidad CAN (durante los calculos)

Tipo de calculo INF* -INF* nan* SIN DATOS
Calculos numéricos v v — _
Calculos de formas de v v — _

onda

Pantalla de forma de onda - — - _
(visualizacion de valores
numeéricos)

*: Para los tipos de datos IEEE float e IEEE double.

I11.16Visua|izaci6n del numero de certificacion

Esta secciéon describe como visualizar los nimeros de certificacion, como los numeros de
certificacion inalambrica (solo LR8450-01) y KC Mark.

Instrucciones

1 Mantenga pulsada la tecla QUICK SET durante 3 segundos como minimo y, a continuacion,
suéltela.

Se mostraran numeros de certificacion de todo tipo.
El instrumento no puede mostrar la pantalla de certificacion durante la medicién.

2 Pulse la tecla ENTER.
La pantalla se cerrara.
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Manejo del ratén en la pantalla de forma de onda

|11.17 Manejo del ratén en la pantalla de forma de onda

Puede cambiar los ajustes de visualizacion, desplazarse por las formas de onda y controlar los
cursores en la pantalla de forma de onda conectando un ratén al conector USB del instrumento.
Es posible que algunas funciones no estén disponibles o que funcionen de forma no deseada
segun el tipo de raton.

Cambio de los ajustes de visualizacion

Puede cambiar la configuracion de visualizacion de un canal accionando el ratdén sobre la galga.

Funcionamiento de
la rueda

Si el ajuste de visualizacién es [Position], la rueda varia el factor de zoom. Si el
ajuste de visualizacion es [Up/Low Lim], la rueda varia la anchura de los valores
limite superior e inferior.

Operacion de
arrastre

Para cambiar la posicion de visualizacion de la forma de onda (1 graduacion de galga
cada vez), arrastre el ratdbn mientras se mantiene pulsado el botén izquierdo.

Desplazamiento de la forma de onda

Clic izquierdo

Al hacer clic con el botén izquierdo del ratén sobre una forma de onda, las teclas
SCROLL/CURSOR pasan al modo de desplazamiento (mostrando el icono de
desplazamiento).

Funcionamiento de
la rueda

La rueda desplaza la forma de onda que se esta controlando (si las teclas SCROLL/

CURSOR estan en modo desplazamiento).

También puede saltar a la posicion deseada haciendo clic con el botén izquierdo del ratén en la
barra de desplazamiento situada en la parte inferior de la pantalla de forma de onda.

Movimiento del cursor

Clic izquierdo

Al hacer clic con el boton izquierdo del raton sobre una forma de onda, las teclas
SCROLL/CURSOR pasan al modo cursor (mostrando el icono del cursor). También
puede seleccionar los cursores A/B.

Clic con el botén
derecho

Puede seleccionar ambos cursores haciendo clic con el botén derecho del ratén en
uno de ellos mientras el otro esta seleccionado. Al hacer clic con el botén derecho del
ratdn en un area que no sea un cursor, aparecera un menu que le permitira mover el
cursor a la posicion deseada o cambiar el tipo de cursor (vertical/horizontal). (El menu
no se muestra en la pantalla de forma de onda X-Y).

Funcionamiento de
la rueda

La rueda mueve el cursor (si las teclas SCROLL/CURSOR estan en modo cursor).

Operacion de
arrastre

Para mover el cursor, arrastre el ratén mientras se mantiene pulsado el botén
izquierdo.
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Mensajes de error y preguntas frecuentes

|11.18 Mensajes de error y preguntas frecuentes

Mensajes de error

Existen dos tipos de mensajes de error: los errores y las advertencias.
Los errores detectados por el instrumento se muestran en la pantalla.
Consulte las siguientes tablas para verificar la naturaleza del error y revisar las soluciones sugeridas.

Mensajes de error

N.° Mensaje Soluciones
ERR_SYO01 Program failure. Repair required. Apague el instrumento y solicite una
reparacion.
ERR_SY02 Unit connection error. Verifique que el médulo de medicién esté
Current unit configuration is not valid. correctamente conectado.
Please review the connection.
ERR_SY03 The battery has been removed. Compruebe la conexion del paquete de
baterias.
ERR_SY04 Clock correction circuit error. Repair Apague el instrumento y solicite una
required. reparacion.
ERR_SY05 Update failed Apague el instrumento y repita la actualizacion.

Si la actualizacion vuelve a fallar, solicite
que se repare el instrumento.

ERR_SY06 Internal temperature of the instrument is Compruebe la temperatura de

abnormal. funcionamiento del entorno y verifique que
el ventilador esté en marcha.

Si este mensaje se muestra mientras

utiliza el instrumento dentro del rango de
temperatura de funcionamiento, solicite una

reparacion.
ERR_SYO07 Unit error. El instrumento no detecta correctamente
Unit no._ los modulos (las unidades). El instrumento
puede dafarse. Solicite una reparacion.
ERR_SY08 The unit's CAN controller has encountered | El controlador de la unidad CAN ha
an error. detectado un error. Reinicie el instrumento
Unit no._ y la unidad.
ERR_SY09 Hardware error detected. Apague el instrumento y solicite una reparacion.
ERR_SY10 Measurement stopped due to sync signal | Compruebe las conexiones de los
interruption. instrumentos primario y secundario.

Consulte “8.3 Configuracion de los
terminales de entrada/salida de
sincronizacion (SYNC)” (p.234).

ERR_FLO1 File processing error Mientras el instrumento estaba gestionando
los archivos almacenados en la tarjeta

de memoria SD o la memoria USB, se

ha producido una anomalia inesperada.
Cambie el medio o apague el instrumento.

ERR_FL02 Waveform data not found Obtenga datos de forma de onda.
ERR_FLO03 Numerical calculation data not found Ejecute el calculo numérico.
ERR_FL04 Cannot load this file Puede darse alguna de estas situaciones

con el archivo seleccionado:

* No se trata de un archivo que esté
asociado a este instrumento

* Esta en un formato que no se puede
cargar en este instrumento

« Esta dafiado

Cargue un archivo apropiado.
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Mensajes de error y preguntas frecuentes

N.°

Mensaje

Soluciones

ERR_FLO5

Insufficient storage memory

El archivo no se puede almacenar porque
el medio ha empezado a quedarse sin
espacio. Elimine los archivos innecesarios
para liberar espacio. También puede
cambiar el medio.

ERR_FL06

Media is full or cannot delete oldest wave
file

El archivo no se puede almacenar porque
la tarjeta de memoria SD o la memoria USB
han empezado a quedarse sin espacio.
Elimine los archivos innecesarios para
liberar espacio. También puede cambiar el
medio.

ERR_FLO7

This folder cannot be deleted or renamed
on the instrument.

Este mensaje se mostrara para evitar borrar
accidentalmente las carpetas de datos. Use
una computadora para eliminar o renombrar
carpetas.

ERR_FL08

Confirm the A-B cursor position

Los cursores A/B estan ubicados de forma
incorrecta (por ejemplo, fuera del rango
de la forma de onda). Compruebe las
posiciones de los cursores A/B.

ERR_FL09

File is damaged

El archivo no puede cargarse porque la
informacién que contiene esta dafada.
Cargue un archivo apropiado.

ERR_FL10

Duplicate name.

Ingrese un nombre de archivo diferente.

ERR_FL11

This folderf/file is protected.

Las carpetas y los archivos de solo lectura
no pueden eliminarse con el instrumento.
Use una computadora para eliminarlos.

ERR_FL12

This file cannot be loaded because

the model configuration of the current
wireless unit is different from that of the
loaded file.

El instrumento solo puede cargar
archivos de configuracion automatica
que contengan unos ajustes del médulo
inalambrico idénticos a los existentes en
el momento del apagado. Para cargar
un archivo manualmente, seleccione la
casilla [Wireless unit information] y, a
continuacion, carguelo.

Consulte “3.4 Carga de datos” (p.161).

ERR_FL13

Cannot read because the names of the
direct connection unit and that on the file
are different.

En el modo OVERWRITE, el instrumento
solo puede cargar datos cuando la
configuracion de los modulos enchufables
sea idéntica a los ajustes vigentes en el
momento de guardar los datos.

Compruebe la configuracién de los médulos
en el modo VIEW.

ERR_FL14

The version cannot be downgraded.

* Delete an LR8535 registration.

« Set the display language to a setting
other than [Z28&H3Z].

» Cancele el registro de la LR8535 Unidad
CAN inalambrica.

Consulte “1.2 Registro de médulos
inalambricos” (p.14).

« Ajuste el idioma de visualizacién a una
opcion diferente de [FE&H3] (chino
tradicional).

Consulte “7.1 Configuracion de los
ajustes” (p.216).

ERR_FL15

Cannot load the selected file because the
data was saved by LR8450-01.

En el LR8450 no se pueden cargar los
archivos de formas de onda guardados
por el LR8450-01. Use el LR8450-01 para
cargar dichos archivos.

ERR_FL16

Cannot load the selected file due to a
different version.

Cargue el archivo apropiado.

También puede instalar la version de
firmware mas reciente para actualizar el
instrumento.

HIOKI LR8450A971-00
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Mensajes de error y preguntas frecuentes

N.° Mensaje Soluciones

ERR_SUO01 Could not start measurement. Cambie uno de los ajustes como se indica
The setting conditions when the recording | a continuacion.
interval is 1 ms are as follows. * Ajuste el [Recording interval] mas largo.
* Measurement ON channel: 150CH or * Reduzca el numero de canales.

less * Desactive la opcion [Alarm source].
* Alarm source data recording: OFF Consulte “1.3 Ajuste de las condiciones de
medicion” (p.18).
ERR_WLANO1 Failed to restart the wireless interface. Apague y encienda el instrumento.

Restart the instrument.

Mensajes de advertencia
Pulse cualquier tecla para borrar los mensajes de la pantalla.

450

N.° Mensaje Soluciones

WARN_SYO01 Battery low. Conecte el adaptador de CA al instrumento.

Connect the AC adapter to the instrument, | Consulte “2.3 Conexién del adaptador de

or shut down and replace the battery. CA”enel
Manual de inicio rapido.

WARN_SY02 Battery low. Conecte el adaptador de CA al modulo

Connect the AC adapter to the wireless inalambrico.

unit. Consulte “2.3 Conexion del adaptador de
CA” en el Manual de inicio rapido.

WARN_SY03 Internal temperature of the instrument has | Compruebe las condiciones de instalacion

risen. del instrumento.

Check the operating environment. Consulte “Instalacion del instrumento” en el
apartado “Precauciones de funcionamiento”
del Manual de inicio rapido.

WARN_SY04 Internal temperature of the instrument has | Compruebe las condiciones de instalacién

risen. del instrumento.

Stopping external power output. Consulte “Instalacion del instrumento” en el

Check the operating environment. apartado “Precauciones de funcionamiento”
del Manual de inicio rapido.

Cuando se detenga la salida de voltaje,
configure nuevamente el ajuste segun sus
necesidades.

Consulte “8.1 Configuracion de la salida de
voltaje (VOUTPUT)” (p.231).

WARN_SY05 No channel selected for measurement. Las preferencias de medicion de todos los
canales estan desactivadas. Active uno o
mas canales antes de iniciar la medicion.

WARN_SY06 Battery low. La bateria empieza a agotarse.

Stopping auto save. Suministre alimentacion al instrumento

Connect the AC adapter to the instrument, | con un adaptador de CA o una fuente

or shut down and replace the battery. de alimentacién externa. También puede
apagar el instrumento y sustituir las
baterias.

WARN_SYO07 Failed to initialize. Vuelva a inicializar el sistema. Si se toca
alguna tecla durante la inicializacion del
instrumento, puede producirse un error. No
toque ninguna tecla durante la inicializacion.

WARN_SY08 System error (SY08). Apague y encienda la interfaz inalambrica.

Restart the instrument. Apague y encienda el instrumento.

WARN_SY09 System error (SY09). Apague y encienda la interfaz inalambrica.

Restart the instrument. Apague y encienda el instrumento.

WARN_SY10 System error (SY10). Apague y encienda la interfaz inalambrica.

Restart the instrument. Apague y encienda el instrumento.

WARN_SY11 Some wireless units failed to start due to | Consulte [Action during communication

unstable communication conditions.

error] en la navegacién de configuracion.
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Mensajes de error y preguntas frecuentes

N.° Mensaje Soluciones
WARN_SY12 Improper wiring detected. Compruebe las conexiones de los
Check connections of the primary and instrumentos primario y secundario.
secondary instruments. Consulte “8.3 Configuracion de los
terminales de entrada/salida de
sincronizacion (SYNC)” (p.234).
WARN_SY15 The sampling correction function El instrumento no puede establecer
stopped because the correction limit was | comunicacién con el servidor NTP.
exceeded. Compruebe el entorno de comunicacion.
WARN_SY16 The sampling correction function stopped | El instrumento no puede establecer
because NTP time synchronization before | comunicacion con el servidor NTP.
measurement start failed. Compruebe el entorno de comunicacion.
WARN_SY17 The sampling correction function stopped | El instrumento no puede establecer
because NTP time synchronization failed. | comunicacion con el servidor NTP.
Compruebe el entorno de comunicacion.
WARN_FLO1 Storage media not found. Inserte una tarjeta de memoria SD o una
memoria USB.
WARN_FL02 Firmware update not possible due to low | Queda prohibido actualizar el instrumento
battery. si la bateria empieza a agotarse.
Connect the AC adapter and try again. Suministre alimentacién al instrumento
con un adaptador de CA o una fuente
de alimentacion externa. También puede
cargar suficientemente la bateria.
WARN_FLO3 Firmware update not possible due to Compruebe si los médulos inalambricos
weak signal conditions. estan encendidos. Compruebe el estado
Improve the communication environment | de las comunicaciones con los modulos
and try again. inalambricos.
Si la comunicacion se interrumpe, mueva el
equipo para mejorarla.
WARN_FL04 The firmware cannot be updated because | Queda prohibido actualizar el instrumento
the battery of the wireless unit is low. si la bateria de los mddulos inaldmbricos
Connect the AC adapter and try again. empieza a agotarse.
Conecte el adaptador de CA antes de
actualizar el instrumento.
WARN_FL06 Insert SD memory card or USB flash Inserte una tarjeta de memoria SD o una
drive. memoria USB.
WARN_FLO7 Storage media is almost full El medio empieza a quedarse sin espacio.
Cambie el medio.
WARN_FLO08 Unsaved data will be deleted shortly. Este mensaje aparece cuando los datos
Please insert storage media. ocupan la mitad o mas del espacio de la
memoria intermedia interna una vez que
ha comenzado el proceso de guardado
en tiempo real sin que se haya insertado
ningun medio. Inserte una tarjeta de
memoria SD o una memoria USB.
WARN_FL09 Unsaved data present. No se ha introducido ninguna tarjeta de
memoria SD o memoria USB. También
es posible que el espacio disponible haya
empezado a agotarse. Inserte una tarjeta
de memoria SD o una memoria USB y
luego guarde manualmente los datos
necesarios.
WARN_FL10 File name including the folder is too long - | El nombre de ruta ingresado tiene demasiados
file operation unsuccessful. caracteres. Use una computadora para
renombrar la carpeta almacenada en la tarjeta
de memoria SD o la memoria USB de forma
que no supere el limite.
WARN_FL11 Busy Espere a que el proceso se complete.
WARN_FL12 Battery low Conecte el adaptador de CA al instrumento.

Consulte “2.3 Conexion del adaptador de
CA” en el Manual de inicio rapido.

HIOKI LR8450A971-00
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Mensajes de error y preguntas frecuentes

N.° Mensaje Soluciones

WARN_SUO1 SSID not entered Ingrese el [SSID] del punto de acceso en
los ajustes de LAN inalambrica.

Consulte “9.4 Uso de mddulos inalambricos
(solo LR8450-01)" (p.261).

WARN_SU02 Select a channel to execute auto balance. | Elija los canales para los que quiera
ejecutar el equilibrado automatico.

WARN_SUO03 Text contains invalid characters. Compruebe si se ha ingresado algun
caracter especial.

WARN_SU04 User name has not been entered. Cuando [FTP/HTTP authentication
settings] esté ajustado en [ON], ingrese el
nombre de usuario.

Consulte “9.6 Adquisicién de datos
mediante el servidor FTP” (p.273).

WARN_SUO05 The setting conditions when the recording | Cambie uno de los ajustes como se indica
interval is 1 ms are as follows. a continuacion.

» Measurement ON channel: 150CH or * Ajuste el [Recording interval] mas largo.
less * Reduzca el numero de canales.
* Alarm source data recording: OFF » Desactive la opcion [Alarm source].

WARN_SU06 Some channels could not be copied Compruebe los ajustes del canal de célculo
because the copy source W channel de los canales que se utilicen para calcular
is larger than the copy destination W formas de onda.
channel.

WARN_SUO07 Only up to 4 CAN units can be registered. | Use cuatro unidades U8555 y LR8535

como maximo.

WARN_SU08 Up to 4 CAN units can be used. Use cuatro unidades U8555 y LR8535
5 or more are registered. como maximo.

WARN_SUO09 Unable to start measurement with the El nimero de canales que puedan utilizarse
current settings. Optimize the settings estara limitado dependiendo del intervalo
listed below. For more information, see de registro y los ajustes de guardado
the User’s Guide. automatico, asi como en funcion de si hay
* Recording interval alguna unidad CAN conectada.

* Number of measurement-enabled Consulte “Guardado automatico (guardado
channels en tiempo real)” (p.146).

* Auto save format

» Recording of data that triggers a warning

WARN_SU10 Registered wireless unit hinders sync Desactive el funcionamiento sincronizado

operation. o cancele el registro de los médulos
inalambricos.
Consulte “8.3 Configuracion de los
terminales de entrada/salida de
sincronizacion (SYNC)” (p.234) y “1.2
Registro de médulos inalambricos” (p.14).

WARN_SU1M1 Unable to start measurement due to Compruebe la configuracion del sensor
different current sensor configurations. actual.

WARN_SU12 Select a channel to execute zero Seleccione un canal.
adjustment (CT).

WARN_COMO1 Wireless unit cannot be searched Active el modo de LAN inalambrica. Cambie
because wireless LAN setting is OFF or | el modo de LAN inalambrica a [Connect
the wireless LAN is in a mode other than | wireless unit].
unit connection mode.

WARN_COMO02 USB drive mode cannot be used because | Una vez finalizadas las comunicaciones
it is connected from an FTP client. FTP, cambie al modo unidad USB.

WARN_FTPO1 Failed to connect to FTP server Compruebe los ajustes y la conexion de la
transmision automatica de datos de FTP.

WARN_FTP02 FTP data transfer failed. File not found. Obtenga manualmente los archivos que no
se hayan transferido desde el instrumento
con el FTP. También puede cargar los
archivos desde el medio configurado como
ubicacion de destino.
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Mensajes de error y preguntas frecuentes

N.° Mensaje Soluciones
WARN_MLO1 The mail server name is invalid. Compruebe los ajustes del nombre del
servidor de correo.
WARN_ML02 Failed to connect to the mail server. Compruebe la conexion y los ajustes del
servidor de correo.
WARN_MLO03 Unabile to find the mail server, or DNS Compruebe los ajustes del servidor
failure. de correo, la direccion IP del DNS y la
conexion.
WARN_MLO04 The POP server name is invalid. Compruebe los ajustes del nombre del
servidor POP.
WARN_MLO05 Failed to connect to the POP server. Compruebe la conexion y los ajustes del
servidor POP.
WARN_MLO06 Unabile to find the POP server, or DNS Compruebe la direccion IP del DNS y la
failure. conexion.
WARN_MLO7 Unabile to find the mail address. Compruebe la direccion de correo de

destino.

WARN_WLANO1

This wireless unit has already been added
to the registration list.

Compruebe la lista de médulos que quiere
registrar.

Consulte “1.2 Registro de médulos
inalambricos” (p. 14).

WARN_WLANO2

Maximum number of units that can be
registered has been exceeded.

Puede registrar hasta siete médulos
inalambricos.

Cancele el registro de los médulos
inalambricos que no necesite.

WARN_WLANO3

Searching for a new wireless unit failed.
See [Action during communication error]
in QUICK SET.

WARN_WLANO4

Some wireless units have failed to
register.

WARN_WLANO5

Failed to re-initialize wireless LAN.

WARN_WLANO06

Some wireless units have failed to
reconnect.

Consulte [Action during communication
error] en la navegacién de configuracion.
Consulte “1.16 Navegador de configuracion
(Quick Set)” (p.108).

WARN_WLANO7

When setting security, set the password
to at least 8 characters.

Cuando vaya a comunicar datos a través
de la LAN inalambrica tras el cifrado,
establezca una contrasefa que tenga al
menos ocho caracteres.

Consulte “9.4 Uso de mddulos inalambricos
(solo LR8450-01)" (p.261).

WARN_WLANO8

Invalid IP address has been entered.

Compruebe los siguientes puntos:

* ¢ Es la direccién IP idéntica a la de otra
LAN inalambrica?

* ¢ Es la direccion idéntica a la mascara de
subred?

* ¢ Se ha ingresado la direccién de banda
ancha por error?

WARN_WLANO09

The communication environment cannot
be inspected because the wireless LAN
setting is turned OFF.

Active el modo de LAN inalambrica.
“9.4 Uso de médulos inalambricos (solo
LR8450-01)" (p.261)

WARN_WLAN10

New wireless unit not found.
The wireless interface of the instrument
may be busy. Please try again.

Vuelva a buscar modulos inalambricos.

Si no se soluciona, consulte [Action during
communication error] en la navegacion
de configuracion.

Consulte “1.16 Navegador de configuracion
(Quick Set)” (p.108).

WARN_WLAN11

This wireless unit is not connected
to the instrument. See [Action during
communication error] in QUICK SET.

Consulte [Action during communication
error] en la navegacion de configuracion.
Consulte “1.16 Navegador de configuracion
(Quick Set)” (p.108).
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Mensajes de error y preguntas frecuentes

N.° Mensaje Soluciones
MSG_SU07 Settings for recording interval has been Compruebe los siguientes ajustes (puede
optimized. (Recording time, file division que hayan cambiado):
time, pre-trigger, horizontal axis, etc.) * [Recording interval]

* [Split time] en [File splitting]

* [Pre-trigger]

* [Horizontal axis] (tiempo por divisién)

* Intervalo de actualizacion de datos del
modulo de medicion (se ha cambiado al
intervalo éptimo durante el funcionamiento
automatico)

* [Split time] en [Time split calculation]
del elemento [Numerical calculation]

MSG_SU15 User-specified frame transmission is Active el puerto ACK de la unidad CAN.
disabled due to the ACK OFF state.

Cuando haya una advertencia, se mostrara un mensaje durante unos segundos.

N.°

Mensaje

Soluciones

NTP client disabled

Ajuste la funcion de cliente NTP en la
configuracién de NTP en [ON].
Consulte “Sincronizacién de la hora” (p.221).

No server address entered

Ingrese la direccion del servidor en los
ajustes de NTP.

Consulte “Sincronizacion de la hora”
(p.221).

Invalid key

La tecla pulsada esta deshabilitada, por
ejemplo, porque hay una medicién en
curso. Pulse la tecla cuando finalice el
proceso.

Modification not available while measuring

Pulse la tecla STOP para detener la
medicién y cambiar el ajuste.

Settable range exceeded

El valor ingresado no esta dentro del rango
de ajuste valido.
Ingrese el valor apropiado.

Pre-trigger time and settings modified

El cambio del intervalo o del tiempo de
registro puede acortar el tiempo de ajuste
de la activacion previa.

Compruebe los ajustes actualizados de la
activacion previa.

Trigger or alarm setting value of this
channel modified

Se han modificado los ajustes del activador
o de alarma.

Compruebe los ajustes actualizados.
Consulte “2.2 Activacion de la funcién del
activador” (p.119) y “4.1 Configuracién de
alarmas” (p.176).

Burn-out settings modified

La funcién de deteccion de rotura de cable
se ha establecido en [OFF].

Para utilizar la funcion de deteccion de
rotura de cable, aumente el intervalo de
registro o reduzca el nimero de canales de
la medicién.

Consulte “1.3 Ajuste de las condiciones de
medicion” (p.18).

Cannot activate Burn Out (broken-wire)
detection. Set the unit update interval to
automatic or a rate slower than current

settings.

El ajuste especificado por el usuario no es
compatible con la funcién de deteccion de
rotura de cable.

Ajuste el intervalo de refresco de datos en
[Auto] o en un intervalo mas amplio del
configurado actualmente.

Consulte “1.3 Ajuste de las condiciones de
medicién” (p.18).
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N.°

Mensaje

Soluciones

File partition period modified

El cambio del intervalo de registro puede
hacer que se modifique el margen de
tiempo. Compruebe si los ajustes resultan
apropiados.

Recording interval modified

Las preferencias de medicion de todos

los canales de la unidad de voltaje de

alta velocidad y la unidad de tension

estan desactivadas (casillas sin marcar),

lo que fuerza el cambio del intervalo de
registro. Compruebe el intervalo de registro
actualizado.

Settings for external 1/03 modified to
external trigger

El terminal [External input 3] se ha
establecido en [Trigger input] porque el
activador externo esta en [ON]. Compruebe
si los ajustes resultan apropiados.

Consulte “2.6 Aplicacién de activadores
basados en fuentes externas” (p.133).

Horizontal axis modified

El eje horizontal (tiempo por division) se
ha cambiado porque se ha modificado el
intervalo de registro.

El tiempo por division no puede
establecerse en un valor inferior al del
intervalo de registro.

Compruebe si los ajustes resultan
apropiados.

Consulte “Otros ajustes de visualizacién” (p.58).

Division time for numerical calculation
modified

El ajuste [Split time] de [Numerical
calculation] se ha cambiado porque se
ha modificado el intervalo de registro.
Compruebe si los ajustes resultan
apropiados.

Consulte “Configuracion de los calculos
numeéricos” (p.198).

Recording time settings modified

El tiempo de registro ha cambiado porque
se ha modificado el intervalo de registro.
Compruebe si los ajustes resultan
apropiados.

Consulte “1.3 Ajuste de las condiciones de
medicion” (p.18).

File rename failed

Los nombres de los archivos no se pueden
cambiar.

Compruebe si hay otro archivo con el
mismo nombre.

Copy file failed

No se puede copiar el archivo.
Compruebe si hay otro archivo con el
mismo nombre.

Delete file failed

No se puede eliminar el archivo.
Verifique que se haya desactivado la
proteccién contra escritura del medio.

Format media failed

No se puede formatear (inicializar) el medio.
Verifiqgue que se haya desactivado la
proteccién contra escritura del medio.

Invalid file name

El nombre de archivo es incorrecto.
Compruebe los caracteres utilizados para
el nombre del archivo. Asimismo, verifique
que no haya otro archivo con el mismo
nombre.
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Mensajes de error y preguntas frecuentes

456

N.°

Mensaje

Soluciones

Settings data normalized

El cambio de un ajuste especifico puede
forzar el cambio de otros ajustes en funcién
de las restricciones de medicion.
Compruebe si se han establecido los
ajustes adecuados antes de iniciar la
medicion.

Measurement will start with backed up
settings data

Los moédulos enchufables no coinciden con
la configuracion de los médulos enchufables
guardada en los datos de ajuste cargados.
Compruebe la configuracion de los médulos
enchufables conectados.

Unit update interval modified

Existen algunas condiciones en las que
cambiar un ajuste especifico puede forzar
la modificacién del intervalo de refresco de
datos. Compruebe si se ha establecido una
tasa de refresco de datos apropiada para el
maodulo.

Failed to eject SD card.

No es posible expulsar la tarjeta de
memoria SD en mitad de un proceso
interno. Espere un poco o apague y
encienda el instrumento. Después de eso,
extraigala.

Failed to eject USB flash drive.

No es posible expulsar la memoria USB
en mitad de un proceso interno. Espere un
poco o apague y encienda el instrumento.
Después de eso, extraigala.

Aborted.

Puede que aparezca este mensaje si
intenta interrumpir un proceso de guardado
manual. Si ha sido involuntario, vuelva a
procesar el guardado.

Scaling conversion error.

Puede que aparezca este mensaje si
intenta configurar un ajuste de escala
deshabilitado. (Ejemplo: intentar establecer
la pendiente de escala en cero). Configure
un valor que resulte apropiado.

Cannot set to text format. Set the
recording interval to [20 ms] or more.

El ajuste especificado por el usuario no es
compatible con el guardado de los datos de
formas de onda en formato de texto. Ajuste
el intervalo de registro en [20 ms] o més.

Cannot set to text format. Set the
recording interval to [10 ms] or more.

El ajuste especificado por el usuario no es
compatible con el guardado de los datos de
formas de onda en formato de texto. Ajuste
el intervalo de registro en [10 ms] o més.

Recording interval cannot be changed.
Set waveform data storage format to
binary format.

El ajuste especificado por el usuario no

es compatible con un intervalo de registro
inferior a [10 ms]. Ajuste el formato de
guardado a binario. También puede reducir
el nimero de canales de medicion.

Waveform data storage format has been
changed to binary format.

El nimero de canales que deben medirse
excede el limite superior compatible con

el intervalo de registro definido por el
usuario. Para guardar datos en formato de
texto, aplique el intervalo de registro mas
prolongado o reduzca el nimero de canales
que deben medirse.

Out of data range.

No se han encontrado marcas de eventos
ni puntos de datos de salto del historial de
avisos.
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N.°

Mensaje

Soluciones

Flashing LED failed.

Fallo de conexién con el médulo
inalambrico.

Consulte [Action during communication
error] en la navegacion de configuracion.

Repetitive recording turned ON.

El activador de intervalo solo esta
disponible cuando [Repetitive recording]
esta ajustado en [ON].

[Repetitive recording] se ha cambiado a
[ON]. Confirme los ajustes.

Interval trigger turned OFF.

El activador de intervalo solo esta
disponible cuando [Repetitive recording]
esta ajustado en [ON].

El activador de intervalo ha cambiado a
[OFF] porque [Repetitive recording] esta
ajustado en [OFF]. Confirme los ajustes.

Measurement cannot be turned on. Set
the recording interval to [2 ms] or more.

Ajuste [Recording interval] en [2 ms] o
mas.

The recording interval cannot be
set to [1 ms] because the number of
measurement channels exceeds 151.

Reduzca el nimero de canales.

The frame cannot be changed. Set the
send ID to a value of [7FF] or less.

Configure el ID de envio en [7FF] o mas.

This combination of baud rate and
sampling point settings cannot be used.

Compruebe la combinacién de los ajustes
de tasa de baudios y puntos de muestreo
para CAN FD (arbitraje) y CAN FD (datos).

The baud rate and sampling point settings
have been initialized.

El cambio de la interfaz de CAN a CAN
FD ha invalidado los ajustes de tasa de
baudios y puntos de muestreo y ha hecho
que se inicialicen.

The recording interval cannot be changed.
Optimize the number of measurement-
enabled channels and the save format.

The save format cannot be changed.
Optimize the recording interval and
number of measurement-enabled
channels.

The measurement on setting cannot be
changed. Optimize the recording interval
and save format.

El guardado automatico estéa sujeto a
restricciones. Cambie los ajustes a valores
que sean compatibles con el guardado
automatico.

Consulte “Guardado automatico (guardado
en tiempo real)” (p. 146).

The combination of recording interval
[1 ms] and alarm source [ON] cannot be
set.

Ajuste [Recording interval] en [2 ms] o
mas, o ajuste [Alarm source] en [OFF].

Invalid key. Operate the primary
instrument.

En el instrumento secundario, se ignora la
pulsacion de teclas. Utilice el instrumento
primario.

Authentication fail.

La informacion de la cuenta ingresada es
incorrecta. Compruebe la informacion de la
cuenta.

Could not connect.

El instrumento no ha podido establecer
comunicacion con GENNECT Cloud.
Verifique la conexidn a internet.

Failed to create an app.

Se han registrado demasiadas aplicaciones
en su cuenta de GENNECT Cloud. Cancele
el registro de algunas de ellas.

Failed to create a connection.

Fallo al crear la conexion para la
comunicacion MQTT. Verifique la conexion
a internet.
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Mensajes de error y preguntas frecuentes

Preguntas frecuentes

Instalacién y medicién

Pregunta

Respuesta

Pagina de
referencia

¢, Cuanto tiempo puede funcionar el
instrumento con baterias?

El instrumento puede funcionar hasta 2 horas con
un Z1007 Paquete de baterias completamente
cargado o hasta 4 horas con dos paquetes de
baterias completamente cargados. (Valor de
referencia a 23°C).

Los mddulos inaldmbricos pueden funcionar entre
cinco y nueve horas (dependiendo del tipo de
modelo) con el paquete de baterias completamente
cargado. (Valor de referencia a 23°C).

“Funcionamiento
continuo con el
paquete de baterias”
en la seccion “2.2
Instalacion del
paquete de baterias”
del Manual de inicio
rapido.

¢, Cuanta alimentaciéon consumen los
modulos enchufables?

A continuacion se indica el consumo eléctrico de

los moédulos enchufables con el adaptador de CA

o la fuente de alimentacion externa de 12V CC

(valores de referencia a 23°C):

» U8550: 0,9 VA

» U8551: 1,5 VA

» U8552: 0,9 VA

» U8553: 1,1 VA

» U8554: 2,0 VA

» U8555: 1,9 VA

» U8556: 1,8 VA*

*: El consumo de energia del U8556 varia en
funcion del sensor de corriente utilizado y de la
corriente a medir.

¢, Qué ocurre con los datos si se
corta la alimentacion cuando hay una
medicién en curso?

No se guardaran los datos de medicion. Si solo se
interrumpe el suministro eléctrico de un modulo
inalambrico, el instrumento seguira realizando

la medicién. No obstante, se recomienda utilizar
el 21007 Paquete de baterias en caso de fallo
eléctrico.

“2.2 Instalacion del
paquete de baterias”
en el Manual de
inicio rapido.

¢, Puedo reanudar el registro cuando
vuelva la corriente eléctrica?

Una vez que vuelva la corriente eléctrica, es
posible reanudar el registro con la funcion de
retencién del estado inicial.

“7.1 Configuracién de
los ajustes” (p.216)

¢, Por qué aumenta el error de
temperatura justo después de
trasladar el instrumento a una
ubicacion con una temperatura
significativamente diferente?

Al medir la temperatura con un termopar, se mide
la temperatura del terminal mediante un sensor de
temperatura interno y esta se utiliza para realizar
la compensacion de la junta de referencia. Cuando
hay un cambio brusco en la temperatura ambiente,
se interrumpe el equilibrio térmico entre el bloque
de terminales y el sensor de temperatura, lo que
provoca un error de temperatura. Cuando traslade
el instrumento a un lugar con una diferencia
significativa de temperatura, déjelo en reposo
durante al menos 60 minutos antes de realizar la
medicion.

“Instalacion del
instrumento”

en la seccion
“Precauciones de
uso” del Manual de
inicio rapido.

¢,Cémo puedo corregir las diferencias
en la posicién cero de las distintas
entradas?

Se puede utilizar la funcién de calibracion

para corregir dichas diferencias. La funcién de
calibracion esta deshabilitada para las unidades
de tension (U8554 y LR8534). Puede corregir
la posicion cero de la unidad de tensién con el
equilibrado automatico.

“1.10 Ejecucién de la
calibracién” (p.78)
“Medicion de la
tensiéon” (p.36)

Se visualizan formas de onda de
canales desconectados aunque solo
haya entrada para el canal 1.

Si los terminales de entrada se dejan abiertos, el
instrumento puede mostrar formas de onda que se
hayan visto afectadas por otros canales. Desactive
los canales con entradas abiertas o cortocircuite
los terminales positivo y negativo.
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Pregunta

Respuesta

Pagina de
referencia

Los valores visualizados fluctdan
aunque no se aplique voltaje.

Los valores visualizados pueden fluctuar debido
a un potencial de induccion, incluso cuando no
se aplica voltaje. No obstante, esto no es un mal
funcionamiento.

¢, Puedo asignar una marca durante
una medicion para buscarla mas
tarde?

Es posible asignar marcas de eventos en las
formas de onda. Puede saltar a las ubicaciones
con marcas de eventos en la pantalla.

“5.1 Asignacion de
marcas de eventos
durante la medicion”
(p-190)

Al utilizar unidades inalambricas,
parecera que hay diferencias en el
tiempo de muestreo entre unidades.

La diferencia sera de unos 20 ms con
comunicaciones inalambricas solidas y mayor
cuando la senal de red sea débil.

“1.17 Datos de
medicion” (p.113)

El instrumento muestra el mensaje
[Waiting for trigger...] y no es posible
realizar mediciones.

Cuando se haya establecido un activador, el
registro no se iniciara hasta que se cumplan las
condiciones fijadas.

Puede forzar su activacion.

“2.8 Salto forzoso del
activador” (p.136)

Ajustes

Pregunta

Respuesta

Pagina de
referencia

¢,Cémo oculto los canales
innecesarios?

Ajuste el color de visualizacion de las formas de
onda en [%] (desactivado).

“1.4 Configuracion
de los canales de
entrada” (p.25)

¢ Puedo medir la temperatura cuando
haya voltaje?

Puede medir la temperatura siempre que el voltaje
no exceda el valor maximo de canal a canal o

el valor maximo de canal a tierra. Si el voltaje
supera alguno de esos valores, evite aplicarlo en
los terminales de entrada (utilizando, por ejemplo,
termopares no conectados a tierra).

“Precauciones

de medicién”

en la seccion
Precauciones de
funcionamiento del
Manual de inicio

rapido.
¢, Debo configurar la compensacion Use el ajuste [INT] (interno) al conectar el termopar | “Medicion de
de la junta de referencia en [EXT] o al bloque de terminales del modulo. temperatura (con
[INT]? La precision de medicion se determina sumando termopares)”
¢, Qué precision se aplica? la precision de la medicion de temperatura y (p-30)
la precision de la compensacion de la junta de
referencia.
Ejemplo: medicion de una temperatura dentro de
un rango de 0°C a 100°C con un termopar K.
La precision se obtiene sumando la precisién de la
correccion del contacto de referencia (+0,5°C) y la
precision de la medicion de temperatura (+0,5°C),
que da un total de £1,0°C.
Guardar datos
Pregunta Respuesta Gl d_e
referencia

¢, Puedo utilizar cualquier tarjeta
de memoria SD o memoria USB
disponibles en el mercado?

Use Unicamente las tarjetas de memoria SD

o las memorias USB opcionales de Hioki. No
se garantiza el correcto funcionamiento del
instrumento con el resto de tarjetas de memoria
SD y memorias USB disponibles en el mercado.

No se pueden usar memorias USB con funciones
de seguridad, como la autenticacion con huella
digital.

“2.7 Tarjeta de
memoria SD y unidad
USB” en el Manual
de inicio rapido
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Mensajes de error y preguntas frecuentes

Pregunta

Respuesta

Pagina de
referencia

¢, Puedo cambiar el medio mientras el
guardado automatico esta en curso?

Seleccione [Eject] en la parte superior derecha
de la pantalla de la forma de onda y pulse la tecla
ENTER.

“Sustituir (expulsar)
un medio durante el
proceso de guardado
en tiempo real’
(p-152)

¢ Durante cuantos dias puede hacer
registros el instrumento?

Las opciones de longitud de registro disponibles
vienen determinadas en funcion del nimero de
canales y el intervalo de registro.

Ejemplo: para un intervalo de registro de 1 s con
15 canales y un medio de 1 GB, puede realizar
registros durante unos 400 dias.

“11.9 Tamario del
archivo” (p.425)

¢ Puedo ver datos de formas de onda
en Excel?

Puede convertir automaticamente datos (binarios)
de formas de onda guardados en datos de formato
de texto (CSV) con Logger Utility.

Puede cargar archivos CSV en Excel.

“9.1 Uso de Logger
Utility” (p.245)

¢, Puedo ver los valores de tiempo

de los datos de formas de onda (en
formato CSV) como absolutos en vez
de como relativos?

Ajuste [Display horizontal axis] en [Date].
» Tiempo: tiempo transcurrido desde el inicio de la
medicion
* Fecha: tiempo real (hora y fecha)
* Puntos de datos. numero de puntos de datos
desde el inicio de la medicién

“Otros ajustes
de visualizacion”

(p.58).

¢ Qué diferencia hay entre las
extensiones “.MEM” y “.LUW"?

“.MEM”: datos de formas de onda binarios que
pueden cargarse con el instrumento o
Logger Utility

“.LUW": datos de formas de onda de Logger
Utility que no pueden cargarse con el
instrumento

“3.1 Datos que
pueden guardarse y
cargarse” (p.140)
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