PW8001

PW8001-01
PW8001-02
PW8001-03
PW8001-04
PW8001-05
PW8001-06

PW8001-11
PW8001-12
PW8001-13
PW8001-14
PW8001-15
PW8001-16

HIOKI

Manual de Instrucciones

ANALIZADOR DE POTENCIA

POWER ANALYZER

54704 A
54704 A
122.556 V
261.409 A

N 96.921 %  ldes
Loss; 1.632kW  lacs
OFF Umni23
fu 62.2049 Hz |lmsi3

Manual de instrucciones }r;;m:
By
4

mas reciente e

Lea atentamente antes de usar.
Conserve para consultar mas adelante.

o

Informacién de seguridad > p.9 Mantenimiento y servicio » p.309
Procedimiento de medicion > p.13 Resolucién de problemas > p.312
Nombres de las piezas y funciones » p.17 Mensajes » p.315

May 2025 Edition 1
PW8001A972-00 (A961-04)

ES


https://www.hioki.com/global/support/download/

Contenido
INtroducCiON ......ccveeeeecece e 1 Terminal de lasonda 2.............ccccceune. 39
Comprobacion del contenido del paquete ....3 Sila entrada supera el rango
Opciones (se vende por separado)............... 4 me'dlble (co.n’ VTy CT) ............................. j?
Simbolos y abreviaturas .............ccccceeevenne.... 7 2.4 éllmentaglcl)n C:)?I ;nstf}lmetnt? """""" hy
. . onexién del cable de alimentacion .........
:anormac_lon dedsegurldad...............................1.8 Encendido del instrumento....................... 42
recau_cpnes e USO ............................ Apagado del instrumento ......................... 42
Procedimiento de medicion...........c.cccceee.. 13 2.5  Ajuste del modo de cableado y
configuracion de los ajustes del
1 Aspectos generales 15 $ensor de COrfiente .......cooovvvveeeeee... 43
Modo de cableado ............cccoevvvviriirnnnnnee. 44
1.1 Informacién general del producto .....15 Funcion de reconocimiento automatico
Funciones 15 del sensor de corriente..........cccceeeeeeeeennnnn. 44
Nombres deIaSIezaS """"""""""" Compensacion de los errores de fase de
; . P y 17 los sensores de corriente................ccceen. 45
unCI(.)nes... ............. s 26 Configuracion sencilla (Quick Set)....47
1.4  Funcionamiento basico 27 Modo de medicidn 48
(wsuallllzamon y diagrama de la 29 2.8 Calibracion y desmagnetizacion ....... 50
pantg a).: ............................................ 29  Conexion de los puntas de medicion
Funcionamiento de la pantalla................ 22 y los sensores a las lineas que se
Visualizacion de la pantalla comun......... 25 . 51
Pantalla de medicion. ... 26 van a MEdir. ...
Configuraciones de la pantalla ............. 27 Diagramas de_ ’cableado ............. RECIREE 52
1.5  Arquitectura del sistema................... 29 2.10 Comprobacion de las conexiones.....53
1.6  Ejemplo de configuracion de
mejlg!or;...l ..... f ...... d| .................. 30 3 Visualizacion numérica
edicion de la eficiencia de los .
acondicionadores de potencia................ 30 de la pOtenCIa 55
Evaluacion del rendimiento de un
sistema de intercambio de energia con 3.1 Visualizacion de los valores
un acondicionador de potencia............... 30 MEdidOS ..c.ooveieieieeeeeee e 55
Evaluacién de la eficiencia de 3.2 Medicion de la potencia...................... 58
conversion de inversores con SiC Visualizacion de los valores de potencia
INTEGrado ... 31 MEdidOS ........cveeieeeeeeeeee e 58
Analisis de los motores utilizados en Visualizacion de los valores medidos de
los vehiculos, incluidos los EV'y HEV ..... 31 voltaje 0 Corriente ........ccooveeecveeeeeeeeeenn, 59
Evaluacion del rendimiento de los Rango de voltaje y rango de corriente ......59
sistemas de accionamiento con doble Ajuste de la supresion de cero ................. 62
191 Z=T £To ] T 32 Intervalo de actualizacion de datos........... 63
Admite configuraciones de cableado Fuente de sincronizacion ............c.cece..... 64
espepigles, como para medir ?' Filtro de paso bajo (LPF).......cccoevvveeennn.. 66
rendlmlerjto de motores de seis fases y Limite de frecuencia superior y limite
para la pérdida de reactores................... 32 de frecuencia inferior de la medicion
(configuracién del rango de medicion de
.z la frecuencia).........cccccvveeeeeeiiiiiceeeeeeei. 67
2 Prep_al-'a'ICIon para la Método de rectificacion .................ccceeee 68
medicion 33 Escalado (cuando se
utilizan VT [PT]O CT) ceveeeeeeieeeeeeee 69
2.1 |nspeccién del instrumento antes 3.3 Integracién de corriente Yy potencia...70
e SUUSO evvvvieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 34 Yisualizacién de los valores medidos
292 Conexio'n de IOS Cables de VOItaje |ntegrado§ .......... e 71
(entrada de voltaje) 35 Modo de integracion .............cccceevvvvvvnnee. 75
. . Medicion de la integracién con la funcion
2.3 Conexion de los sensores de de control del tiempo..........ccceeveeiiiiiinn.n. 76
corriente (entrada de corriente)....... 36 3.4 Medicion de armonicos...........cc........ 77
Terminal delasonda 1..............ccoevnnennn. 37
PW8001A972-00 |

HIOKI PW8001A972-00

EEHEEEREEEEEEREEE



Contenido

3.5

3.6

3.7

41

4.2

4.3

Modo de medicion WideBand................... 77
Modo de medicion IEC.............ccccceeeeeeee. 77
Visualizacion de los valores de

armonicos medidos...............evvvviviiiiiinnnn. 78
Configuracion de los ajustes comunes

alos armoniCos ...........ooeveveeviviiiiiiiinnn, 83
Medicion de la eficiencia y la
PErdida.......ccooiiiiiii 85
Seleccion del método de calculo .............. 85
Modo [Fixed]......ccooeeviiiiiiieiiiiiiice e, 86
Modo [AUtO]........ceeeiiiiiiiieeeeeeee e, 87
Visualizacion de la eficiencia y

la pérdida.......ccoceeeeieiiiiiiiieeeeee e 89
Medicién del motor

(modelo con andlisis del motor) ........ 90
Cableado de medicién del motor.............. 90
Ejemplos de conexién del analisis del

(40T0) (o] SR UPRRTRPRRRRPINt 94
Visualizacion de los valores medidos

del MOotOr......cooiieeeeccee e 95
Calibracion de la entrada del motor .......... 96
Configuracion de los ajustes de entrada

del MOotOr......cooiieeeeccee e 97
Funcién de compensacion del

torqUIMEtro.. ..., 102
Medicién del angulo eléctrico

del MOtOr......coviiieeccce e 104
Deteccion de la direccion de giro del

(§010) (o] SRR TR 106
Medicion de las fluctuaciones de
voltaje IEC ... 108
Configuracion de la mediciéon de
fluctuaciones IEC.............covvveeeeiiiiinnnnnn.. 109
Como medir las fluctuaciones IEC.......... 111
Descripcion de los elementos de
MEdICION.....uueiciiiee e 113

Visualizacion de formas
de onda 115

Método de visualizacion de la
formadeonda......ccccoeeieeieenienn 115
Cambio en la visualizacion de la

forma de onda y configuracién del
FeQIStro ..o 117
Ajuste del eje de tiempo..............ccece... 117
Ajustes del factor de zoom del eje

vertical y de la posicion de

visualizacion ..........ccccceveeeiiiiiiie 119
Visualizacion de la lista de zoom del

eje vertical .......ccoeeeiiiiiiiiiieeeeeee e, 120
Configuracion de los ajustes de la

aCtivaCioN .......eeeeiiiiiieieiie e 120
Registro de formas de onda ............ 123

Visualizacion de los valores medidos
de las formas de onda (medicion del
LolU[=To] o I 124
Visualizacién de vistas ampliadas de
las formas de onda (funcién de zoom)....125

4.4 Capacidad de analisis de FFT

(analisis del espectro de

POLENCIA) ....cviiiiii 127

Visualizacién de formas de onda y

resultados de andlisis de FFT ................ 127

Cambio de tamafio y desplazamiento

delaventana..........cccccevviiiiiiiiiiicieeennn, 129

Visualizacién de los valores numéricos

de los resultados del andlisis de FFT...... 132

Oculte o revele los resultados del

analisisde FFT. .......cccovviiiiiien, 132

Visualizacién de los resultados del

analisis de FFT dentro de un rango de

frecuencias especifico ............cccoevvvnnnn... 133

Ajuste del limite de frecuencia inferior

de la visualizacion del valor

picode FFT ..o, 133

Ajuste de la funcién de ventana.............. 135

Ajuste del eje vertical para la

visualizacion del resultado del analisis

de FFT oo 136
5 Varias funciones 137
5.1 Funcion de control del tiempo ......... 137

Control del temporizador........................ 137

Control en tiempo real...........ccccceeeeeeee. 137

Método de ajuste de la funcion de

control de tiempo .......cceeeeeeiiiiiieeeeeeieen, 138
5.2  Funcion de promedio.........c..cccoe...e. 139

Ajustes del promedio ...........ccceeeeeeeei.l. 139

Operacion de promedio...........ccccceeveeeee. 140

Comportamiento cuando se produce

una sobrecarga................ccccoeeeeeieiiiiinnn, 140
5.3 Funcién de retencion ...........ccceeee. 141

Funcionamiento en estado de

FEENCION ...ueiieeeieieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee, 142
5.4  Funcion de retencion de picos ........ 143

Funcionamiento en el estado de

retencion de picos............cccevvvvvvveeeennnnnns 144
5.5 Funcidn de conversion delta............ 145

Conversion A=Y ..., 145

Conversion Y=A.........ccccoooivviviieeieieiiiins 146
5.6 Método de calculo de la potencia ...147
5.7 Foérmula definida por el usuario

(UDF).eiii e 148
Ajuste de las formulas definidas por el
usuario (UDF) .......coovviiieeieeiieceeeeeeee, 148

Guardado de los datos de ajustes de
féormulas definidas por el usuario (UDF) ...151

HIOKI PW8001A972-00



6

6.1

6.2

6.3

7.1
7.2
7.3

7.4

7.5
7.6

7.7

7.8

7.9

7.10

Carga de los datos de ajustes de
férmulas definidas por el usuario (UDF)..152

Ajustes del sistema 153
Comprobacién y cambio de

AJUSEES ... 153
Inicializacion del instrumento........... 155
Reinicio del sistema..........c.coovvvveveviennnn. 155

Restablecimiento de llave de arranque...155
Ajustes predeterminados de
fabrica ..o, 156

Guardado de datos
y administracion de

archivos 157

Memoria USB.......ccccocvvevviiiieiiecee 157
Pantalla Operacién de archivos ......159
Guardado de los datos medidos .....161
Ajustes de los parametros de medicion

que deben guardarse..........ccceeeeeeeeee.... 161
Datos medidos guardados de forma

MANUAN ... 163
Datos medidos guardados de forma

=1 (o] 4 =1 (T T 165
Tiempo y datos registrables ................... 167
Operacioén de guardado automatico

con el control del tiempo...........cc............ 169
Guardado de datos de formas de
ONAA. - 170
Guardado de datos de FFT.............. 172
Guardado y carga de capturas de
pantalla ... 174
Guardado y carga de los datos de
QJUSEES ... 176

Operacion de archivos y carpetas ..178
Operacion de archivos y carpetas con

unamemoria USB .........c.cceevvvvveieeeeenne. 178
Formateo de la memoria USB................. 179
Transferencia manual de archivos

(carga en un servidor FTP) .................... 179
Formato de datos guardados para
valores medidos ........cccccveveeiveenenn, 180
Estructura del encabezado..................... 180
Datos de estado ...........ccooeeevvviiiiinnennnnn. 185
Formato de datos de los valores

MEdidOS ....oooiiiiiiieeeeeeee e 187
Formato de guardado BIN................ 188

HIOKI PW8001A972-00

8

8.1

8.2

8.3

8.4

8.5

9.1

9.2

9.3

9.4

9.5

9.6

Contenido

Conexién de
dispositivos externos 189

Mediciones sincronicas .................... 189
Sincronizacion de BNC .......................... 189
Enlace 6ptico (interfaz de enlace 6ptico) 192
Forma de onda/salida analégica
(opcién de forma de onda y salida

DIA) oot 197
Conexion de dispositivos externos ......... 197
Seleccién de parametros de salida......... 199
indices de salida............cocvooveveeeeen. 202
Ejemplos de salida D/A.......................... 205
Control de la integracion con

sefales externas .........ccceceeeevvecieenne. 207
Funcion de salida de CAN ............... 210
Aspectos generales de la funcién de
salidade CAN ........ooovrviiiiiiee, 210
Procedimiento de salida de datos CAN...210
Ajuste de la salida de CAN................... 210
Creacion de un archivo DBC................... 214
Emision de sefiales de CAN.................... 216
VT1005 Divisor de alto voltaje de
CAICC .. 218

Conexion con

computadoras 219
Conexion y ajustes de la interfaz

A N 220
Conexion de un cable LAN..................... 220
Configuracioén de los ajustes de LAN y
creacion de un entorno de red................ 222
Operacion remota del instrumento

a través del servidor HTTP .............. 224
Conexion al servidor HTTP .................... 224
Adquisicion de datos a través del
servidor FTP...cccooovciiieeeee 226

Acceso al servidor FTP del instrumento...227
Realizacion de operaciones de

archivos en el servidor FTP.................... 228

Envio de datos mediante la

funcién de cliente FTP........c............. 230

Ajuste de la carga automatica de

ArChiVOS........iiieee e 230

Carga manual de archivos ..................... 234

Funcion de montaje del servidor

FTP e, 235

Almacenamiento del archivo de ajustes

en el servidor FTP .....cooeeiiiiiiiiieeieeeen, 235

Control del instrumento con

comandos de comunicacion ............ 238
iii

EEHEEEREEEEEEREEE



Contenido

9.7 Conexién y ajustes de la GP-IB ......239
Conexion del cable GP-IB....................... 239
Configure la direccién GP-IB.................. 240
Restablecimiento del control remoto....... 240

9.8 Conexion y ajustes del RS-232C ....241
Conexion del cable RS-232C ................. 241
Especificaciones..............ccccceeevviiiviennnns 243
Ajuste de la velocidad de comunicacion .244

9.9 GENNECT One (software de PC)...245
Instalacion ... 245

9.10 Control del instrumento y
adquisicion de datos mediante
las comunicaciones del servidor
Modbus/TCP ..o 247
Aspectos generales de la funcién de
comunicacion Modbus/TCP.................... 247
Procedimiento de conexion..................... 247
Especificaciones Modbus....................... 247

10 Especificaciones 249

10.1 Especificaciones generales ............. 249

10.2 Especificaciones de entrada,
salida y medicion ........cccceovveiennnne 250
Especificaciones basicas ..............c........ 250
Especificaciones de precision ................ 255
Especificaciones del registro de la
formadeonda...........ccoeeviiiiiiiiiiiiiene, 256
Especificaciones del analisis de FFT ...... 257
Especificaciones de la medicion de
fluctuaciones .........ccoceeeeeveviiieieeecie. 257
Especificaciones del analisis del motor
(o] oIt o] o F- 1 IS 258
Especificaciones de forma de onda y
salida D/A (opcional).........cceuevvveeennnnnnnnn. 262
Especificaciones de la visualizacion ....... 263
Especificaciones de la parte operativa....263
Especificaciones de la interfaz externa...264
Especificaciones de la interfaz CAN/

CAN FD (opcional).........cceeevueveeenennnnnnnnnn 266

10.3 Especificaciones de las funciones...269
Rango automatico...............c.cceeeveveennns 269
Control del tiempo..........cccceevvvieeieeenenne. 269
Funcion de retencion ..............cccceeveeee, 270
Funcion de calculo.................ccceevvveeees 271
Funcion de visualizacion ........................ 275
Funcion de guardado automatico de
AatOS .ooiiiiiii i 276
Funcion de guardado manual de datos...277
Otras funciones ..........cccceevvvvevvvvnvnvnnnnnnn. 279

10.4 Especificaciones detalladas de
los parametros de medicion............. 280
Elementos de medicion basica............... 280
Elementos de medicién de armonicos ....286

iv

Configuracion del rango de potencia ...... 288
10.5 Especificaciones de las

ECUACIONES ...t 291

Ecuaciones para los elementos de

medicion basica...............cceeeeveeeieieiiiinn, 291

Ecuaciones para la opcion con analisis

del MOtOr ... 295

Ecuaciones para los elementos de

medicion de armonicos ............cccceevvevns 296

Ecuaciones para la medicion de la

iNtegracion............cooeevveeeeeeeeiicee e, 298
10.6 U7001 unidad de entrada de

2,5 MS/S .o 299

Especificaciones de entrada................... 299

Especificaciones de precision ................ 301
10.7 U7005 Unidad de entrada de

T5 MS/S i 304

Especificaciones de entrada................... 304

Especificaciones de precision ................ 305

Precisién combinatoria especialmente
especificada con productos opcionales
para la medicidn de corriente ................. 306

11 Mantenimiento y
servicio 309

11.1 Reparaciones, inspecciones y

IMPI€ZAa.....o e 309

Calibracion ...........cccooeeeeeveeeeeeeeeeeeee, 309

Piezas reemplazables y vida util............. 310

Limpieza........ccveeieeieieiee e, 310
11.2 Resolucion de problemas................. 312
11.3 Mensajes ..., 315
11.4 Preguntas frecuentes........................ 319
11.5 Calculo de la precisién

combinatoria........c.ccoeeeeoeeeieeeee 320
11.6 Vistaexterior ........ccooeeviiiieei 321
11.7 Accesorios de montaje en

[oF=1=1 1o [o) (R 322
11.8 Acerca de la informacioén técnica....325
11.9 Diagrama de bloque.......................... 327
11.10 Actualizacion del firmware ............... 328

11.11 Desecho de del instrumento
(extraccion de la bateria de litio).....330
11.12 Software de codigo abierto .............. 331

indice 333

Certificado de garantia

HIOKI PW8001A972-00



I Introduccion

Introduccion

Gracias por adquirir el Hioki PW8001 analizador de potencia. Para garantizar su capacidad de
aprovechar al maximo el instrumento a largo plazo, lea este manual atentamente y manténgalo a
su alcance para consultas futuras.

Version mas reciente del manual de instrucciones

El contenido del manual esta sujeto a cambios, por ejemplo, debido a modificaciones en
las especificaciones o mejoras del producto.

Puede descargar la versién mas reciente desde el sitio web de Hioki.
https://www.hioki.com/global/support/download/

Registro de productos

Registre su producto para recibir informacion importante sobre él.
https://www.hioki.com/global/support/myhioki/registration/

Consulte los siguientes manuales de instrucciones en funcion de su aplicacion.

Nombre del manual de
instrucciones

Descripcion

Formato

Precauciones de
funcionamiento

Informacion para utilizar el instrumento

de manera segura. Revise el documento
“Precauciones de funcionamiento” antes de
utilizar el instrumento.

Copia impresa

Manual de instrucciones
(este manual)

Incluye métodos basicos de funcionamiento,
especificaciones, descripciones de
funciones y temas relacionados con el
instrumento.

Copia impresa, archivo
PDF (para descargar
de Internet)

Manual de instrucciones
de comandos de
comunicacion

Incluye informacién sobre los comandos de
comunicacion para controlar el instrumento.

Archivo PDF (para descargar
de Internet)

GENNECT One
Manual del usuario

Incluye informacién sobre como instalar
y utilizar la aplicacion para PC, asi
como sus métodos de funcionamiento,
especificaciones y temas relacionados.

Archivo PDF
(incluido en el CD,
para descargar de Internet)

Manual de instrucciones de
comunicaciones Modbus/
TCP

Incluye informacion sobre los comandos de
comunicaciones segun Modbus/TCP para
controlar el instrumento.

Archivo PDF (para descargar
de Internet)

Manual del usuario del
receptor de datos

Incluye informacién sobre la instalacion
y el uso de la aplicacion para PC y sus
especificaciones.

Archivo PDF (para descargar
de Internet)

Manual del usuario del kit
de herramientas Matlab

Incluye informacién sobre el uso del kit de
herramientas MATLAB para cargar datos
binarios de forma de onda registrados

con este instrumento como datos de

matriz MATLAB y controlar el instrumento
conectado a través de Ethernet en MATLAB.

Archivo PDF (para descargar
de Internet)

Controlador LabVIEW

Incluye informacion sobre el control del
instrumento y la adquisicion de datos
medidos con el controlador LabVIEW.

Archivo PDF (para descargar
de Internet)

HIOKI PW8001A972-00



https://www.hioki.com/global/support/download/?manual

Introduccion

Audiencia de destino
Este manual se ha escrito para que lo utilicen personas que vayan a usar el producto en cuestion

0 vayan a proporcionar informacion sobre cémo usarlo. Al explicar como usar el producto, el
documento asume que posee conocimientos eléctricos (equivalentes a los que posee un graduado
de un programa eléctrico en una escuela secundaria técnica).

Marcas comerciales
Microsoft y Microsoft Edge son marcas comerciales registradas o marcas comerciales de Microsoft

Corporation en los Estados Unidos y otros paises.

Fuente en la pantalla
DynaFont es una marca comercial registrada de DynaComware Taiwan Inc.

2 HIOKI PW8001A972-00



Comprobacioén del contenido del paquete

I Comprobacién del contenido del paquete

Al recibir el instrumento, examinelo con detenimiento para asegurarse de que no ha sufrido ninguin
dafo durante el envio. Preste atencion en especial a los accesorios incluidos, las teclas del panel,
los interruptores y los terminales. Si encuentra algun dafio o el instrumento no funciona como se
indica en las especificaciones, pongase en contacto con su distribuidor o vendedor autorizado de
Hioki.

Comprobacién del contenido del paquete.

[0 PW8001 Analizador de potencia

HIOKI PWB001 POWER ANALYZER

€ 3-%0]
MADE |rTJAPAN [Emé%%g

Nombre del modelo

v': Funcién disponible. —: Funcién no disponible.

Nombre de producto Caracteristica opcional (funcién adicional)

(cédigo de pedido) Analisis del motor Forg:i:: ;;‘:a y InterfazFCDANICAN Interfzzp:iiec;nlace
PW8001-01 - - - -
PW8001-02 - v - -
PW8001-03 - - v -
PW8001-04 - - — v
PW8001-05 - v - v
PW8001-06 - - v v
PW8001-11 v - - -
PW8001-12 v v - -
PW8001-13 v - v -
PW8001-14 v - — v
PW8001-15 v v — v
PW8001-16 v - v v

Los modelos mencionados estan equipados con la unidad de entrada U7001 de 2,5 MS/s y la unidad de
entrada U7005 de 15 MS/s.

Accesorios

O Cable de alimentacion

Precauciones de funcionamiento (0990A903)

Manual de instrucciones (este manual)

GENNECT One (aplicacién para PC) CD

Conector D-sub de 25 clavijas (solo PW8001-02, PW8001-05, PW8001-12 y PW8001-15)

Ooooad

HIOKI PW8001A972-00 3



Opciones (se vende por separado)

I Opciones (se vende por separado)

El instrumento dispone de las opciones indicadas a continuacion. Para solicitar una opcion,
contacte con su distribuidor o vendedor autorizado de Hioki. Las opciones estan sujetas a cambios.
Visite el sitio web de Hioki para ver la informacién mas reciente.

Opciones predeterminadas de fabrica

Modulos de entrada

U7001 Unidad de entrada de 2,5 MS/s
U7005 Unidad de entrada de 15 MS/s

Productos opcionales que pueden especificarse con el nimero de modelo del producto (PW8001-xx)

Opcidn de analisis del motor

Opcioén de salida D/A'y forma de onda (No se puede instalar en combinacion con la interfaz
CAN/CAN FD).
Opcidn de interfaz CAN/CAN FD (No se puede instalar en combinacién con la opcién

de salida D/A'y forma de onda).

Opcidn de interfaz de enlace o6ptico

Productos opcionales para la medicion del voltaje
Los conectores banana de seguridad (4 mm) pueden conectarse a los terminales de entrada de voltaje del
instrumento. Prepare cables de voltaje adecuados para sus aplicaciones.

Corriente y voltaje Largo
Nombre de producto - y vorraj del cable Comentarios
nominal maximo
(aprox.)
L1025 Cable de voltaje |CAT Il 1500 V CC 3m Conector banana-conector banana //é//
1000V CA, 1A (rojo, negro, uno de cada uno) r’
CAT I 1000V, 1A (conectores tipo cocodrilo incluidos)
L9438-50 Cable de voltaje |CAT Il 1000V, 10A 3m Conector banana-conector banana
CAT IV 600V, 10A (rojo, negro, uno de cada uno)
(conectores tipo cocodrilo incluidos)
L1000 Cable de voltaje |CAT 1 1000V, 10A 3m Conector banana-conector banana ’/;)//
CAT IV 600V, 10A (rojo, amarillo, azul, gris, uno de ~2 ;{/
b d

cada uno; cuatro negros)
(conectores tipo cocodrilo incluidos)

L9257 Cable de conexion | CAT 11 1000V, 10A 1,2m Conector banana-conector banana
CAT IV 600V, 10A (rojo y negro, uno de cada uno) r
(conectores tipo cocodrilo incluidos)

L1021-01 Cable de conexién | CAT 11 1000V, 10A 0,5m Para distribuir la entrada de voltaje
CAT IV 600V, 10A Conector banana apilable-conector
banana (uno rojo)

L1021-02 Cable de conexion | CAT II1 1000V, 10A 0,5m Para distribuir la entrada de voltaje

X
;\\’&

CAT IV 600V, 10A Conector banana-conector banana
(uno negro)
L9243 Punta de prueba | CAT Il 1000 V, 1A - Rojo, negro, uno de cada uno

tipo “Grabber”

L4940 Juego de cables |CAT Il 1000V, 10A 1,5m Conector banana-conector banana

LR IR

de conexion CAT IV 600 V, 10A (rojo y negro, uno de cada uno)
(Sin conector tipo cocodrilo)
L4935 Juego de CAT Il 1000V, 10A - Rojo, negro, uno de cada uno
conectores tipo | CAT IV 600V, 10A
cocodrilo
VT1005 Divisor de alto 5000 V,x 7100 V de pico - Para medir voltajes de 1000 Vomas | = -
voltaje de CA/CC | CAT IIl 1500 V e 0 ’
CAT 11 2000 V - 7
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Opciones (se vende por separado)

Productos opcionales para la medicion de corriente

Para obtener mas informacion, consulte el manual de instrucciones junto al sensor de corriente.
v": Disponible. —: No disponible

Funcion Corriente . i Rz L OO Rango de
1 0 Caracteristicas Precision Diametro de canales,
Tipo de sensor de | de recono- | Nombre del nominal P temperatura
3 L . de la basica conductor largo .
corriente cimiento modelo maxima " . " 5 de funciona-
T (RMS) frecuencia (amplitud) medible aproximado e
del cable
Precision v PW9100A-3
. 3 canales
ultraalta Terminales
A - PW9100-03 +0,02% Ir. o De0°Ca
conexion directa 50 A CCa3.5MHz de medicién R
v PW9100A-4 £0,005% e.c. ) 40°C
Tornillo M6 4 canales
— PW9100-04
Precision v CT6904A
ultraalta, de _ CTe904 500 A CCa4MHz +0,02% Itr. 3m
paso +0,007% e.c. De -10°C a
v CT6904A-1 CCa2MHz 2 32 mm 10m 50°C
e" v CT6904A-2 800 A CCadMHz | 4+0025% I, 3m
‘;——/‘ v CT6904A-3 CC a2 MHz +0,009% e.c. 10m
+0,05% ltr. De -30°C a
Alta precision, _ CT6862-05 CC a1 MHz 0 05°A> Itr. ¢
de paso +0,01% e.c. 3m 85°C
50A
v CT6872 CC 210 MH +0,03% ltr. De -40°C a
a z
- v CT6872-01 $0,007% e.c. 10m 85°C
2 24 mm
+0,05% Itr. De -30°C a
— CT6863-05 CC a 500 kHz 0,05% r
+0,01% e.c. 3m 85°C
v CT6873 200A +0.039
ccatompz | F003%lw
v CT6873-01 +0,007% e.c. 10m
v CT6875A
CCa2MHz 3m
— CT6875 500 A
v CT6875A-1 10m
@ 36 mm
v CT6876A CCa1,5MHz
+0,04% ltr. 3m
— CT6876 1000 A £0,008% e.c.
v CT6876A-1 CCa1,2MHz 10m
v CT6877A
3m
— CT6877 2000 A CCa1MHz 2 80 mm
CT6877A-1 10m
isio +0,2% ltr.
A EIEE T, v CT6841A CCa2MHz : f’ ’
pinza 20A +0,01% e.c.
+0,3% ltr. De -40°C a
\ - CT6841-05 CCa1MHz £0.01% e.c. 85°C
+0,2% ltr.
v B
CT6843A . CC a 700 kHz £0,01% e.c. "
2 20 mm
+0,3% ltr.
— CT6843-05 CC a 500 kH
a “ 1 t001%ec.
+0,2% ltr.
v CT6844A CC a 500 kH !
a “ 1 t001%ec. ,
m
+0,3% ltr.
- T6844-05 CC a 200 kH
cres 500 A a Z 1 t001%ec.
v CT6845A CCa200kHz | F02%Mr
+0,01% e.c.
+0,3% ltr.
— CT6845-05 CC a 100 kH
a “ | 1001%ec. 5
%] mm
+0,2% ltr.
v CT6846A CC a 100 kH !
000 A a “ | 1001%ec.
+0,3% ltr.
— CT6846-05 CC a 20 kHz £0,01% e.c.
Pinza de uso
general* o
20A +0,3% ltr. De 0°C a
a — 9272-05 200 A De 1 Hz a 100 kHz £0.01% e.c. @ 46 mm 3m 50°C

*: Para medir la banda de frecuencia de energia comercial
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Opciones (se vende por separado)

Cables de conexion

Largo
Nombre de producto del cable Comentarios
(aprox.)
CAT 11600V, 0,2A
s
L9217 Cable de conexion 1,7m CAT Il 300V, 0,2A . /
Para la entrada de analisis del
motor, BNC aislado
—
9642 Cable LAN 5m CATb5e, qoneqtor de conversion ( \/ ’
cruzada incluido # p
Cable RS-232C Cable cruzado de 9 clavijas a ‘ .
9637 (9 clavijas-9 clavijas, 1,8 m) 1.8m 9 clavijas d@gj
9151-02 Cable conector GP-IB 2m - Q
Para control externo
9444 Cable de conexion 1,5m Cable recto de 9 clavijas a 9 &
clavijas
o . Equivalente a fibra multimodo //
L6000  Cable 6ptico de conexion 10m de 50 um/125 um .
. Para sincronizacion de BNC /
9165 Cable de Conexion 1.5mM  'BNC metalico a BNC metdlico /
9713-01 Cable CAN 2m Un extremo sin terminar

Otros productos opcionales

Los productos enumerados a continuacion se fabrican por encargo.

Largo
Nombre de producto del cable Comentarios
(aprox.)
C8001 Funda de transporte - Tipo de maletero duro / ]
Equipado con ruedas LA
Accesorios de montaje en . //
Z5300 - - Compatible con EIA  w S
bastidor .
Z5301 ACC?SOHOS de montaje en - Conformidad con JIS %/
bastidor R/
D-sub de 25 clavijas a BNC S
25200 Caja de bornes BNC - (hembra) Tsusssssescesescesses]
Caja de conversion de 20 canales
PW9100A-3 Caja de corriente CA/CC - 3canales
Corriente nominal: 5 A
PW9100A-4 Caja de corriente CA/CC - 4canales
Corriente nominal: 5 A
CT6904A-1  Sensor de corriente CA/CC 10m Cable de salida nominal de 500 A
CT6904A-2  Sensor de corriente CA/CC 3m Cable de salida nominal de 800 A
CT6904A-3  Sensor de corriente CA/CC 10m Cable de salida nominal de 800 A
D-sub de 25 clavijas a BNC
. (macho) %
L3000 Cable de salida de D/A 2,5m Cable de conversién de 20 & ) Qg
canales
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Simbolos y abreviaturas

I Simbolos y abreviaturas

Seguridad
En este manual, la gravedad del riesgo y los niveles de peligro se clasifican de la siguiente
manera.

g PELIGRO Indica una situacién inminentemente peligrosa que, si no se evita, producira
lesiones graves o la muerte.

Indica una situacién posiblemente peligrosa que, si no se evita, puede producir
A ADVERTENCIA lesiones graves o la muerte.

Indica una posible situacion peligrosa que, si no se evita, puede producir

A ATENCION lesiones de leves a moderadas o posibles riesgos de darios al producto
soportado (u otra propiedad).

Indica informacion o contenido particularmente importante desde el punto de

IMPORTANTE vista del funcionamiento o el mantenimiento del instrumento.
Indica un peligro por alto voltaje.
A No verificar la seguridad o manipular de forma indebida el instrumento puede

producir una descarga eléctrica, quemaduras o la muerte.

® Indica una accién que no debe ejecutarse.
0 Indica una accién que debe ejecutarse.

Simbolos del producto

Indica la presencia de un posible peligro. Para obtener mas informacion sobre las
ubicaciones donde aparece este simbolo en los componentes del instrumento, consulte
“Precauciones de uso” (p. 10) y los mensajes de advertencia que se indican al

comienzo de las instrucciones de funcionamiento. Ademas, consulte el documento adjunto
titulado “Precauciones de uso”.

Indica un terminal a tierra.

< I > Indica el boton de encendido para encender o apagar el instrumento.

—— Indica una corriente continua (CC).

~y Indica una corriente alterna (CA).

Simbolos de distintas normas

Indica que el producto esta sujeto a la Directiva sobre residuos de aparatos eléctricos y
electronicos (Directiva RAEE) en los estados miembros de la UE. Deseche el producto de
conformidad con las normativas locales.

—
c € Indica que el producto cumple con las normas impuestas por las directivas de la UE.
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Simbolos y abreviaturas

Otros

Indica un consejo util con respecto al funcionamiento y el rendimiento del instrumento.

* Indica informacion adicional que se proporciona a continuacion.
(p.) Indica el numero de pagina para consultar.
START

. Indica los nombres de las teclas de control.
(Letras en negrita)

[ 1] Indica los nombres de los elementos de la interfaz de usuario en la pantalla.

A menos que se indique lo contrario, el término Windows se usa genéricamente para

Windows . :

hacer referencia a Windows 10.
Sensor de Los sensores para medir corrientes se denominan colectivamente sensores de
corriente corriente.

En este producto, el nUmero de veces que se digitaliza la sefial de entrada analdgica
S/s se indica en muestras por segundo (S/s, samples per second).
Ejemplo: 20 Ms/s (20 megamuestras por segundo) significa 20x10° muestras por segundo.

En este documento, los términos “maestro” y “subordinado/esclavo” utilizados en las ediciones
anteriores se han sustituido por “primario” y “secundario”, respectivamente.

Etiquetado de la precision
La precision del instrumento se expresa al definir un porcentaje de lectura, un porcentaje de rango,
un porcentaje de escala completa, un porcentaje de ajuste o un valor limite para los errores en
términos de digitos.

Lectura (valor mostrado)

% de lectura Indica el valor que muestra el instrumento.
Los valores limite de los errores de lectura se expresan en porcentaje de lectura (“% Itr.”).

Rango
% de rango Indica el rango de medicion del instrumento.
Los valores limite para los errores de rango se expresan en porcentaje de rango (“% rng”).

Escala completa (corriente nominal)

Para este instrumento, indica principalmente la corriente nominal del sensor de
e.c. corriente.

Los valores limite de los errores de escala completa se expresan en porcentaje de

escala completa (“% e.c.”).

Digito (resolucién)

Indica la unidad de visualizacion minima (en otras palabras, el digito mas bajo que
puede tener un valor de 1) para un instrumento de medicién digital.

Los valores limite para los errores de digitos se expresan con digitos.

digitos
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Informacion de seguridad

I Informacion de seguridad

Revise la siguiente informacion de seguridad antes de utilizar el instrumento. Lea este manual
atentamente y asegurese de comprender su contenido antes de utilizar el instrumento. Un uso
inapropiado de este podria derivar en lesiones graves o dafios al instrumento.

Categorias de medicion
La norma IEC 61010 define las categorias de medicién para facilitar el uso seguro de los
instrumentos de medicion. Los circuitos de prueba y medicion disefiados para conectarse a un
circuito de alimentacién principal se clasifican en tres categorias dependiendo del tipo de circuito
de alimentacion principal. No utilice un instrumento de medicion que no tenga la categoria de
medicion para medir un circuito de alimentacion principal.

APELIGRO

®m No utilice un instrumento cuya categoria exceda de la categoria
de mediciéon nominal del instrumento para medir un circuito de
alimentacién principal.

A ® No utilice un instrumento que no tenga la categoria de medicion
nominal para medir un circuito de alimentacion principal.

De lo contrario, podrian producirse lesiones graves o dafios al instrumento u otros
equipos.

Sin categoria de  Aplicable a la medicion de otros circuitos que no estan conectados directamente a la

medicién fuente de alimentacion principal.

(0) EJEMPLO: Medicién en el equipo del lado secundario desde la toma de corriente de la
instalacion fija a través de un transformador, etc.

Categoria de Corresponde a la prueba y medicidn de circuitos conectados directamente a puntos de
medicion Il uso (tomas de corriente y puntos similares) de la instalacion de la red eléctrica de bajo
(CAT I voltaje principal.

EJEMPLO: Mediciones en electrodomésticos, herramientas portatiles y equipos
similares y solo en las tomas de corriente del consumidor en la instalacién

fija.
Categoria de Corresponde a la prueba y medicion de circuitos conectados a la parte de distribucion
medicion Il de la instalacion de la red eléctrica de bajo voltaje principal del establecimiento.
(CAT ) Ejemplo: Mediciones en tableros de distribucion (incluso en medidores secundarios),

paneles fotovoltaicos, disyuntores, cableado, incluso cables, barras de bus,
cajas de conexiones, interruptores, y tomas de corriente en la instalacion fija,
equipos para uso industrial y otros equipos, como motores estacionarios con
una conexién permanente a la instalacion fija.

Categoria de Corresponde a la prueba y medicién de circuitos conectados a la fuente de la instalacién
medicion IV de la red eléctrica de bajo voltaje principal del establecimiento.
(CATIV) Ejemplo: Mediciones en dispositivos instalados antes del fusible principal o disyuntor en

la instalacion del establecimiento.

Panel de distribucion

Entrada de servicio
Conductor de
bajada del poste

Cableado interior
CAT Il

CATII  _ 1./,

CAT IV

Medidor de
alimentacion

Tomacorriente
|, —omacor

________

Equipo fijo
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Precauciones de uso

I Precauciones de uso

Asegurese de respetar las precauciones que se indican a continuacién para utilizar el instrumento
de forma segura y de un modo que funcione con eficiencia.

Utilice este instrumento de conformidad con sus especificaciones, asi como con las
especificaciones de todos los accesorios, opciones y otros equipos en uso.

Instalaciéon del instrumento

/MNADVERTENCIA

E No instale el instrumento en lugares con estas caracteristicas:

\

Lugares donde quede expuesto a la luz solar directa o a altas temperaturas.

Lugares donde quede expuesto a gases corrosivos o explosivos.

Lugares donde quede expuesto a una radiacion electromagnética potente o cerca de
objetos con carga eléctrica.

Lugares cerca de dispositivos de calentamiento por inducciéon (como dispositivos de
calentamiento por induccion de alta frecuencia, equipos de cocina con calentamiento
por induccién, etc.).

Lugares caracterizados por una gran cantidad de vibracién mecanica.

Lugares donde quede expuesto a agua, aceite, productos quimicos o disolventes.
Lugares donde quede expuesto a un nivel alto de humedad o condensacion.
Lugares con una cantidad excesiva de polvo.

Si lo hace, podria dafar el instrumento o hacer que funcione mal y producir lesiones
fisicas.

/N\ATENCION

S B No coloque el instrumento sobre una superficie inestable ni inclinada.

Esto podria hacer que el instrumento se caiga o vuelque y producir lesiones
corporales o dafios al instrumento.

» Procure dejar 30 mm de espacio como minimo en todas las superficies, excepto el lado inferior, para
evitar que suba la temperatura del instrumento.

« Deje 15 mm de espacio como minimo debajo de la superficie de instalacion (la altura de sus patas).

Coloque el instrumento con la lado inferior hacia abajo.

* No bloquee los orificios de ventilacién.

10

30 mm o mas largo 30 mm o mas largo
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Precauciones de uso

Manejo del instrumento

APELIGRO

B No quite nunca la cubierta superior.

Los componentes internos del instrumento llevan altos voltajes y se podrian poner
muy calientes durante el funcionamiento. Podria sufrir quemaduras o descargas
eléctricas al tocarlos.

/N\ADVERTENCIA

B No use cables con el aislamiento dainado o con partes metalicas
® expuestas.

Esto podria ocasionar lesiones graves.

m Si se produce humo, sonidos anormales, olores extrafios u otras
anomalias, apague inmediatamente el instrumento, desenchufe el cable
de alimentacion de la toma de corriente y quite las puntas de mediciéon

0 y los sensores.

De lo contrario, esto podria producir lesiones o un incendio.
Consulte “11.2 Resolucion de problemas” (p. 312) y “11.3 Mensajes” (p. 315) antes
de ponerse en contacto con su distribuidor o vendedor autorizado de Hioki.

/N\ATENCION

B No pase los cables entre otros objetos ni los pise.
® B No doble ni tire de los cables en el punto en que se conectan.
De lo contrario, podrian romperse los cables.

El instrumento se clasifica como un dispositivo de clase A en virtud de la norma EN 61326. El uso
del instrumento en un entorno residencial, como un vecindario, puede interferir con la recepcion de
emisiones de radio y television. Si tiene este problema, tome medidas para solucionarlo.

Precauciones para la medicion

APELIGRO

m No utilice el instrumento para medir circuitos que excedan sus valores
nominales o especificaciones.

Hacerlo puede provocar dafios o sobrecalentamiento en el instrumento y causar
lesiones corporales graves.
Consulte “10.2 Especificaciones de entrada, salida y medicion” (p. 250), “10.6
U7001 unidad de entrada de 2,5 MS/s” (p. 299) y “10.7 U7005 Unidad de entrada
de 15 MS/s” (p. 304).

/MNADVERTENCIA
® B No toque ninguin cable conductor que vaya a medir.

El cable conductor por medir puede estar caliente. Existe el riesgo de que el
operador sufra quemaduras.

/N\ATENCION

B No ingrese voltaje ni corriente en el terminal de entrada cuando el instrumento
® esté apagado.

Esto podria dafar el instrumento.
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Precauciones de uso

Precauciones para el transporte del instrumento

/N\ATENCION

B No exponga el instrumento a vibraciones ni impactos mecanicos al
transportarlo o manipularlo.
B No tire el instrumento.

Esto podria dafar el instrumento.

B Trabaje con al menos otra persona y desplace el producto con las asas
izquierda y derecha.

B Siga las directrices de seguridad de su compaiiia (uso de guantes
antideslizantes, botas de seguridad, etc.).

De lo contrario, podria sufrir lesiones.

Cuando transporte el instrumento, quite los cables y la memoria USB y sujételo por las asas.

Precauciones de envio

» Cuando envie el instrumento, utilice la caja y los materiales de embalaje en los que se envié
originalmente. Sin embargo, no utilice la caja y el embalaje originales si estan dafiados. Si
no puede utilizar la caja y el embalaje originales, péngase en contacto con su distribuidor o
revendedor autorizado de Hioki. Se le enviara una caja y material de embalaje adecuados.

» Al embalar el instrumento, desconecte las puntas de medicion y la memoria USB.

Al transportar el instrumento, procure no dejarlo caer ni someterlo a ningun otro tipo de
manipulacion brusca.

Precauciones relacionadas con el uso del disco
» Tenga cuidado de mantener la superficie de grabacion de los discos limpia y sin arafiazos. Si
necesita etiquetar el disco (con texto, por ejemplo), use un rotulador de punta suave.
» Guarde los discos en estuches protectores. Evite exponer el disco a la luz solar directa, a altas
temperaturas o0 a un grado de humedad elevado.
+ Hioki no se hace responsable de los problemas que pueda experimentar su sistema informatico
derivados del uso de este disco.
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Procedimiento de medicion

I Procedimiento de medicion

A continuacién, se indica el procedimiento basico de medicién con el instrumento.

1 Inspeccion del instrumento antes de su uso

|

2 Preparacion para la medicion

“2.1 Inspeccion del instrumento antes de su uso” (p. 34)

”

“2.2 Conexion de los cables de voltaje (entrada de voltaje)” (p. 35)

“2.3 Conexion de los sensores de corriente (entrada de corriente)” (p. 36)

“2.4 Alimentacion del instrumento” (p. 41)

Para mediciones de alta precisién, deje que el instrumento se caliente durante 30 minutos o mas
después de encenderlo antes de realizar la calibracion.

Configure los modos de cableado y los ajustes del sensor de corriente

“2.5 Ajuste del modo de cableado y configuracion de los ajustes del sensor de corriente” (p. 43)

A e 0

Configuracion sencilla (Quick Set)

“2.6 Configuracion sencilla (Quick Set)” (p. 47)

5 Ejecute la calibracion.

“2.8 Calibracion y desmagnetizacion” (p. 50)
Realice siempre la calibraciéon antes de conectar las puntas de medicién y los sensores.

6 Conecte las puntas de medicion y los sensores a las lineas que se van a medir.

“2.9 Conexion de los puntas de medicion y los sensores a las lineas que se van a medir’ (p. 51)

Verifique que la conexion esté bien realizada.

“2.10 Comprobacién de las conexiones” (p. 53)

I —

8 Vista de los valores medidos y las formas de onda

“3 Visualizacion numérica de la potencia” (p. 55) Inicio/detencion Visualizacion

“4 Visualizacion de formas de onda” (p. 115)

de la integracion de las formas de onda

START
5

RUN
5

9 Guardar datos

“7 Guardado de datos y administracion de archivos” (p. 157)

10 Analisis de los datos

“8 Conexion de dispositivos externos” (p. 189)
“9.1 Conexion y ajustes de la interfaz LAN” (p. 220)
“9.9 GENNECT One (software de PC)” (p. 245)

1 1 Finalizacion de la medicion

HIOKI PW8001A972-00
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Procedimiento de medicion

14 HIOKI PW8001A972-00



n Aspectos generales

I 1.1 Informacion general del producto

Este instrumento es un analizador de potencia para analizar la eficiencia de conversion de potencia
al medir simultdneamente las potencias de entrada y salida de un objeto sometido a la medicién.

El instrumento puede incluir hasta ocho mdédulos de entrada y admitir varias lineas para medir
segun sus aplicaciones al combinar configuraciones de cableado desde monofasicas a trifasicas y
de cuatro hilos, segun se desee.

>
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I 1.2 Funciones

@© Se pueden incluir hasta ocho médulos

Al combinar dos tipos de modulos de entrada con uno a ocho canales segun se desee, se puede configurar
en un solo instrumento el sistema de medicion mas adecuado para sus aplicaciones.

@® Lacombinacion de los dos tipos de médulos de entrada permite configurar el sistema mas
adecuado

Hay dos tipos de médulos de entrada disponibles: un médulo de entrada de uso general con alta voltaje

de resistencia, el U7001, y un médulo de entrada con una precision de nivel mundial del £0,03% vy alta
resolucion y muestreo de alta velocidad de nivel mundial, el U7005.

Segun el rendimiento que necesite, los dos tipos de médulos de entrada pueden combinarse e instalarse en
el PW8001.

U7001.(p..299) U7005.(p..304)

La medicion de CAT Il a 1500 V ahora
es posible durante el desarrollo, la
evaluacion y la inspeccion de entrega de

La eficiencia de los inversores SiC/GaN y
la pérdida de reactores y transformadores
pueden medirse con gran precision.

los acondicionadores de potencia.
Precision basica de la medicion de
potencia

+0,03% (precision de CC +0,05%)

Precision basica de la medicion de
potencia
+0,07%

2,5 MHz
16 bits
CC,0,1Hza 1 MHz

15 MHz
18 bits
CC, 0,1 Hza 5 MHz

Frecuencia de muestreo
Resoluciéon de ADC

Banda de frecuencia de
mediciéon

1000 V CA/ 1500 V CC

600 V CA, 1000 V CC CAT llI
1000 V CA, 1500 V CC CAT I

1000 V CA/ 1000 V CC

600V CAT Il
1000V CAT Il

Voltaje maximo de entrada

Voltaje nominal maximo
terminal a tierra

Reconoce automaticamente los sensores de
corriente (p. 44)

El instrumento adquiere automaticamente la
informacién de los sensores de corriente conectados
y compensa sus errores de fase.

Esto reduce significativamente el tiempo de ajuste
antes de la medicion y favorece en gran medida la
medicion precisa de la potencia.

Ajuste sencillo (Quick Set)(p. 47)

La funcion de ajuste rapido Quick Set permite configurar de una vez las condiciones de medicion a los valores
tipicos en funcién de las lineas seleccionadas que se van a medir.

Adguisicion de informacion
_ automatica

<

»
»

Desarrollado por PW8001

-
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Funciones

@ Analiza simultaneamente hasta cuatro
motores con un solo instrumento (opcional)

(p- 90)

Un solo PW8001 puede medir y analizar la torsion y
las RPM de cuatro motores simultaneamente. Esta
caracteristica es eficaz para evaluar sistemas que
controlan ruedas con varios motores, incluidos los
vehiculos eléctricos de traccion total (AWD). e @C“ﬁ_k
G

Am | Am @ m | aw | Am | A= @)
9,9, n@& & 9 <|>-;’£© ]
LIE..2 3

Ce LB T R T

Motor4 Motor3 Motor2 Motor1

@ Permite la medicion de hasta 32 canales.

L. . Este sistema acumula los datos medidos en una unidad.
Interfaz de enlace éptico (opcional, p..192)

Al conectar dos unidades PW8001 con un cable ‘L
optico (hasta 500 m), los datos medidos pueden Primario
consolidarse en una sola PW8001 en tiempo real.

Se puede analizar simultdneamente la potencia de
un maximo de 16 canales y 8 motores y visualizar y
registrar su eficiencia y pérdidas con una sola unidad.

Secundario

Cable 6ptico
(Hasta 500 m)

El instrumento primario muestra todos los datos.

Interfaz sincronizada.de BNC (p 189) ‘ Medicion de potencia de ocho canales ‘
Se pueden sincronizar hasta cuatro instrumentos, | Analisis de cuatro motores \

incluso un instrumento primario y hasta tres
instrumentos secundarios, en el tiempo de
actualizacion de datos y en el tiempo de control de
integracion.

@© La capacidad del instrumento para combinarse con diversos sensores de corriente esta
ampliando las aplicaciones de uso, desde el desarrollo de HILS hasta la evaluacién de
equipos reales.

Puede seleccionar el sensor de corriente mas adecuado de una variedad que cubre diversas aplicaciones de
medicion para medir la corriente.

Tipo.pinza de alta precision

Los sensores de tipo pinza ofrecen una conexion
rapida y sencilla. Las excelentes prestaciones del
entorno amplian el campo de uso desde el desarrollo
de HILS hasta la evaluacion de equipos reales.

Tipo.de paso.de alta precisién

Los sensores de paso superan ampliamente a los
demas en precision, ancho de banda y estabilidad.

La medicion para una banda ancha de 10 MHz como
maximo y una gran corriente de 2000 A como maximo
puede facilitar la investigacion y el desarrollo mas
avanzados.

Alta precisién, tipo.de conexion. directa

El método DCCT desarrollado exclusivamente por
Hioki ofrece una precision y un ancho de banda
lideres en el mundo para el tipo de conexion directa
de 50 A.

° Los datos medidos pueden integrarse en Medicion de la fluctuacion de potencia
la red CAN existente con una salida de bus -
CAN/CAN FD (opcional)
Los datos medidos pueden emitirse como sefales . o=
CAN/CAN FD al bus CAN en tiempo real. Al registrar ~ Sistema de andlisis GAR
la ECU y los datos medidos en el bus CAN con un v
registrador de datos, se pueden integrar sin que
se produzca un desplazamiento temporal o una
degradacion de la precision, y puede lograrse una Medicion de potencia de bus CAN
evaluaciéon exhaustiva. Bus CAN para automocion

16 HIOKI PW8001A972-00



Nombres de las piezas y funciones

I 1.3 Nombres de las piezas y funciones

Parte delantera

Area de visualizacién Area de funcionamiento de las teclas (p. 18)
Asa Asa >
(2]
°
@
Q
.. . &
\ | ««
@
2
ol e 3
o}
(2]
'\P .
o N RS
[ Tecla de encendido (p. 41) [
Pata (soporte) Pata (soporte)

Conector USB (p. 157)

Conecte una memoria USB para guardar varios tipos de datos, incluso los datos medidos, detalles de
configuracién y capturas de pantalla.

El conector no puede utilizarse con ningun otro dispositivo, lo que incluye un ratén y un teclado.

Bloqueo de teclas

Pulse la tecla REMOTE/LOCAL durante 3 segundos para bloquear las operaciones de las teclas.
Tanto el uso de las teclas como el de la pantalla tactil quedan totalmente desactivados mientras la
funcion de bloqueo de teclas esta activada, excepto el manejo de las teclas utilizado para cancelar
el estado de bloqueo de teclas. El estado de bloqueo de teclas continuara incluso si apaga y
vuelve a encender el instrumento.

Manejo de la pantalla tactil

/N\ATENCION

B No toque la pantalla tactil con demasiada fuerza.
B No toque la pantalla tactil con objetos duros o afilados.

Esto podria dafar el instrumento.

HIOKI PW8001A972-00 17



Nombres de las piezas y funciones

Area de operaciones clave
Teclas MENU (cambio de pantalla)
Al pulsar una tecla, la tecla seleccionada se ilumina y la imagen cambia a la pantalla seleccionada.

Muestra la pantalla Medicion.

La pantalla Operacion de archivos se utiliza para gestionar archivos.

La pantalla Medicion muestra los valores medidos y las formas de onda. p- 55
Muestra la pantalla Ajustes de entrada.

La pantalla Ajustes de entrada se utiliza para configurar los ajustes p.43
relacionados con la entrada, el modo de cableado, la medicién y los calculos.
Muestra la pantalla Ajustes del sistema.

La pantalla Ajustes del sistema se utiliza para configurar los ajustes p. 153
relacionados con el control del tiempo, las interfaces y otras funcionalidades.

Muestra la pantalla Operacion de archivos. b. 157

Indicadores de canal

Los ajustes de visualizacion de la tecla RANGE y del indicador de ajuste afectan a los canales de entrada que se

iluminan.

Los canales incluidos en una configuracion de cableado unica basada en los ajustes de cableado se iluminan

simultaneamente.

(1,1

1 2 3 4 5 6 7 8 AD EH

CH

!
Nl
ﬂ
Nl

Tecla de seleccioén de canal

Selecciona el canal para mostrar en la pantalla Medicion.

Los indicadores de canal se iluminan en funcién de la tecla de seleccion de
canal.

(G
:H
‘H

'
'

[ AUTO

N\

[ AUTO

N

Teclas RANGE

Las teclas + y — de U permiten cambiar el rango de voltaje, mientras que las
teclas + y — de Ipermiten cambiar el rango de corriente.

Afectan a los rangos del canal con su LED indicador de canal encendido.
Cuando el indicador de canal [A-D] esta iluminado, las teclas U se activan para
la entrada analdgica Ch. A, mientras que las teclas | se activan para la entrada
analdgica Ch. C.

Cuando el indicador [E-H] esta iluminado, las teclas U se activan para la
entrada analégica Ch. E, mientras que las teclas | se activan para la entrada
analdgica Ch. G.

Cuando la tecla AUTO esta iluminada, la operacion de rango automatico se
cancela en el momento en que se cambia de rango.

Teclas AUTO

La tecla AUTO de la zona U activa la funcién de rango automatico del voltaje,
mientras que la tecla AUTO de la zona | activa la funciéon de rango automatico
de la corriente. Las teclas se encenderan. La luz de la tecla se apaga si se
pulsa de nuevo, y el rango se fijara al ajuste actual en ese momento.

Las teclas funcionan para los canales con sus indicadores de canal encendidos.

KEY LOCK (3sec)

Si se mantiene pulsada la tecla durante al menos 3 segundos, se activa el
bloqueo de teclas y aparece el icono de bloqueo de teclas en la pantalla. Si se
vuelve a mantener pulsada la tecla durante al menos 3 segundos, se libera el
ajuste y la luz de la tecla se apaga.

Realiza la calibracion para los canales de entrada. p. 50
Guarda los datos medidos en la memoria USB al pulsar la tecla. p. 157
COPY Guarda la imagen de la pantalla en la memoria USB al pulsar la tecla. p. 174
Tecla REMOTE/LOCAL (bloqueo de tecla)
La tecla se enciende cuando el instrumento entra en estado remoto durante las
comunicaciones GP-IB. La luz de la tecla se apaga si se pulsa de nuevo y el
instrumento vuelve al estado local. p. 239

18
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Nombres de las piezas y funciones

Teclas de control de medicion

Las teclas de control de medicién sirven principalmente para controlar las funciones de mediciéon de potencia. No
afectan a la visualizacién de la forma de onda.

Enciende y apaga la funcion de retencion. La tecla se ilumina cuando la funcién de

HOLD retencion esta activada. 141
Si pulsa la tecla HOLD mientras la funcién de retencién de pico esta activada, se P-
c borraran los datos de retencion de pico.
BEAK La tecla se ilumina cuando la funcion de retencién de pico esta activada.
HOLD Si pulsa la tecla PEAK HOLD mientras la funcién de retencién esta activada, se p. 143
actualizaran los datos de retencion.
DATA Restablece los datos integrados. 72
RESET Esta tecla funciona para los canales en los que se detiene la integracion. P-
Controla el inicio y la parada de la operacion de integracion y guardado automatico.
La tecla no se enciende cuando se activa la integracion de cada configuracién de cableado.
START /STOP Operacion de integracién o guardado automatico en curso. 79
/1 STOP (Encendido en verde) p-
Se detiene la operacion de integracion o guardado automatico.
STIOK Si se pulsa la tecla DATA RESET, la luz de la tecla START/STOP
(Encendido en rojo) | se apaga.
Teclas de control de forma de onda (mandos giratorios)
Las teclas de control de forma de onda funcionan principalmente para controlar la captura de forma de onda.
TRIGGER ; G ; R,
Aplica forzosamente una activacion mientras el instrumento espera la activacion
(activacion manual). p. 120
MANUAL . L. : L .
La activacion se aplica cuando se pulsa la tecla, lo que provoca el inicio del registro.
El registro se detendra una vez que se hayan registrado los
(Apagado) datos correspondientes a la duracién del registro.
Si pulsa la tecla RUN/STOP mientras el instrumento esta en
/sTOP estado de espera, se detendra el registro.
SINGLE (Encendido en rojo) p. 123
Si se pulsa la tecla, se ilumina en verde y el instrumento entra en
el estado de espera de activacion. Si se aplica la activacion, las
. formas de onda se registran una sola vez y la luz de la tecla se
(Encendido en verde)
apaga.
Permite registrar formas de onda de forma continua.
La tecla se ilumina en verde al pulsarla se vuelve roja al volver a pulsarla.
El instrumento se encuentra en estado de espera de la
activacion.
USTOE El registro comenzara con la activacion. b. 115
/ STOP (Encendido en verde) | El instrumento entra en estado de espera de la activacion '
reiteradamente.
ASTCE El registro se detendra.
(Encendido en rojo)
Mandos giratorios
Los mandos giratorios funcionan principalmente para acercar o alejar la imagen de
X v las formas de onda y para cambiar la posicion o el cursor.
NNy, A También se utilizan para fijar los parametros cuyo valor numérico aumentaréa o
s o disminuira.
' Cuando toque el botén que desea utilizar en la pantalla, se enciende el mando p. 117
= giratorio correspondiente. '

PUSH FAST
(2 /SLOW

Algunos elementos pueden modificarse con el mando giratorio Y. Al pulsar el
botdn giratorio Y, cambiara entre las luces verde y roja, lo que permite cambiar los
incrementos.

Si vuelve a tocar la tecla original, se apagara la luz del mando giratorio.
Cuando su luz permanece apagada, el mando no funciona.

HIOKI PW8001A972-00
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Nombres de las piezas y funciones

Parte trasera

U U L =l
2 %ﬂov . monv 1000V @ |onov 0| —y 5
@] |-@|-@]|-
R Con CER o cm
[4&| [3)&|| [2)& ‘znzv 5
L < A
[ ca— [c— c— ' 6
(e | ca—] (e | c—] o ¢
s Y Y | | e | | Pe—Ya— | | P —— ©
iﬂmﬁ hﬂmﬂ!!ﬂ hamsﬁ 'mi]!
£\ NOT ISOLATED /\ NOT ISOLATED /\ NOT ISOLATED /\ NOT ISOLATED H OPT.LINK§
- @ e @ @ - @ R A.‘
—> _—DOC D —> :)(:) A@-
[a—] c—) [c— ca— [a—] c—) U
D [ e} DD ‘1 D (:)(:) (:)(:)
ol C ] E :I( e
U A20v I A20v A20v 20v Az20v 20v Az20v 20v U
| [9,:9.9,/8,.9|90/6 0 - ((@m
r JGW&?:JT- F ouse m’sJ—| D ruse m::%—i e LI R Am:sé— ? W“"E“’ rom oo i) ET
Motor 4 Motor 3 Motor 2 Motor 1 12 11 10
Inserta hasta ocho canales en forma de médulos que aceptan la
Canales de entrada . ) - —
1 entrada de voltaje y corriente para una fase de potencia.
Terminal ntr . . L

2 erminales de entrada de Conecte los cables de voltaje opcionales de Hioki. p. 36
voltaje
Terminales de la sonda 2 . . - .

3 | (Para los sensores de Conecte los sensores del tipo de salida de voltaje, incluida una p. 39

: sonda de corriente y CT. :
corriente)
Terminales de la sonda 1 | Conecte los sensores de corriente opcionales de Hioki. El
4 | (Para sensores de corrien- | instrumento reconoce automaticamente los sensores de corriente. p. 37
te de alto rendimiento) Ademas, alimenta los sensores de corriente.
ntrola el instrument forma remota mediante GP-IB.
5 | Conector GP-IB Co ola el instrume oqeo a remota mediante G b. 239
Transfiere los datos medidos a una computadora.
Conector RS-232C Controla el instrumento de forma remota desde una computadora o

6 | (Conector D-sub de un controlador mediante comunicaciones en serie RS-232C. p. 241
9 clavijas) Controla el inicio y la parada de la integracion con un interruptor de contacto.

7 Conector RJ-45 Controla el instrumento de forma remota por una red LAN. 220
(Gigabit Ethernet) Transfiere los datos medidos a una PC. P-
Conector de enlace Conecte el L6000 cable de conexion dptica.

8 | optico (interfaz de enlace | Realiza mediciones avanzadas utilizando dos instrumentos p. 192
optico opcional) sincronizados.

9 Conector de Conecte el 9165 cable de conexion. b. 189
sincronizacion BNC Realiza la medicion con hasta cuatro instrumentos sincronizados. '
Entrada de la fuente de . . .

. i necte el I limentacion incluido. .41
10 alimentacion Conecte el cable de alimentacion incluido p
Puede ingresar la salida del instrumento en un registrador para
Opcion de salida D/Ay registrar datos durante un largo periodo. b. 197
forma de onda Ademas, puede ingresar esta sefial en un osciloscopio para observar '
11 la forma de onda.
Opcion de interfaz CAN/ | Los datos medidos pueden emitirse como sefiales CAN/CAN FD al 210
CAN FD bus CAN en tiempo real. P
Opcion de analisis del . . e .
12 m?)tor Puede ingresar la salida del sensor de torsion y del tacometro para b. 90
medir la salida del motor. '
(Entrada externa)

20
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Parte superior

Parte inferior

Nombres de las piezas y funciones

Lado derecho

Lado izquierdo

o— Asa
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0 i ‘:‘ [2] @ @
| ] 1
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Ventilaciones de aire

Etiqueta
HIOKI _PWS8001 POWER ANALYZER
UK
' (€% D
@R-R-HKO-
MAI|E IN JAPAN PW8001S mem

Nombre del Direccion MAC
modelo

Numero de serie*

*: NUumero de serie

Para ver la informacién mas reciente, visite el sitio web de Hioki.
No retire este adhesivo ya que el nimero es importante.

El nimero de serie puede comprobarse en la pantalla Sistema.
Consulte “6.1 Comprobacion y cambio de ajustes” (p. 153).

extendidos.

\

/N\ATENCION

Esto podria dafar los soportes.

HIOKI PW8001A972-00

B No aplique una fuerza excesiva desde la parte superior con los soportes
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Funcionamiento basico (visualizacién y diagrama de la pantalla)

1.4 Funcionamiento basico
(visualizacion y diagrama de la pantalla)

Funcionamiento de la pantalla

1 cambialas pantallas. (p. 27)

2 Seleccione una pantalla.

Toque un icono en pantalla para cambiar de pantalla.

El icono de la pantalla actualmente seleccionada se muestra con un fondo azul.

En la pantalla Medicion, que aparece al pulsar la tecla [MEAS], al tocar un icono en pantalla se pueden
visualizar otros iconos situados a su izquierda.

nc:UL /UL Manu 1. 5kV
Manu 50 A

0.00076 0.0000 0.099
Umsy  0.00047 : 0.0002 o 0.366
Umss  0.00075 s 0.0004 5 0.266
Urmsizs 0.00045 . 0.001 . 0.861

0.2959 0.0010 473.658
0.6763 3 0.0004 693.211
0.0284 0.0009 3 646.501
0.9076 3 0.000

0.0005 0.26701 408.726

0.0000 0.30984 2 114.877

0.0006 3 0.69932 3 365.844
0.71002

3 Cambia los contenidos mostrados y los ajustes.

Toque las zonas activas de la pantalla para controlarla.
Los parametros apareceran atenuados si no se pueden ajustar (no podra activarlos con un toque).

Sync:Ul /UL Auto 6V
LPF :OFF Auto 1A

0.01000
U 0.01000
U 0.01000
U 0.01000

Primary = Secondary
CH4 CH5 CHe CH7 CH8 Motor  Others

Integ.  Flicker

Uga Unar  Upas  Upiee  Ushar

En principio, puede pulsar y activar los botones azules, grises y blancos y el cuadro combinado,
asi como los iconos de la parte izquierda de la pantalla.

Hay excepciones, como el cursor en la pantalla Forma de onda y la conmutacion de las 6rdenes
mostradas en la pantalla Lista.

Ademas, si toca fuera de la ventana de ajuste, se cierra.

22



Funcionamiento basico (visualizacién y diagrama de la pantalla)

Cambio entre [ON ] y [OFF]

Toque el botén para alternar entre encendido y
apagado.

Seleccion de elementos

Toque una opcidn para seleccionarla.
Si toca fuera de la lista de opciones, se cerrara la
lista sin cambiar el ajuste.

L 8 Ventana
0.01001 Mientras se muestra la ventana, el area de control
- y las teclas de la pantalla tactil fuera de la ventana
0.01001 pueden quedar temporalmente desactivadas.
0.01001 Una vez que haya terminado de configurar los

ajustes como desee, toque [*] para cerrar la
ventana.
Primary
e Hay tres tipos de ventana:

L Integ,  (Plcker « Ventana de seleccion de parametros
 \Ventana del teclado (p. 24)
* VVentana del teclado numérico (p. 24)

Umst  Umm Uaa Usa  Una  Upar  Upa

Umsiz Umni2

Modificacion de valores con mandos

_ giratorios
Measurement mode = WideBand
3 Toque la pantalla. El borde de uno de los mandos
200mms B giratorios del instrumento se ilumina. Puede girar

ese mando para cambiar el valor o manipular la
forma de onda. Al tocar la pantalla, puede confirmar
el valor ajustado.

Harmonic _ Calculation

Grouping Zero suppress

THD calculation ord: Araegig et

THD calculation method
Power calculation method | TYPEL

HIOKI PW8001A972-00 23
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Funcionamiento basico (visualizacién y diagrama de la pantalla)

Ventana del teclado

Puede ingresar comentarios, unidades y nombres
de carpetas con el teclado.

Mientras la ventana esta abierta, solo puede tocar
el interior de la ventana.

Clear Borra todo el texto ingresado.

Delete Elimina el caracter en la posicion del cursor.

Ala Alterna entre mayusculas y mindsculas.

Esc Cancela el texto ingresado y cierra la ventana.

BS Elimina el caracter antes de la posicion del cursor.
Enter Acepta el texto ingresado y cierra la ventana.

123 Alterna entre letras, nimeros y simbolos.

— > Mueve la posicion del cursor a izquierda y derecha.

Ventana del teclado numeérico

Puede ingresar valores numéricos.

Mientras la ventana esta abierta, solo puede tocar el interior de la ventana.

BS Elimina el numero antes de la posiciéon del cursor.
Del Elimina el numero en la posicion del cursor.
Cir Borra todo el texto ingresado.
— — Mueve la posicion del cursor a izquierda y derecha.
Enter Acepta los valores numéricos ingresados y cierra la ventana.
Esc Cancela el texto ingresado y cierra la ventana.
Ty = Este botén aparece cuando se puede ingresar un signo.
T.G, M, k E§to§ botone.s aparecen cuando se’puede .i.ngresar un prefijo como k (kilo) o M (mega).
U mp,n Si elige el guion bajo (_), se borrara el prefuo.. )
Estos botones aparecen cuando no se puede ingresar un prefijo.

24
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Funcionamiento basico (visualizacién y diagrama de la pantalla)

Visualizacién de la pantalla comun

A continuacion, se muestra un ejemplo de la pantalla. Las pantallas reales varian en funcion de la
configuracion del instrumento.
Esta seccion describe los elementos de la pantalla que aparecen en todas las pantallas.

Fechay hora

2021-10-05 10:42:17

WideBand l

Indicador de ajuste (p. 26)

CH 123 4 Sync:Ul /Ul

3P3W3M (D LPF :OFF Manu

Indicador de advertencia*'

*1: Indicador de advertencia

Manu 1.5kV

Upper: a
50 A PS (& Lower: 10 Hz 35

Indicador del estado de funcionamiento*?

l

2MHz 50ms

Indicador de medios**

Ejemplo: Ch. 1 esta sobrecargado (amarillo), Ch. 2 esta en una condicion de
sincronizacion y desbloqueo (rojo), y la entrada de voltaje de Ch. 3 esta en una
condicion de pico fuera de rango (rojo).

La fila superior muestra el estado de sincronizacién de cada canal de entrada.

CH1, CH2, CH3, CH4,
CHS5, CH6, CH7, CH8

Canales de entrada

Amarillo: El calculo de la potencia
fundamental esta en una condicion
de sincronizacion y desbloqueo.

Rojo: El andlisis de arménicos se realiza
en una condicién de sincronizacion
y desbloqueo.

Gris: Medicion normal.

A,C,E G

Canales de entrada del motor

Amarillo: El canal esta en una condicion de
sincronizacion y desbloqueo.

Gris: Medicién normal.

La fila inferior muestra el estado de rango-pico-fuera de rango para cada canal de entrada.

U Entrada de voltaje

| Entrada de corriente

Gris: Medicién normal.
Amarillo: Se produce una sobrecarga.
Rojo: Un pico supera el umbral.

*2: Indicador del estado de funcionamiento

En estado de espera

En el estado de retencion del pico

[11[2][31[4]
[S1I€1[71[8]

Muestra el estado de funcionamiento de
cada canal en los siguientes colores du-
rante la medicion de integracion. (p. 70)
[T (verde) Comienza la integracion.
H (rojo) Se detiene la integracion.
(amarillo) Integracién en espera

El (incoloro) Restablecimiento de datos

Cuando se conecta a una red a través de

de sincronizacion con BNC.

Bloqueo de teclas == :
q | |3 interfaz LAN
Establecer como el instrumento primario Establecer como el instrumento
_ k Pril . __]L k S d: . .
LU | de enlace opcional. == secundario de enlace opcional.
Establecer como el instrumento primario Establecer como el instrumento
Sync Primary| \Sync Secondary/|

secundario de sincronizacion con BNC.

*3: Indicador de medios de almacenamiento

El uso de la memoria USB se indica con un medidor de nivel.
El indicador se ilumina en rojo si el espacio libre de la unidad se reduce a menos del 95% o se produce un

ERROR.

HIOKI PW8001A972-00
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Funcionamiento basico (visualizacién y diagrama de la pantalla)

Pantalla

de medicion

A continuacion, se muestra un ejemplo de la pantalla de medicion. Las pantallas reales varian en
funcién de la configuracion del instrumento.
En esta seccion se describen los contenidos que solo se muestran en la pantalla Medicién. Esta
zona se denomina indicadores de ajuste.

2021-10-05 10:42:

17 |WideBand

Manu 1. 5kV

Manu 50 A P : E.‘DE

. Muestra los canales que se han combinado en la misma
1 | Canales combinados ) o .43
configuracion de cableado.
Muestra el ajuste de la fuente que determina el periodo (entre
puntos de cruce por cero) que sirve de base para la medicion.
2 Fuente de Izquierda: Fuente de sincronizacion para los elementos 64
sincronizacion basicos de medicion '
Derecha: Fuente de sincronizacion para los elementos de
mediciéon de armdnicos
La fila superior indica el ajuste de voltaje, mientras que la
L inferior indica el ajuste de corriente.
3 | Alternacién de rangos B L . .59
[Auto]: Funcién de rango automatico habilitada
[Manu]: Funcién de rango automatico deshabilitada
scala e muestra cuando se han ajustado las relaciones VT y CT. .
4 | Escal S t d h justado | laci VTyCT. 69
Limite de frecuencia
ior de |
supe.rl-o’r ela [Upper]: Ajuste del limite de frecuencia superior de la medicién
5 | medicion g o e . .67
Limite de frecuencia [Lower]: Ajuste del limite de frecuencia inferior de la medicion
inferior de la medicion
6 antt?::;‘i::ign de datos Muestra el ajuste del intervalo de actualizacion de datos. .63
odo de cableado uestra los ajustes de configuracion del cableado. .
7 | Modod blead Muestra los ajustes d fi ion del cablead 43
Termlr]zjlles de [1]: Sonda 1 seleccionada como sensor de corriente
8 | conexion del sensor ) . . . 36
de corriente [2]: Sonda 2 seleccionada como sensor de corriente
Muestra el estado de funcionamiento de la funcion de
9 Ajuste de conversion | conversion delta. 145
delta [A]l:  Conversion delta habilitada '
Vacio: Conversion delta deshabilitada
10 LPF Muestra el ajuste del filtro de paso bajo. . 66
Se muestra cuando la funcién de compensacion de fase esta
11 | Ps
habilitada.
Muestra el ajuste promedio.
12 | Promedio [Mov]: Cambia.el promedio. 139
[Exp]: Promedio exponencial
Vacio: Deshabilitado

26
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Funcionamiento basico (visualizacién y diagrama de la pantalla)

Configuraciones de la pantalla

Pantalla Medicion (se visualiza con la tecla MEAS)

VALUE

[VALUE]
Pantalla de valor
medido

[BASIC]
Pantalla basica

Muestra los valores de potencia medidos para cada canal
y los valores medidos de entrada del motor para cada
configuracién de cableado.

[WAVE]
Pantalla de
forma de onda

[CUSTOM] Muestra los valores medidos para los elementos de
Pantalla de seleccidon | medicidn basicos que seleccione el usuario.
[WAVE]

Visualizacion de
forma de onda

Muestra las formas de onda de voltaje, corriente, potencia
y entrada del motor.

[WAVE+VALUE]
Visualizacion de la
forma de onda + el
valor medido

Muestra los valores medidos, que se expresan
numéricamente, junto con las formas de onda.

[WAVE+ZOOM]
Visualizacion de la
forma de onda +
zoom

Muestra una vista ampliada de las formas de onda.

[WAVE+FFT]
Visualizacion de la
forma de onda +
analisis de FFT

Muestra los resultados del andlisis de FFT (espectro de
potencia) y de las formas de onda.

VECTOR

[VECTOR]
Pantalla Vector

[VECTOR%1]
Diagrama de un
vector

Muestra un diagrama vectorial junto con los valores de
armonicos medidos, que se expresan numeéricamente, de
los componentes de orden seleccionados.

[VECTORx%2]
Diagrama de dos
vectores

Muestra los vectores de las configuraciones de cableado
seleccionadas en dos diagramas vectoriales.

[VECTORx4]
Diagrama de cuatro
vectores

Muestra los vectores de las configuraciones de cableado
seleccionadas en cuatro diagramas vectoriales.

[HARMONIC]
Pantalla
Armonicos

[LIST]
Visualizaciones de
listas

Muestra una lista que incluye los valores de armoénicos
medidos, que se expresan numéricamente, de los
elementos armonicos seleccionados.

[BAR GRAPH]
Visualizacion de
graficos

Muestra graficos de barras que incluyen datos de
armonicos medidos de los canales seleccionados.

Pantalla Entrada (se visualiza con la tecla INPUT)

WIRING

[WIRING]
Ajustes cableado

Permite establecer el patron de cableado (configuracion
del canal de entrada) en funcion de las lineas por medir.

CHANNEL

[CHANNEL]

Ajustes especificos de los canales

Permite establecer condiciones de medicién detalladas
para cada canal seleccionado en funcion del patrén de
cableado.

COMMON

[COMMON]

Ajuste de entrada comun

Permite establecer las condiciones de medicién aplicadas
a todos los canales de forma comun.

HIOKI PW8001A972-00
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Funcionamiento basico (visualizacién y diagrama de la pantalla)

[EFFICIENCY] Permite establecer las ecuaciones para calcular la
Ajustes de calculo de eficiencia eficiencia.

EFFICIEN

Permite configurar arbitrariamente férmulas matematicas
al combinar valores medidos por instrumento, nimeros y
funciones.

[UDF]
Férmula definida por el usuario

[MOTOR]

Ajuste de entrada del motor Permite configurar los ajustes de entrada del motor.

[Flicker] Permite configurar el calculo de las fluctuaciones en el
Ajustes de calculo de las fluctuaciones modo de medicion IEC.

Pantalla Ajustes del sistema (se visualiza con la tecla SYSTEM)

[CONFIG]

. . Permite revisar y configurar los entornos del sistema.
Ajustes del sistema

CONFIG

[TIME CONTROL]
. Ajustes de control del Permite configurar los ajustes de control del tiempo.
TIME CON tiempo

[DATA SAVE]
Ajustes de
DATA SAVE almacenamiento de datos

Le permite establecer qué elementos de datos se guardaran en la
memoria USB.

[COM]

. L Permite configurar la interfaz de comunicaciones.
Ajustes de comunicacioén

Solo se muestra cuando esta instalada la opcion de salida D/Ay forma

LREL de onda.

Ajustes de la salida D/A

(Y

oureuT Permite configurar los ajustes de salida D/A.

[CAN OUTPUT] Permite configurar los ajustes CAN. Solo se muestra cuando esta
Ajustes CAN instalada la opcion de interfaz CAN/CAN FD.

Pantalla Operacion de archivos (se visualiza con la tecla FILE)

La pantalla Operacion de archivos se utiliza para gestionar los archivos de la unidad flash USB y para guardar
y cargar archivos de configuracion.
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Arquitectura del sistema

1.5 Arquitectura del sistema

Bateria Inversor Motor Sensor de Codificador
torsion de impulsos

= ')

>
()
e
]
Q
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>
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=
o
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Opcion de analisis del motor
Entrada de voltaje, hasta ocho canales H H
Entrada de sensor de corriente, hasta i | Entrada del motor Entrada externa
ocho canales : | Sensor de torsion Salida del solarimetro :
¢ i | Sefial del codificador Salida analogica del termometro 2
: Sefial de impulsos :
U7001 Unidad de entrada de 2,5 MS/s : Activacién de la forma de onda |2
U7005 Unidad de entrada de 15 MS/s : :
Interfaz sincronizada de BNC Primario
LAN i i6
' Cable BNG ey Interfaz de comunicacion
L- - Computadora, controlador, etc.
| Cualquiera RS-232C
B —
Secundario j
e -
L
- i Hasta cuatro -
Secundario unidades l Control externo
Cualquiera L.
IL- Inicie, detenga y restablezca
L la int ion.
L B a integracion
Secundario
: Opcién CAN/CAN FD
i Sistema HILS
Enlace 6pt|co Cab|e épt|co de conexién R T L T T T L L L L L T LTV LT LT T T
Opcién de enlace éptico { Opcion de salida D/A y forma de onda
MR6000
g I Hasta dos unidades g ; Salida de forma de onda §
H :_u § ¢ | Osciloscopio :
é Secundario é ; HiCorder de Memoria g
é Salida analdgica é
I | Registrador de datos :
¢ | Comparador :

+ El analisis del motor, CAN/CAN FD, la salida D/A'y de forma de onda y el enlace 6ptico son
opcionales.

* La sincronizacion de BNC y la interfaz de enlace 6ptico no pueden utilizarse simultaneamente.

» La opcion de salida D/A 'y de forma de onda y la opcién CAN/CAN FD no pueden instalarse
simultaneamente.
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Ejemplo de configuracion de medicion

I 1.6 Ejemplo de configuracion de medicion

Medicion de la eficiencia de los acondicionadores de potencia

El instrumento puede utilizarse eficazmente desde la Investigacion y del desarrollo de
acondicionadores de potencia hasta la evaluacion del rendimiento en el momento de las

inspecciones de envio.

Paneles solares L
Medicion de CC

l r Acondicionador de potencia
Q N Medicion de CA  gistema de potencia

i

Carga

Evaluacion del rendimiento de un sistema de intercambio de energia
con un acondicionador de potencia

Dado que el instrumento puede medir simultdneamente y con precision la potencia en multiples
puntos, como la entrada y la salida de convertidores CC-CC, inversores y acumuladores, es eficaz
para la evaluacién del rendimiento de los acondicionadores de potencia.

Paneles solares Sistemas de potencia

( Acondicionador de potencia

Aumento de -~ Bidireccional
cc-cc ‘ Inversor
| | Bidireccional|_ « | Bidireccional| |
Cc-CC CcC-CC
3
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Ejemplo de configuracion de medicion

Evaluacion de la eficiencia de conversion de inversores con SiC integrado

El instrumento puede medir con gran precision la eficiencia de conversién de los inversores que

utilizan dispositivos modernos como SiC y GaN.

2888 &

| 3

= Q

X % 3 ﬂ&@ JUL@ ﬂl@ , --n" §

/\/\ = ” Carga <

: 3

Fgente de” A X & n n n %)

alimentacion o
trifasica

Analisis de los motores utilizados en los vehiculos, incluidos los EV y HEV

El instrumento sigue automaticamente una frecuencia que fluctia a partir de una frecuencia
de al menos 0,1 Hz, lo que permite medir la potencia en condiciones transitorias, como el
comportamiento del motor durante el arranque y la aceleracion.

Sensor de Codificador
torsion de impulsos

Bateria
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Ejemplo de configuracion de medicion

Evaluacion del rendimiento de los sistemas de accionamiento con
doble inversor

00 0000000000000 000000000 0000000000000 0000000000000 00000000000000000000000000
Dado que el instrumento puede medir de forma precisa y reproducible la potencia de ocho canales
en una amplia banda de frecuencias, resulta muy eficaz para evaluar el rendimiento de los
sistemas de doble inversor.

Inversor 1 Motor 1
;.!
| R Y B AT

! - o
St ., ik . P, 7 mm Wi

Sensor de torsion 1 —

Bateria

Motor 2
qam
7 i, B

O >
f eusr - 3 D —

Inversor 2

Sensor de torsion 2 [EEEE
|

Admite configuraciones de cableado especiales, como para medir el
rendimiento de motores de seis fases y para la pérdida de reactores

El instrumento también puede medir con gran precision el rendimiento de motores de seis fases y
la pérdida de reactores.

. Inversor 1 Inversor 2
%‘ - Motor de seis fases § §
Z # N4 1 3
P ‘ 32 | 4 \HL’

Bateria
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| 4

E Preparacion para la medicion

APELIGRO

® No conecte ningun cable de voltaje o sensor de corriente al lado
primario de un panel de distribucion.

® Si se produce un cortocircuito en el lado primario, un flujo de corriente sin
restricciones puede dafar el instrumento y las instalaciones y causar lesiones
graves. Si se produce un cortocircuito en el lado secundario del panel de distribucion,
el panel interrumpira la corriente del cortocircuito.

A continuacién, se indica el procedimiento de preparacion antes de la medicion.

1

Inspeccione el instrumento antes de su uso. ‘

“2.1 Inspeccion del instrumento antes de su uso” (p. 34)

Conecte los cables de voltaje y los sensores de corriente al instrumento. ‘

“2.2 Conexion de los cables de voltaje (entrada de voltaje)” (p. 35)
“2.3 Conexion de los sensores de corriente (entrada de corriente)” (p. 36)

uoipaw e| esed uoioelsedald

Suministre alimentacioén al instrumento. ‘

“2.4 Alimentacion del instrumento” (p. 41)

Ajuste las condiciones de medicion. ‘

“2.5 Ajuste del modo de cableado y configuracion de los ajustes del sensor de corriente” (p. 43)
“2.6 Configuracion sencilla (Quick Set)” (p. 47)

Ejecute la calibracion. ‘

“2.8 Calibracion y desmagnetizacion” (p. 50)

Conecte los cables y sensores a las lineas que se van a medir. ‘

“2.9 Conexion de los puntas de medicion y los sensores a las lineas que se van a medir” (p. 51)

’ 7 Verifique que la conexion esté bien realizada. ‘

“2.10 Comprobacién de las conexiones” (p. 53)

Control externo

Control de integracion (arranque/parada/
reinicio)

Consulte “8 Conexion de dispositivos
externos” (p. 189).

Interfaz de comunicacion

* LAN

* GP-IB

* RS-232C
Guardar datos Consulte “9 Conexién con
Consulte “7.1 Memoria USB” (p. 157). computadoras” (p. 219).
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Inspeccion del instrumento antes de su uso

I 2.1 Inspeccion del instrumento antes de su uso

Antes de iniciar la medicidn, inspeccione el instrumento, los accesorios y las opciones.

APELIGRO

34

B Inspeccione el instrumento y verifique que funcione adecuadamente

antes de utilizarlo.

graves.

Utilizar el instrumento mientras no funciona bien puede producir lesiones corporales

Si encuentra algun dafio, péngase en contacto con su distribuidor o vendedor

autorizado de Hioki.

Inspeccion de los accesorios y las opciones

Compruebe lo siguiente: . .

Accion

El aislamiento de los cables de alimentacion y
de voltaje no est4 dafiado.
No hay metal expuesto.

Las pinzas de los sensores de corriente no
estan agrietadas ni dafiadas de otro modo.

Si detecta algun dario, no utilice el instrumento, ya que
podria provocar una descarga eléctrica o un cortocircuito.
Es posible que el instrumento no pueda realizar una
mediciéon normal en estos casos.

Pongase en contacto con su distribuidor o vendedor
autorizado de Hioki.

Inspeccion del instrumento

Compruebe lo siguiente: . .

Accion

El instrumento no esta dafiado.

Si encuentra algun dafo, solicite su reparacion.

El instrumento muestra [PW8001 POWER
ANALYZER] después de encenderse. (Se
inicia internamente el autodiagnostico).

Si no aparece [PW8001 POWER ANALYZER], es posible
que el cable de alimentacion esté roto o que los circuitos
internos del instrumento estén dafados.

Pdngase en contacto con su distribuidor o vendedor
autorizado de Hioki.

Una vez que finalice el autodiagndstico, el
instrumento muestra la pantalla [WIRING] o la
pantalla mostrada la ultima vez que se apago.

6:24:20 | WideBand,
&

CH1 CH2 CH3 CH4 CH5 CH6 CH7 CH8

UnitType  U7005 U7005 U7005 U7005 U7001 U7001 U7001  U7001

Wiring 12w 1P3W 3P3W2M 3P3W3M

IInput
Rate C

Quickset.

Si la pantalla no se visualiza, los circuitos internos del
instrumento pueden estar dafiados.

Pongase en contacto con su distribuidor o vendedor
autorizado de Hioki.

El reloj del instrumento es preciso.

Configure el reloj del instrumento con la hora actual.
Consulte “6.1 Comprobacion y cambio de ajustes”
(p. 153).
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Conexion de los cables de voltaje (entrada de voltaje)

2.2 Conexidén de los cables de voltaje (entrada de
voltaje)

Conecte los cables de voltaje (opcionales) en los terminales de entrada de voltaje. Conecte tantos
cables como sean necesarios en funcion de las lineas que vaya a medir y de la configuracion del
cableado.

APELIGRO

B No provoque un cortocircuito entre el cable que se va a medir y otro
cable con la parte metalica de las puntas del cable de voltaje.

Esto puede causar un arco eléctrico y producir lesiones corporales graves o dafios al

® instrumento u otros equipos.

B No toque nunca las zonas metalicas de las puntas de medicién ni las
puntas de los cables de voltaje durante la medicién.

Esto podria producir lesiones corporales graves o un cortocircuito.

uoipaw e| esed uoioelsedald

/N\ADVERTENCIA

B Desconecte la alimentacion de la linea por medir antes de conectar las
puntas de medicion.

De lo contrario, puede provocar dafios en el instrumento y causar lesiones
corporales.

0 m Al utilizar el instrumento, utilice solo cables de conexién que
especifique Hioki.

El uso de un cable distinto de las piezas especificadas podria causar lesiones
corporales o un cortocircuito.
Consulte “Productos opcionales para la medicién del voltaje” (p. 4).

IMPORTANTE
Para garantizar una medicion precisa, inserte firmemente los cables de voltaje por completo.

Panel trasero del instrumento 1 Apague el instrumento.

U7001 2.5ms/sINPUTUNIT

Inserte el cable de voltaje rojo en el terminal de
entrada de voltaje U.

Inserte el cable de voltaje negro en el terminal de
entrada de voltaje .
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Conexion de los sensores de corriente (entrada de corriente)

2.3 Conexidén de los sensores de corriente (entrada
de corriente)

Conecte los sensores de corriente a los terminales de la sonda 1 o la sonda 2.

APELIGRO

®m No utilice los sensores de corriente para medir un circuito con un
voltaje superior al voltaje nominal maximo terminal a tierra.

m No utilice los sensores de corriente para medir conductores desnudos.

Esto podria producir lesiones corporales graves o un cortocircuito.

*: Para obtener mas informacion sobre el voltaje nominal maximo terminal a tierra del
sensor de corriente, consulte el manual de instrucciones que acompafa al sensor
de corriente.

B Conecte un sensor de corriente opcional solo con el terminal de la
sonda 1.

El uso de un sensor de corriente distinto de los sensores de corriente opcionales
podria causar lesiones corporales graves.

/MNADVERTENCIA

B Apague todos los dispositivos antes de conectar un sensor de corriente
de paso, como el CT6875.

Hay riesgo de que el operador sufra una descarga eléctrica. Ademas, puede
producirse un cortocircuito.

/N\ATENCION

B No conecte ni desconecte conectores mientras el instrumento esté encendido.

Esto podria dafar el sensor.

B Cuando desconecte los cables, desenganche el bloqueo y, a continuacion,
sujete el conector por la conexién y extraigalo (no tire del cable).

Los empalmes o conectores BNC pueden dafiarse.

m Utilice el L9217 cable de conexion (plastico) para la conexién con un conector
BNC aislado (plastico).

e o @ ||[®@ O

m Utilice el 9165 cable de conexién (metalico) para la conexién con un conector
BNC metalico.

Si se conecta un cable BNC metalico con un conector BNC aislado, el conector BNC
aislado o los dispositivos conectados pueden danarse.

IMPORTANTE

» Conecte un sensor de corriente al terminal de la sonda 1 o la sonda 2 de un médulo de entrada
simple. La conexién de dos sensores de corriente con los terminales de la sonda 1 y la sonda
2 puede afectar a la medicion.

» No deje caer el sensor de corriente al suelo ni otra superficie.

* No someta el sensor de corriente a impactos mecanicos.
Esto podria afectar de manera adversa la precisién de la medicién y el mecanismo de apertura
y cierre.
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Conexion de los sensores de corriente (entrada de corriente)

Panel tra%mento Terminal para sensores de corriente de alto rendimiento.
A Terminal de la Conecte un sensor de corriente opcional. El instrumento
PROBE yqn .
2 @ 15v sonda 1 reconoce automaticamente el sensor de corriente.
NN =4 También alimenta el sensor de corriente.
INS%.II’_ATED A . :
PROBE Terminal de la Terminal para sensores de corriente.
1 sonda 2 Conecte un sensor del tipo de salida de voltaje, incluida
uroor = una sonda de corriente y CT.
O
O

Para conocer las especificaciones e instrucciones detalladas de los sensores de corriente
utilizados, consulte el manual de instrucciones que acompafa a los sensores de corriente.

Terminal de la sonda 1

Como enchufar el conector

IMPORTANTE

El sensor de corriente conectado al terminal de la sonda 1 se reconoce automaticamente. Sin
embargo, cuando el CT6846 o el CT6865 se conectan mediante el cable de conversion CT9900,
el sensor se reconoce como un sensor CA/CC de 500 A. En ese caso, ajuste la relacion CT a 2,00.
Consulte “Escalado (cuando se utilizan VT [PT] o CT)” (p. 69).

uoiipaw e| esed ugioelsedald

Conector metalico

Los sensores de corriente, incluidos los de las series 9709-05, CT6860-05 y CT6840-05, pueden
conectarse directamente al terminal de la sonda 1.

Los sensores de corriente con el subnumero -05 en el nombre del producto tienen un conector

metalico.
1 Sujete el conector con la 1 Apague el instrumento y, luego, alinee las
parte mas ancha hacia arriba. posiciones de las guias de los conectores
del instrumento y del sensor de corriente.
[__current |
&~ 2 Sujete la parte de plastico del conector
e introduzcalo recto hasta que quede
- bloqueado.
1 El instrumento reconoce automaticamente el tipo de
O sensor de corriente.
—HCC >
—HCcC—>
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Conexion de los sensores de corriente (entrada de corriente)

Conector de plastico
Los sensores de corriente, incluidos el 9709, la serie CT6860 y la serie CT6840, pueden
conectarse al terminal de la sonda 1 con el cable de conversiéon CT9900 opcional.

- A
1C)

NOT
ISOLATED
PROBE

1 Apague el instrumento y, luego, alinee las
posiciones de las guias de los conectores
del cable de conversiéon CT9900 y del sensor
de corriente para conectarlos.

= *\ 2 Inserte el conector del CT9900 recto hasta
que quede bloqueado.

Como enchufar el conector

1 Sujete la parte metalica del conector y deslicela
hacia el lado del cable para desbloquear el
conector.

2 Quite el conector.

IMPORTANTE

» Conecte un sensor de corriente al terminal de la sonda 1 o la sonda 2 de un mdédulo de entrada
simple. La conexion de dos sensores de corriente con los terminales de la sonda 1 y la sonda
2 puede afectar a la medicion.

* No deje caer el sensor de corriente al suelo ni otra superficie.

* No someta el sensor de corriente a impactos mecanicos.
Esto podria afectar de manera adversa la precision de la medicion y el mecanismo de apertura
y cierre.

38 HIOKI PW8001A972-00



Conexion de los sensores de corriente (entrada de corriente)

Terminal de la sonda 2

Como enchufar el conector

1 Apague el instrumento.

2 j} 2 Alinee las ranuras del conector del sensor
(‘ "/) de corriente con las lengiietas del terminal
%

de la sonda 2 (conector BNC) e inserte el
conector.

3 Gire el conector en sentido horario para
fijarlo.

4 Suministre alimentacion al sensor de
corriente.

Para los sensores de corriente de Hioki
Cuando conecte los sensores de corriente

uoiipaw e| esed ugioelsedald

PW8001 opcionales de Hioki (incluidos los de la serie
(U7001) CT6700 y 3273-50), suministre alimentacion
al sensor de corriente desde la fuente de
Serie CT6700, Probe 2 alimentacion 3269 o 3272 de Hioki.

3273-50, etc. BNC
[ 1MQ
m
GND

Fuente de alimentacion
(3269/3272)

Para sensores de corriente de tipo salida

de corriente Del mismo modo, cuando conecte un sensor de

corriente de tipo salida de corriente al instrumento,

suministre alimentacion al sensor de corriente
PW8001 desde una fuente de alimentacion preparada por
(U7001) el cliente.

. Probe 2 |5 V rms e.c. max. Ademas, conecte una resistencia en paralelo
sensores de corriente del BNC entre el sensor y el terminal de la sonda 2. Blinde
tipo de salida de corriente . . .

T\ [ %1 MQI la parte de la resistencia en p.ar.altlelo y d!sponga
(%2 == los cables de modo que se minimice el area de
No introduzca sefiales que no procedan de

_I I_ la salida de sensores de corriente aislados
eléctricamente del objeto medido. Ademas,
Fuente de alimentacion mantenga la entrada dentro de 15 V.

Resistencia en paralelo

l lazo producida por el cable de tierra.
GND

Coémo quitar el conector

1 Gire el conector del sensor de corriente

2
O \ hacia la izquierda para desbloquearlo.
1 2

Quite el conector.
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Conexion de los sensores de corriente (entrada de corriente)

Si la entrada supera el rango medible (con VT y CT)

Utilice transformadores: transformadores de voltaje (VT [transformadores de potencial, PT]) y
transformadores de corriente (CT) externos. Las relaciones VT y CT pueden ajustarse en el
instrumento para permitir la lectura directa de los valores de entrada del lado primario.
Consulte “Escalado (cuando se utilizan VT [PT] o CT)” (p. 69).

APELIGRO

® No toque los VT (PT), CT ni cualquier terminal de entrada del
® instrumento cuando estén energizados.

Esto podria ocasionar lesiones graves.

/MN\ADVERTENCIA

®m Cuando utilice VT (PT) externamente, no produzca un cortocircuito en
el lado secundario.

Aplicar un voltaje al lado primario mientras esta en cortocircuito puede hacer que
fluya una gran corriente al lado secundario, lo que puede provocar dafios en el

® equipo o un incendio.

® Cuando utilice CT externos, no deje abierto el lado secundario.

Si circula corriente por el lado primario en estado abierto, puede producirse un alto
voltaje en el lado secundario, con el consiguiente riesgo de descarga eléctrica para
el operador.

IMPORTANTE

La diferencia de fase entre los VT externos (PT) y los CT puede introducir un gran componente
de error en la medicién de la potencia. Si desea realizar una medicion de potencia mas precisa,
utilice VT (PT) y CT con un pequefio error de fase en la banda de frecuencia del circuito utilizado.
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Alimentacion del instrumento

I 2.4 Alimentacion del instrumento

APELIGRO

m Utilice unicamente el cable de alimentacién especificado para
0 suministrar alimentacién al instrumento.

El uso de un cable de alimentacion distinto de los especificados podria provocar un
incendio y lesiones corporales graves.

/NATENCION

B No utilice una fuente de alimentaciéon que genere una salida de onda
rectangular o pseudosinusoidal (como una fuente de alimentacién
ininterrumpida y un inversor de CC/CA) para alimentar el instrumento.

Hacerlo puede provocar dafnos en el instrumento y causar lesiones corporales.

B Desenchufe el cable de alimentacion del instrumento antes de conectar las
puntas de medicidn y los sensores con un objeto sometido a medicion.

B Desenchufe el cable de alimentacion cuando no utilice el instrumento.
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No seguir esta indicacion podria provocar una descarga eléctrica en el operario.

B Antes de conectar el cable de alimentacién, compruebe que el voltaje de
alimentacién que prevé utilizar se encuentre dentro del rango de voltaje de
alimentacion indicado en la entrada de CA del instrumento.

Suministrar un voltaje fuera del rango especificado del instrumento puede dafar el
instrumento y provocar lesiones corporales.

m Utilice la misma conexién a tierra para el instrumento y los dispositivos que se
conecten.

De lo contrario, podria dafar el instrumento y los dispositivos conectados o provocar
su mal funcionamiento.

B Cuando desconecte el cable de alimentacion del tomacorriente o el
instrumento, tire del enchufe (y no del cable).

El cable puede estar roto o el terminal de salida dafiado.

Conexion del cable de alimentacion

1 Apague el instrumento.

2 Confirme que el voltaje de la fuente de alimentacion esté dentro del rango nominal y, luego,
conecte el cable de alimentacién la entrada de alimentacion.

(De 100 V a 240 V CA)
3 Conecte el enchufe del cable de alimentacion a la toma de corriente.
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Alimentacion del instrumento

Encendido del instrumento

1 Conecte los cables de voltaje, los sensores de corriente y el cable de alimentacion.

2 Pulse la tecla de encendido.

El instrumento se enciende e inicia un diagnéstico automatico (autodiagndstico del instrumento, durante
aprox. 10 s).

Una vez que finaliza el autodiagndstico, se mostrara la pagina [WIRING] de la pantalla Entrada (configuracién
predeterminada).

Si la pantalla de inicio esta configurada en [LAST], se mostrara la pantalla en la que se apagé el instrumento
por ultima vez.

Consulte “2.1 Inspeccion del instrumento antes de su uso” (p. 34).

3 Inicie la medicion después de un tiempo de espera (calentamiento) de 30 minutos o mas.

4 Ejecute la calibracion.

Consulte “2.8 Calibraciéon y desmagnetizacion” (p. 50).

IMPORTANTE

Si se detecta un problema en alguno de los pasos del autodiagnéstico, el proceso de arranque
se detendra en la pantalla Autodiagnostico. Si el proceso se detiene de nuevo después de
apagar y encender el instrumento, estara funcionando mal. Siga estos pasos:

1. Detenga la medicion, corte la alimentacion de las lineas bajo medicion o desconecte los cables de
voltaje y los sensores de corriente de las lineas bajo medicion, y apague el instrumento.
Desconecte el cable de alimentacion y todas las puntas de medicidn y sensores.

3. Podngase en contacto con su distribuidor o vendedor autorizado de Hioki.

N

Apagado del instrumento

Para apagar el instrumento, apaguelo en la pantalla y, luego, pulse la tecla de encendido.

/N\ATENCION

B Quite los cables de voltaje y los sensores de corriente de las lineas por medir
0 antes de apagar el instrumento.

Esto podria dafar el instrumento.

1 Toque [SHUTDOWN] en la parte inferior derecha de la pantalla.
Se abrira la ventana de confirmacion.

2 Toque [Yes] para apagar el instrumento.

El instrumento entra en el siguiente estado durante el proceso de apagado:
 El ventilador del interior del instrumento sigue girando.
 Las teclas MEAS, INPUT, SYSTEM y FILE se encienden simultdneamente.

3 Cuando desaparezca la visualizacion en pantalla, pulse la tecla de encendido.
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Ajuste del modo de cableado y configuracién de los ajustes del sensor de corriente

2.5 Ajuste del modo de cableado y configuracion de
los ajustes del sensor de corriente

Esta seccion describe cdmo configurar los modos de cableado en funcion de la cantidad de
canales que tiene el instrumento y las lineas que se van a medir.

Para combinar diferentes moédulos de entrada para varios canales (para la medicién en sistemas
multifasicos), conecte los mismos sensores de corriente a todos los canales que se van a combinar.

N et [INPUT] > [WIRING]

1 Toque el botdn para seleccionar un
modo de cableado para cada canal.

Se abrira la ventana Ajustes.

1 )

2| @ 2 Seleccione un modo de cableado
3 entre un médulo, dos médulos y tres
maédulos.

Consulte “Modo de cableado” (p. 44).

Cuando se conectan diferentes tipos

de modulos de entrada a una misma
configuracion de cableado, la circunferencia
del botén de cableado se muestra en amairillo.
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3 Toque [%] para cerrar la ventana de ajuste.

L e L 4 Solo para el U7001, seleccione el

Unit Type U005 F005ER 7005 U F005ER U7 001 U700 TR U7 001U /700 1 sensor de corrlente a Utlllzar para cada
Wiring 1P2W 1P3W 3P3W3M canal.
rob rob robe . . .
e U e e Conecte siempre el mismo tipo de sensores de
Quickse - corriente dentro de la misma configuracion de
. : 7 ; cableado.

s
A

Seleccione esta opcién cuando
= B el sensor de corriente esté
0001k us 0ok v U5 ook ur 0 conectado al terminal de la
e L o Probe1 | sonda 1 (para sensores de
corriente de alto rendimiento).
La tasa se ajusta

automaticamente.

Seleccione esta opcién cuando
el sensor de corriente esté
conectado al terminal de la
sonda 2 (para sensores de
corriente).

Probe2 Ajuste la tasa individualmente.
Toque el boton de selecciéon

de tasay, luego, seleccione la
tasa o el nombre del modelo de
producto del sensor de corriente
conectado.

Cuando utilice un sensor de corriente cuyo valor nominal pueda cambiarse, haga coincidir el valor
nominal de los sensores de corriente de la misma linea.

Si se selecciona un patrén de cableado que utiliza varios canales, los parametros que se pueden
ajustar para cada canal (como el rango de voltaje) se unifican con los del primer canal.

IMPORTANTE

Si se utilizan diferentes tipos de modulos de entrada en la misma configuracion de cableado,
la precision de medicion del U7001 se aplica a la precision de medicidn de todos los valores
medidos dentro del sistema de cableado. La precision de los valores medidos con el U7005 es
también la misma que la del U7001.
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Ajuste del modo de cableado y configuracion de los ajustes del sensor de corriente

Modo de cableado

Seleccione este modo de cableado cuando mida una linea de CC.

1P2W . . .
- El sensor de corriente puede conectarse a la fuente o al terminal de tierra.
(monofasico de dos . . .
cables) Los dlagr?mas de cableado |ncIuy?n ejemplos de ambos.
Consulte “Diagramas de cableado” (p. 52).
1P3W
(monofasico de tres —
cables)
Seleccione este modo de cableado cuando utilice el método de dos vatimetros con
dos canales para medir una configuracion delta trifasica.
Permite medir con precision la potencia activa incluso cuando las formas de onda
3P3W2M estan distorsionadas debido a un estado desequilibrado.
(trifasico, 3 cables) Los valores de potencia aparente, potencia reactiva y factor de potencia de las

lineas desequilibradas pueden diferir de los valores correspondientes obtenidos
con otros instrumentos de medicion. En ese caso, utilice el modo de cableado
3V3A o0 3P3W3M.

Seleccione este modo de cableado cuando utilice el método de dos vatimetros
con tres canales para medir una configuracion delta trifasica, que se utiliza cuando
3V3A se enfatiza la compatibilidad con medidores de potencia heredados como el Hioki
(trifasico, 3 cables) 3193.

Permite medir con precision no solo la potencia activa, sino también la potencia
aparente y reactiva y el factor de potencia, incluso con lineas desequilibradas.

Seleccione este modo de cableado cuando utilice el método de tres vatimetros
con tres canales para medir una configuracion delta trifasica.

3P3W3M Permite una medicion precisa incluso si el instrumento en modo de cableado
(trifasico, 3 cables) 3V3A arroja un error debido a la corriente de fuga con gran componente de alta
frecuencia al medir un inversor PWM, lo que lo hace ideal para la medicion de la
potencia del motor.

3P4W Seleccione este modo de cableado cuando utilice el método de tres vatimetros
(trifésico, 4 cables) con tres canales para medir una configuracion trifasica en Y (estrella).

Funcion de reconocimiento automatico del sensor de corriente

El instrumento adquiere automaticamente la corriente nominal, los valores de compensacion de
fase y otra informacion del sensor de corriente conectado al instrumento.

Esta funcién puede reducir significativamente el tiempo de ajuste antes de la medicion y medir la
potencia de acuerdo con la informacion precisa del sensor.

(Solo para sensores de corriente que admitan la funcién de reconocimiento automatico)

En los siguientes casos, el instrumento adquiere automaticamente solo la corriente nominal del

sensor de corriente conectado al instrumento.

» Cuando un sensor de corriente sin la funcién de reconocimiento automatico se conecta al
instrumento

« Si el instrumento no lee la informacién del sensor de corriente, incluidos los valores de
compensacion de fase

Lista de sensores de corriente opcionales
Consulte “Productos opcionales para la medicion de corriente” (p. 5).
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Ajuste del modo de cableado y configuracién de los ajustes del sensor de corriente

Compensacion de los errores de fase de los sensores de corriente

Los sensores de corriente suelen mostrar una tendencia a que el error de fase aumente
gradualmente en la region de frecuencia alta de su banda de frecuencias. Con la informacién sobre
las caracteristicas de fase especificas del sensor para corregir los valores medidos, se puede reducir
el componente de error en la medicién de potencia realizada en una region de frecuencia alta.

Diagrama conceptual

30
N AN R

{5 Ceitsdfoss dmut e = caparai Compensacion de ase de s
; P sensores de corriente con

10 funcioén de reconocimiento
automatico

0 L et/ et N el et e Nt O - n
B Cuando se utiliza un sensor de corriente

. .’ . .
i -; con la funcién de reconocimiento

Fase (°)

automatico, la fase del sensor de corriente
se corrige automaticamente. Si desea

-20 ajustar algun valor de compensacion
de fase, siga los pasos indicados en la
-30 seccion "Cémo ingresar los valores de
10 100 1k 10 k 100 k 1M compensacion de fase".

Frecuencia (Hz)
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Coémo ingresar los valores de compensacion de fase

Para los sensores de corriente sin la funcion de reconocimiento automatico, se recomienda realizar
la compensacién de fase para el sensor de corriente antes de la medicion.

GENIETEWCRVEDEFZTGLE [INPUT] > [CHANNEL]

. 1 Toque la zona de visualizacion
CH2 CH3 CH4 CH5 CH6 detallada del canal que desea

Sync. source 2 U4 1 confi gurar.
-HRM u2 U4 B
Urange Manual Manual Manual Manual 2 Toque el cuadro de area [Phase Shift] y

1500V 1500V 1500V 1500V

I range Manual Manual Manual Manual - seIeCCione [0"]-

50A 50A 50A 50A C d t I . d . t
- = = — = uando se utiliza un sensor de corriente con

VT ratio - T00000 T00000 00000 la funcion de reconocimiento automatico,
h: hift .

crrao |[xooeo| | 200000 100oo0 | | 20000 100000 160000 10000 aparece [Auto] como alternativa. Cuando

neee it o [ o o o @ se selecciona [Auto], los valores de

A-Y Conv. OFF OFF OFF

prsthicaon B A i - compensacion se ingresan automaticamente.

I rectification RMS RMS RMS ;

il i i ov 3 Toque el cuadro de frecuencia e
ingrese la frecuencia con el teclado

numeérico.

Integ. mode

4 Toque el cuadro de diferencia de fase y,
100000 luego, ingrese la diferencia de fase con
00000 el teclado numérico.

5 Toque [X] para cerrar la ventana de

ajuste.
IMPORTANTE
Upper flim. [ 2MHz | Mode * Ingrese el valor de compensacion de fase
Lower f im. |10z con precision. Los ajustes no validos pueden
cHeE hacer que el proceso de compensacion

aumente el error de medicion.

* No se define el funcionamiento fuera del
rango de frecuencias dentro del cual se
especifica la precision de fase del sensor de
corriente.
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Ajuste del modo de cableado y configuracién de los ajustes del sensor de corriente

Valores tipicos de las caracteristicas de fase de los sensores de corriente

46

Consulte la tabla a continuacién para obtener informacién sobre las caracteristicas de fase del
sensor de corriente.

En el sitio web de Hioki puede consultar los valores tipicos de las caracteristicas de fase de los
sensores de corriente no descritos en la tabla a continuacion.

Visite https://www.hioki.com y busque los valores tipicos de las caracteristicas de fase de los
sensores de corriente.

Nombre del _ V_alor representativo de la
modelo Frecuencia (kHz) diferencia de fase_entroe la
entrada y la salida (°)

CT6841 100,0 -1,82
CT6843 100,0 -1,68
CT6844 50,0 -1,29
CT6845 20,0 -0,62
CT6846 20,0 -1,89
CT6862 300,0 -10,96
CT6863 100,0 -4,60
CT6865 1,0 -1,21

CT6875 200,0 -10,45
CT6875-01 200,0 -12,87
CT6876 200,0 -12,96
CT6876-01 200,0 -14,34
CT6877 100,0 -2,63

CT6877-01 100,0 -3,34

CT6904 300,0 -9,82

9709 20,0 -1,11

PW9100 300,0 -2,80

Para todos los sensores de corriente, los valores son representativos en las siguientes condiciones.
 Longitud de cable estandar (sin utilizar el cable alargador)
» Con el conductor ubicado en el centro del sensor

Para obtener informacién sobre las caracteristicas de fase al utilizar CT9557, pédngase en contacto
con su distribuidor o revendedor autorizado de Hioki.
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Configuracion sencilla (Quick Set)

I 2.6 Configuracién sencilla (Quick Set)

Las condiciones de medicion se ajustan a los valores representativos segun las lineas
seleccionadas que se van a medir. Esta funcionalidad resulta Util cuando se utiliza el instrumento
por primera vez o cuando es necesario medir lineas que difieren de las ultimas medidas.

RETELEWCRVYTIENF T4 [INPUT] > [WIRING]

0 |WideBand.

1 Toque [Setup] en el cuadro [Quick Set].

CH2 CH3 CH4 CH5 CH6 CHT CH8 2 Toque el tipo de linea que desea medir
Unit Type U7005 U7005 U7005 U7005 U7001 U7001 U7001 U7001 . .
para seleccionarla de la lista.

Wiring 1P2W 1P3W 3P3W2M 3P3W3M
IInput Probel Probel Probel Probel Se abrira una ventana de confirmacion.

Rate 5 50AAC/DC 50AAC/DC 50A

Quick Set Setup

Toque [Yes] para aceptar la
configuracion.

4 Compruebe los detalles de ajuste en la
pantalla [INPUT] > [CHANNEL].

Cambie los ajustes segun sea necesario.
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50/60Hz DC/WLTP PWM HIGH FREQ GENERAL

Tipos de lineas en mediciéon

Seleccione este tipo para medir una linea eléctrica comercial en un amplio rango de

50/60Hz .
frecuencias.

Seleccione este tipo para medir la linea de CC en un amplio rango de frecuencias. Los
ajustes son adecuados para medir el ciclo de carga/recarga de una bateria o una linea de
CC, especificado en el Procedimiento de ensayo de vehiculos ligeros armonizado a nivel
mundial (WLTP). Cuando realice mediciones de conformidad con el WLTP, ajuste el intervalo
de actualizacion de datos a 50 ms 0 menos.

Este ajuste solo se puede seleccionar en el modo de cableado 1P2W.

DC/WLTP

Seleccione este tipo para medir una linea PWM. Se utiliza una frecuencia fundamental de
1 Hz a 1 kHz para que no se sincronice con la frecuencia portadora de 1 kHz o mas.

Se recomienda utilizar la funcién de compensacién de fase del sensor para lograr una
medicion mas precisa.

PWM

Seleccione este tipo para medir una fuente de frecuencia alta con una frecuencia de, al
menos, 10 kHz.

Se recomienda utilizar la funcion de compensacion de fase del sensor para lograr una
medicién mas precisa.

Seleccione este tipo para medir lineas que no sean del tipo [50/60Hz], [DC/WLTP], [PWM]
o [HIGH FREQ]. Utilice también este ajuste cuando el objeto medido no sea conocido.

Se recomienda utilizar la funcion de compensacion de fase del sensor para lograr una
medicion mas precisa.

HIGH FREQ

GENERAL

Detalles del entorno

Lineas en Fuente de Rango de Limite d_e Limite d? Modo de Mefc_:do de
.. . . - frecuencia | frecuencia | . L . rectificacion LPF
medicion sincronizaciéon corriente . . . integracion
superior inferior u/i
50/60Hz Voltaje Automatico 100 Hz 10 Hz RMS RMS/RMS OFF
DC/WLTP CcC Automatico 100 Hz 10 Hz CcC RMS/RMS OFF
PWM Voltaje Automatico 1 kHz 1Hz RMS MEAN/RMS OFF
HIGH FREQ Voltaje Automatico 1 MHz 1 kHz RMS RMS/RMS OFF
GENERAL Voltaje Automatico 1 MHz 0,1 Hz RMS RMS/RMS OFF
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Modo de medicién

I 2.7 Modo de medicion

Esta seccion describe cémo elegir un modo de medicion.

RENENEW CRVEIEVZTE 8 [INPUT] > [COMMON]

C_J1

1 Toque el cuadro [Measurement mode] y seleccione un modo de medicién.

IEC

Seleccione esta opcidn para utilizar el modo de medicion IEC.

Cuando la linea medida tiene una frecuencia de 50 Hz o 60 Hz, el instrumento realiza
una medicién de arménicos que cumple con la norma IEC 61000-4-7 y una medicion
de fluctuaciones de voltaje que cumple con la norma IEC 61000-4-15.

Los valores medidos de arménicos se actualizaran a intervalos de 200 ms.

La medicion de armonicos o la medicion de fluctuaciones de voltaje no se realizara si la
frecuencia que se esta midiendo se ubica por fuera del rango de 45 Hz a 66 Hz.

El analisis puede realizarse hasta el orden 200.

WideBand

Seleccione esta opcidn para utilizar el modo de mediciéon WideBand.

Este modo permite medir en un amplio rango de frecuencias desde 0,1 Hz hasta
1,5 MHz (hasta 1 MHz para el U7001).

El orden de analisis varia en funcion de la frecuencia medida.

Cuando el intervalo de actualizacion de datos se establece en 10 ms o menos, los
valores de armonicos medidos se actualizaran a intervalos de 50 ms.

* Los ajustes no se pueden cambiar por configuracion de cableado o canal.

+ Se utilizara la misma fuente de sincronizacion para la medicion de arménicos de cada canal.
Tenga en cuenta, sin embargo, que si se selecciona [Zph1] como fuente de sincronizacién y se
puede seleccionar [Ext1], se puede seleccionar [Ext1] o [Zph1] como fuente de sincronizacion
para la mediciéon de armonicos. Cuando se selecciona [Zph3] y se puede seleccionar [Ext3],
se puede seleccionar [Ext3] o [Zph3] como fuente de sincronizacién para la medicién de

armonicos.

Consulte “Fuente de sincronizacion” (p. 64).

* No se puede realizar una medicidon de armonicos precisa si la frecuencia de la sefial de entrada
establecida como fuente de sincronizacion fluctia o si la sefial de entrada presenta un nivel bajo
en relacién con el rango.
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Modo de medicién

En el modo de medicion IEC, el procesamiento de célculo interno difiere del modo de medicion
normal para realizar mediciones de conformidad con la norma IEC. Por lo tanto, algunas funciones
estan restringidas en el modo de medicién IEC.

Intervalo de actualizacion de
datos

Fijado en 200 ms.

Intervalo de salida de datos

100 ms o mas

Fuente de sincronizacion

Solo se pueden seleccionar U e I.

Limite de frecuencia superior

Fijado en 100 Hz

Limite de frecuencia inferior

Fijado en 10 Hz

HPF

Fijado en OFF (Apagado)

Modo promedio

Solo el promedio exponencial

Velocidad de respuesta del
promedio exponencial

No hay opciones disponibles

Enlace optico

Fijado en OFF (Apagado)

Orden de analisis de
armonicos

Hasta el orden 200

Integracion

Correccion de la integracion de todos los canales

Operacion de integracion

No se puede realizar la integracion acumulativa (funcién para reanudar la
integracion detenida desde el punto en que se detuvo).

Ajustes sencillos

Solo 50 Hz y 60 Hz
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Calibracion y desmagnetizacion

I 2.8 Calibracién y desmagnetizacion

Antes de conectar el instrumento, realice la calibracién mientras no se introduce voltaje ni
corriente. La calibracién se realiza para todos los rangos y todos los canales de entrada al mismo
tiempo. Ademas, si se conecta al instrumento un sensor de corriente que puede medir corrientes
de CAy CC, el sensor de corriente se desmagnetizara (DMAG) al mismo tiempo.

1 Deje que el instrumento se caliente durante 30 minutos o0 mas mientras esta encendido.

2 Conecte los sensores de corriente y los cables de voltaje al instrumento.
El ajuste de los valores de corriente medidos debe incluir los sensores de corriente.

3 Cuando la calibracion pueda realizarse en el sensor de corriente conectado al instrumento,
realice la calibracion en el lado del sensor de corriente.

Algunos sensores de corriente pueden tener un elemento, como un mando, para realizar la calibracion.
Consulte el manual de instrucciones del sensor de corriente. Si contiene instrucciones relativas a la conexion
a equipos con funcién de correccién de cero, sigalas.

4 Configure los modos de cableado y los ajustes del sensor de corriente.

5 Pulse la tecla MEAS.

Si los canales Ch. 1 a Ch. 8 se iluminan, se realizara la calibracion del voltaje y la corriente.
Si los indicadores de los canales [A-D] y [E-H] estan encendidos, se realizara la calibracion de los canales de
entrada del motor.

6 Pulse 0ADJ.

7 Cuando aparezca el cuadro de dialogo de confirmacion, toque [Yes].
La pantalla mostrara [Performing zero adjustment.] y el proceso se completara en unos 30 s.

8 Conecte el sensor y las puntas de medicion las lineas que se van a medir.
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Conexion de los puntas de medicion y los sensores a las lineas que se van a medir

2.9 Conexidén de los puntas de medicion y los
sensores a las lineas que se van a medir

Realice la calibracion y, luego, conecte los cables de voltaje y los sensores de corriente a las lineas
que se van a medir tal y como se indica en el diagrama de cableado que aparece en la pantalla
[INPUT] > [WIRING]. Para garantizar una medicion precisa, conecte el instrumento exactamente
como se muestra en la pantalla [INPUT] > [WIRING].

El diagrama de cableado se mostrara cuando seleccione un modo de cableado en la pantalla
[INPUT] > [WIRING].

Consulte “2.5 Ajuste del modo de cableado y configuracion de los ajustes del sensor de corriente”

(p. 43).

Cable de voltaje

Coloque firmemente los cables de voltaje a las partes metalicas del lado
de la fuente de alimentacién, como tornillos y barras colectoras.

uoiipaw e| esed ugioelsedald

Sensor de corriente

Fuente = Coloque el sensor de corriente en un conductor de modo que su marca
de direccion de corriente apunte al lado de la carga.

iI—

VAl S

OK NO NO NO
No sujete el sensor en dos o No pince el conductor. No sujete el
mas conductores. sensor en un cable
apantallado.
IMPORTANTE

» Las fases estan etiquetadas como A, B, C en la pantalla del diagrama de cableado. Conecte
el instrumento en funcién de los nombres que esté utilizando, como R/S/T'y U/V/W, segun
corresponda.

» Sujete el sensor en un solo conductor. Colocar el sensor alrededor de dos o mas conductores
en un paquete evita que el instrumento mida cualquier corriente, independientemente de si el
objetivo de medicion es un circuito monofasico o trifasico.
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Conexion de los puntas de medicién y los sensores a las lineas que se van a medir

Diagramas de cableado

Monofasico de 2 cables (1P2W)

Fuente Carga Fuente Carga
Linea A I Linea A
Neutro Neutro ™
Tierra Tierra
© ©
oy -
Probe Probe
@ @
Probe Probe
@ O3
Ch. (i) Ch. (i)
Trifasico de 3 cables (3P3W2M)
Fuente >l Carga
Linea A o
Linea B
Iy
Linea C_4
© ©
or | |oF
Probe Probe
@ @
Probe Probe
@ )
CH (i+1) CH (i)
Trifasico de 3 cables (3P3W3M)
Fuente >l Carga
Linea A b
[p]
Linea B o
inea >l
Linea C 1
© © ©
O oA O
Probe Probe Probe
@
Probe Probe Probe
@ @ @
Ch. (i+2) Ch. (i+1) Ch. (i)

Conexion normal al utilizar el PW9100A

Fuente PW9100A Carga
Linea A Hod

i
Neutro
Tierra

3
ISl

3
Sl

©

o
@

®

o
@
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Monofasico de 3 cables (1P3W)

Fuente S>1Carga
Linea A gﬁ
Neutro I:]
[}

Linea B ?

© ©

O O

Probe Probe

@ ©)

Probe Probe

@ 1

CH (i+1) CH (i)

Trifasico de 3 cables (3V3A)

Fuente ] Carga
Linea A b
— [
Linea B Lg"
[p]
LineaC 1 ?
© © ©
P(r%e__ Pr@e__ Probe B
@ @
Probe Probe Probe
O, @ @
Ch. (i+2) Ch. (i+1) Ch. (i)
Trifasico de 4 cables (3P4W)
Fuente Iy Carga
Linea A T I:;l
Neutro Q/\%\
[}
i T
Linea B >l
Linea ?
© © ©
O O O
Probe Probe Probe
Probe Probe Probe
@ @ @
Ch. (i+2) Ch. (i+1) Ch. (i)

Cuando se utilizan el PW9100Ay el PTo el CT

Fuente Carga
Linea A
Neutro
Tierra
| (OO §
PW9100A

Probe

SI®O

Probe

©

Ch. (i)



Comprobacion de las conexiones

I 2.10 Comprobacion de las conexiones

A partir de los valores y vectores medidos en la pantalla, puede comprobar si los cables de voltaje
y los sensores de corriente estan conectados correctamente.

RENIEEW CREIENV LGN [INPUT] > [WIRING]

Modo 1P2W

Cuando los cables y los sensores estan
correctamente conectados, se muestran los

valores medidos.

CHISNCH 2R CH S CH AR LS B CE 6
Unit Type U7005 U7005 U7005 U7005 U7001  U7001
Wiring 1P2W  1P2W  1P2W  1P2W  1P2W | 1P2W
I Input A Probel  Probel  Probe Probel  Probel
Rate

Quickset

,

Modo de cableado distinto del modo 1P2W

Se muestran los valores medidos y las lineas vectoria-
les. Cuando los cables y los sensores estan bien conec-
tados, las lineas vectoriales indican el rango adecuado.

CH7 CH8 CH1 CH2 CH3 CH4 CH5 CH6 CH7 CH8
u7001  U7001 Unit Type U7005 U7005 U7005 U7005 U7005 U7005 U7005 UT7005
1P2W  1P2W Wiring 3P3W2M 3P3W3M 3P3W3M

Probel  Probel I Input Probel 4 Probel
c/DC 5 Rate

Quick set

50AAC/DC 50 50AAC/DC

* Las lineas vectoriales se muestran en los mismos colores que los de los elementos de los valores medidos.
* El rango de indicacién utilizado en los diagramas vectoriales supone una carga inductiva (por ejemplo, un motor).
* Los vectores pueden salirse del rango cuando el factor de potencia se aproxima a cero o cuando se

mide una carga capacitiva.

« El valor medido de la potencia activa P para canales individuales puede ser negativo para las lineas

3P3W2M y 3V3A.

Problema

Causa

El valor de voltaje medido es
demasiado alto o demasiado
bajo.

* Los conectores del cable de voltaje no se han introducido
correctamente en los terminales de entrada de voltaje del instrumento.

* Los cables de voltaje se han conectado incorrectamente en las lineas
sometidas a medicion.

El valor de corriente medido no
es adecuado.

* Los conectores del sensor de corriente no se han introducido
correctamente en los terminales de entrada del sensor de corriente del
instrumento.

* Los sensores de corriente se han conectado incorrectamente en las
lineas sometidas a medicion.

* Los ajustes de la sonda 1 y la sonda 2 no han coincidido con los
terminales en los que se han insertado los conectores de los sensores
de corriente.

El valor de potencia activa
medido es negativo.

* Los cables de voltaje se han conectado incorrectamente en las lineas
sometidas a medicion.

+ La marca (flecha) de direccion de la corriente de los sensores de corriente
no ha apuntado hacia el lado de la carga, sino hacia el lado de la fuente.

El instrumento no muestra una
potencia activa, sino cero.

* El ajuste de supresion de cero no esta desactivado.

Para vectores de voltaje

* Los cables de voltaje se han conectado incorrectamente en las lineas
sometidas a medicion.

La flecha del vector es
demasiado corta o las longitudes
de los vectores difieren.

Para vectores de corriente

* Los sensores de corriente se han conectado incorrectamente en las
lineas sometidas a medicion.

* Los sensores de corriente conectados son inadecuados para las
corrientes que circulan por la linea en medicion.

« El ajuste [Sync. source] se ha configurado incorrectamente.

La direccion del vector (fase) y el
color difieren.

* Los cables de voltaje y los sensores de corriente se han conectado a
los terminales inadecuados.

Consulte “2.2 Conexion de los cables de voltaje (entrada de voltaje)” (p. 35), “2.3 Conexion de los sensores
de corriente (entrada de corriente)” (p. 36) y “2.9 Conexion de los puntas de medicién y los sensores a las

lineas que se van a medir” (p. 51).
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Comprobacién de las conexiones
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Visualizacion numérica de la
potencia

Todos los datos medidos se muestran en la pantalla Medicion.
Si la tecla MEAS no se ilumina, pulse la tecla MEAS para activar la pantalla Medicion.

I 3.1 Visualizacion de los valores medidos

Pantalla basica
La pantalla basica muestra los valores medidos del canal seleccionado.

I R A e [MEAS] > [VALUE] > [BASIC]

T s 1 Seleccione los valores medidos que

3P3MM @ LPF :OFF Manu 50 A

desea visualizar.

0.00009 0.0006 0.498
Uy 0.00067 0.0001 0.431 . .
Valor de potencia medida (p.58)
Umsiz  0.00058 2 0.001 2 0.060 - -
I 0.4601 olooor B~ U Valor de voltaje medido (p.59)
Imss  0.4962 5 0.0004 ,  738.013 . .
1 Valor de corriente medido (p.59)
ms2  0.5876 0.000
D DETl VAT Integ. |Valor medido integrado (p.70)

0.0003 0.02643 414.473

0.001 5 0.68245 . - .
) 2 Cambie el canal visualizado con las

teclas 4CHP> para la seleccion del canal.

Integ.

<
(7))
c
S
=
Q
Q.
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>
>
c
3
-
=.
o
Q
o
(0]
oy
©
(@]
~—
D
>
Q.
Q

Pantalla personalizada
La pantalla personalizada permite seleccionar los elementos necesarios de todos los elementos de
medicion basicos que se estan midiendo y mostrarlos en una unica pantalla.

RENEERCRYETENFZLI ) [MEAS] > [VALUE] > [CUSTOM]

Visualizacion de 8 parametros

WideBand

Visualizacion de 16 parametros

1 Sync:UL /UL Manu 1.5kV
WM @ LPF OFF Manu 50 A

Uma  0.00065kV
Umsa | 0.00065kV
Umsa  0.00065kV
Ums = 0.00065kV

1 Sync:UL /UL Manu 1.5kV u 2
WM @ LPF OFF Manu 50 A L 10 Hz

Una | 0.00095kV ~ Uma | 0.00095kV
Uma | 0.00095kV ~ Uma | 0.00095kV
Una | 0.00095kV ~ Uma | 0.00095kV
Uma | 0.00095kV ~ Uma | 0.00095kV
Una | 0.00095kV  Uma | 0.00095kV
Uma | 0.00095kV  Uma | 0.00095kV
Una | 0.00095kV ~ Uma | 0.00095kV -
Ums | 0.00095kV ~ Uma | 0.00095kV

Urmsl 0.00065 kV
Urmsl 0.00065 kV
Urmsl 0.00065 kV 36ltems

64ltems.

Urmsl 0.00065 kV

Visualizacion de 36 parametros Visualizacion de 64 parametros

1 Sync:UL /UL Manu 1.5kV u
WM @ LPF OFF Manu 50 A

o1
WM @ LPF OFF Manu 50 A L

0.00092kV  Uma | 0.00092kV
0.00092kV  Uma | 0.00092kV
0.00092kV  Uma | 0.00092kV 0.00092kV' 0.00092kV'
0.00092kV Jmel . 0.00092kV 0.00092kV . 0.00092kV
0.00092kV mesi . 0.00092KV 0.00092kV mst | 0.00092kV
0.00092kV met . 0.00092KV 0.00092kV mat | 0.00092kV
0.00092kV e 0.00092kV 0.00092kV' 0.00092kV
0.00092kV «  0.00092kV .00092kV 0.00092kV
0.00092kV w 0.00092kV 0.00092kV 5 0.00092kV
0.00092kV met . 0.00092KV = 0.00092kV' " 0.00092kV
0.00092kV mel . 0.00092kV . 0.00092kV 0.00092kV
0.00092kV Jmel . 0.00092kV . 0.00092kV . 0.00092kV
0.00092kV st 0.00092kV 5 0.00092kV ma | 0.00092kV
0.00092kV it 0.00092kV = 0.00092kV mat | 0.00092kV
0.00092kV el 0.00092kV . 0.00092kV met | 0.00092kV
0.00092kV mel . 0.00092kV me | 0.00092kV. . 0.00092kV

mst | 0.00092kV/
0.00092kV'

0.00056kV  Umpg 0.00056kV

0.00056kV  Umna 0.00056kV 0.00056kV
0.00056kV  Uppg 0.00056kV 0.00056kV
0.00056kV  Umpa (X EARY 0.00056kV
0.00056kV ~ Umna 0.00056kV 0.00056kV

U,
U,
U
U,

0.00056kV  Umpns 0.00056kV 0.00056kV
0.00056kV ~ Uma 0.00056kV 0.00056kV
0.00056kV ~ Umna 0.00056kV 0.00056kV
0.00056kV ~ Umpns 0.00056kV 0.00056kV
0.00056kV ~ Uma 0.00056kV 0.00056kV
0.00056kV  Upns 0.00056kV 0.00056kV
0.00056kV  Umpng 0.00056kV 0.00056kV

8ltems

16 Items
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Visualizacion de los valores medidos

Ajustes de elementos visualizados

RENEERCRYTTENVZIG[ ) [MEAS] > [VALUE] > [CUSTOM]

ﬂ“ i ;HI:M ° Sync:Ul /Ul Auto 6 Upper: 10kHz 200ms. 1 Toque el cuadro del nombre del

Una”  0.01000 Una 0.01000 Uns 0.01000 ; elemento para abrir la ventana de
Uma  0.01000 Una | 0.01000 Upa  0.01000 ajustes.

SEEM  0.01000 Uma | 0.01000 Uma  0.01000 2
Uma | 0.01000 Uma | 0.01000 Uma | 0.01000

Uma | 0.01000 Uma | 0.01000 Uma | 0.01000

Cuando realice mediciones
sincronicas, toque [Primary] o
[Secondary] para seleccionar.

4] 0.01000 V&) Yrma: 0.01000 D 0.01000

Primary Establezca el instrumento
como primario.

Umsiz Umnia

Secondary | Establezca el instrumento
como secundario.

3 Toque un canal para seleccionarlo.

CH1 a CH8 | Elementos de medicién basica

Motor Elemento de analisis del motor

Otros Elementos que deben
establecerse con ecuaciones

Para Ch. 1 a Ch. 8, toque [U], [l], [P],
[Integ.] o [Flicker] para seleccionar.

5 Toque un elemento de la lista
de elementos visualizables para
seleccionarlo.

Rango de medicion eficaz y rango visualizable

En general, el rango de medicion eficaz del instrumento (el rango en el que se garantiza la
precision de la mediciéon) es del 1% al 110% del rango de medicion. El instrumento puede mostrar
del 0% al 150% del rango de medicion (hasta el 135% para el rango de 1500 V).

Consulte “10.4 Especificaciones detalladas de los parametros de mediciéon” (p. 280).

La superacion de cualquiera de estos rangos activara la siguiente pantalla, que indica que se
produce una condicion de sobrecarga.

El area de visualizacion de valores quedara en blanco cuando se seleccione [OFF] como

parametro de visualizacion o cuando el ajuste sea tal que el elemento seleccionado deje de ser

valido.

Ejemplo: Seleccionar P123 mientras se utiliza el ajuste 3P4W vy, luego, revertir el modo de
cableado a 1P2W para que P123 no sea valido, etc.

Si el nivel de entrada es inferior al 0,5% del rango de medicién, el valor medido sigue siendo cero.
Desactive la supresion de cero para ver un nivel inferior.
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Visualizacion de los valores medidos

Elementos de visualizacion
El valor calculado como el valor general de los valores medidos de dos o mas canales se muestra
de la siguiente manera.

U met23 Valor de RMS del voltaje promedio de las tres fases
lims123 Valor de RMS de la corriente promedio de las tres fases
Pem Suma de los valores de RMS de potencia de las tres fases

Consulte “10.5 Especificaciones de las ecuaciones” (p. 291).
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Medicion de la potencia

I 3.2 Medicién de la potencia

La pantalla basica se utiliza para visualizar los valores de potencia medidos para cada una de las
lineas en medicion. La pantalla ofrece funciones para enumerar los valores de potencia medidos
para cada configuracion de cableado especificada y mostrar en detalle los valores de voltaje y
corriente medidos.

Puede cambiar los canales en pantalla con las teclas de seleccién de canal, asi como el rango de
voltaje y corriente.

Pulse la tecla [MEAS]; toque [VALUE] > [BASIC] vy, luego, seleccione la pantalla basica.
Seleccione [P] (pantalla Potencia), [U] (pantalla Voltaje), [I] (pantalla Corriente) o [Integ.] (pantalla
Integracién) desde los iconos de la pantalla.

Visualizacién de los valores de potencia medidos

RENEEWCREIENF TG 8 [MEAS] > [VALUE] > [BASIC]

e T e L 1 Toque[P].
2 Cambie el canal visualizado con las
ﬂj:jj ppoeed Ppoees . i teclas 4CHp> para la seleccion del canal.
Uims12  0.00058 2 0.001 .
L 0.4601 DG T Urms Valor de RMS del voltaje
lms2  0.4962 ? D000 2R C8.012 Irms Valor de RMS de la corriente
lmsz  0.5876 2 0.000 P Potencia activa

Py 0.0009 0.36421 84.3967 .
P, 0.0003 ,  0.02643 . 414.473 - S Potencia aparente
Piy 0.001 0.68245 i Q Potencia reactiva
Lise) A Factor de potencia
() Angulo de fase de potencia
fu Frecuencia del voltaje
fl Frecuencia de la corriente

» En funcion del ajuste de rectificacion, se mostrara el valor promedio de valores equivalentes de RMS
rectificados (valores promedio) en las areas de visualizacion del valor de RMS del voltaje (Urms) y del valor
de RMS de la corriente (Irms).

Consulte “Método de rectificacion” (p. 68).

 Los signos de polaridad para el factor de potencia (1), la potencia reactiva (Q) y el angulo de fase de
potencia (¢) indican la polaridad de adelanto/retraso, donde ningun signo indica retraso y un signo menos (-)
indica adelanto.

» El signo de polaridad para el factor de potencia de onda fundamental (Afnd) y la potencia reactiva de onda
fundamental (Qfnd), que se calculan con los valores de arménicos medidos, indica el signo del calculo,
que es el opuesto a los signos del factor de potencia (1) y la potencia reactiva (Q). (Cuando la ecuacion de
potencia se establece en Tipo 1) Consulte “10.5 Especificaciones de las ecuaciones” (p. 291).

» El signo de polaridad para el factor de potencia, la potencia reactiva y el angulo de fase de potencia puede
no estabilizarse cuando hay una gran diferencia entre los niveles de voltaje y corriente o cuando el angulo
de fase de potencia se aproxima a 0°.

* En el modo de cableado 3P3W2M o 3V3A, la potencia activa (P), la potencia reactiva (Q), la potencia
aparente (S) y el factor de potencia (1) no estan definidos para todos los canales. Utiliza solo el valor de la
suma®.

*: Cuando se utiliza una conexion distinta de 1P2W, el valor de potencia medido se calcula como la suma
de los valores medidos de, como minimo, dos canales(por ejemplo, P123, S456, Q34).

IMPORTANTE

Los valores medidos pueden aparecer en canales sin entrada debido a los efectos del ruido
del entorno. Debido al voltaje inducido, los valores mostrados pueden volverse inestables sin
entrada; sin embargo, esto no es un mal funcionamiento.
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Medicion de la potencia

Visualizacién de los valores medidos de voltaje o corriente

I ] [MEAS] > [VALUE] > [BASIC]

ST iz sincll /U1 Manu 15KV Upper: Wiz 50ms 1 Toque [U] (Voltaje) o [ I ] (Corriente).

LPF :OFF Manu 50 A Lower: 10 Hz

2 Cambie el canal visualizado con las

0.00054 Uy~ 0.00016 UZe 0.00036 .z

Ums 0.00012 U 0.00009 Us,  0.00041 teclas 4CHp> para la seleccion del

Umsi2  0.00066 Canal.
Upia- —0.00038 Uga 0.00006

Upi  0.00075 Upio- —0.00054 Us,  0.00005

Unna0.00049 Urms Valor de RMS del voltaje

Uz 0:00075 Utnan fur 890191 RMS equivalente del valor del
Wi f,,  290.064 ; Umn ltai tificad di

Upgs  0.00072 voltaje rectificado promedio

Ufgp  0.00069

Uac Componente de CA del voltaje (CA)

Udc Voltaje promedio simple (CC)

Componente de onda

Ejemplo: Visualizacién de los valores de voltaje medidos Ufnd fundamental del voltaje

*1: Cuando se ha seleccionado CC como modo de Upk+ Pico de forma de onda del voltaje (+)
integracion, se mostrara la tasa de ondulacion en

lugar de la distorsion arménica total. Upk- Pico de forma de onda del voltaje (~)
Uthd Distorsién arménica total*'
*2: Se muestra en los modos de cableado 3V3A, o
3P3W3M o 3P4W. Uunb Tasa de desequilibrio*
fu Frecuencia del voltaje

Rango de voltaje y rango de corriente

Ajuste el rango 6ptimo de voltaje y corriente en funcién del voltaje y la corriente del objeto en
medicion. Para garantizar una medicidn precisa, seleccione el rango mas pequefio que sea mayor
que el nivel de entrada tanto para el voltaje como para la corriente.

Ajustes del rango en la pantalla Medicién

@w@ 1 Utilice las teclas 4CHP de seleccién de canal para iluminar el
— canal al que modificara el rango.
El canal visualizado cambiara cada vez que se pulsen las teclas 4«CHP>.

(1,1

u )
(- M -] 1 2 3 45 6 7 8 A EH

2 Ajuste el rango con la tecla RANGE o AUTO.

Consulte “1.3 Nombres de las piezas y funciones” (p. 17).

Rango automatico y rango manual

Rango manual

Permite ajustar el rango segun se desee. (Pulse reiteradamente las teclas + y — debajo
(Apagado) de RANGE tanto para el voltaje U como para la corriente | hasta que se muestre el
rango deseado).

- Rango automatico

. Establece automaticamente el rango 6ptimo de voltaje y corriente para cada
(Encendido en | configuracion de cableado en funcién de la entrada. (Pulse las teclas AUTO debajo de
verde) la tecla RANGE).
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Medicion de la potencia

Visualizacién de los rangos

Los rangos de voltaje y corriente se muestran en todo momento en el area del indicador de ajustes
de la pantalla Medicién, tal y como se muestra a continuacion.

Los rangos en pantalla y otros datos corresponden a los canales cuyos indicadores estan
encendidos.

2 synciul U
3024 @ LPF :OFF

Manu 1.5kV

Upmst  0.00009 S 0.498
Ums2 0.00067 S 0.0001 0.431

Manu 50 A

Uz 0.00058 Sty 0.001 5 0.060

lmst  0.4601 Q 0.0007 780.511
lms  0.4962 0.0004 738.013

0.5876 0.000

0.0009 0.36421 84.3967
0.0003 ) 0.02643 414.473

0.001 2 0.68245

Rango de potencia

60

El rango de potencia se utiliza para medir la potencia activa P, la potencia aparente S y la potencia
reactiva Q.

El rango de potencia se determina como sigue en funcién del rango de voltaje, el rango de
corriente y la configuracién del cableado.

Consulte “Configuracién del rango de potencia” (p. 288).

Ejemplo: Para la potencia activa P

(lo mismo se aplicaa Sy Q) Rango de potencia

P1, P2, P3, P4, P5, P6, P7, P8 (Rango de voltaje) x (Rango de corriente)

P12, P23, P34, P45, P56, P67, P78 2 x (Rango de voltaje) x (Rango de corriente)

P123, P234, P345, P456, P567, P678 de 2 x (Rango de voltaje) x (Rango de corriente)
3V3A y 3P3W3M

P123, P234, P345, P456, P567, P678 de 3 x (Rango de voltaje) x (Rango de corriente)
3P4W




Medicion de la potencia

Ajustes de rango en la pantalla [INPUT] > [CHANNEL]
Puede elegir entre el rango manual y el rango automatico. Cuando se combinan varios canales en
cualquier modo que no sea 1P2W, todos los canales combinados deben utilizar el mismo rango.

I e [INPUT] > [CHANNEL]

CH1

Sync. source ﬂ
-HRM

U range

CH7ZANCHS

CH4 CH5

CH6

LHY CHS

I range

LPF OFF

VT ratio 1.00000
U phase shift OFF
CT ratio 1.00000
1 phase shift OFF
OFF
RMS
RMS
Upper f lim. 2MHz
Lower f lim. 10Hz
Integ. mode RMS

Manual
50A
OFF

1.00000
OFF OFF
1.00000 1.00000
OFF OFF
OFF
RMS
RMS
2MHz
10Hz
RMS

Manual
50A
OFF

1.00000
OFF OFF
1.00000 1.00000
OFF OFF
OFF
RMS
RMS
1MHz
10Hz
RMS

OFF
1.00000
OFF

1.00000 2
OFF :
100000
OFF
OFF
RMS
RMS
1IMHz
10Hz
RMS

Condiciones de cambio de rango automatico
Cuando la conversién A-Y esta activada, el cambio de rango se determina al multiplicar el rango

Toque el cuadro [U range] de la
configuracion de cableado que desee
establecer y seleccione [Manual] o
[Auto].

Cuando se selecciona [Auto], el rango de
voltaje se seleccionara automaticamente.

Cuando se selecciona [Manual], ajuste
el rango de voltaje.

Configure del mismo modo el rango de
corriente.

por 1/4/3 (se multiplica por aproximadamente 0,57735).
Consulte “Conversion A-Y” (p. 145).

Cambio de rango
superior

Cuando una configuracion de cableado cumple con una de las siguientes condiciones,
el rango pasa al siguiente inmediatamente superior.

« El valor de RMS es mayor o igual que el 110% del rango.

« El valor absoluto del valor pico es mayor o igual que el 300% del rango.

Cambio de rango
inferior

Si todos los canales de la configuracién de cableado cumplen con todas las

condiciones a continuacion, el rango pasa al inmediatamente inferior.

« El valor de RMS es menor o igual que el 40% del rango.

« El valor absoluto del valor pico es menor o igual que el 280% del rango
inmediatamente inferior.

Cuando el rango no cambia inmediatamente

Asegurese de que las entradas estén sincronizadas y, luego, ajuste [Lower f lim] en la pantalla
[CHANNEL] a 1 Hz o mas. La sincronizacién de las entradas puede confirmarse si el indicador
de sincronizacioén y desbloqueo no se ilumina en amairillo.

Cuando el rango cambia con frecuencia

Se recomienda seleccionar un rango manualmente.
Consulte “Rango de voltaje y rango de corriente” (p. 59).

HIOKI PW8001A972-00
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Medicion de la potencia

Ajuste de la supresion de cero

La funcién de supresion de cero permite tratar como cero los valores inferiores al valor establecido

para el rango de medicion.
Si desea medir incluso una pequefia entrada relativa al rango, configure en [OFF].

I ] [INPUT] > [COMMON]

Measurement mode | WideBand

No habilita la capacidad de

OFF -
supresion de cero.

Permite tratar como cero los
valores inferiores al valor
establecido para el rango de

Harmonic | NN cC:(c.lation . medicion.

ON (0.5% f.s.)

Zero suppress

Grouping IYREL

THD calculation order 500 ARG

THD calculation method = THD-F
Power calculation method

62



Medicion de la potencia

Intervalo de actualizacion de datos

00 0000000000000 000000000 0000000000000 0000000000000 00000000000000000000000000
Los valores medidos se calculan a partir de las formas de onda de voltaje y corriente, y se
establece el periodo de actualizacién de los datos medidos.

Los datos adquiridos a través de las comunicaciones, los datos de salida analégica de la salida
D/AYvy los datos guardados en el almacenamiento a intervalos se actualizaran a los intervalos de
actualizacion establecidos aqui.

GENIETEWCRVENEFZTGE [INPUT] > [COMMON]

1 Toque el cuadro [Meas. Interval] y
seleccione el intervalo de actualizacion
de datos de la lista.

Measurement mode | WideBand

Zero suppress

Grouping TYPEL

THD calculation order 500 AT ge

THD calculation method = THD-F
Power calculation method = TYPEL

Intervalo de actualizacion de datos

Seleccione la opcién cuando desee adquirir fluctuaciones leves.

Incluso cuando se selecciona 1 ms, el analisis de armdnicos funciona a intervalos de 50 ms.
El intervalo de 1 ms no puede utilizarse durante el enlace éptico y la sincronizacion BNC.
Para frecuencias inferiores a 1 kHz, el intervalo de actualizacion puede ser un nimero
entero multiplo de 1 ms.
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1ms . - - .
Este ajuste no puede utilizarse con cada una de las siguientes funciones:

* Promedio
Si el intervalo de actualizacion de datos esta configurado en 1 ms, la funcién de
promedio estara en OFF.

» Férmula definida por el usuario
El instrumento mostrara [------- 1.

Seleccione este intervalo cuando mida fluctuaciones rapidas de la potencia.

Incluso cuando se selecciona 10 ms, el andlisis de armodnicos funciona a intervalos de 50 ms.
10 ms El intervalo de 10 ms no puede utilizarse durante el enlace 6ptico y la sincronizacion BNC.
Para frecuencias inferiores a 100 Hz, el intervalo de actualizacion puede ser un nimero
entero multiplo de 10 ms.

En general, seleccione [50 ms].

Esta opcion ofrece un buen equilibrio entre velocidad y precision.

Para frecuencias inferiores a 20 Hz, el intervalo de actualizaciéon puede ser un nimero
entero multiplo de 50 ms.

50 ms

Seleccione este intervalo cuando los valores medidos sean inestables a 50 ms debido a
grandes fluctuaciones.

También se selecciona cuando se utiliza el modo de medicion IEC para la medicion de
200 ms armonicos.

Los datos se actualizan casi simultaneamente con el intervalo de refresco de la visualizacion.
Para frecuencias inferiores a 5 Hz, la tasa de refresco puede ser un nimero entero
multiplo de 200 ms.

* Los ajustes no se pueden cambiar por configuracion de cableado o canal.

* Elintervalo de refresco de la visualizacion se fija en aproximadamente 200 ms
independientemente de este ajuste.

+ Si los valores medidos son inestables incluso cuando se selecciona 200 ms, utilice
conjuntamente la funcién de promedio.

» Para obtener una salida D/A cercana a la salida analdgica suave del modelo anterior, 3193,
seleccione 10 ms y combine este ajuste con el promedio exponencial o el promedio movil de la
funcion de promedio.
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Fuente de sincronizacion
Esta seccion describe cdmo establecer la fuente para cada configuracion de cableado, que
determina el periodo (entre puntos de cruce por cero) que sirve de base para diversos calculos.
En el uso general, seleccione el voltaje del canal de medicion para los canales que miden corriente
de CA o [DC] para los canales que miden corriente de CC.

GENIETEWERVEDNEFZIGCLE [INPUT] > [CHANNEL]

1 Toque el cuadro [Sync. source] de la
configuracion de cableado que desee

02 establecer para abrir la ventana de
-HRM U U4 .
Urange Manual Manual Manual LIELIE aJUStes.

1500V L0V L0V 1500V La fuente de sincronizacién establecida se

I range Manual Manual Manual Manual , . . . .

e R mostrara mediante el indicador de ajuste
LPF OFF OFF OFF [Sync] en la parte superior de la pantalla
VT ratio 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000 Med ICIOﬂ .

U phase shift OFF OFF OFF OFF OFF OFF

CT ratio 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000

| phase shift OFF OFF OFF OFF OFF OFF

A-Y Conv. OFF OFF OFF OFF

U rectification RMS RMS RMS NS 2
I rectification RMS RMS RMS RMS

Toque un médulo de fuente de
Upper f lim. 2MHz 2MHz 1MHz 1MHz - . - -
Lower ¢ im,  [IRUHS Tohs Tohs e sincronizacion para seleccionarlo.

Integ. mode RMS RMS RMS RMS

CT ratio 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000
| phase shift OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
A-Y Conv. OFF OFF OFF OFF

U rectification RMS RMS RMS RMS

I rectification RMS RMS RMS RMS

Upper f lim. 2MHz 2MHz 1MHz 1MHz

Lower f lim. 10Hz 10Hz 10Hz 10Hz

Integ. mode RMS RMS RMS RMS

Modulo de la fuente de sincronizacion

U1aUs Configure esta opcién cuando realice la medicidon con respecto a una sefal de voltaje.

1al8 Configure esta opcion cuando realice una medicién con respecto a una sefial de corriente.

Configure esta opcion cuando realice una medicidon con respecto a un intervalo de

e actualizacion de datos.
Puede utilizarse cuando los ajustes de entrada de los siguientes canales del modelo
equipado con analisis de motor son [Speed] (entrada de impulsos) y el resto de
Ext1 a Ext4 {(recuento de impulsos)/[(nimero de polos)/2]} es cero.

Ext1: Ch. B, Ext2: Ch. D, Ext3: Ch. F, Ext4: Ch. H
Se puede configurar para la medicién con respecto a impulsos en el analisis del motor o
al medir angulos eléctricos.

Se puede configurar cuando los ajustes de entrada de los siguientes canales del modelo
con analisis del motor son [Origin] (entrada de impulsos).

Zph1, Zph3 Zph1: Ch. D, Zph3: Ch. H

Se puede configurar si desea obtener resultados de medicidn sincronizados con un ciclo
del angulo mecanico del motor durante el analisis del motor.

Puede utilizarse cuando el modo de funcionamiento del canal correspondiente del modelo
CHB,CHD, con analisis del motor es el modo [Individual].

CHF,CHH Se puede configurar cuando desee realizar una medicion sincronizada con una sefial
externa (entrada de impulsos).
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Medicion de la potencia

» Se establecera la misma fuente de sincronizacién para el voltaje y la corriente de cada canal.

 Se utilizara la misma fuente de sincronizacion para la medicion de arménicos de cada canal.
Tenga en cuenta, sin embargo, que si se selecciona [Zph1] como fuente de sincronizacién y se
puede seleccionar [Ext1], se puede seleccionar [Ext1] o [Zph1] como fuente de sincronizacion
para la medicion de armonicos. Cuando se selecciona [Zph3] y se puede seleccionar [Ext3],
se puede seleccionar [Ext3] o [Zph3] como fuente de sincronizacién para la mediciéon de
armonicos.

» Para los canales que miden corriente CA, seleccione como fuente de sincronizaciéon una entrada
con la misma frecuencia que la de la sefial medida. Si la frecuencia de la sefal seleccionada
como fuente de sincronizacion difiere significativamente de la frecuencia de la sefial medida,
el instrumento puede mostrar una frecuencia distinta de la de entrada, y los valores medidos
pueden volverse inestables.

» Los segmentos para los que se haya seleccionado [DC] coincidiran con el intervalo de
actualizacion de datos (1 ms, 10 ms, 50 ms, 200 ms). Si se mide la entrada de CA con el ajuste
[DC], los valores visualizados pueden fluctuar, lo que impide una medicién precisa.

+ Si se introduce como fuente de sincronizacion una frecuencia inferior al ajuste del limite de
frecuencia inferior de la medicion o del limite de frecuencia superior de la medicion, mientras
la fuente de sincronizacion esta configurada en un ajuste distinto de [DC], el instrumento
puede mostrar una frecuencia distinta de la introducida y los valores medidos pueden volverse
inestables.

 La seleccion de [Ext] facilita la sincronizacién cuando las RPM del motor varian en periodos

cortos, lo que resulta util en el analisis de la potencia.
Consulte “Medicién del angulo eléctrico del motor” (p. 104).
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» Si selecciona [Zph.], puede realizar un analisis de armonicos basado en una revolucion del
motor (un ciclo del angulo mecanico).

» El intervalo de paso por cero no puede adquirirse cuando la fuente de sincronizacion para un
canal al que se esta introduciendo CC esta configurada en voltaje o corriente. El instrumento
funcionara con una frecuencia de sincronizacion equivalente aproximadamente a un periodo del
limite de frecuencia inferior de la medicion.

» Las frecuencias cercanas al limite de frecuencia inferior de la medicion pueden hacer que los
canales entren en una condicion de sincronizacion y desbloqueo, lo que genera valores de
medicion inestables.

Al introducir una sefial de impulso en Ch. B, Ch. D, Ch. F, o Ch. H del instrumento con el
analisis del motor y seleccionar Ch. B, Ch. D, Ch. F, o Ch. H, respectivamente, como fuente de
sincronizacion, puede ajustar el tiempo de medicion como desee. Tenga en cuenta que el borde
ascendente del impulso de entrada se detecta para Ch. B, Ch. D, Ch. F, y Ch. H.

Condicién de sincronizacion y desbloqueo
Los canales que no puedan sincronizarse con la fuente de sincronizacién caeran en una condicién
de sincronizacién y desbloqueo, lo que impide una medicion precisa.
Compruebe la entrada de la fuente de sincronizacion.
Un indicador de advertencia se encendera para sefalar que se produce una condicion de
sincronizacion y desbloqueo.
Consulte “Visualizacion de la pantalla comun” (p. 25).
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Filtro de paso bajo (LPF)

El instrumento dispone de una funcion de filtro de paso bajo para limitar la banda de frecuencias.
Este filtro puede eliminar componentes de frecuencia y componentes de ruido externo innecesarios
que superen la frecuencia establecida. Por lo general, debe desactivar el filtro de paso bajo
durante la medicion.

RENE EW CRVTIIE VLT 8 [INPUT] > [CHANNEL]

1 Toque el cuadro [LPF] de la
B configuracion de ca_bleado c!ue desee
sync. source v v : establecer y seleccione un filtro de

st L = paso bajo (LPF) de la lista.
U range Manual Manual Manual Manual

1500V 1500V L5000 001 Puede ajustarse para cada configuracion de
e T — — : cableado. Deslice el dedo por la pantalla tactil
LPF para desplazarse por la lista y seleccione la
pozo i 1 = frecuencia de corte para otras configuraciones

phase shi :
CT ratio 100000  1.00000 100000  1.00000 1.00000 1,00000 1.00000 1.00000 de cableado.
| phase shift OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
A-Y Conv. OFF OFF OFF OFF
U rectification S RMS RMS S
Irectification | RMS RMS RS RMS & 500 Hz, 1 kHz, 5 kHz, 10 kHz, 50 kHz, 100
Upper f lim. 2MHz 2MHz 1MHz 1MHz .
Lower flim. | 10Hz 10Hz 10Hz 10Hz kHz, 500 kHz, 2 MHz (seleccionable solo para
Integ. mode RMS RMS RMS RMS
el U7005), OFF

El filtro de paso bajo establecido se mostrara
mediante el indicador de ajuste [LPF] en la
parte superior de la pantalla Medicion.
Consulte “Pantalla de medicion” (p. 26).
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Limite de frecuencia superior y limite de frecuencia inferior de la
medicion (configuracién del rango de medicién de la frecuencia)

00 0000000000000 000000000 0000000000000 0000000000000 00000000000000000000000000
El instrumento puede medir simultdneamente los valores de frecuencia de varios circuitos. La
medicién de frecuencia incluye un ajuste de limite de frecuencia inferior de la medicién y un ajuste
de limite de frecuencia superior de la medicién para que pueda limitar el rango de frecuencias que
desee medir para cada configuracion de cableado. Cuando mida formas de onda con multiples
componentes de frecuencia, como la frecuencia fundamental y la frecuencia portadora de una forma
de onda PWM, configure los ajustes en funcion de las frecuencias de entrada que desee medir.

GENETEWCRVEDNEFZIGLE [INPUT] > [CHANNEL]

1 Para abrir la ventana de ajustes, toque
el area de visualizacion detallada del

Sync. source v2 u4 - canal
-HRM v2 U4 13

Urange Manual Manual Manual Manual En esta ventana se pueden ver los ajustes
12004 00y 00 L0V detallados de cada configuracién de cableado.

I range Manual Manual Manual [YELITEL
50A 50A 50A

il = = = 2 Toque el cuadro [Upper flim.] y, luego,

VT ratio 1.00000 1.00000 1.00000

U phase shift OFF OFF OFF OFF OFF OFF H i H
CT ratio : 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000 seIeCCIone el Ilmlte de frecuenCIa
| phase shift OFF OFF OFF OFF OFF OFF H H

e or or oFF superior en la lista.

U rectification| RMS RMS RMS
I rectification RMS RMS RMS
Upper f lim. 2MHz 1MHz 1MHz
Lower f lim. 10Hz 10Hz
Integ. mode R RM RM

10Hz
RM

100 Hz, 500 Hz, 1 kHz, 5 kHz, 10 kHz,
50 kHz, 100 kHz, 500 kHz, 1 MHz,
2 MHz (seleccionable solo para el U7005)

CH1  1.00000 OFF q ° 1.00000

3 Toque el cuadro [Lower flim.] y, luego,
seleccione el limite de frecuencia
inferior en la lista.
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0.1 Hz, 1 Hz, 10 Hz, 100 Hz, 1 kHz, 10 kHz,
100 kHz

Upper f lim|
Lower f lim|

ZCHPF

4 Toque [X] para cerrar la ventana de
ajuste.

IMPORTANTE

La precision para la medicidon de frecuencia esta garantizada para una entrada de onda
sinusoidal mayor o igual que el 30% del rango de voltaje o corriente. Es posible que el
instrumento no pueda medir entradas fuera de ese rango.

» Cuando se recibe una entrada con una frecuencia inferior al periodo de ajuste del intervalo de
actualizacion de datos, el intervalo de actualizacién de datos variara con la frecuencia de entrada.

 El instrumento puede mostrar una frecuencia que difiere de la entrada si se introduce una
frecuencia significativamente superior al limite de frecuencia superior de la medicion o una
frecuencia inferior al limite de frecuencia inferior de la medicion.

Filtro de paso alto con cruce por cero (ZC HPF)

+ Este ajuste del filtro de paso alto se utiliza para detectar los puntos de cruce por cero de la forma
de onda.

+ Si la frecuencia no se estabiliza durante la medicion de frecuencias bajas, el ajuste de [ZC HPF]
en [OFF] puede estabilizar la frecuencia.

» Ajuste [ZC HPF] en [ON] mientras mide la corriente de ondulacion.
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Método de rectificacion

Esta seccion describe cdmo seleccionar el método de rectificacion para los valores de voltaje y de
corriente utilizados para calcular la potencia aparente, la potencia reactiva y el factor de potencia.
Puede seleccionar un método de rectificacion para el voltaje y la corriente de cada configuracion
de cableado de forma independiente.

RENE EW CRVTIIE VLT 8 [INPUT] > [CHANNEL]

1 Para abrir la ventana de ajustes, toque
clo  CH3 el area de visualizacion detallada del

Sync. source v2 U4 3 canal.
-HRM u2 u4 U6

U range Manual Manual Manual Manual

1500V 1500V 1500V 1500V 3 2
I range Manual Manual Manual [YELITEL

Toque el cuadro [U-Recft] y seleccione

el rectificador de la lista.
LPF

VT ratio 1.00000 1.00000 1.00000

U phase shift OFF  OFF OFF  OFF O @
e 1.00000 100000  1.00000 1.00000 1.00000 1.00000 (Valor de RMS verdadero)

| phase shift OFF OFF OFF OFF OFF OFF . .

A Conv. oFF oFF OFF RMS Seleccione este ajuste para un uso
U rectification RMS RMS RMS

| rectification RMS RMS RMS normal .
Upper f lim. 2MHz 1MHz 1MHz p

e T T e (RMS equivalente del valor
rectificado promedio)

En general, este ajuste solo se
MEAN | utiliza cuando se mide el voltaje
de linea con una forma de onda
CH1 100000 = OFF °1.00000 PWM en el lado secundario de un

inversor.

3 Toque el cuadro [/-Recf] y seleccione el
rectificador de la lista.

Upper f lim. 2MHz Mode . 4 Toque [x] para cerrar la ventana de
Lower f lim.  10Hz .
ajuste.

ZCHPF OFF
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Escalado (cuando se utilizan VT [PT] o CT)
Esta seccion describe como ajustar la relacion (relacion VT, relacion CT) cuando se utilizan VT (PT)
o CT externamente.
Cuando se ha ajustado una relacion VT o CT, se mostrara VT o CT con los indicadores de ajuste
en la parte superior de la pantalla Medicion.

RENE EW CRVTIEVL T8 [INPUT] > [CHANNEL]

1 Para abrir la ventana de ajustes, toque
CHo CH3 el area de visualizacion detallada del

Sync. source v2 U4 3 : canal.
-HRM v2 U4 U
Urange Manual Manual Manual Manual

1500V 1500V 1500V 1500 2
I range Manual Manual Manual [YELITEL

Toque el cuadro [VT] y, luego, ajuste la
relacion VT con el teclado numérico.

LPF

VT ratio 700000 700000 100000 Consulte “Ventana del teclado numérico”
U phase shift OFF OFF OFF OFF OFF 24
CT ratio | 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000 (p " )

ohiase it L | ore Configure la relacién VT en un valor coman

M LESEL B> Bl Rl para los canales en la misma configuracion de

I rectification RMS RMS RMS
Upper f lim. 2MHz 1MHz 1MHz
Lower f lim. 10Hz 10Hz 10Hz cableado.
Integ. mode RMS RMS RMS

‘ 0.00001 a 9999.99

3 Toque el cuadro [VT] y ajuste la
relacion CT con el teclado numérico.
La relacion CT puede ajustarse individualmente

para cada canal en la misma configuracion de
cableado.
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0.00001 a 9999.99

Upper f lim.  2MHz Mode

Lower f lim.  10Hz

ZCHPF 0l Los ajustes no pueden configurarse de forma
que el producto de VT y CT sea superior a
1,0E+06.

Cuando se ha establecido una relacién VT,
todos los elementos de medicién de voltaje,
incluidos los valores de pico de voltaje, los
armonicos y las formas de onda, y todos

los valores medidos para los elementos de
medicion de potencia calculados con el voltaje
se multiplicaran por la relacion establecida.
Cuando se ha establecido una relacion CT,
todos los elementos de medicion de corriente,
incluidos los valores de pico de corriente,

los arménicos y las formas de onda, y todos
los valores medidos para los elementos

de medicion de potencia calculados con

la corriente se multiplicaran por la relacion
establecida.

Para ponerlo en [OFF], ingrese 1,00000.

4 Toque [X] para cerrar la ventana de
ajuste.
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I 3.3 Integracion de corriente y potencia

Ajuste del control de integracion
Hay dos tipos de medicion de integracién disponibles: la integracion para todas las configuraciones
de cableado, que controla todos los canales instalados a la vez, y la integracion por configuracion
de cableado, que controla cada configuracion de cableado establecida.
Cuando desee controlar la integracion de forma independiente para cada configuracién de
cableado establecida, utilice la funcion de integracion por configuraciéon de cableado.
Con los botones que aparecen en la pantalla, puede cambiar la configuracién de cableado
por controlar y establecer la hora de inicio de la integracion, la hora de parada y el ajuste del
temporizador de cada configuracion de cableado para controlar el tiempo.

EN EEW CRYTIENFZTd [ [SYSTEM] > [TIME CONTROL]

1 Toque el cuadro [Integration control]
para seleccionar un ajuste de control
Integration control i] de integracion de la lista.

Timer setting 0 hour 1 min 0 sec

(Integracion de todas las
configuraciones de cableado)
Controla la integracion con

la misma temporizacion para
todas las configuraciones de
cableado.

Real time control Start time 2020-01-01  09:00:00

Stop time 2020-01-01 09:01:00 A” Channel

(Integracion de cada
configuracion de cableado)
Controla la integracion

con una temporizacion
independiente para cada
configuracion de cableado.

Each Wiring
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Visualizacién de los valores medidos integrados

El instrumento puede integrar simultaneamente la corriente (1) y la potencia activa (P), y muestra
los valores positivos, negativos y totales.

Visualizacién de la informacién de integracion

RENEEW LRIV ZTG 3 [MEAS] > [VALUE] > [BASIC]

A e 1 Toque [Integ.].
Uz= 0 000o2RKVaY (Dt ds ssagmat Wl 2 Ccambie el canal visualizado con las
g teclas 4CHP> para la seleccion del
canal.
0.9228 A + 0.069 794.813 Hz N
0.349 El canal visualizado cambiara cada vez que se

0.756

pulsen las teclas 4CHp>.

<
0.0006 kW 0.06832 341.975 Hz 73
Valor de corriente positivo integrado S
de Ch. 1 N
+
I (solo aparece cuando el modo de 8_
integracion es CC) S
=}
Valor de corriente negativo integrado g
Cuando el control de integracion se configura en [All lh1- | deCh.1 )
Channel], el campo [Integration Time] muestra (solo aparece cuando el modo de 3
el tiempo de inicio de la integracion, el tiempo de integracion es CC) a
. e . ; @
paraqa de la |ntegraC|op y el t'|empo transcurrido Suma de los valores de corriente =
comun a todas las configuraciones de cableado. 1h1 .
. - ) integrados de Ch. 1 o
Cuando el control de integracion se configura en o}
[Each Wiring], muestra el tiempo de inicio de la Valor de potencia activa positivo o
; L . . e WP1+ |. a
integracion, el tiempo de parada de la integracion integrado de Ch. 1 &
y el tiempo transcurrido de la configuracion de Valor d . . .
cableado seleccionada con las teclas 4CHp>. WP1- | . alor de potencia activa negativo
integrado de Ch. 1
WP1 Suma de los valores de potencia
activa integrados de Ch. 1

» Los parametros que pueden integrarse varian segun el modo de cableado y el modo de
integracion.
Consulte “2.5 Ajuste del modo de cableado y configuracién de los ajustes del sensor de corriente”
(p- 43) y “Modo de integracion” (p. 75).

 Esta informacién también puede seleccionarse y mostrarse en la pantalla CUSTOM.
Consulte “3.1 Visualizacion de los valores medidos” (p. 55).
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Antes de iniciar la integracion

1 Ajuste el reloj.
Consulte “6.1 Comprobacion y cambio de ajustes” (p. 153).

2 Ajuste el modo de integracion.
Consulte “Modo de integracion” (p. 75).

3 Ajuste los tiempos de control necesarios.

Consulte “Medicion de la integracion con la funcion de control del tiempo” (p. 76).
Establezca los ajustes de tiempo en [OFF] cuando realice la integracidon manualmente o con una sefial
externa.

4 cuando guarde datos en una memoria USB o genere una salida D/A, configure los
ajustes de registro y salida D/A.

Consulte “7.1 Memoria USB” (p. 157) y “7.3 Guardado de los datos medidos” (p. 161).

Coémo iniciar/detener la integracion y restablecer los valores integrados
Estas operaciones pueden realizarse con las teclas de control del instrumento, sefales externas o
comunicaciones.
Restablezca siempre los valores integrados al cambiar los ajustes.

Cuando el control de integraciéon esta configurado en [All Channel]

IS'SrA; (Encendido en 1 Pulse la tecla START/STOP.

verde) Comienza la integracion.
La tecla se enciende en verde.
El indicador de estado de integracion se pondra verde.

START) (Encondidoen 2 Pulse la tecla START/STOP.
r

/ P . L .
=T 0jo) La integracion se detiene.
La tecla se enciende en rojo.
El indicador de estado de integracién pondra rojo.

DATA 3 Pulse la tecla DATA RESET para restablecer los valores
REREI integrados.

La tecla START/STOP se apaga.

START El indicador de estado de integracion se pondra incoloro.
7'sTop | (Apagado)

it ~cd ~ct

Cuando se utiliza el ajuste de control con temporizador o control en tiempo
real, la integracion se detendra automaticamente a la hora de finalizacion
establecida.
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Esta seccion describe como iniciar y detener la integracion manualmente.

Integracion manual Integracion acumulativa
Valor integrado mostrado Valor integrado mostrado

Inicio Detencion Reinicio Inicio Detencién  Inicio de la suma

Espera

Adicion
—_—

+ + % T T

Hora 1‘ Hora
START START DATA START START START
(Encendido en verde) (Encendido en rojo) (Encendido en verde) (Encendido en rojo) (Encendido en verde)

Cuando el control de integracion esta configurado en [Each Wiring]
Seleccione los canales que desea controlar con la tecla START/STOP o la tecla DATA RESET en
cualquiera de las siguientes pantallas.

CENIETEWERVENEFZTG N [SYSTEM] > [TIME CENEERCRVENEFZIG LN [MEAS] > [VALUE]

CONTROL]

CH Sync:UL /UL Manu 15KV Upper: 2MHz 50ms
1P2W @ LPF :OFF Manu 50 A Lower: 10 Hz

Integration control Each Wiring Umst  0.00075 KV Ih, 354.868 mAh Integration Time

Start

Stop d
Elapsed oh O0m 0f

<
(7))
C
S
=
Q
Q.
O~
>
>
[
3
-
=.
o
Q
o
(0]
oy
©
(@]
—
D
>
Q.
Q

CHATCHSS CHOS CHECH B
Timer OFES| BIOEES BOFES [ROFES BOFEN [Setup

Realtimecontrol = OFF | OFF | OFF  OFF  OFF | OFF | OFF OFF | Setup il 0.4297 + g fur 360.210

Contro' ChannEI

P 0.0003 kW 0.03707 fia 209.149 Hz

1 Seleccione un botén en la pantalla [TIME CONTROL] o un botén de nimero de canal en la
esquina superior derecha de la pantalla [MEAS] > [VALUE].

2 Pulse la tecla START/STOP.

El instrumento comienza a integrar los valores de los canales cuya integracion se haya reiniciado o detenido
entre los canales seleccionados en el paso 1. La tecla no se enciende, pero el indicador de estado de
integracién de la esquina superior derecha de la pantalla se pone verde.

3 Pulse latecla START/STOP.

El instrumento deja de integrar los valores de los canales cuya integracion esta en curso entre los canales
seleccionados en el paso 1. La tecla no se enciende, pero el indicador de estado de integracion de la esquina
superior derecha de la pantalla se pone rojo.

4 Pulse la tecla DATA RESET si es necesario.

El instrumento restablece los valores integrados de los canales seleccionados en el paso 1. Cuando se
utiliza el ajuste de control con temporizador o control en tiempo real, la integracion se detendra a la hora de
finalizacion establecida.
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Precauciones al iniciar y detener la integracion y al restablecer los valores
integrados

 La integracién se detendra automaticamente cuando el tiempo de integracion alcance 9999 h

74

59 min 59 s.

* Elinicio y la parada de la integracion y el restablecimiento de los valores integrados realizados
con las teclas de control del instrumento o el control externo afectan a todos los parametros que
se estan integrando de forma sincronizada.

» Los siguientes parametros pueden
integracion:

integrarse en funcién del modo de cableado y del modo de

Modo

Parametros que pueden integrarse

1P2W, modo CC

Ih+, Ih—, Ih, WP+, WP-, WP

1P2W

Ih, WP+, WP-, WP

1P3W, 3P3W2M
(Cuando se utiliza Ch. 1, Ch. 2)

Ih1, 1h2, WP12+, WP12-, WP12

3V3A, 3P3W3M, 3P4W
(Cuando se utiliza Ch. 1, Ch. 2, Ch. 3)

Ih1, 1h2, In3, WP123+, WP123-, WP123

* Los resultados de los calculos de cada canal se integran en los intervalos de actualizacion de
datos. En consecuencia, los valores integrados pueden diferir de los de un instrumento cuya
velocidad de respuesta, velocidad de muestreo o métodos de célculo sean diferentes.

» En la integracién de corriente, los valores instantdneos de corriente se integran cuando el modo
de integracion es el modo CC, y los valores de RMS se integran cuando el modo de integracion

es el modo RMS.

* En la integracion de potencia, los valores instantaneos de potencia se integran cuando el modo
de integracion es el modo CC, y los valores de potencia activa se integran cuando el modo de

integracion es el modo RMS.

» Mientras se realiza la integracion (incluso cuando el instrumento esta en modo de espera
durante la integracion de control en tiempo real), el instrumento no aceptara ningin cambio de
configuracién que no sean cambios de pantalla, funcionamiento de la retencién de pico/retencion,

y cambios de rango.

* Incluso cuando la pantalla se mantiene durante la retencion, la operacion de integracién continua
internamente. Sin embargo, los datos visualizados se emiten como salida D/A.

» La pantalla de integracion no se ve

afectada por la operacién de retencion de pico.

+ Si se produce un corte de corriente durante la integracion, los valores integrados se reiniciaran y
la operacion de integracion se detendra.

IMPORTANTE

No se integra ningun dato mientras los rangos cambian de forma manual o automatica.
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Modo de integracién

En esta seccion se describe cdmo configurar el modo de integracion para cada canal. Los dos
modos de integracion, CC y RMS, estan disponibles y pueden seleccionarse por separado para
cada configuracion de cableado.

I e [INPUT] > [CHANNEL]

1 Para abrir la ventana de ajustes, toque
el area de visualizacion detallada del

Sync. source u2 u4 ca nal .

-HRM U2 U4 .
Urange  [TEEEN e ] ] _ Se mostraran los ajustes detallados de cada

15007 15007 15007 1500V : configuracién de cableado.

I range Manual Manual Manual [YELITEL

50A 50A 50A

LPF QFF QFF QFF 2 Toque el cuadro [Mode] y, luego,

VT ratio 1.00000 1.00000 1.00000 . . .z

U phase shift OFF  OFF OFF  OFF OFF  OFF seleccione el modo de integracion en
CT ratio 1.00000 1.00000  1.00000 1.00000 1.00000 1.00000 .

I phase shift OFF  OFF OFF  OFF OFF  OFF la lista.

A-Y Conv. OFF OFF OFF
U rectification| RMS RMS RMS
I rectification RMS RMS RMS
Upper f lim. 2MHz 1MHz 1MHz
Lower f lim. 10Hz 10Hz 10Hz
Integ. mode R RM RM RM

DC Los valores instantaneos de corriente
y de potencia de cada muestreo se
integran por separado para cada
polaridad.

Solo se puede seleccionar en el
modo de cableado 1P2W.

Los seis elementos de la integracién
de corriente (lh+, Ih-, Ih) y la
integracién de potencia activa
(WP+, WP-, WP) se calculan
simultaneamente.

RMS | Se integran el valor de RNS de la
corriente y el valor de la potencia
Upper f lim. _ 2MHz activa adquiridos a intervalos de
Lower f lim. | 10Hz actualizacion de datos.

ZCHPF o Solo se integran por polaridad los
valores de potencia activa.

CH1 100000 = OFF Hz ° 100000
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3 Toque [X] para cerrar la ventana de
ajuste.
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Medicion de la integracion con la funciéon de control del tiempo

Si ajusta por adelantado el valor de ajuste del temporizador y el tiempo de control en tiempo real
y pulse la tecla START/STOP, puede iniciar o detener la integracion en los tiempos establecidos.
Cuando el control de integracién se establece en [All Channel], se puede establecer el valor de
ajuste del temporizador y el tiempo de control en tiempo real, que se aplican comunmente a todas
las configuraciones de cableado.
Si el control de integracion se establece en [Each Wiring], se puede establecer el valor de ajuste
del temporizador y el tiempo de control en tiempo real para cada cableado establecido. Si pulsa
la tecla START/STOP, puede iniciar o detener la integracién en los tiempos establecidos para los
canales seleccionados.

Ajustes de integracién manual

Iniciar
integracion

Detener
integracion

Pulse la tecla START/
STOP.

Vuelva a pulsar la tecla
START/STOP.

Valor integrado mostrado

Detencién

Reinicio
1

Espera |

1
]
1
]
1
]
1
START
/STOP

(Encendido en verde)

Ajustes de integracion del temporizador

Iniciar
integracion

Detener
integracion

Pulse la tecla START/
STOP.

Vuelva a pulsar la tecla
START/STOP.

11

Hora

f

START DATA
/ STOP

RESET

(Encendido en rojo)

Valor integrado mostrado

Inici

Detencién Reinicio
1

o
Tiempo de ajuste del temporizador ! !

Espera

]
1
]
1
START
/ STOP

(Encendido en verde)

Ajustes de la integracién del control en tiempo real

76

Iniciar y
detener la
integracion

Si pulsa la tecla START/
STOP, el instrumento
pasa al estado de
espera. La integracion
se iniciara y se detendra
a la hora de inicio y de
finalizacion establecidas.
Para detener la
integracién mientras

el instrumento esta en
estado de espera, vuelva
a pulsar la tecla START/
STOP.

Valor integrado mostrado

Inicio

Hora de inicio

+ Tiempo en espera 1 Tiempo de control en tiempo real

Hora

;

Detener automaticamente DATA
RESET

Hora de detencion  Reinicio

...................

1
|
|

»'

Ll
|

;

START
/ STOP

(Encendido en amarilo) | Paqam

Iniciar automaticamente

(Encendido en verde)
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Medicion de armonicos

I 3.4 Medicion de armonicos

El instrumento incluye funciones de medicién de armdnicos como caracteristica estandar y

puede adquirir valores de armoénicos medidos de forma sincronizada con los valores de potencia
medidos para todos los canales. Estos valores de arménicos medidos se utilizan para calcular el
componente de onda fundamental (valor fnd) y la distorsiéon armonica total (THD), que se incluyen
en los elementos de medicion basicos del instrumento.

Consulte “10.5 Especificaciones de las ecuaciones” (p. 291).

Ademas, la configuracion del modo de medicién de banda ancha y del modo de medicion

IEC permite al instrumento realizar mediciones de arménicos compatibles con banda ancha y
mediciones de armodnicos de conformidad con las normas IEC.

Consulte “2.7 Modo de medicién” (p. 48).

Modo de medicion WideBand

+ Este modo permite medir en un amplio rango de frecuencias desde 0,1 Hz hasta 1,5 MHz (hasta
1 MHz para el U7001).

 El orden de analisis varia en funcién de la frecuencia medida.

» Solo se actualizan los valores de arménicos medidos a intervalos de 50 ms.

Modo de medicion IEC

» Este modo permite medir armonicos IEC y fluctuaciones de voltaje IEC.

» Cuando se mide una frecuencia de 50 Hz 0 60 Hz, el instrumento realiza mediciones de
armoénicos segun la norma IEC 61000-4-7, y mediciones de fluctuaciones de voltaje segun la
norma IEC 61000-4-15.

» El instrumento siempre actualiza los datos a intervalos de 200 ms.

» Si se mide una frecuencia que cae fuera del rango de 45 Hz a 66 Hz, el instrumento no realiza
mediciones de armédnicos ni fluctuaciones de voltaje.

 El analisis de armonicos puede realizarse para los 6rdenes 0 a 200; y el analisis de armonicos
intermedio para los 6rdenes de 0,5 a 200,5.
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En el modo de medicion IEC, el procesamiento de calculo interno difiere del modo de medicion
normal para realizar mediciones de conformidad con la norma IEC. Por lo tanto, algunas funciones
estan restringidas en el modo de medicién IEC.

Consulte “2.7 Modo de medicién” (p. 48).
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Visualizacion de los valores de armonicos medidos

Los arménicos pueden visualizarse mediante un grafico de barras, una lista o vectores.

Visualizacién de un grafico de barras de arménicos

El analisis de armdnicos se realiza sobre los valores de voltaje, corriente y potencia activa del
mismo canal, y los resultados se muestran en un grafico de barras.
También se muestran al mismo tiempo los datos numéricos de orden en pantalla.

EENCUERCRYETEFZTG ) [MEAS] > [HARMONIC] > [BAR GRAPH]

78

SynciUl /Ul Auto 15V
@ LPF :OFF Auto 1A

Upper: 10KHz
Lower: 10 Hz

u1
Level
9% of Fnd.

Voltaje arménico s

RS e = Content

Corriente armonica

Potencia activa de

Level

100th

Order
i

. o rmonicos 5 e

furur :
00 50.0000 Hz

Valores medidos en pantalla de los 6rdenes
seleccionados

Toque el cuadro [Item] y, luego,
seleccione los canales que se
mostraran en el grafico de barras.

w

Valor de amplitud (nivel)

%

Porcentaje de contenido (porcentaje
de Fnd)

Angulo de fase (fase)

Toque el cuadro [Scale] y, luego,
seleccione una escala del eje vertical
en la lista.

Log

Escala logaritmica

Linear

Escala lineal
Puede mostrar datos hasta niveles
minusculos.
Cuando se selecciona [Phase], la
visualizacion del eje vertical se fija
en [Linear].

» La escala del eje vertical es un porcentaje del rango cuando se selecciona el valor de amplitud.
» Cuando se selecciona el angulo de fase, pueden aparecer barras atenuadas para indicar que el
valor de amplitud correspondiente es pequefio (del 0,01% o menos del rango).

Sync:Ul /Ul Auto 15V Upper:
@ LPF :0FF Auto 1A Lover:

— Phase 71.400

Una barra del orden seleccionado se
volvera verde.

Se muestran los valores medidos del orden seleccionado.
Sitoca A en la pantalla, se ocultan los valores medidos.

Para cambiar los ajustes de visualizacion
Toque cada ajuste y cambielo segun desee.

Para modificar un orden de visualizacion
Toque el cuadro [Order] para seleccionar el
orden con el mando giratorio Y. Si vuelve a
tocar el cuadro [Order], se apagara la luz del
mando giratorio.

Mandos giratorios

Encendido en rojo: en incrementos de 10
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Visualizacién de un grafico de barras con valores interarmonicos

El instrumento en modo de medicién IEC puede mostrar interarménicos.

Si se configura [Interharmonics] en [ON], el instrumento puede mostrar un grafico de barras que
muestre los componentes interarmoénicos, en forma de barras cian, de una combinacion de valores
RMS de corriente y voltaje o de los contenidos porcentuales de corriente y voltaje. El area de
valores numéricos muestra los valores medidos del interarménico adyacente al orden seleccionado
([Order]).

o1 Sync:UL /UL Auto 6V Upper: 10kHz 200ms 1 Toque [Interharmonics] para

P20 @ LPF :OFF Auto 1A Lower: 10 Hz

& tem configurarlo en [ON].
) Se muestra el grafico de barras.

o Para la medicion de potencia, que no incluye
i : elementos de medicidn de interarmonicos,
Linear solo se muestran los componentes armonicos.
Max Order Ademas, al configurar [Content] en [Phase],

el valor [Interharmonics] se desactiva [OFF].

Level 0.0000
%of Fnd. 100.00

e s Phase —uuﬂ

Visualizacion de una lista de armoénicos

Esta seccion describe como visualizar los resultados del analisis de armoénicos como una lista
numérica para cada parametro. Los mismos ajustes afectan a la pantalla Grafico de barras y a la
pantalla Lista. Al desplazarse por la lista horizontalmente o si toca los simbolos [<] y [>] a ambos
lados de la lista, podra cambiar los 6érdenes que se van a mostrar.
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RN ELER CRYTIENF2Td[ i) [MEAS] > [HARMONIC] > [LIST]

: tout - 1 Toque el cuadro [Item] y, luego,
seleccione el canal que se mostrara en
- i;?ig ) ] 0.1773 0.1191 0.0897 Ia IiSta'

2.2475 3 0.1070 0.0725 0.0547 =
1.4983 4 0.1045 0.0713 0.05?2
e i o000 o000t 20001 2 Toque el cuadro [Content] y, luego,
12122 9 0.1581 0.1102 0.0846 § - - -
ooz : 00610 00515 seleccione en la lista el contenido que
0.5619 6! 36 0.0662 0.0511 - -
0081 : 0.1054 00817 ; desee visualizar.

51 0 0.0001 0.0000

0.1024
0.0623 2;
3457 0.0616 93: X nterharmonics .
o : B b : - Level Valor de amplitud
0.0001 ] 0.0000 0.0000 0.0001
ot wey Xy % of Fnd | Porcentaje de contenido
0.0787 0.0582 0.0462

03827 01864 e B o Phase Angulo de fase
0.0001 40: 0.0000 6 0.0000 80 0.0000 0.0001

El angulo de fase de la potencia activa
armonica se refiere a la diferencia de fase

firm u1 Frecuencia de la fuente de de corriente armonica en comparacion con el
sincronizacién voltaje arménico.

U et Valor de RMS del elemento visualizado 3 Toque el cuadro [Max Order] y

Uihat Distorsién armonica total seleccione de la lista el orden mas alto

que desee visualizar.

‘ 50th, 100th, 200th, 500th

En funcién de la frecuencia de sincronizacion
que se esté midiendo, es posible que el
instrumento no pueda mostrar datos hasta el
orden mas alto establecido.
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Visualizacion de una lista de interarmoénicos

80

El instrumento en modo de medicién IEC puede mostrar interarménicos.

Configurar [Interharmonics] en [ON] permite visualizar los componentes interarménicos junto a
las lecturas de armdnicos.
Los valores medidos de los armoénicos se muestran a la izquierda y los de los interarmdnicos a la

derecha.

es0/02480]

1.43304
0.56024
16

0.61416
0.17320
0.53954

3:  0.33067

CH 1
P20

0.41707
0.40351
0.37731
0.33964
0.29323
0.24007
0.18388
0.12699
0.07308
0.02555
2189

Sync:Ul
@ LPF :OFF

50.0003 Hz

4:  0.16002

0.26100
0.13995
0.25282
0.07687
0.25551
0.00287
0.23117
0.06299
0.18687
0.09332
0.15657
0.08606
0.15914

/uL

Uy 1549173V

0.09075
0.08487
0.07226
0.05431
0.03352
0.01264
0.01148
0.02809
0.04193
0.05027
0.05375
0.05157
0.04503
0.03465

Upper: 10kHz 200ms
Lower: 10 Hz

1/5

Uypr :47.735%

0.04934
0.16735
0.00190
0.15656
0.04331
0.13023
0.06584
0.11182
0.06210
0.11609
0.03630
0.12441
0.00142

U1
0.02184

0.00866 Content
0.00799 Level
0.01913

0.02908

0.03521

0.03823

003706 >

0.03275
0.02554ﬂ
0.01626
0.00676
0.00628

1 Toque el cuadro [Interhamonics] para
configurarlo en [ON].

La lista de interarmonicos puede visualizarse
para los valores eficaces y los factores
armonicos de voltaje y corriente.

Si se selecciona cualquier otra opcion,
[Interharmonics] se configurara en [OFF].



Medicion de armonicos

Modificacion de la disposicion de la visualizacion de la lista de armoénicos
Puede cambiar la disposicion de la lista con el ajuste [Order layout].

Todos

CH 1
P @

furuur

0.00472

4.94484 2 0.23542
0.00011 0.00004
1.64829 0.21492
0.00007 ). 0.00004
0.98895 0.19775
0.00004 0.00006
0.70637 0.18308
0.00007 0.00004
0.54936 9 0.17045
0.00006 0.00005
0.44952 0.15945
0.00006 0.00008
0.38034 0.14977
0.00008 0.00005
0.32961 0.14123
0.00008 0.00005
0.29084 0.13360
0.00005 0.00005
0.26022 0.12675
0.00006 0.00005

farmun *

Level [V] % of Fnd [%)

4.94472

0.19772
0.18308

7045

5946
0.14980
0.14123
0.13360
0.12674

Sync:uL /U1
LPF :OFF

50.0001 Hz

Auto 6V Up,
Auto 1A Lo

Uy £ 549228V

0.12056 61:  0.08101
0.00006 2:  0.00005

0.11492

43

0.00006 0.00005
0.10984 5: 0.07603

0.00006
0.10516
0.00004
0.10084
0.00006
51:  0.096
0.00005
0.09324
0.00005
0.08985
0.000!
0.0867¢
0.00005
0.08376
0.00004

Sync:UL /u1
LPF :OFF

50.0002 Hz
Phase ]
0.000

0.004

0.007

0.00004
0.07374
0.00006
0.07163
0.0C
0.0¢
0.00005
0.06768
0.00007
0.06586
0.00005
0.06415
0.00004
0.06255
0:  0.00007

Auto 6V
Auto 1A

Uy £ 549216V

Level [V] %ofFnd[%] Pha

0.097
0.001
0.002
0.001
0.001
0.001
0.001
0.001
0.001
0.001
0.001
0.001
0.001
0.001
0.001
0.001
0.001
0.001
0.001
0.001
0.001

per: 101
wer: 10

Uy £ 48.236 %

0.06099
0.00007
0.05953
0.00006
0.05815
0.00005
0.05681
0.00004
0.05550
0.

0.05:
0.00004
0.05312
0.00008
0.05203
0.00005
0.05094
0.00004
[XEEED
0.00004

Upper: 101
Lower: 10

Uypr :48.236%

9

92.948

U1

Content
Level

Max Order
100th

Interharmonics

Interharmonics

Seleccione esta opcidn para mostrar todos los
ordenes, uno al lado del otro, en una columna.
Un tipo de valores medidos se muestran del
orden 0 al 50 0 100 en una sola pantalla.

Seleccione esta opcion para visualizar
una lista con los valores medidos de orden
impar dispuestos en la parte izquierda de
la pantalla y los valores medidos de orden
par en la parte derecha. Los tres tipos

de valores medidos (valores de RMS,
factores arménicos y angulos de fase) de
voltaje, corriente y potencia se muestran
desde el orden 0 al 40 en una unica
pantalla.
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Medicion de armonicos

Visualizacién de los vectores arménicos
Esta seccion describe cémo visualizar el voltaje, la corriente y el angulo de fase para cada orden
armoénico como un grafico vectorial.

Visualizacion del diagrama de un vector
Muestra los vectores de todos los canales en un Unico gréfico vectorial.

CENIEEWCRVEDEFZIGGE [MEAS] > [VECTOR] > [VECTORX1]

o 12 S /0L Manu 1.5kV Upper:  2MHz sons 1 Toque el botén de un canal que desee

3P3NM @ LPF :

Manu 50 A Lower: 10 Hz

Phase ADJ 4 CH P visualizar.

2 Toque el cuadro [Order], gire el mando
giratorio Y para establecer el orden de
visualizacién y, luego, toque el cuadro
[Order] para confirmar.

0.072
0.309 °

Encendido en verde: en incrementos de 1
Encendido en rojo:  en incrementos de 10

s e 3 Toque el cuadro [Scale], gire el
b mando giratorio Y para establecer la
ampliacién y, luego, toque el cuadro

[Scale] para confirmar.

Visualizacién del diagrama de dos vectores

CENCUERCRYEIEFLEGE [MEAS] > [VECTOR] > [VECTORX*2]

[2021-10-12 12:51:24 | WideBand:
CH _ Sync:UL /UL Manu 1.5kV U MHz 50ms
3P @ LPF :OFF Manu 50 A Lower: 10 Hz

La visualizacion del diagrama de dos vectores muestra
dos graficos de cada configuracion de cableado
seleccionada.

CH34

90

Visualizacién del diagrama de cuatro vectores

REN e EW CRVYTIENF T4 [MEAS] > [VECTOR] > [VECTORX*4]

[2021-10-12 12:52:02 _|WideBand:
c U1 /UL Manu 1.5k Upper:  2MHz 50ms.
3 Manu 50 A Lower: 10 Hz

La visualizacion del diagrama de cuatro vectores
muestra cuatro graficos de cada configuracion de
cableado seleccionada.
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Medicion de armonicos

Configuracion de los ajustes comunes a los arménicos

RENEEW CRYEIEIF LG8 [INPUT] > [COMMON]

1 Toque el cuadro [Grouping] y, luego,
seleccione en la lista un método de
calculo del armoénico intermedio para
los valores de armoénicos medidos.

Measurement mode = WideBand

Trata solo los componentes de un
numero entero multiplo de la onda

OFF -
Harmonic | NN C:culation fundamental como el armdnico del
1 orden correspondiente.
Grouping {ero suppress e
THD calculation order eraging mode = Trata el subgrupo de armoénicos
THD calculation metho((CTHEE)) como el armonico del orden
@wercalculaﬁon method COrreSpondiente.

TYPE1 | Este ajuste proporciona
compatibilidad con las funciones
de medicion de armonicos del Hioki
PQ3198.

Trata el grupo de armonicos
TYPE2 | como el armoénico del orden
correspondiente.

2 Toque el cuadro [THD calculation order], gire el mando giratorio Y para establecer el orden
de calculo de THD y, luego, toque el cuadro [THD calculation order] para confirmar.

Encendido en verde: en incrementos de 1
Encendido en rojo: en incrementos de 10

<
(2]
[
L
5
Q
Q.
o
=}
=}
[
3
-
=,
Q
Q
Q.
(0]
)
©
o
—
(0]
=}
Q.
Q

Orden de calculo de THD: Orden de limite superior, es decir, el orden mas alto hasta el que se calculan los
armonicos totales.

2 a 500 (por paso)

« Si el orden de analisis no alcanza el valor limite superior establecido debido al modo de mediciény a la
frecuencia fundamental, el calculo se realizara con el orden de analisis como limite superior.

* Los valores de arménicos medidos que se muestran en forma de lista y grafico y los valores de armonicos
medidos obtenidos a través de la funcionalidad de comunicaciones del instrumento no estan limitados por el
orden de limite superior establecido aqui.

3 Toque el cuadro [THD calculation method] y, luego, seleccione en la lista la ecuacion para la
distorsion arménica total de THD.

Este ajuste es valido para todas las mediciones de armonicos de voltaje y corriente de todos los canales.

La relacién del componente arménico total con la onda fundamental
THD-F Este ajuste se suele utilizar en aplicaciones como la medicién de conformidad con las normas
IEC.

Relacion entre el componente armonico total y el componente arménico total con la onda
fundamental

Este ajuste produce valores inferiores a los de THD-F para formas de onda con una gran
cantidad de distorsion.

THD-R
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Medicion de armonicos

¢ Qué es el THD?
THD, que significa factor de distorsién armonica total, es una relacién entre el valor de RMS del
contenido arménico y el valor de RMS del componente fundamental o del componente fundamental
de referencia de una cantidad alterna.

¢, Qué es la agrupacion?
La medicién arménica determina el nimero de ondas de la ventana en funcién del modo de
medicion y de la frecuencia de la onda fundamental. Cuando el numero de ondas de la ventana
es distinto de uno, pueden adquirirse lineas de espectro (depésito de salida), cuyo nimero es
proporcional al numero de ondas de la ventana ([niumero de ondas de la ventana] - 1), entre los
componentes armoénicos que tienen una frecuencia de un niumero entero multiplo de (n veces) la
onda fundamental. Se conocen como arménicos intermedios (armonicos de orden intermedio).
Dado que los valores medidos que arroja la medicién de arménicos difieren en funciéon de como se
traten estos armonicos intermedios, la norma IEC y otras normas definen las reglas de agrupacion.

Armonico de orden (n-1) Armonico de orden n Armonico de orden (n+1)

UL

Armonico de orden n con la
agrupacion desactivada

Armonico intermedio

LD

Arménico de orden n con la
agrupacion de Tipo 1 activada

1

Armonico de orden n con la

agrupacion de Tipo 2 activada

En general, el rango de Tipo 1 se conoce como subgrupo armonico, y el de Tipo 2 como grupo
armonico, que se calculan al determinar la raiz cuadrada de la suma de cuadrados de los
depdsitos de salida.

Si no existe ningun armonico intermedio o el nUmero de ondas de la ventana es uno en el modo
de medicion WideBand, los valores medidos coincidiran independientemente del método de
agrupacion que se haya elegido. Si hay armodnicos intermedios, los valores de arménicos medidos
mostraran la relacién de OFF < Tipo 1 < Tipo 2.

Tenga en cuenta que el subgrupo de interarmonicos y el grupo de interarmoénicos en el modo de
medicion IEC son como se muestra en el siguiente diagrama.

Armonico de orden (n-1) Armonico de orden n Armonico de orden (n+1)

Armonico intermedio

e
—

' ! Interarmonico de orden (n-0,5) con la agrupacion de

' V ' Tipo 1 activada (subgrupo interarménico)

'L | Interarmonico de orden (n-0,5) con la agrupacion de
y Tipo 2 activada (grupo interarmonico)

Ademas, observe que los valores de interarmdnicos medidos pasan a cero con la agrupacion
desactivada.
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Medicion de la eficiencia y la pérdida

I 3.5 Medicion de la eficiencia y la pérdida

El instrumento puede calcular la eficiencia n (%) y la pérdida (W) a partir de los valores de potencia
activa y potencia del motor, y mostrarlos. Por ejemplo, el instrumento puede calcular la eficiencia y
la pérdida entre la entrada y la salida de varios convertidores de potencia (por ejemplo, inversores,
acondicionadores de potencia), asi como motores, y calcular simultaneamente la eficiencia global.

Seleccion del método de calculo

Puede seleccionar [Fixed] o [Auto] como método de calculo de la medicién de eficiencia/pérdida.

I e [INPUT] > [EFFICIENCY]

128:04 | WideBand:

. 1 Toque el cuadro [Mode] para
% N, N seleccionar el modo de integracion.
Plndl P] P)
Proaa OFF Fxed

Pnas Fixed Modo fijo

Pinga

Pinas _ Auto Modo automatico

Pinds

Loss, 10.2187 mW Loss, 0.00000

Ns 100.000 Ne 100.000

i

OFF

OFF OFF
Loss; 0.00000 W Loss, 0.00000 W
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Medicion de la eficiencia y la pérdida

Modo [Fixed]

Este modo permite calcular la eficiencia y la pérdida para los elementos de entrada y salida
establecidos y mostrar los resultados del calculo. Puede establecer cuatro o menos ecuaciones (N1
an4yLoss1 a Loss4) para cada eficiencia (n) y pérdida (Loss).

I e [INPUT] > [EFFICIENCY]

o B 1 Seleccione los parametros del lado de
N % N, 100.000 entrada de la ecuacion.
Plndl
i 2 Seleccione los parametros del lado de
fnd3 .
Pt salida de la ecuacion.
Plnds . . .
Pose Seleccione el valor de potencia medido en
Loss, 10.2187 mW Loss, ~ 0.00000 el lado de entrada a la izquierda y el valor
N 100.000 % N 100.000 de potencia medido en el lado de salida a la
— B derecha para cada figura de la pantalla. Se
o OFF pueden seleccionar hasta seis entradas y
OFF OFF salidas para cada ecuacién de calculo de la
g; gz eficiencia. La eficiencia se calcula al sumar las
Loss; 0.00000 W Loss, 0.00000 W seis.
Valor de eficiencia calculado
mas recientemente
Parametros de entrada l Parametros de salida
%
Pin1 B Pout1 Lado de Pin = Pin1 + Pin2 + Pin3 + Pin4
Pin2 B Pout2 entrada +Pin5 + Pin6
Pin3 B Pout3 Lado de Pout = Pout1 + Pout2 + Pout3
Pin4 B Pout4 salida +Pout 4 + Poutb + Pout6
Pin5 Piods Pout5 n 100 x |Pout| / |Pin|
Pin6 Pinas Pout6 Perdida [Pin| - |Pout]|

Loss; 10.2187 mW

Valor de eficiencia calculado
mas recientemente

 La medicién de la potencia del motor (Pm) solo puede elegirse en el modelo equipado con analisis del
motor. Configure los ajustes con la pantalla de ajustes de entrada del motor para medir la potencia del
motor (Pm).

 Consulte “Configuracion de los ajustes de entrada del motor” (p. 97).

* Los calculos en configuraciones de cableado con diferentes rangos de potencia se realizan con los datos
del mayor de los dos rangos de potencia.

* Los calculos entre configuraciones de cableado con diferentes fuentes de sincronizacion se realizan con los
datos mas recientes en el momento del calculo.

Moderacion de la fluctuaciéon del valor medido

* Los valores medidos pueden presentar variaciones cuando las cargas fluctian mucho o de
forma transitoria. En este caso, reduzca el intervalo de actualizacién de datos (a 200 ms) y
utilice también el modo de promedio movil de la funcién de promedio.

» Cuando la entrada o la salida es CC, la variacion en los valores de eficiencia medidos puede
limitarse con el mismo ajuste de fuente de sincronizacién para el canal utilizado para la
medicion de CC que para el lado de CA.
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Medicion de la eficiencia y la pérdida

Modo [Auto]

Este modo determina automaticamente si los objetivos de medicién que cambian con el tiempo
son de entrada y de salida, lo que permite calcular la eficiencia y la pérdida.
Asigne los siguientes elementos a ambos extremos del diagrama de eficacia:
» Extremo izquierdo
Se consideran entradas cuando son positivos
Se consideran salidas cuando son negativos
» Extremo derecho
Se consideran salidas cuando son positivos
Se consideran entradas cuando son negativos

Ejemplo de ajuste
Medicion de PCU en autos hibridos
P1 P2

Bateria Convertidor elevador (- Inversor generador de <_e_ Motor generador de

energia energia

AIN

-1 Inversor de traccion Motor de traccion

PCU

Analizador de potencia

Mida entre la PCU y la bateria (P1), entre los motores generadores de potencia (P2) y entre los
motores de traccion (P3) con el instrumento.

Las entradas y salidas de P1, P2 y P3 cambian con el tiempo en funcién del estado de
funcionamiento del vehiculo hibrido.

<
(7))
C
S
=
Q
Q.
O~
>
>
[
3
-
=.
o
Q
o
(0]
oy
©
(@]
S
D
>
Q.
Q

En caso de aceleracion P1: entrada P2: entrada P3: salida
repentina

Durante la P1: salida P2: entrada P3: entrada
desaceleracion y el
frenado

Durante el P1: salida P2: entrada P3: salida
funcionamiento normal

La pantalla y las ecuaciones de eficiencia y pérdida en las respectivas condiciones de conduccién
son las siguientes: Las direcciones de las flechas cambian segun el estado de entrada y salida de
P1, P2y P3.
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En caso de aceleracion repentina

Loss; 4.26269 uW

. P3|
Eficiencia: n = W *100

Pérdida: Pérdida = |P1| + |P2| - |P3|

Durante la desaceleracion y el frenado

T .
Eficiencia: n _W 100

Pérdida: Pérdida = —|P1| + |P2| + |P3|

Durante el funcionamiento normal

Loss; 1.48027 uW

L |P1] + P3|
Eficiencia: n = T *100

Pérdida: Pérdida = —|P1| + |P2| — |P3]|
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Medicion de la eficiencia y la pérdida

Visualizacién de la eficiencia y la pérdida

I ] [MEAS] > [VALUE] > [CUSTOM]

GY Ci s mwise e s 1 Seleccione el numero de elementos

P20 @ LPF :OFF A Lower:

10 Hz

0.00095 KV 0.00095 KV que se mostraran en la pantalla.

0.00095kV 0.00095kV

2 Toque el nombre del elemento para
e 37 L abrir la ventana de configuracion de
0.00095kV 0.00095kV los elementos de medicion basica.

0.00095kV 0.00095kV
0.00095kV 0.00095kV . 3 Toque [Other].
0.00095kV 0.00095kV

I H I - .
0.00095KkV 0.00095kV Seleccione una de las siguientes

alternativas: [n,] a [n,] (eficiencia) o
[Loss,] a [Loss,] (pérdida).

UL /UL Manu 1.5KV Upy
FF Manu 50 A Low

0.00034kV  Uma 0.00034kV
Urms1 0.00034kV ~ Uina 0.00034kV
Ui 0.00034kV ~ Uina 0.00034kV
Uhiren 0.00034kV ~ Una 0.00034kV

Primary = Secondary X

CH1 CH2 CH3 CH4 CH5 CHé CH7 CH8 Moto

Loss; , Loss; Loss, UDF; UDFg UDFy  UDFy,
UDF,, UDF,, [UDF;; UDF,, UDFys

OFF UDFj;| [UDFy;| UDF;3' [UDFs' [UDFy

n n ns N % UDF, UDF; UDF, uop@
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Medicion del motor (modelo con andlisis del motor)

3.6 Medicion del motor
(modelo con analisis del motor)

El modelo con analisis del motor puede realizar el analisis del motor cuando se utiliza con un
sensor de torsion externo y un tacémetro. Ademas, las partes de entrada del motor utilizadas en el
analisis del motor también se pueden utilizar como entradas independientes, como las analdgicas
de CC (hasta cuatro canales) o de impulsos (hasta ocho canales), o las activaciones de medicion
de forma de onda.

Consulte “Configuracion de los ajustes de la activacion” (p. 120).

Cableado de medicion del motor

El modelo con analisis del motor puede realizar el analisis del motor cuando se utiliza con sensores
de torsion externos y tacometros. La funcion de analisis del motor puede utilizarse para medir la
torsion, las RPM, la potencia del motor y el deslizamiento al introducir las sefiales de los sensores
de torsion y tacometros, como los codificadores giratorios (de tipo incremental).

Ademas, las partes de entrada pueden utilizarse como cuatro canales analdgicos y cuatro canales
de entrada de impulsos.

Conexidén de torquimetros y tacoOmetros
El modelo con analisis de motor dispone de ocho conectores de entrada (conectores BNC
aislados) en el panel trasero del instrumento. Dado que cada conector (etiquetados como Ch. A a
Ch. H) esta aislado del propio instrumento y entre si, se pueden conectar varios tipos de sensores
con diferentes potenciales de conexion a tierra.

Ch.A,Ch.C,Ch.E,Ch. G Entradas analégicas de CC, frecuencia e impulsos

Ch.B,Ch.D,Ch.F, Ch.H Entradas de frecuencia e impulsos

Ademas de utilizar los canales en combinacion para el analisis de motores, también pueden
utilizarse como canales independientes de entrada de sefiales analdgicas/sefales de impulsos.

/AN\ADVERTENCIA

Al conectar los terminales de entrada a Ch. Aa Ch. H

® ® No introduzca una seial que supere la capacidad de cualquier conector.

Hacerlo puede dafar el instrumento o sobrecalentarlo y causar lesiones corporales
graves.

B Apague el instrumento y los demas equipos que vaya a conectar antes
de realizar cualquier conexion, y asegurese de que las conexiones sean

0 seguras.

De lo contrario, los conectores podrian aflojarse y entrar en contacto con otras piezas
conductoras, lo que podria provocar lesiones corporales y dafios en el equipo.
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Medicién del motor (modelo con analisis del motor)

/N\ATENCION

B Cuando desconecte los cables, desenganche el bloqueo y, a continuacion,
sujete el conector BNC por la conexion y extraigalo (no tire del cable).

De lo contrario, podria dafar el conector BNC.

Lengtietas en el
terminal de entrada del Ranuras del conector BNC

instrumento
yfh\// Bloquear

<
(2]
[
QL
5
Q
Q.
o
=]
=}
[
3
oy
=3
Q
Q
Q.
(0]
)
©
o
=4
(0]
=}
Q.
Q

HIOKI PW8001A972-00 91



Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

Conexion de torquimetros y tacometros
Elementos necesarios: L9217 Cable de conexién (cantidad necesaria),
dispositivo que se va a conectar (como el sensor de torsion y el tacémetro)

1 Compruebe que el instrumento y el dispositivo que se esta conectando estan apagados.

2 Conecte el terminal de salida del instrumento al instrumento con un cable de conexion.
Consulte “Ejemplos de conexion del andlisis del motor” (p. 94).

3 Encienda el instrumento.

4 Encienda el dispositivo conectado.

Método de conexidn
Hay varios modos de funcionamiento y patrones de conexion disponibles para las entradas del
motor.

I e [INPUT] > [MOTOR]

1 Toque el cuadro [Motor analysis option

C_ ) 1 wiring] para abrir la ventana de ajustes.

2 Seleccione el modo de funcionamiento
de los canales opcionales de analisis
del motor.

3 Toque [X] para cerrar la ventana de
ajuste.

2021-11-19 11:22:03 | WideBand

Motor analysis option wiring

cHA cHB cHC cuD cHE cHF cHG CH@

Individual Input 2 indiv.  Indiv. indiv.  Indiv.
Motorl Motor2 Motor3 Motor4

Torque Speed(Pulse) Torque Speed | Torque Speed

Torque Speed Direction Origin

Torque Speed Direction

Torque Origin

Torque Speed(Analog)

RPM scale
Nonlin. correction Pulse count

Friction correction No. of poles

Slip

Modo [Individual input]
Las entradas de motor pueden utilizarse como entradas analégicas independientes de CC o como entradas

de impulsos.
Modo de funcionamiento Canales ajustables Descripcion
Individual Input AB, CD, EF, GH Para medir sefiales de voltaje y
sefiales de impulsos

Este modo permite medir y visualizar la sefial de un sensor de salida de voltaje o medir la frecuencia de una
entrada de impulsos y visualizar la forma de onda.
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Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

Modo de analisis del motor

Este modo permite analizar el rendimiento de los motores al medir la sefal introducida por los sensores de
torsion y los tacometros.

Patréon de conexion Canales ajustables Descripcion
, AB, CD, EF, GH Analisis del motor basado en entradas
Patrén 1 A . ~ . ~ .
Anélisis simultaneo de de sefal de torsion y sefal de impulso

Uz, Sl (e hasta cuatro motores de RPM

Analisis del motor basado en entradas
de sefial de torsion, sefial de impulso
de RPM, sefal de sentido de direccion
de giro y sefial de origen.

ABCD, EFGH
Analisis simultaneo de
hasta dos motores

Patron 2
Torque, Speed, Direction, Origin

X ABCD, EFGH Analisis del motor basado en entradas
Patrén 3 i . ~ e ~ .
Torque, Speed, Direction Analisis simultaneo de de sefal de torsion, sefial de impulso

’ ’ hasta dos motores de RPM y sefial de direccion de giro.

. ABCD, EFGH Analisis del motor basado en entradas
Patron 4 e . - ., ~ .
Torque, Speed, Origin Analisis simultaneo de de sefal de torsion, sefial de impulso

’ ’ hasta dos motores de RPM y sefial de origen.

, ABCD, EFGH Analisis del motor basado en entradas
Patron 5 i . ~ . ~ o
Torque, Speed(Analog) Andlisis simultaneo de de seial de torsion y senal analégica

’ hasta dos motores de CC de RPM.
Patron 1: Este modo permite analizar motores con un par de canales adyacentes. Se puede

medir la potencia y el rendimiento del motor de hasta cuatro sistemas simultaneamente.

Patron 2, 3,4 y 5: Este modo permite analizar motores con un conjunto de cuatro canales. Se pueden
medir hasta dos sistemas simultdneamente. Estos patrones permiten realizar analisis
mas avanzados al medir no solo la potencia y la eficiencia del motor, sino también la
direccion de giro y la regeneracion/potencia de funcionamiento en combinacién, o la
medicion del dngulo eléctrico. Ademas, estos patrones permiten realizar mediciones
basadas en una revolucién del motor (un ciclo del angulo mecanico).
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» Cuando introduzca la senal de origen (pulso de fase Z) en el modo de analisis del motor,
introduzca siempre los impulsos emitidos por el mismo codificador. Si se invierte el orden de los
bordes ascendentes de la sefial de impulso de RPM y de la sefial de origen, la medicion de RPM
puede volverse inestable.

» Cuando realice mediciones con un pulso como referencia para el analisis del motor, utilice una
sefal con el numero de impulsos que sea un multiplo entero del nimero de pares de polos del
motor (que es la mitad del numero total de polos del motor). (p.64)

* En un entorno eléctricamente ruidoso, conecte a tierra el instrumento y los sensores conectados
al mismo potencial eléctrico.

Cableado de la opcidén de analisis del motor

Ch.A Ch.B Ch.C Ch.D Ch.E Ch.F Ch.G Ch.H

Individual Input Indiv. Indiv. Indiv. Indiv. Indiv. Indiv. Indiv. Indiv.

Motor 1 Motor 2 Motor 3 Motor 4

Torque

Torsion | Velocidad | Torsién | Velocidad | Torsion | Velocidad | Torsion | Velocidad
Speed(Pulse)

Torque Speed

. . -~ Torsién | Velocidad | Direccion Origen Torsiéon | Velocidad | Direccion Origen
Direction Origin
Torque Speed Torsion | Velocidad | Direccion | OFF | Torsién | Velocidad | Direccion | OFF
Direction
g;:g;:‘e RECS Torsion | Velocidad OFF Origen Torsion | Velocidad OFF Origen
LT Torsisn | OFF | Velocidad | OFF | Torsion | OFF | Velocidad | OFF
Speed(Analog)
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Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

Ejemplos de conexion del analisis del motor

En estos ejemplos, se estan conectando un torquimetro y un tacometro con Ch. Aa Ch. D.

También puede conectarlos a Ch. E a Ch. H.

Ejemplo 1: Medicion de la potencia del motor (ajustes del patrén 5 del modo de analisis del motor)

Ch.AorCh.E

Ch.BorCh.F

Ch.DorCh.H

Ch.CorCh.G

e

Salida de torsion

Salida de RPM

i/E

]

Introduzca la sefial de torsion en Ch. Ay la sefial RPM
en Ch. C. Mida la potencia y el rendimiento del motor.

La sefal de torsion puede utilizar una sefial analdgica de
CC o una entrada de frecuencia basada en impulsos.

La sefial de RPM debe ser una sefal analdgica de CC.
La sefal de torsién y la sefial de RPM se pueden
introducir desde diferentes sensores.

Ejemplo 2: Medicion de la potencia del motor con deteccion de avance/reversa
(ajustes del patron 3 del modo de analisis del motor)

Ch.AorCh.E

Ch.BorCh.F

Ch.DorCh.H

Ch.CorCh.G

e

Salida de torsién

e

Fase A
salida de impulsos

Fase B
salida de impulsos

Introduzca la sefial de torsion en Ch. A, la sefial de
impulso de fase A en Ch. B, y la sefial de impulsos de
fase B en Ch. C. Mida la potencia y el rendimiento del
motor mientras observa la direcciéon de giro del motor en
funcién de la diferencia de fase entre el impulso de fase
Ay el pulso de fase B.

La sefial de torsiéon puede utilizar una sefial analdgica de
CC o una entrada de frecuencia basada en impulsos.

Ejemplo 3: Medicién de la potencia del motor con medicién del angulo eléctrico
(ajustes del patron 2 del modo de analisis del motor)

Ch.AorCh.E

Ch.BorCh.F

Ch.DorCh.H

Ch.CorCh.G

Salida de torsion

Fase A
salida de impulsos

Fase B
salida de impulsos

Fase Z
salida de impulsos

Introduzca la sefial de torsiéon en Ch. A, la sefial de
impulso de fase A en Ch. B, la sefial de impulsos de
fase B en Ch. C, y la sefial de impulso de fase Z (origen)
en Ch. D. Mida la potencia y el rendimiento del motor
mientras mide el angulo eléctrico.

Al ajustar la fuente de sincronizaciéon en Zph., puede
sincronizar la medicién con el angulo mecanico en lugar
del angulo eléctrico.

La sefal de torsion puede utilizar una sefial analégica de
CC o una entrada de frecuencia basada en impulsos.

Si no necesita detectar la direccién de giro del motor, no
es necesario introducir el impulso de fase B en Ch. C, y
puede seleccionar el patrén 4.

Al utilizar Zph. como fuente de sincronizacion, debe
introducir no solo el pulso de fase Z en Ch. D, sino
también el pulso de fase Aen Ch. B.

Ejemplo 4: Medicion de la potencia del motor (ajustes del patron 1 del modo de analisis del motor)

Ch.AorCh.E

Ch.BorCh.F

Ch.CorCh.G

Ch.DorCh.H

[ L

Salida de torsion

[ L

Salida de RPM

[ ||

Salida de torsion

[ L

Salida de RPM

Introduzca la sefal de torsion y la sefial de RPM en

Ch. Ay Ch. B para medir la potencia y el rendimiento del
motor del primer sistema. Introduzca la sefal de torsion
y la sefial de RPM en Ch. C y Ch. D para medir la
potencia y el rendimiento del motor del segundo sistema.
La sefial de torsién puede utilizar una sefial analégica de
CC o una entrada de frecuencia basada en impulsos.
Solo se puede introducir una sefial de RPM basada en
impulsos.

Configuracion de los ajustes de entrada del motor conectado y visualizacién de
los valores medidos

Para obtener mas informacién sobre la visualizacion de los valores medidos y los ajustes para la
introduccién de sefiales, consulte “3.6 Medicidon del motor (modelo con analisis del motor)” (p. 90).
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Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

Visualizacion de los valores medidos del motor

Visualizacion de los valores medidos del motor en la pantalla [BASIC]

I ] [MEAS] > [VALUE] > [BASIC]

CH A Analog Sync:DC . OFF Upper: 2MHz Lower: 10 Hz 50ms

CH C Analog Sync:DC . OFF Upper: 2MHz Lower: 10 Hz

CH A Analog Sync:DC 5V LPF:  OFF Upper: .z
CH C Analog Sync:DC 5V LPF:  OFF Upper: He - 1 Pulse Ias teclas <CH> de selecc"on de
T, 014158 Nm T, 047232 Nm canal para cambiar la visualizacién a
[A-D] o [E-H].

Spd1 0.0000 M,/min Spds 0.0000 M,/min

El canal visualizado cambiara cada vez que se
P 0.0000 MW P 0.0000 MW q

pulsen las teclas 4CHp>.

Siip1 0.548 % Siip3 0.685 % Independientemente de si se selecciona [A-

T 0.93456 Nm T, 0.31703 Nm D] o [E-H], se mostraran todos los valores
medidos del motor que pueden visualizarse de
acuerdo con la configuracion.

q2
Sp;  0.0000 M 0.0000 My,
P 0.0000 MW 0.0000 MW

Stz 0571 % 0352 %

Cuando se visualiza [A-D], apareceran las siguientes indicaciones en la parte superior de la pantalla.

La fila superior indica los ajustes de entrada para [CH A] y la fila inferior indica
Entrada de Ch. Ay Ch. C | los de [CH C].
Aparece [Analog], [Freq] o [Pulse].

Muestra el ajuste de la fuente que determina el periodo (entre puntos de cruce
Fuente de sincronizacién | por cero) que sirve de base para la medicion.

para la entrada del motor | En funcion de la configuracion de conexion de la opcidn de andlisis del motor,
las fuentes se mostraran en las filas superior e inferior.
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La fila superior indica el rango y el filtro para [CH A] y la fila inferior indica los
de [CH C].

Ajustes de filtro Para el ajuste [Analog], se mostraran los valores de ajuste del rango y del
filtro.

Para los ajustes [Freq] y [Pulse], se mostraran los valores de ajuste del filtro.

Cuando la visualizacion de canal esta configurada en [E-H], Ch. Ay Ch. C en la tabla anterior debe indicar
Ch. Ey Ch. H, respectivamente.

Visualizacion de los valores medidos del motor en la pantalla [CUSTOM]
[MEAS] > [VALUE] > [BASIC]

PR L Sync:UL /UL Manu 15KV Upper: Wiz ins = 1 Para el modo de enlace ()ptiCO,

1P @ LPF :OFF Manu 50 A Lower: 10 Hz ] U

Ui 0.00034kV  Ups | 0.00034kV  Uma | 0.00034KV : elija entre [Primary] (configure

Uma | 0.00034kV  Upa'| 0.00034kV  Uma | 0.00034KV \/ el instrumento como primario) y
Upa | 0.00034kV  Upma'| 0.00034kV  Uma'|  0.00034kV [Secondary] (configure el instrumento
Upa | 000034kV  Upa| 0.00034kV  Upa'| 0.00034kV como secundario).
Ung] 0.00034kV  Uma'| 0.00034kV  Upa'| 0.00034kV s
‘7_7 A B ooy [ 2 Toque [Motor].
Pril S . .
—— 3 seleccione el parametro para
CH5 CH6 CHT R R
I visualizar.
3
I Tq Valor de torsion
Items
Spd RPM
Pm Potencia del motor
Slip Deslizamiento
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Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

Calibracion de la entrada del motor

En las siguientes circunstancias, realice la calibracion para eliminar los errores causados por las
desviaciones de la sefial de entrada:

» Cuando se introduce un voltaje de CC analdgico en Ch. A, Ch. C, Ch. E, y Ch. G

» Cuando se introduce una sefial de torsién basada en la frecuencia

En las siguientes circunstancias, realice la calibracion mientras el instrumento esta recibiendo la
entrada cero para las sefales de torsién y RPM:

» Cuando se muestra un valor de torsion, aunque no se genere ninguna sefial de torsion.

» Cuando se muestra un valor de RPM, aunque no se genere ninguna sefal de rotacion.

1 Pulse la tecla MEAS.

2 Pulse la tecla 4«CHP de seleccién de canal para cambiar la
visualizacién a [A-D] o [E-H].
El canal visualizado cambiara cada vez que se pulsen las teclas 4CHp>.

Pulse 0ADJ.
Se mostrara un cuadro de dialogo de confirmacion.

4 Toque [Yes].
Comienza la calibracion.

» Cuando el indicador de canal [A-D] o el indicador de canal [E-H] esta encendido, también puede
realizar la calibracion de la entrada del motor si pulsa la tecla 0ADJ incluso en cualquier pagina
de la pantalla Medicién.

+ La calibracion no esté disponible para canales con el ajuste de entrada en [Pulse].

* La calibracion se puede realizar dentro de un rango de entrada del £10% del rango. La entrada
de sefales fuera de rango hace que falle la calibracion.
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Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

Configuracion de los ajustes de entrada del motor

Para conectar los sensores de torsién y los tacémetros, consulte “Cableado de medicion del motor”
(p. 90). Configure los ajustes de analisis del motor en funcion de esas conexiones.

SENIEEW CRVEIEIVZTG 8 [INPUT] > [MOTOR]

1

1 Toque [Motor analysis option wiring]

C— para seleccionar.
| )3
2
( Y | 2 Toque [CH A-D] o [CH E-H] para
— mostrar los canales en los que desea
5 cambiar la configuracion.

3 Toque los cuadros [Upper flim.] y
[Lower flim.] y seleccione la frecuencia
en la lista.

6 (G Configure esta opcién cuando se vayan a
introducir impulsos para la entrada del motor.

100 Hz, 500 Hz, 1 kHz, 5 kHz,
Upper flim. | 10 kHz, 50 kHz, 100 kHz,
500 kHz, 1 MHz, 2 MHz

Lower flim. | 0,1 Hz, 1 Hz, 10 Hz, 100 Hz

Limite de frecuencia superior

Este ajuste especifica la frecuencia mas baja que excede la frecuencia maxima de la sefial de impulso de
entrada.

Cuando [Motor analysis option wiring] esta configurado en [Individual Input], el ajuste se utiliza como
limite superior para la salida D/A.

Cuando se utiliza el modo de analisis del motor, este ajuste se utiliza como frecuencia de impulsos para
mostrar las RPM y las potencias del motor y como frecuencia de impulsos para calcular el valor limite superior
de la salida D/A.

60 x (limite de frecuencia superior configurado)

(Valor del limite superior de RPM)= - -
(Ajuste del conteo de impulsos)

2 x g x (valor limite superior de RPM)
60

Si el ajuste de la sefial de RMS de entrada es [Analog], el limite superior RMS se calcula multiplicando el
valor de RMS escalado por el valor del rango de voltaje.

(Valor limite superior de potencia del motor) = (Valor de torsion maximo) x

Limite de frecuencia inferior

Este ajuste especifica el limite inferior de frecuencia para la medicion de la sefial de impulsos de entrada.
Cuando se seleccionan las siguientes fuentes de sincronizacion, la frecuencia limite inferior también se utiliza
como limite de frecuencia inferior para la medicion.

Ext1, Ext2, Ext3, Ext4
Zph1, Zph3
Ch.B,Ch.D, Ch.F, Ch.H
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Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

4 Toque el cuadro [Sync. source] para abrir la ventana de ajustes.

98

Establezca la fuente que determina el periodo base para calcular los parametros de andlisis del motor.
Los parametros de analisis del motor se miden con intervalos de la fuente seleccionada aqui.
Consulte “Fuente de sincronizacion” (p. 64).

U1a U8, I1al8, DC, Ext1 a Ext4, Zph1, Zph3
CHB,CHD,CHF,CHH

Al configurar Ch. D o Ch. H a la sefial de origen (Origen), puede seleccionar [Zph1] o [Zph3] como fuente de
sincronizacion.

La fuente de sincronizacion del motor configurada se visualiza en [Sync] en la parte superior de la pantalla
cuando se visualiza [A-D] o [E-H] en la pantalla [Meas] > [Basic].

IMPORTANTE

» Cuando se selecciona [DC] como fuente de sincronizacion, los segmentos coincidiran con el
intervalo de actualizacién de datos.
(1 ms, 10 ms, 50 ms, 200 ms)

» Cuando mida la eficiencia del motor bajo una carga fluctuante, seleccione la misma fuente de
sincronizacion que la del canal de medicion de entrada del motor. La eficiencia puede medirse
con mayor precision si utiliza el mismo intervalo de célculo para la entrada y la salida del motor.

Toque el cuadro [LPF/PNF] y seleccione un filtro de paso bajo o un filtro de ruido de
impulsos de la lista.

LPF OFF (20 kHz), 1 kHz

PNF OFF, Strong (100 kHz), Weak (1.8 MHz)

Filtro de paso bajo (LPF)

Canales aplicables
* Ch. A, Ch. C, Ch. Ey Ch. G (cuando la entrada esta configurada en [Analog])

Ajuste el filtro a [1 kHZ] si el ruido externo en la entrada analédgica de CC desestabiliza la medicion.
El ajuste de LPF no tiene efecto sobre la entrada cuando no esta configurada como entrada analégica de CC.
Filtro de ruido de impulsos (PNF)

Canales aplicables
* Ch. A, Ch. C, Ch. E y Ch. G (cuando la entrada esta configurada en [Pulse] o [Frequency])
*Ch.B,Ch.D,Ch.FyCh.H

Utilice este ajuste cuando los valores medidos para la entrada de datos de frecuencia o RPM con una sefal
de impulso sean inestables debido al ruido.

IMPORTANTE

+ Este ajuste no tiene efecto en los canales para los que la entrada esta configurada como
entrada analégica de CC.

» Cuando el PNF esta configurado en [Weak (1,8 MHz)], los pulsos de aprox. 1,8 MHz o0 mas no
se detectaran; cuando esta configurado en [Strong (100 kHz)], no se detectaran los impulsos
de 100 kHz o mas.

Toque el cuadro [Slip] y, luego, seleccione una fuente de frecuencia de entrada de la lista.

Esto configura la frecuencia del canal de medicién introducido en el motor para calcular el deslizamiento del
motor.

‘ fu1, fl1, fU2, fl2, fU3, I3, fU4, fl4, fUS5, {15, fUS6, f16, fU7, f17, fUS, fI8

Ecuaciones de deslizamiento

Cuando la 100 x 2 x 60 x (frecuencia de entrada) - |RPM| x (valor de ajuste del nimero de polos del motor)
unidad es r/min. 2 x 60 x (frecuencia de entrada)

Seleccione el voltaje o la corriente suministrada al motor, lo que sea mas estable, como fuente de frecuencia
de entrada.
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Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

Ajuste de la entrada de torsion
Seleccione el tipo de sefial utilizada por el sensor de torsiéon conectado al instrumento.

Analog Para los sensores que emiten una sefal de voltaje continua proporcional a la torsion.

Frequency Para los sensores que emiten una sefal de frecuencia proporcional a la torsién.

Los parametros de ajuste varian con el ajuste de entrada seleccionado de la siguiente manera.

Cuando se selecciona [Analog]
Cuando la entrada de torsion esta configurada en [Analog], ajuste el valor de escala y la unidad
juntos en [U range] y [Torque scale] de acuerdo con el sensor.

ET e EW CRYTIENF T4 [INPUT] > [MOTOR]

<
[U range] @
Motor analysis option wiring CHE CHF CHG CHH Seleccione un rango de voltaje de acuerdo con L
Parameters Torque Speed . . .z N
cHao  [NCHERN . SHE el voltaje de salida del sensor de torsion que )
Lower  lim. 10Hz se va a conectar. Cuando el indicador de canal 8;
Torque P . o
: SIS Be A-D o D-E esta encendido, puede utilizar las >
Input settings | Analog Analog . >
LP/PNE 2 teclas de rango para seleccionar un rango de c
Urange V0|'[aje §~
Toraue sale Cuando A-D esta encendido, la tecla =
Rated torque .
ot U RANGE se activa para Ch. A; la tecla o
Torque meter correction Frq. range I RANGE se aCt|Va para Ch C (0]
CE RPM scale #1100 r/min Cuando E-H esta encendido, la tecla o)
Nonlin. correction = OFF ulse cou H
Pulse count U RANGE se activa para Ch. E; la tecla 3
Friction correction =~ OFF No. of poles . —_
o I RANGE se activa para Ch. G. o)
o
)

1V,5V,10V

Ejemplo: Para un sensor de torsion con una torsion
nominal de 500 N-m y una escala de salida

de ¥10V [Torque scale]

T 10V Ingrese el valor de la escala en la ventana del
range teclado numérico.

Torque scale 50,00 Los valores de torsion medidos se muestran

como el resultado de multiplicar el voltaje de
entrada por el valor de escala. Ajuste el valor
de torsion por 1V de salida del sensor de
torsién conectado junto con el ajuste de la
unidad de torsion.

([Valor de escala] = [Valor de torsién nominal
del sensor de torsion]/[Valor de voltaje de
escala completa de salida))

En el ejemplo, el valor de escala seria 50.
(50 = 500 N-m/10)

=9999.99 a -0.01, 0.01 a 9999.99
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Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

Cuando se selecciona [Frequency]
Cuando la entrada de torsién esta configurada en [Frequency], ajuste el valor de escala y la
unidad de medicién juntos en [Rated torque], [Center freq.] y [Frq. range] segun el sensor.

SENEEW CRVEIEIVZTG LN [INPUT] > [MOTOR]

[2021-11-19 11:20:47 _|WideBand.

[Rated torque]
Motor analysis option wiring CHE CHF CHG CHH Introduzca la torsién nominal del sensor de

Parameters Torque Speed Direction Origin s
a0 [CHERT TN i torsion que se va a conectar.

CHE Lower f lim. 10Hz

(Lote Sync. source DC

E_.c Input settings  Frequency. Pulse Pulse 10-01m a 999999k

I LPF/PNF OFF OFF OFF

B Phase
y—' U range

CHH
ZPhase }— Torque scale
Rated torque [Center frq.], [Frqg. range]

Z-phase reference | Rising Center frg

T Yo, Frq. range Introduzca la frecuencia central
CHE RPM scale correspondiente a un valor de torsién igual a
Nonlin correction SR Pulse count cero en el cuadro [Center frq.]. Introduzca la
R pctpele diferencia entre la frecuencia correspondiente
a la torsion nominal del sensor y la frecuencia
central en el cuadro [Frq. range].

1.000000 kHz a 500.0000 kHz

Los ajustes deben cumplir con las siguientes

restricciones:

« La frecuencia central mas el rango de
frecuencias es inferior o igual que 500 kHz.

« La frecuencia central menos el rango de
frecuencias es superior o igual que 1 kHz.

Ejemplo 1: Para un sensor de torsiéon con una torsion Ejemplo 2: Para un sensor de torsién con una

nominal de 500 N-m y una salida de 60 kHz torsion nominal de 2 kN'm, una torsién
+20 kHz nominal positiva de 15 kHz y una
torsion nominal negativa de 5 kHz
Rated torque 500,00
Center Frq. 60,00000 Rated torque 2,00k
Frq. range 20,00000 Center Frq. 10,00000
Frq. range 5,000000
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Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

Configuracion de la entrada de seial de rotacion
Los elementos de ajuste de la entrada de sefal de RPM varian en funcién del patron de conexion
del modo de analisis del motor.

Analog Para una sefial de voltaje continua proporcional a las RPM

Pulse Para una senal de impulso proporcional a las RPM

Los elementos de ajuste varian segun la configuracion.

Cuando el ajuste de entrada es [Analog]
Configure el rango de voltaje y los ajustes de escala de RPM en funcién de la sefial de rotacion.

I e [INPUT] > [MOTOR]

[U range]

Motor analysis option wiring CHE CHF CHG Seleccione un rango de voltaje de acuerdo
chap  [NGHERT [ I con el voltaje de salida de la sefal de rotacion
Ty D introducida en el instrumento.

[Torque |—— - b El rango de voltaje de la entrada de sefial
Input settings Analog Analog ) de rOtaCIén tamblén puede ajUStal'Se con

N

LT

las teclas de rango de corriente mientras
Torquescole SN el indicador de canal [A-D] o [E-H] esta
Rated torque encend|do

Center frq.

s Frq. range
Torque meter correction 1 V, 5 V, 10 V

CHE RPM scale
Nonlin. correction | OFF Pulse count

Friction correction | OFF Mol [RPM Scale]

Slip

Ingrese la escala de RPM en la ventana del
teclado numérico.

El resultado de multiplicar el voltaje de entrada
por el valor de escala se muestra como el
valor de RPM medido.

Ingrese las RPM por voltio de la salida de la
sefal de rotacion.

+0.00001 a 99999.9

Cuando el ajuste de entrada es [Pulse]

SENIEEW CRYEIENF TG 8 [INPUT] > [MOTOR]

20 |WideBand

[Pulse count]

Motor analysis option wiring CHA CHB CHC CHD Si se conecta un codificador giratorio de tipo
CHAD CHEH Parameters Voltage Frequency Torque Speed . t I 1000 . | t s
- - N— T s incremental con impulsos por rotacion,
Lower f lim. 10Hz 10Hz _ |ngrese 1000
iy Sync. source DC DC HH Ari
i oonsotings (SRR roe N Pue : Puede_ gtlllzar la ven?ana del teclado r’1u_menco.
T o o e e Especificar este parametro con un multiplo
} nee 5 de la mitad del niumero de polos del motor
R e permitira seleccionar “Ext” como fuente de
Rated torque + 100 Nm . . s
Center frq. 60.00000 kHz sincronizacion.
Torque meter correction Frq. range 30.00000 kHz
CHC  RPMscale +1 a2 60000
Nonlin. correction ” . s .
i Puisecount (ntimero de impulsos por rotacién del &ngulo
R o
o mecanico)

[No. of poles]

Este valor se utiliza para realizar el calculo del
deslizamiento, asi como para convertir la sefal
de RPM en una frecuencia correspondiente al

angulo eléctrico.

Puede utilizar la ventana del teclado numérico.

2 a 254 (numero par) ‘
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Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

Funcion de compensacion del torquimetro

I e [INPUT] > [MOTOR]

Cuando el torquimetro que se va a utilizar proporciona

S — CHA CHB CHC CHD 1 valores d’e callbraqlon, puede compensar Io.s errores
Parameters  Torque  Speed  Torque  Speed del torquimetro al ingresar los valores objetivo y los
FHARREREREE pperim. 2tz 2z puntos de calibracion.
Lower f lim. 10Hz 10Hz i
TERe Sync. source DC DC Y . P H i
Pulse Input settings Analog Pulse Frequency Pulse 1 Hay dos metOdos de CompensaC|on dlsponlbles la
— LPF/PNF OFF oF or oF  compensacion de no linealidad, que utiliza la tabla
- tianes & Punto de calibracion de torsion (N-m) al valor de
= Torque scale " calibracion de torsion (N-m), y la compensacion de
Rated torque + 1.00 Nm . s o . .z
e, —— friccion, que utiliza los puntos de calibracion de RPM
T B R LT Frq. range 3000000 kHz (se tiene en cuenta la direccion,
A @HIE | r/min.) al valor de calibracion de torsion (N-m). Puede
Nonlin. correction  [SONR| [OFF|  Pulse count utilizar uno o ambos para realizar la compensacion.
Friction correction _ZON OFF No. of poles
=P Una tabla de compensacion puede contener

conjuntos de valores de hasta 11 puntos.
El nimero de conjuntos de valores de compensaciéon
(valores medidos y valores tedricos) puede ajustarse

Motor analysis option wiring CHA CHB CHC CHD ‘ Segun se desee . .
Parameters  Torque  Speed  Torque  Speed | No es necesario ingresar los 11 conjuntos.
CHA-D CHE-H .
Upper f lim. 2MHz 2MHz
e overfim- — — Los valores de calibracién (valores tedricos) deben
TR To R G expresarse en la misma unidad que los valores
o B medidos en pantalla. Los valores medldgs que
e e Pt queden fuera de la tabla de compensacion no se
corregiran.

[Tor

Rango de entrada de cada valor en la tabla de correccion:

Friction correction

e —— +1,00000 n @ 999,999 T

Torque calibration values[Nm:

IMPORTANTE

Las formas de onda de entrada del motor
mostradas en la pantalla de forma de onda
no estan sujetas a la compensacion del
torquimetro.

Diagrama conceptual

Compensacion de no linealidad Compensacion de friccion (salida sin carga)
Punto de calibracion de torsién a valor de calibracion de torsion Puntos de calibracion de RPM a valor de calibracion de torsion
(N*m) (N*m) (se tiene en cuenta la direccion,
r/min) (N-m)
Torsién por visualizar A
Torsién por visualizar Valor de torsion medida real

Q Punto de calibracion
= Compensacion lineal
= Valor de torsién compensado

} Torsiéon medida RPM medidas

>
»

D).
Valor de torsién medida real /li/é/ \l\l\

O Punto de calibracién

=== Compensacion lineal
= Valor de torsion corregido

Rango de compensacion
I

»

Rango de compensacién

r' N

A

»

Rango de medicion Rango de medicion
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Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

Ecuaciones

Cuando la compensacién del torquimetro esta activada:
(Valor de torsion) = S x [X - (Valor de compensacion de cero)] - At - Bt

At = atc — att*
Bt = btc*
S: Escala

X:  Valor convertido de senal de entrada a torsion
At: Valor objetivo de no linealidad

B

t:  Valor objetivo de friccion

atc: Valor de calibracion de torsién de la tabla de compensacion de no linealidad
att: Punto de calibracién de torsion de la tabla de compensacion de no linealidad
btc: Valor de calibracion de torsion de la tabla de compensacion de friccion

*

: Los valores tedricos entre los puntos de calibracion ingresados se calculan mediante

interpolacion lineal.

El cliente debe obtener los valores de calibracion mediante calibracion o ponerse en contacto
con el fabricante del torquimetro.

La calibracion del analisis del motor también se aplica a las compensaciones de los dispositivos,
incluidos los torquimetros, independientemente de si la funcidon de compensacion esta activada o
desactivada.

El instrumento no indica sobre cero para un valor de torsién emitido cuando no se genera torsién
o el motor no esta girando porque corrige los valores medidos al aplicar los valores de calibracién
después de la calibracion. Al realizar la calibraciéon de este instrumento, se ponen a cero las
compensaciones de todo el sistema (incluido); por lo tanto, se suele llevar a cabo la calibracién
con el valor de calibracién del punto de torsion cero.

Si dispone de informacién de los torquimetros sobre las caracteristicas de histéresis o deriva
que se producen durante una prueba, la introduccién del valor de calibracién del punto de torsion
cero permitira realizar una medicién mas precisa.

La unidad de torsién, newton metro (N*m) en esta seccion, varia en funcion del ajuste.

Los valores de compensacion de los puntos que superen el rango de medicién no se utilizaran
en el calculo de la compensacion.

Cuando los valores de calibracion se expresan en porcentaje de escala completa (% e.c.), la
siguiente ecuacién puede generar los valores de calibracion que puede ingresar.
(Valor de calibracién por ingresar) = (e.c. del torquimetro) x (porcentaje de escala completa)

La compensacion del torquimetro solo es valida para valores dentro del rango de los puntos
de calibracion de torsion ajustados. Si desea corregir los valores de torsion fuera del rango,
establezca un rango mas amplio de puntos de calibracion de torsion.
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Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

Medicién del angulo eléctrico del motor

Cuando se utiliza una sefial de impulso como entrada de sefal de rotacion, puede ver los cambios
en la fase de voltaje y corriente si utiliza el impulso como referencia al configurar [Sync. source]
para los canales de entrada 1 a 8 en [Ext1], [Ext1], [Ext2], [Ext3] o [Ext4].

Impulsos de fase A

uuiuriduuyt

|_| Impulsos de fase Z |_|_

' Impulsos sincronizados del angulo eléctrico
Vectores de i+ (generados internamente a partir de impulsos de fase Ay fase Z)

corriente y voltaje | | | | | |_,_

f_ti Formas de ondas de voltaje y corriente

J

o\ \W/ N\

i Referencia

o--

'
r—!

Inversa de la frecuencia de la onda fundamental u1)

Cuando se mide el angulo eléctrico con multiples impulsos

» Se recomienda utilizar la sefial de origen (fase Z). Cuando se utiliza la sefial de origen (fase Z),
el pulso de referencia se determina en funciéon de la sefal de origen, lo que permite medir la fase
si utiliza un impulso fijo como referencia en todo momento.

 Para utilizar un borde ascendente de la sefial de origen (fase Z) como referencia, establezca
la referencia de fase Z en Ascendente; para utilizar un borde descendente, establezca en
Descendente.

» Cuando no se utiliza la sefal de origen (fase Z), el impulso que sirve de referencia se determina
durante la sincronizacion. Si falla la sincronizacién, se puede utilizar un impulso diferente como
referencia cada vez que se realice la resincronizacion.

» El analisis sincronizado de arménicos con el impulso de la sefial de rotacién ingresada requiere
impulsos cuyo niumero sea un multiplo entero de la frecuencia de entrada. Por ejemplo, un motor
de cuatro polos necesitaria impulsos por un nimero entero multiplo de 2, mientras que un motor
de seis polos necesitaria impulsos por un niumero entero multiplo de 3.

» Cuando se mide un motor que utiliza una conexion Y internamente en el modo de cableado
3P3W3M, los angulos del voltaje de fase y la corriente de fase se pueden medir con la funcién
de conversion A-Y.
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Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

Calibracion de fase (PHASE ADJ)

Esta seccion describe cémo calibrar la diferencia de fase entre los impulsos de la fuente de
sincronizacion de la medicion de armonicos y los componentes de la onda fundamental de voltaje
del primer canal conectado.

RENEEW CREIEVZTG 8 [MEAS] > [VECTOR] > [VECTORX%1]

£ Tran spcowea ao sy er: oo 1 Seleccione el canal para el que desea

realizar la calibracion del angulo de
fase mediante la ventana de seleccion
de canales.

2 Para obtener el valor de compensacion
segun la entrada, toque [Adjust] en
I 000008 A-102385° 000003 A ensaL” [Phase ADJ].

__Joroa P 3 Paraingresar un valor de
¥ 000008 A -egams 1 00000 A TrSTOT" compensacion definido por el usuario,
B s - toque el area de visualizacion del valor
I 000008 A 108073+ I 0.00005 A - de compensacion y, luego, ingrese el

: valor de compensacién con la ventana
del teclado numérico.

* La calibracion de fase solo esta disponible cuando la fuente de sincronizacion esta configurada
en [Ext1], [Ext2], [Ext3] o [Ext4]. Aunque se pulsen las teclas, la calibracion de fase no tiene
ningun efecto cuando se utilizan otros ajustes.

» Cuando el canal esta en sincronizacién y desbloqueo, no se puede utilizar ninguna tecla.

- El valor de compensacion tiene un rango de ajuste valido de -180° a +180°. Para los entornos
en los que los angulos de fase se expresan como numeros entre 0° y 360°, convierta un valor de
compensaciéon en un nimero entre -180° y +180° e ingréselo.

» El area de visualizacién de la compensacion indica el valor de compensacion actual para la
calibracién de fase. Si toca [Adjust], puede reemplazar el valor de compensacion existente por
uno nuevo.

« El valor de compensacion de la calibracion de fase establecido se restara de los valores medidos
de voltaje y corriente de fase basados en impulsos.

* Los valores de compensacion se mantendran aunque el instrumento se encienda o se apague.

» Al tocar [Reset], se borraran los valores de compensacion y se volvera al funcionamiento en
el que el instrumento muestra la diferencia de fase con el impulso que se esta utilizando como
referencia.

» Los valores de compensacion se borraran con el reinicio del sistema.
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Ejemplo de mediciéon del angulo eléctrico

1 Gire el motor apagado desde el lado de carga para medir el voltaje inductivo generado
a través de los terminales de entrada del motor.

2 Ejecute la calibracion de fase.
La calibracion pondra en cero la diferencia de fase entre el componente de onda fundamental
de la forma de onda de voltaje inductivo ingresado en U1 y la sefial de impulso.

3 Encienda el motor para girarlo.
Los angulos de fase de voltaje y corriente medidos con el instrumento indicaran un angulo
eléctrico basado en la fase de voltaje inductivo.

IMPORTANTE

Dado que la diferencia de fase incluye los efectos de la forma de onda del impulso de la sefal
de entrada de rotacion y el retardo del circuito interno del instrumento, aparecera como error de
medicion cuando el instrumento mida una frecuencia que difiera mucho de la frecuencia a la que
se realiz6 la calibracion de fase.
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Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

Deteccion de la direccién de giro del motor

Si el impulso de fase Ay el impulso de fase B de un codificador giratorio incremental se ingresan
en los canales Ch. By Ch. C o Ch. F y Ch. G, que son para las sefiales de rotacion, el instrumento
puede detectar la direccion en la que gira el eje y asignar un signo de polaridad correspondiente a
los valores de RPM.

Cuando [Motor Analysis option wiring] esta configurado en [Torque Speed Direction Origin] o
[Torque Speed Direction], se puede detectar la direccion de giro.

La direccién de giro se valora en funcién del nivel del impulso del otro (alto/bajo) cuando se
detectan los bordes ascendentes y descendentes de los impulsos de fase Ay fase B.

Operacion de avance

Polaridad de RPM: signo positivo (+)

Fase A J |
Fase B I_

Operacion de reversa

106

Polaridad de RPM: signo menos (-)

Fase A J |
Fase B |_

La direccién de giro detectada afecta al signo de polaridad asignado a los valores medidos de
RPM, asi como a los valores medidos de potencia del motor (Pm).
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Medicion del motor (modelo con analisis del motor)

Cuando [Motor analysis option wiring] esta configurado en [Torque Speed Direction Origin] o
[Torque Speed Origin] y las fuentes sincronizadas de los canales Ch. 1 a Ch. 8 se configuran en
[Zph1] o [Zph3], se muestran el voltaje y la corriente medidas basadas en un motor girando (un
ciclo de angulo mecanico).

Ejemplo para un motor de cuatro polos

Inversa de la frecuencia de
la onda fundamental (U1)

Periodd de calculo

WaWa
\/\/\/\/

n N

. Sefal de sincronizacion .
T externa (fase Z) T

AT

Referencia Referencia

* Para utilizar un borde ascendente de una sefial de sincronizacion externa (fase Z) como
referencia, establezca la referencia de fase Z en Ascendente; para utilizar un borde descendente,
establezca en Descendente.
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» Dado que siempre se utiliza una rotacion del motor como rango de calculo, independientemente
de la cantidad de polos que tenga el motor, la medicion puede realizarse al promediar las
variaciones de cada polo provocadas por las caracteristicas mecanicas del motor.

» Para los valores medidos de los armonicos de voltaje y corriente, los valores medidos de la onda
fundamental aparecen como el orden de la mitad de la cantidad de polos del motor. Luego, los
armonicos de orden n de voltaje y corriente aparecen en el producto de la mitad de la cantidad
de polos del motor y n.

* Las frecuencias fundamentales de voltaje y corriente se miden para obtener los valores de
frecuencia de voltaje y corriente medidos.

» Proporcione una entrada, segun corresponda, en funcién de los parametros de medicion de
Ch.Aa Ch. D ode Ch. E a Ch. H. Ademas de introducir la sefal de origen en Ch. D o Ch. H
(impulso de fase Z), las senales de rotacion deben introducirse correctamente en Ch. B o Ch. F
(impulso de fase A) y Ch. C o Ch. G (impulso de fase B cuando se utiliza la direccion).

 Para utilizar otros impulsos como referencia del alcance del calculo en lugar de los impulsos
que genera un codificador giratorio, se recomienda utilizar el modo de funcionamiento [Indiv.]
del andlisis del motor y configurar la fuente de sincronizacion de los canales de entrada de 1 a
8 en Ch. B, Ch. D, Ch. F, o Ch. H, respectivamente. Introduzca los impulsos de referencia como
fuente de sincronizacion seleccionada.
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Medicion de las fluctuaciones de voltaje IEC

I 3.7 Medicion de las fluctuaciones de voltaje IEC

El instrumento en modo de medicién IEC puede utilizarse como medidor de fluctuaciones de
conformidad con la norma IEC 61000-4-15, lo que permite la medicidn de las fluctuaciones.

El inicio de la medicion de fluctuaciones esté vinculado al inicio de la integracion.

En el modo de medicion IEC, el procesamiento de calculo interno difiere del modo de medicion
normal para realizar mediciones de conformidad con la norma IEC. Por lo tanto, algunas funciones

estan restringidas en el modo de medicién IEC.

Consulte “2.7 Modo de medicién” (p. 48).

J2023-10-31 11:24:54  [lEC:

Measurement mode

Harmonic _ Calculation

Grouping TYPEL Zero suppress

THD calculation order 500 Gieioelelnecs

THD calculation method = THD-F
Power calculation method = TYPEL

Modo de medicion IEC.

RENENEW CREIEIVZTE 8 [INPUT] > [COMMON]

1 Coloque el modo de medicion en modo
de medicién IEC.

Consulte “2.7 Modo de medicién” (p. 48).

2 Toque el cuadro [Meas. Frequency]

para elegir la frecuencia de medicion.

‘ 50Hz, 60Hz

La funcién de transferencia del medidor de
fluctuaciones podria verse alterada; por lo
tanto, seleccione uno adecuado.

 El instrumento en este modo puede medir armoénicos IEC y fluctuaciones de voltaje IEC.
» Cuando la linea de medicion tiene una frecuencia de 50 Hz o 60 Hz, el instrumento puede
realizar mediciones de armonicos segun la norma IEC 61000-4-7 y mediciones de fluctuaciones

de voltaje segun la norma IEC 61000-4-15.

El intervalo de actualizacion de datos se fija en 200 ms.
El instrumento no realiza la medicién de armédnicos ni la medicién de fluctuaciones de voltaje si la

frecuencia por medir se encuentra fuera del rango de 45 Hz a 66 Hz.
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Medicion de las fluctuaciones de voltaje IEC

Configuracion de la medicion de fluctuaciones IEC

Esta seccion describe cdmo configurar la medicion de fluctuaciones IEC.

T et [INPUT] > [FLICKER]

1 Toque los cuadros de las
configuraciones de cableado que
desee configurar en [Rated voltage]

R“‘e‘m“agemﬂ para seleccionar el voltaje nominal.
Measured voltage Seleccione esta opcién para
Pst observation interval 7 ajustar automaticamente el
Auto . . Iy
Pst number for Plt ! voltaje nominal en funcion del
SRS E R voltaje de entrada anterior.
S Seleccione esta opcion para
ingresar un valor manualmente.
Manual .
Rango ajustable:
0.001 a 999.999

2 Toque el cuadro [Measured voltage]
para configurar el voltaje que se va a
medir.

La funcion de transferencia del medidor de

fluctuaciones cambia segun este ajuste; por lo
tanto, seleccione uno adecuado.

120V, 230V
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Medicion de las fluctuaciones de voltaje IEC

3 Toque los cuadros [Pst observation
interval] para configurar el intervalo de
observacion Pst.

Por lo general, fije el intervalo de observacion
en 10 minutos.

‘ 00 min 30 sec a 15 min 00 sec

4 Toque el cuadro [Pst number for PIt]
para configurar el nUmero de intervalos
Pst utilizados para el calculo de Pit.

Por lo general, fije el nimero de Pst objetivo
en 12.

‘1a1008

5 Toque [Steady-state range] para
configurar el rango estable (dmin:
rango admisible de cambio de voltaje
relativo considerado como estado
estable).

\ 0.10 a 9.99%

6 Toque el cuadro [Tmax threshold level]
para configurar el valor del umbral de
las evaluaciones Tmax.

\ 1.00 2 99.99%
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Medicion de las fluctuaciones de voltaje IEC

Como medir las fluctuaciones IEC

Para realizar la medicion de las fluctuaciones IEC, debe establecer el ajuste de configuracion del
cable del canal objetivo de la medicién en 1P2W. Los valores correctos no se obtendran si se
selecciona cualquier otra configuracion de cableado.

Para inicializar varios filtros, espere aproximadamente un minuto antes de iniciar las mediciones
con la entrada de voltaje una vez finalizado el ajuste.

La medicioén de fluctuaciones IEC se inicia en sincronizacion con el inicio de la integracion y se
detiene al finalizar el calculo de PIt. Si los parametros [Pst observation interval] y [Pst number
for PIt] se configuran en 10 minutos y 12, respectivamente, el calculo se detendra en 120 minutos,
lo que se obtiene al multiplicar 10 minutos por 12 puntos. Tenga en cuenta que la integracion no se
detiene incluso después de que se detenga el calculo de fluctuaciones.

Para obtener mas informacion sobre como controlar la integracion, consulte “3.3 Integracion de
corriente y potencia” (p. 70).

En el modo de medicion IEC, no se puede realizar la integracién acumulativa. Debe restablecer los
datos una vez para volver a iniciar la integracion después de detenerla.

Para guardar los valores medidos de los calculos de fluctuaciones, debe guardar los datos,
incluidos los adquiridos una vez finalizado el calculo de PIt.
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Elemento de s
.., Descripcion
medicion
d. Cambio de voltaje relativo en estado estable
dinax Cambio de voltaje relativo maximo
T rax Periodo mientras el cambio de voltaje relativo supera
el umbral
Pl Valor de fluctuacion a corto plazo
P Valor maximo de fluctuaciones a corto plazo
Py Valor de fluctuacion a largo plazo
Pinctvax Valor maximo instantaneo de fluctuaciones
Pinstin Valor minimo instantaneo de fluctuaciones

Comprobacion de los valores medidos de fluctuaciones
Puede comprobar los elementos de medicién de fluctuaciones en la pantalla de personalizacion.

)
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Medicion de las fluctuaciones de voltaje IEC

Visualizacion de los valores de fluctuaciones medidos seleccionados en la
pantalla [CUSTOM]

CENEEW CRVETENFZTG[ ) [MEAS] > [CUSTOM]

1 Toque [Flicker].

' ) 1 2 Seleccione los elementos que desea
( ) 2 visualizar.
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Medicion de las fluctuaciones de voltaje IEC

Descripcion de los elementos de medicidon

Fluctuaciones
En términos generales, el término fluctuaciones es un cambio directamente visible en el brillo
de una fuente de luz. Si se pone en marcha una instalacién con mucha carga o fluye una gran
corriente debido a una sobrecarga temporal, cada instalacion se ve afectada por una caida del
voltaje, lo que provoca fluctuaciones.
En las cargas de iluminacion, se refiere principalmente a las fluctuaciones de las luminarias.
Las luces de descarga, como las fluorescentes y las de mercurio, son especialmente sensibles
a los efectos de las caidas de voltaje. A medida que aumenta la frecuencia del oscurecimiento
breve debido a la caida del voltaje, se producen fluctuaciones reiteradas que generan una gran
incomodidad visual.

Valor de fluctuacion a corto plazo, P
Este valor indica la susceptibilidad a fluctuaciones medidas en un periodo breve. Se puede

configurar cualquier periodo de medicion Pst; sin embargo, se suele configurar en 10 minutos.

Valor de fluctuacion a largo plazo, P,
Este valor indica la susceptibilidad a fluctuaciones medidas en un periodo prolongado con valores

Pst obtenidos consecutivamente. Se puede establecer cualquier numero de Pst por calcular; sin
embargo, se suele calcular a partir de doce valores de Pst (dos horas cuando el Pst se observa

durante 10 minutos).

Valor de fluctuaciones instantaneo, P,
Este valor se obtiene mediante varios procesamientos de filtro, incluido el filtro de visibilidad para

la forma de onda de entrada.

Estado estable
El valor del voltaje de RMS para cada semiciclo permanece dentro de la banda admisible
especificada del £0,2% durante aproximadamente un segundo o mas y se lo considera estable.

Cambio de voltaje relativo en estado estable, d.
Este valor es una diferencia entre dos valores estacionarios consecutivos.

Este valor se obtiene al dividir la diferencia entre los dos voltajes estacionarios antes y después de

una unica fluctuacion de voltaje por el voltaje nominal, expresado en porcentaje.

Cambio de voltaje relativo maximo, d,,.,
Este valor se obtiene al dividir el valor absoluto del valor de fluctuacién mas significativo en la

fluctuacion de voltaje unica por el voltaje nominal basado en el valor de estado estacionario

anterior, expresado en porcentaje.

Periodo mientras el cambio de voltaje relativo supera el umbral, T,,,,
Este valor indica el periodo durante el cual el cambio de voltaje relativo supera el umbral durante

un periodo de cambio de voltaje. Se puede configurar cualquier nivel de umbral; sin embargo, se

suele configurar en 0,20%.
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Medicion de las fluctuaciones de voltaje IEC
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n Visualizacion de formas de onda

El instrumento puede mostrar el voltaje, la corriente medida en todos los canales y las formas de
onda de entrada del motor.

La visualizacion de la forma de onda es totalmente independiente de la medicion de potencia.

El funcionamiento descrito en este capitulo no afectara a los valores medidos de potencia 0 arménicos.

I 4.1 Método de visualizacion de la forma de onda

Visualizaciéon de formas de onda en la pantalla Forma de onda (WAVE)
La pantalla Forma de onda solo muestra formas de onda.

Inicio del registro de formas de onda
CENCUERCRYETEIFZTG ) [MEAS] > [WAVE] > [WAVE]

Area de ajustes Area del menu de configuracién 1 Pulse la tecla RUN/STOP.
(Encendido en verde)

Se inicia el registro de la forma de onda y
se actualiza la visualizacion en pantalla. El
registro comenzara con la activacion.
Consulte “4.3 Registro de formas de onda”
(p. 123).

SynciUl /UL Auto 6V Upper: 2MHz 50ms

Timescale| 20u  [s/div] Sampling| 5M [S/s] Record length

2 Vuelvaa pulsar la tecla RUN/STOP.
(Encendido en rojo)

Se detiene el registro de la forma de onda
y deja de actualizarse la visualizacion en
pantalla.

Area de visualizacion del valor medido

Visualizacién del estado de registro de la forma de onda

La visualizacion del estado de registro de la forma de onda proporciona informacion util si el instrumento tarda en
mostrar o no se pueden mostrar las formas de onda.

Posicion de la activacion (p.120)

P20 @ LPF :OFF Auto 1A Lower: 10 Hz

ORONG i1 scul A1 At 6V wper: 2wz s g — Estado de registro de la forma de onda

20u [s/div] Sampling: 5M  [S/s] Recordlength | 1k

Stop El registro se ha detenido.

PreTrig. | El instrumento esta registrando
formas de onda antes de la
activacion.

Trigger | El instrumento se encuentra en
estado de espera de la activacion.

Storage | El instrumento esta registrando

el e vl ey b il il eyl ey i eyl s il g formas de onda después de la
G g i S o MR S U RO

activacion.

Compress | El instrumento esta creando
formas de onda para su
visualizacion.

Abort El instrumento esta realizando un
procesamiento para detener el
registro de la forma de onda.
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Método de visualizacion de la forma de onda

Visualizacién de las formas de onda y valores medidos en la pantalla de forma de
onda y valor medido (WAVE+VALUE).
Esta pantalla muestra las formas de onda y los valores medidos. El tiempo entre el momento en
que se registraron las formas de onda en pantalla y el momento en que se midieron los valores en
pantalla no esta sincronizado.

Inicio del registro de formas de onda

CEN L EW CRYTIENY 214 [MEAS] > [WAVE] > [WAVE]

Area de visualizacion de la forma de onda

El area de visualizacion de los valores
medidos puede mostrar 32 parametros basicos
de medicion seleccionados libremente.
Consulte “1.4 Funcionamiento basico
(visualizacion y diagrama de la pantalla)”

(p. 22).

Para detener la actualizacion de la
visualizacion de los valores medidos

Pulse la tecla HOLD para detener la
actualizacion de los valores medidos. El
registro de la forma de onda no se detiene.

I

Area de visualizacion del valor medido

Alineacién de las formas de onda
Hay cuatro patrones disponibles para alinear las formas de onda.

CENCUERCRYEIEFLlE ) [MEAS] > [WAVE]

1 Toque [Align].

2 Toque cualquiera de los patrones
[ALIGN].

Aparece el cuadro de didlogo de confirmacion.

Waveform settings will be initialized. Is it OK?
i nt pattern: U/I/Mt

3 Toque [Yes] para alinear las formas de
onda.

Coloca formas de onda de la misma configuracién de cableado en la misma posicion. Las

Wirin L e . ' .
9 posiciones difieren segun la configuracién del cableado.
CH Coloca las formas de onda del mismo canal en la misma posicion.
u/l/mt Coloca las formas de onda en el orden de voltaje, corriente y motor desde la parte superior.

Coloca formas de onda separadas en (1) formas de onda de voltaje y corriente y (2) formas
Default de onda del motor. Si la opcidn de analisis del motor no esta instalada, las formas de onda de
voltaje y corriente se ubican en el centro.

El eje vertical de las formas de onda se ubica en relacién con las posiciones cero de cada entrada.

» La ampliacion de la pantalla del eje vertical se ajusta para que coincida con el tamafo del eje vertical del
rango y el area.

¢ Cuando se alinean las formas de onda, también cambian sus colores. Los colores varian en funcién del
patrén de alineacion.
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Cambio en la visualizacién de la forma de onda y configuracion del registro

4.2 Cambio en la visualizacion de la forma de onda
y configuracién del registro

Ajuste del eje de tiempo
Esta seccion describe como configurar los ajustes del eje de tiempo de la forma de onda con los
parametros [Time scale], [Sampling] y [Record length]. Los ajustes del eje de tiempo se modifican
automaticamente en funcion de los ajustes de frecuencia de muestreo y duracion del registro.

I ] [MEAS] > [WAVE] > [WAVE]

. Toque cada cuadro y, luego, gire el
_ mando giratorio X para configurar cada
B elemento de ajuste.

Consulte “Modificacion de valores con mandos
giratorios” (p. 23).

IMPORTANTE

Las formas de onda analdgicas de los
motores se muestrean a una velocidad
el il il e il b il il = de 1 MS/s. Para el ajuste de velocidad de
muestreo de 1 MS/s o superior, el mismo
valor se muestra de forma suplementaria
en los puntos entre los puntos de muestreo.

Eje de tiempo
Los ajustes de frecuencia de muestreo y duracion del registro se modifican junto con el ajuste del eje de
tiempo. La frecuencia de muestreo y la duracion del registro cambian a los ajustes que se actualizaran en el
intervalo mas corto (frecuencia de muestreo mas alta, duracién de registro mas corta) entre las combinaciones
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de ajustes del eje de tiempo determinadas por las frecuencias de muestreo y las duraciones del registro. 3
W)

6.67 ps/div, 13.3 ps/div, 20 ps/div, 33.3 ps/div, 40 uys/div, 66.7 us/div, 100 ys/div, 133 us/div,
200 ps/div, 333 ps/div, 400 ps/div, 500 us/div, 666 ps/div, 1 ms/div, 1.33 ms/div, 2 ms/div,
3.33 ms/div, 4 ms/div, 5 ms/div, 6.67 ms/div, 10 ms/div, 13.3 ms/div, 20 ms/div, 33.3 ms/div,
40 ms/div, 50 ms/div, 66.7 ms/div, 100 ms/div, 200 ms/div, 400 ms/div, 500 ms/div, 1 s/div,
2 s/div, 4 s/div, 5 s/div, 10 s/div, 20 s/div, 50 s/div

Frecuencia de muestreo

‘ 15 MHz, 7.5 MHz, 5 MHz, 2.5 MHz, 1 MHz, 500 kHz, 250 kHz, 100 kHz, 50 kHz, 25 kHz, 10 kHz ‘

Longitud de registro

‘ 1k, 5k, 10 k, 50 k, 100 k, 500 k, 1 M, 5 M (unidades de medicion: palabras) ‘

1 k = 1000 puntos de datos muestreados; 1 punto de datos muestreado = 1 palabra

Las formas de onda se muestran una vez que los datos se han registrado en la duracién del registro
establecida con la frecuencia de muestreo especificada.

Si el ajuste de la escala de tiempo es inferior a 200 ms/div, las formas de onda se muestran tal y como se
registran en tiempo real (modo de desplazamiento).

IMPORTANTE

Dado que las frecuencias de muestreo del U7005 y del U7001 son de 15 MHz y 2,5 MHz,
respectivamente, hay una diferencia en la suavidad de las formas de onda cuando la frecuencia
de muestreo del instrumento se ajusta a 2,5 MHz o mas.
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Cambio en la visualizacion de la forma de onda y configuracién del registro

Compresidn pico a pico

Valores muestreados a una tasa de 15 MS/s

Valor maximo

Valor minimo

Forma de

onda trazada . Y.~ I Valor maximo

a una tasa deg
500 kS/s

| X,
'l'll ]

<31 Valor minimo

Aunque cambie el ajuste de la frecuencia de
muestreo, el instrumento muestrea las sefales
internamente con una tasa de muestreo de

15 MS/s. Al reducir la frecuencia de muestreo,

el diezmado de los puntos de muestreo de una
forma de onda muestreada con la tasa de 15 MS/s
a intervalos regulares puede diezmar los valores
maximo y minimo del intervalo. La compresion
pico a pico es el método que permite seleccionar y
diezmar otros puntos y dejar los valores maximo y
minimo en el intervalo.

De este modo, puede reducir la frecuencia de
muestreo y mantener formas de onda precisas
que conserven los picos de las formas de onda sin
comprimir.

Los datos de forma de onda que se van a guardar
constan de dos valores por punto de datos, los
valores maximo y minimo, como se muestra en la

Para comprimir una forma de onda muestreada con una figyra de la izquierda.
tasa de 15 MS/s a la compuesta por puntos con una tasa

de 500 kS/s con la compresioén pico a pico.

Aliasing

/— Sefial de entrada real

Forma de onda
observada

Intervalo de muestreo

Se ha producido aliasing

porque la frecuencia
de muestreo es baja
en relacion con la
sincronizacion de la
sefial entrante.
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Cuando el cambio de una sefal sometida a
medicién se hace mas rapido con respecto

a la frecuencia de muestreo, se registran los
cambios lentos de una sefal que no existen a una
determinada frecuencia.

Este fendmeno se denomina aliasing.
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Cambio en la visualizacién de la forma de onda y configuracion del registro

Ajustes del factor de zoom del eje vertical y de la posicidén de
visualizacion
Esta seccion describe como configurar las preferencias de visualizacion, incluso la eleccion de
desactivar o activar la configuracién de visualizacién de forma de onda, los factores de zoom del
eje vertical y las posiciones de visualizaciéon para cada parametro.

ENEEW CREIENVZTE 8 [MEAS] > [WAVE] > [WAVE]

2021-10-28 14:07:06 |WideBand
G e o SN 1 Toque [MAG.&POS.].
Tirnescale 20u [s/div] Sampling  5M [S/s] Record length Apal‘ece |a Ventana de COﬂfIgUI‘aCIén del faCtOf‘
Wagnification and offset de zoom del eje vertical y de la posicién de
ur [oN ON visualizacion.
u2 ON ON
us |ON ON
vt [on oN “ 2 Toque el botén de un canal.

El botén del canal seleccionado se vuelve
verde y el mando giratorio X se ilumina en
verde.

Se pueden seleccionar varios numeros de
canal simultaneamente.

U Formas de onda del voltaje

Se mostraran los rangos de visualizacion de div. y
las posiciones de visualizacion del parametro que I Formas de onda de la corriente

se esta modificando.

AaH Formas de onda de entrada del
Aparecera el nombre del parametro de cada forma de onda.

motor

3 Configure los ajustes al girar los mandos giratorios X e Y.

El factor de zoom del eje vertical y los ajustes de posicion de visualizacion del eje vertical cambian en
respuesta al giro de los mandos.
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Factor de zoom del eje vertical

x1/10, x1/9, x1/8, x1/7, x1/6, x1/5, x1/4, x1/3, x2/5, X1/2, x5/9, x5/8, x2/3, x5/7,
x4/5, x1, x10/9, x5/4, x4/3, x10/7, x5/3, x2, x20/9, x5/2, x10/3, x4, x5, x20/3,
%8, x10, x25/2, x50/3, x20, x25, x40, x50, X100, X200

Position de visualizacion del eje vertical

‘ =9999.99 div a 9999.99 div

4 Toque [MAG.&POS.] o el area fuera de la ventana.
La ventana se cierra.
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Cambio en la visualizacion de la forma de onda y configuracién del registro

Visualizacién de la lista de zoom del eje vertical

El instrumento puede enumerar las ampliaciones del eje vertical de todas las formas de onda.

I ] [MEAS] > [WAVE] > [WAVE]

CH 1 Sync:Ul /UL Auto 6V Upper: 2MHz 50ms
P2 @ LPF :0FF Auto 1A Lower: 10 Hz 2 B 1

Timescale| 20u [s/div] Sampling| 5M  [S/s] Record length 1k

Toque [SCALE].

Aparece la ventana de la lista de ajustes para
los factores de zoom del eje vertical.

En la ventana solo se muestra la informacion
de las formas de onda en pantalla.

2 Vuelva a tocar [SCALE].

Se cierra la ventana de la lista de ajustes para
los factores de zoom del eje vertical.

Configuracion de los ajustes de la activacién

Esta seccion describe cédmo configurar las condiciones en las que el instrumento puede iniciar el
registro de la forma de onda, lo que se denomina funcién de activacion.

Cuando se cumplen las condiciones de activacion definidas por el usuario, se activa una activacion
que inicia el registro de la forma de onda.

REN e EWCRYTIENF 214 [MEAS] > [WAVE] > [WAVE]

 Sync:UL /UL Auto 6V Upper: 10kHz 50ms
P20 @ LPF :OFF Auto 1A Lower: 10 Hz 1

Timescale 6.67u [s/div] Sampling  15M [S/s] Record length 1k

Toque [TRIGGER].

2 , 3 Se abrira la ventana de configuracion de la
activacion.
Trigger
Auto trigger Pre trigger[%]
OFF 0 A
SRR L TP AL i " 2 Toque el bOton-
WEB X = Puede ajustar los elementos relevantes.

Source u1

Para obtener mas informacién sobre cada
parametro de configuracion, consulte
“Descripcion de los ajustes de parametros y
rangos seleccionables” (p. 121).

ZCF OFF

Slope Rising

Level[%] 0.0

3 Una vez completada la configuracion,
toque [Trigger] o el area fuera de la
ventana.

Se cerrara la ventana de configuracién de la
activacion.
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Cambio en la visualizacién de la forma de onda y configuracion del registro

Descripcion de los ajustes de parametros y rangos seleccionables

Parametro Ajustes Descripcion

El registro de la forma de onda se iniciara forzosamente si
la siguiente activacion no se habilita unos 100 ms después

ON L . . o
. de la activacion anterior. Este ajuste es util para observar las
Auto trigger formas de onda de entrada de CC.
OFF El registro de la forma de onda solo se inicia cuando se

cumple la condicién establecida.

Establece qué parte de la forma de onda se asignara antes
de que se habilite la activacion en relacion con la duracion del
registro.

Activacién previa Activador de inicio

0% a 100%
(Puede ajustarse en

H 0,
AU incrementos de 10 por
ciento).
Ajuste de activacion previa Longitud de registro
Configure los ajustes al girar el mando giratorio X.
Consulte “Modificacion de valores con mandos giratorios”
(p. 23). <
(2]
Trigger type Los cambios en el nivel de una forma de onda de 5
Level almacenamiento habilitan la activacion. N
Se pueden configurar ajustes avanzados de la activacion de nivel. 8_
O~
Los cambios en el valor de un elemento de medicién g_
Event seleccionado hgbilitan Ig activacion. o 2
Se pueden configurar ajustes avanzados de la activacion de ©}
evento. 3
7]
Define la forma de onda para utilizar como fuente de activacion. a
U1aus8 Formas de onda del voltaje S
o
11al8 Formas de onda de la corriente o
Source
Formas de onda del motor (disponible solo para el modelo
CHAaCHH, con analisis del motor)
Ext1 a Ext4 Los ajustes disponibles varian en funcién del modo de

funcionamiento de la entrada del motor.

Esta funcion permite eliminar los ruidos de una forma de
onda utilizada como fuente de activacion mediante un filtro de
ruido cuando el ajuste de la fuente de activacién se establece
en forma de onda de voltaje o forma de onda de corriente.
Configure [ZCF] en [ON] para obtener un tiempo de
activacion estable cuando utilice una forma de onda que
tenga ruido.

Este ajuste es especialmente eficaz para observar formas de
onda PWM.

Esto no afecta la visualizacién de formas de onda.

Si el parametro [Source] esta en Ch. Aa Ch. H o Ext1 a Ext4,
el ZCF se desactiva forzosamente.

ZCF (filtro de cruce

ON, OFF
por cero)

La activacion se habilitara en un borde ascendente de la

Rising forma de onda.

Slope
La activacion se habilitara en un borde descendente de la

Falling forma de onda.
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Cambio en la visualizacion de la forma de onda y configuracién del registro

Parametro

Ajustes Descripcion

Level[%]

Establece el nivel al que se habilita la activacion con un
porcentaje del rango de la fuente. Aparece un monitor de
nivel en la parte derecha de la ventana.

Este ajuste no puede utilizarse cuando la fuente de activacion
esta configurada en [Pulse] de una forma de onda del motor.

Configure los ajustes al girar el mando giratorio Y.
Encendido en verde: en incrementos de 0,1

Encendido en rojo: en incrementos de 1

Consulte “Modificacion de valores con mandos giratorios”

(p- 23).

-300% a +300%

Puede mover la linea de nivel de activacion después de
tocarla.

Ev1 a Ev4
(evento 1 a 4)

Compuesto por elementos de medicion, signos de desigualdad (<, >) y valores numéricos
(0,00000 a £99999,9T).

CH1  SynciUl /Ul Auto 6V
P2 @ LPF :OFF Auto 1A

Trigger
Auto trigger Pre trigger[%]
OFF 0
L AN T T O U

Trigger type Event

Evl OFF +0.00000

Ev2 (S +0.00000

Ev (S +0.00000

Ev4 (OIS +0.00000

Los valores légicos OR y AND de [Ev1] a [Ev4] determinan las condiciones de

activacion. El valor I6gico AND tiene prioridad sobre el valor l6gico OR.
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Registro de formas de onda

I 4.3 Registro de formas de onda

Registro continuo de formas de onda

(Encendido en 1

verde)

rojo)

(Encendido en 2

Pulse la tecla RUN/STOP.

El instrumento entra en estado de espera de activacion.

El registro comenzara cuando se habilite la activacion.

El instrumento esperara reiteradamente una activacion después de
registrar formas de onda para la duracion del registro.

Pulse la tecla RUN/STOP.

El registro se detendra.

« Si se pulsa la tecla RUN/STOP para detener la operacion de
almacenamiento de formas de onda, es posible que no se guarden
correctamente.

* Pulse siempre la tecla SINGLE para adquirir las formas de onda que quiera
guardar.

Registro unico de una forma de onda

1

SINGLE | (Encendido en
verde)

SINGLE| (Apagado)

/a8l | (Encendido en
rojo)

r’l“rl

Pulse la tecla SINGLE.

El instrumento entra en estado de espera de activacion.
El registro comenzara cuando se habilite la activacion.

Una vez que se hayan registrado las formas de onda para la duracién del
registro, se detendra.

Si pulsa la tecla [RUN/STOP] mientras el instrumento esta en estado de
espera, se detendra el registro.

Habilitacion manual de la activacion

1

MANUAL

-
2
(2}
[@)
m
s )

Pulse la tecla MANUAL con el instrumento en estado de
espera.

Pulsar la tecla le permite habilitar la activacion e iniciar el registro de
formas de onda.
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Registro de formas de onda

Visualizacioén de los valores medidos de las formas de onda (medicidon
del cursor)

Puede utilizar los dos cursores para visualizar los valores medidos por el cursor para la forma de
onda seleccionada.

Los valores medidos por los cursores pueden visualizarse para una forma de onda de voltaje, una
forma de onda de corriente y una forma de onda de entrada del motor de cada configuracion de
cableado, junto con las diferencias entre los valores respectivos de los dos cursores.

ENENEW CRVEIENV LTG0 [MEAS] > [WAVE] > [WAVE]

124

Ventana de visualizacién del valor del cursor

CH 1 SynciUL /UL Auto 6V Upper: 10kHz 50ms
1P2W @ LPF :OFF Auto 1A Lower: 10 Hz

Jble  6.67u_[s/div] Sampling  15M [S/s] Record length 1k

Toque [CURSORY] para ver los cursores.

Utilice los mandos giratorios X e Y para desplazar los cursores y visualizar en orden los
valores maximos y minimos medidos por el cursor.

" Desplazamiento del cursor X

,‘ Gire el mando para cambiar los valores que se mostraran en el siguiente orden:
: / Visualizacion del valor minimo, desplazamiento del cursor, visualizacion del valor maximo,
visualizacion del valor minimo, desplazamiento del cursor y visualizacion del valor maximo.

Desplazamiento del cursor Y

El mando giratorio Y se mueve de la misma manera que el mando giratorio X.
También puede arrastrar el cursor.

En la ventana de visualizacion del cursor se muestran los siguientes parametros:

* Valores medidos con el cursor X (eje de nivel y tiempo), indicacion de maximo/minimo

* Valores medidos con el cursor Y (eje de nivel y tiempo), indicacion de maximo/minimo

« Diferencia (A) entre los valores medidos por el cursor X e Y (diferencia de nivel y del eje de tiempo).
» Valor reciproco de la diferencia de los ejes de tiempo del cursor X e Y (1/A)

» Para cada punto de la forma de onda visualizada, hay dos datos (los valores maximo y minimo).
De este modo, puede alternar entre la visualizacién del valor maximo y minimo durante la
medicion del cursor.

Consulte “Ajuste del eje de tiempo” (p. 117) y “Compresién pico a pico” (p. 118).

» La medicion del cursor puede estar disponible en las siguientes pantallas relacionadas con la

forma de onda:

Pantalla [WAVE] (visualizacion de la forma de onda)

Pantalla [WAVE+ZOOM] (visualizacion de la forma de onda + zoom)

Pantalla [WAVE+VALUE] (visualizacién de la forma de onda + el valor medido)

Pantalla [WAVE+FFT] (forma de onda + analisis de FFT)



Registro de formas de onda

Visualizacién de vistas ampliadas de las formas de onda (funcién de
zoom)

Las formas de onda visualizadas pueden ampliarse a lo largo del eje de tiempo (eje horizontal).
Las formas de onda dentro de la seccién indicada en amarillo (seccién de zoom) en el area de
visualizacion de formas de onda se amplian en la direccion del eje de tiempo para mostrarlas en el
area de visualizacion de formas de onda ampliada. Las lineas rectas interpolan entre dos puntos
adyacentes cuando el aumento es determinado o superior.

GENIEEWCRYETENFZTd[ ) [MEAS] > [WAVE] > [+ZO0M]

CH 1 SynciUl /UL Manu 6V Upper:100 Hz 200ms
P20 @ LPF :OFF Manu 1A Lower: 10 Hz s 1

Timescale  20m  [s/div] Sampling 25k  [S/s] Record length 5k

Toque la tecla SINGLE para adquirir
formas de onda.

Consulte “4.1 Método de visualizacion de la
forma de onda” (p. 115).

Toque el icono [Zoom].

Utilice el mando giratorio X para
seleccionar la ampliacién (el tamaio
de la secciéon de zoom).

Las ampliaciones seleccionables dependen
del numero de puntos de almacenamiento (%2
i CH 1 Sync:UL /UL Manu 6V Upper:100 Hz 3 . a x1 M)

P @ LPF :OFF Manu 1A Lower: 10 Hz

-26 13:35:49
Timescale| 20m  [s/div] Sampling| 25k [S/s] Record length 5k

4 Utilice el mando giratorio Y para
desplazar la seccion de zoom.

La seccién de zoom se desplaza
horizontalmente.

Si pulsa el mando giratorio Y, puede cambiar
entre las tres velocidades de desplazamiento
de la seccion de zoom.

Con el modo de velocidad mas baja, puede
actualizar la seccion de zoom en incrementos
de un punto de datos de almacenamiento.

IMPORTANTE

 Lalinea entrecortada verde representa la seccién de zoom tras el cambio de posicién y
ampliacion.

» Las formas de onda de la seccién de zoom con lineas blancas continuas se muestran en la
parte inferior de la pantalla.

 Para utilizar la funcion de zoom, adquiera formas de onda con la activacion SINGLE. (p.123)

125

<
7
c
Q
=
)
Q.
O
=}
a
)
-
3
)
3
)
(2}
a
)
o
=)
a
)



Registro de formas de onda

¢ Qué indican?

2023-12-06 19:05:25

Sync:Ul /Ul
P28 @ LPF :OFF

Timescale 500m [s/div] Sampling

-

Zoom Time scale 250.0m [s/div]

R

Manu 1.5kV Upper: 2MHz 50ms
Manu 50 A Lower: 10 Hz

[S/s] Record length | 50k

7z

TRIGGER

& aparece.

No hay datos de forma de onda para mostrar, como inmediatamente
después del arranque.

La opcion [Zoom Time scale]
aparece en rojo.

El ajuste se cambia mientras el area de visualizacion de la forma de
onda ampliada muestra formas de onda ampliadas, lo que provoca
una discrepancia entre el ajuste del zoom y el de la visualizacion real
de la forma de onda.
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Capacidad de analisis de FFT (analisis del espectro de potencia)

4.4 Capacidad de analisis de FFT (analisis del
espectro de potencia)

Esta seccion describe como realizar el analisis de FFT (analisis del espectro de potencia) en
formas de onda registradas y visualizar los resultados del analisis. Esta funcion permite realizar el
analisis de FFT de voltajes y corrientes en una configuracién de cableado seleccionada y visualizar
los resultados con una frecuencia de hasta 6 MHz de forma grafica y numérica. EI modelo con
analisis de motor puede realizar el analisis de FFT de sefiales de entrada analdgicas. Esto es

util para observar la frecuencia portadora de un inversor o ruidos de alta frecuencia en lineas de
alimentacion comerciales o fuentes de alimentacién de CC. En cuanto al analisis de FFT del voltaje
y la corriente, los resultados del anadlisis de FFT de la potencia pueden visualizarse en funcion de
los resultados de los calculos respectivos.

Visualizacién de formas de onda y resultados de analisis de FFT

El instrumento puede mostrar las formas de onda antes del analisis de FFT y los resultados del
analisis de FFT en una sola pantalla.

El analisis de FFT se realiza sobre las formas de onda mostradas en la zona de visualizacion de la
ventana (consulte la figura a continuacion).

Por lo tanto, el analisis de FFT no se puede realizar cuando no se muestra ninguna forma de onda.
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Capacidad de analisis de FFT (analisis del espectro de potencia)

RENEEW CRYTIENV T4 [MEAS] > [WAVE] > [+FFT]

[2023-09-13 10:36:19

CH 123 SynciUl /UL  Manu 15V
3P3WM @ LPF :OFF Manu 10 A PS

Upper: 2z 200ms
over: 10 Hz ]

Timescale . 1m [s/div] Sampling| 5M  [S/s] Record length 50k

1m [s/div]  Sampling

N

el e il
Rt e e

[S/s|  Record ey

Area de
visualizaciéon
de la forma de

LU T AT

onda

Area de visualizacion del
grafico de FFT

onda en la ventana.

‘ Muestra los resultados del
"""""“"”"""m analisis de FFT en la forma de
\ i

Area de visualizacion del grafico de FFT

Toque [FFT SETUP].

Aparece la ventana de ajuste del andlisis de

FFT.

Toque [Source].

El analisis de FFT se realiza en las formas de
onda de los canales seleccionados en este

paso.

motor)

CH1 a CH8, CH12 a CH78, CH123 a CH678,
Motor (solo para el modelo con analisis del

Toque la tecla SINGLE para adquirir
formas de onda.

Consulte “4.1 Método de visualizacion de la
forma de onda” (p. 115).

El area de visualizacion del grafico de FFT
muestra los resultados del analisis de FFT de
las formas de onda de la ventana.

Ejes del grafico

Eje vertical

Traza los niveles (expresados
en porcentaje del rango o
valores de RMS) en una escala
logaritmica.

Eje horizontal

Traza las frecuencias en una
escala lineal.

Colores de los graficos

Amarillo | Voltaje o Ch. A
Rojo Corriente o Ch. C

Naranja Potencia o Ch. E
Verde Ch. G

la ventana.

4 Toque [FFT SETUP] o el area fuera de

La ventana se cierra.

» Una vez modificada la posicion de la ventana o el nimero de puntos, es posible que la nueva

configuracion tarde algun tiempo en aplicarse a la ventana.
» Cuando realice el analisis de FFT, adquiera la forma de onda con la activacion SINGLE.
Consulte “Registro unico de una forma de onda” (p. 123).
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Capacidad de analisis de FFT (analisis del espectro de potencia)

Cambio de tamaio y desplazamiento de la ventana

Puede cambiar el tamafio de la ventana si desplaza la posicién de la ventana horizontalmente o
cambia el numero de puntos para el analisis de FFT.

GEINCERERVETEI P20 [MEAS] > [WAVE] > [+FFT]

Ventana 1 Toque [FFT SETUP].
e — CH 1. Sync:Ul /Ul Auto 15V Upper: 2MHz 50ms H S
»f[ @ Auto 10A B Loser: 10 He & Aparece la ventana de ajuste del andlisis de
Timescale . 1m  [s/div)}] Sampling 5M [S/s] Record length ' 50k A FFT

2 Toque [Window].
Al tocar el cuadro numeérico, la luz del mando
A : giratorio se enciende en verde.
FFT setup :
e 3 Uutilice el mando giratorio X para
ajustar el numero de puntos (el tamafio

’MNUIUJJJ JU.";U‘wMWMJ‘JMW WLM{; Lo de la ventana) para el analisis de FFT.

& Value scale %f.s.
kbt S LAl i L‘“‘
o

M"\w |

iy
i

‘ 1k, 5k, 10 k, 50 k, 100k, 500k, 1M, 5M

Area de visualizacién del grafico de FFT (p.127)

Gire el mando giratorio para
seleccionar y pulse para
confirmar.

* La linea entrecortada verde muestra la posicién de la
ventana tras el cambio de posicién y el nUmero de puntos.

« En la parte inferior de la pantalla se muestran los
resultados del analisis de FFT sobre las formas de onda
visualizadas en la ventana de lineas blancas continuas. 4

Utilice el mando giratorio Y para
cambiar la posicion de la ventana.

La linea entrecortada verde se desplaza
horizontalmente.

Y
v A
—

Verde: Se mueve en pasos de un punto.

v > Pulse el mando para cambiar.
v A

—

Rojo: Se mueve en pasos de una
cuadricula.

5 Toque [FFT SETUP] o el area fuera de
la ventana.

La ventana se cierra.

IMPORTANTE

 Ajustar la velocidad de muestreo a mas de 2,5 MS/s para el célculo de FFT en la configuracion
de cableado que incluye el U7001, que tiene una velocidad maxima de muestreo de 2,5 MS/s,
requiere una ventana mayor para regular el ancho de la ventana de FFT a 2,5 MS/s. Por lo
tanto, es posible que los resultados del analisis de FFT no se muestren en funcién de la tasa
de muestreo, la duracién del registro y la configuracion de la anchura de la ventana de FFT.
Para el calculo de FFT, se recomienda ajustar la velocidad de muestreo a 2,5 MS/s o menos.

» Del mismo modo, se recomienda ajustar la velocidad de muestreo a 1 MS/s o0 menos para el
calculo de FFT en formas de onda analdgicas de la entrada del motor, que tiene una velocidad
maxima de muestreo de 1 MS/s.
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Capacidad de analisis de FFT (analisis del espectro de potencia)

¢ Qué indican?
CH 123 Sync:Ul /U1 Auto 15V Upper: 2MHz 50ms
3P3W3M @ LPF :OFF Auto 10 A PS Lower: 10 Hz
Timescale 1m [s/div] Sampling| 5M [S/s] Record length | 50k

bt e

A l ‘.nﬂMMWMwMM .

TRIGGER

FFT setup

Source

50k

Window function ' Hanning

‘ ” n I”I” W n J J Lower freq. 0 kHz
MHHMWM W Value scale

' % f.s.
i “

im i
0.4M 0.8M M 1.6M M

Aparece una linea entrecortada La posicién de la ventana es inadecuada. El andlisis de FFT no
roja. puede realizarse en este estado.

Reajuste la posicion de la ventana.

Ejemplo

 El niumero de puntos es superior a la duracion del registro
« El tamafio de la ventana y el numero de puntos no coinciden

aparece. Una tarea de almacenamiento puede detenerse si pulsa la tecla
RUN/STOP. Toque la tecla SINGLE para adquirir formas de onda.
(p-123)

aparece El andlisis de FFT puede tardar.

[Area] aparece en rojo. El ajuste [Area] se ha modificado mientras se visualizaban los

resultados del analisis de FFT, lo que provoca que difiera de la
visualizacion del resultado del analisis de FFT.

La frecuencia maxima de analisis de FFT varia en funcion del ajuste de la velocidad de muestreo
de la siguiente manera. La frecuencia maxima de analisis se obtiene al restar la resolucién de la
frecuencia de la frecuencia, como se muestra en la tabla.

Frecuencia maxima de analisis para cada ajuste de tasa de muestreo

Muestreo 15MS/s | 7,5MS/s 5 MS/s 2,5 MS/s 1 MS/s 500 kS/s | 250 kS/s | 100 kS/s 50 kS/s 25kS/s 10 kS/s

Frecuencia mas alta
(U7005)

(voltaje, corrente, 6 MHz 3 MHz 2 MHz 1 MHz 400 kHz 200 kHz 100 kHz 40 kHz 20 kHz 10 kHz 4 kHz
potencia)
Frecuencia mas alta
(cableado con
u7001) 1 MHz 1 MHz 1 MHz 1 MHz 400 kHz 200 kHz 100 kHz 40 kHz 20 kHz 10 kHz 4 kHz

(voltaje, corriente,

potencia)

Frecuencia mas alta
400 kHz 400 kHz 400 kHz 400 kHz 400 kHz 200 kHz 100 kHz 40 kHz 20 kHz 10 kHz 4 kHz
(entrada del motor)

La combinacién de los ajustes de la tasa de muestreo y el nUmero de puntos también modifica la
resolucion de frecuencia del analisis de FFT de la siguiente manera.
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Resolucion de la frecuencia cuando se combinan los ajustes de tasa de muestreo y nimero

Capacidad de analisis de FFT (analisis del espectro de potencia)

de puntos.
Formas de onda de voltaje y corriente del U7005
Muestreo
No: 15MS/s | 7,5MS/s | 5MS/s | 25MS/s | 1MS/s | 500kS/s | 250kS/s | 100kS/s | 50kS/s | 25kS/s | 10kS/s
de puntos
1000 15 kHz 7,5 kHz 5 kHz 2,5kHz 1kHz 500 Hz 250 Hz 100 Hz 50 Hz 25 Hz 10 Hz
5000 3 kHz 1,5 kHz 1 kHz 500 Hz 200 Hz 100 Hz 50 Hz 20 Hz 10 Hz 5Hz 2Hz
10000 1,5 kHz 750 Hz 500 Hz 250 Hz 100 Hz 50 Hz 25Hz 10 Hz 5Hz 2,5Hz 1Hz
50000 300 Hz 150 Hz 100 Hz 50 Hz 20 Hz 10 Hz 5Hz 2Hz 1Hz 0,5Hz 0,2 Hz
100000 150 Hz 75 Hz 50 Hz 25 Hz 10 Hz 5Hz 2,5Hz 1Hz 0,5Hz 0,25 Hz 0,1 Hz
500000 30 Hz 15 Hz 10 Hz 5Hz 2Hz 1Hz 0,5Hz 0,2 Hz 0,1Hz 0,05 Hz 0,02 Hz
1000000 15 Hz 7,5Hz 5Hz 2,5Hz 1Hz 0,5 Hz 0,25 Hz 0,1 Hz 0,05 Hz 0,025 Hz 0,01 Hz
5000000 3Hz 1,5 Hz 1Hz 0,5 Hz 0,2Hz 0,1 Hz 0,05 Hz 0,05 Hz 0,01 Hz 0,005 Hz | 0,002 Hz
Cableado con U7001, formas de onda de voltaje y corriente
Muestreo 15 MS/s a
Namero 25MS/s 1 MS/s 500 kS/s 250 kS/s 100 kS/s 50 kS/s 25 kS/s 10 kS/s
de puntos
1000 2,5 kHz 1kHz 500 Hz 250 Hz 100 Hz 50 Hz 25 Hz 10 Hz
5000 500 Hz 200 Hz 100 Hz 50 Hz 20 Hz 10 Hz 5Hz 2Hz
10000 250 Hz 100 Hz 50 Hz 25 Hz 10 Hz 5Hz 2,5Hz 1Hz
50000 50 Hz 20 Hz 10 Hz 5Hz 2Hz 1Hz 0,5Hz 0,2 Hz
100000 25 Hz 10 Hz 5Hz 2,5Hz 1Hz 0,5Hz 0,25 Hz 0,1 Hz
500000 5Hz 2Hz 1Hz 0,5 Hz 0,2 Hz 0,1 Hz 0,05 Hz 0,02 Hz
1000000 2,5Hz 1Hz 0,5Hz 0,25 Hz 0,1 Hz 0,05 Hz 0,025 Hz 0,01 Hz
5000000 0,5Hz 0,2 Hz 0,1 Hz 0,05 Hz 0,05 Hz 0,01 Hz 0,005 Hz 0,002 Hz
Formas de onda de entrada del motor
Muestreo 5 SEa
Numero 1 S/s 500 kS/s 250 kS/s 100 kS/s 50 kS/s 25kS/s 10 kS/s
de puntos
1000 1 kHz 500 Hz 250 Hz 100 Hz 50 Hz 25 Hz 10 Hz
5000 200 Hz 100 Hz 50 Hz 20 Hz 10 Hz 5Hz 2Hz
10000 100 Hz 50 Hz 25 Hz 10 Hz 5Hz 2,5Hz 1Hz
50000 20 Hz 10 Hz 5Hz 2Hz 1Hz 0,5Hz 0,2 Hz
100000 10 Hz 5Hz 2,5Hz 1Hz 0,5 Hz 0,25 Hz 0,1Hz
500000 2Hz 1Hz 0,5Hz 0,2 Hz 0,1 Hz 0,05 Hz 0,02 Hz
1000000 1Hz 0,5 Hz 0,25 Hz 0,1 Hz 0,05 Hz 0,025 Hz 0,01 Hz
5000000 0,2Hz 0,1 Hz 0,05 Hz 0,05 Hz 0,01 Hz 0,005 Hz 0,002 Hz
IMPORTANTE
« EI' U7001, cuya frecuencia de muestreo maxima es de 2,5 MS/s, tiene una frecuencia maxima
de analisis de FFT diferente de la del U7005 para las formas de onda de voltaje y corriente.
» La frecuencia maxima de analisis de FFT para las formas de onda analdgicas de entrada del
motor, muestreadas a un maximo de 1 MS/s, difiere de la de las formas de onda de voltaje y
corriente.

El instrumento realiza calculos de FFT solo cuando se visualiza la pantalla [WAVE+FFT]. Por lo
tanto, el procesamiento de tareas en esta pantalla, como la actualizacién de las formas de onda

mostradas, puede volverse lento.

HIOKI PW8001A972-00
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Capacidad de analisis de FFT (analisis del espectro de potencia)

Visualizacion de los valores numeéricos de los resultados del analisis
de FFT

Desde el mas alto en orden descendente, el instrumento puede tomar diez valores maximos
locales de cada voltaje, corriente y potencia (para la potencia, el maximo local de los valores
absolutos) de los valores numéricos de los resultados del analisis de FFT para mostrar sus
frecuencias y niveles. (en adelante, se denomina visualizacién del valor pico de FFT)

El modelo con analisis de motor también puede mostrar los resultados del andlisis de FFT de las
sefiales de entrada analdgicas.

I ] [MEAS] > [WAVE] > [+FFT]

el e L 1 Toque [FTP TOP10].
;T‘\mescale im [s/d\'v] Sampling = 5M [S/s] Record length 50k7 Se muestra |a Ventana FFT TOP10
Elemento de | Nivel
visualizacion
Digito de 6 digitos, entrelazados con
visualizacion | el rango de la forma de onda
objetivo.
“ W W WNWJ M\L wwl Elemento de | Frecuencia
i Hq( i it | ‘ o etto o
| visualizacion
‘ ! sl
' Digito de 6 o 7 digitos, segun la
visualizacion | resolucion de frecuencia.

Oculte o revele los resultados del analisis de FFT.

Los resultados del analisis de FFT se pueden revelar y ocultar.

I ] [MEAS] > [WAVE] > [+FFT]

e CH123  Sync:Ul /Ul  Auto 15V Upper: 2MHz 50ms o 1 Toque [FFT V|S|b|e]_

3P3W3M @ LPF SOFF Auto 10 A PS Lower: 10 Hz
Timescale| 1m  [s/div] Sampling. 5M [S/s] Record length = 50k

bty T 2 Toque [ON] y [OFF] en cada parametro
CUCC - o
! para revelarlo y ocultarlo.

alITITT TG,

(il ‘wH}W‘ ; A
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Capacidad de analisis de FFT (analisis del espectro de potencia)

Visualizacién de los resultados del analisis de FFT dentro de un rango
de frecuencias especifico

Utilice el cursor para visualizar los resultados del andlisis de FFT dentro del rango de frecuencias
seleccionado.

GENICEWERVENEFETE N [MEAS] > [WAVE] > [+FFT]

2023-11-01 13:57:42 | WideBand,

!

PF :0FF Auto 10 A PS
Timescale ' 1m mpling. 5M  [S/s] Record leng

FFT visible

nc:Ul /U1 Auto 15V “:P 2 L 50ms. o S8 1 Toque [FFT VISIb|e].

Toque [Cursor] para ver el cursor.
Utilice el mando giratorio Y para
desplazar el cursor.

Puede arrastrar el cursor para moverlo.
También puede utilizar el teclado numérico,

umst [ - que puede visualizarse si toca [f], para
rms1 [JIGN ingresar valores.

P1

\'Mu‘wqu‘nlrklv‘JWWMWl‘II‘;anUMUJJWWWJM‘J”WWMWUC:;;;" i

000 Ll

Ajuste del limite de frecuencia inferior de la visualizacion del valor
pico de FFT

Esta seccion describe como ajustar el limite de frecuencia inferior de la visualizacién del valor pico
de FFT. El limite de frecuencia inferior puede ajustarse en el rango de 0 Hz a 6000 kHz en pasos
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de 1 kHz.
SENEEW RYEIENV LT3 [MEAS] > [WAVE] > [+FFT]
R T 1  Toque [FFT SETUP].

Timescale. 1m [s/div] Sampling  5M [S/s] Record length = 50k

./ 2 Toque el cuadro [Lower freq.] y utilice

i JRRRE el mando para ingresar la frecuencia
[ mas baja.
! Hl “ S:::e Verde: Se mueve en pasos de 1 kHz.
.“‘ i "l""M'I'\“U‘"(M”“HH““'!"UI'MW"M"|||'||W”l wm:::::r':m" ?Z:Zm LT N > Pulse el mando para cambiar.
: "Wf\‘M\'ﬂ"*‘h‘\"‘h“'{”ﬂ‘W“""‘ «W“.Wpn,yrmwm*nwmr!"MWWNMM‘\‘M\”\":\ vl

Rojo: Se mueve en pasos de
100 kHz/10 kHz.*

* Modificable en pasos de 100 kHz para la
tasa de 2,5 MS/s o mas, y de 100 kHz para
la tasa de 1 MS/s o menos.
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Capacidad de analisis de FFT (analisis del espectro de potencia)

En la visualizacién del valor pico de FFT, el instrumento considera un valor con los dos valores
adyacentes mas bajos como un valor pico en las formas de onda de voltaje, corriente y entrada del
motor, y adquiere los diez puntos de datos a partir del mas alto en orden descendente. En el caso
de la potencia, el valor pico se obtiene a partir de los valores absolutos.

En este momento, el valor pico no se muestra para frecuencias inferiores al ajuste del limite de
frecuencia inferior del andlisis de FFT.

Nivel
(1)
)

(4)

Frecuencia Limite de frecuencia inferior del andlisis de FFT
(Frec. inferior FFT)
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Capacidad de analisis de FFT (analisis del espectro de potencia)

Ajuste de la funcién de ventana

Esta seccion describe cdmo aplicar una funcion de ventana al analisis de FFT.

GENCEWERVENEFETG N [MEAS] > [WAVE] > [+FFT]

L CH123  Sync:Ul /Ul Auto 15V Upper: 2MHz 50ms . 1 Toque [FFT SETUP]_

3 Auto 10 A PSI Lower: 10 Hz &=
Timescale| 1m  [s/div] Sampling 5M [S/s] Record length = 50k

Tt e 2 Toque el cuadro [Window function]
----- s i para elegir la funcién de ventana.

Rectangular | Funcion util cuando la forma de
FFTsetup s onda de medicion tiene un periodo
Source de un multiplo entero del periodo

de operacion de FFT.

Window functi
[ M
Wf’ ‘“l””w' ] |||W| sz Hanning Funcion util cuando la ventana

T TR A i L .
1‘ ‘i\‘ “N\M\ W'\"@N‘ﬂ“f"m’w“ﬂli»‘W’N‘““w“ ‘ W\ T AL rectangular es ineficaz y se quiere
. o hacer énfasis en la resolucion de
frecuencia.

Area

Flat Top Funcion atil cuando la ventana
rectangular es ineficaz y se quiere
hacer énfasis en la resolucion del
nivel.

¢ Qué es la funcion de ventana?

Antes del célculo de FFT, se extraen las formas de onda medidas del numero de puntos de ajuste a la
velocidad de muestreo establecida. Este proceso de extraccion de la forma de onda se denomina ventana.
La operacion de FFT supone que las formas de onda extraidas con un intervalo finito se repiten
periédicamente. En este instrumento, el intervalo delimitado por la linea blanca continua corresponde a esta

ventana.
Forma de onda de tiempo Forma de onda de tiempo
Cantidad de puntos de ajuste / Cantidad de puntos de ajuste
Forma de onda de tiempo original Forma de onda propuesta de FFT

Si el nUmero de puntos de calculo de FFT difiere del periodo de la forma de onda medida, se produce un
error de fuga debido a una discontinuidad en ambos bordes de la forma de onda en la ventana, y se detectan
resultados de analisis de FFT imaginarios.

La funcién de ventana puede eliminar este error de fuga. La funcién de ventana procesa ambos bordes de la
forma de onda extraida para conectarlos suavemente.
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Capacidad de analisis de FFT (analisis del espectro de potencia)

Ajuste del eje vertical para la visualizacion del resultado del analisis
de FFT.

Esta seccion describe cémo elegir los valores expresados en porcentaje de la escala completa
(% e.c.) o valores de RMS para trazar a lo largo del eje vertical en la visualizacion del resultado del
célculo de FFT.

CENEEW CREIENVLTHE 3 [MEAS] > [WAVE] > [+FFT]

Cuando se selecciona [% f.s.]
e e v CH 123 Sync:Ul /Ul Auto 15 V Upper: 2MHz 50ms s 1 Toque [FFT SETUP].

3P3M3M @ LPF :OFF Auto 10 A BS Lower: 10 Hz
Timescale. 1m [s/div] Sampling 5M [S/s] Record length = 50k

2 Toque el cuadro [Value scale] para
elegir la escala del eje vertical.

% f.s., rms

FFT setup

Source

Area

i "’~"|v|”"v|"~|~'u' "L',MJ.LU'UJJMWJJJJJWJJ MMJJJUJUMW'A g

Cuando se selecciona [RMS]

[2023-09-13 11:11:25
/Ul Manu 15V Upper: 2MHz
Manu 10 A PS) Lower: 10 Hz

Timescale| 1m  [s/div] Sampling 5M [S/s]  Record length ' 50k
T

|u'h;3y
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B Varias funciones

I 5.1 Funcién de control del tiempo

La funcién de control del tiempo permite controlar la operacion de guardado automatico y la
funcion de integracion al especificar el tiempo. Hay dos métodos de control disponibles: control del
temporizador y control en tiempo real. Los ajustes validos dependen del método de control de la
integracion.

Consulte “Medicién de la integracién con la funcion de control del tiempo” (p. 76) y “Datos
medidos guardados de forma automatica” (p. 165).

Control del temporizador
El control del temporizador detiene automaticamente la operacion de guardado automatico e
integracion una vez transcurrido el tiempo de control temporizado.

 Si el tiempo de control en tiempo real se ha ajustado para que sea mayor que el tiempo de
control del temporizador, la integracion comenzara a la hora de inicio del control en tiempo real
y se detendra a la hora de control del temporizador. (Se ignorara la hora de detencién de control
en tiempo real).

+ Si pulsa la tecla START/STOP antes de que finalice el control del temporizador, la integracion se
detendra y se conservaran los valores integrados. Si se vuelve a pulsar la tecla START/STOP en
este estado, la integracion se reanudara y se realizara durante el tiempo que dure el ajuste del
temporizador. (integracion acumulativa).

Valor configurado del temporizador
Esto se podra configurar cuando [Timer] esté configurado en [ON]. Ingrese el valor con la ventana

del teclado numérico (p.24).
Rango de ajuste valido: De 0 h 0 min 1 s a 9999 h 59 min 59 s
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Control en tiempo real

00 0000000000000 000000000 0000000000000 0000000000000 00000000000000000000000000
El control en tiempo real puede iniciar o detener el funcionamiento en periodos predeterminados.

« Si el tiempo de control en tiempo real se ha ajustado para que sea mayor que el tiempo del
temporizador, la integracién se iniciara a la hora de inicio del control en tiempo real y se detendra
a la hora del temporizador. (Se ignorara la hora de detencién de control en tiempo real).

 Si el tiempo configurado es un tiempo pasado, en virtud del presente, no se puede iniciar el
control en tiempo real.

+ Si la integracion se detiene durante la operacion de control en tiempo real, el control en tiempo
real se deshabilita.

Hora de inicio y hora de detencion

La hora de inicio y la hora de detencion pueden configurarse cuando la opcion [Real time control]
esta configurada en [ON]. Utilice la ventana del teclado numérico (p.24).

Utilice el afio de cuatro digitos y el formato de 24 horas. Los tiempos pueden ajustarse en
incrementos de 1 min.

Ejemplo: 13:11 el 11 de enero de 2022 — [2022/1/11 13:11:00]

Limite superior de tiempo

Start time Alas 23:59:59 del 31 de diciembre de 2099
Stop time Alas 23:59:59 del 31 de diciembre de 2099
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Funcién de control del tiempo

Método de ajuste de la funcion de control de tiempo

Cuando se utiliza la integracién de todas las configuraciones de cableado

I R ] [SYSTEM] > [TIME CONTROL]

021-11

aene 1 Toque el cuadro [Integration control]
% que indica [All channels].

Inte ti trol T
i - 7 2 (Cuando se utiliza el control del
temporizador)

Toque el cuadro [Timer] para
Realtimecontm@ Start time Configurarlo en [ON]

2 Timer setting 0 hour I min 0 sec

— 3 (Cuando se utiliza el control en tiempo real)

Toque el cuadro [Real time control]
para configurarlo en [ON].

4 Toque el cuadro [Start time] para
configurar la hora de inicio de la
integracion.

5 Toque el cuadro [Stop time] para
configurar la hora de detencién de la
integracion.

Cuando se utiliza la integraciéon de cada configuraciéon de cableado
ENEEW CRTIENV LTG0 [SYSTEM] > [TIME CONTROL]

1 Toque el cuadro [Each Wiring] en
[Integration control].

Inte ti trol age
e 2 (Cuando se utiliza el control del

8 LG EE GHA EE GG GG temporizador)
Timer Toque el cuadro [Timer] que desea
Realtimec@l . Ny
controlar para configurar la opcion
en [ON] y, luego, toque [Setup]
para ingresar el valor de ajuste del
temporizador.

3 (Cuando se utiliza el control en tiempo real)

Toque el cuadro [Real time control]
que desea controlar para configurar la
opcion en [ON] y, luego, toque [Setup]
para ingresar la hora de inicio y de
detencion.

4 Toque el cuadro [Control channel]
para configurar el canal que se va a
controlar en [ON].

Antes de realizar la integracion o guardar los datos con la funcién de control de tiempo

» Asegurese de configurar el reloj (hora actual) antes de guardar automaticamente los datos o de
utilizar la funcién de integracion.
Consulte “6 Ajustes del sistema” (p. 153).

 La operacion de guardado automatico y la funcién de integracién no pueden configurarse por separado.

» Cuando el ajuste del control de integracion esta en [All Channel], la funcién de integracién esta
siempre activa. Tras detener el control del tiempo, pulse la tecla DATA RESET para restablecer
los valores integrados.

» Cuando el ajuste del control de integracion esta en [Each Wiring], la operacion de guardado
automatico no esté disponible.
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Funcién de promedio

I 5.2 Funcién de promedio

La funcién de promedio genera el promedio de valores medidos y muestra los resultados. Esta
funcién puede utilizarse para obtener valores de visualizacion mas estables cuando los valores
medidos fluctuan y provocan grandes variaciones en la visualizacion.

Durante el promedio, aparece un indicador de promedio en la zona de indicadores de ajuste en la
parte superior de la pantalla.

Consulte “Pantalla de medicion” (p. 26).

Ajustes del promedio
Hay dos modos de promedio: promedio exponencial y promedio movil. EIl modo de promedio
exponencial calcula promedios de valores después de multiplicar los factores de tiempo para dar
diferentes pesos, segun el ajuste de velocidad de respuesta. El modo de promedio movil crea
promedios de subconjuntos que contienen el numero especificado por el usuario de valores mas
recientes.

I ] [INPUT] > [COMMON]

[2023-09-14 14:36:45 | WideBand)

1 Toque el cuadro [Averaging mode] y,
luego, seleccione el modo de promedio

Measurement mode  WideBand

en la lista.
50ms
g OFF No se realiza el promedio.
Promedio exponencial
EXP ) ) <
: (Ajuste la velocidad de respuesta). S
T =,
Harmonic _ Calculation C H H QO
ambia el promedio

Mov | 2 P . @
_ e (Ajuste el recuento del promedio). c
Grouping TYPE1 PP S
THD calculation order 500 Averaging mode = .
THD calculation method | THD- | Response speed Cuando el intervalo de actualizacion S
Power calculation method = TYPE1 8

de datos esta configurado en 1 ms, la
funcion de promedio estara en OFF. Si

el modo de promedio es distinto de OFF
cuando el intervalo de actualizacién de
datos esté configurado en 1 ms, el ajuste
del intervalo de actualizacion de datos
cambia a 10 ms.

2 (Si seleccioné [EXP])

Toque el cuadro [Response speed]
y, luego, seleccione la velocidad de
respuesta en la lista.

‘ FAST, MID, SLOW

Esto no afecta el intervalo de actualizacion
de la visualizacion. La velocidad de
respuesta varia en funcion del ajuste del
intervalo de actualizacién de datos.

Intervalo Velocidad de respuesta
de actuali-
zacionde | FAST MID SLOW
datos
10 ms 0,1s 0,8s 5s
50 ms 0,5s 4s 25s
200 ms 20s 16 s 100 s
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Funcién de promedio

3 (Si seleccioné [MOV])

Measurement mode | WideBand : Toque el cuadro [Recuento promedio] y,
luego, seleccione el recuento promedio
en la lista.

8,16, 32, 64

Zero suppress

Grouping TYPEL

THD calculation order 500 Averaging mode

THD calculation method = THD-F deeiaciizieuis

Power calculation method = TYPEL

Operacioén de promedio
00 0000000000000 000000000 0000000000000 0000000000000 00000000000000000000000000

» La operacion de promedio funciona para valores pico e integrados, y todos los valores medidos
excepto los datos armoénicos adquiridos a intervalos de actualizacion de datos de 10 ms o
menos.

El instrumento muestra los siguientes valores como valores pico de voltaje y de corriente:
En el modo de promedio exponencial, los valores pico de todos los datos que constan de los
puntos mas recientes.
En el modo de promedio mdvil, los valores pico de un subconjunto que se forma a partir del
numero especificado por el usuario de los valores mas recientes.

» Se aplica no solo a los valores de visualizacion, sino también a los valores medidos guardados
en una memoria USB, a los valores medidos adquiridos mediante comunicaciones y a los valores
medidos emitidos como senal analdgica.

» Cuando cambia un ajuste relacionado con el valor medido, como el modo de cableado o el

rango, se reinicia el célculo del promedio.

Cuando el promedio y el rango automatico se utilizan juntos, la estabilizacion de los valores
medidos en el valor correcto puede tardar mas de lo normal.

* Los valores medidos integrados durante el promedio se calculan a partir de los valores medidos
antes del promedio.

Los calculos de promedios internos contintian incluso cuando la funcién de retencion esta
congelando los valores medidos en pantalla.

La funcion de retencion de picos se aplica a los valores medidos tras el promedio.

Comportamiento cuando se produce una sobrecarga

Si se produce una condicion de sobrecarga en el modo de promedio mavil, se calculara un
valor promedio por encima del rango. Si se produce una condicion de sobrecarga en el modo
de promedio exponencial, los calculos de promedio continuaran utilizando los valores de calculo
internos.

IMPORTANTE

* Los ajustes no se pueden cambiar por configuracion de cableado o canal.

 Las formas de onda mostradas en la pantalla y las formas de onda de salida D/A no se ven
afectadas por la sobrecarga.

» Para obtener mas informacion sobre los métodos de calculo del promedio para distintos
tipos de valores medidos, consulte la seccidon de promedios en “10.5 Especificaciones de las
ecuaciones” (p. 291).
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Funcion de retencion

I 5.3 Funcion de retencion

Al pulsar la tecla HOLD, puede detener la actualizacion de la pantalla para todos los valores
medidos y congelar los datos en pantalla en el momento en que se pulsé la tecla. Al cambiar de
pantalla en ese estado, puede ver otros datos medidos en el momento en que se congelaron los
datos en pantalla.

Ademas, se puede realizar la misma operacién que con la tecla HOLD al utilizar la sefial de control
externa HOLD.

Consulte “8.3 Control de la integracion con sefiales externas” (p. 207).

Durante la retencion, la tecla HOLD se ilumina en rojo y aparece el icono [HOLD] en el indicador
de estado de funcionamiento de la pantalla.
Consulte “1.4 Funcionamiento basico (visualizacion y diagrama de la pantalla)” (p. 22).

Valor mostrado

A

Actualizar Espera Espera Actualizar
> > > >

Valor mostrado

Valor medido retenido
internamente

s
=,
Q
w
e
c
>
Q.
@]
>
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P Hora

HOLD ! HOLD

Se inicia la retencion. PEAK Se cancela la retencion.
. ) HOLD
(Encendido en rojo)
La pantalla se actualiza y se inicia la retencion.

Cada vez que se pulsa PEAK HOLD, se muestran los valores medidos en ese momento.
Las mediciones, calculos y promedios contindan internamente.

Cancelacion del estado de retencion
Vuelva a pulsar la tecla HOLD para durante la retencion para cancelar el estado de retencion.
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Funcién de retencion

Funcionamiento en estado de retencion

142

La operacién de retencion también se aplica a los siguientes valores medidos:
(1) Valores medidos que se guardaran en la memoria USB.

(2) Valores medidos que se adquiriran mediante comunicaciones.

(3) Valores medidos que se emitiran como sefal analégica.

Se actualizan las formas de onda, el reloj y la visualizacion de pico sobre umbral.

Cuando se pulsa la tecla PEAK HOLD, los datos se sustituyen por los ultimos datos internos.

El instrumento conserva los datos sin actualizarlos aunque haya transcurrido el tiempo de
intervalo fijado en la funcién de control del tiempo.

Los calculos del promedio y la integracién siguen realizandose internamente.

Los ajustes que afectan a los valores medidos, como el rango y los ajustes de LPF, no se pueden
cambiar.

Cuando el ajuste de rango esta configurado en AUTO, el rango se fija al que habia en el
momento en que se pulso la tecla HOLD.

La funcion de retenciéon no puede utilizarse junto con la funcién de retencion de picos.

Las formas de onda mostradas en la pantalla y las formas de onda de salida D/A no se ven
afectadas por la operacion de retencion.

Los datos congelados durante la operacién de retencidon no se muestran cuando se pulsa la tecla
HOLD, sino que los datos se conservan internamente cuando se pulsa la tecla HOLD entre los
adquiridos en los intervalos de actualizacion de datos.
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Funcién de retencion de picos

I 5.4 Funcién de retencion de picos

Si pulsa la tecla PEAK HOLD, el instrumento pasa al estado de retencién de picos. Solo se
actualizan los parametros cuyos valores superan el valor pico anterior. Esta funcién permite captar
a fondo los fenédmenos caracterizados por valores instantaneamente grandes, por ejemplo, la
corriente de irrupcion.

Durante la operacion de retencion de picos, la tecla PEAK HOLD se ilumina en rojo y aparece el
icono [PEAK HOLD] en el indicador de estado de funcionamiento de la pantalla.
Consulte “Visualizacion de la pantalla comun” (p. 25).

Valor mostrado
A

Actualizar Retencién de picos Actualizar
> > >

Valor mostrado

Valor medido retenido
internamente
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» Hora

PEAK PEAK
HOLD HOLD

Se inicia la retencion de picos. Se libera la retencion de picos.
(Encendido en rojo)

Cuando se supera el valor de pico anterior, se actualiza el valor visualizado para ese parametro.
La medicién continua internamente.

Cancelacion del estado de retencién de picos
Vuelva a pulsar la tecla PEAK HOLD durante la retencion de picos para cancelar el estado de
retencion de picos.
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Funcién de retencion de picos

Funcionamiento en el estado de retencion de picos

144

La operacién de retencion de picos también se aplica a los siguientes valores medidos:
(1) Valores medidos que se guardaran en la memoria USB.

(2) Valores medidos que se adquiriran mediante comunicaciones.

(3) Valores medidos que se emitiran como sefal analégica.

Se actualizan las formas de onda, el reloj y la visualizacion de pico sobre umbral.

Cuando la pantalla esté sobrecargada, mostrara [------ ]. En este caso, cancele la operacion

de retencion de picos y, luego, cambie el rango actual a un rango en el que no se produzca la
condicion de sobrecarga.

El valor maximo se determina con el valor absoluto de los valores medidos. (Sin embargo, este
método no afecta a los valores pico de voltaje o corriente).

Por ejemplo, si se introduce una potencia de -60 W después de haber introducido la de 50 W, la
pantalla indicara [-60 W] porque el valor absoluto de -60 W es mayor que el de 50 W.

Cuando se pulsa la tecla HOLD, se restablece el valor de retencién de picos y se inicia otra
operacion de retencion de picos a partir de ese punto.

El instrumento conserva el valor de retencion de picos sin actualizarlo aunque haya transcurrido
el tiempo de intervalo fijado en la funcién de control del tiempo.

Durante el célculo del promedio, la operacion de retencidon de picos se aplica a los valores
medidos después del promedio.

Los ajustes que afectan a los valores medidos, como el rango y los ajustes de LPF, no se pueden
cambiar.

Cuando el ajuste de rango esta configurado en [AUTO], el rango se fija al que habia en el
momento en que se pulsé la tecla PEAK HOLD.

La funcion de retencion no puede utilizarse junto con la funcién de retencion de picos.

Las formas de onda mostradas en la pantalla y las formas de onda de salida D/A no se ven
afectadas por la operacion de retencién de picos.

No se muestra la hora a la que se produjo el valor maximo.

La funcion de retencién de picos no afecta a los valores integrados.
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Funcion de conversion delta

I 5.5 Funcion de conversion delta

La funcién de conversién delta mide una linea trifasica tras convertir una conexién delta en una
conexion Y (conexion estrella) o viceversa. La conversion se realiza con los datos de forma de
onda de voltaje muestreados a una frecuencia de 15 MHz entre diferentes canales basados en la
férmula.

Conversion A=Y

Esta funcién puede activarse cuando el modo de cableado esta configurado como 3P3W3M o
3V3A.

Esta funcién permite medir voltajes de fase a través de bobinas de motor conectadas internamente
en'Y, incluso si el motor se utiliza como carga conectada en delta, cuyo punto neutro no puede
conectarse al instrumento.

Las formas de onda de voltaje, los distintos valores de voltaje medidos y los voltajes armonicos se
introducen como voltajes de linea; sin embargo, se calculan como voltajes de fase.

En el modo de cableado 3P3W3M
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» En la conversion A-Y, las formas de onda de voltaje se convierten en vectores y se analizan con
un punto neutro virtual.

 El resultado puede diferir de los voltajes de fase reales.

* En el modo de cableado 3V3A, la potencia activa se mide con el método de dos vatimetros; sin

embargo, el valor convertido es igual que el medido con el método de tres vatimetros.

El método de dos vatimetros se utiliza para calcular la potencia activa en el modo de cableado

3V3A, pero el método de tres vatimetros se utiliza después de la conversion.

La valoracién de pico sobre umbral utiliza valores no convertidos.

Cuando el rango de voltaje esta configurado como rango automatico, el cambio de rango

de voltaje se determina al multiplicar el rango por 1/J3_ (se multiplica por aproximadamente

0,57735).
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Funcion de conversion delta

Conversion Y-A

Esta funcién puede activarse en el modo de cableado 3P4W.
Puede medir voltajes de linea cuando los voltajes de fase se introducen desde un circuito

conectado enY.

Las formas de onda de voltaje, los distintos valores de voltaje medidos y los voltajes armonicos se
introducen como voltajes de fase; sin embargo, se calculan como voltajes de linea.

Diagrama conceptual de la conversiéon Y-A
En el modo de cableado 3P4W

 El diagrama vectorial mostrado en la pantalla de cableado es el mismo que el diagrama vectorial

3P3W3M.

 La valoracién de pico sobre umbral y el rango de visualizacion del valor pico de voltaje se
determinan con valores no convertidos.

» Cuando el rango de voltaje esta configurado en rango automatico, el cambio del rango de voltaje
se determina con valores medidos convertidos.

RENIE EW CRVTIE VLTG0 [INPUT] > [CHANNEL]

CH? CH3
Sync.source | Ul u2
-HRM u1 u2
Urange Manual Manual
1500V 1500V
I range Manual Manual
50A

1 Toque el area de visualizacién de
detalles del canal que desea configurar
ua B para abrir la ventana de ajustes.

u4
Manual [VELE
1500V 1500V
Manual Manual
50A 50A

1.00000
OFF OFF
1.00000 1.00000

| phase shift OFF OFF
A-Y Conv. OFF
U rectification RMS
I rectification RMS
Upper f lim. 2MHz
Lower f lim. 10Hz
Integ. mode RMS

1.00000 1.00000
OFF OFF OFF
1.00000 1.00000 1.00000
OFF OFF OFF
OFF OFF
RMS RMS
RMS RMS
1MHz 1MHz
10Hz 10Hz
RMS RMS

CH3 oFF
CH4 100000 = OFF

2 Toque el cuadro [AConv.] para Y-A
configurarlo en [ON].

1.00000

100000 ’ : 3 Toque [*] para cerrar la ventana de
1.00000 = -
ajuste.

Upper f lim.  1MHz Mode

Lower f lim.  10Hz

ZC HPF OFF
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Método de calculo de la potencia

I 5.6 Método de calculo de la potencia

Esta funcién le permite seleccionar ecuaciones de potencia reactiva, factores de potencia y
angulos de fase de potencia para que sigan las de los instrumentos Hioki heredados.

Dado que no se han definido ecuaciones normalizadas para la potencia aparente y la potencia
reactiva de las sefales de CA trifasicas distorsionadas, los distintos instrumentos utilizan
ecuaciones diferentes. Para mejorar su compatibilidad con los modelos anteriores, el instrumento
permite elegir entre tres ajustes de ecuacion.

Consulte “10.5 Especificaciones de las ecuaciones” (p. 291).

I ] [INPUT] > [COMMON]

1 Toque el cuadro [Power calculation
method] y, luego, seleccione el tipo de
calculo en la lista.

IMPORTANTE

Los tipos 1, 2 y 3 son compatibles con
cada tipo de ecuacion que se utiliza en el
analizador de potencia PW6001 de Hioki.

)1

Tipos de ecuaciones

Cuando se selecciona
cualquier modo que
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Proporciona compatibilidad con el ajuste de tipo 1 utilizado en los
modelos PW3390, 3390 y 3193 de Hioki.

TYPE1 no sea 3V3A.
Cuando se selecciona | Proporciona compatibilidad con el ajuste de tipo 2 utilizado en los
3V3A modelos 3192 y 3193 de Hioki.
Proporciona compatibilidad con el ajuste de tipo 2 utilizado en los modelos 3192 y 3193 de
TYPE2 e
Hioki.
TYPE3 Utiliza signos de potencia activa como los de los factores de potencia.

Si no utiliza ningin modelo de la lista anterior o no puede definir el tipo que desea utilizar,
seleccione [TYPE1]. Las distintas formulas no arrojan resultados diferentes para la potencia activa
(incluso cuando las formas de onda estan distorsionadas), ya que la potencia activa se calcula
directamente a partir de los valores muestreados de las formas de onda de voltaje y corriente.
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Férmula definida por el usuario (UDF)

I 5.7 Foérmula definida por el usuario (UDF)

Ajuste de las formulas definidas por el usuario (UDF)

Puede definir ecuaciones de calculo al combinar los valores de medicion, los valores numéricos y
las funciones del instrumento.

Los valores calculados ajustados pueden visualizarse en la pantalla de medicion o calcularse con
los valores calculados ajustados.

Cuando el intervalo de actualizacion de datos esta configurado en 1 ms, [------- ] se muestra
siempre como valores calculados. Cuando utilice formulas definidas por el usuario, configure el
intervalo de actualizacion de datos a un valor distinto de 1 ms.

I e [INPUT] > [UDF]

1 Toque la UDF que desee configurar.

‘ 1-4, 5-8, 9-12, 13-16, 17-20

MAX Auto Integ OFF 57.2987u

. - 2 Toque el cuadro [Name] y, luego, utilice
Name MAX Auto Integ OFF  3.28315n . el teclado para ingresar un nombre de
UDF3 sqrt(UDF,) = UDF

Los nombres que ingrese aqui también
apareceran en las UDF mostradas en la
el - pantalla de medicién.

Save file

Name MAX Auto Integ OFF 57.2987u

Name MAX Auto Integ OFF 0.00000 esehiie

3 Toque el cuadro [UDFn].
UDFy = Se mostrara una ventana de ajuste.

Name power MAX Auto Integ OFF 57.2987 u

UDF2 = [Ri*Pi+Q:*Q;

Name MAX Auto Integ OFF 3.28315n

UDF3 = sqrt(UDF,)
13516

Name MAX Auto Integ OFF 57.2987u
17-20

UDFy
Save file

Name MAX Auto Integ OFF 0.00000 el

4 Toque un nombre de parametro para
seleccionarlo.

Se mostrara una ventana de ajuste.

Name power MAX | Auto Integ  OFF

Unit UDF1  57.3055u
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Formula definida por el usuario (UDF)

Puede seleccionar los parametros de
medicién basica en la ventana de seleccion de
parametros. (También pueden seleccionarse
como parametros otros resultados de calculo
de UDF).

Para borrar un parametro seleccionado,
Primary | Second : seleccione [OFF] en [Others].
CH1 CH2 © H4 CH6 CH7 CH8 Motor  Others

u ! P Integ También puede utilizar el teclado numérico,
o WL o ke WG R 0 que puede visualizarse si toca [NUM], para
ingresar valores.

801

5 Configure las funciones.

Opciodn Funcion Rango valido
neg Negativo (menos) | -
sin Seno* -
cos Coseno* -
tan Tangente* -
S W Integ |16 abs Valor absoluto -
A BEER ‘ log10 | Logaritmo comin | elemento >0
log Logaritmo elemento >0
exp Funcion - §
exponencial =
(7]
sqrt Raiz cuadrada elemento > 0 =
>
asin Arcoseno* -1 <= elemento g-
<=1 >
@
(2]
acos | Arcocoseno* -1 <= elemento
<=1
atan Arcotangente* -
sqr Cuadrado -

* Los angulos no se expresan en radianes,
sino en grados (°).

Los valores de los elementos fuera del

rango de entrada valido se consideran

valores no validos.

6 Seleccione una de las cuatro
operaciones aritméticas.

SR

* El orden de célculo de las cuatro operaciones
aritméticas en las ecuaciones sigue la regla de
las cuatro operaciones aritméticas.

+ Si desea calcular una ecuacién que incluye

Name power MAX | Auto Integ ~ OFF paréntesis, dividala en dos.

Unit UDF1  57.2826u

Ejemplo de calculo:
Para calcular (P1 + P2)/P123
UDF1=P1 + P2
UDF2 = UDF1/P123
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Férmula definida por el usuario (UDF)

IMPORTANTE
Si algun parametro de la ecuacion cumple con las siguientes condiciones, todas las ecuaciones
posteriores no se reflejaran en la UDF.
» El parametro de calculo se configura en [OFF].
* No se selecciona ningun parametro de las cuatro operaciones aritméticas.
Ejemplo
La siguiente ecuacién da como resultado 1,00000.
Sea Urms1 = 1,00000, Urms2 = 2,00000 V y Urms3 = 3,00000 V.
UDF1 = Urms1 + OFF + Urms3

Como alternativa, la siguiente ecuacion da como resultado 3,00000.
UDF1 = Urms1 + Urms2_Urms3 * 2

7 Toque el cuadro [MAX] para seleccionar
el valor UDF maximo.

Auto El valor maximo se fija
automaticamente en funcion del
valor del resultado del célculo.

Fixed Ingrese el valor en la ventana del
teclado numérico.

Cuando se configura

[+1.00000]

Digitos de visualizacion de UDF:

XXXXXX

Rango de medicién efectiva:
0,00000 a +1,00000

Name power Integ = OFF

Unit UDF1  57.2826u

Cuando se configura
[+10000.0]
Digitos de visualizacion de UDF:
XXXXXX k
Rango de medicién efectiva:

De 0,0000 k a £10,0000 k

Cuando seleccione [UDF] para el parametro
de salida D/A, configure el valor maximo de
UDF en [Fixed]. Cuando se configura [Auto],
siempre se emite el valor de escala completa.
El valor calculado a partir de los valores de
visualizacion puede diferir del valor de UDF
debido a errores de redondeo.

8 Toque el cuadro [Integ] para
seleccionar el ajuste de integracion.

ON Durante la integracion, se
muestra el valor de calculo
. integrado.

OFF El valor de UDF no cambia
mientras la integracion esta
i OFF detenida, y el valor de UDF

@ también se restablece mediante
Nafne = e Ime el restablecimiento de la
- = integracion. La integracion

se detiene cuando los datos
alcanzan el valor maximo:
+999,999Y.
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Formula definida por el usuario (UDF)

9 Toque el cuadro [Unit] e ingrese la
unidad con el teclado.

La unidad ingresada aqui también se aplicara
a la UDF mostrada en la pantalla de medicion.

Urmst

Name power MAX | Auto Integ ~ OFF

Uni@ @ UDF;  57.3055u

IMPORTANTE

Si utiliza féormulas definidas por el usuario que contengan valores medidos con instrumentos
secundarios en combinacion con el modo de enlace éptico, procure no interrumpir la
sincronizacion.

La desconexion accidental de la sincronizacién hace que los valores difieran de los originales. El

instrumento puede mostrar los resultados de las formulas de calculo; no obstante, el instrumento

se comporta del siguiente modo:

Las férmulas de calculo que incluyen valores medidos por instrumentos secundarios se ven

afectadas. Otras formulas de calculo que incluyan esas formulas también se veran afectadas.

» Si se seleccionan valores medidos por el instrumento secundario para calculos de eficiencia o
férmulas definidas por el usuario, y se interrumpe la sincronizacion, el instrumento no muestra
en pantalla los resultados de las férmulas de calculo que contienen dichos valores medidos.

» En las condiciones anteriores, el instrumento realiza los calculos al considerar como cero los
valores medidos del instrumento secundario y aplica los resultados a otras formulas definidas

por el usuario.

Guardado de los datos de ajustes de formulas definidas por el usuario (UDF)

La informacion de configuracion de UDF del instrumento se guarda como un archivo de
configuracion de UDF.

Destino de Memoria USB, servidor FTP
guardado

Nombre de archivo | Configure segun desee (hasta ocho caracteres) con la extension SET.
Ejemplo: PW8001.JSON

RN EEW CRVTIEY2Td[ [INPUT] > [UDF]

UDFy

Name

UDF2

Name

UDF3

Name

UDFy

Name

Toque [Save file].
Aparece la ventana de teclado.
2 Ingrese un nombre de archivo.

*
ms1 lrms1

power MAX Auto Integ OFF UDF1  7.29360 m
Los nombres de archivo no se pueden guardar

mientras el guardado automatico esta en
MAX Auto Integ OFF UDF2  53.1965u - curso.

P*P+Q"Q

sqrt(UDF,)

MAX Auto Integ OFF UDF3  7.29359 m

MAX Auto Integ OFF UDF4  0.00000 legriiie
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Férmula definida por el usuario (UDF)

Carga de los datos de ajustes de formulas definidas por el usuario (UDF)

Si se cargan los archivos de ajustes de UDF guardados, se puede restablecer la configuracion de
UDF.

REN N EW CRVEIENVLTG 38 [INPUT] > [UDF]

1 Toque [Load file].

Aparece la ventana de carga de archivos de
ajustes de UDF.

2 Toque la carpeta en la que se guardan
los archivos de ajustes de UDF.

3 Seleccione un archivo de ajustes de
UDF y, luego, toque [OK].

135116

7 20)

Save file

Al cargar un archivo de ajustes de UDF
desde el servidor FTP

UDFy < : USB/HIOKI/PW8001/UDF

No. Name Date 4 Toque [FTP]

Name 1 PW8001.JSON 2022-08-05 12:52
Aparece la ventana de archivos del servidor

= / FTP.

58

UDF,

Name

UDF3 1 9-12

13-16
Name
17-20

UDFy
Save file

Name Load file

oo - 5 Toque la carpeta en la que se guardan
FTP/HIOKI/PWS001 los archivos de ajustes de UDF.

§ 6 seleccione un archivo de sjustes de

UDF y, luego, toque [OK].

Los ajustes no se pueden cargar mientras el
guardado automatico esta en curso.
13-16

17-20

Save file

Load file
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n Ajustes del sistema

I 6.1 Comprobacion y cambio de ajustes

Esta seccion describe como comprobar el nimero de version del firmware y cambiar los ajustes,
como el idioma de la pantalla y el pitido.

I a2 [SYSTEM] > [CONFIG]

1 7

2 8

3 9

4

5

6
La direcciéon MAC puede verificarse en la
pantalla [SYSTEM] > [COM].

(1) Idioma

‘ Japanese, English, Chinese ‘

(2) Zona horaria

| GMT +14:00 to GMT -12:00 |

=
(3) Formato de texto ,%,
®
(2]
csv Los datos medidos se guardan separados por comas (,); el punto decimal se %
representa mediante un punto (.). e
SSV Los datos medidos se guardan separados por punto y coma (;); el punto decimal se %
representa con una coma (,). 3
)
(4) Pitido
ON Emite un pitido cuando se pulsa una tecla y se toca un botén en pantalla.
OFF No emite ningun pitido aunque se pulse una tecla o se toque un botén en pantalla.

(5) Pantalla de inicio

WIRING Muestra la pantalla de cableado.
LAST Muestra la pantalla que se estaba visualizando la ultima vez que se apago el
instrumento.
(6) Detalles
Model Numero de modelo del instrumento
Serial number Para ver la informacién mas reciente, visite el sitio web de Hioki.

Version number Numero de version del firmware

Unit Numeros de modelo de los moédulos de entrada instalados en el instrumento
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Comprobacién y cambio de ajustes

Serial number Numeros de serie de los médulos de entrada

Sensor Sensores de corriente conectados a cada moédulo de entrada

Rate Tasas de salida de los sensores de corriente conectados a cada modulo de entrada

Serial number Numeros de serie de los sensores de corriente conectados a cada modulo de entrada

(7) Ajustes de horal/fecha

‘ 2020-01-01 00:00:00 a 2099-12-31 23:59:59

Configure la fecha y la hora en formato aaaa-MM-dd hh:mm:ss para el reloj interno del instrumento. Este reloj
afecta al control en tiempo real y a las propiedades de los archivos.

Compruebe que la fecha y la hora se hayan configurado correctamente antes de utilizar el instrumento.
Consulte “Ventana del teclado numérico” (p. 24).

(8) Formato de fecha

yyyy MM dd Afo (cuatro digitos), mes y dia
MM dd yyyy Mes, dia y afio (cuatro digitos)
dd MM yyyy Dia, mes y afio (cuatro digitos)

(9) Delimitador

- Guion

/ Barra diagonal

Punto

Zona horaria

Configure la zona horaria del area en donde utiliza el instrumento.
GMT son las siglas de Greenwich Mean Time.

Diferencia horaria con respecto a
GMT (horario de verano)

Diferencia horaria con respecto a

Pais (capital) GMT (horario de verano)

Pais (capital)

Nueva Zelanda (Wellington) GMT +12:00 (+13:00) Grecia (Atenas) GMT +2:00 (+3:00)

Australia (Canberra) GMT +10:00 (+11:00) Alemania (Berlin) GMT +1:00 (+2:00)

Japon (Tokio) GMT +9:00 Francia (Paris) GMT +1:00 (+2:00)
Corea del Sur (Seul) GMT +9:00 Paises Bajos (Amsterdam) GMT +1:00 (+2:00)
China (Pekin) GMT +8:00 Italia (Roma) GMT +1:00 (+2:00)
Taiwan (Taipéi) GMT +8:00 Polonia (Varsovia) GMT +1:00 (+2:00)
Singapur (Singapur) GMT +8:00 Suiza (Berna) GMT +1:00 (+2:00)
Mongolia (Ulan Bator) GMT +8:00 Republica Checa (Praga) GMT +1:00 (+2:00)
Indonesia (Yakarta) GMT +7:00 Bélgica (Bruselas) GMT +1:00 (+2:00)
Tailandia (Bangkok) GMT +7:00 Suecia (Estocolmo) GMT +1:00 (+2:00)
India (Nueva Delhi) GMT +5:30 Dinamarca (Copenhague) GMT +1:00 (+2:00)
Pakistan (Islamabad) GMT +5:00 Noruega (Oslo) GMT +1:00 (+2:00)
Emiratos Arabes Unidos (Abu GMT +4:00 Espafa (Madrid) GMT +1:00 (+2:00)
Dabi) Hungria (Budapest) GMT +1:00 (+2:00)
Oman (Mascate) GMT +4:00 Austria (Viena) GMT +1:00 (+2:00)

Irén (Teheran)

GMT +3:30 (+4:30)

Rumania (Bucarest)

GMT +2:00 (+3:00)

Eslovenia (Liubliana)

GMT +1:00 (+2:00)

Finlandia (Helsinki)

GMT +2:00 (+3:00)

Egipto (El Cairo)

GMT +2:00

Sudafrica (Pretoria)

GMT +2:00

Reino Unido (Londres)

GMT +0:00 (+1:00)

Qatar (Doha) GMT +3:00
Turquia (Ankara) GMT +3:00
Rusia (Moscu) GMT +3:00

Portugal (Lisboa)

GMT +0:00 (+1:00)

Ucrania (Kiev)

GMT +2:00 (+3:00)

Estados Unidos (Washington DC)

GMT-5:00 (~4:00)

A partir de octubre de 2021
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Inicializacion del instrumento

| 29 e e fle e T e

Si el instrumento funciona de forma extrafa, compruébelo como se describe en “11.2 Resolucién
de problemas” (p. 312).
Si no esta seguro de la causa, reinicie el sistema o realice un restablecimiento de llave de

arranque.

Reinicio del sistema

Este sistema describe como inicializar todos los ajustes, excepto el ajuste de idioma y los ajustes
de comunicaciones, a sus valores predeterminados.
Consulte “6.3 Ajustes predeterminados de fabrica” (p. 156).

GENCUERCRYEIEIF LG [SYSTEM] > [CONFIG]

1 Toque [System reset].

Se mostrara un cuadro de didlogo de
confirmacion.

2 Toque [Yes] para reiniciar el sistema.

Restablecimiento de llave de arranque

Esta seccioén describe cdmo inicializar todos los ajustes, incluso el ajuste de idioma y los ajustes
de comunicaciones, a sus valores predeterminados.

Puede iniciar el restablecimiento de llave de arranque si pulsa la tecla SYSTEM mientras el
sistema operativo se esta iniciando inmediatamente después de encender el instrumento.
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Ajustes predeterminados de fabrica

I 6.3 Ajustes predeterminados de fabrica

En las tablas a continuacién se enumeran los ajustes predeterminados de fabrica del instrumento.
También se restableceran la pantalla de mediciéon y los ajustes de los datos registrados.

Parametro

Ajuste predeterminado

Parametro

Ajuste predeterminado

Entrada de corriente

Sonda 1

Cableado

1P2W

Ajustes del cableado de la
opcion con andlisis del motor

Torsion, velocidad

Fuente de sincronizacién

U1, U2, U3, U4, U5, Ue, U7,
U8 (depende del numero de
madulos instalados)

sonda de voltaje

Rango U 1500 V
Rango U automatico Desactivado
Rectificador de U RMS
Relacion VT 1,0 (OFF)
Compensacion de fase de la Desactivado

Entrada de torsion Analdgico
LPF (motor) Desactivado
Rango de voltaje del motor 5V

RPM de entrada Impulso
Escala de torsion 1,0
Conteo de impulsos 2

Numero de polos del motor 4
Frecuencia de entrada de fu1
deslizamiento

Fase ADJ 0,000
Rango de salida 1Ve.c.
Escala completa de integraciéon | 1

Elementos de salida

De D/A1 a D/A16: WAVE U1,
11U2,12,U3,13,...,U8,18

De D/A17 a D/A20: Tendencia de Urms1
(en funcién del niumero de
mddulos instalados)

Control de la integracion

Todos los canales

Rango | Corriente nominal del sensor

Rango | automéatico Desactivado

Rectificador de | RMS

Relacion CT 1,0 (OFF)

LPF Desactivado

Compensacion de fase del Desactivado*’

sensor

Modo de integracion RMS

Limite de frecuencia superior U7001: 1 MHz
U7005: 2 MHz

Limite de frecuencia inferior 10 Hz

ZC HPF Desactivado

Conversion delta Desactivado

Intervalo de actualizacion de datos | 50 ms

Modo de medicion Wideband

Agrupacion Tipo 1

Orden de calculo de THD 500

Método de célculo de THD THD-F

Modo promedio Desactivado

Supresioén de cero Desactivado

Método de célculo de la potencia | Tipo 1

Modo de célculo de la eficiencia | Fijo

Ajuste de UDF Elemento de calculo:
Desactivado
Funcién: _,

Cuatro operaciones aritméticas: .,
Nombre de UDF: _

Valor max.: +1,00000 k
(automatico)

Integracion: Desactivado
Unidad: _,

Temporizador Desactivado
Configuracion del temporizador | 1 min.
Control en tiempo real Desactivado
Guardado automatico Desactivado
Intervalo de guardado de datos | 1s
Guardado manual Desactivado
Captura de pantalla Desactivado
Ingresar comentario Desactivado
Almacenamiento simultdneo de | Desactivado
ajustes

DHCP*? Desactivado
Direccién IP*? 192.168.1.1
Méscara de subred* 255.255.255.0
Puerta de enlace predeterminada** | 0.0.0.0
Direccion GP-IB"? 1

Servidor RS-232C*? RS-232C
Tasa de baudios RS-232C** 115200 bps
Enlace optico, sincronizacion Desactivado

de BNC

Calculo de la eficiencia Pin, Pout P1
Idioma de visualizacion*? Inglés
Pitido Activado

Ajustes CAN

Modo CAN: CAN

Velocidad de comunicacién: 500 kbps
Punto de muestreo: 80%
Tensién nominal de salida:
Desactivado

Seleccion de la pantalla de

Cableado (Pantalla de

inicio cableado)
Sincronizacion de BNC y Desactivado
enlace optico

Fuente de sincronizacién (motor) CcC

Zona horaria** GMT +09:00
Formato de guardado de texto*® | CSV
Formato de fecha*? yyyyMMdd
Delimitador para la fecha*? Guion (-)

*1: Se configura automaticamente en AUTO cuando se conecta un sensor de corriente con la funcién de
reconocimiento automatico.
*2: Parametro no inicializado por el reinicio del sistema, sino por el restablecimiento de llave de arranque. Consulte
“Restablecimiento de llave de arranque” (p. 155).
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7 Guardado de datos y
administracion de archivos

Las siguientes teclas se utilizan para guardar datos en una memoria USB y cargarlos desde ella.

Tecla Funcionamiento

SAVE Guarda los datos medidos manualmente.

,s-sr#)‘; Guarda los datos medidos automaticamente.

En la pantalla tactil

Guarda datos de formas de onda.
[Save]

COPY Guarda una captura de pantalla.

Guarda los datos de ajustes y un archivo de ajustes.
FILE Carga los datos de ajustes y un archivo de ajustes.
Guarda los datos en una memoria USB.

I 7.1 Memoria USB

Los datos pueden guardarse en una memoria USB. Utilice solo memorias USB de almacenamiento
masivo.

Los datos se guardan en la carpeta [HIOKI/PW8001]. Todos los archivos creados por el
instrumento se almacenaran en esta carpeta. En esta carpeta también se pueden crear
subcarpetas.

7

/N\ATENCION

® B No transporte el instrumento con una memoria USB conectada.

De lo contrario, podria dafar la memoria USB.

B Tome medidas para garantizar que no se aplique electricidad estatica a las

0 memorias USB.
Si se les aplica electricidad estatica, la memoria USB podria dafarse o podria
provocarse un mal funcionamiento del instrumento.

IMPORTANTE

» Las memorias USB tienen una vida util. Pierden su capacidad para almacenar y cargar datos
después de un uso prolongado. Si surge este problema, adquiera una unidad nueva.

» Hioki no se hara responsable de los datos almacenados en las memorias USB,
independientemente de la naturaleza o causa del accidente o los dafios que se deriven.
Asegurese de realizar copias de seguridad de datos importantes que tenga almacenados en
las memorias USB.

SOAaIe 3P LUooesiuILUIPeE A SOjep ap opeplens)
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Memoria USB

Requisitos de la memoria USB para este instrumento

&

Si el instrumento no puede reconocer una memoria USB, pulse el botén de recarga

e

Conector Conector USB tipo A
¢ Especificaciones eléctricas | USB 3.0
Corriente que se puede Hasta 500 mA
suministrar
Cantidad de puertos 1
Memorias USB admitidas Clase de almacenamiento masivo
USB compatible
Sistema de archivos FAT16, FAT32

)en la

pantalla [FILE]. Si el instrumento no reconoce la memoria USB, pruebe utilizar otra. El instrumento
no es compatible con todas las memorias USB disponibles en el mercado.

Formateo de la memoria USB
Consulte “Formateo de la memoria USB” (p. 179).

Extraccion de la memoria USB

1 Toque [EJECT].

2 Cuando aparezca el cuadro de didlogo
de confirmacion, toque [Yes].

3 Retire la memoria USB del instrumento.

2( ) IMPORTANTE

Si no se sigue el procedimiento correcto para
extraer la memoria USB, se podrian danar los
1 C] datos de la memoria USB.

Indicador de medios
El indicador de medios aparece en la esquina superior derecha de la pantalla.

Aparece [USB] (el fondo cambia de gris a negro).
El instrumento ha reconocido la memoria USB.

Aparece [USB] (fondo rojo).
Indica que la memoria USB esta llena en mas de un 95%. Detenga la medicion y sustituya
la memoria USB por otra. Como alternativa, puede transferir los datos a su computadora.

Aparece [SLOW].

El instrumento ha reconocido la memoria USB como una unidad con una velocidad de
escritura lenta.

El instrumento solo podra guardar aproximadamente un tercio del nimero maximo de
parametros registrables muestreados para cada tiempo de intervalo.

Aparece [ERROR].
La memoria USB carece de capacidad suficiente o el instrumento no pudo reconocer la
memoria USB.
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Pantalla Operacioén de archivos

I 7.2 Pantalla Operacion de archivos

Esta seccidén describe la pantalla Operacion de archivos. No se puede acceder a la memoria USB
durante la operacién de guardado automatico.

12 3 4

SO

( )
3 5
J
* 6
l
1 | Accede a un nivel superior.
2 | Actualiza la lista de archivos.
3 | Muestra la estructura del arbol de carpetas.
4 | Toque la fila del encabezado en la lista para ordenar los archivos de la lista por tipo.
Ejemplo: Al tocar [Date], se ordenan los archivos por fecha de creacion.
Al tocar [FileSize], se ordenan los archivos por tamafo.
5 | Enumera los archivos guardados.
6 | Se utiliza para desplazarse cuando hay demasiados archivos para mostrar en una pantalla o para
cambiar la posicién de visualizacion.
7 | Visualiza la informacién de la memoria USB.

Tipos de archivos

Nombre del archivo Tipo Descripcion
M8001nnn.CSV Csv Datos medidos guardados de forma manual
F8001nnkkk.CSV Csv Datos de FFT
MMDDnnkkk.CSV CSV, BIN Datos medidos guardados de forma automatica

El formato BIN que solo puede cargar GENNECT One.
W8001nnnkk.CSV TEXT, BIN, MAT | Datos de forma de onda
PW8001.DBC DBC Informacion de la base de datos CAN
PW8001.JSON JSON Datos de ajustes de UDF1-20
H8001nnn.PNG PNG Datos de la captura de pantalla
MMDDnn000.SET SET Datos de ajustes guardados de forma automatica
XXXXXXXX.SET SET Carpeta
XXXXXXXX FOLDER Carpeta
XXXXXXXX ?2?7? El instrumento no puede controlar el archivo

» En los nombres de archivo, nnn o nn indica la numeracién secuencial en la carpeta (de 000 a 999 o de 00
a 99); kk indica el numero de segmento del archivo (de 000 a 999 o de 00 a 99) para archivos de mas de
500 MB; y MMDD indica el mes y el dia.

» Los nombres de los archivos de datos de ajustes pueden configurarse segun desee (hasta ocho caracteres).

» La pantalla Operacién de archivos solo puede mostrar caracteres alfanuméricos de un byte y simbolos. Los
caracteres de dos bytes se sustituirdn por signos de interrogacion (7).
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Pantalla Operacién de archivos

Numero de caracteres que se pueden utilizar

Elemento por

. Numero maximo de caracteres que pueden ingresarse
ingresar

Nombre de carpeta 8 caracteres alfanuméricos y simbolos

Comentario 40 caracteres alfanuméricos y simbolos

Exploracion de carpetas
+ Si toca una linea asociada a una carpeta, se mostrara su contenido.
 Sitoca [«] en la parte superior izquierda, retrocedera un nivel en la estructura del arbol.

Actualizacion del contenido de una carpeta

» Toque la flecha circular para actualizar el contenido mostrado de la carpeta actual.
+ Utilicelo cuando el tamario del archivo difiera del tamario real.
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Guardado de los datos medidos

I 7.3 Guardado de los datos medidos
Hay dos formas de guardar datos: manual y automatica.
Puede seleccionar los datos que desea guardar de entre todos los valores medidos para los

elementos de medicion basica y los elementos de medicién de arménicos.

Formato de archivo

Guardado manual Formato CSV (se puede seleccionar el delimitador de los datos)
Guardado Formato CSV (se puede seleccionar el delimitador de los datos) o formato BIN
automatico

Formato de guardado de texto

Configure el formato de guardado de texto mediante la pantalla del sistema.
Consulte “6.1 Comprobacion y cambio de ajustes” (p. 153).

csv Los datos medidos se guardan separados por comas (,); el punto decimal se
representa mediante un punto (.).

SSV Los datos medidos se guardan separados por punto y coma (;); el punto decimal
se representa con una coma (,).

IMPORTANTE

» Los datos no se pueden guardar de forma manual o automatica mientras se accede a la
memoria USB.

» Cuando visualice un archivo creado en formato de texto con un software de hojas de calculo,
guarde el archivo con un nombre diferente. La sobrescritura puede generar menos digitos
significativos de los datos medidos.

7

Ajustes de los parametros de medicion que deben guardarse

Estos ajustes afectan tanto al guardado manual como al automatico. En esta seccion se describe
coémo configurar los parametros que deben guardarse en la memoria USB.

El nUmero de parametros que pueden guardarse esta sujeto a los siguientes limites en funcién de
los intervalos establecidos (p.165).

SOALIE 8P UODRISIUILIDE A SOJEp 8P OpepIens)

[HEREID O 1 ms* 10 ms 50ms | 100 ms | 200 ms | 500 ms 1s Otros
guardado de datos

Numero maximo

de parametros Sin
registrables 50 200 1000 2000 4000 10000 20000 limite
(texto)

Numero maximo

de parametros Sin Sin Sin Sin
registrables 400 4000 20000 40000 limite limite limite limite
(binario)

* Cuando el intervalo de guardado de datos esta configurado en 1 ms, no se pueden seleccionar
los elementos de medicién de arménicos.

HIOKI PW8001A972-00 161



Guardado de los datos medidos

EN EEW CRYEIEF£ZTdl [SYSTEM] > [DATA SAVE]

Auto-save settings

Auto-save operation

Data save interval

Destination HIOKI/PWB001/

Manual save settings

Destination

Waveform format

Parameters

Measured value format TEXT

Remaining save time - hour -

HIOKI/PW8001/! Comment entry

Save to FTP server OFF Setup

Measurement parameters 0/20000
Basic parameters 0

Harmonic parameters (]

Screenshot settings

Destination

HIOKI/PWB001/! Comment entry

Simultaneous saving of settings OFF

Toque aqui para activar o desactivar todos los elementos.

B

B

I

HDI,
el
Py

HDP,

P
Fran
Order selec Min ord@ Max ord@
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Toque aqui para activar o desactivar todos
los elementos de esa fila.

Toque el cuadro [Parameters] para
abrir la ventana de ajustes.

Toque los parametros que desee
guardar para seleccionar las casillas
de verificacion [].

Elementos medidos con el
instrumento principal vinculado
Opticamente

Primary

Elementos medidos con los
instrumentos secundarios
vinculados opticamente

Secondary

Basic Elementos de medicién basica

Elementos de medicién de
armonicos

Harmonic

(Cuando se selecciona [Harmonic])

Toque el cuadro [Order Select] y
seleccione el rectificador de la lista.

ALL Todos los 6rdenes
oDD Ordenes impares
EVEN Ordenes pares

En cuanto a los interarmonicos, los érdenes
1,5, 3,5, 5,5, . . . se consideran ODD,
mientras que los érdenes 0,5, 2,5, 4,5, . .. se
consideran EVEN.

Toque el cuadro [Min Order] y
configure el orden mas bajo con el
mando giratorio Y.

Encendido en verde: en incrementos de 1
Encendido en rojo:  en incrementos de 10
Consulte “Modificacion de valores con mandos
giratorios” (p. 23).

En modo [WideBand]: 0a 500

En modo [IEC]: 0a 200

Con el ajuste [Secondary]: 0a 50

Ajuste de modo que no se permita un orden
minimo mayor que el orden maximo.

Toque el cuadro [Max Order] y
configure el orden mas alto con el
mando giratorio Y.

Encendido en verde: en incrementos de 1
Encendido en rojo:  en incrementos de 10

0 to 500 (Los valores inferiores al orden mas
bajo son inestables).

Toque [X] para cerrar la ventana de
ajuste.
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Coémo saber a qué hora se realizaron las operaciones

Los datos de tiempo siempre se almacenan en archivos de datos de medicién. Las columnas
[Date], [Time] y [Time(ms)] representan los datos del tiempo (a intervalos de datos inferiores a
1s).

Cuando el modo de medicion esta configurado en [IEC], junto con ellos se muestran las
columnas [Date n], [Time n] y [Time(ms) n] (en intervalos de datos inferioresa 1's, n
representa el nimero de canal).

Guardado de los datos medidos en milisegundos

Si el intervalo de guardado de datos se configura en menos de 1 s, se agrega una columna de
[Time (ms)] al archivo guardado. Aunque se guarde el tiempo transcurrido de integracion (la
casilla de verificacion [Elapsed Time] de la pestafia Otros esta seleccionada), la columna [ETime
(ms)] se agrega si se configura el intervalo de guardado de datos en menos de 1 s del mismo
modo.

Datos medidos guardados de forma manual

Si pulsa la tecla SAVE, se guardan los valores medidos en ese momento. Configure de antemano
los elementos medidos que desea guardar y el destino de guardado.

Destino de

guardado Memoria USB
Nombre de Generado automaticamente; extension del nombre de archivo: CSV
archivo M8001nnn.CSV (donde nnn indica la numeracion secuencial en la carpeta de 000 a 999)

Por ejemplo: M8001000.CSV (el primer archivo que se guarda)

Al guardar los datos por primera vez, se crea un archivo nuevo. Luego, se adjunta el

Comentarios . )
mismo archivo.

Los datos guardados pueden diferir de los valores de visualizacion en el instante en que se
pulsa la tecla SAVE debido a la diferencia horaria. Para asegurarse de que los datos guardados
y los valores en pantalla coincidan, guarde manualmente los datos mientras utiliza la funcién de
retencion.

7
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Guardado de los datos medidos

EN EEW CRYEIEF£ZTdl [SYSTEM] > [DATA SAVE]
1

Auto-save settings
Auto-save operation Destination HIOKI/PW8001/

Data save interval

Manual save settings 2
Destination HIOKI/PW8| @omment entry @ com

Waveform format Save to FTP server OFF Setup

Parameters ﬂAeasurement parameters 0/20000

Measured value format Basic parameters
Remaining save time --min  Harmonic parameters
Screenshot settings
Destination HIOKI/PW8001/ Comment entry 3

Simultaneous saving of settings

* Durante la operacién de guardado automatico, no se
puede realizar la operacion de guardado manual.

» Se pueden crear hasta 1000 archivos en la misma
carpeta. Cuando el nimero secuencial utilizado para los 4

archivos de la carpeta llega a 1000, aparece un error.
Configure una nueva carpeta de destino.

6

Momento de creacion de los archivos nuevos

Siga el procedimiento descrito
en “Ajustes de los parametros de
medicion que deben guardarse”
(p. 161)

Toque el cuadro [Destination] y utilice
la ventana del teclado para especificar
el nombre de la carpeta.

(Hasta 8 caracteres alfanuméricos y simbolos)
Consulte “Ventana del teclado” (p. 24).

Para agregar un comentario, toque
el cuadro [Comment entry] para
configurarlo en [ON].

(Hasta 40 caracteres alfanuméricos y
simbolos)

Pulse la tecla SAVE cuando desee
guardar los datos.

Si la opciéon [Comment entry] esta
configurada en [ON], utilice la ventana
del teclado para ingresar el comentario.

El comentario se agregara al final de los datos
medidos en el archivo CSV.

Toque [Enter].

Se han guardado los datos.

La préxima vez que se guarden los datos, se creara un nuevo archivo si se han modificado los

siguientes ajustes o se ha realizado alguna operacion:

Carpeta de destino de guardado

Ajustes Modo de cableado

entrada de comentarios

Elementos medidos que deben guardarse, formato de guardado de texto y ajustes de la

Funciona- | Pulse la tecla DATA RESET.

miento (Esto puede ser practico cuando desee cambiar la numeracién secuencial).
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Datos medidos guardados de forma automatica

Esta funcién guarda automaticamente los valores medidos a la hora programada. Se guardaran los
parametros que se hayan configurado previamente.

2CEMIICD Memoria USB
guardado
Generados automaticamente en funcion de la hora y la fecha al inicio del guardado con la
extension CSV o BIN para los datos medidos o SET para los datos de ajustes.
MMDDnnkkk.CSV, MMDDnn000.SET
Nombre de (MM: mes, DD: fecha, nn: numero secuencial de 00 a 99 dentro de la misma carpeta
archivo kkk: namero secuencial de 000 a 999 para los segmentos de archivo cuando el tamafio
del archivo supera los 500 MB)
Ejemplo: 110400000.CSV (primer archivo guardado el 4 de noviembre)
Consulte “Estructura de carpetas y archivos al guardar datos automaticamente” (p. 168).
IMPORTANTE
» Si se inicia la operacion de guardado automatico durante la operacion de guardado manual, la
operacion de guardado de forma de onda o la operacion de captura de pantalla, es posible que
se descarten algunos conjuntos de datos que deberian guardarse.
* No se crea ningun archivo de guardado automatico cuando se activa cada integracién de
cableado. (p.70)

CENIETEWCRVENEFZTG N [SYSTEM] > [DATA SAVE]

1 Siga el procedimiento descrito

en “Ajustes de los parametros de
Auto-save settings FPNe I
Auto-save operation () gDestination HIOKI/PW8001/ :ne‘:lecfll;)n que deben guardarse
3 P-

Manual save settings 2

Data save interval

Toque el cuadro [Auto-save operation]
Waveform format Save to FTP server OFF Setup para COhfiguraﬂo en [ON].

Destination HIOKI/PWSOOI@ omment entry OFF

7

Parameters Measurement parameters 8/20000 3 Toque el Cuadro [Data save |nterva|]

Measured value format TEX Basic parameters 8

Remaining save time 544 hour48 min  Harmonic parameters 0 y, |U990, configure el intervalo de
Screenshot settings guardado de datos-

Do Somment entry Las selecciones varian en funcién del ajuste

del intervalo de actualizacion de datos [Meas.
Interval] (p.63).

Simultaneous saving of settings OFF

* Durante la operacién de guardado automatico, no se

@
S
:
g
puede realizar la operacion de guardado manual ni la (Cuando el intervalo de actualizacion de datos se §_
operacion de guardado de forma de onda. configura en 10 ms) S
OFF, 1 ms, 10 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, =
« El nimero maximo de parametros registrables varia en 500ms, 1s,5s,10s, 15 s, 30 s, 1 min, 5 min,
funcién del tiempo de intervalo de guardado de datos. 10 min, 15 min, 30 min, 60 min :
Cuanto mayor sea el tiempo de intervalo de guardado (Cuando el intervalo de actualizacion de datos se 2
de datos, mayor sera el nimero maximo de parametros configura en 50 ms) Q
registrables. OFF, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,5's, g
Consulte “Ajustes de los parametros de medicién que 10s,15s, 30 s, 1 min, 5 min, 10 min, 15 min, §
deben guardarse” (p. 161) y “Copia de archivos” 30 min, 60 min
(p. 178). (Cuando el intervalo de actualizacion de datos se
configura en 200 ms)
« Cuando el intervalo de actualizacion de datos se OFF, 100 ms*', 200 ms, 500 ms*', 15,55, 10's,
configura en 1 ms, el valor UDF no es valido, por lo que 15s, 30s,
se guarda su valor no valido. 1 min, 5 min, 10 min, 15 min, 30 min, 60 min
* Solo en el modo de medicién IEC

» Cuando el intervalo de guardado de datos se configura
en 1 ms, las mediciones armonicas no se pueden
guardar (no se pueden seleccionar).
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4 Toque el cuadro [Destination] y, luego, ingrese un nombre de carpeta con la ventana del
teclado.

(Hasta 8 caracteres alfanuméricos y simbolos)
Consulte “Ventana del teclado” (p. 24).

5 Configure el tiempo de guardado.

Consulte “5.1 Funcion de control del tiempo” (p. 137) y “Operacion de guardado automatico con el control del
tiempo” (p. 169).

6 Pulse la tecla START/STOP.

Se iniciara la operacion de guardado automatico. La carpeta se creara automaticamente y los datos se
guardaran alli.

7 Vuelvaa pulsar la tecla START/STOP para detener la operacion de guardado automatico.
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Tiempo y datos registrables

Cuando la opcién [Auto-save operation] esta configurada en [ON], se mostrara el tiempo de
guardado restante para la memoria USB que se esta utilizando. Se calcula una estimacion del
tiempo de guardado restante basada en la cantidad de espacio utilizable en la memoria USB, el
numero de parametros que se estan registrando y el tiempo del intervalo de guardado de datos.

Tiempo de registro aproximado para el formato de texto y el formato comun
Cuando el intervalo de salida de datos se configura en 50 ms

Numero de 32 GB (1x) 64 GB (2x aprox.) 128 GB (4x aprox.)
elementos de
medicion por
registrar por Texto Binario Texto Binario Texto Binario

capacidad de la
memoria USB

100 301h 996 h 602 h 1992 h 1204 h 3984 h
200 158 h 517 h 316 h 1034 h 632 h 2068 h
500 65 h 212 h 130 h 424 n 260 h 848 h
1000 33h 107 h 66 h 214 h 132 h 428 h
2000 16 h 54 h 32h 108 h 64 h 216 h
5000 7h 21h 14 h 42 h 28 h 84 h

La tabla anterior no tiene en cuenta la segmentacion de los archivos. Si se tiene en cuenta la segmentacion
de los archivos, los tiempos de registro seran ligeramente inferiores.

En el formato de texto, un conjunto de datos medidos consta de hasta 13 bytes; en el formato binario, un
conjunto de datos medidos consta de cuatro bytes.

Los tamafos de datos estimados de las formas de onda son los siguientes. Los archivos de datos se
segmentan cada 500 MB.

Volumen (:; ‘i‘::;: de forma Formato de texto Formato binario 7
1 canal, 1000 puntos 26 kB 6 kB
1 canal, 5 megapuntos 130 MB 20 MB
24 canales, 1000 puntos 456 kB 118 kB
24 canales, 5 megapuntos 2270 MB 584 MB

Momento de creacion de los archivos nuevos

Si los datos se guardan en una memoria USB, se creara un archivo nuevo cuando se inicie la

integracion.

Ejemplo 1: Si la cantidad de datos supera aproximadamente los 500 MB por archivo, se creara un
archivo nuevo. (Se guardaran un maximo de 1000 archivos por medicion).

Ejemplo 2: Si detiene la integracién y pulsa la tecla DATA RESET, se creara un archivo nuevo al
iniciarse la siguiente integracion de tiempo. (Se guardaran un maximo de 100 archivos
por carpeta).

Ejemplo 3: Se crea un archivo nuevo cuando el nimero de puntos de datos por archivo supera un
punto de megamuestreo.

Ejemplo 4: Cuando el formato de guardado se configura en formato binario, se crea un nuevo
archivo cuando se detiene la integracion y se cambian los rangos de voltaje e
intensidad.

SOALIE 8P UODRISIUILIDE A SOJEp 8P OpepIens)

Consulte “Estructura de carpetas y archivos al guardar datos automaticamente” (p. 168).
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Estructura de carpetas y archivos al guardar datos automaticamente
La siguiente explicacion supone que se ha creado una carpeta denominada [AAA] como ubicacion
de destino para que los datos puedan guardarse automaticamente el 4 de noviembre.

Ejemplo 1
Se creara un archivo nuevo si el tamafio de los
datos es superior a aprox. 500 MB por archivo.
S
PW8001 AAA 110400000.csv 110400001.csv | 110400999.csv
Detenga la integracion y pulse la tecla DATA RESET. 1,
En la proxima integracion, se creara un archivo nuevo.
Aparecera un error
cuando se cree el
archivo 101.
110401000.csv 110401001.csv | """
Ejemplo 2
Cuando se detiene la integracion y se pulsa la tecla
DATA RESET, se creara un archivo nuevo en la siguiente
integracion.
S
PW8001 AAA 110400000.csv 110401000.csv | """ 110499000.csv

l

Aparecera un error

cuando se cree el
archivo 101.

Especifique una nueva carpeta en [Destination].

BBB 110400000.csv | | 110401000.csv |
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Operacién de guardado automatico con el control del tiempo

Los ajustes no se pueden cambiar mientras haya un control del tiempo en curso. Si la memoria
USB se llena durante la operacion de guardado automatico, aparecera un error y no se guardaran
mas datos.

Consulte “5.1 Funcién de control del tiempo” (p. 137).

Intervalo de guardado de datos distinto de [OFF].
@ o @ @ ® @

: Intervalo de tiempo . Intervalo de tiempo . Intervalo de tiempo . .
< >« > > I

START START
/STOP /STOP

Control del temporizador + intervalo de guardado de datos [OFF].

@ Guardar @

Configuracion del temporizador

A AN

i
<

'
START '
/STOP

Se detiene la operacion de guardado automatico.

Control en tiempo real + intervalo de guardado de datos [OFF]

@ Guardar @

Espera L Tiempo real  (Control en tiempo real) '

v

l

START ! '
/STOP ' .

7

Control del temporizador + intervalo de guardado de datos distinto de [OFF].

@ Guardar @ @ @ @

+ Configuracion del temporizador : '

ot

| Intervalo de tiempo Intervalo de tiempo Intervalo de tiempo Intervalo detiempo"
| A EEEE——— | > < >—P)

START '
/STOP

Se detiene la operacion de guardado automatico.

Control en tiempo real + intervalo de guardado de datos distinto de [OFF].

@ Guardar @ @ @

SOALIE 8P UODRISIUILIDE A SOJEp 8P OpepIens)

: Tiempo real '(Control en tiempo real): :
: Espera »' Intervalo de tiempo ! Intervalo de tiempo ! Intervalo de tiempo j
e XS 4—’4 L<—>‘

[ L)

' '
START ' '
/STOP

Se inicia automaticamente a Se detiene automaticamente a
la hora de inicio. la hora de finalizacion.
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I 7.4 Guardado de datos de formas de onda

Los datos de formas de onda mostrados en la pantalla pueden guardarse en la memoria USB si
toca [SAVE] en la pantalla [MEAS] > [WAVE].

Se utilizan los mismos ajustes de [Destination] y [Comment entry] que para guardar
manualmente los datos medidos.

Destino de

guardado Memoria USB

El nombre del archivo se genera automaticamente.
Puede seleccionar la extension CSV, BIN o MAT (en funcion de la configuracion del
formato de guardado de la forma de onda).
» W8001nnnkk.CSV
Nombre de (donde nnn indica el nimero secuencial dentro de la misma carpeta, y kk indica el
archivo numero de segmento del archivo)
Por ejemplo: W800100000.CSV (el primer archivo guardado)
* W8001nnnkk.BIN
Por ejemplo: B800100000.BIN (el primer archivo guardado)
* W8001nnnkk.MAT

Ajustes de guardado

ENEEW CRVTIEF£Tdl [SYSTEM] > [DATA SAVE]

Auto-save settings

1 Toque el cuadro [Destination] y, luego,
ingrese un nombre de carpeta con el
teclado.

Auto-save operation Destination HIOKI/PW8001/
EEEsERiEr (Hasta 8 caracteres alfanuméricos y simbolos)

Manual save settings

Destination HIOK1/PW80 ﬂComment entry OFF 8

Waveform format ave to FTP server OFF Setup i 2

Parameters Select Measurement parameters 0/20000

Measured value format TEXT Basic parameters 0

Remaining save time hour--min  Harmonic parameters 0 3
Screenshot settings

Destination HIOKI/PW8001/ Comment entry

Consulte “Ventana del teclado” (p. 24).
Toque el cuadro [Comment entry] para
configurarlo en [ON] u [OFF].

Toque el cuadro [Waveform format] y,
luego, seleccione el formato deseado

Simultaneous saving of settings | OFF en Ia ||Sta.

170

Se pueden crear hasta 1000 archivos en la misma TEXT | Formato CSV (datos de texto)

carpeta. Cuando el nimero secuencial utilizado Formato binario, que puede

para los archivos de la carpeta llega a 1000, BIN | visualizarse con el visualizador de
aparece un error. Configure una nueva carpeta de GENNECT One

destino.

Formato MATLAB* (formato MAT)

MAT .
*: Marca comercial de terceros




Guardado de datos de formas de onda

Operaciones de guardado

RENEEW CRVYTIENV 214l [MEAS] > [WAVE] > [+FFT]

[2021-10-13 17:17:35 _|WideBand.

a7 o1 speiut /UL tanu 1.5k Uaper: 2z soms 1 Toque la tecla SINGLE para adquirir

P20 @ LPF :OFF

ri 10 Hz

Timescale ' 6.67u | [s/div] Sampling| "15M  [S/s] Record length = 1k v fOI'maS de Onda

Una vez registradas las formas de onda en la
duracion del registro, la tecla RUN/STOP se
ilumina en rojo.

Consulte “4.3 Registro de formas de onda”
(p. 123).

2 Toque [SAVE] > [Waveforms].

Si el instrumento no ha reconocido la memoria
USB, el botdn aparecera atenuado para que
no pueda tocarlo.

3 sila opcion [Comment entry] esta
configurada en [ON], utilice la ventana
del teclado para ingresar el comentario.
(Hasta 40 caracteres alfanuméricos y

simbolos)
Consulte “Ventana del teclado” (p. 24)

Una vez confirmado el comentario, se
guardaran los datos.

Las siguientes cadenas se agregaran antes de los datos medidos en el archivo CSV:

SAMPLING (frecuencia de muestreo)
POINT (duracioén del registro)
COMMENT (cadena de comentario ingresado)

Es posible que no pueda guardar la forma de onda si se adquirié al pulsar la tecla RUN/STOP.
Para obtener mas informacién sobre el guardado de archivos BIN, consulte la seccion “7.10
Formato de guardado BIN” (p. 188).

No se guardaran los parametros para los que la visualizacién de la forma de onda esté en OFF.
Los datos de formas de onda no se pueden guardar mientras se esta realizando la operacion de
guardado automatico.

Los datos de formas de onda de voltaje, corriente y la opcién de analisis del motor se guardaran
como un conjunto de los datos maximos y minimos comprimidos con la compresion pico a pico.
Aparecera un cuadro de dialogo mientras se guardan los datos. Para cancelar la operacion de
guardado, toque [Cancel] en el cuadro de dialogo.
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Guardado de datos de FFT

| 7.5 Guardado de datos de FFT

Los datos de FFT visualizados en la pantalla [+FFT] (puede acceder desde la pantalla [WAVE])
se guardan en el momento de pulsar [Save] y, luego, [FFT]. Se utilizan los mismos ajustes de
[Destination] y [Comment entry] que para guardar manualmente los datos de medicién.

Destino de Memoria USB
guardado
Generado automaticamente; extensién: CSV
Nombre de F8001nnkkk.CSV (donde nn indica la numeracién secuencial en la carpeta de 000 a
archivo 999 y kkk indica la numeracion secuencial de los archivos divididos)
Por ejemplo: F800100000.CSV (el primer archivo guardado)

Ajustes de guardado

2022-11-16 12:21:30 | WideBand.

Auto-save settings
Auto-save operation
Data save interval

Manual save settings
Destination HIOKI/PViB001/!

Waveform format TEXT

Parameters Select

Measured value format TEXT

Remaining save time -----hour -- min

Screenshot settings
Destination HIOKI/PW8001/

Simultaneous saving of settings OFF

Destination HIOKI/PW8001/

Comment entry

Save to FTP server OFF

Measurement parameters
Basic parameters

Harmonic parameters

Comment entry

OFF

Setup
0/20000

0
0

ENEEW CRVEIENFZTEl [SYSTEM] > [DATA SAVE]

1

Toque el cuadro [Destination] y
seleccione la carpeta deseada.

Consulte “Ventana del teclado” (p. 24).

Toque el cuadro [Comment entry] para
configurarlo en [ON] u [OFF].

ON Permite ingresar un comentario al
guardar los datos.

OFF No permite ingresar un comentario
al guardar los datos.

(Hasta 8 caracteres alfanuméricos y simbolos)

IMPORTANTE

Los datos de FFT también se guardan en formato CSV cuando se selecciona [BIN] o [MAT]
como formato de guardado de la forma de onda.

Formato MATLAB* (formato MAT)
*: Marca comercial de terceros
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Guardado de operaciones
RENEEW CRVYTIENV 214l [MEAS] > [WAVE] > [+FFT]

o el AL 15V b awawe 1 Toque la tecla SINGLE para adquirir

3p3 PF :OFF Manu 10 A PS

Timescale| 40m  [s/div] pling " 250k [S/s] Recol 00k formas de onda

La tecla RUN/STOP se ilumina en rojo cuando
se adquieren formas de onda en la duracién
del registro.

2 Toque [SAVE] > [FFT].

Si el instrumento no ha reconocido la memoria
USB, el boton aparecera atenuado para que
no pueda tocarlo.

3 Si la opciéon [Comment entry] esta
configurada en [ON], utilice la ventana
del teclado para ingresar el comentario.

(Cuando [Comment entry] esté configurado en [ON])
Permite ingresar un comentario con la ventana del teclado (p.24).

Una vez confirmado el comentario, se guardaran los datos.

Se agregara lo siguiente antes de los datos de FFT en el archivo CSV:
* HIOKI [nombre del modelo] (nimero de version del firmware)

* SAMPLING SPEED (frecuencia de muestreo)

+ SIZE (tamafio de la ventana)

+ COMMENT (cadena de comentario ingresado)

7

* No se guardaran los parametros para los que la visualizacion de FFT esté en OFF.

* Los datos de FFT no se pueden guardar mientras se esta realizando la operacién de guardado
automatico.

* Los datos de FFT no se pueden guardar cuando los datos de forma de onda o los datos de
analisis de FFT no son validos.

» Cuando el numero secuencial utilizado para los archivos de la carpeta llega a 100, aparece un
error. Configure un destino nuevo (p.172).

» Puede ingresar comentarios que contengan hasta 40 caracteres alfanuméricos y simbolos.

» Aparecera un cuadro de didlogo mientras se guardan los datos. Para cancelar la operacién de
guardado, toque [Cancel] en el cuadro de dialogo.

SOAaIe 3P LooesiuILUIPeE A SOjep ap opeplens)
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| 7.

6 Guardado y carga de capturas de pantalla

Guardado de capturas de pantalla

Puede guardar una captura de pantalla como archivo PNG en una memoria USB si pulsa la tecla
COPY.

Se pueden guardar capturas de pantalla durante la operacion de guardado automatico. Sin
embargo, la operacion de guardado automatico tendra prioridad y no se podran realizar capturas
de pantalla cuando el intervalo esté configurado en menos de 1 s.

Destino de guardado
Las capturas de pantalla se guardan en la memoria USB.

Nombre de archivo

El nombre del archivo se genera automaticamente. La extension del archivo es PNG.
H8001nnn.PNG (donde nnn indica la numeracion secuencial en la carpeta de 000 a 999)
Por ejemplo: H8001000.PNG (el primer archivo guardado)

ENEEWCRVEIEIF LTG0 [SYSTEM] > [DATA SAVE]

1 Toque el cuadro [Destination] para
especificar una carpeta.

Auto-save settings

Auto-save operation

Destination HIOK1/PHB001/ ) (Hasta ocho caracteres alfanuméricos y

Data save interval SI'mbOlOS)
Manual save settings Consulte “Ventana del teclado” (p. 24).

Destination HIOK1/PW8001/ Comment entry OFF

Waveform format TEXT Save to FTP server OFF Setup 2

Toque el cuadro [Comment entry] para

Parameters Select Measurement parameters 0/20000

Measured value format TEXT Basic parameters 0 seIeCCionar una Via de entrada-

Remaining save time hour--min  Harmonic parameters 0

Screenshot settings

= @

Simultaneous saving of setting

174

(Hasta 40 caracteres alfanuméricos y
simbolos)

OFF Desactiva la entrada de comentarios.

Se pueden crear hasta 1000 archivos en la misma TEXT | Permite ingresar comentarios con la
carpeta. Cuando el nimero secuencial utilizado ventana del teclado.

para los archivos de la carpeta llega a 1000, Permite ingresar comentarios con
aparece un error. Configure una nueva carpeta de escritura a mano en la pantalla.
destino. PNG

(Los comentarios se agregaran a la
captura de pantalla y se guardaran).

3 Toque el cuadro
[Simultaneous saving of settings] para
configurarlo en [ON] u [OFF].

Desactiva el almacenamiento de la

Uil informacién de ajustes.

Guarda una captura de pantalla de
ON los ajustes de las condiciones de
medicion de cada canal.

4 Pulse la tecla COPY y escriba un
comentario.



Guardado y carga de capturas de pantalla

R R CH1 SynciUl /U1 Manu 6V Upper: 1MHz ms = (Si selecciona TEXT)

1P @ LPF :OFF Manu 2 A Lower: 10 Hz
Time Scale ' 6.67m [s/div] Sampling Freq. | 15M [S/s] Record Length 1M

Permite ingresar un comentario con la ventana del
teclado.

Una vez confirmado el comentario, se guardaran los
datos.

Los comentarios aparecen aqui.

l

(C abcdefghikimn

(Si selecciona PNG)

Permite ingresar un comentario con la escritura a
mano.

Si toca [SAVE], puede guardar los datos junto con el
comentario escrito a mano.

Si toca [CLEAR], puede borrar su comentario escrito
a mano.

Sitoca [CANCEL], puede dejar de guardar los datos.

Carga de una captura de pantalla
Puede cargar capturas de pantalla guardadas para visualizarlas.

Pantalla de visualizacion Jig[®3|

7

Pulse la tecla FILE.

3

Toque la carpeta que contiene las
capturas de pantalla.

Toque un archivo PNG.
Toque [Open PNG].

AW N=

>4
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I 7.7 Guardado y carga de los datos de ajustes

Guardado de datos de ajustes

La informacion sobre los ajustes del instrumento puede guardarse en una memoria USB como

archivo de ajustes.

Destino de guardado Memoria USB

Nombre de archivo

Opcional (hasta ocho caracteres), con la extension SET.
Ejemplo: SETTING1.SET

Pantalla de visualizacion JigI®3

1

o2

Carga de datos de ajustes

1 Toque la carpeta en la que desea

guardar el archivo.

2 Toque [Save Setting] e ingrese un

nombre de archivo.
Consulte “Ventana del teclado” (p. 24).

* Los ajustes de idioma y comunicaciones no se
pueden guardar.

* Los ajustes no se pueden guardar mientras
se esta realizando la operacién de guardado
automatico.

Puede cargar un archivo de ajustes guardado para restablecer los ajustes.

ENN N EW RVTIEV 2T 30 [FILE]

Toque la carpeta que contiene el
archivo de ajustes.

Seleccione el archivo de ajustes y,
luego, toque [Load Setting].

Aparece un cuadro de dialogo de confirmacion.

Toque [Yes].

Para restaurar los ajustes, las configuraciones
actuales del médulo y de las opciones deben
ser las mismas que las del archivo de ajustes.
Si la configuracion es diferente, no se puede
cargar el archivo de ajustes.

Si la configuracién del sensor de corriente en

el archivo de configuracién que se cargara

es distinta de la configuracion del sensor de

corriente presente en el PW8001 del cual

desea restaurar los ajustes, los siguientes

ajustes no se restauran.

» Ajustes del cableado

» Ajustes relacionados con los sensores de
corriente

Después de cargar el archivo de ajustes,

compruebe de nuevo los ajustes restaurados.

176 HIOKI PW8001A972-00




Guardado y carga de los datos de ajustes

Comprobacion de los datos de ajustes
Compruebe los distintos datos de ajustes almacenados en el archivo de ajustes.

1 Pulse la tecla FILE.
2 Toque la carpeta que contiene el archivo de ajustes.

3 Seleccione el archivo de ajustes y, luego, toque [Open PNG].

Comprobacién de los datos de ajustes en una computadora

También puede comprobar los datos de ajustes almacenados en una computadora con un
visualizador de pruebas de uso general.

7

SOALIE 8P UODRISIUILIDE A SOJEp 8P OpepIens)

HIOKI PW8001A972-00 177



Operacion de archivos y carpetas

I 7.8 Operacion de archivos y carpetas

Operacién de archivos y carpetas con una memoria USB

Esta seccion describe cémo administrar archivos y carpetas creadas en una memoria USB.

Pantalla de visualizacion gigI®3|

Creacion de carpetas
1 Toque [Make Folder] para abrir la ventana del teclado.

2 Ingrese el nombre de la carpeta (hasta ocho caracteres de longitud).
Consulte “Ventana del teclado” (p. 24).
3 Toque [Enter] para cerrar la ventana del teclado.

Eliminacion de archivos o carpetas
1 Toque el archivo o la carpeta que desee eliminar.
2 Toque [Delete].

3 Cuando aparezca el cuadro de didlogo de confirmacion, seleccione [Yes].
Las carpetas HIOKI y HIOKI/PW8001 no se pueden borrar.

Cambio de nombre de archivos o carpetas
1 Toque el archivo o la carpeta que desee renombrar.

2 Toque [Rename] y, luego, ingrese un nombre de archivo (hasta ocho caracteres).
Consulte “Ventana del teclado” (p. 24).

Copia de archivos

1 Toque [Copy] para abrir el cuadro de dialogo de seleccion de la carpeta de destino de
la copia.

2 Seleccione la carpeta de destino de la copia y, luego, toque [Yes].

Si existe un archivo con el mismo nombre, no se puede sobrescribir. Cambie el nombre del archivo y
copielo.
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Formateo de la memoria USB

En esta seccion se describe cémo formatear una memoria USB para usar con el instrumento.
Desconecte siempre el instrumento del servidor FTP antes de formatear la memoria USB.

Pantalla de visualizacion gig|%5|

1 Inserte la memoria USB en el
instrumento.

2 Toque [Format] para empezar a
formatear la memoria USB.
Una vez finalizado el formateo, se creara

automaticamente una carpeta denominada
[HIOKI/PW8001] en el nivel superior de la

2 C) estructura de arbol.

IMPORTANTE

Al formatear la memoria USB, se borraran todos los datos almacenados en ella. Esta operacién
no puede deshacerse. Compruebe cuidadosamente el contenido de la unidad antes de
formatearla. Se recomienda hacer copias de seguridad de los datos importantes almacenados en
memorias USB.

Transferencia manual de archivos (carga en un servidor FTP)

Puede cargar un archivo seleccionado en un servidor FTP.

Pulse la tecla FILE.
Seleccione el archivo que desea transferir.

Toque [FTP send] para abrir el cuadro de dialogo de ajustes del cliente FTP.

AWN=

Configure el cliente FTP.
Consulte “9.4 Envio de datos mediante la funcion de cliente FTP” (p. 230).

3

Toque [Send].

3
.
&
i
s
3
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I 7.9 Formato de datos guardados para valores medidos

Estructura del encabezado

La siguiente informacién sobre el encabezado (que consiste en nombres de parametros guardados

en la primera linea del archivo) se utiliza cuando los datos medidos se guardan automatica o

manualmente en un archivo.

* Los parametros seleccionados se muestran de arriba a abajo y de izquierda a derecha de la tabla.

» Los datos medidos se emiten a partir de la primera linea inmediatamente inferior al encabezado
en el orden de encabezado.

* Los cuatro primeros parametros (Date, Time, Status y Status 1 a 8) y el estado de los armédnicos
(Status HARM) se emiten siempre, independientemente de si se han seleccionado o no.

* El instrumento emite la informacion de Status 1 a Status 8 de los mdédulos de entrada instalados.

« Si esta instalada la opcion con analisis del motor, se emite el estado (Status M) del canal del motor.

Simbolo
Elementos de salida del instru- Encabezado y orden
mento
Afo, mes, dia Date
Hora Time
Tiempo (ms) Time (ms)
P (Solo se emite cuando el ajuste del intervalo es inferior a 1 s)

Tiempo transcurrido Etime

Etime (ms)

Tiempo transcurrido (ms) (Solo se emite cuando el ajuste del intervalo es inferior a 1 s)

Afo, mes y dia de inicio
del periodo de célculo de
fluctuaciones (solo en el
modo de medicién IEC)

Date1, Date2, Date3, Date4, Date5, Date6, Date7, Date8

Hora de inicio del periodo de
célculo de fluctuaciones (solo
en el modo de medicion IEC)

Time1, Time2, Time3, Time4, Time5, Time6, Time7, Time8

Hora de inicio del periodo de
calculo de fluctuaciones (ms, solo
en el modo de medicion IEC)

Time (ms) 1, Time (ms) 2, Time (ms) 3, Time (ms) 4, Time (ms) 5, Time (ms) 6,
Time (ms) 7, Time (ms) 8
(Solo se emite cuando el ajuste del intervalo es inferior a 1 s)

Estado

Status

Estado del canal

Status1, Status2, Status3, Status4, Status5, Status6, Status7, Status8

Estado del motor

StatusM

Elementos de medicion basica
El prefijo SC se agrega a cada encabezado de los elementos de medicién basica para los instrumentos secundarios cuando
funciona en modo de enlace 6éptico.
Los elementos de medicion basica para las unidades secundarias se emiten después de que se emitan los elementos de
medicion basica para el instrumento principal.

Urms1, Urms2, Urms3, Urms4, Urms5, Urms6, Urms7, Urms8
Valor de RMS del voltaje Urms Urms12, Urms23, Urms34, Urms45, Urms56, Urms67, Urms78
Urms123, Urms234, Urms345, Urms456, Urms567, Urms678
RMS equivalente del valor del Umn1, Umn2, Umn3, Umn4, Umn5, Umn6, Umn7, Umn8
volta'e?ectificado romedio Umn Umn12, Umn23, Umn34, Umn45, Umn56, Umn67, Umn78
I P Umn123, Umn234, Umn345, Umn456, Umn567, Umn678
Componente de CA del Uac Uac1, Uac2, Uac3, Uac4, Uach, Uac6, Uac7, Uac8
voltaje
Voltaje promedio simple Udc Udc1, Udc2, Udc3, Udc4, Udc5, Udc6, Udc7, Udc8
Componente de onda Und | Ufd1, Ufnd2, Ufd3, Ufnd4, Ufds, Ufnde, Ufnd7, Ufnd8
fundamental del voltaje
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Simbolo
Elementos de salida del instru- Encabezado y orden
mento

Pico de forma de onda del

voltaje (+) Upk+ PUpk1, PUpk2, PUpk3, PUpk4, PUpk5, PUpk6, PUpk7, PUpk8

Pico de forma de onda del

voltaje (-) Upk- | MUpk1, MUpk2, MUpk3, MUpk4, MUpk5, MUpk6, MUpk7, MUpk8

Distorsién de voltaje

- Uthd Uthd1, Uthd2, Uthd3, Uthd4, Uthd5, Uthd6, Uthd7, Uthd8
armonico total

Factor de ondulacién del voltaje Urf Urf1, Urf2, Urf3, Urf4, Urf5, Urf6, Urf7, Urf8

Tasa de desequilibrio del voltaje Uunb Uunb123, Uunb234, Uunb345, Uunb456, Uunb567, Uunb678

Irms1, Irms2, Irms3, Irms4, Irms5, Irms6, Irms7, Irms8
Valor de RMS de la corriente Irms Irms12, Irms23, Irms34, Irms45, Irms56, Irms67, Irms78
Irms123, Irms234, Irms345, Irms456, Irms567, Irms678

Imn1, Imn2, Imn3, Imn4, Imn5, Imn6, Imn7, Imn8
Imn Imn12, Imn23, Imn34, Imn45, Imn56, Imn67, Imn78
Imn123, Imn234, Imn345, Imn456, ImMn567, Imn678

RMS equivalente del valor del
voltaje rectificado promedio

Componente de CA de la

) lac lac1, lac2, lac3, lac4, lac5, lac6, lac7, lac8
corriente
Corriente promedio simple Idc Idc1, Idc2, Idc3, Idc4, Idc5, Idc6, Idc7, 1dc8
Componente de onda
Ifnd Ifnd1, Ifnd2, 1fnd3, Ifnd4, Ifnd5, Ifnd6, Ifnd7, Ifnd8

fundamental de la corriente

Pico de forma de onda de la

contients (+) Ipk+ Plpk1, PIpk2, PIpk3, Plpk4, PIpk5, Plpks, Plpk7, Plpk8

Pico de forma de onda de la

comtonte () Ipk— Mipk1, Mipk2, Mipk3, Mipk4, Mipk5, Mipké, Mipk7, Mipk8
Distorsion de corriente Ithd Ithd1, Ithd2, Ithd3, Ithd4, Ithd5, Ithds, Ithd7, Ithd8
armonica total

Factor de ondulacion de la Irf IFf1, 1rf2, Irf3, Irf4, Irf5, Irf6, Irf7, Irf8

corriente

Tasa de desequilibrio de la lunb lunb123, 1unb234, lunb345, lunb456, Iunb567, lunb678

corriente

7

P1, P2, P3, P4, P5, P6, P7, P8
Potencia activa P P12, P23, P34, P45, P56, P67, P78
P123, P234, P345, P456, P567, P678

Pfnd1, Pfnd2, Pfnd3, Pfnd4, Pfnd5, Pfnd6, Pfnd7, Pfnd8
Pfnd Pfnd12, Pfnd23, Pfnd34, Pfnd45, Pfnd56, Pfnd67, Pfnd78
Pfnd123, Pfnd234, Pfnd345, Pfnd456, Pfnd567, Pfnd678

Potencia activa de onda
fundamental

S1, S2, S3, S4, S5, S6, S7, S8
Potencia aparente S S12, S23, S34, S45, S56, S67, S78
S123, S234, S345, S456, S567, S678

Sfnd1, Sfnd2, Sfnd3, Sfnd4, Sfnd5, Sfnd6, Sfnd7, Sfnd8
Sfnd Sfnd12, Sfnd23, Sfnd34, Sfnd45, Sfnd56, Sfnd67, Sfnd78
Sfnd123, Sfnd234, Sfnd345, Sfnd456, Sfnd567, Sfnd678

Potencia aparente de onda
fundamental

Q1, Q2, Q3, Q4, Q5, Q6, Q7, Q8
Potencia reactiva Q Q12, Q23, Q34, Q45, Q56, Q67, Q78
Q123, Q234, Q345, Q456, Q567, Q678

SOALIE 8P UODRISIUILIDE A SOJEp 8P OpepIens)

Qfnd1, Qfnd2, Qfnd3, Qfnd4, Qfnd5, Qfnd6, Qfnd7, Qfnd8
Qfnd Qfnd12, Qfnd23, Qfnd34, Qfnd45, Qfnd56, Qfnd67, Qfnd78
Qfnd123, Qfnd234, Qfnd345, Qfnd456, Qfnd567, Qfnd678

Potencia reactiva de onda
fundamental

PF1, PF2, PF3, PF4, PF5, PF6, PF7, PF8
Factor de potencia » PF12, PF23, PF34, PF45, PF56, PF67, PF78
PF123, PF234, PF345, PF456, PF567, PF678

PFfnd1, PFfnd2, PFfnd3, PFfnd4, PFfnd5, PFfnd6, PFfnd7, PFfnd8
Afnd PFfnd12, PFfnd23, PFfnd34, PFfnd45, PFfnd56, PFfnd67, PFfnd78
PFfnd123, PFfnd234, PFfnd345, PFfnd456, PFind567, PFfnd678

Factor de potencia de onda
fundamental

Angulo de fase de voltaje ouU Udeg1, Udeg2, Udeg3, Udeg4, Udeg5, Udeg6, Udeg7, Udeg8
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umbral

Simbolo
Elementos de salida del instru- Encabezado y orden
mento
Angulo de fase de corriente ol Ideg1, Ideg2, Ideg3, Ideg4, Ideg5, Ideg6, Ideg7, Ideg8
DEG1, DEG2, DEG3, DEG4, DEG5, DEG6, DEG7, DEG8
Angulo de fase de potencia [ DEG12, DEG23, DEG34, DEG45, DEG56, DEG67, DEG78
DEG123, DEG234, DEG345, DEG456, DEG567, DEG678

Frecuencia del voltaje fu FU1, FU2, FU3, FU4, FU5, FU6, FU7, FU8
Frecuencia de la corriente fl FI1, FI2, FI3, Fl4, FI5, FI6, F17, FI8
Valor de corriente positivo Ih+ PIH1, PIH2, PIH3, PIH4, PIH5, PIH6, PIH7, PIHS
integrado
Valor de corriente negativo integrado lh— MIH1, MIH2, MIH3, MIH4, MIH5, MIH6, MIH7, MIH8
Suma de los valores
integrados positivos y lh IH1, IH2, IH3, IH4, IH5, IH6, IH7, IH8
negativos de la corriente
Valor de potencia positivo PWP1, PWP2, PWP3, PWP4, PWP5, PWP6, PWP7, PWP8
inte radop P WP+ PWP12, PWP23, PWP34, PWP45, PWP56, PWP67, PWP78

9 PWP123, PWP234, PWP345, PWP456, PWP567, PWP678
Valor de potencia negativo MWP1, MWP2, MWP3, MWP4, MWP5, MWP6, MWP7, MWP8
inte radop 9 WP- MWP12, MWP23, MWP34, MWP45, MWP56, MWP67, MWP78

9 MWP123, MWP234, MWP345, MWP456, MWP567, MWP678
Suma de los valores WP1, WP2, WP3, WP4, WP5, WP6, WP7, WP8
integrados positivos y WP WP12, WP23, WP34, WP45, WP56, WP67, WP78
negativos de la potencia WP123, WP234, WP345, WP456, WP567, WP678
Eficiencia n Eff1, Eff2, Eff3, Eff4
Valor de pérdida Loss LOSS1, LOSS2, LOSS3, LOSS4
Torsion Tq Tq1, Tg2, Tq3, Tg4
RPM Spd Spd1, Spd2, Spd3, Spd4
Potencia del motor Pm Pm1, Pm2, Pm3, Pm4
Deslizamiento Slip Slip1, Slip2, Slip3, Slip4
Entrada libre durante el
funcionamiento en modo de CH CHA, CHB, CHC, CHD, CHE, CHF, CHG, CHH
entrada independiente
Formula definida por el UDF UDF1, UDF2, UDF3, UDF4, UDF5, UDF6, UDF7, UDF8, UDF9, UDF10, UDF11,
usuario UDF12, UDF13, UDF14, UDF15, UDF16, UDF17, UDF18, UDF19, UDF20
Valor de fluctuacién a corto plazo Pst Pst1, Pst2, . . ., Pst8
Valor méximo de PstMax | PstMax1, PstMax2, PstMax3, PstMax4, PstMax5, PstMax6, PstMax7, PstMax8
fluctuaciones a corto plazo
Valor de fluctuacion a largo Pit PIt1, PIt2, PIt3, Plt4, Pit5, PIt6, PIt7, PIt8
plazo
Valor maximo instantaneo de . PinstMax1, PinstMax2, PinstMax3, PinstMax4, PinstMax5, PinstMax6, PinstMax7,

. PinstMax .
fluctuaciones PinstMax8
Valor minimo instantaneo de . ) PinstMin1, PinstMin2, PinstMin3, PinstMin4, PinstMin5, PinstMin6, PinstMin7,
) PinstMin . .

fluctuaciones PinstMin8
Cambio de voltaje relativo en de DC1, DC2, DC3, DC4, DC5, DC6, DC7, DC8
estado estable
Cambio de voltaje relativo
maximo dmax DMax1, DMax2, DMax3, DMax4, DMax5, DMax6, DMax7, DMax8
Periodo mientras el cambio
de voltaje relativo supera el Tmax TMax1, TMax2, TMax3, TMax4, TMax5, TMax6, TMax7, TMax8
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Elementos de salida

Simbolo
del instru-
mento

Encabezado y orden

Elementos de medicion de armoénicos

Estado HRMStatus
Valor de RMS del e HU1L000, HU2L000, HU3L000, HU4L000, HU5L000, HUSL000, HU7LOOO,
voltaje arménico HU8LO000
Porcentaje de HU1D000, HU2D000, HU3D000, HU4D000, HU5D000, HUBDO0O, HU7DOOO,
contenido de HDUk
onico g8 HUSDO0O
voltaje armoénico
Angulo de fase de HU1P000, HU2P000, HU3POOO, HU4P000, HU5P000, HUSPOOO, HU7P00O,
ro ce fas UK
voltaje arménico HU8PO00
Valor de RMS de la Ik HI1L000, HI2L00O, HI3LO0O, HI4L000, HI5LO0O, HIELO0O, HI7L00O, HIBLOOO
corriente armonica
Porcentaje de
contenido de HDIk | HI1D000, HI2D000, HI3D00O, HI4DO0O, HISD000, HIBDO0O, HI7DO0O, HIBDOO
corriente armonica
Orden | /\ngulo de fase de oIk HI1P000, HI2P000, HI3P000, HI4P00O, HI5P000, HIEP000, HIZP000, HIBPOOO
0 corriente armonica
HP1L000, HP2L000, HP3L000, HP4L000, HP5LO0O, HP6LOOO, HP7L00O,
Potencia activa de o HP8L000, HP12L000, HP23L000, HP34L000, HP45L000, HP56L000, HP67L000,
arménicos HP78L000, HP123L000, HP234L000, HP345L000, HP456L000, HP567L000,
HP678L000
HP1D000, HP2D000, HP3DOOO, HP4D000, HP5D000, HPEDO0O, HP7DOOO,
Porcentaje de HP8DO000,
contenido de HDPk | HP12D000, HP23D000, HP34D000, HP45D000, HP56D000, HP67D000,
potencia arménica HP78D000
HP123D000, HP234D000, HP345D000, HP456D000, HP567D000, HP678D000
o HP1P000, HP2P00O, HP3P00O, HP4P00O, HP5P000, HPEP00O, HP7P000,
Diferencia de fase
de corriente en HP8PO0D,
e ok HP12P000, HP23P000, HP34P000, HP45P000, HP56P000, HP67PO0O,
o Voﬁ’ta,e SN HP78P000, HP123P000, HP234P000, HP345P000, HP456P000, HP567P000,
J HP678P000
orden (omitido) — Los tres ultimos digitos indican el orden n.
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Formato de datos guardados para valores medidos

Simbolo
Elementos de salida del instru- Encabezado y orden
mento
Valor de RMS del Uk HU1L500, HU2L500, HU3L500, HU4L500, HU5L500, HUBL500, HU7L500,
voltaje armonico HU8L500
Porcentaje de HU1D500, HU2D500, HU3D500, HU4D500, HU5D500, HUGD500, HU7D500,
contenido de HDUk HUSD500
voltaje armonico
Angulo de fase de oUK HU1P500, HU2P500, HU3P500, HU4P500, HU5P500, HU6P500, HU7P500,
voltaje arménico HU8P500
Zg:ﬁ;ﬂtee'?a'ﬁ"n?oilecf Ik HI1L500, HI2L500, HI3L500, HI4L500, HI5L500, HIEL500, HI7L500, HIBL500
Porcentaje de
contenido de HDIk HI1D500, HI2D500, HI3D500, HI4D500, HI5D500, HIBD500, HI7D500, HISD500
corriente armonica
g(;ge” égggg@i:ﬁgﬂ?& olk HI1P500, HI2P500, HI3P500, HI4P500, HI5P500, HIEP500, HIZP500, HIBP500
HP1L500, HP2L500, HP3L500, HP4L500, HP5L500, HP6L500, HP7L500,
Potencia activa de Pk HP8L500, HP12L500, HP23L500, HP34L500, HP45L500, HP56L500, HP67L500,
arménicos HP78L500, HP123L500, HP234L500, HP345L500, HP456L500, HP567L500,
HP678L500
HP1D500, HP2D500, HP3D500, HP4D500, HP5D500, HP6D500, HP7D500,
Porcentaje de HP8D500,
contenido de HDPk | HP12D500, HP23D500, HP34D500, HP45D500, HP56D500, HP67D500,
potencia arménica HP78D500, HP123D500, HP234D500, HP345D500, HP456D500, HP567D500,
HP678D500
Diferencia de fase HP1P500, HP2P500, HP3P500, HP4P500, HP5P500, HP6P500, HP7P500,
. HP8P500,
ggrﬁoglggitgnegon ok HP12P500, HP23P500, HP34P500, HP45P500, HP56P500, HP67P500,
o Voﬁ’ta.e Onico HP78P500, HP123P500, HP234P500, HP345P500, HP456P500, HP567P500,
! HP678P500
Frecuencia de
sincronizacién de fHRM | HF1, HF2, HF3, HF4, HF5, HF6, HF7, HF8
armonicos
Orden | Valor de RMS . IHU1L000, IHU2L000, IHU3LO0O, IHUALOOO, IHUSLO0O, IHUBLO0O, IHU7LOOO,
05 del voltaje iUk IHUBLO0O
) interarménico
Porcentaje
Orden | de contenido HDUK IHU1D000, IHU2D000, IHU3D000, IHU4D000, IHU5D000, IHUBD000, IHU7DO00O,
0,5 de voltaje IHU8D000
interarmodnico
Orden Valor de RMS
05 de la corriente ilk IHI1L000, IHI2L000, IHI3L00O, IHI4L000, IHI5L000, IHIBLO0O, IHI7LO00, IHISLO0O
’ interarmonica
Porcentaje
Orden | de contenido HDIK IHI1D000, IHI2D000, IHI3D000, IHI4D000, IHI5D000, IHIED000, IHI7D00O,
0,5 de corriente IHI8DO0O
interarmonica
orden (una omision) — Los tres ultimos digitos representan el orden n.
Orden Xg:‘:/ro‘ftz.s“"s Uk IHU1L200, IHU2L200, IHU3L200, IHU4L200, IHU5L200, IHU6L200, IHU7L200,
200,5 interarmi’)nico IHU8L200
Porcentaje
Orden | de contenido HDUK IHU1D200, IHU2D200, IHU3D200, IHU4D200, IHU5D200, IHUBD200, IHU7D200,
2005 | de voltaje IHU8D200
interarmonico
Orden Valor de RMS
005 | delacoriente ilk IHI1L200, IHI2L200, IHI3L200, IHI4L200, IHI5L200, IHIEL200, IHI7L200, IHI8L200
’ interarmonica
Porcentaje
Orden | de contenido HDIK IHI1D200, IHI2D200, IHI3D200, IHI4D200, IHI5D200, IHI6D200, IHI7D200,
200,5 de corriente IHI8D200
interarmonica
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Formato de datos guardados para valores medidos

Datos de estado

La informacion de estado se utiliza para expresar las condiciones de medicién en el momento en

que se guardaron los datos medidos con valores hexadecimales de 32 bits.

El estado es la suma légica de los Status 1 a 8 y del Estado M.

Ejemplo: Si el Bit 11 (ZU) del Status 2 esta activado y el Bit 17 (ZM) del Status M esta activado, el
Bit 11 y el Bit 17 del Estado se activaran.

Estado de cada canal (Status 1 a 8)
Los Status 1 a 8 indican el estado de cada canal.

Ejemplo: El Status 3 indica el estado del canal 3.

Cada uno de los 32 bits se asigna para incluir la siguiente informacién:

Ejemplo: Cuando el Bit 12 (Zl, cruce por cero forzado de la frecuencia de corriente) y el Bit 2 (RU,
sobrecarga de voltaje) estan activados, el estado se representa como 7004 en notacién
hexadecimal.

Como referencia, la representacion en binario seria 00000000000000000001000000000100.

Bit 31 Bit 30 Bit 29 Bit 28 Bit 27 Bit 26 Bit 25 Bit 24
Bit 23 Bit 22 Bit 21 Bit 20 Bit 19 Bit 18 Bit 17 Bit 16
Bit 15 Bit 14 Bit 13 Bit 12 Bit 11 Bit 10 Bit 9 Bit 8

- ucu ZP Zl ZU DP DI DU

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

- - - - RI RU PI PU

Bit Abreviatura Descripcion
Bit 14 ucu No se ha podido realizar el calculo. (Por ejemplo, los datos de medicién no eran

validos porque se habian muestreado inmediatamente después del cambio de
rango).
Bit 13 ZP Cruce por cero forzado en el calculo de potencia (fuente de sincronizacion) 7
Bit 12 Zl Cruce por cero forzado de la frecuencia de corriente
Bit 11 ZU Cruce por cero forzado de la frecuencia de voltaje
Bit 10 DP Sin actualizacion de datos del calculo de potencia (fuente de sincronizacion) g
Bit 9 DI Sin actualizacion de datos de la frecuencia de corriente g
Bit 8 DU Sin actualizacién de datos de la frecuencia de voltaje 8
Bit 3 RI Sobrecarga de corriente
Bit 2 RU Sobrecarga de voltaje g
Bit 1 Pl Pico sobre umbral de la corriente X
Bit 0 PU Pico sobre umbral del voltaje §
e
%
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Formato de datos guardados para valores medidos

Estado del canal del motor (Status M)
Cada uno de los 32 bits se asigna para incluir la siguiente informacion:

186

Bit 31 Bit 30 Bit 29 Bit 28 Bit 27 Bit 26 Bit 25 Bit 24
- - UCUG ZMG RMG UCUE ZME RME
Bit 23 Bit 22 Bit 21 Bit 20 Bit 19 Bit 18 Bit 17 Bit 16
- - ucucC ZMC RMC UCUA ZMA RMA
Bit 15 Bit 14 Bit 13 Bit 12 Bit 11 Bit 10 Bit 9 Bit 8
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Bit Abreviatura Descripcion

Bit 29 UCUG No se ha podido realizar el célculo del canal Ch. G. (Por ejemplo, los datos
de medicion no eran validos porque se habian muestreado inmediatamente
después del cambio de rango).

Bit 28 ZMG Cruce por cero forzado en la fuente de sincronizacion del motor de Ch. G

Bit 27 RMG Sobrecarga al utilizar la entrada analégica de Ch. G

Bit 26 UCUE No se ha podido realizar el célculo del canal Ch. E. (Por ejemplo, los datos
de medicién no eran validos porque se habian muestreado inmediatamente
después del cambio de rango).

Bit 25 ZME Cruce por cero forzado en la fuente de sincronizacion del motor de Ch. E.

Bit 24 RME Sobrecarga al utilizar la entrada analdgica de Ch. E.

Bit 21 ucuc No se ha podido realizar el célculo del canal Ch. C. (Por ejemplo, los datos
de medicion no eran validos porque se habian muestreado inmediatamente
después del cambio de rango).

Bit 20 ZMC Cruce por cero forzado en la fuente de sincronizacion del motor de Ch. C.

Bit 19 RMC Sobrecarga al utilizar la entrada analégica de Ch. C.

Bit 18 UCUA No se ha podido realizar el célculo del canal Ch. A. (Por ejemplo, los datos
de medicioén no eran validos porque se habian muestreado inmediatamente
después del cambio de rango).

Bit 17 ZMA Cruce por cero forzado en la fuente de sincronizacion del motor de Ch. A.

Bit 16 RMA Sobrecarga al utilizar la entrada analdgica de Ch. A.
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Formato de datos guardados para valores medidos

Estado de arménicos (Estado HARM)
La informacion de estado expresa las condiciones de medicién en el momento en que se
guardaron los datos medidos con valores hexadecimales de 32 bits.
El estado de los datos de arménicos medidos es uno de los bloques de Estado.
Cada uno de los 32 bits se asigna para incluir la siguiente informacién: (los numeros del uno al
ocho al final de la abreviatura indican los numeros de canal).

Bit 31 Bit 30 Bit 29 Bit 28 Bit 27 Bit 26 Bit 25 Bit 24
Bit 23 Bit 22 Bit 21 Bit 20 Bit 19 Bit 18 Bit 17 Bit 16
ucus ucu7 UCU6 UCu5 ucu4 UCu3 ucu2 UCu1
Bit 15 Bit 14 Bit 13 Bit 12 Bit 11 Bit 10 Bit 9 Bit 8
ZH8 ZH7 ZH6 ZH5 ZH4 ZH3 ZH2 ZH1
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
RF8 RF7 RF6 RF5 RF4 RF3 RF2 RF1
Bit Abreviatura Descripcion
Bit 16 a bit 23 ucu No se ha podido realizar el céalculo. (Por ejemplo, los datos
de medicién no eran validos porque se habian muestreado
inmediatamente después del cambio de rango).
Bit 8 a bit 15 ZH Cruce por cero forzado de la forma de onda armoénica
Bit0 abit7 RF La frecuencia supera el rango.

Formato de datos de los valores medidos

Valores +0000000E+£00

medidos Mantisa de siete digitos incluido el punto decimal y exponente de dos digitos

generales (Se omiten el signo mas al principio de la mantisa y los ceros a la izquierda).

Valores +0000000E+00 7
Mantisa de siete digitos incluido el punto decimal y exponente de dos digitos

integrados

(Se omiten el signo mas al principio de la mantisa y los ceros a la izquierda).

Valor no valido

valor de operacion imposible, se guarda el valor +77777.7E+99.

yy/MM/dd @

hh/mmiss 0O0O/O0/00 5

Fechay hora Tiempo O0O:00:.00 g:
transcurrido OOOoOoO:.Oo0:00

Tiempo ooad &

transcurrido (ms) g

Valor pico sobre Cuando se visualiza [-=----- ] debido a una sobrecarga o un pico de E

umbral sobrecarga, se guarda el valor +99999.9E+99. 3

Errores 3.

Cuando se visualiza [------- ] debido a un cambio de rango 0 a un g

&

Q

;
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Formato de guardado BIN

El formato BIN, que puede seleccionarse como formato de guardado para los archivos guardados
automaticamente y para los archivos de forma de onda, solo puede cargarse mediante GENNECT
One.

Para obtener mas informacion sobre GENNECT One, consulte “9.9 GENNECT One (software de
PC)” (p. 245).
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n Conexidén de dispositivos externos

I 8.1 Mediciones sincronicas

Puede utilizar el modo sincronizado BNC o el modo de enlace éptico para realizar mediciones
sincronizadas en multiples instrumentos PW8001. El momento de actualizacién de datos y el
control de los instrumentos secundarios estan sincronizados con el instrumento principal.

Cantidad de
Descripcion instrumentos que
pueden sincronizarse

Modo
sincronizado

Hasta cuatro
(Uno principal; hasta
tres secundarios)

BNC Solo se pueden sincronizar los tiempos, como la
synchronization | actualizacién de datos, la integracion y la retencion.

Algunos elementos de medicion de los instrumentos
secundarios se transfieren al instrumento principal en cada
frecuencia de actualizacion de datos sincronizada, lo que

permite que los instrumentos funcionen como un vatimetro Dos
Optical link de hasta 16 canales. (Uno principal y uno
Los instrumentos pueden mostrar libremente datos de secundario)

medicién de hasta 16 canales en las pantallas sin distinguir
entre el principal y el secundario. Pueden calcular datos de
forma eficaz y guardar los resultados en archivos.

Sincronizacion de BNC
La conexion de hasta cuatro instrumentos PW8001 mediante el cable de conexién opcional 9165
(cables BNC) permite que los instrumentos realicen la medicion sincronizada. Con esta funcién
para operar el instrumento PW8001 principal, puede controlar los PW8001 secundarios, lo que
logra mediciones simultdneas en multiples sistemas.
Los instrumentos PW8001 secundarios funcionan sincronizados con los tiempos y el
funcionamiento del PW8001 principal para lo siguiente:
+ Calculos internos y actualizaciéon de datos.
* Inicio y detencién de la integracién y restablecimiento de los valores integrados.
» Congelacioén de pantallas (HOLD/PEAK HOLD) y actualizacion de datos durante la congelacion

de la pantalla.

+ Calibracion
» SAVE
+ COPY
» Hora actual

Conexion de los instrumentos

/N\ATENCION

B No conecte ni desconecte los cables mientras los instrumentos estén
encendidos.
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® Esto podria dafiar el instrumento.
B No introduzca senales distintas de las dedicadas a la medicion sincronizada.
La medicién sincronizada utiliza senales dedicadas a los instrumentos. Esto podria
danar los instrumentos o hacer que funcionen mal.
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Mediciones sincroénicas

/N\ATENCION

m Utilice la toma de tierra comun para los instrumentos PW8001 en medicion
sincronizada.

o La toma de tierra en los distintos puntos provoca una diferencia de potencial entre los
terminales GND de dos de los instrumentos principales y secundarios cualesquiera.
Conectar los cables de conexion (para la sincronizacion) mientras hay una diferencia
de potencial podria causar un mal funcionamiento o dafios en los instrumentos.

Durante las mediciones sincronizadas, las sefiales de control se transmiten a través del 9165 cable
de conexion. No desconecte nunca los cables de conexidon durante las mediciones sincronizadas.
Al hacerlo, se interrumpen las sefiales, lo que puede descontrolar el instrumento secundario.

Necesitara: PW8001 x2, 9165 cable de conexion x1

1 Asegurese de que los dos instrumentos PW8001 estén apagados.

2 Conecte los terminales EXT SYNC de los dos instrumentos PW8001 con el 9165 cable de
conexion.

3 Encienda los dos PW8001 (en cualquier orden).

—
) (] ) K
o e
oo
[
= =
@ 8 @ @
|8l e
Tl T@W
—— — I 9165

J) Cable de conexion

Realizacion de la medicién sincronizada con tres o mas instrumentos PW8001
Utilice adaptadores BNC en forma de T (un conector a dos clavijas) para conectar los instrumentos

en paralelo.
1 - A
N N
i i
:
.2 1l | .e
8
B =
N @ | &8
‘© ©
gt Ko Jt Ko
'K @) " eyl
T _:j
Conectar al instrumento Adaptador BNC en forma de T
) (un conector a dos clavijas)
_| H IIEII @
=> -
9165 cable de conexion
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Mediciones sincrénicas

Configuracion de la medicion sincronizada

BENCUERCRYETENFZTGY ) [SYSTEM] > [COM]

1 Toque el cuadro [BNC synchronization]
en [Interlock] para configurarlo en [ON].

Ethernet  pHcp OFF HTTP/FTP server i
e TR At O ] Puede comprobar el estado de la

SUBRe At 255.255.255. 0 Setup sincronizacion con el indicador de estado de
Default gateway 0. 0. 0. 0  FiPclient operacion situado en la parte superior derecha

MAC address 00:01:67:14:80:68 Alitometic dzta uploads OFF de la pantalla.

Setup

GP-IB Address L Consulte “Visualizacion de la pantalla coman”
RS-232C Host RS-232C (p. 25).

Baud rate 115200 bps.

Interlock  Optical link oFF : Bl | Configure como instrumento
BNC synchronization prlnCIpal en el mOdO de

(azul) sincronizacion de BNC.

[Sync Secondary] | Configure como instrumento
secundario en el modo de

(blanco) sincronizacion de BNC.
Elaaiuchy | Error de sincronizacion

(rojo)

IMPORTANTE

» Configure solo un instrumento como principal para la medicion sincronizada.

» Alinee el modo de medicion y el intervalo de actualizacion de datos entre los instrumentos
principal y secundario, restablezca los valores integrados y, luego, inicie las mediciones
sincronizadas.

» Los instrumentos no pueden sincronizarse si se detecta una discrepancia en el modo de
medicién y el intervalo de actualizacién de datos entre los instrumentos principal y secundario
0 si no se han restablecido los valores integrados.

» Durante las mediciones sincronizadas, los elementos anteriores sincronizados con los
del instrumento principal no pueden controlarse ni ajustarse mediante los instrumentos
secundarios.

» Tenga en cuenta que si se produce un error de sincronizacién mientras se realiza o detiene
la integracién, los instrumentos secundarios detienen la integracion inmediatamente y se
restablecen los valores integrados.

» Tenga en cuenta que si se produce un error de sincronizacion mientras esta activada una
funcion de retencién o retencion de picos, los instrumentos secundarios desactivan la funcion
de retencion o retencion de picos.
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Mediciones sincroénicas

Enlace 6ptico (interfaz de enlace éptico)

La conexién de dos instrumentos PW8001 con el L6000 cable 6ptico de conexion opcional permite
que los instrumentos realicen mediciones sincronizadas.

El enlace éptico no utiliza sefales eléctricas sino sefales opticas que pasan a través de fibras
Opticas, lo que permite sincronizar los instrumentos PW8001 con un potencial de tierra diferente.

Durante el enlace 6ptico, los célculos internos y los tiempos de actualizacion de datos del
instrumento PW8001 secundario se sincronizan con los del PW8001 principal.

Ademas, los instrumentos secundarios transfieren algunos datos medidos al principal.

Por otra parte, el instrumento PW8001 principal transfiere algunos datos de ajuste al secundario.

El enlace 6ptico permite al instrumento principal hacer lo siguiente para el secundario.

* Visualizacion de los valores medidos con el instrumento secundario (elementos de medicién
basica, excepto los elementos de medicion de calculo y los elementos de medicion de
fluctuaciones, hasta los arménicos de orden 50)

» Configuracion de los ajustes de [INPUT] > [WIRING]

 Configuracion de los ajustes de [INPUT] > [CHANNEL]

» Configuracion de los ajustes de [INPUT] > [MOTOR]

 Realizacion de los ajustes de calibracion de fase de [MEAS] > [VECTOR] > [VECTORx1]

* Visualizacion de las configuraciones de moédulos y sensores de [SYSTEM] > [CONFIG]

Ademas, los siguientes elementos de medicion y la fuente de activacion del instrumento secundario
pueden seleccionarse del mismo modo que el principal.

» Elementos que aparecen en la pantalla personalizada

» Elementos de las férmulas de eficiencia

» Elementos que deben calcularse en las férmulas definidas por el usuario

» Elementos de salida analdgica

» Elementos de salida de CAN

» Elementos que deben guardarse en la memoria USB

* Fuente de activacion de eventos de almacenamiento de forma de onda

Cables de conexion
» L6000 Cable optico de conexion (opcional)
» Cable de fibra 6ptica disponible en el mercado
Con conectores LC duplex (LC de doble nucleo), fibra multimodo de 50/125 um, de hasta 500 m
de longitud.

IMPORTANTE

Conecte dos instrumentos PW8001 entre si. Conectar el PW8001 a otro equipo puede causar un
mal funcionamiento.
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Mediciones sincrénicas

Manipulacién del L6000 cable 6ptico de conexion

/AN\ADVERTENCIA

B No mire directamente a los extremos distales (casquillos) del cable
L6000 conectado a la salida 6ptica de un equipo en condiciones de
funcionamiento.

B No observe las caras de los extremos con dispositivos épticos, como

® una lupa.
Si lo hace, podria dafarse los ojos y tener problemas de vision.

/N\ATENCION

B No conecte ni desconecte conectores mientras el instrumento esté encendido.
Esto podria dafar el instrumento o los sensores.

B Para evitar danar el L6000, tenga en cuenta lo siguiente:

* No inserte un conector en direccion * No tire del cable excesivamente.

oblicua.
o I=—-

®[ne%§§%

® * No doble el cable cerca del protector de * No permita que el cable se doble.
tension. ® [%
* No doble ni retuerza el cable. * No toque las caras de los extremos

® [mg%ﬁ (casquillos).

O S

IMPORTANTE

» Cuando conecte el L6000 al instrumento, mantenga las piezas de acoplamiento libres de
suciedad y polvo. En particular, preste mucha atencién a las caras de los extremos.
Conectar el cable con un extremo sucio o rayado puede provocar un fallo de sincronizacion.

* Mantenga siempre colocadas las tapas protectoras adjuntas en ambos extremos del cable
cuando no se utilice. El conector de enlace éptico de este instrumento y las piezas de
acoplamiento del L6000 se procesan con gran precision.
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Mediciones sincroénicas

Conexion de los instrumentos

Necesitara: PW8001 x2, L6000 cable dptico de conexién x1

1 Asegurese de que los dos instrumentos estén
apagados.

|

EOIED
TIED

2 Conecte el cable 6ptico de conexidn al
conector de enlace 6ptico del panel posterior
del instrumento principal y el secundario.

@ |7

3 Encienda el instrumento principal y, luego, el
secundario (apaguelos en orden inverso).

(=3 Quite las tapas
4 protectoras.

] ﬁ:lm:): Coémo desconectar el L6000
4—

Tire del cable mientras presiona la cara izquierda del
| —— c{ﬂ:nm: conector del L6000 (no tire del cable con fuerza).
E v
v
=
[ S _
\ EII Quite la tapa protectora. /

» Durante el control sincronizado, los datos de control se transmiten a través del L6000 cable
Optico de conexion. Nunca desconecte el L6000 durante la sincronizacién porque la desconexién
interrumpe la sincronizacion.

» Si se ha apagado el instrumento principal o el secundario, se produce un error de sincronizacion.

« Ultilice los instrumentos principal y secundario con la misma versién de firmware instalada. Una
discrepancia en la version del firmware provoca un error de sincronizacion.
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Mediciones sincrénicas

Configuracion de la medicion sincronizada

Esta seccion describe cémo realizar los ajustes de medicidn sincronizada tanto para el instrumento
principal como para el secundario. Conecte los dos instrumentos PW8001 con el L6000 cable
optico de conexion y realice los siguientes ajustes mientras estén encendidos.

ET e EW CRYTIENFLTd [ [SYSTEM] > [COM]

2023-09-14 14:40:25 | WideBand.

1 Toque el cuadro [Optical Link] en
[Interlock] para configurarlo en [ON].
Ethernet  prHcp OFF HTTP/FTP server

e 10216 Avthentication: OFF Puede comprobar el estado de la

S T e aE. G Setup sincronizacion con el indicador de estado de
Default gateway ooIGN  FTPclient : operacion situado en la parte superior derecha
MAC address 00:01:67:14:80:68 Autometic dataploads OFF de la pantalla.

Setu “ s . .z T
. Consulte “Visualizacion de la pantalla comun

GP-1B Address i

(p. 25).
RS-232C Host RS-232C
Baud rate 115200 bps C f
: ; onfigure como instrumento
Interlock ~ Optical ink oFF Link Primary ontig
= principal en el modo de
BNC synchronization OFF (azul)

enlace optico.

Link Secondary Conﬂgurg como instrumento
secundario en el modo de

(blanco) enlace optico.

Link Primary Error de sincronizacion

(rojo)

IMPORTANTE

» Seleccione un intervalo de actualizacion de datos de 50 ms o mas. Incluso si la sincronizacion
Optica esta habilitada con el intervalo configurado en menos de 50 ms, el intervalo se configura
en 50 ms en su lugar.

 Si surge una discrepancia en el intervalo de actualizacién de datos entre los instrumentos

principal y secundario, configure el intervalo del instrumento secundario del mismo modo que
del principal.

Consulte “Intervalo de actualizacién de datos” (p. 63).

Instrumento secundario Instrumento principal

%
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Transferencia de valores medidos de elementos de @

medicién basica y elementos de medicion de arménicos
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Mediciones sincronicas

EN EEW CRYTIEF T4 [MEAS] > [VALUE] > [CUSTOM]

CH1  SynciUl /U1
P20 @ LPF :OFF

Auto 15 V
Auto 1A

8.4928
6.0020
| 0.00205
el 0.00208
P, 0.0006

- 0.0000

A - 0.03350

Urmsl

rmsl

Link
Upper: 10kHz

Lower: 10 Hz

8ltems

16 Items.

36 Items.

64 Items

I e [INPUT] > [WIRING]

Wiring
linput
Rate

a=yh
R
/RAS
L—F
WRRE

196

U7005
1P2wW

Probel

U1 0.030
11 0.002
P1-0.000

U7005
1P2w
Probel

50A A

UL 0.000kV
11 001 A 12
P1 0.00kW

P2

CH2
U005
1P2w
Probel

50A AC/DC

CH2
u7005
1P2w

Probel

CH3
u7005
1P2w

Probel

CH3
U7005
1P2w

Probel

50AAC/DC

U2 0.000kV U3
001 A 13
0.00kW P3-

CH4
U7005
1P2w

Probel

Quickset

CH4
U7005
1P2w
Probel

50AAC/DC

CH5
U005
1P2w

Probel

CH5
U001
1P2W

Probel

50A AC/DC

4 0.000kV U5 0
14 001 A 15 00
V P4- 0.00kW P5- 0.00

CH6
U005
1P2w

Probel

u7001
1P2W

Probel

00KW P7-

CH7

u7001
1P2w

Probel

50AAC/DC

u7001
1P2w

Probel

0.00kW.

=

CH8
u7001
1P2w
Probel

uU7001
1P2W

Probel

0.00kW

Cuando se eligen elementos medidos
con el instrumento secundario como
elementos de visualizacion en la pantalla
personalizada, aparecen resaltados en el
video invertido.

Toque el botdn situado en la parte
superior izquierda de la pantalla para
cambiar entre [Primary] y [Secondary].

IMPORTANTE

 El instrumento principal no puede mostrar las formas de onda adquiridas con el instrumento
secundario.

» Durante la conexion sincronizada, las siguientes operaciones no son validas en el instrumento
secundario. No obstante, algunos ajustes, como el idioma y las comunicaciones, pueden
cambiarse.
(1) Inicio y detencion de la integracion y restablecimiento de los valores integrados (incluida la

salida de CAN)

(2) Uso de las siguientes teclas: HOLD, PEAK HOLD, COPY y SAVE.
(3) Modificacién de los ajustes de calculo, almacenamiento y salida.




Forma de onda/salida analégica (opcién de forma de onda y salida D/A)

8.2 Forma de onda/salida analégica
(opcion de forma de onda y salida D/A)

La opcién de salida D/Ay forma de onda de este instrumento incluye la salida analdgica de valores
medidos seleccionados libremente, asi como formas de onda de voltaje y corriente sin modificar.
La salida analdgica puede utilizarse para registrar fluctuaciones durante largos periodos en funcion
del intervalo de actualizacion de datos.

La salida de forma de onda genera una salida de formas de onda de voltaje y corriente
muestreadas a una tasa de 2,5 MS/s o 15 MS/s sin modificacién a una tasa de 1 MS/s, lo que
permite observar las formas de onda a través de otro dispositivo, como un osciloscopio.

Conexion de dispositivos externos

Esta seccion describe como conectar un dispositivo especifico de la aplicacion (por ejemplo, un
osciloscopio, un registrador de datos o un grabador) al terminal de salida D/A del instrumento con
su conector D-sub.

Para garantizar un funcionamiento seguro, asegurese de apagar el instrumento y el dispositivo
antes de conectarlos. Una vez que se conecten el instrumento y el dispositivo, vuelva a
encenderlos.

Circuito de salida

+12V La impedancia de salida de cada terminal de salida es
de aproximadamente 100 Q.
100 O Cuando conecte una grabadora, un DMM u otro
Terminal de dispositivo, utilice un modelo con alta impedancia de
salida entrada (1 MQ o mas).

GND Consulte “Especificaciones de forma de onda y salida D/
;7‘ -12v A (opcional)” (p. 262).

Disposicién de las clavijas del conector
La salida de cada clavija puede ajustarse segun desee.

B 2 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
&OOOOOOOOOOOO.]

LN N NONONONONORONONON )

25 24 23 22 21 20 19 18 17 16 15 14

N.° de pin Salida N.° de pin Salida
1 GND 14 GND
2 D/A1 15 D/A13
3 D/IA2 16 D/A14
4 D/A3 17 D/A15
5 D/A4 18 D/A16
6 D/IA5 19 D/A17
7 D/A6 20 D/A18
8 D/IA7 21 D/A19
9 D/A8 22 D/A20
10 D/A9 23 GND
11 D/A10 24 GND
12 D/A11 25 GND
13 D/A12
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Forma de onda/salida analdgica (opcion de forma de onda y salida D/A)

Método de conexion

Utilice el conector incluido con el instrumento (DB-25PNR, DB19678-2R, Japan Aviation Electronics
Industry) o una pieza equivalente para realizar las conexiones entre el terminal de salida D/Ay el
equipo segun el uso. Asegurese de utilizar cables apantallados.

1 Suelde firmemente los cables al conector para soldadura.

2 Coloque las tapas de los conectores en el conector para soldadura y fije las tapas con los
tornillos incluidos (M2,6%6).

Fije las tapas para evitar que el conector se salga.
Sujete las tapas al insertar y desconectar el conector.

3 Conecte el blindaje del cable a la cubierta del conector o al soporte del cable si no esta
conectado a tierra.

Terminal de salida D/A
(FORMA DE ONDA 'y SALIDA D/A)

. /— Cables

s e W | Soporte para
FBER RN RN /. cables

© [@ |® |© | ®

@ |'® '@ |'® '@ |° Tornillo (M2,6x6)
Ui‘g E‘Q ?9 'E@ ﬁg E@ 'i;@ :QU [UUI

\% \
Tornillo (M2,6%6) I

Cubierta de los conectores

Cable apantallado

198
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Forma de onda/salida analégica (opcién de forma de onda y salida D/A)

Seleccion de parametros de salida

Se pueden seleccionar hasta 20 parametros de salida para la salida D/A.

CENEEW CRYEIEF£TEl ) [SYSTEM] > [OUTPUT]

1 Seleccione uno de dos tipos de salida:
[Trend] y [Wave] para cada canal.

Integration f.s.

Salida analdgica

Seleccione entre los elementos
Trend | medidos en pantalla (excepto
los elementos de medicion de
fluctuaciones).

Salida de forma de onda
Wave | Seleccione en la lista las formas de
onda que desea emitir.

(Cuando se emiten valores integrados durante la salida analégica)

2 Toque el cuadro [Integration f.s.] y, luego, seleccione el valor de escala completa en la lista.

‘ 110, 1/2,1, 5, 10, 50, 100, 500, 1000, 5000, 10000

3 Toque el cuadro [Waveform output range] y, luego, configure el valor de voltaje de salida
para la entrada de escala completa durante la salida de forma de onda.

‘ 1Vfs., 2Vfs.

Consulte “Terminal de salida” (p. 197).

El instrumento emite continuamente sefales de los elementos seleccionados independientemente
de lo que muestre: las pantallas Medicion, Ajustes de entrada, Ajustes del sistema y Operacién de
archivos.
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Forma de onda/salida analdgica (opcion de forma de onda y salida D/A)

Salida analégica

200

El instrumento emite los valores medidos como sefales de voltaje de CC convertidas por nivel.
La entrada de voltaje y la entrada de corriente (entrada del sensor de corriente) estan aisladas
entre si.

Para cada canal de salida se puede seleccionar un elemento de entre los elementos de medicion
basica; de este modo, se pueden emitir 20 parametros en total.

Con el uso del instrumento en combinacién con un registrador de datos o una grabadora, puede
registrar las fluctuaciones durante periodos prolongados.

Especificaciones

15V CC e.c. (rango de salida valido: 1% e.c. a 110% e.c.)
Para obtener mas informacién sobre la precisién de la medicién de cada
parametro, consulte “Indices de salida” (p. 202).

Voltaje de salida
(Rango de salida)

Resistencia de salida 1000Q+5Q

Intervalo de , L . o .
o Varia en funcién del intervalo de actualizaciéon de datos de los parametros
actualizacion de la :
. seleccionados.
salida

El instrumento generara una salida de aproximadamente 6 V durante los eventos fuera de

rango positivos (para el pico de voltaje y el pico de corriente, aproximadamente 5,3 V). Para los
eventos fuera de rango negativos, el instrumento generara una salida de aproximadamente -6 V
(para el pico de voltaje y el pico de corriente, aproximadamente -5,3 V).

El instrumento puede generar la salida maxima de aproximadamente 12 V en caso de averia.
Cuando se utiliza una relacion VT o CT, el instrumento emitira el valor obtenido al multiplicar el
rango por la relacion VT o CT dentro del rango de £5 V CC.

Durante el estado de retencién o de retencion de picos y durante el calculo del promedio, el
instrumento emitira el valor operativo adecuado.

Cuando se ha activado la funcién de retencion y se ha establecido un tiempo de intervalo, el
instrumento actualiza la salida a intervalos establecidos una vez iniciada la integracion.

Cuando el rango de medicién se ha configurado con el rango automatico, la tasa de salida
analdgica variara con el cambio de rango. En casos como los valores medidos que fluctuan
bruscamente, tenga cuidado para evitar cometer errores en la conversion de rangos. Ademas, se
recomienda fijar el rango manualmente durante dicha medicion.

No se pueden emitir datos con la funcion de analisis de armdnicos para parametros que no sean
elementos de medicidn basica.

Los intervalos reales de actualizacion de datos tienen un error de £1 ms respecto al ajuste del
intervalo de actualizaciéon de datos.

Para cambiar el valor de escala completa de la salida D/A de la integraciéon de
potencia activa

Cuando utilice la salida analégica, configure el valor de escala completa de integracion.

Por ejemplo, si el valor integrado es pequefio en relacién con el valor de escala completa, el
valor integrado tardara mas tiempo en alcanzar el valor de escala completa, lo que hace que el
voltaje de salida D/A varie gradualmente.

Por el contrario, si el valor integrado es grande en relacion con el valor de escala completa, el
valor integrado tardara menos tiempo en alcanzar el valor de escala completa, lo que hace que
el voltaje de salida D/A varie bruscamente.

Al ajustar la escala completa de integracion, puede cambiar el valor de escala completa de la
salida D/A de la integracion de potencia activa.

HIOKI PW8001A972-00




Forma de onda/salida analégica (opcién de forma de onda y salida D/A)

Salida de forma de onda
+ El instrumento generara formas de onda instantaneas para el voltaje y la corriente de entrada.
» La entrada de voltaje y la entrada de corriente (entrada del sensor de corriente) estan aisladas
entre si.
 El instrumento puede utilizarse en combinacion con un osciloscopio u otro dispositivo para
observar las formas de onda de entrada, como la corriente de irrupcion del equipo.

Especificaciones

Voltaje de salida Puede elegirentre +1Vy +2 V
(Rango de salida) Factor de cresta: 2,5 o superior

Resistencia de salida 1000Q+5Q

Tasa de actualizacion de

la salida 1 MHz (16 bits)

» Se tardara aproximadamente 20 us (es decir, el tiempo de retardo) desde la recepcién de una
sefal introducida en un terminal de entrada de voltaje/corriente hasta la salida de una sefal
desde el conector de salida D/A.

» Las formas de onda se recortan aproximadamente a £7 V.

 El instrumento generara una salida de 0 V en todo momento para los canales que no se hayan
instalado. Los canales para los que se ha habilitado la salida D/A se muestran en rojo.

 El instrumento puede generar la salida maxima de aproximadamente £12 V en caso de averia.

» Cuando se utiliza una relacion VT o CT, el instrumento emitira el voltaje obtenido al multiplicar el
rango por la relacién VT o CT.

* La salida de forma de onda consiste en la salida de valores instantaneos continuos, sin tener en
cuenta la retencion, la retencidn de picos ni el calculo del promedio.

» Cuando el rango de medicion se ha configurado con el rango automatico, la tasa de salida
analogica variara con el cambio de rango. En casos como los valores medidos que fluctuan
bruscamente, tenga cuidado para evitar cometer errores en la conversion de rangos. Ademas, se
recomienda fijar el rango durante dicha medicion.
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Forma de onda/salida analdgica (opcion de forma de onda y salida D/A)

indices de salida

La salida analdgica se genera como un voltaje de £5 V CC para un valor de escala completa.
A escala completa, se emitira el voltaje indicado en la siguiente tabla.

v': Tiene polaridad

. . Polaridad
Parametro de salida Nota- . . . .
seleccionado cién de volt'aje Voltaje de salida nominal
de salida
Valor de RMS del voltaje Urms De 0V a+5V CC para un valor del 0% al 100% del rango
RMS equivalente del valor | Umn De 0V a+5V CC para un valor del 0% al 100% del rango
del voltaje rectificado
promedio
Componente de CA del Uac De 0V a+5V CC para un valor del 0% al 100% del rango
voltaje
Voltaje promedio simple Udc 4 De 5V CC para un valor del £100% del rango
Componente de onda Ufnd De 0V a+5V CC para un valor del 0% al 100% del rango
fundamental del voltaje
Pico de forma de onda Upk+ 4 De 5 V CC para un valor del £300% del rango
del voltaje (+)
Pico de forma de onda Upk- v De £5 V CC para un valor del £300% del rango
del voltaje (-)
Distorsion de voltaje Uthd De 0V a+5V CC para un valor del 0% al 500%
armonico total
Factor de ondulacion del Urf De 0V a+5V CC para un valor del 0% al 500%
voltaje
Tasa de desequilibrio del Uunb De 0V a+5V CC para un valor del 0% al 100%
voltaje
Valor de RMS de la corriente Irms De 0 V a +5V CC para un valor del 0% al 100% del rango
RMS equivalente del valor Imn De 0V a+5V CC para un valor del 0% al 100% del rango
rectificado promedio de
la corriente
Componente de CA de la lac De 0V a+5V CC para un valor del 0% al 100% del rango
corriente
Corriente promedio simple Idc v De x5 V CC para un valor del £100% del rango
Componente de onda Ifnd De 0V a+5V CC para un valor del 0% al 100% del rango
fundamental de la corriente
Pico de forma de onda de Ipk+ v De 5V CC para un valor del £300% del rango
la corriente (+)
Pico de forma de onda de Ipk- 4 De 5V CC para un valor del £300% del rango
la corriente (=)
Distorsion de corriente Ithd De 0 V a+5V CC para un valor del 0% al 500%
armonica total
Factor de ondulacién de Irf De 0V a+5V CC para un valor del 0% al 500%
la corriente
Tasa de desequilibrio de lunb De 0V a+5V CC para un valor del 0% al 100%
la corriente
Potencia activa P v P1, P2, P3, P4, P5, P6, P7, P8:

(Rango de voltaje) x (Rango de corriente)
P12, P23, P34, P45, P56, P67, P78:

[(Rango de voltaje) x (Rango de corriente)] x 2
P123, P234, P345, P456, P567, P678 (3V3A, 3P3W3M):

[(Rango de voltaje) x (Rango de corriente)] x 2
P123, P234, P345, P456, P567, P678 (3P4W):

[(Rango de voltaje) x (Rango de corriente)] x 3
Ejemplo: Para 3P4W, P123, rango de 300 V, rango de 10 A

300V x 10 A x 3 =9 kW

(Asi se calcula la escala completa).

+5V CC para un valor de £9 kW e.c.

202
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Forma de onda/salida analégica (opcién de forma de onda y salida D/A)

e A Eellea iR :: 53?:,-2 Voltaje de salida nominal
seleccionado cion de salida
Potencia activa de onda Pfnd v Igual a la potencia activa (P)
fundamental
Potencia aparente S S1, 82, S3, S4, S5, S6, S7, S8:
(Rango de voltaje) x (Rango de corriente)
S12, S23, S34, S45, P56, S67, S78:
[(Rango de voltaje) x (Rango de corriente)] x 2
S123, S234, S345, S456, S567, S678 (3V3A, 3P3W3M):
[(Rango de voltaje) x (Rango de corriente)] x 2
S123, S234, S345, S456, S567, S678 (3P4W):
[(Rango de voltaje) x (Rango de corriente)] x 3
Ejemplo: Para S34, rango de 150 V, rango de 10 A
150V x 10 A x 2 =3 kW
(Asi se calcula la escala completa).
De 0V a+5V CC paraun valorde 0 a 3 kW e.c.
Potencia aparente de Sfnd Igual a la potencia aparente (S)
onda fundamental
Potencia reactiva Q v Igual a la potencia activa (P)
Potencia reactiva de onda | Qfnd 4 Igual a la potencia activa (P)
fundamental
Factor de potencia A v +5 V CC para un factor de potencia de +1
Factor de potencia de Afnd v +5V CC para un factor de potencia de onda fundamental de
onda fundamental +1
Angulo de fase de voltaje ouU v +5 V CC para un angulo de fase de voltaje de #180°
Angulo de fase de corriente ol v Igual al angulo de fase de voltaje (0U)
Angulo de fase de potencia 0 v Igual al angulo de fase de voltaje (0U)
Frecuencia de voltaje, fu, fl +5 V CC para el ajuste del limite de frecuencia superior
frecuencia de corriente
Valor de corriente Ih+ Igual que la suma de los valores positivos y negativos de la
positivo integrado corriente (lh)
Valor de corriente Ih- *2 Igual que la suma de los valores positivos y negativos de la
negativo integrado corriente (lh)
Suma de los valores Ih v (Rango de corriente) x (Escala completa de integracion)
positivos y negativos de Ejemplo: Si se integra durante 1 h con el rango de 10 A
la corriente Se determina que la escala completa de integracion de
corriente es de 10 Ah.*’
+5V CC para un valor de £10 Ah
Valor de potencia positivo | WP+ Igual que el valor integrado de la potencia total en sentido
integrado positivo y negativo (WP)
Valor de potencia WP- *2 Igual que la suma de los valores positivos y negativos de la
negativo integrado potencia (WP)
Suma de los valores WP v WP1, WP2, WP3, WP4, WP5, WP6, WP7, WP8:

integrados positivos y
negativos de la potencia

(Rango de voltaje) x (Rango de corriente) x (Escala
completa de integracion)
WP12, WP23, WP34, WP45, WP56, WP67, WP78:
[(Rango de voltaje) x (Rango de corriente) x (Escala
completa de integracion)] x 2
WP123, WP234, WP345, WP456, WP567, WP678 de 3V3A,
3P3W3M:
[(Rango de voltaje) x (Rango de corriente) x (Escala
completa de integracion)] x 2
WP123, WP234, WP345, WP456, WP567, WP678 de 3P4W:
[(Rango de voltaje) x (Rango de corriente) x (Escala
completa de integracion)] x 3
Ejemplo: Si se integra el valor de potencia durante 1 hora
con el rango de 300 V y el rango de 10 A para WP123, se
determina que la potencia activa integrada a escala completa
es de 9 kWh.
+5V CC para un valor de £9 kWh

*1: Si el voltaje para el valor integrado supera los 5 V, la salida analdgica pasara a 0 V antes de seguir variando de nuevo.

*2: El valor siempre tiene signo negativo.
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Forma de onda/salida analdgica (opcion de forma de onda y salida D/A)

Parametro de salida
seleccionado

Nota-
cion

Polaridad
de voltaje
de salida

Voltaje de salida nominal

Eficiencia

De 0V a+5V CC para un valor del 0% al 200%

Valor de pérdida

Loss

Pin = Pin1 + Pin2 + Pin3 + Pin4 + Pin5 + Pin6

Pout = Pout1 + Pout2 + Pout3 + Pout4 + Pout5 + Pout6

El valor mayor de Pin y Pout se utiliza como rango P.

+5 V CC para un valor del £100% del rango P

Ejemplo: Con el rango P de 3 kW, 5 V CC para un valor del
+100% de 3 kW

Torsion

Tq

Entrada de CC analdgica:
(Rango de voltaje) x (Valor de escala) = (Torsion
nominal)
+5V CC para un valor del £100% de la torsién nominal
Entrada de frecuencia: (Valor de escala) = (Torsion nominal)
+5V CC para un valor del £100% de la torsién nominal

RPM

Spd

Entrada de CC analdgica:
(Rango de voltaje) x (Valor de escala)
= (RPM nominales)
Entrada de impulso:
[60 x (Limite de frecuencia superior)] / (Ajuste del
recuento de impulsos)
= (RPM nominales)
+5V CC para un valor del £100% de las RPM nominales

Potencia del motor

Pm

+5V CC para un valor del £100% del rango Pm**

Deslizamiento

Slip

+ 5V CC para un valor del £100%

Entrada libre durante el
funcionamiento en modo
de entrada independiente

CH*

‘/*1

Entrada de CC analégica: 5V CC para un valor del £100%
del rango de voltaje

+5V CC para un valor del £100%
del limite de frecuencia superior

Entrada de impulso:

Calculo definido por el
usuario

UDF

+5 V CC para un valor del £100% del valor maximo
establecido para cada calculo definido por el usuario

*1: La entrada analdgica de CC tiene polaridad, pero la entrada de frecuencia de impulsos no.
*2: El rango PM se calcula al sustituir la torsion nominal y las RPM nominales respectivamente por la torsién y las
RPM de la ecuacion de potencia del motor.
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Forma de onda/salida analégica (opcién de forma de onda y salida D/A)

Ejemplos de salida D/A

+B5V

ov

-5V

-100% e.c. 0 +100% e.c.

Voltaje/corriente (CC), potencia activa, potencia

+5V

+25V

oV
0 +50% e.c.

+100% e.c.

Voltaje/corriente (rms, mn, CA, fnd, unb),

reactiva potencia aparente
+5V +5V
oV oV
-5V -5V
-1 -0,5 0 +0,5 +1 -180° 0 +180°
Punta Retraso
Factor de potencia Angulo de fase de potencia, corriente, voltaje
+5V
*25V El ajuste del limite de frecuencia superior se utiliza
como 100% e.c.
oV
0 +50% e.c. +100% e.c.

Frecuencia

HIOKI PW8001A972-00
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Forma de onda/salida analdgica (opcion de forma de onda y salida D/A)

Y A

Salida retenida

Salida retenida

: : ! ; A )
ov i : ' . : ' :
— @ TN  Hora
L) : : : : Salida retenida ! :
_5V-———. _______ _—— e e e e m e e e .- —-- B I T T T T T T T TS
Detencion de Detencion de Espera . . Detencion de  Restablecimiento !
la integracion . la integracién ' . la integracion de la integracién .
Inicio de la Restablecimiento Restablecimiento Retencion Inicio de la
integracion de la integracion de la integracion ' . cancelada integracion

Corriente integrada, potencia integrada

(1) La salida analdgica varia con el inicio de la integracion. La salida analogica se mantiene
cuando se detiene la integracion.

(2) Si el voltaje del valor integrado supera +5 V, la salida analdgica pasara a 0 V antes de seguir
variando de nuevo.

(3) La salida analdgica se mantiene cuando la pantalla se congela durante la integracion.
Cuando se cancela la operacion de retencion, la salida analégica variara en funcién del valor
original integrado.

(4) Cuando se restablezca el valor integrado, la salida analdgica pasara a 0 V.
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Control de la integracion con sefiales externas

I 8.3 Control de la integracidn con senales externas

La integracion puede iniciarse y detenerse, y los datos de integracién pueden restablecerse con
sefales ldgicas de dos niveles (de 0 a 5 V) o al producir un cortocircuito/abrir las sefales de
contacto de la interfaz de control externa del instrumento.

APELIGRO

® ® No introduzca un voltaje superior al voltaje maximo de entrada en el

terminal de entrada externa.

Esto puede provocar dafios en el instrumento y causar lesiones graves.

Conexiones de cable
Equipo necesario: Dispositivo externo para controlar este instrumento y el 9444 cable de conexion

1 Conecte un extremo del 9444 cable de conexién al conector D-sub de 9 clavijas del
instrumento y apriete los tornillos para fijar el conector en su sitio.

2 Conecte el otro extremo del 9444 cable de conexion al dispositivo externo que se va a
conectar a este instrumento.

Utilice el conector D-sub hembra de 9 clavijas del cable o desconecte el conector macho del 9444 cable de
conexion y conéctelo al dispositivo; utilice los colores internos del cable como referencia.

“% : : B

Conector D-sub de 9

7 8
®e®

clavijas (macho)
Tornillos de bloqueo: #4-40

00000
o000

A& 7 ®

B & 5 &

J S—

{

Dispositivo para controlar este instrumento
Prepare un dispositivo y el cable de modo que las funciones se asignen a las clavijas que se
indican a continuacién. Deje abiertas las clavijas no utilizadas.

N.° de pin | Color del cable Funciones
1 Marrén Iniciar/detener la integracion
Cuando el nivel de esta clavija cambia de alto (5 V o abierto) a bajo (0 V o
cortocircuitado), se inicia la integracion. Cuando cambie de bajo a alto, la
integracion se detendra.
2 Rojo Sin usar
3 Naranja Sin usar
4 Amarillo Espera
Cuando el nivel de esta clavija cambia de alto (5 V o abierto) a bajo (0 V o
cortocircuitado), la pantalla se mantiene. Cuando cambie de bajo a alto, se
cancelara la retencion.
5 Verde GND
6 Azul Restablecimiento de los valores integrados
Cuando el nivel de esta clavija haya estado bajo durante al menos 200 ms,
se restableceran los valores integrados.
Esta funcion solo es valida mientras la integracién esta detenida.
7 Morado Sin usar
8 Gris Sin usar
Blanco Sin usar
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Control de la integracion con sefiales externas

Ajustes del dispositivo conectado

BENCUERCRYETENFZTGY ) [SYSTEM] > [COM]

Ethernet  pHcp

IPv4 address
Subnet mask
Default gateway
MAC address

GP-1B Address

RS-232C  Host

Baud rate

OFF

1925168 N T
2557255825580
0, 05 ) O
12:34:56:78:9A:BC

HTTP/FTP server
Authentication: OFF

Setup
FTP client
Automatic data uploads: OFF

Setup

1 Toque el cuadro [Host] de RS-232C y
seleccione [EXT Ctrl] de la lista.

EXT Ctrl

Funciona como una interfaz de
control externo.

Puede controlar el instrumento
conectado con un dispositivo
externo mediante sefales
l6gicas o sefiales de contacto en
cortocircuito/abierto.

RS-232C

Funciona como una interfaz
RS232C.

Puede controlar el instrumento
conectado con un dispositivo
externo mediante comandos de
comunicacion.

Consulte “9.8 Conexion y ajustes
del RS-232C” (p. 241).

Diagrama del circuito interno de cada terminal de control externo

GND O—
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Control de la integracion con sefiales externas

Tiempo de la senal de control
Las sefiales de la interfaz de control externo se detectan durante los intervalos indicados en el
siguiente diagrama de tiempo.
La actualizacién de la informacién en pantalla puede demorarse en funcién de la frecuencia que se
esté midiendo y del estado de sincronizacion entre el instrumento y el dispositivo externo.

Inicio y detencién de la integracién

Con esta sefial se puede iniciar/detener la integracion.
Esta operacion es la misma que la que se realiza con la tecla START/STOP del panel del instrumento.

(Cuando la funcion de guardado automatico esta
activada, 1 s o mas)

450 ms o mas < 450 ms o mas >
5V (abierto) - g S
0V (cortocircuitado) -------- SS ---------------- gg -----------------
Inicio de la integracion Detencién de la integracion Inicio de la suma

Restablecimiento de los valores integrados

Con esta sefial se pueden poner a cero los valores integrados.
Esta operacion es la misma que la que se realiza con la tecla DATA RESET del panel del instrumento.

200 ms o mas

L
|~

N
5V (abierto) —————— .

0V (cortocircuitado)=========

Los valores integrados se
restablecen durante este intervalo.

Esta sefal se ignora mientras se realiza la integracion.
Ingrese esta sefial al menos 450 ms (o al menos 1 s si la operacion de guardado automatico esta activada)
después de que se detenga la integracion.

Espera
Esta operacion es la misma que la que se realiza con la tecla HOLD del panel del instrumento.

200 ms o0 mas

l )l
[ g

5V (abierto)

0V (cortocircuitado)========sdr L,

Inicio de la retencion Cancelacion de la retencion
de la visualizacién de la visualizacion
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Para evitar dafios en el instrumento, no introduzca una sefial con un voltaje igual o superior a 5,5 V.
Utilice senales de control sin vibraciones.
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Funcion de salida de CAN

| 8.4 Funcién de salida de CAN

Aspectos generales de la funcion de salida de CAN

¢ Qué significa CAN?
CAN es un protocolo de comunicacion en serie establecido como norma por la Organizacion
Internacional de Normalizacion (1SO).
Mediante este protocolo de comunicacion, la funcion de salida de CAN del instrumento puede
emitir datos medidos en un bus CAN en tiempo real para que puedan registrarse junto con los
datos de las unidades de control electrénico (ECU). La consolidacion de datos en un registrador
CAN permite centralizar los datos sin reducir la precisién, lo que permite realizar una evaluacion
exhaustiva.

Procedimiento de salida de datos CAN

1 Preparacion para la medicion ‘

“2 Preparacion para la medicion” (p. 33)

2 Ajuste de la salida de CAN |
“Ajuste de la salida de CAN" (p. 210) Ajuste del dispositivo de destino

Creacion de un archivo DBC ‘
“Creacion de un archivo DBC” (p. 214)

Carga del archivo DBC en el dispositivo de destino ‘

3 Cableado de un bus CAN ‘

b

Emision de senales de CAN ‘

“Emision de sefiales de CAN” (p. 216)

Ajuste de la salida de CAN

Ajuste de las comunicaciones CAN
Para que el instrumento se comunique correctamente con un dispositivo al que se envian sefiales
CAN, configure el ajuste del protocolo CAN, la velocidad de comunicacion y la resistencia del
terminador.
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Funcion de salida de CAN

CENELER CRYTIEVZTdl ) [SYSTEM] > [OUTPUT]

e : : El icono [CAN OUTPUT] solo aparece cuando
i] esta instalada la opcién CAN/CAN FD.
CAN communication
MochNFD(.so, I ‘ 1 Toque el cuadro [Mode] y, luego,
Avbitration spee sampling point seleccione el modo de integracion en
Data speed Sampling point Ia Iista.

CAN database

Parameters Setup e CAN MOdO CAN

Output parameters 0 / 310

CAN FD | Modo CAN FD
Output (ISO) (de conformidad con la norma
Mode | Continue Interval 1s & ISO 11898'1 2015)

CAN FD Modo CAN FD
(nonlISO) | (no conforme con la norma ISO)

Status  Ready Output count Infinite

Cuando se cambia el protocolo CAN, se
inicializan los ajustes de los parametros de
salida de CAN, descritos a continuacion.

2 Cuando se selecciona el modo CAN

Toque el cuadro [Communication speed] y, luego, seleccione la velocidad de comunicaciéon
en la lista.

‘ 125 kbps, 250 kbps, 500 kbps, 1 Mbps

Cuando se selecciona el modo CAN FD
Toque el cuadro [ Arbitration speed] y seleccione la velocidad de comunicacion.

‘ 500 kbps, 1 Mbps ‘

Toque el cuadro [Data speed] y seleccione la velocidad de comunicacion.

\ 500 kbps, 1 Mbps, 2 Mbps, 4 Mbps \

3 Toque el cuadro [Sampling point] y ajuste el punto de muestreo con el teclado numérico.

\ 0.0% a 99.9% ‘

4 Toque [Other settings].
Se mostrara la ventana [Other settings].

5 Toque el cuadro [Terminal resist] para
configurarlo en ON u OFF.

CAN communication

Mode CAN Other setting

Communications speed = 500 kbps Sampling point = 80.0 % ON Ut|||Za una reSIStenC|a del
Other settings > terminador.

Terminal resist -“ 5 con . . .
0 OFF No utiliza una resistencia del

Parameters S

terminador.
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Output parameters 0 /

Output

Mode | Continue Interval

Status  Ready Output count Infinite
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Funcion de salida de CAN

Ajustes de la base de datos CAN

Configure la salida de sefiales CAN del instrumento.

ENEEW CRVEIEIVZIG 8 [SYSTEM] > [OUTPUT]

1 Toque [Setup] en el cuadro
[Parameters]

Se mostrara una ventana de ajuste.

2 Toque [Base ID] en el cuadro [Quick
Set]

Puede configurar colectivamente las ID de las
sefales CAN.

Mode: CAN
Communications speed: 500 kbps
Interval: 1s

3 Toque el cuadro [Format] y seleccione
un formato de la lista.

Standard Utilice un formato estandar.

Extension | Utilice un formato extendido.

O Format
(0]

g =2l @ i 4 Toque el cuadro [Base ID] y configure la
ID de referencia con el teclado numérico.

Cuando se selecciona [Standard]
Mode: CAN FD (1SO) Quick Set

Communications speed: 1 Mbps - 2 Mbps

Interval: 1s Save .dbc file

De 0 a 7FF (ingrese el valor en
hexadecimales)

Cuando se selecciona [Extension]

De 0 a 1FFFFFFF (ingrese el valor en
hexadecimales)

Las ID de las sefiales CAN de salida se suman
de uno en uno en funcién de la ID establecida.
Configure las ID de las sefiales CAN que
fluyen en los buses CAN utilizados para las
comunicaciones de forma que sean unicos.

5 Toque [Item].
Se mostrara una ventana de ajuste.

6 Seleccione los datos medidos que
desea visualizar.

Integration Motor Others ALL

®

34 45 56 67 78 123 234 345 456 567 678 ON OFF 7

Toque [Apply and save .dbc file].

Number of parameters: 32 / 64 Apply and save .dbc file
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Funcion de salida de CAN

8 Coloque un nombre de archivo con el
teclado.

- Primero, conecte una memoria USB.

1
X Clear q

" Delete a

Communications speed: 500 kbps
Interval: 1s Save .dbc file

Tipos de datos de medicion seleccionables

Basic measurement | Datos medidos con el instrumento (excepto los elementos de medicion de

parameter fluctuaciones)

Time El tiempo transcurrido tras el inicio de la salida de CAN se divide en horas,
(Seleccione en la minutos, segundos y milisegundos antes de emitirse.

pestafa Otros)

Count Indica el numero de veces que se han emitido las sefiales después de iniciarse la
(Seleccione en la salida de CAN.

pestana Otros)

Numero de conjuntos de datos de medicidn seleccionables

El nimero de conjuntos de datos de medicion seleccionables viene determinado por los ajustes del
protocolo CAN, la velocidad de comunicacion y el intervalo de salida. Si desea cambiar el nimero
de conjuntos seleccionables, cambie los ajustes del protocolo CAN, la velocidad de comunicacion
y el intervalo de salida.

Velocidad d Numero de conjuntos de datos seleccionables
elocidad de
e G comunicacion Ajustes del Ajustes del Ajustes del
intervalo de 1 ms | intervalo de 10 ms | intervalo de 50 ms
CAN 125 kbps 0 4 20
250 kbps 0 8 40
500 kbps 2 16 64 (nimero maximo)
1 Mbps 4 32 64 (nimero maximo) o
o
CAN FD [ - 500 kbps 0 32 160 2
X.
J -1 Mbps 0 64 320 S
oY
[ - 2 Mbps 0 128 512 (todos los ®
parametros &
seleccionables) 3
(]
O - 4 Mbps 16 256 512 (todos los =
parametros 2
seleccionables) ®
o}
» El numero con un intervalo de 100 ms se convierte en el doble que el que tiene un intervalo de 3
[%2]

50 ms, y el que tiene un intervalo de 200 ms se convierte en el cuadruple que el que tiene un
intervalo de 50 ms.

» El numero de conjuntos de datos CAN FD que puede emitirse depende Unicamente de la
velocidad de comunicacion en el area de datos. No cambia con la velocidad de comunicacién en
el campo de arbitraje.

» Los O caracteres de la tabla indican cualquier valor numérico.
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Funcion de salida de CAN

Creacion de un archivo DBC

Una vez configurados los parametros de salida de CAN, puede pasar a la pantalla de creacion de
archivos DBC. También puede pasar a la ventana de creacién de archivos DBC si toca [Save .dbc
file].

CENEERCRYEIEFETS ) [SYSTEM] > [OUTPUT]

1 Coloque una memoria USB en el

instrumento.
T A2 2 Toque [Save .dbc file].
i 3 coloque un nombre de archivo con el
1 -
teclado.
" Clear q
X Delete  a j " Enter Primero, conecte una memoria USB.
123
Mode: CAN Quick Set
Communications speed: 500 kbps
Interval: 1s Save .dbc file
Destino de guardado | Memoria USB
Nombre de archivo Ingrese lo que desee (hasta 8 caracteres), con extensién DBC
Ejemplo: PW8001.DBC
Comentario Los archivos se guardan en la carpeta especificada como destino de guardado en
los ajustes de guardado manual.
Consulte “Datos medidos guardados de forma manual” (p. 163).

¢ Qué es un archivo DBC?

Un archivo DBC contiene las definiciones de la base de datos CAN necesarias para decodificar
las sefiales de salida CAN por parte del dispositivo de destino.

Utilice este archivo como las definiciones CAN para el dispositivo al que se envian las sefiales
CAN.

Los archivos DBC se crean en funcion de la configuracién actual de la base de datos CAN. Por lo
tanto, configure siempre la base de datos CAN antes de crear un archivo DBC; si cambia la base
de datos CAN, vuelva a crear un archivo DBC cada vez que lo haga.
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Funcion de salida de CAN

Ajuste de la salida de CAN

Configure un método para emitir sefiales CAN desde el instrumento.

CENEEW CRYTIENF LTG0 [SYSTEM] > [CAN OUTPUT]

1 Toque el cuadro [Mode] y, luego,
= seleccione el modo de salida en la
CAN communication

Mode CAN Other setting |ISta.

Communications speed = 500 kbps Sampling point = 80.0 %

Continue Emite senales continuamente

CAN database segun el ajuste del intervalo y el
Parameters Setup numero de salidas.
Output parameters 0 / 64

OFF No emite ninguna sefial CAN.
Output ﬂ
Mode Interval La interfaz CAN se ha activado mientras
S Ry @pem @ M infinite el modo de salida esta configurado en uno

distinto de OFF. Puede producirse un error si
el instrumento se conecta al bus CAN con un
ajuste de comunicacion CAN inadecuado.

2 Toque el cuadro [Interval] y seleccione un intervalo de salida de sefial CAN de la lista.

(Para el intervalo de actualizacion de datos de 1 ms)

1 ms, 10 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,5s,10s,15s, 30 s, 1 min, 5 min, 10 min,
15 min, 30 min, 60 min

(Para el intervalo de actualizacion de datos de 10 ms)

10 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms,1s,5s,10s,15s, 30 s, 1 min, 5 min, 10 min, 15 min,
30 min, 60 min

(Para el intervalo de actualizacion de datos de 50 ms)

50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,5s,10s,15s, 30 s, 1 min, 5 min, 10 min, 15 min,

30 min, 60 min

(Para el intervalo de actualizacion de datos de 200 ms)

200 ms,1s,5s,10s,15s, 30 s, 1 min, 5 min, 10 min, 15 min, 30 min, 60 min

(Para el modo de medicién IEC)

100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,5s,10s,15s, 30 s, 1 min, 5 min, 10 min, 15 min, 30 min,

60 min

Los intervalos reales de actualizacion de datos tienen un error de £1 ms respecto al ajuste del intervalo de
actualizacién de datos. Consulte la marca de hora si necesita adquirir datos en los intervalos de actualizacion
establecidos.

3 Toque el cuadro [Output count] y seleccione el numero de veces que se emiten las sefales
CAN con el teclado numérico.

Cuando se selecciona la casilla de verificacion [Infinite], las sefiales CAN se emiten infinitas
veces.

Cuando se desmarca la casilla de verificacion [Infinite], el niumero de veces que se emiten las
sefiales CAN puede configurarse segun desee.

De 0 a 10000 (0: infinito)
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Funcion de salida de CAN

Emision de seinales de CAN

Realice el siguiente procedimiento antes de emitir las sefiales CAN desde el instrumento.

1 Cargue el archivo DBC creado en el dispositivo al que se envian las seiiales CAN.
“Creacion de un archivo DBC” (p. 214)

2 Conecte el instrumento al dispositivo de destino de la sefial CAN mediante un bus CAN.

Inicio
Pulse la tecla START/STOP para emitir las sefiales CAN.

 La integracion comienza junto con la salida de sefial CAN.
+ El ajuste no puede modificarse hasta que se restablezca la integracion.

Detencién
La salida de CAN se detiene con cualquiera de las siguientes acciones:
» Vuelva a pulsar la tecla START/STOP.
 Las sefiales CAN se han emitido el nimero de veces establecido.

La integracion se detiene junto con la parada de la salida de sefial CAN.
Sobrevalor y valor de error en los datos de salida

Los datos de medicién emitidos por el instrumento se sustituyen por un sobrevalor o un valor de
error en las siguientes circunstancias.

Sobrevalor Indica que se ha superado el valor maximo visualizable correspondiente al rango
+99999.9E+30 actualmente configurado.

Valor de error Indica que no se ha podido realizar el calculo porque se intentd hacerlo
+77777.7TE+30 inmediatamente después de cambiar el ajuste.
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Funcion de salida de CAN

Comprobacion del estado de la salida
El estado de la salida puede comprobarse con el campo [Status].

None La interfaz CAN estéa detenida.
SetupError Error en el arranque de la interfaz CAN.
Ready La interfaz CAN esta arrancando.
Pulse la tecla START/STOP para iniciar la salida de las sefiales CAN.
OK Las sefiales CAN se emiten con normalidad.
Warning Se ha producido un error de salida de CAN recientemente.
Send error La salida de CAN presenta una anomalia.
Bus OFF El instrumento se ha desconectado del bus CAN debido a un error CAN.

Si el estado de la salida de CAN no pasa a OK

Compruebe los siguientes puntos:

« El instrumento esta correctamente conectado al bus CAN.

« El dispositivo al que se envian las sefiales CAN esta correctamente conectado.

* La resistencia del terminador esta colocada correctamente.

* Las comunicaciones CAN se han configurado correctamente.

* El protocolo CAN, la velocidad de comunicacion y los ajustes del punto de muestreo son los
mismos que los del dispositivo al que se conecta el instrumento.

Si los datos de la seinal CAN de salida muestran un valor anormal

Compruebe los siguientes puntos:

* Los ajustes de la base de datos CAN del instrumento no se han modificado después de crear
el archivo DBC.

« Si otro dispositivo envia una sefial CAN, su numero de identificacion es Unico.
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VT1005 Divisor de alto voltaje de CA/CC

I 8.5 VT1005 Divisor de alto voltaje de CA/CC

EI'VT1005 es un divisor de voltaje CA/CC que convierte un voltaje de entrada de hasta 5 kV (sin
categoria de medicion) en una milésima para lograr una salida con gran precision.

El dispositivo presenta una buena planitud en las caracteristicas de frecuencia y unas
caracteristicas de temperatura estables. Puede utilizarse no solo para medir el voltaje, sino
también para medir la potencia con gran precisién al combinarlo con un vatimetro.

I A e [INPUT] > [CHANNEL]

01 10:42:24  |WideBand,

1 Toque el area de visualizacién de
il ) 0 ol o detalles _del canal que des_ea configurar
Sync. source |11 v us para abrir la ventana de ajustes.

-HRM Ul u2 U4

Urange Manual Manual Manual Manual

1500V 1500V 1500V 1500V

I range Manual Manual Manual Manual
50A 50A 50A

1.00000 1.00000 1.00000
U phase shift OFF OFF OFF OFF OFF
CT ratio d 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000 1.00000
| phase shift OFF OFF OFF OFF OFF
A-Y Conv. OFF OFF OFF
U rectification RMS RMS RMS

I rectification RMS RMS RMS
Upper f lim. 2MHz 1IMHz 1MHz
Lower f lim. 10Hz 10Hz

Integ. mode RMS RMS

2 Toque el cuadro [VT] e ingrese [1000.00]
con el teclado numérico.

1.00000 .
1.00000 4 . ; Puede leer directamente los valores de entrada

1.00000 ’ . del VT1005 al ajustar la relacion de division del
VT1005 al Analizador de potencia.

Configure la compensacion de fase de
voltaje en [ON].

4 Configure la frecuencia en [100.0] kHz.

Upper f lim.  2MHz Mode

Lower  lim. J0RE 84 5 Ingrese un valor de compensacién

ZCHPF oFF

de fase adecuado para la longitud del
L9217 cable de conexién utilizado con

el VT1005.
Nombre Valor de compensacion
de la diferencia de fase
del modelo
. entre la entrada y la
(longitud) salida (°)
L9217 (1,6 m) -4,01
L9217-01 (3,0 m) -4,26
L9217-02 (10 m) -5,52

Al configurar el valor de compensacion de fase
en el Analizador de potencia, el instrumento
puede realizar la compensacion de fase para
el Divisor y reducir los errores en la medida

de potencia en la region de alta frecuencia. El
ajuste varia segun el Analizador de potencia
que se utilice.

IMPORTANTE
Ingrese el valor de compensacion de fase con precision. Los ajustes erréneos pueden hacer que
el proceso de compensacion aumente el error de medicion.
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n Conexion con computadoras

El instrumento tiene interfaces LAN, GP-IB y RS-232C. Cuando se conecta a una computadora,
el instrumento puede controlarse con comandos de comunicacion y los datos medidos pueden
transferirse a la computadora.

IMPORTANTE

Utilice una de las interfaces indicadas. El uso simultaneo de varias interfaces puede provocar un
mal funcionamiento del instrumento, como la interrupcién de la comunicacion.

Lista de las funciones de la interfaz

Interfaz Funciones Referencia

Opera de manera remota el instrumento (ajustes, monitorizacién de
pantalla) desde un navegador web general, como Microsoft Edge®, | p. 224
con la funcion de servidor HTTP.

Descarga los datos guardados en una memoria USB a una

. 226
computadora mediante la funcion de servidor FTP. P
Envia automaticamente los datos de forma de onda guardados en
la memoria USB conectada al instrumento a una computadora de la 0. 230

red o al servidor FTP de una computadora remota con la funcion de
cliente FTP.

LAN Controla el instrumento mediante comandos de comunicacion.
(Puede controlar el instrumento conectado por TCP/IP con una
computadora a través del puerto de comandos de comunicaciones | p. 238
si envia comandos de comunicaciones desde un programa que
haya creado).

Utiliza de manera remota el instrumento y transfiere los datos
medidos a una computadora mediante GENNECT One (software p. 245
para PC).

Utiliza la funcién de comunicacién Modbus/TCP para adquirir los
datos de control y medicién del medidor en tiempo real.
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p. 247

Controla el instrumento mediante el envio de comandos de
GP-IB L p. 238
comunicacion.

Controla el instrumento mediante el envio de comandos de 238
comunicacion. P

RS-232C

Inicia/detiene la integracion y restablece los datos mediante sefiales

p. 207
externas.

Descargue GENNECT One (con el manual de instrucciones) y el manual de instrucciones de
comandos de comunicaciones del sitio web de Hioki.
Consulte “9.9 GENNECT One (software de PC)” (p. 245).
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Conexion y ajustes de la interfaz LAN

I 9.1 Conexidén y ajustes de la interfaz LAN

El instrumento se suministra de serie con una interfaz LAN. Utilice un cable LAN para conectar el
instrumento y una computadora.
Consulte “Lista de las funciones de la interfaz” (p. 219).

Conexion de un cable LAN

Conecte un cable LAN al conector RJ-45 (Gigabit Ethernet) del instrumento.

/NATENCION

B No desconecte los cables de datos mientras el instrumento esté enviando o

® recibiendo datos.

Esto podria danar el instrumento y la computadora.

m Si tiende un cable LAN en exteriores o a una distancia de mas de 30 m, conecte
un protector de sobretension LAN u otro dispositivo de proteccion adecuado.

De lo contrario, puede danar el instrumento debido a su alta susceptibilidad a los
efectos de los rayos inducidos.

m Utilice la misma conexioén a tierra para el instrumento y la computadora.

Si se conectan cables de datos cuando existe una diferencia potencial entre los
niveles de conexion a tierra del instrumento y la computadora, podrian generarse
0 danos o fallos de funcionamiento en el instrumento y la computadora.

B Apague el instrumento y la computadora antes de conectar o desconectar los
cables.

De lo contrario, podria dafar el instrumento y la computadora conectados o provocar
su mal funcionamiento.

B Acople los conectores con firmeza.

De lo contrario, puede dafar el instrumento o evitar que se desemperie segun sus
especificaciones.

IMPORTANTE

Cuando utilice la interfaz LAN, no utilice la interfaz R-232C o GP-IB. El uso simultaneo de varias
interfaces puede provocar un mal funcionamiento del instrumento, como la interrupcion de la
comunicacion.
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Conexion y ajustes de la interfaz LAN

Conexion LAN

N Conector RJ-45
& 1000BASE-T
5 LED ACT (naranja)

: = < Parpadea: enviando/recibiendo datos

= <
o000 = Z LED LINK (verde)
L S— - Encendido: Conexion establecida
Apagado: Conexién no establecida

Ejemplo de conexiones: Conexiéon de un instrumento y una computadora (conexion del
instrumento a una computadora)

Conector RJ-45 1 Conecte el conector de conversion cruzada al

@ 2 cable LAN.

Conector de
conversion cruzada 2 Conecte el conector de conversion cruzada a la
interfaz LAN del instrumento.

3 Conecte el cable LAN al conector 100Base-TX
de la computadora.

Cuando no se dispone de un conector de conversion cruzada
El instrumento puede conectarse a una computadora con un hub.
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Conexion y ajustes de la interfaz LAN

Configuracion de los ajustes de LAN y creacidén de un entorno de red

Ajustes de LAN (para el instrumento)
Debe configurar los ajustes de LAN antes de conectar el instrumento a una red. Si cambia la
configuracion de la LAN mientras el instrumento esta conectado a una red, es posible que el
instrumento tenga la misma direccién IP que otro dispositivo de la red LAN, lo que provocara que
se envie informacién de direccion incorrecta a la LAN.

ENNE EW CRVTIENV LTl [SYSTEM] > [COM]

1 Toque el cuadro [DHCP] para
configurarlo en [ON] u [OFF].

HTTP/FTP server

o 8 Authentication: OFF El Protocolo de configuracién dinamica de
Subnet mask @ S host (DHCP) es un método por el cual los

Ethernet  pHcp

Default gateway

(Co— 1)) rFrecient dispositivos pueden adquirir y configurarse

e Automatic data uploads: OFF

12:34:56:78:9ABC automaticamente con una direccion IP y otra

informacion. Cuando la funcién DHCP esta

GP-B  Address Z activada y hay un servidor DHCP funcionando

RS-232C  Host RS-232C en la misma red, el instrumento puede adquirir
Baud rate LT e automaticamente los ajustes de direccién

IP, mascara de subred y puerta de enlace

predeterminada.

Setup

(Siga los pasos que se indican a continuacion solo cuando [DHCP] esté configurado en
[OFF]).

2 Toque el cuadro [IPv4 address] y, luego, ingrese la direccién IPv4 con el teclado numérico.

La direccion IP se utiliza para identificar dispositivos individuales conectados a la red. Utilice una direccion
Unica que ningun otro dispositivo de la red esté utilizando.

El instrumento utiliza la versién 4 de IP, y las direcciones IP se expresan como una serie de cuatro numeros
decimales separados por puntos, como 192.168.1.1. Si el ajuste DHCP esta activado, la direccion IP se
configurara automaticamente mediante DHCP.

3 Toque el cuadro [Subnet mask] y, luego, ingrese la mascara de subred con el teclado
numeérico.

La mascara de subred se utiliza para separar la direccion IP en la parte que indica la red y la otra parte que
indica el dispositivo.

La mascara de subred suele constar de una serie de cuatro numeros decimales separados por puntos, como
255.255.255.0.

Si ingresa un valor no vélido, la mascara de subred no se modifica.

Si el ajuste DHCP esta activado, la puerta de enlace predeterminada se configurara automaticamente
mediante DHCP.

4 Toque el cuadro [Default gateway] y, luego, ingrese la puerta de enlace predeterminada con
el teclado numérico.

La puerta de enlace predeterminada especifica la direccion IP del dispositivo que sirve de puerta de
enlace cuando la computadora con la que se esta comunicando se encuentra en una red distinta de la del
instrumento.

Si no utiliza una puerta de enlace (por ejemplo, si utiliza una conexién uno a uno), configure la puerta de
enlace del instrumento en 0.0.0.0.

Si el ajuste DHCP esta activado, la puerta de enlace predeterminada se configurara automaticamente
mediante DHCP.
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Conexion y ajustes de la interfaz LAN

Ejemplos de arquitecturas de entornos de red
Ejemplo 1: Conectar el instrumento a una red existente
Cuando conecte el instrumento a una red existente, primero debe hacer que el administrador del
sistema de red (departamento) asigne los siguientes ajustes. Asegurese de que el instrumento
utiliza una direccién unica que no esté siendo utilizada por ningun otro dispositivo de la red.

Direccion IP

Mascara de subred

Puerta de enlace
predeterminada

Cuando conecte un instrumento de medicion a una red existente (proporcione una de las
siguientes opciones)

» Cable recto compatible con 1000Base-T (cable disponible en el mercado, de hasta 100 m de
longitud)
(Para redes 100Base o 10Base, también puede utilizar un cable 100Base-TX o 10Base-T).

» 9642 Cable LAN con conector de conversion cruzada (opcional)

Ejemplo 2: Incorporacién de un puerto LAN a una computadora conectada a una red
existente y conectar el instrumento al puerto nuevo.

Configure la direccion IP, la mascara de subred y la puerta de enlace predeterminada del nuevo
puerto LAN después de verificar los ajustes adecuados con el administrador del sistema de red.

Ejemplo 3: Conexién de una computadora y varios instrumentos mediante un hub
Cuando se crea una red local no conectada externamente, se recomienda utilizar direcciones IP
privadas como las que se muestran en el ejemplo.

Al crear una red con la direccién de red 192.168.1.0/24

Computadora: 192.168.1.1
Instrumento: 192.168.1.2, 192.168.1.3, 192.168.1.4, etc. (Se avanza en orden)

Mascara de subred 255.255.255.0

Direccion IP

Puerta de enlace

predeterminada 0.0.0.0

Ejemplo 4: Conexion de una computadora y el instrumento uno a uno con el 9642 cable LAN
Cuando conecte una computadora y el instrumento uno a uno con el conector de conversién
incluido con el 9642 Cable LAN, puede configurar la direccion IP como desee. Sin embargo, se
recomienda utilizar una direccion IP privada.
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Computadora:  192.168.1.1
Instrumento: 192.168.1.2 (utilice un valor diferente).

Mascara de subred 255.255.255.0

Direccion IP

Puerta de enlace

predeterminada 0.0.0.0

Cuando conecte el instrumento de mediciéon y una computadora uno a uno, necesitara uno
de los siguientes elementos:

» Cable cruzado compatible con 1000Base-T (de hasta 100 m)
» Cable recto compatible con 1000Base-T y conector de conversion cruzada (de hasta 100 m)
» 9642 Cable LAN con conector de conversion cruzada (opcional)
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Operacion remota del instrumento a través del servidor HTTP

9.2 Operacion remota del instrumento a través del
servidor HTTP

El instrumento incluye la funcion de servidor HTTP. Esta funcién permite controlar el instrumento de
forma remota con un navegador web general, como Microsoft Edge®. El navegador web mostrara
la pantalla y el panel de control del instrumento. El panel de control también permite comprobar el
estado de encendido/apagado de los indicadores de canal.

La operacion remota puede realizarse de la misma manera que con el instrumento real. Sin
embargo, el panel de control no permite mantener pulsadas las teclas ni pulsarlas en simultaneo.
Cuando se configura el reloj del instrumento mientras se conecta el servidor HTTP, puede perderse
la comunicacion.

Conexion al servidor HTTP

1 Abra un navegador web, como Microsoft Edge®.

2 Ingrese la direccién del instrumento en la barra de direcciones
(por ejemplo, http://192.168.1.1).

3 (Cuando [HTTP/FTP server settings] esta configurado en [ON])
Ingrese el nombre de usuario y la contraseia para iniciar sesion.

La visualizacion de la pagina principal indica que se ha conectado correctamente al instrumento.

M [E] HIOKI PW001s HTTP SERVER x| =

&« e C ] A Not se-:ure 2

HIOKI PW8001 Series HTTP SERVER

Model : PW8001-15 | Serial : 000000000 | Version : V0.26

Select an operation.

Remotely control the PW8001. Only one can be connected at the same time.

St Number of connections: 0/ 1

Browse the PW8001 display and LED status. The number of devices can be connected at the same time is 4.

Erovwsinglricds Number of connections: 0/ 4

More Information +
®

Copyri|iht(C) 2021 HIOKI E.E. CORPORATION. All rights reserved.

Si hace clic en [More Information] en la pagina principal, podra comprobar la informacién detallada,
incluidos los nimeros de serie del instrumento, los moédulos y los sensores de corriente, asi como la fecha
de calibracion y la fecha de ajuste.
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Operacion remota del instrumento a través del servidor HTTP

4 Elija entre [Control Mode] y [Browsing Mode].
Pueden conectarse hasta cinco computadoras a un Unico PW8001.

Control Mode Permite comprobar el estado de encendido/apagado de la pantalla del
instrumento, el panel de control y los indicadores de canal en un navegador web.
Al hacer clic en la pantalla del navegador web, podra manejar el instrumento
de la misma forma que con la pantalla tactil y el panel de control.

Al girar el boton de rueda mientras se apunta al mando X oY, se puede
accionar el mando X oY, respectivamente.

Intervalo de actualizacién de la visualizacion: 200 ms, 1s,5s,10s,30 s

Browsing Mode Permite comprobar el estado de encendido/apagado de la pantalla del
instrumento, el panel de control y los indicadores de canal en un navegador web.
No puede tocar ni pulsar las teclas.

Pueden conectarse hasta cuatro computadoras a un tnico PW8001.
Intervalo de actualizacion de la visualizacién: 200 ms, 1s,5s,10s,30 s

O [ Hoarwesoi HTPSERVER x|+

s C @ A Notsecure | 192.168.1.1/files/http/remote htmiZmode=(

HIOKI PW8001 Series HTTP SERVER

Model : PW8001-15 | Serial : 000000000 | Version : V0.26
REMOTE CONTROL PAGE

Refresh Interval : EI Download Capture

Chil. @72 CRB CrE ChE CRls Ry R

U7005 U7005 U7005 U7005 U7001 U7001 U7001 U7001
Wiring 3P3W2M 3P3W3M 3P4W
linput Probel Probel Probel

Rate 50AAC/DC 50AAC/DC 50AAC/DC

e

U1 0.001kV U2 0.000kV U3 0.001kV U4 0.000kV 0.000kV U6 0.000k 0.000kV 0.001kV
11 001 A 12 002 A I3 001 A 14 001 A 001 A 16 0.02 / .02 A 0.01 A

u iy u |

Copyright(C) 2021 HIOKI E.E. CORPORATION. All rights reserved

Si no se muestra la pagina principal

« Verifique los ajustes de LAN del instrumento y la direccion IP de la computadora.
Consulte “Configuracion de los ajustes de LAN y creacion de un entorno de red” (p. 222).

* Asegurese de que el LED LINK UP de la interfaz LAN esté encendido y que la marca LAN ()

aparezca en la pantalla del instrumento.
Consulte “Conexién de un cable LAN” (p. 220).

* Es posible que algunos navegadores no funcionen correctamente. Pruebe utilizar otros
navegadores.
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Guardado de capturas de pantalla

Si pulsa el boton [Download Capture] situado en la parte superior derecha, podra guardar la
pantalla mostrada en ese momento.
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Adquisicidn de datos a través del servidor FTP

I 9.3 Adquisicion de datos a través del servidor FTP

Con la funcién de servidor FTP, los archivos almacenados en la memoria USB pueden adquirirse

en una computadora.

 El instrumento dispone de un servidor FTP (protocolo de transferencia de archivos, compatible
con RFC959) integrado.

» Hay varios programas gratuitos que pueden utilizarse como clientes FTP.

» Es posible que las fechas y horas de actualizacion de los archivos no se muestren correctamente
en funcién del cliente FTP.

* El servidor FTP del instrumento solo admite una conexién. No se puede acceder
simultaneamente desde varias computadoras.

» La conexidon FTP puede desconectarse si transcurre un minuto o mas sin que se envie un
comando después de establecer la conexién. En este caso, conéctese de nuevo al servidor FTP.

» Desconecte la conexion FTP antes de insertar y expulsar una memoria USB.

» No realice operaciones de archivos en el instrumento mientras haya una conexion FTP activa.

Debe configurar el instrumento y conectarlo a una computadora con un cable LAN para poder
utilizar la funcién de servidor FTP.
Consulte “9.1 Conexidn y ajustes de la interfaz LAN” (p. 220).

IMPORTANTE

Algunos clientes FTP y navegadores web eliminan todos los archivos y carpetas que se estan
moviendo si se cancela la operacion de movimiento, independientemente de si los archivos y
carpetas se habian transferido o no. Tenga cuidado al utilizar el comando Mover. Se recomienda
copiar (descargar) los archivos y carpetas y, luego, borrarlos.

Tenga en cuenta los siguientes puntos antes de utilizar la funcion de servidor FTP:

Relacion de los medios Todos los medios de almacenamiento se muestran como directorios en la
de almacenamiento y los sesion FTP.

directorios usb ....eeennn... Memoria USB

Restriccion Los archivos no se pueden guardar mientras haya una medicion en curso.
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Adquisicidn de datos a través del servidor FTP

Acceso al servidor FTP del instrumento

Este ejemplo explica cdmo acceder al servidor FTP con el Explorador de archivos en Windows 10.
Inicie el Explorador de archivos en la computadora e ingrese la direccion del instrumento en la
barra de direcciones.

Si la opcién [HTTP/FTP server Authentication] esta configurada en [ON], ingrese el nombre de
usuario y la contrasefia para iniciar sesion.

Configure el nombre de usuario y la contrasefia para evitar que terceros borren archivos por
accidente.

Consulte “Restriccion de la conexion al servidor FTP (autenticacion de FTP)” (p. 229).
[ftp://lUsername:Password@Instrument’s IP address]

Para el nombre de usuario HIOKI y la contrasefia PW8001
Ingrese ftp://HIOKI:PW8001@192.168.0.2.

Si la direccioén del instrumento es 792.168.0.2

= 1 [4 = | ThisPC - m] x
Computer  View [7]
« v -GQ ftp://HIOK:PWS001@192.168.0.2 ) ~ ‘ > 2 Search This PC

l La memoria USB conectada al instrumento

Si la conexidn esta deshabilitada
Compruebe los ajustes de comunicacion del instrumento.
Consulte “9.1 Conexion y ajustes de la interfaz LAN” (p. 220).
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Adquisicion de datos a través del servidor FTP

Realizacién de operaciones de archivos en el servidor FTP

00 0000000000000 000000000 0000000000000 0000000000000 00000000000000000000000000
Descarga de archivos

Seleccione el archivo que desee descargar de la lista de carpetas y arrastre y suelte* con el ratén

el archivo al destino de la descarga (el escritorio 0 una carpeta fuera del explorador [Explorador
de archivos]).

*: Haga clic en el archivo y, luego, mueva el ratén mientras mantiene pulsado el botén.

‘ Arrastrar y soltar

—

En la pantalla de la computadora

Es posible que los segundos u horas, minutos y segundos de la marca de tiempo (fecha y hora)
del archivo no reflejen la hora real.

Eliminacion de archivos

Haga clic con el botén derecho del ratén en un archivo de la lista de carpetas FTP y seleccione
Delete en el menu contextual.

4( 1 Clic con el botén derecho )

(ﬁ‘( 2 cClic )
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Adquisicidn de datos a través del servidor FTP

Restriccion de la conexion al servidor FTP (autenticacion de FTP)
Se puede restringir el acceso al servidor HTTP/FTP.
Por lo general, el servidor FTP del instrumento se controla mediante autenticaciéon anénima y se
puede acceder a él desde todos los dispositivos de la red.
Habilite [HTTP/FTP server settings] y configure el nombre de usuario y la contrasefa para
restringir la conexion al servidor FTP.
Se recomienda configurar el nombre de usuario y la contrasefia y restringir el acceso para evitar
que terceros borren archivos por accidente.

EN e EW CRYTIENVLTd [ [SYSTEM] > [COM]

1 Toque [Set up] en [HTTP/FTP server]
para abrir la ventana de ajustes.

Ethernet  pHcp OFF HTTP/FTP server

1Pv4 address 192.168. 1. 1 Authentication: OFF

Sulsinies 25 O 0 2 Toque el cuadro [Authentication] para
Default gateway B 0 @ 0 FTP client

AETAIE TR Y configurarlo en [ON].

Setup

MAC address 12:34:56:78:9A:BC

GP-IB ddress
- ; 3 Toque el cuadro [Username] y, luego,
RS-232C  Host RS-232C . N
configure el nombre de usuario con la
ventana del teclado numérico.

Baud rate 115200 bps

Hasta 12 caracteres de un byte

4 Toque el cuadro [Password] y, luego,
configure la contrasena con la ventana
del teclado numérico.

Hasta 12 caracteres de un byte

I

i

Toque [Apply] para confirmar.
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Envio de datos mediante la funcién de cliente FTP

9.4 Envio de datos mediante la funcidn de cliente
FTP

Los archivos guardados en una memoria USB conectada al instrumento pueden enviarse al
servidor FTP de la computadora.

Especifique la direccién IP de la computadora con el servidor FTP en el instrumento.

Registre también el nombre de usuario y la contrasefia del instrumento en el servidor FTP de la
computadora.

Se pueden utilizar servidores FTP, como el servidor FTP de Windows®.

Al enviar datos con poco espacio disponible en la memoria USB

Seleccione [SYSTEM], luego [COM] y configure [Delete files after upload] en [ON].
Los archivos del instrumento se borran después de ser enviados al servidor FTP.

Los datos pueden enviarse de manera automatica o manual.
Consulte “Carga manual de archivos” (p. 234).

Ajuste de la carga automatica de archivos

Los archivos guardados en una memoria USB conectada al instrumento pueden enviarse
automaticamente al servidor FTP de la computadora.
A continuacion, se muestra un ejemplo de envio de datos al servidor FTP con la direccién IP

192.168.1.1.
i
]
Instrumento Computadora del servidor FTP
(Por ejemplo, 192.168.1.2) (Por ejemplo, 192.168.1.1)

Procedimiento de funcionamiento

1 Configure los ajustes de LAN con el instrumento y conecte el instrumento a la red LAN.
Consulte “9.1 Conexion y ajustes de la interfaz LAN” (p. 220).
Configure el servidor FTP en el lado receptor (computadora).

Realice el envio automatico de FTP con el instrumento.

Configure los ajustes de guardado automatico con el instrumento.
Consulte “Ajuste de la carga automatica de archivos” (p. 230).
Inicie la medicién con el instrumento.

GC AWN

Cuando el instrumento haya terminado de guardar automaticamente un archivo, se enviara automaticamente
al servidor FTP de una computadora.

Compruebe el estado de las comunicaciones entre el instrumento y la computadora.

o

Consulte “Comprobacion del estado de la comunicacion FTP” (p. 233).
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Envio de datos mediante la funcién de cliente FTP

EN ELEW CRYTIENV 14l [SYSTEM] > [COM]

Ethernet

GP-IB

RS-232C  Host

DHCP OFF
IPv4 address e, Ik il
Subnet mask 2558255825550
Default gateway Oy @ 0 0

MAC address 12:34:56:78:9A:BC

Address 1

RS-232C

Baud rate 115200 bps

HTTP/FTP server
Authentication: OFF

Setup 2

FTP client
Automatic data uploads: ON

1 Toque el cuadro [Setup] en [FTP client]
para abrir la ventana de ajustes.

Configure cada elemento en
[FTP client settings].

3 Unavez completada la configuracion
de FTP, toque [Test Upload].

Consulte “Prueba de carga de archivos”
(p. 232).

4 Toque [X] para cerrar la ventana de

ajuste.
Configuracion del cliente FTP
Parametro Ajuste Descripcion

Automatic file upload ON u OFF

FTP server Hasta 45 cadenas de caracteres de | Define el nombre del host o la direccién IP
un byte del servidor FTP.
Ejemplo 1: FTPSERVER
Ejemplo 2: 192.168.1.1

Port De 1 a 65535 Define el numero de puerto del servidor

FTP.

Username Hasta 32 cadenas de caracteres de | Define el nombre de usuario para iniciar
un byte sesion en el servidor FTP.
Ejemplo: HIOKI

Password Hasta 32 cadenas de caracteres de | Define la contrasefa para iniciar sesién en
un byte el servidor FTP.

Ejemplo: PW8001

La contrasefia se muestra como [eeeee].

Destination directory

Hasta 45 cadenas de caracteres de

Especifica el directorio del servidor FTP

un byte para guardar datos.
Ejemplo: datos
Passive mode ON u OFF Permite seleccionar si se utiliza o no el
modo PASV durante la comunicacion.
Delete files after upload | ON u OFF Elimina el archivo original una vez que se
haya cargado correctamente.
Filename extension ON u OFF Agrega un nombre de identificacién

Serial number
IP address

Time and date

seleccionado

HIOKI PW8001A972-00
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Envio de datos mediante la funcién de cliente FTP

Ejemplo de nombre de archivo

Cuando las casillas de verificacion [Serial number], [IP address] y [Time and date] estan configuradas en
[ON], el archivo se denomina [123456789_192-168-1-2_210110-123005_01100000.CSV].
Los archivos pueden identificarse cuando se utilizan varios vatimetros.

Serial number 123456789 Date and time 21-01-10 12:30:05

IP address 192.168.1.2 Auto-save file name 01100000.CSV

Prueba de carga de archivos
Compruebe si se pueden enviar archivos con el cliente FTP.

ENEER CRYTIENFLTd[ ) [SYSTEM] > [COM]

1 Toque el cuadro [Setup] en [FTP client]
para abrir la ventana de ajustes.

Ethernet  pHcp OFF HTTP/FTP server . e .. .
e T Authentication: OFF G El nombre de identificacion seleccionado en

Subnet mask 255.255.255. 0 SE [Filename extension] se agrega al nombre

Default gateway I et del archivo de prueba.
MAC address 12:34:56:78:9A:BC A

2 Toque [Test Upload].

GP-IB Address i

RS-232C  Host RS232C El archivo de prueba [FTP_TEST.TXT]
Baud rate 115200 bps se envia a la carpeta especificada en

[Destination directory].

Cuando aparece [PASS], el archivo se ha

enviado correctamente. Cuando aparece

[FAIL], la carga de archivos ha fallado.

Si no se puede enviar el archivo de prueba,
compruebe la configuracion de carga
automatica de archivos del instrumento y la
configuracion FTP de la computadora.

3 Inicie la medicién cuando el resultado
de la prueba de carga sea [PASS].

El instrumento carga automaticamente los
datos de las formas de onda medidas en el

2 :] servidor FTP.

Archivos que se cargaran automaticamente
Los siguientes archivos se cargan automaticamente tras su creacion.
» Archivo de guardado automatico
 Archivo de ajustes
* Archivo de forma de onda
» Captura de pantalla
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Envio de datos mediante la funcién de cliente FTP

Tiempo de envio de datos

(Tiempo de transferencia [s]) = (Tamario del archivo [KB]) / (Velocidad de transferencia [KB/s]) +
(Tiempo de preparacion de la transferencia [s])
Para obtener mas informacién sobre el tamafio del archivo, consulte “Tiempo y datos registrables”
(p. 167).
Como referencia, supongamos que la velocidad de transferencia es de 4 MB/s y el tiempo de
preparacion de la transferencia es de 3 s.
Ejemplo: Cuando el tamafio del archivo es de 40 MB
(Tiempo de transferencia) = 40 (MB) / 4 (MB/s) + 3 (s)

=10+ 3 (s)=13(s)

Comprobacion del estado de la comunicaciéon FTP

Se puede comprobar el estado de la comunicacion FTP.
Se muestran los nimeros de archivos, como los que el cliente FTP ha enviado correctamente y los
que no.

EENCUERCRYETENFZTGY ) [SYSTEM] > [COM]

1 Toque el cuadro [Setup] en [FTP client]
para abrir la ventana de ajustes.

Ethernet  pHcp OFF HTTP/FTP server

IPv4 address B Authentication: OFF

Subnet mask 255.255.255. 0 EID)

Default gateway 07 00050 FTP client

MAC address 12:34:56:78:9A:BC o lpload ol

(c]]:] Address 1

RS-232C  Host RS-232C
Baud rate 115200 bps

2 Compruebe el nimero de archivos en
[FTP communications status].
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Las siguientes ocasiones ponen a cero los contadores.

» Cuando se toca [Clear]
» Cuando se enciende el instrumento

Cuando un archivo no se envia, el recuento de archivos no enviados aumenta en uno. Luego

de que transcurra cierto tiempo, el archivo se retransmite, 1o que reduce en uno el recuento de
archivos no enviados. La transmision correcta de este archivo incrementa el recuento de Enviados
en uno y el fallo incrementa el recuento de Fallidos en uno.

Al tocar [Clear], se ponen a cero todos los contadores y se detiene la retransmision de archivos no
enviados.
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Envio de datos mediante la funcién de cliente FTP

Carga manual de archivos

Los archivos guardados en una memoria USB conectada al instrumento pueden enviarse al
servidor FTP de la computadora en cualquier momento.
Solo se pueden enviar archivos manualmente. No se pueden enviar carpetas manualmente.

Procedimiento de funcionamiento

1 Configure y conecte la red LAN en el instrumento.
Consulte “9.1 Conexion y ajustes de la interfaz LAN” (p. 220).
Configure el servidor FTP en el lado receptor (computadora).

Consulte “9.4 Envio de datos mediante la funcion de cliente FTP” (p. 230).
Envie archivos al servidor FTP en la pantalla [FILE].
Consulte “Transferencia manual de archivos (carga en un servidor FTP)” (p. 179).

Pantalla de visualizacion JIgI®3

2
3 Configure el cliente FTP con el instrumento.
4

1 Toque el archivo que desea enviar.

2 Toque [FTP send] para abrir la ventana
de ajustes.

2

3 Configure el cliente FTP.

3 Consulte “Ajuste de la carga automatica de
archivos” (p. 230).

4 Toque [Send].

El archivo se transfiere al servidor FTP
especificado.

4C
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Funcién de montaje del servidor FTP

I 9.5 Funcioén de montaje del servidor FTP

Algunos archivos de los que puede crear el instrumento se pueden crear directamente en el
servidor FTP, sin utilizar medios de grabacion (memoria USB), mediante la comunicacion con el
servidor FTP en una computadora. También puede cargar en el instrumento los archivos de ajustes
del servidor FTP.

Registre el nombre de usuario y la contrasefia del instrumento en el servidor FTP antes de utilizar
esta funcion.

Puede utilizar algunos servidores FTP, como un servidor FTP de Windows ®.

Almacenamiento del archivo de ajustes en el servidor FTP

Los archivos se pueden crear directamente en el servidor FTP sin utilizar el medio de grabacién
del instrumento.
A continuacion, se muestra un ejemplo de envio de datos a un servidor FTP con la direccion IP

192.168.1.1.
i
]
Instrumento Computadora del servidor FTP
(Por ejemplo, 192.168.1.2) (Por ejemplo, 192.168.1.1)

En el servidor FTP solo se pueden crear archivos de ajustes y archivos de capturas de pantalla.
Otros archivos se crean en el medio de grabacion del instrumento.

Procedimiento de funcionamiento

1 Configure los ajustes de LAN con el instrumento y conecte el instrumento a la red LAN.
Consulte “9.1 Conexion y ajustes de la interfaz LAN” (p. 220).
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Configure los ajustes del servidor FTP con el equipo del lado receptor (computadora).

3 Configure los ajustes de guardado de archivos para el servidor FTP con el instrumento.
Consulte “Configuracion del cliente FTP” (p. 231).

Cree un archivo de ajustes o un archivo de capturas de pantalla con el instrumento.
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Funcién de montaje del servidor FTP

EN EEW CRYEIEF£ZTdl [SYSTEM] > [DATA SAVE]

oo M 71 Toque el cuadro [Save to FTP Server]
para configurarlo en [ON].

Auto-save settings
Auto-save operation Destination HIOKI/PW8001/
Data save interval

Manual save settings

Destination HIOKI/PW8001/| 0822 Comment entry

Waveform format TEXT Save to FTP server

Parameters Select Measurement paramett
Measured value format TEXT Basic parameters

Remaining save time 43194 hour 28 min  Harmonic parameters

Screenshot settings

Destination HIOKI/PW8001/| 0822 Comment entry

Simultaneous saving of settings OFF

2 Toque [Setup].
Se mostrara una ventana de ajuste.

Auto-save settings

Auto-save operation Destination HIOKI/PW8001/ 2
Data save interval : @ 3 Configure cada elemento en
- - X . .
= [FTP client settings].
server 192.168.1.21
Comment entry N
z‘::me = saveto FTP server [N 4 Unavez completada la configuracién
e Measurement parameters de FTP, toque [Test Connect].
Basic parameters )
= Mo Cuando se comunica correctamente, el
pE————— instrumento muestra [PASS].
Destination HIOKI/PW8001/| 0822 Comment entry
Simultaneous saving of settings OFF 5 Toque [x] para cerrar Ia Ventana de
ajuste.
Configuracion de los ajustes del cliente FTP
Numero de caracteres, L
Elemento Descripcion
formato
FTP server name Hasta 45 cadenas de Ingrese el nombre del host o la direccion IP del
caracteres de un byte servidor FTP.
Ejemplo 1: FTPSERVER
Ejemplo 2: 192.168.1.1
Port number De 1 a 65535 Ingrese el numero de puerto del servidor FTP.
Username Hasta 32 cadenas de Ingrese el nombre de usuario para iniciar sesion
caracteres de un byte en el servidor FTP.
Ejemplo: HIOKI
Password Hasta 32 cadenas de Ingrese la contrasefa para iniciar sesion el
caracteres de un byte servidor FTP.
Ejemplo: PW8001 La contrasefia se muestra como [eeeee].

Estos ajustes son comunes a los utilizados cuando se envian archivos automaticamente con el
cliente FTP.
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Funcién de montaje del servidor FTP

Carpetas de destino para guardar los archivos creados
Las carpetas de destino para guardar los archivos creados en el servidor FTP varian segun el tipo

de archivo.
Tipo de archivo Carpeta de destino de guardado
Archivo de ajustes del Carpeta del servidor FTP que se muestra actualmente en la pantalla
instrumento (extension: SET) [FILE]
Toque [Save Setting] e ingrese un nombre de archivo para crear.
Archivo de ajustes de formulas Carpeta especificada para el destino de guardado de los ajustes de
definidas por el usuario (UDF) guardado manual

(extension: JSON)
Archivo de ajustes de la base de
datos CAN

(extension: DBC)

Captura de pantalla Carpeta especificada para guardar los ajustes de las capturas de
pantalla

Carga de archivos de ajustes desde el servidor FTP
Se carga un archivo de ajustes guardado en el servidor FTP para restaurar los ajustes.

ENCUERCRYEIEFLTG ) [FILE]

s - 1 Toque [Setup] en [Save to FTP Server]
FTP/HIOKI/PWE001 (i para configurar los ajustes del servidor

No. Name Type Date FileSize FTP de destino.
10817 FOLDER  2022-08-17 17:14 Make flder . ] B )
2 0818 FOLDER  2022-08-1812:21 Consulte “Configuracion de los ajustes del

g = i cliente FTP” (p. 236).

AROQ QN QN 0 08 2 kB
Toque [FTPI.

Seleccione el archivo que desea.

Toque [Load setting].
Aparece el cuadro de dialogo de confirmacion.
Toque [Yes].

Gt AWN

La combinacion de opciones, etc., debe ser
idéntica para restablecer los ajustes. De lo
contrario, no se podran restablecer los ajustes.

O
o
>
]
X,
O-
)
Q
[©]
=
Q
o
3
©
c
—
Q
[oX
[®]
=
QO
(%]

HIOKI PW8001A972-00 237



Control del instrumento con comandos de comunicacion

La computadora envia comandos de comunicacion que pueden controlar el instrumento y
comunicarse con él.

Conecte el instrumento y la computadora con un cable RS-232C, GP-IB o LAN.

Para obtener informacién sobre los comandos de comunicacién, consulte el Manual de
instrucciones de comandos de comunicacion.

No utilice el instrumento de forma remota desde un servidor HTTP ni lo controle desde GENNECT
One mientras los comandos de comunicacion controlen el instrumento. Controlar el instrumento
desde varios dispositivos simultaneamente puede provocar fallos de funcionamiento, como la
interrupcion de la comunicacion.
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Conexion y ajustes de la GP-IB

I 9.7 Conexion y ajustes de la GP-IB

El instrumento dispone de una interfaz GP-IB. Utilice un cable GP-IB para conectar el instrumento
y una computadora.
Consulte “Lista de las funciones de la interfaz” (p. 219).

Conexion del cable GP-IB

Conecte el cable GP-IB al conector GP-IB del instrumento.

/MN\ADVERTENCIA

B Apague todos los dispositivos antes de conectar o desconectar los
0 conectores de la interfaz.

No seguir esta indicacion podria provocar una descarga eléctrica en el operario.

/N\ATENCION

B No cortocircuite el terminal de salida ni le aplique voltaje al conector GP-IB.

Esto podria dafar el instrumento.
® B No desconecte el cable mientras el instrumento esté enviando o recibiendo
datos.

Esto podria danar el instrumento y la computadora.

B Utilice la misma conexién a tierra para el instrumento y la computadora.

Si se conectan cables de datos cuando existe una diferencia potencial entre los
niveles de conexion a tierra del instrumento y la computadora, podrian generarse
dafos o fallos de funcionamiento en el instrumento y la computadora.

B Apague el instrumento y la computadora antes de conectar o desconectar los
cables.

o De lo contrario, podria danar el instrumento y la computadora conectados o provocar
su mal funcionamiento.

B Después de conectar el cable, apriete los tornillos en el conector.
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De lo contrario, es posible que los datos no se transfieran correctamente.
B Acople los conectores con firmeza.

De lo contrario, puede dafar el instrumento o evitar que se desempefie segun sus
especificaciones.

IMPORTANTE

Cuando utilice la interfaz GP-IB, no utilice la interfaz LAN o RS-232C. El uso simultaneo de
varias interfaces puede provocar un mal funcionamiento del instrumento, como la interrupcién de
la comunicacion.
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Conexion y ajustes de la GP-IB

Conexion GP-IB

HHHBHHH;
< % % Cable recomendado:
® 1@ @ Cable de conexion GP-IB 9151-02 (2 m)
e |®|® ® e |eo|e
LLOE@FOEOE@EOLE@;OU [ @Ul
—

- J

Acerca de GP-IB

* Pueden utilizarse los comandos comunes IEEE-488-2 1987 (obligatorios).
* La interfaz cumple con la siguiente norma de referencia: (Estandares aplicables: IEEE-488.1
1987+")

* La interfaz se ha disefiado en funcién de la siguiente norma de referencia. (Norma de referencia:
|IEEE-488.2 1987*%)

Para obtener mas informacioén, consulte el Manual de instrucciones de comandos de
comunicacion.

*1:  Norma ANSI/IEEE 488.1-1987, Interfaz digital estandar para instrumentaciéon programable IEEE (norma
ANSI/IEEE 488.1-1987. Interfaz digital estandar para instrumentacion programable IEEE)
*2: Norma ANSI/IEEE 488.2-1987, Cédigos, formatos, protocolos y comandos comunes de la norma IEEE.

(Norma ANSI/IEEE 488.2-1987. Cadigos, formatos, protocolos y comandos comunes de la norma
IEEE)

Configure la direccion GP-IB

Configure la direccién GP-IB antes de utilizar la interfaz GP-IB.

REN ELER CRYTIENVETd [ [SYSTEM] > [COM]

00:25:47 | WideBand

1 Toque el cuadro [Address] y, luego,
ingrese la direccion con el teclado

Ethernet  pHcp OFF HTTP/FTP server -

192.168. 1. 1 Authentication: OFF numerlco'

Setup

&

IPv4 address
Subnet mask E582E5 bRl

Default gateway O 0 O 0 FTP client

MAC address 12:34:56:78:9A:BC Automatic data uploads: OFF
Setup

‘DeOa30

GP-IB Address ﬂ

RS-232C  Host RS-232C
Baud rate 115200 bps

Restablecimiento del control remoto

Al pulsar la tecla REMOTE/LOCAL mientras la tecla REMOTE/LOCAL permanece encendida,
puede reiniciar el control remoto.

Estado de la tecla

REMOTE i i
TLOCAL Control remoto (funcionamiento remoto) en marcha

Las teclas distintas de la tecla REMOTE/LOCAL no se pueden pulsar.
(Encendido en rojo)

REMOTE o
/LOCAL Se puede utilizar la tecla.

(Apagado)
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Conexion y ajustes del RS-232C

I 9.8 Conexidén y ajustes del RS-232C

El instrumento dispone de una interfaz RS-232C. Utilice un cable RS-232C para conectar el
instrumento y una computadora.
Consulte “Lista de las funciones de la interfaz” (p. 219).

Conexion del cable RS-232C

Conecte el cable RS-232C en el conector RS-232C del instrumento.

/AN\ADVERTENCIA

B Apague todos los dispositivos antes de conectar o desconectar los
o conectores de la interfaz.

No seguir esta indicacion podria provocar una descarga eléctrica en el operario.

/NATENCION

® No cortocircuite ni le aplique voltaje al conector RS-232C.
Esto podria dafar el instrumento.

® B No desconecte el cable mientras el instrumento esté enviando o recibiendo
datos.

Esto podria dafar el instrumento y la computadora.

m Utilice la misma conexioén a tierra para el instrumento y la computadora.

Si se conectan cables de datos cuando existe una diferencia potencial entre los
niveles de conexion a tierra del instrumento y la computadora, podrian generarse
dafos o fallos de funcionamiento en el instrumento y la computadora.

B Apague el instrumento y la computadora antes de conectar o desconectar los
cables.

0 De lo contrario, podria dafar el instrumento y la computadora conectados o provocar
su mal funcionamiento.

B Después de conectar el cable, apriete los tornillos en el conector.
De lo contrario, es posible que los datos no se transfieran correctamente.
B Acople los conectores con firmeza.

De lo contrario, puede dafiar el instrumento o evitar que se desempefie segun sus
especificaciones.

IMPORTANTE

Cuando utilice la interfaz RS-232C, no utilice la interfaz LAN o GP-IB. El uso simultaneo de
varias interfaces puede provocar un mal funcionamiento del instrumento, como la interrupcion de
la comunicacion.

HIOKI PW8001A972-00 241

O
o
>
]
X,
O
5
Q
[©]
)
Q
o
3
©
c
—
Q
[oX
[©]
=
QO
(2]




Conexion y ajustes del RS-232C

Conexion RS-232C

Cable recomendado:

Cable RS-232C 9637

(1,8 m, 9 clavijas a 9 clavijas, cable
cruzado,

conector D-sub de 9 clavijas)
Tornillos de bloqueo: #4-40

oco0o0o0o0
ocooo

TIED

J S—

N J

1 Conecte el cable RS-232C al conector D-sub de 9 clavijas del instrumento y fije el cable con
los tornillos.

Configure el protocolo de comunicacién del controlador como se indica a continuacion (los
mismos ajustes que para el instrumento).

Método de . Bit de detencién 1 bit
L Asincrono

comunmcacion Longitud de datos | 8 bits

Velocidad de 9600 bps, 19200 bps, 38400 bps, Control de paridad | Ninguno
N 57600 bps, 115200 bps . 5

comunicacion Control de flujo Ninguno

(Siga los ajustes del instrumento).

IMPORTANTE
» Cuando conecte el cable RS-232C al controlador (DTE), prepare un cable cruzado compatible
con el conector del instrumento y el conector del controlador.
» Cuando se utiliza un cable USB en serie, puede requerirse un adaptador macho-hembra y un
convertidor de cruzado a recto. Preparelos de acuerdo con las especificaciones del conector
del instrumento y del conector del cable USB en serie.

Los conectores de entrada y salida utilizan las especificaciones de terminal (DTE).
Los pines 2, 3, 5, 7 y 8 se utilizan para este instrumento. No deben utilizarse otras clavijas.

Pin . . . N.° de circuito | Codigo Caodigo Caodigo
N.© Nombre del circuito de intercambio ceIT EIA JIS comun
1 Canal de datos que recibe Deteccion 109 CF CD DCD

la deteccién portadora portadora
2 Datos recibidos Recepcion de 104 BB RD RxD
datos
3 Datos enviados Envio de datos 103 BA SD TxD
4 Terminal de datos lista Terminal de datos 108/2 CD ER DTR
lista
5 Conexion a tierra de la Conexion a tierra 102 AB SG GND
sefal de la senal
6 Conjunto de datos listo | Conjunto de datos 107 CcC DR DSR
listo
7 Solicitud de envio Solicitud de envio 105 CA RS RTS
8 Autorizacién para envio | Autorizacion para 106 CB CS CTS
envio
9 Indicador sonoro Indicador sonoro 125 CE Cl RI
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Conexion y ajustes del RS-232C

Cuando conecte el instrumento y una computadora

Utilice un cable cruzado D-sub de 9 clavijas hembra a D-sub de 9 clavijas macho.
Cable recomendado: Cable RS-232C 9637 (1,8 m, 9 clavijas a 9 clavijas, cable cruzado)

Cableado cruzado

D-sub de 9 clavijas hembra
Lado PW8001

D-sub de 9 clavijas hembra
Compatible con PC/AT

N.° de pin N.° de pin
DCD 1 1 DCD
RxD 2 2 RxD
TxD 3 3 TXD
DTR 4 4 DTR
GND 5 5 GND
DSR 6 6 DSR
RTS 7 7 RTS
CTS 8 8 cTS
RI 9 9 RI
Especificaciones

Método de comunicacion

Duplex bidireccional, asincrono

Velocidad de
comunicacion

9600 bps, 19200 bps, 38400 bps, 57600 bps, 115200 bps

Longitud de datos 8 bits
Paridad Ninguno
Bit de detencion 1 bit

Terminador de mensaje
(Delimitador)

Al recibir: CR+LF
Al enviar: CR+LF

Control de flujo

Ninguno

Especificaciones
eléctricas
Nivel de voltaje de entrada
Nivel de voltaje de salida

De 5 a 15 V: Encendido, de -15 a -5 V: Desactivado
+5 V o0 mas: Encendido, -5 V o menos: Desactivado

Conector

Asignacion de clavijas del conector de la interfaz (D-sub macho de 9 clavijas
con tornillos de bloqueo #4-40)

Los conectores de entrada y salida utilizan las especificaciones de terminal
(DTE).

Cable recomendado: Cable RS-232C 9637 (para la computadora)

Si utiliza un conversor de USB a serie para conectar el instrumento a una
computadora, debe utilizar un adaptador macho-hembra y un conversor de
recto a cruzado.

Caodigo de caracteres: ASCII
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Conexion y ajustes del RS-232C

Ajuste de la velocidad de comunicacién

El conector D-sub de 9 clavijas del instrumento puede conmutarse entre la interfaz RS-232C y la
interfaz de control externo.

BENCUERCRYETENFZTGY ) [SYSTEM] > [COM]

1 Toque el cuadro [Host] y seleccione
[RS-232C] en la lista.

Ethernet  phcp OFF HTTP/FTP server
IPv4 address 192.168. 1. 1 Authentication: OFF
Subnet mask 255.255.255. 0

Setup . :
Funciona como una interfaz RS-
Default gateway 0 0. 0. 0 FTP client 2320

Aut tic dat: loads: OFF
MAC address 12:34:56:78:9A:BC HIOMAHE e P

RS-232C Puede controlar el |r.13trur.n.ento

conectado con un dispositivo

ﬂ externo mediante comandos de
comunicacion.

Setup

GP-IB Address

RS-232C  Host

Baud rate 8 115200 bps

Funciona como una interfaz de
control externo.

Puede controlar el instrumento
conectado con un dispositivo
externo mediante senales
l6gicas o sefiales de contacto en
cortocircuito/abierto.

Consulte “8.3 Control de la
integracion con sefiales externas”
(p. 207).

EXT Ctrl

2 Toque el cuadro [Baud rate] y,
luego, seleccione la velocidad de
comunicacion en la lista.

9600 bps, 19200 bps, 38400 bps, 57600 bps,
115200 bps
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GENNECT One (software de PC)

I 9.9 GENNECT One (software de PC)

GENNECT One es un software que permite observar los valores medidos en tiempo real y adquirir
archivos de medicién con el instrumento y la computadora conectados con un cable LAN.

Funciones principales

Puede registrar los valores medidos del instrumento de medicidon conectado a

BRgisue la red LAN a intervalos especificados y mostrar graficos vy listas en tiempo real.
Puede posicionar los valores medidos sobre una imagen de fondo y controlar
el estado de la medicién para que sea visualmente facil de seguir. Se puede

Tablero configurar un valor del umbral para cada elemento de medicién y guardar

informacion de alarma en la computadora cuando un valor medido supere el
valor del umbral.

Funcionamiento remoto

Puede utilizar el instrumento de medicién conectado a la red LAN con su
funcion de servidor HTTP.

Adquisicién de archivos

Carga de archivo
automatica

Puede adquirir archivos de dispositivos de almacenamiento externos
conectados con el instrumento de medicion.

Los archivos creados en el instrumento de mediciéon pueden recibirse en

la computadora con la funcion FTP entre el instrumento de medicién y la
computadora.

Esta funcion también puede utilizarse para los datos medidos de otros
instrumentos de medicion Hioki.

Para los modelos compatibles con GENNECT One, consulte el sitio web de
Hioki.

Para obtener mas informacién, visite el sitio web especial de GENNECT One.
Puede descargar la versién mas reciente desde el sitio web de Hioki.

Instalacion

Contenido del CD adjunto

Nombre de archivo

Descripcion de los archivos

Readme_Jpn.pdf

Descripcion de GENNECT One (japonés)

Readme_Eng.pdf

Descripcion de GENNECT One (inglés)

setup.exe

Instalador de GENNECT One

Requisitos del sistema

Sistemas operativos
compatibles

Windows 8.1 (32 bits, 64 bits)
Windows 10 (32 bits, 64 bits)
Windows 11

Entorno de software

Microsoft .NET Framework 4.6.2 o superior

CPU Reloj de funcionamiento de 2 GHz o mas
Memoria 4 GB o mas

Pantalla Resolucion de 1366 x 768 puntos

Disco duro 1 GB o0 mas de espacio libre

Unidad de CD-ROM

Requisito para la instalacion del software

Consulte el "Manual del usuario de GENNECT One" para obtener informacion detallada sobre cémo utilizar

GENNECT One.

Seleccione Ayuda en el menu de informacion de GENNECT One para ver el manual.
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GENNECT One (software de PC)

Procedimiento de instalaciéon
Ejemplo de pantalla para Windows 10

1 Encienda la computadora.
Es posible que necesite privilegios de

[:___‘( 3_2 Haga clic ) administrador para realizar la instalacion.

2 Coloque el CD adjunto en la unidad de CD-
ROM.

3 Haga clic en [File Explorer] en el menu
de inicio para iniciar el Explorador de
archivos.

( 3_1 Haga clic ) 4 Haga clic en [This PC] y, luego, haga doble
| l clic en [CD-ROM Drive].

_—— CETTT (dzvegs aomeaie)

5 Haga doble clic en la carpeta [GENNECT
Onel.

[ )
4

' 5 Haga doble clic '

6 Haga doble clic en [setup.exe].

L )
y |

' 6 Haga doble clic '
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Control del instrumento y adquisicion de datos mediante las comunicaciones del servidor Modbus/TCP

9.10 Control del instrumento y adquisicion de datos
mediante las comunicaciones del servidor
Modbus/TCP

Aspectos generales de la funcién de comunicacién Modbus/TCP

Modbus es un protocolo de comunicaciones desarrollado para su uso con controladores légicos
programables (PLC). Puede adquirir datos y controlar los dispositivos conectados mediante la
lectura y escritura de registros. Las comunicaciones que utilizan el protocolo TCP/IP a través de
Ethernet se denominan comunicaciones Modbus/TCP.

La funcion de comunicaciones Modbus/TCP del instrumento tiene una funcién de servidor que
responde a los comandos enviados desde los dispositivos externos conectados (dispositivos
clientes). Esta funcién permite el control en tiempo real del instrumento y la adquisicion de datos
de medicion.

Procedimiento de conexion

Conecte un cable LAN al conector RJ-45 (Gigabit Ethernet) del instrumento para conectar el
instrumento con un equipo cliente Modbus.
Consulte “9.1 Conexion y ajustes de la interfaz LAN” (p. 220).

Especificaciones Modbus

Funcion Modbus/servidor TCP

Direccion IP Direccion IPv4 configurada actualmente
(Para modificar y confirmar los ajustes, consulte “9.1 Conexién y ajustes de la
interfaz LAN” (p. 220)).

Numero de puerto 502 (fijo)

Direccion del servidor 1 (fijo)

Codigos de funcion (0x03) Leer el registro de retencion
relacionados (0x04) Leer el registro de entrada

(0X03) Escribir comentario en el registro de retencion

Para obtener informacién sobre la asignacion de registros, consulte el volumen independiente
"Manual de instrucciones de comunicacion Modbus/TCP".
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Control del instrumento y adquisicion de datos mediante las comunicaciones del servidor Modbus/TCP
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m Especificaciones

I 10.1 Especificaciones generales

Ambiente Uso en interior, con nivel de polucién 2, a una altitud de hasta 2000 m (6562 ft)
operativo
Rango de De 0°C a 40°C (de 32°F a 104°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

temperatura de
funcionamiento y
humedad

Rango de
temperatura de
almacenamiento
y humedad

De -10°C a 50°C (de 14°F a 122°F), 80% de HR o menos (sin condensacion)

Resistencia al
aguay el polvo

IP20 (EN 60529)
La calificacion de proteccion para el gabinete del instrumento (segun la norma EN 60529) es
*1P20.

Normas de
conformidad

EN 61010
EN 61326 Clase A

Seguridad
EMC

Cumplimiento de
las normas

El instrumento en modo de medicion IEC cumple con la norma IEC 61000-4-7:2002.
El instrumento en modo de medicion IEC cumple con la norma IEC 61000-4-15:2010.

Fuente de
alimentacion

Fuente de alimentacion comercial
Voltaje de alimentacién nominal: De 100 V a 240 V CA
(Se supone una fluctuacion de voltaje de £10%)
Frecuencia del suministro de energia nominal: 50 Hz, 60 Hz
Sobrevoltaje transitorio anticipado: 2500 V
Potencia nominal maxima: 230 VA

Vida de la bateria
de respaldo

Bateria de litio  Unos 10 arios (valor de referencia a 23°C)
Condiciones de hora y ajuste

Dimensiones

Aprox. 430 An. x 221 Alt. x 361 Prof. (16,93 in de ancho x 8,7 in de alto x 14,21 in de
profundidad) (sin incluir salientes)

Peso Aprox. 14 kg (493,8 oz, PW8001-15 con cuatro U7001 y cuatro U7005 instalados)
Periodo de Tres (3) afios (también se aplica a los moédulos de entrada instalados)

garantia del

producto

Condiciones de
garantia de la

Periodo de garantia de precision: 12 meses
(para voltaje, corriente, potencia del U7001 y U7005, para potencia de la opcion de analisis

precision del motor: 6 meses) o
(1,5 veces los errores de lectura de cada precision especificada garantizados durante 12 meses). 3
Q.
Rango de temperatura y humedad con garantia de la precision: §
23°C +3°C (73°F +5°F), 80% de HR o menos 0.
Tiempo de calentamiento: 30 minutos o mas S
Otras condiciones: Dentro de los rangos de medicion eficaz, formas de onda sinusoidales o 8
entrada de CC, un voltaje de linea a tierra de 0 V
Una vez realizada la calibracion y si la variacion de la temperatura ambiente no supera los
+1°C después de la calibracion.
Accesorios Consulte p. 3.
Opciones Consulte p. 4.
*IP20

Esto indica el grado de proteccién que brinda el gabinete del instrumento para el uso en ubicaciones peligrosas, el
ingreso de objetos extrafios soélidos y el ingreso de agua.

2: Se brinda proteccion contra el acceso con los dedos a piezas peligrosas. El equipo dentro del gabinete cuenta con
una proteccion contra el ingreso de objetos extrafios sélidos de mas de 12,5 mm de diametro.
0: El equipo dentro del gabinete no esta protegido contra los efectos perjudiciales del agua.
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Especificaciones de entrada, salida y medicion

LY 4

I 10.2 Especificaciones de entrada, salida y medicién

Especificaciones basicas

(1) Especificaciones comunes de la medicién de voltaje, corriente y potencia

Numero de moédulos Hasta ocho modulos (se acepta la coexistencia de distintos tipos de moédulos de entrada)
de entrada

Tipo de médulo de U7001 Unidad de entrada de 2,5 MS/s

entrada U7005 Unidad de entrada de 15 MS/s

Forma de instalacion Cuando coexistan diferentes tipos de moédulos de entrada, instale las unidades de entrada
del médulo de U7005 de 15 MS/s todas juntas en el lado de Ch. 1.

entrada

Configuracion del Monofasico de dos cables (1P2W), monofasico de tres cables (1P3W),

cableado por medir ftrifasico tres cables (3P3W2M, 3V3A, 3P3W3M), trifasico de cuatro cables (3P4W)
Configuracion del Los médulos de entrada instalados pueden asignarse a cualquier canal de cableado.
cableado (Sin embargo, solo se pueden utilizar médulos de entrada adyacentes con la misma

configuracién de cableado).

En la misma configuracion de cableado pueden coexistir distintos tipos de médulos de entrada.
No pueden coexistir diferentes tipos de sensores de corriente en la misma configuracion
de cableado.

Método de medicion  Muestreo digital simultaneo de voltaje/corriente con calculo sincronizado de cruce por cero

Frecuencia de U7001: 2,5 MHz, 16 bits
muestreo, tasa de U7005: 15 MHz, 18 bits
bits de muestreo

Rango de medicion Del 1% del rango al 110% del rango
efectiva

Efectos del campo Para la medicién de corriente y potencia activa, un 6% de escala completa o menos a 10 V

electromagnético (escala completa significa la corriente nominal del sensor, solo cuando se utiliza el 9272-05)
de radiofrecuencia

conducido

Efectos del campo Para la medicién de corriente y potencia activa, un 6% de escala completa o0 menos a 10 V/m
electromagnético (escala completa significa la corriente nominal del sensor, solo cuando se utiliza el 9272-05)
de radiofrecuencia

radiado

Rango de Consulte “10.4 Especificaciones detalladas de los parametros de medicion” (p. 280).
visualizacion

Modo de medicion Modo de medicién WideBand, modo de medicion IEC

Intervalo de 1 ms, 10 ms, 50 ms, 200 ms

actualizacion de El intervalo de actualizacion de datos de armdnicos se especifica por separado.

datos El célculo del promedio y las operaciones definidas por el usuario no estan disponibles

cuando el intervalo de actualizacion de datos se configura en 1 ms.
En el modo de medicién IEC, el intervalo de actualizacion de datos se configura en aprox.
200 ms (10 ondas para el ajuste de frecuencia de medicion de 50 Hz; y 12 ondas para 60 Hz).

LPF Frecuencia de corte fc
u7001:
500 Hz, 1 kHz, 5 kHz, 10 kHz, 50 kHz, 100 kHz, 500 kHz, apagado
(El ajuste de LPF de 500 kHz utiliza un circuito analégico).
u7005:
500 Hz, 1 kHz, 5 kHz, 10 kHz, 50 kHz, 100 kHz, 500 kHz, 2 MHz, apagado
(El ajuste de LPF de 2 MHz utiliza un circuito analdgico).

LPF analogico + LPF digital

Agregue +0,05% de lectura a la precision, excepto si el LPF esta desactivado.

Las especificaciones de precision se brindan para frecuencias inferiores o iguales a una
décima parte de la frecuencia de corte configurada.

El valor pico se basa en los valores procesados por LPF, mientras que la valoracion de
pico sobre umbral utiliza valores no procesados por LPF digital.
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Especificaciones de entrada, salida y medicion

Fuente de U1 a U8, 11 al8, CC (se fija en el intervalo de actualizacidon de datos solo para CC)
sincronizacion
Para el PW8001-1x, el modelo con analisis del motor

Ext1 a Ext4: Cuando los ajustes de entrada de los siguientes canales se establecen
en Velocidad (entrada de impulsos) y el resto que queda al dividir el
recuento de pulsos por la mitad el numero de polos es cero.

Ext1: Ch. B, Ext2: Ch. D, Ext3: Ch. F, Ext4: Ch. H

Zph1: Cuando el ajuste de entrada de Ch. D esta en Origen (entrada de
impulsos)

Zph3: Cuando el ajuste de entrada de Ch. H esta en Origen (entrada de
impulsos)

Ch. B, Ch. D, Ch. F, Ch. H:
Cuando el canal correspondiente entra en el modo de funcionamiento
[Individual input]

» Puede seleccionarse para cada configuracion de cableado. (U e | del mismo canal se
miden en sincronizacién con la misma fuente de sincronizacion).

« El punto de cruce por cero de la forma de onda después de pasar por el filtro de cruce
por cero se utiliza como referencia cuando se selecciona U o I.

* En el modo de medicién IEC, solo se puede seleccionar U o .

Rango de frecuencia CC, de 0,1 Hz a 2 MHz (hasta 1 MHz para el U7001)
eficaz de la fuente de
sincronizacion

Rango de entrada Del 1% del rango al 110% del rango
eficaz de la fuente de
sincronizacion

Filtro de cruce por Se utiliza en la deteccién del cruce por cero de las formas de onda de voltaje y corriente.
cero No afecta a las formas de onda medidas.
Consta de filtros digitales LPF y HPF. Las frecuencias de corte se determinan
automaticamente en funcion de los ajustes de los limites de frecuencia superior e inferior
de medicion, asi como de las frecuencias de medicion.
El HPF se puede seleccionar entre activado y desactivado (se configura en desactivado
en el modo de medicién IEC).

Limite de frecuencia Elija entre los siguientes valores de frecuencia para cada configuraciéon de cableado:

inferior de la 0,1 Hz, 1 Hz, 10 Hz, 100 Hz, 1 kHz, 10 kHz, 100 kHz
medicion La frecuencia es fija (no seleccionable) en el modo de medicion IEC.
Limite de frecuencia Elija entre los siguientes valores de frecuencia para cada configuracion de cableado:
superior de la 100 Hz, 500 Hz, 1 kHz, 5 kHz, 10 kHz, 50 kHz, 100 kHz, 500 kHz, 1 MHz, 2 MHz (hasta
medicion 1 MHz para el U7001)
La frecuencia es fija (no seleccionable) en el modo de medicién IEC.
m
Deteccion de Método de comparacion de temporizacion de cruce por cero de voltaje/corriente s
polaridad o
=
Elemento de Voltaje (U), corriente (l), potencia activa (P), potencia aparente (S), potencia reactiva 8
medicion (Q), factor de potencia (1), angulo de fase (¢), frecuencia de voltaje (fU), frecuencia de g-
corriente (fl), rendimiento (n), pérdida (Loss), factor de ondulacion de voltaje (Urf), factor 2
de ondulacion de corriente (Irf), integracion de corriente (Ih), integracion de potencia (WP), »

pico de voltaje (Upk), pico de corriente (Ipk).
Consulte “10.4 Especificaciones detalladas de los parametros de mediciéon” (p. 280).

(2) Especificaciones comunes de la medicion del voltaje

Consulte “10.6 U7001 unidad de entrada de 2,5 MS/s” (p. 299) y “10.7 U7005 Unidad de entrada de 15 MS/s”
(p. 304).

(3) Especificaciones comunes de la medicion de la corriente

Consulte “10.6 U7001 unidad de entrada de 2,5 MS/s” (p. 299) y “10.7 U7005 Unidad de entrada de 15 MS/s”
(p. 304).
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(4) Especificaciones de la medicion de la frecuencia

NuUmero de canales
de medicién

Hasta ocho canales (de fU1 a fU8, de fl1 a fI8), en funcién del nimero de moédulos
instalados

Método de medicion

Método reciproco
Se miden las formas de onda procesadas con el filtro de cruce por cero.

Rango medible

De 0,1 Hz a 2 MHz (la pantalla muestra 0,00000 Hzo - - - - - - Hz si la medicion no se ha
podido realizar).

El rango esta limitado por la banda de medicién del mdédulo de entrada y el ajuste del
limite de frecuencia inferior de la medicion.

Precision de
mediciéon

0,005 Hz
Se supone que se cumplen todas las condiciones que se indican a continuacion:
» Parametro de medicion: frecuencia de voltaje
* Intervalo de actualizacion de datos: 50 ms o mas
* Rango de voltaje: 15V o superior
* Forma de onda introducida: una onda sinusoidal con una magnitud de al
menos el 50% del rango
* Rango de frecuencia: De 45 Hz a 66 Hz
En condiciones distintas de las indicadas anteriormente: +0,05% de lectura
(Con una onda sinusoidal de al menos el 30% del rango de medicion de la fuente de
medicion)

Resolucion de
visualizacion

De 0,10000 Hz a 9,99999 Hz, de 9,9000 Hz a 99,9999 Hz,
De 99,000 Hz a 999,999 Hz, de 0,99000 kHz a 9,99999 kHz,
De 9,9000 kHz a 99,9999 kHz, de 99,000 kHz a 999,999 kHz,
De 0,99000 MHz a 2,00000 MHz

(5) Especificaciones de la medicion de la integracion

Modo de mediciéon

Se puede elegir entre RMS y CC para cada cableado.
(El modo CC solo puede elegirse para la configuracion de cableado 1P2W).

Elemento de
mediciéon

Integracion de corriente (lh+, Ih-, Ih), integracién de potencia activa (WP+, WP-, WP)
El instrumento mide lh+ e |h- solo en modo CC; Ih solo en modo RMS.

Método de medicion

Calculo digital basado en la corriente y la potencia activa. (Los calculos se realizan con
valores no promediados durante el calculo del promedio).

En modo CC: Integra los valores de corriente y los valores instantaneos de potencia para
cada polaridad en cada punto de muestreo.

En modo RMS: Integra los valores de RMS de corriente y los valores de potencia activa
en los intervalos de medicion.

Solo la potencia activa se integra por polaridad. (La potencia activa se integra por
polaridad en cada periodo de la fuente de sincronizacion).

(La suma de los valores de potencia eficaz integrada de una configuracion de cableado
polifasico es la suma de los valores de potencia eficaz por polaridad en los intervalos de
medicion).

Intervalo de
mediciéon

Igual que el intervalo de actualizacién de datos

Resolucion de
visualizacion

999999 (6 digitos + punto decimal),
Parte de la resolucién supone que el 1% de cada rango es el 100% del rango.

Rango medible

De 0 a 99,9999 PAh
De 0 a £99,9999 PWh

Hora de la
integracion

De 0 s 29999 h 59 min. 59 s
La integracion se detiene si el tiempo de integracion supera el rango.

Precision del tiempo
de integracion

+0,02% de la lectura (de -10°C a 40°C)

Precision de la
integracion

x(Corriente o potencia activa) + (Precision del tiempo de integracion)

Funcion de copia de
seguridad

Ninguno
Si se produce un corte de corriente durante la integracién, se detiene una vez restablecida
la alimentacion y se restablecen los datos de integracion.
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Control de la Integracion sincronizada en todos los canales:
integracion  Control manual (teclas, comandos de comunicacion, externo):
Inicio, detencion, restablecimiento de datos
 Control en tiempo real: Inicio, detencion
« Control del temporizador: Detencion después de transcurrido el tiempo programado.

Integracion independiente especifica para cada configuracion:
(No se guardaran los datos).
(No disponible en modo de medicion IEC ni durante la sincronizacion BNC y el
enlace optico)
 Control manual (teclas, comandos de comunicacion, externo):
Inicio, detencion y restablecimiento de datos segun la configuracion del cableado
* Control en tiempo real: Inicio y detenciones segun la configuracién del cableado
 Control del temporizador: Detencion segun la configuracion del cableado después de un
tiempo especificado

Integracion acumulativa disponible

(Se puede reiniciar tras la detencion de integracion. La integracion se reanuda y se
agregan valores a los valores integrados anteriormente).

No disponible en modo de medicién IEC (no se puede reiniciar)

(6) Especificaciones comunes de la medicion de los arménicos

NiUmero de canales Hasta ocho canales en funcién del nimero de moédulos de entrada instalados
de medicién

Fuente de Los mismos que los indicados en las especificaciones de medicion basica
sincronizacién Se basa en la configuracion de la fuente de sincronizacion de la medicién de voltaje,
corriente y potencia seleccionada para cada configuraciéon de cableado.
Sin embargo, para la configuracién de cableado con Zph1 o Zph3 seleccionados
respectivamente como fuente de sincronizaciéon de la medicién de voltaje, corriente y
potencia, puede elegir si la medicién de armdnicos esta sincronizada con Ext1 o Ext3 o
con Zph1 o Zph3.

Modo de medicion Puede seleccionarse entre el modo de medicion WideBand y el modo de medicion IEC
(ajuste comun a todos los canales)

Elemento de Valor de RMS del voltaje armonico, porcentaje de contenido de voltaje arménico,

medicion angulo de fase del voltaje arménico, valor de RMS de la corriente armonica,

porcentaje del contenido de corriente armonica, angulo de fase de la corriente
armonica, potencia activa armonica, porcentaje del contenido de potencia arménica,
diferencia de fase de corriente y voltaje armonico, distorsion total de voltaje armoénico,
distorsion total de corriente armonica, tasa de desequilibrio de voltaje, tasa de
desequilibrio de corriente

(Solo en modo de medicién IEC)

Valor de RMS del voltaje interarmdnico, valor de RMS de la corriente interarmdnica

Longitud de palabra 32 bits
procesable FFT

Antialiasing Filtro digital (configurado automaticamente en funcién de la frecuencia de sincronizacion)
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Funcién de ventana  Rectangular

Agrupacion Apagado, Tipo 1 (subgrupo arménico), Tipo 2 (grupo arménico)
(Ajuste comun a todos los canales)

Método de calculo THD_F, THD_R

de THD Seleccione el orden de calculo entre el 2 y el 500. (Sin embargo, se limita al orden de
analisis maximo de cada modo).
(Ajuste comun a todos los canales)
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(7) Especificaciones de la medicion de arménicos conforme a IEC en el modo de medicién IEC

Método de medicion

Cumple con la norma IEC 61000-4-7:2002, sin brechas ni solapamientos

Ajuste de la
frecuencia de
mediciéon

50 Hz, 60 Hz

Rango de frecuencia
sincronizada

Para el ajuste a 50 Hz: De 45 Hz a 55 Hz
Para el ajuste a 60 Hz: De 56 Hz a 66 Hz

Intervalo de
actualizacioén de
datos

Fijado en aprox. 200 ms
(10 ondas para el ajuste de frecuencia de medicion de 50 Hz; 12 ondas para 60 Hz)

Orden de analisis

Armonicos: Orden de 0 a 200
Interarménicos: Orden de 0,5 a 200,5

NiUmero de ondas de
ventana

10 ondas para el ajuste de frecuencia de medicion de 50 Hz; 12 ondas para 60 Hz

Numero de puntos
de FFT

8192 puntos

Precision de
medicién

Agregue £0,04% del rango a la siguiente precision de medicién de cada moédulo dentro
del rango de frecuencia sincronizada de cada ajuste de frecuencia: voltaje, corriente,
potencia y fase.

Para una frecuencia de 10 kHz o mas, agregue otro £0,04% de rango.

(8) Especificaciones de la medicion de arménicos WideBand en el modo de medicion WideBand

Método de medicion

Método de calculo de sincronizacion con cruce por cero (la misma ventana para cada
fuente de sincronizacion), con brechas
Método de calculo de interpolacién por muestreo fijo

Rango de frecuencia
de sincronizacion

De 0,1 Hz a 1,5 MHz (hasta 1 MHz para el U7001)

Intervalo de
actualizacioén de
datos

Fijado en 50 ms.
Cuando se configura en 10 ms, solo se actualizan los datos armoénicos a intervalos de 50 ms.
Cuando se configura en 200 ms, los valores se obtienen al promediar cuatro conjuntos de
datos de 50 ms.

Orden de analisis
maximo y numero de
onda de ventana

Frecuencia de la onda Numero de onda de Orden de analisis

fundamental la ventana maximo
0,1 Hz<f<2kHz 1 500
2 kHz <f<5kHz 1 300
5 kHz <f< 10 kHz 2 150
10 kHz < f <20 kHz 4 75
20 kHz < f <50 kHz 8 30
50 kHz < f <100 kHz 16 15
100 kHz < f < 200 kHz 32 7
200 kHz < f < 300 kHz 64 5
300 kHz < f < 500 kHz 128 3
500 kHz < f< 1.5 MHz 256 1

Sin embargo, la frecuencia de onda fundamental se limita a 1 MHz para el U7001.

Funcion de
calibraciéon de fase

La calibracion de fase puede iniciarse con teclas o comandos de comunicacion.
(Solo disponible cuando la fuente de sincronizacion esta configurada como Ext)
Los valores de calibracion de fase pueden ajustarse de manera automatica o manual.
Rango de ajuste valido de la calibracion de fase:
De 0,000° a #180,000° (en incrementos de 0,001°)

Numero de puntos
de FFT

Se selecciona automaticamente entre 2048, 4096 y 8192 puntos.

254

HIOKI PW8001A972-00



Especificaciones de entrada, salida y medicion

Prec.is.i?n de Agregue los siguientes valores a la voltaje, corriente, potencia y precision de fase de cada
medicion madulo de entrada.
Sin embargo, agregue un 0,05% de lectura cuando la onda fundamental tenga una

frecuencia de 2 kHz o mas.

Frecuencia Voltaje, corriente, potencia Fase
(% de lectura) *(grado)

cc 0,05% -
0,1 Hz<f<100 Hz 0,01% 0,1°
100 Hz < f< 1 kHz 0,03% 0,1°
1 kHz < f<10 kHz 0,08% 0,6°
10 kHz < f < 50 kHz 0,15% (0,020 x f) +0,5°
50 kHz < f< 1 MHz 0,20% (0,030 x f) +2,0°
1 MHz < f< 1.5 MHz 0,25% (0,040 x f) +2,5°

 En las expresiones indicadas, la unidad de frecuencia (f) es el kilohercio (kHz).

« Las cifras de voltaje, corriente, potencia y diferencia de fase para frecuencias superiores
a 300 kHz son valores de referencia.

» Cuando la onda fundamental tiene una frecuencia fuera del rango de 16 Hz a 850 Hz,
las cifras de voltaje, corriente, potencia y diferencia de fase para frecuencias distintas de
la onda fundamental son valores de referencia.

» Cuando la onda fundamental tiene una frecuencia dentro del rango de 16 Hz a 850 Hz,
las cifras de voltaje, corriente, potencia y diferencia de fase sobre 6 kHz son valores de
referencia.

» Los valores de precision para la diferencia de fase se especifican para la entrada con el
voltaje y la corriente del mismo orden que tienen una amplitud de al menos el 10% del
rango.

Especificaciones de precisiéon

Consulte “10.6 U7001 unidad de entrada de 2,5 MS/s” (p. 299) y “10.7 U7005 Unidad de entrada de 15 MS/s”
(p. 304).
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Especificaciones del registro de la forma de onda

NuUmero de canales
por medir

Hasta ocho canales

(en funcion del nimero de moédulos de entrada
instalados; no obstante, se pueden visualizar
hasta 16 formas de onda).

Hasta cuatro canales analdgicos de CC + hasta
ocho canales de impulsos

Formas de onda de corriente y voltaje:

Forma de onda del motor:

Capacidad de
registro

(5 megapalabras) x [(numero de elementos medidos, incluidos el voltaje y la corriente)
x (Numero de canales, hasta 8) + (NUumero de formas de onda del motor)].
Sin funcién de segmentacion de memoria

Resolucion de la
forma de onda

16 bits (los 16 bits superiores se utilizan para las formas de onda de voltaje y corriente del
u7005).

Velocidad de Formas de onda de corriente y voltaje: Siempre 15 MS/s
muestreo (Para el U7001, los datos muestreados a
2,5 MS/s se interpolan con el 0 mantenido).
Forma de onda del motor (CC analégica): Siempre 1 MS/s
(Los datos muestreados a 1 MS/s se interpolan
con el 0 mantenido).
Forma de onda del motor (impulso): Siempre 15 MS/s
Relaciéon de 11, 1/2,1/3, 1/6, 1/15, 1/30, 1/60, 1/150, 1/300, 1/600, 1/1500
compresion (15 MS/s, 7,5 MS/s, 5 MS/s, 2,5 MS/s, 1,0 MS/s, 500 kS/s, 250 kS/s,

100 kS/s, 50 kS/s, 25 kS/s, 10 kS/s)
Sin embargo, las relaciones de compresion de 1 MS/s o0 menos solo estan disponibles
para formas de onda de motor (CC analdgica).

Longitud de registro

1 kilopalabra, 5 kilopalabras, 10 kilopalabras, 50 kilopalabras, 100 kilopalabras,
500 kilopalabras, 1 megapalabra, 5 megapalabras

Modo de
almacenamiento

Compresion pico a pico

Modo de activador

Sencillo, normal (posibilidad de activador automatico)

Activacion previa

Del 0% a 100% de la duracion del registro, en incrementos de 10 puntos porcentuales

Método de deteccion
del activador

* Activador de nivel (detecta activadores en funcion de fluctuaciones del nivel de las
formas de onda almacenadas).

Formas de onda de voltaje y corriente, formas de onda de
voltaje y corriente procesadas por el filtro de cruce por cero,
activador manual, forma de onda del motor, impulso del motor

Fuente del activador:

Pendiente del activador Borde ascendente, borde descendente

Nivel del activador: +300% del rango para formas de onda en incrementos de

0,1 puntos porcentuales

« Activador de evento
Los activadores se detectan en funcion de las fluctuaciones de los valores de los
elementos de medicion basicos (excepto los elementos de medicién de fluctuaciones).
Las condiciones de deteccidn de activador se determinan en funcion de los valores
l6gicos OR y AND de los cuatro eventos siguientes. El valor I6gico AND tiene prioridad
sobre el valor l6gico OR.

Evento: Compuesto por elementos de medicion basicos (excepto los elementos de
medicién de fluctuaciones), signos de desigualdad (<, >) y valores numéricos
(0,00000 a £99999,9T).

Ev n: Elemento o X XXXXX'y
n: De1a4
Elemento: elemento de medicion basica
o signos de desigualdad
X XXXXX: constante de seis digitos
y: Prefijo S
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Especificaciones del analisis de FFT

Puede seleccionarse para cada canal y cada
configuracién de cableado, hasta tres canales
Forma de onda del motor: CC analdgica

Solo la pantalla de FFT puede realizar el analisis.

Canales de medicion Formas de onda de corriente y voltaje:

Tipo de calculo Espectro de RMS (el valor promedio de cada canal se calcula cuando se seleccionan
varios canales)

Espectro de potencia (potencia activa [P]; sin embargo, solo con las formas de onda de
voltaje y corriente seleccionadas, la suma de la potencia de cada canal [Psum] se calcula

cuando se seleccionan varios canales).

1.000 puntos, 5.000 puntos, 10.000 puntos, 50.000 puntos, 100.000 puntos, 500.000 puntos,
1.000.000 puntos, 5.000.000 puntos

32 bits

Nidmero de puntos
de FFT

Longitud de palabra
de procesamiento
FFT

Punto de analisis En cualquier parte de los datos de forma de onda registrados

Antialiasing Filtro digital aplicado automaticamente

Funcién de ventana  Rectangular, hamming, parte superior plana

Frecuencia maxima  Varia en funcion de la relacién de compresion del registro de la forma de onda.

de analisis

6 MHz, 3 MHz, 2 MHz, 1 MHz,
400 kHz, 200 kHz, 100 kHz, 40 kHz, 20 kHz, 10 kHz, 4 kHz
(Hasta 1 MHz cuando se seleccionan varios canales que incluyen los del U7001 y U7001)

400 kHz, 200 kHz, 100 kHz, 40 kHz, 20 kHz, 10 kHz, 4 kHz
La frecuencia maxima de analisis se obtiene al restar la resolucion de frecuencia de la
frecuencia indicada anteriormente.

Forma de onda de
voltaje y corriente

Entrada de la forma
de onda del motor

Visualizacion del
valor pico de FFT

Los niveles y frecuencias de los valores pico (maximos) de voltaje, corriente y potencia se
calculan a partir de los 10 primeros por orden de nivel.

En los resultados del calculo de FFT, cuando los dos valores adyacentes tienen un nivel
mas bajo, ese valor se reconoce como el valor pico.

Especificaciones de la medicién de fluctuaciones

NiUmero de canales Hasta 8

de medicién

Método de medicion Cumple con la norma IEC 61000-4-15 ed. 2.0 2010, medidor de fluctuaciones, Clase F1

Elementos de
mediciéon

Fluctuaciones a corto plazo (Pst)

Valor maximo de fluctuaciones a corto plazo (PstMax)

Valor de fluctuaciones a largo plazo (PIt)

Valor instantaneo maximo de fluctuaciones (PinstMax)

Valor instantaneo minimo de fluctuaciones (PinstMin)

Cambio de voltaje relativo en estado estable (dc)

Cambio de voltaje relativo maximo (dmax)

Periodo mientras el cambio de voltaje relativo supera el umbral (Tmax)
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Frecuencia de
mediciéon

50 Hz, 60 Hz (medible solo en el modo de medicion IEC)

Rango de medicion

Pst, PIt: De 0,0001 U.P. a 6400 U.P. (divisién logaritmica de 1400 vias)

Filtro de
fluctuaciones

Lampara de 230 V, lampara de 120 V

Precision de
mediciéon

dc, dmax: £4% (a un dmax del 4%)
Pst: 5% (Pst = 0,2 a 5)
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Especificaciones del analisis del motor (opcional)

(1) Especificaciones comunes de la entrada de CC analégica, la entrada de frecuencia y la entrada
de impulsos

Nimero de canales

8 canales
de entrada
Canal Parametro de entrada
Ch.A,Ch.C,Ch.E,Ch.G CC analdgica, frecuencia, impulsos
Ch.B,Ch.D, Ch.F,Ch.H Frecuencia, impulso
Modo de * Modo de analisis del motor
funcionamiento
Numero de
Elemento de medicion o deteccion (tipo de entrada) parametros de
analisis maximo
Patrén 1 Torsioén (analdgical/frecuencia), velocidad (impulso) 4 motores
Patrén 2 Torsién (analdgical/frecuencia), velocidad (impulso), direccion, 2 motores
origen (impulso)
Patrén 3 Torsion (analogical/frecuencia), velocidad (impulso), direccion 2 motores

Patron 4 Torsién (analdgical/frecuencia), velocidad (impulso), origen (impulso) 2 motores

Patron 5 Torsion (analdgica/frecuencia), velocidad (analdgica) 2 motores

* Modo de entrada Individual
Ch. A, Ch. C, Ch. E, Ch. G: Medicién del voltaje de CC, medicion de frecuencia
Ch. B, Ch. D, Ch. F, Ch. H: Medicién de frecuencia

Perfil de terminales Conector BNC aislado
de entrada

Método de entrada Entrada de funcion aislada y entrada de extremo Unico
Aislamiento de la funcion entre canales

Resistencia de 1 MQ £50 kQ
entrada (CC)

Voltaje maximo de 20V
entrada

Voltaje nominal maximo 50 V (50 Hz/60 Hz)
terminal a tierra

Elemento de medicién Voltaje, torsién, RPM, frecuencia, deslizamiento, potencia del motor

Fuente de Los mismos que los indicados en las especificaciones de medicion basica. (El rango de
sincronizacioén frecuencia eficaz y el rango de entrada eficaz también son los mismos).
* En el modo de analisis del motor
Patron 1: Dos tipos para Ch. Ay Ch. B, asi como Ch. Cy Ch. D, puede

configurarse en [A-D].
Dos tipos para Ch. E y F, asi como Ch. Gy Ch. H, puede
configurarse en [E-H].
Patrén 2 a 5: Se puede configurar un tipo en cada una de las opciones [A-D] y [E-H].
* En el modo de entrada individual
Dos tipos para Ch. Ay Ch. B, asi como Ch. C y Ch. D, puede configurarse en [A-D].
Dos tipos para Ch. E y Ch. F, asi como Ch. G y Ch. H, puede configurarse en [E-H].

Limite de frecuencia Elija entre los siguientes valores de frecuencia para cada fuente de sincronizacion del motor:
de medicion inferior 0,1 Hz, 1 Hz, 10 Hz, 100 Hz

Limite de frecuencia Elija entre los siguientes valores de frecuencia para cada fuente de sincronizacion del motor:
de medicion superior 100 Hz, 500 Hz, 1 kHz, 5 kHz, 10 kHz, 50 kHz, 100 kHz, 500 kHz, 1 MHz, 2 MHz

Fuente de frecuencia Seleccione entre fU1 a fU8 o fl1 a fI8.

de entrada Se puede configurar la frecuencia de calculo del deslizamiento.

Nidmero de polos del De 2 a 254

motor

Referencia de La referencia para detectar Zph de la fuente de sincronizacion puede configurarse en el
deteccion de modo de funcionamiento 2 o 4.

impulsos de fase Z Borde ascendente, borde descendente
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(2) Especificaciones de la entrada analégica de CC (Ch. A, Ch. C, Ch. E, Ch. G)

Rango de medicion

1V,5V, 10V

Factor de cresta

1,5

Rango de entrada
eficaz

1% a 110% de rango

Frecuencia de
muestreo, tasa de
bits de muestreo

1 MHz, 16 bits

LPF

1 kHz, apagado (20 kHz)

Tiempo de respuesta

0,2 ms (cuando el LPF esta desactivado)

Método de medicion

Muestreo digital simultaneo, método de calculo sincronizado de cruce por cero
(Promedio entre cruces por cero)

Precision de
mediciéon

+0,03% de lectura, £0,03% de rango

Efectos de la
temperatura

Agregue el siguiente valor dentro del rango de 0°C a 20°C o de 26°C a 40°C:
+0,01% de la lectura por grado centigrado, +0,01% del rango por grado centigrado

Efecto del voltaje en
el modo comun

+0,01% del rango o menos
Cuando se aplica un voltaje de 50 V (CC, 50 Hz/60 Hz) entre los terminales de entrada y
el gabinete

Efectos de los
campos magnéticos
externos

+0,1% del rango o menos
(en un campo magnético de 400 A/m, CC o 50 Hz/60 Hz)

Rango de
visualizacion

Consulte “(4) Elementos de medicion del analisis del motor (solo cuando esta instalada
la opcion de analisis del motor)” (p. 283) en “10.4 Especificaciones detalladas de los
parametros de medicion” (p. 280).

Escala Para torsion: £0,01 a 9999,99
Para RPM: De £0,00001 a 99999,9
Calibracion Las compensaciones de entrada escaladas menores o iguales al £10% del rango se

compensan a cero.
Cuando la compensacion del torquimetro esta activada, las compensaciones de entrada
se compensan a cero después de sumar los valores de compensacion.

Compensacion del
torquimetro

Apagado/encendido (puede seleccionarse por motor)

» Compensacion de no linealidad
Los valores de torsion se corrigen mediante una tabla de compensacion de 11 puntos
(como maximo) de calibracion de torsion (N-m) en comparacion con valores de
calibracion de torsion (N-m).

» Compensacion de la friccion
Los valores de torsidn se corrigen mediante una tabla de compensacion de 11 puntos
(como maximo) de valores de RPM (r/min.) con consideracion de las direcciones de giro
en comparacion con los valores de compensacion de torsion (N-m).

Cada intervalo entre los valores de calibracién de torsion se interpolan linealmente.
La unidad de la tabla de compensacién depende del ajuste.

Ingrese un valor de compensacion de seis digitos.

El signo del calculo de torsion se utiliza para detectar las direcciones de giro: hacia
adelante (signo mas) y hacia atras (signo menos).

Calculo de torsiény
compensacion

Cuando esta deshabilitado: (Valor de torsion) = S x [X - (Valor de compensacion de cero)].
Cuando esta habilitado: (Valor de torsion) = S x [X - (Valor de compensacién de cero)]
-At- Bt
S: Escala
X: Valor convertido de sefial de entrada a torsion
At: Valor de compensacion de no linealidad
Bt: Valor de compensacion de friccion
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Especificaciones de entrada, salida y medicion

(3) Especificaciones de entrada de frecuencia (Ch. A, Ch. B, Ch. C, Ch. D, Ch. E, Ch. F, Ch. G, Ch. H)

Nivel de deteccion

Bajo: aprox. 0,8 V o menos; alto: aprox. 2,0 V o mas

Banda de frecuencia
de mediciéon

De 0,1 Hz a 2 MHz (cuando la relacion de trabajo esta ajustada al 50%)

Ancho de deteccion
minima

0,25 uys o mas

Rango de medicion

Se puede configurar la frecuencia de punto cero fc y la frecuencia fd al torsién nominal en
fc £fd (Hz).

Configure los valores fc y fd con cifras de siete digitos en el rango de 1 kHz a 500 kHz.
Sin embargo, los valores deben configurarse de modo que se cumplan las siguientes dos
desigualdades: (fc + fd) < 500 kHz y (fc - fd) = 1 kHz.

Precision de +0,01% de lectura

medicion Cuando el intervalo de actualizacion de datos esta configurado en 1 ms, agregue £0,01%
de lectura a la precisién de medicion.

Rango de De 1,000 kHz a 500,000 kHz

visualizacion

Escala +0,01 a 9999,99

Calibracion Las compensaciones de entrada dentro del rango de fc £1 kHz se pueden compensar a
cero.
Cuando la compensacion del torquimetro esta habilitada, se agregan valores de
compensacion para compensar a cero.

Unidad Milinewton-metro (mN-m), newton-metro (N-m), kilonewton-metro (kN-m)

Compensacion del
torquimetro

Apagado/encendido

» Compensacion de no linealidad
Los valores de torsidn se corrigen mediante una tabla de compensacion de 11 puntos
(como maximo) de calibracion de torsion (N-m) en comparacion con valores de
calibracion de torsion (N-m).

» Compensacion de la friccion
Los valores de torsién se corrigen mediante una tabla de compensacion de 11 puntos
(como maximo) de valores de RPM (r/min.) con consideracién de las direcciones de giro
en comparacion con los valores de calibracién de torsiéon (N-m).

Cada intervalo entre los valores de calibracién de torsion se interpolan linealmente.

La unidad de la tabla de compensacién depende del ajuste.

Ingrese un valor de compensacion de seis digitos.

Los signos del calculo de torsién se utilizan para detectar las direcciones de giro: hacia
adelante (signo mas) y hacia atras (signo menos).

Calculo de torsiéony
compensacion

Cuando esta deshabilitado: (Valor de torsién) = S x [X - (Valor de compensacion de cero)].
Cuando esta habilitado: (Valor de torsién) = S x [X - (Valor de compensacion de cero)]

- At - Bt
S: Escala
X: Valor convertido de sefial de entrada a torsion
At: Valor de compensacion de no linealidad
Bt: Valor de compensacion de friccion

260

HIOKI PW8001A972-00



Especificaciones de entrada, salida y medicion

(4) Especificaciones de entrada de impulso (Ch. A, Ch. B, Ch. C, Ch. D, Ch. E, Ch. F, Ch. G, Ch. H)

Nivel de detecciéon

Bajo: aprox. 0,8 V o menos; alto: aprox. 2,0 V o mas

Banda de frecuencia
de medicién

De 0,1 Hz a 2 MHz (cuando la relacion de trabajo esta ajustada al 50%)

Ancho de deteccion
minima

0,25 ys o mas

Filtro de ruido de
impulsos (PNF)

Apagado, débil, fuerte (los impulsos positivos/negativos de menos de 0,25 ys se ignoran
con el ajuste débil; menos de 5 ys con el ajuste fuerte)

Rango de medicion

2 MHz

Precision de

+0,01% de lectura

medicion Cuando el intervalo de actualizacion de datos esta configurado en 1 ms, agregue +0,01%
de lectura a la precision de medicion.

Rango de De 0,1 Hz a 2,00000 MHz

visualizacion

Unidad Hertz (Hz), revoluciones por minuto (r/min.)

Rango de ajuste
de la division de
frecuencia

+1a 60000

Deteccion de la
direccion de giro

Configurable en [A-D] y [E-H] cada una

Patron 2 a 5 del modo de analisis del motor

Detecta la direccion en funcion del adelanto/retraso de Ch. B 'y Ch. C en [A-D].
Detecta la direccion en funcién del adelanto/retraso de Ch. F y Ch. G en [E-H].

Deteccion del origen
del angulo mecanico

Configurable en [A-D] y [E-H] cada una

Patrén 2 a 5 del modo de analisis del motor

La divisién de frecuencia de Ch. B se borra en el borde ascendente o descendente de
Ch. D en [A-D].

La division de frecuencia de Ch. F se borra en el borde ascendente o descendente de
Ch. H en [E-H].
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Especificaciones de entrada, salida y medicion

Especificaciones de forma de onda y salida D/A (opcional)

NuUmero de canales 20 canales
de salida

Perfil de terminales Conector D-sub de 25 clavijas (1 unidad)
de salida

Detalles de la salida Conmutable entre la salida de forma de onda y la salida analdgica (puede seleccionarse
desde los elementos de medicién basica, excepto los elementos de medicion de

fluctuaciones).
Resolucion de 16 bits (polaridad + 15 bits)
conversion D/A
Intervalo y tasa de Salida de forma de onda: 1 MHz
refresco de la salida Salida analdgica: 1 ms, 10 ms, 50 ms, 200 ms
(en funcion de los intervalos de actualizacion de datos de los
elementos seleccionados, con un error de £1 ms)
Voltaje de salida Salida de forma de onda:  Puede cambiar entre 2 V e.c. y +1V e.c., factor de cresta: 2,5 0 mas
Los ajustes afectan a todos los canales.
Salida analdgica: +5V CC e.c. (aprox. hasta £12 V CC)

Resistencia de salida 100 Q +5Q

Precision de salida Salida de forma de onda:  Agregue +£0,5% e.c. a la precision de la medicion con el
ajuste de £2 V e.c.
Agregue £1,0% e.c. a la precision de la medicion en el ajuste

de 1 Ve.c.
Especificado suponiendo una salida de CC a 50 kHz
Salida analdgica: Agregue %£0,2% e.c. a la precision de medida de los
elementos de medida de salida (nivel CC).
Coeficiente de +0,05% e.c. por grado centigrado
temperatura

Asignacion de pasador

N.° de Salida N.° de Salida
pin pin B3 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
1 GND 14 GND O O OHONONONONOCHNORONONC)
2 D/AT 15 DIA13 220 RRPRPRE Y
3 D/A2 16 D/A14
4 D/A3 17 D/A15
5 D/A4 18 D/A16
6 D/A5 19 D/A17
7 D/A6 20 D/A18
8 D/IA7 21 D/A19
9 D/A8 22 D/A20
10 D/A9 23 GND
1 D/A10 24 GND
12 D/A11 25 GND
13 D/A12
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Especificaciones de la visualizacion

Idioma de
visualizacion

Japonés, inglés, chino (simplificado)

Pantalla

Pantalla LCD a color TFT de 10,1 pulgadas WXGA (1280 x 800 puntos)

Tamaio de punto

0,1695 mm de V x 0,1695 mm de alto

Resolucion del valor
mostrado

999999 conteos (incluidos los valores integrados)

Intervalo de
actualizacion de la
visualizacion

Valores medidos: Aprox. 200 ms (independiente del intervalo de actualizacion de datos
interno)
Formas de onda: Segun los ajustes de registro de forma de onda

Pantalla

Pantalla Medicion, pantalla Ajustes de entrada, pantalla Ajustes del sistema, pantalla
Operacion de archivos

Visualizaciéon de
advertencia

Cuando se detecta una condicién de pico sobre umbral de corriente o de voltaje en el
canal de entrada, cuando no se detecta ninguna fuente de sincronizacion.

Las marcas de advertencia de todos los canales se mostraran en cualquier pagina de la
pantalla.

Especificaciones de la parte operativa

Dispositivo de
control

Botdon de encendido (1 unidad), teclas de goma (23 unidades), mandos giratorios
(2 unidades), pantalla tactil

Pantalla tactil

Tipo capacitivo proyectado

Mando giratorio

30 muescas, 15 impulsos, con luces

Tecla

Tipo de interruptor mecanico, con luces (12 unidades), sin luces (11 unidades)
» Con luces
Verde: MEAS, INPUT, SYSTEM, FILE, AUTO x2, SINGLE
Rojo: HOLD, PEAK HOLD, REMOTE/LOCAL
Rojo/verde: START/STOP, RUN/STOP
* Sin luces
Paginas (derecha e izquierda), SAVE, COPY, arriba para U, abajo para U, arriba para I,
abajo para |
0 ADJ, DATA RESET, MANUAL

Bloqueo de teclas

Al mantener pulsada la tecla REMOTE / LOCAL durante tres segundos, puede encender
0 apagar el bloqueo de teclas.

Mientras el bloqueo de teclas esta activado, el icono de bloqueo de teclas aparece en la
pantalla.

Reinicio del sistema

La configuracion del instrumento se restablece al estado inicial.
Sin embargo, los ajustes de idioma y comunicaciones no se restablecen.

Restablecimiento de
llave de arranque

Los ajustes del instrumento vuelven a sus valores predeterminados de fabrica si se
enciende el instrumento mientras se mantiene pulsada la tecla SYSTEM.

Todos los ajustes, incluso el ajuste de idioma, vuelven a los valores predeterminados de
fabrica.

Operacion de
archivos

Visualizacion de la lista de datos almacenados en una memoria USB, formateo de una
memoria USB, creacion de carpetas nuevas, cambio de nombre de carpetas/archivos,
copia/eliminacion de archivos, actualizacion del firmware, visualizacion de capturas de
pantalla, creacién/carga de archivos de configuracion.
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Especificaciones de entrada, salida y medicion

Especificaciones de la interfaz externa

(1) Memoria USB

Conector

Conector de receptaculo USB tipo A (1 unidad)

Norma/método

USB 3.0 (supervelocidad)

Dispositivo que
conectar

Memoria USB

Datos a grabar en
memorias USB

Guardado/carga de archivos de ajustes
Guardado de valores de medicion y datos registrados automaticamente
Guardado de datos de forma de onda y capturas de pantalla

(2) LAN
Conector Conector RJ-45 (1 unidad)
Norma/método Compatible con IEEE 802.3
Método de 100Base-TX, 1000Base-T (deteccion automatica)

transmision

Protocolo TCP/IP (con funcién DHCP)
Funciones Servidor HTTP (funcionamiento remoto)
Puerto dedicado (transferencia de datos, control de comandos)
Servidor FTP (transferencia de archivos)
Cliente FTP
Modbus/servidor TCP
(3) GP-IB
Conector Conector microcinta de 24 clavijas (1 unidad)
Norma/método De conformidad con IEEE-488.1 1987, en consulta con IEEE-488.2 1987
Direcciones 00a 30

Control remoto

La tecla REMOTE/LOCAL se enciende cuando el instrumento esta en modo remoto.
Pulse la tecla REMOTE/LOCAL del instrumento para salir del modo remoto.

(4) RS-232C
Conector Conector D-sub de 9 clavijas (1 unidad), compartido con el control externo
Norma/método RS-232C, de conformidad con EIA RS-232D, CCITT V.24 y JIS X5101

Longitud de datos, sincronizacion de inicio y detencion, duplex completo: 8, sin paridad,
bit de detencion: 1

Control de flujo

No equipado

Velocidad de
comunicacion

9600 bps, 19200 bps, 38400 bps, 57600 bps, 115200 bps

Funcion

Puede cambiar entre el control de comando y el control externo (no admite el uso
simultaneo)

(5) Control externo

Conector

Conector D-sub de 9 clavijas (1 unidad), que se suele utilizar con RS-232C

Asignacion de
pasador

Pin n.° 1: Inicio/Detencién

Pin n.° 4: Espera

Pin n.° 5: Tierra

Pin n.° 6: Restablecimiento de datos

Especificaciones
eléctricas

Nivel de remolque (bajo: 0V, alto: De 2,5 V a 5 V), sefiales logicas o sefial de contacto
con terminal cortocircuitado/abierto
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Especificaciones de entrada, salida y medicion

Funcioén Mismo funcionamiento que la tecla START/STOP, la tecla DATA RESET o la tecla HOLD
del panel de control.
Puede cambiar con RS-232C (no admite el uso simultaneo)

(6) Interfaz de enlace 6ptico (opcional)

Numero de 2 (uno principal y uno secundario)

instrumentos

que pueden

sincronizarse

Senal optica 850 nm VCSEL, 1 Gbps

Clasificacion laser Clase 1

Fibra disponible Fibra multimodo de 50/125 pm o equivalente, con una longitud de hasta 500 m
Funciones Instrumento principal

« Visualizacion de los valores recibidos medidos con el instrumento secundario (elementos
de medicion bésica, excepto los elementos de medicién de calculo y los elementos de
medicion de fluctuaciones, hasta los armoénicos de orden 50).

« Visualizacion y modificacion de los siguientes ajustes del instrumento secundario:
[WIRING], [CHANNEL] y [MOTOR]

« Ajuste de la funcién de calibracion de fase del instrumento secundario (pantalla
[VECTORx1])

« Visualizacion de las configuraciones, incluidos los médulos del instrumento secundario y
los sensores de corriente conectados (pantalla [CONFIG])

Instrumento secundario

« Sincronizacion de los tiempos de los calculos internos y la actualizacion de datos con los
del instrumento principal.

» Envio de algunos datos al instrumento principal

 Importacion de algunos ajustes del instrumento principal

* Durante el enlace 6ptico, las siguientes operaciones NO estan disponibles:
- Cambio de los ajustes, excepto algunos ajustes que incluyen el enlace optico, las

comunicaciones y el idioma.

- Inicio y detencion de la integracion y restablecimiento de los datos de integracion.
- Emision de sefales de CAN
- Uso del instrumento con las teclas HOLD, PEAK HOLD, COPY y SAVE.

Los instrumentos con el intervalo de actualizacion de datos configurado en 10 ms o
menos no pueden sincronizarse entre si.

El instrumento principal en modo de medicién IEC no puede sincronizarse con el
instrumento secundario.

El enlace optico y la sincronizacion de BNC se excluyen mutuamente.
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(7) Sincronizacion de BNC

Conector BNC

Numero de 4 (uno principal y tres secundarios)
instrumentos

que pueden

sincronizarse

Funciones Instrumento principal
Envio de sefales de control a los instrumentos secundarios

Instrumentos secundarios

Sincronizacion de las siguientes capacidades y operaciones con las del instrumento

principal

» Tiempo de calculos internos y actualizacion de datos

« Inicio y detencion de la integracion y restablecimiento de los datos de integracion

» Congelacion de los valores en pantalla al pulsar la tecla HOLD o PEAK HOLD del
instrumento principal; actualizacién de los datos durante la congelacion de la pantalla.

« Calibracion

» Funcionamiento del instrumento al pulsar las teclas SAVE y COPY

» Hora actual

(Los elementos sincronizables no se pueden controlar; sus ajustes no se pueden cambiar

durante la sincronizacion)

Los instrumentos principal y secundario solo pueden sincronizarse cuando tienen la

misma configuracion del modo de medicion y del intervalo de actualizacion de datos; los

que tienen un intervalo de actualizacion de datos de 10 ms o0 menos no pueden hacerlo.

El enlace optico y la sincronizacién de BNC son ajustes mutuamente excluyentes.

Especificaciones de la interfaz CAN/CAN FD (opcional)

Protocolo CAN (clasico)
CAN FD (de conformidad con la norma ISO 11898-1:2015)
CAN FD (no conforme con la norma I1SO)

Funcioén Salida de datos

Puerto CAN 1 puerto

Numero de médulos 1 (No se puede instalar en combinacion con la opcién de salida D/A 'y forma de onda).
instalados

Tasa de baudios CAN: 125 k, 250 k, 500 k, 1 Mbps
CAN FD: (Las opciones de tasa de baudios son comunes a los siguientes dos protocolos
CAN FD: conforme a las normas ISO y no conforme a las normas I1SO).
Area de arbitraje: 500 k, 1 Mbps
Area de datos: 500 k, 1 M, 2 M, 4 Mbps

Formato Estandar, ampliado

Modo de ajuste Apagado, modo de salida

Salida del marco de  Continuo

datos

Continuo Intervalo de salida: 1 ms, 10 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms,

1s,5s,10s,15s,30 s,
1 min, 5 min, 10 min, 15 min, 30 min, 60 min
Con un error de £1 ms de cada ajuste de intervalo de
actualizacion de datos
No obstante, no se puede establecer un intervalo de salida
inferior al intervalo de actualizacién de datos.
El intervalo de salida de 500 ms no esta disponible con el
intervalo de actualizacién de datos de 200 ms.
En el modo de medicion IEC, los intervalos de salida de 100 ms
y 500 ms estan disponibles con el intervalo de actualizacion de
datos de 200 ms.

Recuento de salidas De 0 a 10000 (0: recuento ilimitado)

repetidas:
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Especificaciones de entrada, salida y medicién

Ajuste del puntode  De 0,0% a 99,9%
muestreo

Elementos de salida Consulte “Parametros de salida” (p. 268).

Transmisor/receptor MCP2544 FD
CAN

Conector de

. Conector D-sub de 9 clavijas (macho)
comunicacion

Tornillo de bloqueo (pilar hexagonal): Tornillo de pulgada #4-40 UNC

Asignacion de pasador

Pin Asignacion 110 Funcion
1 N.C. — Sin usar
2 CAN_L ouT Linea de comunicacion CAN_Low
3 GND — GND
4 N.C. — Sin usar
5 Blindaje — Blindaje (conectado internamente a GND)
6 N.C. — Sin usar
7 CAN_H ouT Linea de comunicacion CAN_High
8 N.C. — Sin usar
9 N.C. — Sin usar
ID del ajuste Formato estandar: 0x000 a Ox7FF
Formato ampliado: 0x00000000 a Ox1FFFFFFF
Resistencia de los Encendido/apagado
terminales Valor de resistencia: 120 Q +10 Q
Conversion de datos  Datos de medicion Tipo de coma flotante (flotante: 4 bytes)

Recuento de salida, tiempo de salida: Entero sin signo

Orden de bytes Intel (little-endian)
(Endianidad)
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Especificaciones de entrada, salida y medicion

Parametros de salida

Parametro de salida

Parametro de salida

fundamental

usuario

. Notacion . Notacion
seleccionado seleccionado
Valor de RMS del voltaje Urms Potencia reactiva Q
Valor promedio del voltaje, Umn Potencia reactiva de onda Qfnd
rectificacion de equivalente de fundamental
RMS
Componente de CA del voltaje | Uac Factor de potencia A
Voltaje promedio simple Udc Factor de potencia de onda Afnd
fundamental
Componente de onda Ufnd Angulo de fase de voltaje ouU
fundamental del voltaje
Pico de forma de onda del Upk+ Angulo de fase de corriente ol
voltaje (+)
Pico de forma de onda del Upk- Angulo de fase de potencia ()
voltaje (-)
Distorsion de voltaje armoénico | Uthd Frecuencia del voltaje fu
total
Factor de ondulacion del Urf Frecuencia de la corriente fl
voltaje
Tasa de desequilibrio del Uunb Valor de corriente positivo Ih+
voltaje integrado
Valor de RMS de la corriente | Irms Valor de corriente negativo Ih-
integrado
Valor promedio de la corriente, | Imn Suma de los valores positivos | |h
rectificacion de equivalente de y negativos de la corriente
RMS
Componente de CAde la lac Valor de potencia positivo WP+
corriente integrado
Corriente promedio simple Idc Valor de potencia negativo WP-
integrado
Componente de onda Ifnd Suma de los valores WP
fundamental de la corriente integrados positivos y
negativos de la potencia
Pico de forma de onda de la Ipk+ Eficiencia n
corriente (+)
Pico de forma de onda de la Ipk- Valor de pérdida Loss
corriente (—)
Distorsion de corriente Ithd Torsion Tq
armonica total
Factor de ondulacion de la Irf RPM Spd
corriente
Tasa de desequilibrio de la lunb Potencia del motor Pm
corriente
Potencia activa P Deslizamiento Slip
Potencia activa de onda Pfnd Recuento de salida Count
fundamental
Potencia aparente S Tiempo de salida Time
Potencia aparente de onda Sfnd Férmula definida por el UDF
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Especificaciones de las funciones

I 10.3 Especificaciones de las funciones

Rango automatico

Funcién Los rangos de voltaje y corriente para cada configuracion de cableado cambian
automaticamente en respuesta a la entrada.
(Quedan excluidos los rangos de entrada del motor)

Modo de Apagado/encendido (puede seleccionarse para cada configuracion de cableado)
funcionamiento

Accién Los valores medidos para la correspondiente configuracion de cableado o entrada del
motor cuando los cambios de rango dejan de ser validos. No obstante, los datos de otras
configuraciones de cableado no se ven afectados.
El periodo de la forma de onda puede llegar a ser mas largo que el periodo de invalidacion si
la frecuencia de sincronizacioén es baja. En este caso, los valores medidos tardaran mas en
estabilizarse que el periodo de visualizacién de datos no validos.
Esto afecta no solo al cambio de rango automatico, sino también al cambio de rango manual.

Condiciones del = Cambio al rango inmediatamente superior

cambio de rango  Cuando se cumple alguna de las siguientes condiciones en cualquiera de los canales de la
conexion:
« El valor de RMS es mayor o igual que el 110% del rango.
« El valor absoluto del valor pico es mayor o igual que el 300% del rango.

Cambio al rango inmediatamente inferior

Cuando todos los canales de una conexién cumplen con las siguientes dos condiciones:

« El valor de RMS es menor o igual que el 40% del rango.

« El valor absoluto del valor pico es menor o igual que el 280% del rango inmediatamente
inferior.

Los siguientes valores se utilizan para determinar qué rango utilizar:

* Valor RMS: Valor instantaneo (no promediado) |
Cuando la conversion A-Y esta activada, se multiplica el rango de voltaje por N

« Valor pico: Valor no procesado por LPF digital 3

Control del tiempo

Funcién Otras funciones se controlan en funcion del tiempo. m
Control por temporizador, control en tiempo real s
@
Funcionamiento  Control del Se detiene una vez transcurrido el tiempo establecido. S
temporizador: 8
Control en Se inicia en el tiempo especificado y se detiene en el tiempo especificado. 8'
tiempo real: ]
(2]
Control del Apagado, de 1 s a 9999 h 59 min 59 s (en incrementos de 1 s)

temporizador

Control en tiempo Apagado, tiempo de inicio, tiempo de detencion (en incrementos de 1 s)
real
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Funcion de retencion

(1) Espera

Funciones Detiene la actualizacion de la visualizacion de todos los valores medidos y congela las cifras
que aparecen actualmente en pantalla.
Sin embargo, la actualizacion contintia para las formas de onda, el reloj y las condiciones de
pico sobre umbral en pantalla.
Continuan los calculos internos, por ejemplo, la integracion y el calculo del promedio.
No se puede utilizar en combinacion con la funcion de retencion de picos.

Modo de Apagado/encendido

funcionamiento

Accion

Al pulsar la tecla HOLD, puede activar la funcion, se ilumina la tecla HOLD y aparece el icono
de retencién en la pantalla.

Al pulsar la tecla PEAK HOLD, puede actualizar los datos cuando se ha activado la funcion
de retencion.

Los datos se actualizan en los intervalos de datos internos (que es distinto del intervalo de
actualizacion de la visualizacion).

Datos de salida

Los datos congelados retenidos internamente se emiten como salida analdgica y se almacenan
en una memoria USB. (Sin embargo, la salida de forma de onda continua).

Copia de Ninguno (la funcién se deshabilita cuando el instrumento esta apagado).
seguridad
Restriccion Mientras la funcién de retencién esta activada, no se pueden modificar los ajustes que

afectan a los valores medidos.

(2) Retencion de picos

Funcién La pantalla se actualiza al sustituir todos los valores medidos por los valores maximos
obtenidos al comparar los valores absolutos de cada valor medido. Sin embargo, la
visualizacion de la forma de onda y los valores integrados siguen actualizandose al
sustituirlos por datos instantaneos.
Durante el calculo del promedio, el valor maximo afecta a los valores medidos después del
promedio.
No se puede utilizar en combinacion con la funcién de retencion.

Modo de Apagado/encendido

funcionamiento

Accion

Al pulsar la tecla PEAK HOLD, puede activar la funcién, se ilumina la tecla PEAK HOLD y
aparece el icono de retencion de picos en la pantalla.

Al volver a pulsar la tecla PEAK HOLD, puede apagar la funcién.

Cuando la funcion de retencién de picos esta activada, los datos se actualizan al pulsar la
tecla HOLD.

Datos de salida

Durante la operacion de retencion de picos, los datos de retencion de picos retenidos
internamente se emiten como salida analdgica y se almacenan en una memoria USB. (Sin
embargo, la salida de forma de onda continda).

Copia de Ninguno (la funcién se deshabilita cuando el instrumento esta apagado).
seguridad
Restriccion Mientras la funcién de retencién de picos esta activada, no se pueden modificar los ajustes

que afectan a los valores medidos.

270

HIOKI PW8001A972-00



Especificaciones de las funciones

Funcion de calculo

(1) Método de rectificacion

Funcién Se pueden seleccionar los valores de voltaje y corriente utilizados para calcular la potencia
aparente y reactiva y el factor de potencia.

Modo de RMS, promedio (puede seleccionarse para el voltaje y la corriente de cada configuracién de
funcionamiento cableado).

(2) Escala

Funcion La relaciéon VT y la relacion CT pueden configurarse para que afecten a los valores medidos.

Relacion VT (PT) Puede configurarse para cada configuracion de cableado.
De 0,00001 a 9999,99
(Los ajustes no pueden configurarse de forma que (VT x CT) sea superior a 1,0E+06).

Relacion CT Puede configurarse para cada canal.
De 0,00001 a 9999,99
(Los ajustes no pueden configurarse de forma que (VT x CT) sea superior a 1,0E+06).

Pantalla Mientras la escala esta habilitada, los iconos [VT] y [CT] aparecen en la pantalla.

(3) Promedio (AVG)

Funcién Todos los valores medidos instantéaneos, incluidos los armoénicos, se promedian.
(Excluidos los valores pico, los valores integrados y los datos armoénicos durante la
actualizacion de datos del intervalo de 10 ms).
Se promedian los valores de voltaje (U), corriente (1) y potencia (P). Los valores calculados se
calculan a partir de esos valores.
Para los arménicos, los valores instantaneos se promedian para los valores de RMS y los
porcentajes de contenido. Los angulos de fase se calculan a partir de los resultados promedio
de las partes reales e imaginarias procesadas por FFT.
La diferencia de fase, la distorsion y la tasa de desequilibrio se calculan a partir de los datos
obtenidos mediante el calculo del promedio anterior.
El factor de ondulacion se calcula a partir de los datos calculados al promediar la diferencia
entre los valores pico positivos y negativos.
Los valores medidos del analisis del motor se calculan a partir de los datos calculados al
promediar los valores de Ch. Aa Ch. H.
Cuando el intervalo de actualizacién de datos se configura en 1 ms, no se promedian todas
las mediciones (el promedio se configura forzosamente en desactivado).
El promedio movil no se puede seleccionar en el modo de medicion IEC.
Los elementos de medicion de fluctuaciones no se promedian en absoluto.

Modo de Apagado, promedio exponencial, promedio movil
funcionamiento

Funcionamiento Promedio exponencial Los datos se promedian exponencialmente con una constante de
tiempo especificada por los intervalos de actualizaciéon de datos y la
velocidad de respuesta promedio exponencial.

Durante el funcionamiento promedio, los datos promediados afectan
a todas las salidas analdgicas y a los datos guardados.

Cambia el promedio El promedio se realiza para la cuenta de promedio movil en el
intervalo de actualizacion de datos para actualizar los datos de salida.
Igual que el intervalo de actualizacion de datos sin promediar
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Velocidad de
respuesta
del promedio
exponencial

Recuento Rapido Medio Lento
promedio

10 ms 0,1s 0,8s 5s
50 ms 0,5s 4s 25s
200 ms 20s 16's 100 s

Estos valores indican el tiempo necesario para que el valor estabilizado final converja en el
rango de 1% cuando la entrada cambia del 0% al 90% del rango.

Aunque los datos armonicos no se promedian cuando el intervalo de actualizacion de datos
se configura en 10 ms, los datos armoénicos contenidos en los elementos de medicion basica
se promedian con el coeficiente promedio exponencial cada 10 ms.

La velocidad es fija en el modo de medicién IEC.

Recuento de
promedio mévil

8, 16, 32, 64 veces

(4) Calculos de pérdida de eficiencia

Funcion

La eficiencia n (%) y la pérdida (W) de cada canal se calculan entre los valores de potencia
activa de las configuraciones de cableado.

Elemento de

Valor de potencia activa (P), potencia activa de onda fundamental (Pfnd) y potencia del motor

calculo (Pm) de cada canal y configuracién de cableado.

Precision de Realiza una operacion aritmética de coma flotante de 32 bits para los valores medidos de los

calculo parametros sustituidos en las ecuaciones.
Cuando se realizan célculos entre configuraciones de cableado con diferentes ajustes de
rango de potencia, se utiliza el rango méas grande en el mismo célculo.

Intervalo de Los calculos se actualizan en los intervalos de actualizacién de datos.

calculo Cuando se realizan calculos entre configuraciones de cableado con diferentes fuentes de
sincronizacion, se utilizan los datos mas recientes en el momento del célculo.

Numero de Cuatro por cada eficiencia y pérdida

calculos que se
pueden realizar

Modo

Modo fijo: Elementos configurados en los lados de entrada y salida, independientemente
del valor medido, la posicion en la expresion aritmética es fija.

Los elementos configurados en los lados de entrada y salida cambian la
posicion en la formula de calculo segun el positivo y el negativo del valor

medido.

Modo
automatico:

Ecuacion

Modo fijo: Los elementos de calculo pueden sustituirse por Pin(n) y Pout(n)
Pin = Pin1 + Pin2 + Pin3 + Pin4 + Pin5 + Pin6
Pout = Pout1 + Pout2 + Pout3 + Pout4 + Pout5 + Pout6
|Pout| )
1 =100 X ———, Loss = |Pin| - |Pout|
|Pin|
Pin = (Suma de los valores absolutos del parametro positivo de la entrada y los
del parametro negativo de la salida)
Pout = (Suma de los valores absolutos del parametro positivo de la salida y los
del parametro negativo de la entrada)
Pout
n =100 x l - l ,
|Pin|

Modo
automatico:

Loss = |Pin| — |Pout|

272

HIOKI PW8001A972-00



Especificaciones de las funciones

(5) Formula definida por el usuario (UDF)

Funcion

Calcula las formulas de calculo especificadas en las que se sustituyen los parametros de
medicion basica establecidos (excepto los elementos de medicién de fluctuaciones).

No se puede realizar ningun calculo si el intervalo de actualizacion de datos esta configurado
en 1 ms. ([------- ] aparece en la pantalla).

Elementos de

Elementos de medicion basica (excepto los elementos de medicion de fluctuaciones) o

calculo 16 términos de constantes con un maximo de seis digitos, donde los operadores son las
cuatro operaciones fundamentales
UDFn =ITEM1 O ITEM2 O ITEM3 O ITEM4 O ... O ITEM16
ITEMn: Elementos de medicion basica (incluido UDFn, excluidos los elementos de medicion
de fluctuaciones) o constantes de hasta seis digitos
Los caracteres [ indican uno de los siguientes operadores: signo mas (+), signo menos (-),
signo de multiplicacion (*) y signo de division (/).
Funciones ITEMn:
Neg (signo negativo), sin, cos, tan, abs, log10 (logaritmo comun), log (logaritmo), exp, sqrt,
asin, acos, atan, sqr
Las ecuaciones UDFn se calculan en el orden de las letras n; si una letra n del lado
derecho de una ecuacion es mayor que la del lado izquierdo, se sustituye por el valor
calculado anteriormente.
Numero de 20 (UDF1 a UDF20)

calculos que se
pueden realizar

Ajuste del valor
maximo

Configure Fijo o Auto para cada UDFn.

Fijo: Puede configurarse en el rango de 1,000 n a 999,999 T.

Auto: Siempre se muestran los seis primeros digitos. (rango de visualizacion eficaz: de 0 a
1 999,999Y)

El valor maximo funciona como un rango de UDFn.

Nombre de UDF

Hasta ocho caracteres ASCII por UDFn

Unidad

Hasta ocho caracteres ASCII por UDFn

Integracion

Apagado/encendido
Puede configurarse para cada UDFn
Apagado: Muestra el valor calculado de UDFn.
Encendido: Muestra el valor integrado de la formula UDFn.
(rango de visualizacion eficaz: de 0 a £ 999,999 Y)
No se agregan otros valores si el valor integrado supera el rango de visualizacion eficaz.

(6) Conversion delta

Funcion

A-Y: En el modo de cableado 3P3W3M o 3V3A, las formas de onda de voltaje de
linea se convierten en formas de onda de voltaje de fase con un punto neutro
virtual.

Y-A: En el modo de cableado 3P4W, las formas de onda de voltaje de fase se
convierten en formas de onda de voltaje de linea.

Todos los parametros de voltaje con componentes armonicos, incluidos los
valores de RMS de voltaje, se calculan con los voltajes convertidos.
Sin embargo, la valoracion de pico sobre umbral utiliza valores no convertidos.

Ecuacion

A-Y 3P3W3M: U(i)s = (u(i)s — u(i+2)s) / 3, U(i+1)s = (u(i+1)s — u(i)s) / 3,
U(i+2)s = (u(i+2)s — u(i+1)s) /3
U(i)s = (u(i)s — u(i+2)s) / 3, U(i+1)s = (u(i+2)s + u(i+1)s) / 3,
U(i+2)s = (-u(i+1)s — u(i)s) / 3
Y-A: u(i)s = U(i)s — U(i+1)s, u(i+1)s = U(i+1)s — U(i+2)s,
u(i+2)s = U(i+2)s - U(i)s
(i): canal medido, u(x)s: valor de voltaje de linea muestreado, U(x)s: valor de voltaje de fase
muestreado

A-Y 3V3A:
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Especificaciones de las funciones

(7) Seleccion del método de calculo de la potencia

Funcién Se pueden seleccionar ecuaciones para la potencia reactiva, el factor de potencia y el angulo
de fase de potencia.
Consulte “10.5 Especificaciones de las ecuaciones” (p. 291).

Ecuacion Tipo 1, tipo 2, tipo 3

Tipo 1: Compatible con el tipo 1 para cada uno de los PW3390, 3193 y 3390.
Tipo 2: Compatible con el tipo 2 para cada uno de los 3192 y 3193.
Tipo 3:  El signo de la potencia activa puede utilizarse como signo del factor de potencia.

(Los tipos 1, 2 y 3 son compatibles con cada ecuacion del PW6001).

(8) Compensacion de fase del sensor de corriente

Funcién Las caracteristicas de fase arménica del sensor de corriente pueden compensarse mediante
célculos.
Modo de Apagado, encendido, automéatico (se configura para cada canal)

funcionamiento

El modo automatico puede seleccionarse cuando se conecta un sensor de corriente compatible
con la funcion de reconocimiento automatico.

Ajustes del valor
de compensacion

Los puntos de compensacion pueden configurarse con frecuencias y diferencias de fase.
Frecuencia: De 0,1 kHz a 5000,0 kHz (en incrementos de 0,1 kHz)
Diferencia fase: ~ De 0,000° a £180,000° (en incrementos de 0,001°)

El valor de compensacion se configura automaticamente cuando se conecta el sensor de
corriente en el modo de funcionamiento automatico.

Rango de
compensacion
maximo

U7005: Aprox. 9,4 us
U7001: Aprox. 15,8 us

(9) Compensacion de fase de la sonda de voltaje

Funcién Las caracteristicas de fase armoénica de las sondas de voltaje pueden compensarse mediante
calculos.
Modo de Apagado/encendido (puede configurarse para cada canal)

funcionamiento

Ajustes del valor
de compensacion

Los puntos de compensacién pueden configurarse con frecuencias y diferencias de fase.
Frecuencia: De 0,1 kHz , a 5000,0 kHz (en incrementos de 0,1 kHz)
Diferencia fase:  De 0,000° a £180,000° (en incrementos de 0,001°)

Rango de U7005: aprox. 9,4 us
compensacion U7001: aprox. 15,8 ys
maximo
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Funcion de visualizacion

(1) Pantalla de confirmacion de la configuracién del cableado

Funcion Los diagramas de cableado, asi como los diagramas vectoriales de voltaje y corriente (solo
para configuraciones de cableado distintas de la configuracién de cableado monofasico)
pueden visualizarse en funcion de los patrones de linea medidos seleccionados. El diagrama
vectorial en pantalla muestra los rangos vectoriales para conexiones correctas, lo que permite
al operador comprobar si las conexiones son correctas.

Modo de Se puede configurar para que el instrumento muestre siempre la pantalla de confirmacion de
arranque la configuracion del cableado al arrancar (ajuste de la pantalla de arranque).

Ajustes sencillos Los ajustes pueden cambiarse por los adecuados para los objetos en medicion seleccionados
para cada configuracion de cableado.
[50/60Hz], [DC/WLTP], [PWM], [HIGH FREQ], [GENERAL]

(2) Pantalla de visualizacién de vectores

Funcion La pantalla puede mostrar graficos vectoriales especificos del cableado junto con los valores
de nivel y los angulos de fase asociados.
Se pueden seleccionar los 6rdenes de visualizacion y la ampliacion del vector.

Patr6n de Diagrama de un  Se pueden dibujar vectores para un maximo de ocho canales.
visualizacion vector:
Diagrama de
dos vectores, Se pueden dibujar vectores para cada configuracion de cableado
diagrama de seleccionada.

cuatro vectores:

(3) Pantalla de visualizacién numérica

Funcion La pantalla puede mostrar los valores de potencia medidos y los valores del motor de hasta
ocho canales instalados.

Patrén de Visualizacién basica para cada configuracion de cableado:

visualizacién La pantalla puede mostrar los valores medidos de las lineas en medicion y de los

motores conectados al instrumento.
Ademas de los cuatro patrones, estan disponibles U, |, P e Integ, asi como motor.
Los valores en pantalla estan vinculados a los indicadores de canal.
Visualizacion selectiva:
La pantalla puede mostrar los valores de cualquier elemento de medicién seleccionado
de todos los elementos de medicidn basica en cualquier posicion.

Hay patrones de 8, 16, 36 y 64 pantallas. rwn
©
8
(4) Pantalla de visualizacion de arménicos =
S
iy . . o
Funcion La pantalla puede mostrar los valores de arménicos medidos. 3
(2]
Patrén de Visualizacion del  La pantalla puede mostrar los elementos arménicos medidos para los
visualizacién grafico de barras:  canales especificados por el usuario como graficos de barras. (hasta el
orden 500)
Visualizacion de La pantalla puede mostrar valores numéricos para parametros de canales
listas: especificados por el usuario.

(5) Pantalla de visualizacién de la forma de onda

Funciones La pantalla puede mostrar la forma de onda del motor, asi como las formas de onda de
voltaje y corriente.

Patrén de Visualizacion de toda la forma de onda

visualizacion Visualizacién de forma de onda+valor numérico, visualizacion de zoom, visualizacién de FFT

Compatible con la medicion del cursor
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Funcién de guardado automatico de datos

Funcion Los valores medidos especificados por el usuario pueden guardarse periddicamente.
La operacion de guardado automatico se controla con la funcion de control del tiempo.
Los datos se guardan en el mismo archivo hasta que se pulsa la tecla DATA RESET.

Destino de Apagado, memoria USB
guardado Se puede especificar una carpeta creada en una memoria USB como destino para guardar
los datos.

Parametros por Puede seleccionarse entre todos los valores medidos, incluidos los valores armonicos
guardar medidos.
Las lecturas armoénicas no se guardan automaticamente cuando el intervalo esta configurado
en 1 ms.

Numero maximo  Variable con el ajuste del intervalo
de parametros
por guardar

Tamaio maximo  Aprox. 500 MB por archivo (segmentado automaticamente) x 1000 archivos

de datos por No se proporciona ninguna funcién para borrar automaticamente los archivos cuando el
guardar medio esta lleno.

Intervalo de Apagado, 1 ms, 10 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1s,55s,10s,15s, 30 s,
guardado de 1 min, 5 min, 10 min, 15 min, 30 min, 60 min

datos No obstante, el intervalo no puede ser inferior al intervalo de actualizacién de datos.

* En el modo de medicion WideBand, el intervalo de almacenamiento de datos de 500 ms no
esta disponible con el intervalo de actualizacion de datos de 200 ms.

* En el modo de medicién IEC, los intervalos de salida de 100 ms y 500 ms estan disponibles
con el intervalo de actualizacién de datos de 200 ms.

Formato de datos Se pueden seleccionar delimitadores.
CSV: Los datos medidos se delimitan con comas (,) y los puntos (.) representan los
decimales.
SSV: Los datos medidos se delimitan con punto y coma (;), y las comas (,) representan
decimales.
BIN: Formato de archivo comun que puede cargar GENNECT One

Nombre de Se genera automaticamente en funcion de la hora y la fecha de inicio de la medicion.
archivo
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Funcién de guardado manual de datos

(1) Datos medidos

Funcion Pulsar la tecla SAVE permite guardar los valores medidos en ese momento.
Los datos se envian al mismo archivo hasta que se cambia el ajuste o se pulsa la tecla DATA
RESET.

Destino de Memoria USB

guardado

Parametros por Puede seleccionarse entre todos los valores medidos, incluidos los valores armonicos
guardar medidos.

Tamaino maximo 500 MB por archivo (segmentado automaticamente)
de datos por
guardar

Formato de datos CSV, SSV

Nombre de Generado automaticamente
archivo

(2) Datos de forma de onda

Funcién Cuando se toca [SAVE] - [Waveforms] en la pantalla de formas de onda de la pantalla tactil,
la forma de onda se guarda en el formato especificado.

Destino de Memoria USB

guardado

Parametros por Datos de forma de onda en la pantalla de forma de onda

guardar

Tamafo maximo  Aprox. 400 MB (en formato binario)

de datos por Aprox. 2 GB (en formato de texto)

guardar 500 MB por archivo (segmentado automaticamente)

Formato de datos CSV, SSV, BIN, MAT

Nombre de Generado automaticamente
archivo

(3) Datos de FFT

Funcion Cuando se toca [SAVE] en la pantalla de forma de onda+FFT de la pantalla tactil, se guardan m
los resultados del calculo de FFT. “

@

Destino de Memoria USB Q.
guardado g'
(@]

Elementos por Datos de FFT en pantalla en la pantalla de forma de onda+FFT g'
guardar 2

Numero maximo Igual que el nimero de elementos en pantalla
de elementos por

guardar

Tamaino maximo 112 MB (en formato de texto)

de datos por 1.000,000 de puntos de datos por archivo (separados automaticamente)
guardar

Formato de datos CSV, SSV

Nombre de Generado automaticamente
archivo
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(4) Captura de pantalla

Funcion

Al pulsar la tecla COPY, puede guardar la pantalla visualizada en ese momento en formato
PNG.

Funcién de captura de pantalla de la lista de ajustes

Funcién de introduccién de comentarios

Funcién de dibujo libre

(El uso concurrente de la funcion de introduccién de comentarios y la funcion de dibujo libre
no esta disponible).

Destino de
guardado

Memoria USB o servidor FTP

Parametros por
guardar

Captura de pantalla

Formato de datos

PNG

Nombre de
archivo

Generado automaticamente

(5) Datos de ajustes

Funcién Guarda diversa informacién de ajustes como archivos de ajustes en la pantalla [FILE].
Ademas, al cargar un archivo de ajustes guardado con la pantalla [FILE], se pueden restaurar
los ajustes.

Sin embargo, los ajustes de idioma y comunicaciones no se restablecen.
Los datos de ajustes se pueden abrir con el visor de imagenes porque se insertan en una
imagen que muestra una lista de ajustes.

Destino de Memoria USB o servidor FTP

guardado

Parametros Datos de ajustes

guardados

Formato de datos

SET

Nombre de
archivo

Nombres de archivo configurados en el momento del guardado (hasta ocho caracteres)

(6) Datos de ajustes de salida CAN

Funcién Los datos de ajustes de salida pueden guardarse como archivos DBC con la pantalla [CAN
OUTPUT].

Destino de Memoria USB o servidor FTP

guardado

Parametros Datos de ajuste de salida

guardados

Formato de datos

DBC

Nombre de
archivo

Nombres de archivo configurados en el momento del guardado (hasta ocho caracteres)
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(7) Datos de ajustes de formulas definidas por el usuario (UDF)

Funcién Las férmulas definidas por el usuario pueden guardarse como archivos JSON en la pantalla
[UDF].
Al cargar un archivo JSON guardado con la pantalla [UDF] o [FILE], se pueden restaurar las
férmulas de calculo.
El calculo no puede realizarse si las férmulas cargadas incluyen elementos de calculo que no
son validos (elementos que no pueden seleccionarse segun el modulo, la configuracion de

opciones u otro ajuste). ([------- ] aparece en la pantalla)
Destino de Memoria USB o servidor FTP
guardado
Parametros Férmula definida por el usuario
guardados

Formato de datos JSON

Nombre de Nombres de archivo configurados en el momento del guardado (hasta ocho caracteres)
archivo

Otras funciones

Funcién de reloj  Calendario automatico, deteccion automatico de afio bisiesto, reloj de 24 horas

Precision en Cuando se enciende el instrumento: +100 ppm
tiempo real Cuando se apaga el instrumento: Dentro de +3 s/dia (a 25°C)

Identificacion del Los sensores de corriente conectados a los médulos de entrada pueden identificarse
sensor automaticamente.
El instrumento puede detectar los rangos de los sensores y la conexion/desconexion de los
mismos, y mostrar dialogos de advertencia.
Los valores de compensacion de datos proporcionados por los sensores de corriente afectan
a los datos de compensacion.

Funcién de Puede seleccionarse entre apagado y encendido (0,5 e.c.).

supresion de cero Cuando esta funcion esta activada, los valores de los elementos de medicion inferiores al 0,5%
de escala completa se sustituyen por cero.
Los elementos de medicion objetivos se enumeran en “10.4 Especificaciones detalladas de
los parametros de medicion” (p. 280).
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Especificaciones detalladas de los parametros de medicion

10.4 Especificaciones detalladas de los parametros
de medicion

Elementos de medicion basica

(1) Elementos de medicién de la potencia

s L 1P3W 3P3W3M
Elemento de medicion Notacion| 1P2W 3P3W2M 3V3A 3P4W
Valor RMS Urms i, i+1, (i, i+1) i, i+1, 042, (i, i+1, i+2)  |i, i+1,i+2, (i, i+1, i+2)
RMS equivalente del |\, i, i+1, (i, i+1) i 2, i+ 2) L i 2, (5 i+ 142)
valor rectificado promedio
Componente de CA Uac i, i+1 i, i+1, i+2 i, i+1, i+2
Promedio simple Udc i, i+1 i, i+1,i+2 i, i+1,i+2
2
g |Componente de laonda | ¢ i, i+1 i, i+1, i+2 i, i+1, i+2
S fundamental
Pico de forma de onda + | Upk+ i, i+1 i, i+1,i+2 i, i+1,i+2
Pico de forma de onda - | Upk— i, i+1 i, i+1,i+2 i,i+1,i+2
Distorsion armonica total | Uthd i, i+1 i, i+1, i+2 i, i+1, i+2
Factor de ondulacién Urf i, i+1 i, i+1, i+2 i, i+1,i+2
Tasa de desequilibrio Uunb — — (i, i+1, i+2) (i, i+1, i+2)
Valor RMS Irms i, i+1, (i, i+1) i, i+1, 042, (i, i+1, i+2)  |i, i+1,i+2, (i, i+1, i+2)
RMS equivalente del - . S C S L
valor rectificado promedio Imn i, i+1, (i, i+1) i, i+1,i+2, (i, i+1,i+2)  |i,i+1,i+2, (i, i+1, i+2)
Componente de CA lac i, i+1 i, i+1, i+2 i, i+1, i+2
© Promedio simple Idc i, i+1 i, i+1, i+2 i, i+1, i+2
g |Componente de la onda | ¢, i, i+1 i, (41, 142 i, (41, (42
% fundamental
O |Pico de forma de onda + | Ipk+ i, i+1 i, i+1,i+2 i, i+1,i+2
Pico de forma de onda - | Ipk— i, i+1 i, i+1, i+2 i,i+1,i+2
Distorsiéon armodnica total | Ithd i, i+1 i, i+1, i+2 i, i+1, i+2
Factor de ondulacién Irf i, i+1 i, i+1, i+2 i, i+1, i+2
Tasa de desequilibrio lunb — — (i, i+1, i+2) (i, i+1, i+2)
Potencia activa P i, i+1, (i, i+1) i, i+1, 042, (i, i+1,i+2)  |i, i+1,i+2, (i, i+1, i+2)
Potencia activa de onda Pfnd i) i1, (i, i+1) i1 2, (1, 142) | 2, i+ 142)
fundamental
Potencia aparente S i, i+1, (i, i+1) i, i+1, 042, (i, i+1, i+2) |0, i+1,i+2, (i, i+1, i+2)
Potencia aparente de onda | 5 i, i+1, (i, i+1) i i1, 42, (141, 142) i+, 2, i+, 142)
fundamental
Potencia reactiva Q i, i+1, (i, i+1) i, i+1,i+2, (i, i+1, i+2) i, i+1,i+2, (i, i+1, i+2)
Potencia reactiva de onda . . S Ca L L.
fundamental Qfnd i, i+1, (i, i+1) i, i+1,i+2, (i, i+1, i+2) i, i+1,1+2, (i, i+1, i+2)
Factor de potencia A i,i+1, (i, i+1) i, i+1, 042, (i, i+1,i+2) |0, i+1,i+2, (i, i+1, i+2)
Factor de potencia de onda . . S Ca S S
fundamental Afnd i, i+1, (i, i+1) i, i+1,i+2, (i, i+1, i+2) i, i+1,i+2, (i, i+1, i+2)
g |Angulo de fase de oU i, i+1 i, i+1, i+2 i, i+1, i+2
& |voltaje
o [
o |Angulo de fase de ol i, i+1 i, i+1, i+2 i, i+1, i+2
% corriente
N
£ ﬁgtgeﬂgige fase de o i, i+1, (i, i+1) i, i1, 42, (i, 141, 142) |0 i+, 42, (i, i+1, i+2)

i Canal (Ch. 1 a Ch. 8) con el que esta equipado el instrumento

(): Indica valores SUM.
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Especificaciones detalladas de los parametros de medicion

Elemento de medicion Notacién | Unidad Rango de visualizacién Po::;'i_c)iad
Valor RMS Urms Vv Cero al 150%*' del rango U
RMS equivalente del valor Umn \Y, Cero al 150%*' del rango U
rectificado promedio
Componente de CA Uac Vv Cero al 150%*' del rango U
Promedio simple Udc \% Cero al 150%** del rango U v
Voltaje Componente de la onda Ufnd \Y, Cero al 150%*' del rango U
fundamental
Pico de forma de onda + Upk+ Vv Cero al 300%** del rango U 4
Pico de forma de onda - Upk- Vv Cero al 300%* del rango U 4
Distorsion armonica total Uthd % De 0,000 a 500,000
Factor de ondulacién Urf % De 0,000 a 500,000
Tasa de desequilibrio Uunb % De 0,000 a 100,000
Valor RMS Irms A Cero al 150% del rango |
RMS equivalente del valor Imn A Cero al 150% del rango |
rectificado promedio
Componente de CA lac A Cero al 150% del rango |
Promedio simple Idc A Cero al 150% del rango | v
. Componente de la onda Ifnd A Cero al 150% del rango |
Corriente | f,ndamental
Pico de forma de onda + Ipk+ A Cero al 300%** del rango | 4
Pico de forma de onda - Ipk- A Cero al 300%** del rango | 4
Distorsion armonica total Ithd % De 0,000 a 500,000
Factor de ondulacién Irf % De 0,000 a 500,000
Tasa de desequilibrio lunb % De 0,000 a 100,000
Potencia activa P w Cero al 150% del rango P v
Potencia activa de onda fundamental Pfnd w Cero al 150% del rango P v
Potencia aparente S VA Cero al 150% del rango P
Potencia aparente de onda fundamental Sfnd VA Cero al 150% del rango P
Potencia reactiva Q Var Cero al 150% del rango P v
Potencia reactiva de onda fundamental Qfnd Var Cero al 150% del rango P v
Factor de potencia A — De 0,00000 a 1,00000 v
Factor de potencia de onda fundamental Afnd — De 0,00000 a 1,00000 4
; Angulo de fase de voltaje ouU grado De 0,000 a 180,000 v
g\:?:;z Angulo de fase de corriente ol grado De 0,000 a 180,000 v
Angulo de fase de potencia ) grado De 0,000 a 180,000 v

*1: Solo para la rango de 1500 V, 135%.

Este rango no cambia aunque se utilice la funcion de conversion delta.

*2: Solo para la rango de 1500 V, 135%.

*3: Solo para el rango de 5V de la Sonda 2, 150%.

Cuando el pico de la forma de onda de voltaje Upk+ o Upk-, o el pico de la forma de onda de corriente Ipk+ o Ipk-,

supera el rango de visualizacion, se considera que se ha producido una condicién de pico sobre umbral.

Cero: Valor configurado de supresion de cero (apagado: 0%, encendido: 0,5%)
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Especificaciones detalladas de los parametros de medicion

(2) Elementos de medicion de la integracion

. ‘. 1P3W 3P3W3M
Elemento de medicién Notacion| 1P2W 3P3W2M 3V3A 3P4wW
Valor de corriente positivo .
. R Ih+ i — — —
integrado
Valor de corriente negativo .
H *1 Ih_ I —_— —_— —_
integrado
Suma de los valores
integrados positivos y Ih i i i i
.. |negativos de la corriente
Integracion Val - —
Valor de potencia positivo WP+ i (i, i+1) (i, i+1, i+2) (i, i+1, i+2)
integrado
}/alor de potencia negativo WP- i (i, i+1) (i, i+1, i+2) (i, i+1, i+2)
integrado
Suma de los valores
integrados positivos y WP i (i, i+1) (i, i+1, i+2) (i, i+1, i+2)
negativos de la potencia
i Canal (Ch. 1 a Ch. 8) con el que esta equipado el instrumento
(): Indica valores SUM.
*1:  Solo canales con el modo de integraciéon en modo CC
s iy . . o Polaridad
Elemento de medicion Notacion | Unidad Rango de visualizacién (+1-)
Valor de corriente positivo | Ih+ Ah Cero al 1% del rango | 0 méas*
integrado
Valor de corriente negativo | lh— Ah Cero al 1% del rango | 0 mas*? *3
integrado
Suma de los valores Ih Ah Cero al 1% del rango | 0 mas** v
integrados positivos y
.| negativos de la corriente
Integracion - — s
Valor de potencia positivo | WP+ Wh Cero al 1% del rango P o mas*
integrado
Valor de potencia negativo | WP- Wh Cero al 1% del rango P o mas*? *3
integrado
Suma de los valores WP Wh Cero al 1% del rango P o mas*? v
integrados positivos y
negativos de la potencia

*2: Los valores positivos, negativos y positivo/negativo se adquieren con el mismo rango. Se muestran en los
digitos en los que se puede ver el valor maximo de los mismos.

*3: Indica un parametro cuyo signo es siempre negativo.

Cero: Valor configurado de supresion de cero (apagado: 0%, encendido: 0,5%)

(3) Elementos de medicion de la frecuencia y el calculo

Elemento de medicion | Notacién| Unidad Canal Rango de visualizacién Po;:;'i_c;ad

Frecuencia del voltaje fu Hz i De 0,00000 Hz a 2,00000 MHz

Frecuencia de la .

corriente fl Hz i De 0,00000 Hz a 2,00000 MHz

Eficiencia n % 1,2,3,4 De 0,000 a 200,000

Perdida Loss w 1,2,3,4 150% del rango P v
1,2,3,4,

Calculo definido por el 56738,

usuario UDF Gratis* |9, 10, 11, 12, Valor definido por el usuario v
13, 14, 15, 16,
17,18, 19, 20

i- canales instalados entre Ch. 1y Ch. 8
*: Configurable por el usuario.
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Especificaciones detalladas de los parametros de medicion

(4) Elementos de medicion del analisis del motor (solo cuando esta instalada la opcidon de analisis

del motor)
Ch.A Ch.B Ch.C Ch.D
Patrén de cableado Elemento Elemento Elemento Elemento
de Notacion de Notacion de Notacion de Notacion
entrada entrada entrada entrada
Individual Input voltaie, | oya | impuiso | cHB | VOM@® 1ol | impuiso | CHD
impulso impulso
Motor 1 Motor 2
Torque Speed (Pulse) Torsién*’ ‘ Tq1 ‘ RPM ‘ Spd1 Torsion*' ‘ Tqg2 ‘ RPM ‘ Spd2
Motor 1
Torque Speed Direction Origin | Torsion*' Tq1 RPM Spd1 D(;r:(;c;gn — Fase Z —
Torque Speed Direction Torsion*' Tg1 RPM Spd1 Dlrect.:lon — Desacti- —
de giro vado
Torque Speed Origin Torsion*' Tq1 RPM Spd1 OFF — Fase Z —
Desacti- Desacti-
T Anal Torsion*' Tg1 — RPM 1 —
orque Speed (Analog) orsion q vado Spd vado
Ch. E Ch.F Ch. G Ch.H
Patrén de cableado Elemento Elemento Elemento Elemento
de Notacion de Notacion de Notacion de Notacion
entrada entrada entrada entrada
Individual Input voltaie, | cle | impuiso | cHE | YOS 1o | impuiso | CHH
impulso impulso
Motor 3 Motor 4
Torque Speed (Pulse) Torsion*' ‘ Tq3 ‘ RPM ‘ Spd3 Torsion*' ‘ Tqg4 ‘ RPM ‘ Spd4
Motor 3
Torque Speed Direction Origin | Torsion*' Tqg3 RPM Spd3 D(;r:c;ci::gn — Fase Z —
Di i0 D i-
Torque Speed Direction Torsion*' Tq3 RPM Spd3 |recc.:|on — esact —
de giro vado
Torque Speed Origin Torsién*’ Tq3 RPM Spd3 Ds:z(:l_ — Fase Z —
Desacti- Desacti-
T Anal Torsiéon* T — RPM —
orque Speed (Analog) orsion*, q3 vado Spd3 vado

*1: Conmutable entre entrada analdgica de CC y entrada de frecuencia.
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Especificaciones detalladas de los parametros de medicion

Unidades y rangos de visualizacion de los elementos de medicién

Eleme_nt_c’> 2 Ajuste Unidad Rango de visualizacién* Relane
medicién (+/-)
CC analdgica Cero al 150% del rango v
Torsion . N'm Del 0% al 150% del ajuste de
Frecuencia . ) v
torsién nominal
Ch. A, V, especifi-
Ch.E  |Voltaje CC analégica | cado por el | Cero al 150% del rango v
usuario
Frecuencia de
. Impulso Hz
impulsos
RPM Impulso r/min
Ch. B, = o d
Ch.F Frecuencia de Impulso Hz
impulsos
CC analdgica Cero al 150% del rango v
Torsion . N'm Del 0% al 150% del ajuste de
Frecuencia o ) v
torsién nominal
Ch.C RPM CC analogica r/min Cero al 150% del rango v
Ch. G’ V, especifi-
Voltaje CC analogica cado por el | Cero al 150% del rango v
usuario
Frecuencia de
. Impulso Hz
impulsos
RPM Impulso r/min
Ch. D, = o d
Ch.H Frecuencia de Impulso Hz
impulsos
Pm Potencia del motor W Cero al 150% del rango Pm v
Desliza- | b oqlizamiento % De 0,000 a 100,000 v
miento

*2: Cuando se configura la escala, agregue el valor de escala al rango.

Cero: Valor configurado de supresion de cero (apagado: 0%, encendido: 0,5%)
No se realiza la deteccion de pico sobre umbral en los valores medidos para los elementos de medicion del analisis

del motor.
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Especificaciones detalladas de los parametros de medicion

(5) Elementos de medicion de fluctuaciones (solo en el modo de medicion IEC)

Elemento de medicion Notacion 1P2W 1P3W/3P3W2M | 3P3W3M/3V3A 3P4W

Valor de fluctuacion a corto Pst i i i i
plazo

Valor maximo de fluctuaciones PstMax i i i i
a corto plazo

Valor de fluctuacion a largo Plt i i i i
plazo
Valor instantaneo maximo de PinstMax | i i i i

fluctuaciones

Valor instantaneo minimo de PinstMin i i i i
fluctuaciones

Cambio de voltaje relativo en dc i i i i
estado estable

Cambio de voltaje relativo dmax i i i i
maximo

Periodo mientras el cambio de Tmax i i i i
voltaje relativo supera el umbral

i: canales instalados entre Ch. 1y Ch. 8

Elemento de medicion Notacién |  Unidad Rango de Polaridad (+/-)
visualizacion

Valor de fluctuacion a corto Pst - Desde 0,001 No polarizada

plazo

Valor maximo de fluctuaciones PstMax - Desde 0,001 No polarizada

a corto plazo

Valor de fluctuacion a largo Plt - Desde 0,001 No polarizada

plazo

Valor instantaneo maximo de PinstMax | — Desde 0,001 No polarizada

fluctuaciones

Valor instantaneo minimo de PinstMin - Desde 0,001 No polarizada

fluctuaciones

Cambio de voltaje relativo en dc % De 0,001 a 999,999 No polarizada m

estado estable R
@

Cambio de voltaje relativo dmax % De 0,001 a 999,999 No polarizada %

maximo Q
8

Periodo mientras el cambio de | Tmax s Desde 0,001 m No polarizada g'
®
(2]

voltaje relativo supera el umbral
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Especificaciones detalladas de los parametros de medicion

Elementos de medicion de armonicos

L L. 1P3W 3P3W3M

Elemento de medicién Notacion| 1P2W 3P3W2M 3V3A 3P4W
Valor de RMS del voltaje armonico | Uk i i i i
Angulo de fase de voltaje arménico | 8Uk i i i i
Valor de RMS de la corriente Ik i i i i
armonica
Angulo de fase de corriente olk i i i i
armonica
Potencia activa de armodnicos Pk i i, (i, i+1) i, (i, i+1, i+2) i, (i, i+1, i+2)
leerenC|a_ fie fase de corrlente en | i i (i, i+1) i (i, i+1, i+2) i (i, i+1, i+2)
comparacion con el voltaje armonico
Porcler_1taje de contenido de voltaje HDUK i i i i
armonico
Porc'er?taje de contenido de corriente HDIk i i i i
armonica
Porc'er?taje de contenido de potencia HDPk i i) (i i+1) i (i1, +2) i (i i+1, 142)
armonica

i: canales instalados entre Ch. 1y Ch. 8
L L. . . . Polaridad

Elemento de medicion Notacion | Unidad Rango de visualizacién (+1-)
Valor de RMS del voltaje armoénico | Uk \Y Del 0% al 150% del rango U *
Angulo de fase de voltaje arménico | 6Uk grado De 0,000 a 180,000 4
Valor de RMS de la corriente Ik A Del 0% al 150% del rango | *
armonica
Angulo de fase de corriente olk grado | De 0,000 a 180,000 v
armonica
Potencia activa de armodnicos Pk w Del 0% al 150% del rango P 4
Diferencia de fase de corriente en |5, grado | De 0,000 a 180,000 v
comparacion con el voltaje armonico
Porcler?taje de contenido de voltaje HDUK % De 0,000 a 100,000 .
armonico
Porcentaje de contenido de HDIk | % De 0,000 a 100,000 x
corriente armonica
Porc'er?taje de contenido de potencia HDPk o De 0,000 a 100,000 v
armonica

*: Indica un elemento cuyo componente 0 tiene signo.
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Especificaciones detalladas de los parametros de medicion

Elementos de mediciéon de interarménicos (solo en el modo de medicién IEC)

Elemento de medicién Notacion 1P2W 1P3W/3P3W2M | 3P3W3M/3V3A 3P4W
Valor de RMS del voltaje iUk i i i i
interarmoénico
Porcentaje de contenido de iHDUk i i i i
voltaje interarménico
Valor de RMS de la corriente ilk i i i i
interarménica
Porcentaje de contenido de iHDIk i i i i
corriente interarménica

i: canales instalados entre Ch. 1y Ch. 8

Elemento de medicién Notacion | Unidad Rango de visualizacion Polaridad (+/-)
Valor de RMS del voltaje iUk V Del 0% al 150% del rango U No polarizada
interarménico
Porcentaje de contenido de iHDUk % De 0,000 a 100,000 No polarizada
voltaje interarménico
Valor de RMS de la corriente ilk A Del 0% al 150% del rango | No polarizada
interarménica
Porcentaje de contenido de iHDIk % De 0,000 a 100,000 No polarizada

corriente interarménica
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Especificaciones detalladas de los parametros de medicion

Configuracion del rango de potencia

(1) Con un sensor de 20 A

Voltaje, configuracién de | 04 500 ma | 800,000 mA | 2,00000A | 4,00000A 8,00000A = 20,0000 A
cableado, corriente
> 1P2W 2,40000 4,80000 12,0000 24,0000 48,0000 120,000
o
=) 1P3W, 3V3A
§ 3P3W (2M, 3M) 4,80000 9,60000 24,0000 48,0000 96,0000 240,000
© 3P4W 7,20000 14,4000 36,0000 72,0000 144,000 360,000
= 1P2W 6,00000 12,0000 30,0000 60,0000 120,000 300,000
o
=) 1P3W, 3V3A
% 3P3W (2M, 3M) 12,0000 24,0000 60,0000 120,000 240,000 600,000
- 3P4W 18,0000 36,0000 90,0000 180,000 360,000 900,000
> 1P2W 12,0000 24,0000 60,0000 120,000 240,000 600,000
o
S 1P3W, 3V3A
§ 3P3W (2M, 3M) 24,0000 48,0000 120,000 240,000 480,000 1,20000 k
® 3P4W 36,0000 72,0000 180,000 360,000 720,000 1,80000 k
> 1P2W 24,0000 48,0000 120,000 240,000 480,000 1,20000 k
o
=) 1P3W, 3V3A
§ 3P3W (2M, 3M) 48,0000 96,0000 240,000 480,000 960,000 2,40000 k
© 3P4W 72,0000 144,000 360,000 720,000 1,44000 k 3,60000 k
> 1P2W 60,0000 120,000 300,000 600,000 1,20000 k 3,00000 k
o
=) 1P3W, 3V3A
ug)_ 3P3W (2M, 3M) 120,000 240,000 600,000 1,20000 k 2,40000 k 6,00000 k
- 3P4W 180,000 360,000 900,000 1,80000 k 3,60000 k 9,00000 k
> 1P2W 120,000 240,000 600,000 1,20000 k 2,40000 k 6,00000 k
o
S 1P3W, 3V3A
§ 3P3W (2M, 3M) 240,000 480,000 1,20000 k 2,40000 k 4,80000 k 12,0000 k
® 3P4W 360,000 720,000 1,80000 k 3,60000 k 7,20000 k 18,0000 k
> 1P2W 240,000 480,000 1,20000 k 2,40000 k 4,80000 k 12,0000 k
o
S 1P3W, 3V3A
g; 3P3W (2M, 3M) 480,000 960,000 2,40000 k 4,80000 k 9,60000 k 24,0000 k
© 3P4W 720,000 1,44000 k 3,60000 k 7,20000 k 14,4000 k 36,0000 k
3 1P2W 600,000 1,20000 k 3,00000 k 6,00000 k 12,0000 k 30,0000 k
1= 1P3W, 3V3A
S ,
§ 3P3W (2M, 3M) 1,20000 k 2,40000 k 6,00000 k 12,0000 k 24,0000 k 60,0000 k
- 3P4W 1,80000 k 3,60000 k 9,00000 k 18,0000 k 36,0000 k 90,0000 k

Se utilizan las siguientes unidades de medida: para la potencia activa (P), el vatio (W); para la potencia aparente (S),
el voltio-amperio (VA); y para la potencia reactiva (Q), el voltio-amperio reactivo (var).

Multiplique las cifras indicadas en esta tabla por 1/10 si utiliza un sensor de 2 A, por 10 si utiliza un sensor de 200 A o
por 100 si utiliza un sensor de 2 kKA.
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Especificaciones detalladas de los parametros de medicion

(2) Con un sensor de 50 A

Voltaje, configuraciénde |, 50000 A | 2,00000A | 500000A | 10,0000A = 20,0000A = 50,0000 A
cableado, corriente
- 1P2W 6,00000 12,0000 30,0000 60,0000 120,000 300,000
o
=) 1P3W, 3V3A
S 3P (2, 300 12,0000 24,0000 60,0000 120,000 240,000 600,000
© 3P4W 18,0000 36,0000 90,0000 180,000 360,000 900,000
> 1P2W 15,0000 30,0000 75,0000 150,000 300,000 750,000
o
=) 1P3W, 3V3A
§» 3P3W (2M, 3M) 30,0000 60,0000 150,000 300,000 600,000 1,50000 k
- 3P4W 45,0000 90,0000 225,000 450,000 900,000 2,25000 k
= 1P2W 30,0000 60,0000 150,000 300,000 600,000 1,50000 k
o
=) 1P3W, 3V3A
§ 3PBW (211 W) 60,0000 120,000 300,000 600,000 120000k | 3,00000 k
@ 3PaW 90,0000 180,000 450,000 900,000 180000k | 450000 k
- 1P2W 60,0000 120,000 300,000 600,000 120000k | 3,00000 k
o
=) 1P3W, 3V3A
§ 3P (20, 301 120,000 240,000 600,000 1,20000k | 240000k | 6,00000 k
© 3P4W 180,000 360,000 900,000 1,80000 k 3,60000 k 9,00000 k
> 1P2W 150,000 300,000 750,000 1,50000 k 3,00000 k 7,50000 k
o
=) 1P3W, 3V3A
§_ 3P3W (2M, 3M) 300,000 600,000 1,50000 k 3,00000 k 6,00000 k 15,0000 k
- 3P4W 450,000 900,000 2,25000 k 4,50000 k 9,00000 k 22,5000 k
> 1P2W 300,000 600,000 1,50000 k 3,00000 k 6,00000 k 15,0000 k
o
=) 1P3W, 3V3A
cg)_ 3P3W (2M, 3M) 600,000 1,20000 k 3,00000 k 6,00000 k 12,0000 k 30,0000 k
A 3PaW 900,000 1,80000 k 450000k | 9,00000k | 18,0000k | 450000k
- 1P2W 600,000 1,20000 k 3,00000k | 6,00000k | 12,0000k | 30,0000k
o
=) 1P3W, 3V3A
§ 3P (2, 300 1,20000 k 2,40000 k 6,00000k | 12,0000k | 24,0000k | 60,0000k
o 3P4W 1,80000 k 3,60000 k 9,00000k | 18,0000k | 36,0000k | 90,0000k
> 1P2W 1,50000 k 3,00000 k 750000k | 15,0000k | 30,0000k | 75,0000k
=3 1P3W, 3V3A
o ’
§ 3P3W (2M, 3M) 3,00000 k 6,00000 k 15,0000 k 30,0000 k 60,0000 k 150,000 k
- 3P4W 4,50000 k 9,00000 k 22,5000 k 45,0000 k 90,0000 k 225,000 k

Se utilizan las siguientes unidades de medida: para la potencia activa (P), el vatio (W); para la potencia aparente (S),
el voltio-amperio (VA); y para la potencia reactiva (Q), el voltio-amperio reactivo (var).

Multiplique las cifras indicadas en esta tabla por 1/10 si utiliza un sensor de 5 A, por 10 si utiliza un sensor de 500 A o
por 100 si utiliza un sensor de 5 kKA.
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Especificaciones detalladas de los parametros de medicion

(3) Con un sensor de 1 kA

Voltaje, configuraciénde | 54 5090 A | 40,0000A | 100,000A | 200,000A = 400,000A | 1,00000 KA
cableado, corriente
- 1P2W 120,000 240,000 600,000 1,20000k | 240000k | 6,00000 k
o
=) 1P3W, 3V3A
S 3P (2, 301 240,000 480,000 120000k | 240000k | 480000k | 12,0000 k
© 3P4W 360,000 720,000 1,80000 k 3,60000 k 7,20000 k 18,0000 k
> 1P2W 300,000 600,000 1,50000 k 3,00000 k 6,00000 k 15,0000 k
o
=) 1P3W, 3V3A
§ 3P3W (2M, 3M) 600,000 1,20000 k 3,00000 k 6,00000 k 12,0000 k 30,0000 k
- 3P4W 900,000 1,80000 k 4,50000 k 9,00000 k 18,0000 k 45,0000 k
= 1P2W 600,000 1,20000 k 3,00000 k 6,00000 k 12,0000 k 30,0000 k
o
=) 1P3W, 3V3A
§ 3PAW (211 3 1,20000 k 2,40000 k 6,00000k | 12,0000k | 24,0000k | 60,0000k
@ 3P4W 1,80000 k 3,60000 k 9,00000k | 18,0000k | 36,0000k | 90,0000k
- 1P2W 1,20000 k 2,40000 k 6,00000k | 12,0000k | 24,0000k | 60,0000k
o
=) 1P3W, 3V3A
§ 3P (2, 300 2,40000 k 4,80000 k 12,0000k | 240000k | 48,0000k | 120,000k
© 3P4W 3,60000 k 7,20000 k 18,0000 k 36,0000 k 72,0000 k 180,000 k
> 1P2W 3,00000 k 6,00000 k 15,0000 k 30,0000 k 60,0000 k 150,000 k
o
=) 1P3W, 3V3A
§_ 3P3W (2M, 3M) 6,00000 k 12,0000 k 30,0000 k 60,0000 k 120,000 k 300,000 k
- 3P4W 9,00000 k 18,0000 k 45,0000 k 90,0000 k 180,000 k 450,000 k
> 1P2W 6,00000 k 12,0000 k 30,0000 k 60,0000 k 120,000 k 300,000 k
o
=) 1P3W, 3V3A
cg)_ 3P3W (2M, 3M) 12,0000 k 24,0000 k 60,0000 k 120,000 k 240,000 k 600,000 k
A 3P4 18,0000 k 36,0000 k 90,0000k | 180,000k | 360,000k | 900,000k
- 1P2W 12,0000 k 24,0000 k 60,0000k | 120,000k | 240,000k | 600,000k
o
=) 1P3W, 3V3A
§“ 3P (2, 300 24,0000 k 48,0000 k 120,000k | 240,000k | 480,000k | 1,20000M
© 3P4W 36,0000 k 72,0000 k 180,000k | 360,000k | 720,000k | 1,80000 M
> 1P2W 30,0000 k 60,0000 k 150,000k | 300,000k | 600,000k | 1,50000 M
=3 1P3W, 3V3A
o )
§ 3P3W (2M, 3M) 60,0000 k 120,000 k 300,000 k 600,000 k 1,20000 M 3,00000 M
-~ 3P4W 90,0000 k 180,000 k 450,000 k 900,000 k 1,80000 M 4,50000 M

Se utilizan las siguientes unidades de medida: para la potencia activa (P), el vatio (W); para la potencia aparente (S),
el voltio-amperio (VA); y para la potencia reactiva (Q), el voltio-amperio reactivo (var).
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Especificaciones de las ecuaciones

I 10.5 Especificaciones de las ecuaciones

Ecuaciones para los elementos de medicion basica

|
Cableado 1P2W 1P3W 3P3W2M 3V3A 3P3W3M 3P4awW
Elemento
Urms, = Urms
)+1) 1
Valor de R'MS del R 5 | Urms yeiyien = = (Urmsgy + Urms g,y + Urms .
voltaje I ZO (U(i)X) = 5 (Urms ) + Urms ;) .

RMS equivalente Umn,, =
del valor rectifica- o 1 M
i —F=— 20w
do prome_dlo del 22 M SZ::,)‘ @)
voltaje

Umn ) 1
Umnyiyinn) = 5 (Umng, + Umnyg,py + Umng.,))

1
= 2 (Umn, + Umn..y)

Componente de

CA del voltaje Uac, = (Urmsw)z—(UdC(i))z

Voltaje promedio 1 A
Udec,.= — E U,
simple dcg M =m0

Componente de
onda fundamen- Voltaje armonico U, en la ecuacion armonica
tal del voltaje

Upk+,, = U, maximo de M puntos de datos

Pico del voltaje Upk -, = Uy, maximo de M puntos de datos

Distorsion
armonica de Uthd;, en ecuacion armonica
voltaje total

Factor de (Upk +o~Upk _(t‘)>

%100

ondulacién del

voltaje (2X |Udc(,»)|)

Angulo de fase L -
0U,, en la ecuacion armonica

de voltaje
1=3-68 %100
Uunb .12y = 1+3-68 rwl'l
°
4 o4 pe? o
U(i)(i+1) U(i+1)(i+2) U(i+2)(i) =
T 2 2 2 8
(U(i)(iﬂ )+ U (i+1 )(,'+2)+ U (i+2)(i)) Q.
o
Ejemplo: Si se utiliza de Ch. 1 a Ch. 3 §
Tasa de 4 4 4
o _ Up+Up+Us
desequilibrio del = 2 ,\2
voltaje (U12 +Up; +Uy, )

* U, Uyny U;, son valores de RMS del voltaje
de onda fundamental (voltaje de linea), que
se obtienen a partir de los resultados del cal-
culo de armonicos.

* En el modo de cableado 3P4W, se detecta el
voltaje de fase, pero se convierte en voltaje
de linea antes del calculo.

(7): canal de medicion, M: numero de muestras entre tiempos de sincronizacion, s: nimero de punto de muestra
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Especificaciones de las ecuaciones

|
Cableado 1P2W 1P3W 3P3W2M 3V3A 3P3W3M 3P4W
Elemento
Irms
Valor de RMS de ! 1
la corfiente %Mfl([(m )z Irms i1y = 5 (Irms, + Irms;..) Irms yisiyiva) = 3 (Trms o + drms gy + Irms )

RMS equivalente Imn, =

del valor de co- 1 1
rriente rectificado T LM’l / Imny iy = 5 (Imng, + Imn.)) Imnyiiyyi0) = g (Imng, + Imng,,, + Imn.))
(i)s
promedio ENER i
Componente de 2 2
P lac, = (lrms(i)) 7(Idc(l-))

CA de la corriente

Corriente

1 M-1
= =1,
promedio simple ldeg MZ(:) (s

Componente de
onda fundamen- Corriente armonica /,, en la ecuaciéon armoénica
tal de la corriente

Pico de la Ipk+, = 1,, maximo de M puntos de datos
corriente Ipk -, = I ,, maximo de M puntos de datos
Distorsion

armonica de Ithd, en la ecuacion armonica

corriente total

Factor de Ipk +;~Ipk—;
ondulacion de la 7(10 T~ ())XIOO
corriente (2X|Idc<i)|)

Angulo de fase

de corriente 01, en la ecuacion armonica

Tunb, = 1-3-68 \wx100
)+ 1)(+2) 1+3-68
4 4 4
I(f)(i+1)+l(i+l)(i+2)+ I(i+2)(i)
2
2 2 2
( LoayH et <i+2)(i>)

Ejemplo: Si se utiliza de Ch. 1 a Ch. 3

B=

Tasa de 4 4 4
I+ D5+ 1
desequilibrio de - %
la corriente (112 +14 +131)

* 1,5, 1,5, e I;; son valores de RMS del voltaje de
onda fundamental (voltaje de linea), que se
obtienen a partir de los resultados del calculo
de armonicos.

* En el modo de cableado 3P3W3M y 3P4W,
la corriente se convierte en corriente de linea
antes del calculo.

(7): canal de medicién, M: numero de muestras entre tiempos de sincronizacion, s: nimero de punto de muestra
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Especificaciones de las ecuaciones

ableado
Elemento

1P2W 1P3W 3P3W2M 3V3A 3P3W3M 3P4W

Potencia activa

P )

I
M-1 _ Pyinyir
% Z (U(z)s X I(z)s) Pown=Fo * Fony =Py + Py Paeen=Fot Fon T P

* En los modos de cableado 3P3W3M y 3P4W, la forma de onda de voltaje U, es el voltaje de fase.
En el modo de cableado 3P3W3M, el voltaje muestreado, que es el voltaje de linea, se convierte
en voltaje de fase.

Ulis = (o = ) 1 35 Uggnye = Uy = Uns) 1 35 Uy = (Ugoys = Uginy,) /3

u,: valor muestreado del voltaje de linea del canal (i).

U, valor calculado del voltaje de fase del canal (i)

En el modo de cableado 3P4W, el voltaje muestreado es el voltaje de fase, que no necesita
conversion.

* En el modo 3V3A con la conversion A-Y activada, se utiliza la ecuacion 3P3W3M o 3P4W.

 En el modo de cableado 3V3A, el voltaje U, es el voltaje de linea. (Los modos de cableado
3P3W2M y 3V3A realizan el mismo calculo).

« El signo de polaridad de la potencia activa P indica la direccion de flujo de la potencia: +P indica
consumo, mientras que —P indica regeneracion.

Y S(i)f/@(z‘m
So=Uo* 1y | Swwn =So T S - Q(S A+ S ) -2 (S + Seeny S = S0+ S F Sea
Potencia 2 \TO T 3
+ S(i+2))
aparente
* Para U, e I,, el método de rectificacion puede seleccionarse entre rms y promedio.
* En los modos de cableado 3P3W3M y 3P4W, el voltaje U, es el voltaje de fase.
* En el modo 3V3A, el voltaje U, es el voltaje de linea.
Si se selecciona la ecuacion de tipo 10 3
Q(t‘) - - . 0 =0, + Q Q(i)(i+l)(i+2) 0 =04+ Oun+ O
Si(i) S(x) _}'2(’_) ()(@+1) (i) (i+1) — Q(,’) + Q(i+1) (D)E+1)(+2) (i) (i+1) (i+2)
Si se selecciona la ecuacion de tipo 2
Oy=
— 2 2 — 2 2
S(,-)z - P(,-)z Qo = S(i)(i+1) _ffi)(m) Qairin = \/ S~ Foeni)
Potencia « Si se selecciona la ecuacion de tipo 1 o 3, el signo de polaridad si para la potencia reactiva Q
reactiva indica la polaridad de adelanto/retraso; ningun signo indica retraso, mientras que un signo negativo

(-) indica adelanto.

« El signo de polaridad si,, se adquiere en funcion del adelanto/retraso entre la forma de onda de
voltaje U, y la forma de onda de corriente /,, para cada canal de medicion (i).

* En los modos de cableado 3P3W3M y 3P4W, la forma de onda de voltaje U, es el voltaje de fase.
En el modo de cableado 3P3W3M, el voltaje muestreado, que es el voltaje de linea, se convierte
en voltaje de fase.

Uy = (s = Uiy 1 35 Uiy = Wi = i) 1 35 Uy = Uy = Uginy) /3
u,,: valor muestreado del voltaje de linea del canal (7).
U, voltaje de fase calculado del canal (i)

* En el modo de cableado 3P4W: El voltaje muestreado, que es el voltaje de fase, no necesita
conversion.

« Si se selecciona la ecuacioén de tipo 2, los resultados no tienen signo.
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Especificaciones de las ecuaciones

ableado
1P2W 1P3W 3P3W2M 3V3A 3P3W3M 3P4W
Elemento
Si se selecciona la ecuacion de tipo 1
B. P..
1) . (G . Fiirnira)
Ao == Aierny = Slinin Doty = ST oy |2 ML
@~ St S @) = Sk Syeen) O — Sie)i+2) S
Si se selecciona la ecuacion de tipo 2
P
L P(i) Ao = (i)i+1) P Fixirni+2)
© 1S O S OOV S
Factor de Si se selecciona la ecuacion de tipo 3
potencia
L 0 P (20 o Faee
(i) S(z) (i)(i+1) S([)(i+1) ()(E+1)(i+2) S(i)(i+l)(i+2)

« Si se selecciona la ecuacion de tipo 1, el signo de polaridad si para el factor de potencia 4 indica la
polaridad de adelanto/retraso; ningun signo indica retraso, mientras que el signo negativo (-) indica
adelanto.

« El signo de polaridad si;, se adquiere en funcion del adelanto/retraso entre la forma de onda de
voltaje U, y la forma de onda de corriente /,, para cada canal de medicion (i).

Los signos de siy,, siy, Y si1,; S€ adquieren a partir de los de Q,,, Oy, ¥ 0,3, respectivamente.

« Si se selecciona la ecuacion de tipo 3, se utiliza el signo de la potencia activa P sin invertirse el

signo de polaridad.

Angulo de fase
de potencia

Si se selecciona la ecuacion de tipo 1

_ -1 _ -1 _ -1
& = siy cos |4 ity = Sipen €O A i = Sk €08 Wy

Si se selecciona la ecuacion de tipo 2

o
a2 = €08 i)

_ -1 _ -1
b =cos |4 diory = €08 g
Si se selecciona la ecuacion de tipo 3
_ -1 _ -1 _ =1 1
b =cos " 4 dirn = €08 Agyirny i) = €08 Apgrin

« Si se selecciona la ecuacion de tipo 1, el signo de polaridad si indica la polaridad de adelanto/
retraso; ningun signo indica retraso, mientras que el signo negativo (-) indica adelanto.

* El signo de polaridad si;, se adquiere en funcion del adelanto/retraso entre la forma de onda de
voltaje U, y la forma de onda de corriente /,, para cada canal de medicion (i).
Los signos de si),, siy, Y si},; S€ adquieren a partir de los de Q,,, O, Y O3, respectivamente.

« En la ecuacién de tipo 1y 2, la expresion cos™'|/| se utiliza cuando la desigualdad P> 0 es

verdadera; la expresion |180 — cos '|A|| se utiliza cuando P < 0.

(i): Canal de medicion, M: numero de muestras entre tiempos de sincronizacion, s: nimero de puntos de muestra
Las ecuaciones 3P4W se utilizan para la conversion Y-A en los modos de cableado 3V3Ay 3P3W3M.
Las ecuaciones 3P4W también se utilizan tal cual para la conversién Y-A en el modo de cableado 3P4W.
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Especificaciones de las ecuaciones

|
El emec:t‘: eado 1P2W 1P3W 3P3W2M 3V3A 3P3W3M 3P4W
Potencia .
activa de onda ggﬁf:;ﬁ:i:?&g P,yi1) de potencia activa armoénica | Py 2 d€ potencia activa armonica
fundamental

thd(i)(iﬂ)(HZ)

= \/ (Pl(i)(iH)(HZ) )2 + (Ql(i)(i+l)(i+2))

Potencia Sfid,;, =
aparente de onda 2
fundamental (o) (2

)2 Sfindpyiir) = \/(Pl(i)(i+1))2 + (Ql(i)(iﬂ))z 2

Potencia Oy * (-1) de
reactiva de onda poter;cia reactiva .Q““"'*” * -1) e Q.“"’“*”(’”).X 1) e
fundamental arménica*' de potencia reactiva armonica de potencia reactiva armonica

Factor de ) _
potencia de onda Ay =

¢ And i1y = STy41)/C08 Oy And i) = Sk €08 Gipiin
fundamental*

si)|cos 0,

Si se selecciona la ecuacion de tipo 1, el signo de polaridad si se adquiere en funcion del signo de la potencia
reactiva de onda fundamental; si se selecciona la ecuacion de tipo 3, se basa en el signo de la potencia activa de
onda fundamental. Si se selecciona la ecuacion de tipo 2, los resultados no tienen signo.

*1: Si se selecciona la ecuacion de tipo 2, tome el valor absoluto.

*2: El factor de potencia de onda fundamental también se conoce como factor de potencia de desplazamiento (DPF).

Ecuaciones para la opcidén con analisis del motor

Eleme_nt_9 e Ajuste Ecuacion
medicion
1 M-1
Voltaje CC analégica — > A
M s=0
Frecuencia de Frecuencia de impulsos
. Impulso
impulsos
1 M-1
CC analogica — AS x (valor de ajuste de escala)
A M s=0
Torsidn -
. [(Frecuencia de medicidn) - (ajuste fc)] x (valor de torsién nominal)
Frecuencia :
(valor de ajuste fd)
| M-l g‘
CC analégica — Z A, x (valor de ajuste de escala) @
M s=0 =h
8
60 x (frecuencia de impulsos) Q.
RPM St (Ajuste del conteo de impulsos) %
Impulso Si la deteccion de la direccion de giro esta habilitada en modo ¢
simple, el signo de polaridad si se adquiere en funcion del borde
ascendente/descendente del impulso de fase Ay del nivel l6gico
(alto/bajo) del impulso de fase B.
X X
(Torsioén) x w x (coeficiente unitario)
Potencia del motor | — El coeficiente de unidad es uno si la unidad de medicion de la
torsion es newton-metro (N-m), 1/1000 si es milinewton-metro
(mN-m) y 1000 si es kilonewton-metro (kN-m).
100 x 2 x 60 x (Frecuencia de entrada) - |RPM| x (Ajuste del nimero de polos)
Deslizamiento — 2 x 60 x (Frecuencia de entrada)
La frecuencia de entrada puede seleccionarse entre fU1 a fU8 y fl1 a fI8
M: numero de muestras durante el periodo de sincronizacion; s: numero de muestras, 4: forma de onda analégica
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Especificaciones de las ecuaciones

Ecuaciones para los elementos de medicion de arménicos

ableado
1P2W | 1P3W | 3P3W2M | 3V3A 3P3W3M 3P4AW
Elemen
Voltaje U = 2 2
armoénico K0 (Ukr([)) + (Uk[(i))
An
gulo de [ Ui
fase de volta- Uy =tan | ———
je armonico ki(7)
Corriente 2 2
- L= ) -
armoénica Ko \/(Ikr(l)) + (Ikl(l))
Angulo de fase /
. -1 k(i)
de corriente 01, = tan N
armoénica ki)
1 1
P ki) g (UM,) - Uk;(i+2)) x ]kr(i) + g (Uki(i) - Uki(i+2)) x Iki(i)
1 1 Igual
Potencia Py = Upy X Ly T Usiyy < L Puan = 3 Wien = Uoro) X e * 3 Whteeny = Uiaa) * Lgon que
activa de 1 1 1P2W
armonicos Pk(i+2) = g (Ukr(i+2) - Ukr(i+l)) x Ikr(i+2) + g (Uki(i+2) - Uki(i+l))
X ]ki(z+2)
- Pk(i)(iH) = Pk(i) + Pk(i+l) Pk(i)(i+l)(i+2) = Pk(i) + Pk(i+|) + Pk(i+2)
1 1
Qm) = g (Ukr(i) - Ukr(i—z)) x ]ki(i) - g (Uki(i) - Uki(i+2)) x ]kr(i)
Potencia 1 1 Igual
reactiva Oio= Usir * Ity = Uiy * Tty Oy = 3 Uiy = Uniy) X Liageny — 3 (U1 = Uii) * Loy que
arménica i i i (i i
- 1 1 1P2W
(se utiliza solo Owiy = 5 Uiy = Upiry) X Liggieny = g (U2 = Uiy
en calculos Ny
internos) k(i)
- Qk(i)(Hl) = Qk(i) + Qk(Hl) Qk(i)(i+l)(i+2) = Qk(i) + Qk(m) + Qk(HZ)
Diferencia Oy = Ol = OU
de fase de
corriente O, O (i
. _ k(z)(z+1) _ k(t)(l+1)(z+2)
y voltaje - Ociyier) = tan 1[ F, ] Oriisyinn) = tan I[P
armoénico k(i)(i+1) k(i)(i+1)(i+2)
* (i): canal de medicion, k: orden de analisis,
r: parte real de la forma de onda procesada de FFT, i: parte imaginaria de la forma de onda procesada de FFT
« Para el angulo de fase de voltaje armonico y el angulo de fase de corriente armonica, la onda fundamental de la
fuente de sincronizacion armonica que sirve como referencia de fase se corrige a 0°.
(Sin embargo, esta compensacion no se realiza cuando la fuente de sincronizaciéon armonica esta configurada en
Ext).
Cuando la fuente de sincronizacion es CC, la temporizacion de actualizacion de datos se define como 0°.
Si la fuente de sincronizacion esta configurada en Ext, Zph.B, D, F o H, el borde ascendente o descendente del
impulso utilizado para la sincronizacion se define como 0°.
« Para la diferencia de fase de corriente en comparacién con el voltaje arménico, cada diferencia de fase en el modo
de cableado 3P3W3M o 3P4W se calcula en funcién del voltaje de fase, independientemente de si la conversion
delta esta activada o desactivada.
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Especificaciones de las ecuaciones

Cableado

Elemento 1P2w

1P3W

3P3W2M | 3V3A 3P3W3M 3P4W

Porcentaje de
contenido de
voltaje armoénico

U,
U hd = 5 % 100

Porcentaje de
contenido de co-
rriente armonica

s
Ihdk(,.)=f x 100

Porcentaje de
contenido de po-
tencia arménica

Phd )= % X 100

M=

Distorsion
armonica de
voltaje total

2

[wy S,y
Uthd,, = +=—

1 S,y

x 100 (con ajuste THD-F) o Y2 x 100 (con ajuste THD-R)

K
Distorsion >
Ithd,= Y=2——
5

de corriente
armonica total

Ly

%100 (con ajuste THD-F) o -/——— * 100 (con ajuste THD-R)

(7): canal de medicion, k: orden arménico, K: orden maximo de analisis (varia con la frecuencia de sincronizacion)

Imagen Ejemplo: para el voltaje arménico
+180° A
] Ye .
1] | | tan +180
U
) )
Ukr i
I, v tan ! | 0
_Uki(i)
Uiy +90°
> U,
: > Real I tan /| — | 1800
—90° ; “Uhis)
0U, : ;
' Uiy=0,U,,<0 -90
) Uki(i) ---------- I (+) Uki(,-) =0, Ukr([) >0 +90°
I IV Upiy < 0, Upgy = 0 0°
0°  Referencia de fase
I Uiy=0, Uy, =0 0°
Ui»>0, U, =0 +180°
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Especificaciones de las ecuaciones

Ecuaciones para la medicion de la integracion

Cableado 1P2W 1P3W | 3P3W2M 3V3A 3P3W3M | 3P4W
Elemento
h h
WP+ WP+ =kz (P!(+)) WPsum + :kZ(PS"”1(+))
1 1
h h
WP- WPi_:kZ(Pf(_)) WPsum*:kZ(PS”m(i))
1 1
WP WPl = (WP1+) + (WPI_) WPsum = (WPsum+) + (W .s'um_)
h h
Ih+ Thi+ =k, (Ii(+)) Theun + =k Y, (Lsum (+))
1 1
h h
Ih—- Thi— = kz (Z(-)) Thsum — = kz (Lsum (=)
1 1
Ih Ihl = (Ihﬁ') + (Iht_) Ihsum = (Ihvum+) + (Ihsum_)
* : tiempo de medicion, k: coeficiente de conversién para 1 h
* (+): Solo se utiliza un valor positivo (consumo).
* (-): Solo se utiliza un valor negativo (regeneracion).
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U7001 unidad de entrada de 2,5 MS/s

I 10.6 U7001 unidad de entrada de 2,5 MS/s

Especificaciones de entrada

(1) Especificaciones comunes de la medicién de voltaje, corriente y potencia

Frecuencia de
muestreo, tasa de
bits de muestreo

2,5 MHz, 16 bits

Banda de frecuencia
de medicion

CC,0,1Hza 1 MHz

Planitud de
frecuencia

+0,1% de banda de amplitud:
+0,1° de banda de fase:

100 kHz (tipico)
300 kHz (tipico)

Rango de medicion
efectiva

Del 1% del rango al 110% del rango

(2) Especificaciones comunes de la mediciéon del voltaje

Perfil de terminales
de entrada

Terminal para conectar (terminal de seguridad)

Método de entrada

Entrada aislada, division de voltaje por resistencia

Rango

6V,15V,30V, 60V, 150V, 300V, 600V, 1500 V

Factor de cresta

3 en relacioén con el rango de voltaje nominal (sin embargo, 1,35 para el rango de 1500 V)

Resistencia de
entrada, capacidad
de entrada

2 MQ 20 kQ), 1 pF tipico

Voltaje maximo de
entrada

1000 V CA, 1500 V CC o £2000 V pico

Voltaje nominal
maximo terminal a
tierra

600 V CA, 1000 V CC en la categoria de medicion llI
Sobrevoltaje transitorio anticipado: 8000 V
1000 V CA, 1500 V CC en la categoria de medicion Il
Sobrevoltaje transitorio anticipado: 8000 V
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U7001 unidad de entrada de 2,5 MS/s

(3) Especificaciones comunes de la medicion de la corriente

Perfil de terminales
de entrada

Sonda 1: Conector dedicado (ME15W)

Sonda 2: Terminal BNC metalico (hembra)

Seleccione la Sonda 1 (entrada del sensor de corriente) o la Sonda 2 (entrada externa)
en funcion del ajuste. Los canales de la misma configuracion de cableado tienen el mismo
ajuste de entrada.

Método de entrada

Método de entrada del sensor de corriente

Rango

Sonda 1:
40 mA, 80 mA, 200 mA, 400 mA, 800 mA, 2 A (con un sensor de 2 A)
400 mA, 800 mA, 2A,4A,8A,20A (con un sensor de 20 A)
4A,8A,20A,40A,80A,200A (con un sensor de 200 A)
40 A, 80 A, 200 A, 400 A, 800 A, 2 kA (con un sensor de 2000 A)
100 mA, 200 mA, 500 mA, 1A, 2A,5A (con un sensor de 5 A)
1A,2A,5A,10A,20A,50A (con un sensor de 50 A)
10A, 20A,50A, 100 A, 200 A, 500 A (con un sensor de 500 A)
100 A, 200 A, 500 A, 1 kA, 2 kA, 5 kKA (con un sensor de 5000 A)
20 A, 40 A, 100 A, 200 A, 400 A, 1 kKA (con un sensor de 1000 A)

Puede seleccionarse para cada cableado
(Solo cuando se utilizan los mismos sensores para todos los canales de la misma
configuracién de cableado)

Sonda 2:
1 kA, 2 kA, 5 kA, 10 kA, 20 kA, 50 kA (0,1 mV/A)
100 A, 200 A, 500 A, 1 kA, 2 kA, 5 kA (1 mV/A)
10A,20A, 50A, 100 A, 200 A, 500 A (10 mV/A)
1A,2A,5A,10A,20A,50A (100 mV/A)
100 mA, 200 mA, 500 mA, 1A, 2A,5A (1 VIA)

(rangode 0,1V,0,2V,0,5V,1,0V,2,0V, 5,0V)

La velocidad y el rango de entrada pueden seleccionarse para cada cableado.
Se puede ajustar la velocidad de entrada del sensor.

Factor de cresta

3 en relacién con el rango de corriente nominal (sin embargo, 1,5 para el rango de 5V de
la Sonda 2)

Resistencia de
entrada, capacidad
de entrada

Sonda 1: 1 MQ +50 kQ
Sonda 2: 1 MQ +50 kQ, 22 pF tipico

Voltaje maximo de
entrada

Sonda 1: 8 V, £12 V pico (10 ms 0 menos)
Sonda 2: 15V, £20 V pico (10 ms o menos)
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U7001 unidad de entrada de 2,5 MS/s

Especificaciones de precision

Precision de la (Precision de voltaje) + (precision de corriente) £10 digitos
medicion de la
potencia aparente (S)

Precision de la Para cualquier condicion, excepto si ¢ = 0° o £180°
medicion de la (Precision de la potencia aparente) £ {1-sin[¢ + (Precisiéon del angulo de fase de la
potencia reactiva (Q) potencia)] / sin ¢} X (100% de la lectura)

+[1/(1.001 - 22) = /(1 = 23] x (100% del rango)

Para ¢ = 0°y £180°
(Precision de la potencia aparente) + [sin(Precisién del angulo de fase de potencia)]
% (100% del rango) % (3,16% del rango)
El simbolo 2 designa el valor de visualizacion del factor de potencia.

Precision de la Para cualquier condicion, excepto si ¢ = +90°
medicion del factor de +{1 - cos[¢ + (Precisién del angulo de fase de potencia)] / cos ¢} X (100% de la
potencia (1) lectura) £50 digitos

Para ¢ = £90°

+cos[$ + (Precision de la diferencia)] x (100% del rango) £50 digitos
El simbolo ¢ designa el valor de visualizacién del angulo de fase de potencia.
Ambos se especifican cuando se introduce voltaje o corriente en su rango nominal.

Precision de mediciéon Precision del valor de RMS del voltaje y la corriente £1% del intervalo
de picos de forma de (se aplica el 300% del rango como rango pico)

onda
Efectos de la Agregue lo siguiente a la precision de voltaje, corriente y potencia activa dentro del
temperatura rango de 0°C a 20°C o de 26°C a 40°C:
Cuando se utiliza la Sonda 1
+0,01% de la lectura por grado centigrado
Agregue otro 0,01% del rango por grado centigrado para CC.
Cuando se utiliza la Sonda 2
Voltaje: +0,01% de la lectura por grado centigrado
Agregue otro 0,01% del rango por grado centigrado para CC.
Corriente, potencia activa: £0,03% de la lectura por grado centigrado
Agregue otro 0,06% del rango por grado centigrado para CC.
Relacion de rechazo Cuando la frecuencia es de 50 Hz/60 Hz: 100 dB o mas
del voltaje en modo Cuando la frecuencia es de 100 kHz: 80 dB tipico
comun Especificado para CMRR cuando se aplica el voltaje de entrada maximo entre los

(Efecto del voltaje en terminales de entrada de voltaje y el gabinete para todos los rangos de medicion.
modo comun)

m
[7}]
Efectos de los campos 1% del rango o menos 3
magnéticos externos (en un campo magnético de 400 A/m, CC o 50 Hz/60 Hz) S:’.,
Q
Efectos del factor de Para cualquier condicion, excepto si ¢ = £90° 8_
potencia en la potencia +{1 - cos[¢ + (Precision de fase)] / cos ¢} x (100% de la lectura) S
activa Para ¢ = +90° ]

tcos[¢ + (Precision de fase)] x (100% de VA)
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Precision de la medicion del voltaje activo, la corriente, la potencia y el angulo de fase de potencia

Precision

*[(% de la lectura) + (% del intervalo)]

Voltaje (U)

Corriente (1)

cc

0,02% + 0,05%

0,02% + 0,05%

0,1 Hz<f< 30 Hz

0,1% +0,1%

0,1% +0,1%

30Hz<f<45Hz

0,1% +0,1%

0,1% +0,1%

45 Hz < f <440 Hz

0,02% + 0,05%

0,02% + 0,05%

440 Hz < f<1 kHz

0,03% + 0,05%

0,03% + 0,05%

1kHz <f<10 kHz

0,15% + 0,05%

0,15% + 0,05%

10 kHz < f = 50 kHz

0,20% + 0,05%

0,20% + 0,05%

50 kHz < f <100 kHz

0,01 x % + 0,1%

0,01 x % + 0,1%

100 kHz < f < 500 kHz

0,02 x % + 0,2%

0,02 x % + 0,2%

Banda de frecuencia

1 MHz (-3 dB tipico)

1 MHz (-3 dB tipico)

Precision

*[(% de la lectura) + (% del

intervalo)]

Grados

Potencia activa (P)

Angulo de fase de potencia (¢)
(Diferencia fase)

cc 0,02% + 0,05% —

0,1 Hz<f<30 Hz 0,1% + 0,2% 10,05°
30Hz<f<45Hz 0,1% + 0,1% 10,05°
45Hz < f<440 Hz 0,02% + 0,05% +0,05°
440 Hz < f<1 kHz 0,05% + 0,05% +0,05°
1 kHz < f<10 kHz 0,20% + 0,05% 10,2°

10 kHz < f = 50 kHz

0,40% + 0,1%

+(0,02 x f) grados

50 kHz < f =100 kHz

0,01 x % + 0,2%

+(0,02 x f) grados

100 kHz < f < 500 kHz

0,025 x % + 0,3%

+(0,02 x f) grados

* En las expresiones anteriores, la unidad de f es el kilohercio.

* Los valores CC de voltaje y corriente se especifican mediante Udc e Idc.
Las frecuencias distintas de CC se especifican mediante U rms e | rms.

» Cuando se selecciona U o | como fuente de sincronizacion, la precision se especifica para una entrada de
fuente de, al menos, el 5% del rango.

* El angulo de fase de potencia se especifica para un factor de potencia de cero durante una entrada del 100%.

« Para la corriente, la potencia activa y el angulo de fase de potencia, agregue la precision del sensor de
corriente a las cifras de precision indicadas anteriormente.

» Cuando 0,1 Hz < f < 10 Hz, las cifras de precision de voltaje, corriente, potencia activa y angulo de fase de
potencia son valores de referencia.

» Cuando 10 Hz < f < 16 Hz, las cifras de precision de voltaje, potencia activa y angulo de fase de potencia
sobre 220 V son valores de referencia.

» Cuando 30 kHz < f <100 kHz, las cifras de precisién para voltaje, potencia activa y angulo de fase de potencia
sobre 750 V son valores de referencia.

» Cuando 100 kHz < f < 1 MHz, las cifras de precision para voltaje, potencia activa y angulo de fase de potencia
sobre (22000 / f [kilohercio]) voltios son valores de referencia.

« Para el rango de 6 V, agregue £0,02% del rango al voltaje y la potencia activa.

» Cuando se utiliza la Sonda 1, agregue £0,02% del rango a la corriente y a la potencia activa para el rango
1/50 del valor nominal del sensor.

» Cuando se utiliza la Sonda 2, agregue [(0,05% de la lectura) + (0,2% del rango)] a la corriente y a la potencia
activa y agregue +0,2° al angulo de fase del voltaje para 10 kHz o mas.

* El rango de medicion valido del 9272-05 esta comprendido entre el 0,5% y el 100% de la escala completa.

« Si la magnitud de entrada se encuentra entre el 100% del rango (exclusivo) y entre el 110% del rango
(inclusivo), multiplique el error de rango por 1,1.

» Agregue %£0,01% del rango por grado centigrado a la precisién CC del voltaje si un cambio en la temperatura
ambiente alcanza +1°C o mas después de la calibracion.
Cuando se utiliza la Sonda 1, agregue +0,01% de rango por grado centigrado a la precision de CC de la
corriente y la potencia activa.
Cuando se utiliza la Sonda 2, agregue +0,05% de rango por grado centigrado a la precision de CC de la
corriente y la potencia activa.
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U7001 unidad de entrada de 2,5 MS/s

« Para voltajes superiores a 600 V, agregue los siguientes valores a la precision del &ngulo de fase de potencia:
0,1 Hz<f<500 Hz: %0,1°

500 Hz < f<5kHz: +0,3°

5kHz <f<20kHz: +0,5°

20 kHz < f <200 kHz: £1°

Si mide un voltaje igual o superior a 900 V, agregue el siguiente valor a las cifras de precision del voltaje y la
potencia activa.

+0,02% de lectura

Incluso cuando los valores de entrada de voltaje disminuyen, el efecto de autocalentamiento persiste hasta
que desciende la temperatura de la resistencia de entrada.

Si el voltaje de CC esta comprendido entre 1000 V (exclusivo) y 1500 V (inclusivo), agregue el 0,045% de la
lectura a las cifras de precision del voltaje y la potencia eficaz. Los valores de precisiéon de la medicion son
solo valores de disefio.

(Cuando el voltaje de CC esta comprendido entre 1000 V [exclusivo] y 1500 V [inclusivo], la precision para
el voltaje de CC y la potencia eficaz de CC esta garantizada después de la calibracion a medida realizada por
Hioki).
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U7005 Unidad de entrada de 15 MS/s

I 10.7 U7005 Unidad de entrada de 15 MS/s

Especificaciones de entrada

(1) Especificaciones comunes de la medicién de voltaje, corriente y potencia

Muestreo 15 MHz, 18 bits

Banda de frecuencia CC, 0,1 Hza 5 MHz
de medicion

Planitud de 10,1% de banda de amplitud: 300 kHz (tipico)
frecuencia +0,1° de banda de fase: 500 kHz (tipico)

Rango de medicion Del 1% del rango al 110% del rango
efectiva

(2) Especificaciones comunes de la medicién del voltaje

Perfil de terminales  Terminal para conectar (terminal de seguridad)
de entrada

Método de entrada Entrada aislada, divisién de voltaje por resistencia

Rango 6V,15V,30V,60V, 150V, 300V, 600V, 1500 V

Factor de cresta 3 en relacién con el rango de voltaje nominal (sin embargo, 1,35 para el rango de 1500 V)
Resistencia de 4 MQ 20 kQ), 6 pF tipico

entrada, capacidad

de entrada

Voltaje maximo de 1000 V,£ 2000 V de pico

entrada (1300 - f) voltios cuando 400 kHz < f < 1000 kHz (f: frecuencia del voltaje de entrada)
200 V cuando 1000 kHz < f = 5000 kHz (f: frecuencia del voltaje de entrada)
En las expresiones anteriores, la unidad de f es el kilohercio.

Voltaje nominal maximo 600 V en categoria de medicién Ill, sobrevoltaje transitorio anticipado: 6000 V
terminal a tierra 1000 V en la categoria de medicion Il, sobrevoltaje transitorio anticipado: 6000 V

(3) Especificaciones comunes de la medicion de la corriente

Perfil de terminales = Sonda 1: Conector dedicado (ME15W)
de entrada

Método de entrada Método de entrada del sensor de corriente

Rango Sonda 1:
40 mA, 80 mA, 200 mA, 400 mA, 800 mA, 2 A (con un sensor de 2 A)
400 mA, 800 mA, 2A,4A,8A,20A (con un sensor de 20 A)
4A, 8A, 20A,40A, 80A, 200 A (con un sensor de 200 A)
40 A, 80 A, 200 A, 400 A, 800 A, 2 kA (con un sensor de 2000 A)
100 mA, 200 mA, 500 mA, 1A, 2A, 5A (con un sensor de 5 A)
1A,2A,5A,10A,20A,50 A (con un sensor de 50 A)
10A, 20 A, 50 A, 100 A, 200 A, 500 A (con un sensor de 500 A)
100 A, 200 A, 500 A, 1 kA, 2 kA, 5 kA (con un sensor de 5000 A)
20 A, 40 A, 100 A, 200 A, 400 A, 1 kKA (con un sensor de 1000 A)

Puede seleccionarse para cada cableado
(Solo cuando se utilizan los mismos sensores para todos los canales de la misma
configuracién de cableado)

Factor de cresta 3 en relacion con el rango de voltaje nominal

Resistencia de entrada 1 MQ +50 kQ

Voltaje maximo de 8V, £12 V pico (10 ms 0 menos)
entrada
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U7005 Unidad de entrada de 15 MS/s

Especificaciones de precision

Precision de la (Precision de voltaje) + (precision de corriente) £10 digitos
medicion de la
potencia aparente (S)

Precision de la Para cualquier condicion, excepto si ¢ = 0° o £180°
medicion de la (Precision de la potencia aparente) £ {1 - sin[¢ + (Precision del angulo de fase de
potencia reactiva (Q) la potencia)] / sin ¢} x (100% de la lectura)

+[1/(1.001 - 22) = /(1 = 23] x (100% del rango)

Para ¢ = 0°y £180°
(Precision de la potencia aparente) + [sin(precision del angulo de fase de
potencia)] x (100% del rango) * (3,16% del rango)

El simbolo . designa el valor de visualizacion del factor de potencia.

Precision de la Para cualquier condicion, excepto si ¢ = £90°
medicion del factor de +{1 - cos[¢ + (precisién del angulo de fase de potencia) / cos ¢]} * (100% de la
potencia (1) lectura) £50 digitos

Para ¢ = £90°

*cos[¢ + (Precision del angulo de fase de potencia)] x (100% del rango) +50 digitos
El simbolo ¢ designa el valor de visualizacién del angulo de fase de potencia.
Ambos se especifican cuando se introduce voltaje o corriente en su rango nominal.

Precision de medicion (Precision del valor de RMS del voltaje/la corriente) + (1% del rango)
de picos de forma de (se aplica el 300% del rango como rango pico)

onda
Efectos de la Agregue lo siguiente a la precision de voltaje, corriente y potencia activa dentro del
temperatura rango de 0°C a 20°C o de 26°C a 40°C:

+0,01% de la lectura por grado centigrado
Agregue otro 0,01% del rango por grado centigrado para CC.

Relaciéon de rechazo 50 Hz/60 Hz: 120 dB o mas

del voltaje en modo 100 kHz: 110 dB o mas

comun Especificado para CMRR cuando se aplica el voltaje de entrada maximo entre los
(Efecto del voltaje en terminales de entrada de voltaje y el gabinete para todos los rangos de medicion.

modo comun)

Efectos de los campos +1% del rango o0 menos
magnéticos externos (en un campo magnético de 400 A/m, CC o 50 Hz/60 Hz)

Efectos del factor de Para cualquier condicion, excepto si ¢ = £90°
potencia en la potencia +{1 - cos[¢ + (Precision de la diferencia de fase)] / cos¢} x (100% de la lectura)
activa Para ¢ = £90°

+cos[¢ + (Precision de la diferencia de fase)] x (100% de VA)
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U7005 Unidad de entrada de 15 MS/s

Precision combinatoria especialmente especificada con productos
opcionales para la medicidén de corriente

Para los siguientes productos opcionales de medicion de corriente, se especifica especialmente la
precision combinatoria con el U7005.

Para obtener mas informacioén, consulte las especificaciones de cada producto opcional para la
medicion de corriente.

Esquema de la precision combinatoria especial

Precision de la Simple suma de la precision de lectura del U7005 y de cada uno de los productos
lectura opcionales para la medicion de corriente.

Precision del rango Simple suma de la precisién del rango del U7005 y de cada uno de los productos
opcionales para la medicion de corriente.
(Independientemente del ajuste del rango del U7005)

No obstante, la precision combinatoria indicada solo se especifica para CC y una frecuencia
comprendida entre 45 Hz y 66 Hz (para algunos productos opcionales de medicion de corriente,
entre 45 Hz y 65 Hz).

Sensores de corriente

PW9100A-3 Caja de corriente CA/CC

PW9100A-4 Caja de corriente CA/CC

CT6872 Sensor de corriente CA/CC
CT6872-01 Sensor de corriente CA/CC
CT6873 Sensor de corriente CA/CC
CT6873-01 Sensor de corriente CA/CC
CT6904A Sensor de corriente CA/CC
CT6904A-1 Sensor de corriente CA/CC
CT6904A-2 Sensor de corriente CA/CC
CT6904A-3 Sensor de corriente CA/CC
CT6875A Sensor de corriente CA/CC
CT6875A-1 Sensor de corriente CA/CC
CT6876A Sensor de corriente CA/CC
CT6876A-1 Sensor de corriente CA/CC
CT6877A Sensor de corriente CA/CC
CT6877A-1 Sensor de corriente CA/CC
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Precision de medicion del voltaje activo, la corriente, la potencia y el angulo de fase de potencia

U7005 Unidad de entrada de 15 MS/s

Precision

*[(% de la lectura) + (% del intervalo)]

Voltaje (U)

Corriente (I)

cc

0,02% + 0,03%

0,02% + 0,03%

0,1 Hz=f<30 Hz

0,1% +0,1%

0,1% + 0,1%

30Hz<f<45Hz

0,1% +0,1%

0,1% + 0,1%

45 Hz < f <440 Hz

0,01% + 0,02%

0,01% + 0,02%

440 Hz < f<1 kHz

0,02% + 0,04%

0,02% + 0,04%

1 kHz <f<10 kHz

0,05% + 0,05%

0,05% + 0,05%

10 kHz < f = 50 kHz

0,1% + 0,05%

0,1% + 0,05%

50 kHz < f <100 kHz

0,01 x % + 0,1%

0,01 x % + 0,1%

100 kHz < f < 500 kHz

0,01 x f% + 0,2%

0,01 x % + 0,2%

500 kHz < f <1 MHz

0,01 x % + 0,3%

0,01 x % + 0,3%

Banda de frecuencia

5 MHz (-3 dB tipico)

5 MHz (-3 dB tipico)

Precision

*[(% de la lectura) + (% del
intervalo)]

Grado

Potencia activa (P)

Angulo de fase de potencia (¢)
(Diferencia fase)

cc 0,02% + 0,03% —

0,1 Hz<f <30 Hz 0,1% + 0,2% +0,05°
30Hz=<f<45Hz 0,1% + 0,1% +0,05°

45 Hz < f <440 Hz 0,01% + 0,02% +0,05°

440 Hz < f<1 kHz 0,02% + 0,04% +0,05°

1 kHz <f <10 kHz 0,05% + 0,05% +0,12°

10 kHz < f = 50 kHz 0,15% + 0,05% +0,2°

50 kHz < f =100 kHz 0,01 x % + 0,2% +0,4°

100 kHz < f < 500 kHz 0,01 x % + 0,3% +(0,01 x f)°
500 kHz < f<1 MHz 0,01 x % + 0,5% +(0,01 x f)°

* En las expresiones anteriores, la unidad de f es el kilohercio.
* Los valores CC de voltaje y corriente se especifican mediante Udc e Idc.
Las frecuencias distintas de CC se especifican mediante U rms e | rms.

» Cuando se selecciona U o | como fuente de sincronizacion, la precision se especifica para una entrada de
fuente de, al menos, el 5% del rango.

« La diferencia de fase se especifica mediante un factor de potencia de cero durante la entrada del 100%.

» Agregue la precisién del sensor de corriente a las cifras de precision indicadas anteriormente para la
corriente, la potencia activa y el angulo de fase de la potencia.

» Cuando un voltaje tiene una frecuencia comprendida entre 0,1 Hz (inclusivo) y 10 Hz (exclusivo), las cifras
de precision del voltaje, la corriente, la potencia activa y el angulo de fase de la potencia son valores de
referencia.

» Cuando un voltaje superior a 220 V tiene una frecuencia comprendida entre 10 Hz (inclusivo) y 16 Hz
(exclusivo), las cifras de precision del voltaje, la potencia activa y el angulo de fase de la potencia son valores
de referencia.

» Cuando un voltaje superior a 750 V tiene una frecuencia comprendida entre 30 kHz (inclusivo) y 100 kHz
(exclusivo), las cifras de precision del voltaje, la potencia activa y el angulo de fase de la potencia son valores
de referencia.

» Cuando un voltaje superior a (22000 / f [kilohercios]) voltios tiene una frecuencia comprendida entre 100 kHz
(inclusivo) y 1 MHz (exclusivo), las cifras de precision del voltaje, la potencia activa y el angulo de fase de la
potencia son valores de referencia.

* Para el rango de 6 V, agregue +0,02% del rango a la precision del voltaje y la potencia activa.

» Agregue £0,02% del rango a la precisién de la corriente y la potencia activa para los rangos 1/10, 1/25 y 1/50
del valor nominal del sensor de corriente.

* El rango de medicién valido del 9272-05 esta comprendido entre el 0,5% y el 100% de la escala completa.

» Cuando la magnitud de entrada se encuentra entre el 100% del rango (exclusivo) y el 110% del rango
(inclusivo), multiplique el error de rango por 1,1.

 Agregue +£0,01% del rango por grado centigrado a la precision de CC del voltaje, la corriente y la potencia
activa si un cambio de temperatura alcanza o supera +1°C después de la calibracion.
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U7005 Unidad de entrada de 15 MS/s

« Si el voltaje es superior a 600 V, agregue los siguientes valores a la precision del angulo de fase de potencia:
0,1 Hz < f< 500 Hz: £0,1°
500 Hz < f< 5 kHz: £0,3°
5 kHz < f<20 kHz: £0,5°
20 kHz < f <200 kHz: +1°

» Agregue el siguiente valor a las cifras de precision del voltaje y la potencia activa si se mide un voltaje igual o
superior a 800 V.
+0,01% de lectura
Incluso cuando el valore de entrada de voltaje disminuye, el efecto de autocalentamiento persiste hasta que
desciende la temperatura de la resistencia de entrada.
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m Mantenimiento y servicio

I 11.1 Reparaciones, inspecciones y limpieza

/AN\ADVERTENCIA

B No intente modificar, desmontar ni reparar el instrumento ni los
® modulos de medicion por su cuenta.

Los componentes internos del instrumento y los médulos de medicién pueden
transportar voltajes elevados. Si intenta realizar lo indicado, podrian producirse
lesiones corporales o incendios.

/NATENCION

B Si se dafha alguna funcién de proteccion del instrumento, solicite
o inmediatamente su reparacion o deséchelo.

B Si debe guardar el instrumento, etiquételo como daiado.

De lo contrario, podria sufrir lesiones.

IMPORTANTE

Interrumpa el uso en caso de que se den las siguientes condiciones.

+ Si el instrumento esta claramente dafhado.

 Si el instrumento no puede medir.

 Si el instrumento ha estado almacenado durante un largo periodo en un entorno no deseado,
por ejemplo, en condiciones de alta temperatura y humedad.

» Si el instrumento ha sido sometido a tensiones en condiciones exigentes.

 Si el instrumento estd mojado o sucio con una gran cantidad de aceite o polvo (si el
instrumento se moja o le entra aceite y polvo, el aislamiento interno puede deteriorarse, lo que
supone un riesgo importante de descarga eléctrica o incendio).

 Si el instrumento no puede guardar las condiciones de medicion.

Calibracion

El intervalo de calibracion depende de factores como las condiciones de funcionamiento y el
entorno. Determine el intervalo de calibracion adecuado en funcion de sus condiciones de
funcionamiento y entorno, y solicite a Hioki que calibre el instrumento regularmente.

Copia de seguridad de los datos
Al reparar o calibrar el instrumento, podemos inicializarlo. Se recomienda hacer una copia de
seguridad (guardar/escribir) de los datos como los ajustes y los datos medidos antes de solicitar el
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Reparaciones, inspecciones y limpieza

Piezas reemplazables y vida util

El rendimiento de algunos de los componentes del instrumento se va degradando a lo largo de los
afios de uso.

Se recomienda sustituir estos componentes cada cierto tiempo para garantizar que el producto se
puede usar durante un periodo de tiempo prolongado.

Para solicitar reemplazos, comuniquese con su distribuidor o revendedor autorizado de Hioki.

El tiempo de vida util de las piezas depende del ambiente operativo y de la frecuencia de uso. No
se garantiza que estas piezas funcionen durante el periodo definido por el intervalo de recambio

recomendado.
Piezas Vida util Observaciones y condiciones
- ~ Requiere el reemplazo de las placas de circuitos
Condensador electrolitico Aprox. 10 afios q P P

impresos en las que estan montadas dichas piezas.

Retroiluminacion de cristal
liquido (periodo de semivida Aprox. 8 afios | Si funciona las 24 horas del dia

del brillo)
Motor del ventilador Aprox. 10 afios | Si funciona las 24 horas del dia
Bateria de respaldo Aprox. 10 afios Debe reemplazarla si la fecha y la hora son totalmente

erroneas cuando se enciende el instrumento.

Elemento de aislamiento

e Aprox. 10 afios | Si funciona las 24 horas del dia
oOptico

Conector del cable 6ptico de

L. Aprox. 10 afios | Si funciona las 24 horas del dia
conexion

Cambio de fusibles
La fuente de alimentacion del instrumento tiene un fusible integrado. Si el instrumento no se
enciende, es posible que el fusible se haya quemado. El cliente no puede reparar ni reemplazar los
fusibles. Péngase en contacto con su distribuidor o vendedor autorizado de Hioki.

Limpieza

Cuerpo principal del PW8001

/N\ATENCION

B Limpie periodicamente las ventilaciones para evitar obstrucciones.

Cuando las ventilaciones se obstruyen, se dificulta el efecto de refrigeracion interna
del instrumento, lo que puede dafiarlo.

o m Si el instrumento se ensucia, limpielo con un paifo suave humedecido con
agua o detergente neutral.

No aplique fuerza al limpiar el instrumento ni utilice disolventes como benceno,
alcohol, acetona, éter, cetonas, diluyentes o gasolina. En caso de no seguir estas
indicaciones, el instrumento podria deformarse o decolorarse.

Limpie la pantalla con cuidado con un trapo suave y seco.

310 HIOKI PW8001A972-00



Reparaciones, inspecciones y limpieza

L6000 Cable 6ptico de conexion

/N\ATENCION

B No someta los extremos de la fibra éptica del L6000 a una fuerza excesiva

® cuando lo limpie con un paino.

Si lo hace, podria dafar los conectores y reducir su rendimiento.
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Resolucion de problemas

I 11.2 Resolucion de problemas

Si se sospecha que hay dafios, lea “Antes de enviar el instrumento a reparacion” (p. 312) y “11.3
Mensajes” (p. 315) para corregir el problema. Si el problema no puede resolverse, péngase en
contacto con su distribuidor o vendedor autorizado de Hioki.

Antes de enviar el instrumento a reparacion

Compruebe los siguientes elementos.

Problema

Causa

Soluciéon y donde encontrar mas
informacion

La fecha y la hora que
aparecen al encender el
instrumento son totalmente
erroneas.

El instrumento tiene instalada
una bateria de litio de respaldo.
La vida util de la bateria de
respaldo es de aprox. 10 afos.

Si debe reemplazar la bateria, el
cliente no podra hacerlo. Péngase
en contacto con su distribuidor o
vendedor autorizado de Hioki.

No aparece nada en la pantalla
después de encender el
interruptor de encendido.

El cable de alimentacion no esta
conectado al instrumento.

El cable de alimentacion esta
mal conectado.

Verifique que el cable de
alimentacion esté correctamente
conectado.

Consulte “2.4 Alimentacion del
instrumento” (p. 41).

Las teclas no funcionan.

El instrumento tiene las teclas
bloqueadas.

Mantenga pulsada la tecla
REMOTE/LOCAL durante, al
menos, 3 segundos para cancelar el
blogueo de teclas.

La pantalla no reacciona
incluso al tocar la pantalla
tactil.

* El instrumento tiene las teclas
bloqueadas.

* Se deposita material extrafio,
como polvo, en la pantalla tactil.

* Mantenga pulsada la tecla
REMOTE/LOCAL durante, al
menos, 3 segundos para cancelar
el bloqueo de teclas.

« Limpie el polvo u otros materiales
extrafios.

Consulte “Piezas reemplazables y
vida util” (p. 310).

No pueden cambiar los ajustes
del instrumento.

El instrumento esta realizando
la integracién o ha dejado de
realizarla.

Realice un reinicio del valor
integrado (restablecimiento de
datos).

Consulte “3.3 Integracion de
corriente y potencia” (p. 70).

El instrumento no puede
mostrar ningun valor medido
de voltaje o corriente.

Los cables de voltaje y los
sensores de corriente estan mal
conectados.

Compruebe las conexiones.
Consulte “2 Preparacion para la
medicion” (p. 33).

El canal de entrada y el canal de
visualizacion no coinciden.

(Por ejemplo, este problema
surgira si el canal de entrada se
ha configurado en Ch. 1 mientras
se esta visualizando una pagina
distinta de la pagina CH1).

Utilice las teclas 4CHWP> para elegir
el canal y visualizar la pagina del
canal de entrada.

Consulte “3.2 Medicién de la
potencia” (p. 58).

No se muestra la potencia
activa.

Los ajustes de los rangos de
corriente y voltaje estan mal
configurados.

Ajuste correctamente los rangos de
voltaje y corriente.

Consulte “Rango de voltaje y rango
de corriente” (p. 59).
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Resolucion de problemas

Problema

Causa

Solucién y donde encontrar mas
informacion

No se puede medir la
frecuencia o los valores
medidos son inestables.

La frecuencia de entrada se
configura fuera del rango de
0,1 Hz a 2 MHz.

Compruebe la frecuencia al
visualizar la forma de onda de
entrada.

Consulte “4 Método de
visualizacion de la forma de onda”

(p. 115).

La frecuencia de entrada
es inferior a la frecuencia
configurada.

Configure el ajuste del limite de
frecuencia inferior de medicion.
Consulte “Limite de frecuencia
superior y limite de frecuencia
inferior de la medicion (configuracion
del rango de medicion de la
frecuencia)” (p. 67).

La entrada de la fuente de
sincronizacion es incorrecta.

El rango de entrada de la fuente
de sincronizacién es demasiado
grande.

Compruebe el ajuste de la fuente de
sincronizacion.

Consulte “Fuente de sincronizacion”
(p- 64),

“Rango de voltaje y rango de
corriente” (p. 59)

Se mide una forma de onda,
como una forma de onda PWM,
muy distorsionada.

Configure el filtro de cruce por cero
en [ON].

Consulte “ZCF (filtro de cruce por
cero)” (p. 121).

La medicion del voltaje
trifasico es baja.

Los voltajes de fase se miden
con la funcion de conversion A-Y.

Apague la funcion de conversion
A-Y.

Consulte “Conversiéon A-Y”

(p. 145).

Los valores de potencia
medidos son anémalos.

El instrumento esta mal
conectado.

Compruebe la conexion del
instrumento.

Consulte “2.10 Comprobacion de las
conexiones” (p. 53).

Los ajustes del rectificador y del
LPF estan mal configurados.

Configure el rectificador
correctamente.

Si esta habilitado, configure el LPF
en [OFF].

Consulte “Método de rectificacion”

(p. 68).
“Filtro de paso bajo (LPF)” (p. 66)

La lectura de la corriente
nunca cae a cero aunque
reciba una entrada de cero.

Se utiliza un TC de pinza
universal con un rango de
corriente inferior.

El ruido de frecuencia alta del
sensor de corriente puede
estar afectando a la lectura de
corriente.

Realice la calibraciéon después de
configurar el LPF en 100 kHz.
Consulte “Filtro de paso bajo (LPF)”
(p. 66).

“2.9 Conexion de los puntas de
medicion y los sensores a las lineas
que se van a medir’ (p. 51)

Las lecturas de potencia
aparente, potencia reactiva y
factor de potencia en el lado
secundario de un inversor
difieren de las mediciones
obtenidas con otros
instrumentos.

Los valores de voltaje son mas
altos de lo esperado.

Los ajustes del rectificador no
son los mismos que los de los
otros instrumentos.

Utilice el mismo ajuste del
rectificador que con los otros
instrumentos.

Consulte “Método de rectificaciéon”

(p. 68).

Los métodos de calculo difieren.

Utilice los mismos métodos

de calculo que con los otros
instrumentos.

Consulte “5.6 Método de calculo de

la potencia” (p. 147).
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Resolucion de problemas

Problema

Causa

Solucién y donde encontrar mas
informacion

No se pueden medir las RPM
del motor.

La salida de impulsos esta
configurada en una salida distinta
de la salida de voltaje.

El instrumento no puede detectar
la salida de impulsos del colector
abierto.

Configure el dispositivo en la salida
de voltaje para que coincida con el
ajuste de la entrada de impulsos del
Ch. B.

La salida de impulsos contiene
ruido.

Compruebe el tendido de cables.
Conecte a tierra el codificador que
genera la salida de impulsos.
Especifique el filtro de ruido de
impulsos (PNF).

Consulte “Filtro de ruido de impulsos
(PNF)” (p. 98).

Los datos que he guardado
incluyen uno o varios valores

grandes que superan el rango.

Se produce una sobrecarga.

Configure un rango adecuado.
Consulte “4.1 Método de
visualizacion de la forma de onda”
(p. 115) y “7.9 Formato de datos
guardados para valores medidos”
(p. 180).

Se ha registrado en los datos
guardados un valor grande que
excede el rango de visualizacion.
Los valores grandes como
[1.00E+104] o [7.78E+103]

se incluyen en los datos
almacenados.

Aparece la cadena [------- ] porque
se ha producido una sobrecarga
0 una sobrecarga de pico, se ha
modificado el rango o el valor
medido no es valido.

El instrumento no puede
detectar una memoria USB.

La memoria USB esta rota.

Pulse el botdn de recarga (§&4)
pantalla [FILE]. Apague y encienda
el instrumento.

Si sigue sin saber la causa del problema

Si no esta seguro de la causa, pruebe reiniciar el sistema.
Todos los ajustes vuelven a los valores predeterminados de fabrica.
Consulte “6 Ajustes del sistema” (p. 153).
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I 11.3 Mensajes

» Si se sospecha que hay danos, lea “Antes de enviar el instrumento a reparacién” (p. 312) y “11.3
Mensajes” (p. 315) para corregir el problema. Si el problema no puede resolverse, péongase en
contacto con su distribuidor o vendedor autorizado de Hioki.

» Cuando se muestra un error en la pantalla LCD, se requiere una reparacion. Péngase en
contacto con su distribuidor o vendedor autorizado de Hioki.

» Encender el instrumento mientras las lineas por medir tienen alimentacién puede danar el
instrumento y producir un error. Encienda siempre el instrumento en primer lugar y, luego,
active la alimentacion de las lineas que se van a medir una vez que haya comprobado que el
instrumento no muestre ningun error.

Mensajes de error

Mensajes Solucién

The option calibration data is
corrupted.

El instrumento debe repararse. Péngase en contacto con su
distribuidor o vendedor autorizado de Hioki.

The option configuration has
changed.

El instrumento debe repararse. Péngase en contacto con su
distribuidor o vendedor autorizado de Hioki.

The unit calibration data is
corrupted.

El instrumento debe repararse. Péngase en contacto con su
distribuidor o vendedor autorizado de Hioki.

El instrumento debe repararse. Péngase en contacto con su

The unit ID setting is incorrect. distribuidor o vendedor autorizado de Hioki.

Si este mensaje aparece con frecuencia, es posible que el
instrumento deba repararse.

Pongase en contacto con su distribuidor o vendedor autorizado de
Hioki.

The instrument's settings have
been initialized.

El instrumento debe repararse. Péngase en contacto con su

The fan is broken.

distribuidor o vendedor autorizado de Hioki.

Communication part of the Unit is
broken.

El instrumento debe repararse. Péngase en contacto con su
distribuidor o vendedor autorizado de Hioki.

There is a problem with the
optical link module. Please reboot

Apague el instrumento y, a continuacion, enciéndalo. Si este mensaje
aparece con frecuencia, pongase en contacto con su distribuidor o

PW8001. vendedor autorizado de Hioki.

Mensajes de advertencia

Mensajes Solucién Pagina de referencia

The current sensor has
changed.

Toque el botdén para cerrar el mensaje. -

“5.3 Funcién de retencion”
(p. 141)

Mientras la funcion de retencion esta
activada, no se pueden modificar los
ajustes que afectan a los valores medidos.
Si desea cambiar los ajustes, deshabilite la
funcién de retencién.

Holding values...
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“5.4 Funcion de retencion
de picos” (p. 143)

Holding peak values... Mientras la funcion de retencion de picos
esta activada, no se pueden modificar los
ajustes que afectan a los valores medidos.
Si desea cambiar los ajustes, deshabilite la

funcion de retencion de pico.
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Mensajes

Solucion

Pagina de referencia

Integration is ongoing, the
instrument is standing by for
integration, or integration is
stopped.

Si desea restablecer la integracion mientras
el instrumento esta integrando o en espera
de integracion, detenga la integracion y,
luego, pulse la tecla DATA RESET.

Durante la integracion, no se pueden
modificar los ajustes que afectan a otros
valores medidos.

Si desea restablecer la integracion mientras
esta detenida, pulse la tecla DATA RESET.

“3.3 Integracion de
corriente y potencia”

(p. 70)

“Medicion de la integracion
con la funcion de control
del tiempo” (p. 76)

The entered value is out

of range. Please check the
setting range and enter the
value again.

Compruebe el rango de ajuste e ingrese de
nuevo el valor.

Unable to switch wiring. The
wiring includes one or more
different current sensors.

Compruebe la conexion de los sensores de
corriente.

“2.5 Ajuste del modo de
cableado y configuracion
de los ajustes del sensor
de corriente” (p. 43)

The number of parameters
that can be saved has been
exceeded. Check the setting.

Configure el intervalo de almacenamiento
de datos a un valor superior al actual o
reduzca el numero de elementos que deben
guardarse.

Cannot perform zero
adjustment.

La calibracion no puede realizarse durante
la retencion, la retencion de picos ni la
integracion. Para realizar la calibracion,
cancele la retencion y la retencion de picos,
y restablezca la integracion.

Out of the input range.

Compruebe el rango de ajuste e ingrese de
nuevo el valor.

The integration start time is in
the past.

Compruebe la hora de inicio de la
integracion del control en tiempo real.

“5.1 Funcion de control del
tiempo” (p. 137)

Unable to switch | input. The
wiring includes one or more
different current sensors.

Compruebe la conexion del sensor de
corriente.

“2.5 Ajuste del modo de
cableado y configuracion
de los ajustes del sensor
de corriente” (p. 43)

Failed to delete.

Vuelva a intentarlo.

Failed to load the upgrade file.

Es posible que el archivo con la version
mas reciente esté dafiado. Copie de nuevo
el archivo de version y ejecutelo.

There is not enough space on
the USB drive.

Borre los archivos innecesarios o sustituya
la memoria USB por otra.

Unable to automatically
generate the filename.

Especifique una carpeta de destino
diferente o cree una nueva carpeta y
guarde el archivo en ella. De lo contrario,
borre los archivos innecesarios o sustituya
la memoria USB por otra.

“7.8 Operacion de archivos
y carpetas” (p. 178)

The name is already being
used by a different file or

Utilice otro nombre para el archivo o la
carpeta.

“Cambio de nombre de
archivos o carpetas”

folder. (p. 178)
Unable to find the USB drive. | Asegurese de que haya colocado una “7.1 Memoria USB”
memoria USB. (p. 157)

Unable to switch to the wiring
described in the settings

file due to differences in the
sensor configuration.

El instrumento no puede cargar un archivo
de configuracién si la combinacién de
opciones difiere de la combinacion real.

“7.7 Guardado y carga
de los datos de ajustes’
(p. 176)

”

Unable to load the settings
data. The option configuration
is different.

Igual que lo indicado.
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Mensajes

Solucion

Pagina de referencia

Unable to load the settings
data. The unit configuration is
different.

Igual que lo indicado.

The instrument’s firmware
version differs from the
version for which the settings
data was created.

Igual que lo indicado.

Unable to load the settings
file.

Ponga el instrumento en un estado de
restablecimiento de integracion y un estado
de retencion cancelada, y deshabilite el
control sincronizado.

Failed to write data.

Vuelva a intentarlo.

Unable to switch | input. The
wiring includes one or more
different current sensors.

Compruebe la conexién del sensor de
corriente.

“2.5 Ajuste del modo de
cableado y configuracion
de los ajustes del sensor
de corriente” (p. 43)

Failed to load data.

Igual que lo indicado.

Unable to create file.

Igual que lo indicado.

Unable to create folder.

Igual que lo indicado.

This USB drive is not
supported and cannot be used
with this instrument.

Si la memoria USB esta formateada con un
sistema de archivos distinto de FAT, vuelva
a formatearla en FAT32.

“7.1 Memoria USB”
(p. 157)

Unable to access the USB
drive.

Es posible que el instrumento no admita

la memoria USB. Compruebe que el
instrumento sea compatible con la memoria
USB. Aunque el instrumento admita su
memoria USB, formatéela cuando no esté
accesible.

“Requisitos de la
memoria USB para este
instrumento” (p. 158).
“Formateo de la memoria
USB” (p. 179)

No files were found for
automatic FTP upload.

Compruebe si hay un archivo para enviar.

Failed to copy data.

Vuelva a intentarlo.

The file on the device is being
accessed.

Si el instrumento esta guardando datos
automaticamente, deténgalo. Si la funcién
del servidor FTP esta en uso, desconecte la
conexion.

Auto-save operation has
not completed. Reset the
instrument.

Detenga la operacion de guardado
automatico.

Failed to rename.

No puede cambiar el nombre de un archivo
por el de otros archivos ni dejar en blanco
la casilla del nombre del archivo. Ingrese un
nombre distinto.

Failed to format.

Vuelva a intentarlo.

Cannot execute screenshot
while auto saving.

Configure el intervalo de almacenamiento
de datos en 1 s 0 mas. Como alternativa,
detenga la operacion de guardado
automatico.

Cannot save measured data
manually while auto saving.

Detenga la operacion de guardado
automatico.

Cannot save waveform data
while auto saving.

Igual que lo indicado.

Cannot save settings data
while auto saving.

Igual que lo indicado.
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Mensajes

318

Mensajes

Solucion

Pagina de referencia

Cannot execute media
operation while auto saving.

Igual que lo indicado.

Cannot make DBC file while
auto saving.

Igual que lo indicado.

Failed to send the FTP file. It
will be resent after a certain
period of time.

Asegurese de que el servidor FTP sea. De
lo contrario, compruebe la configuracién del
cliente FTP.

“9.4 Envio de datos
mediante la funcion de
cliente FTP” (p. 230)

Failed to resend the FTP file.

Igual que lo indicado.

Saved in a file. Please wait.

Espere un momento.

Cannot save data while
storing waveform.

Registre las formas de onda con la tecla
SINGLE y guardelas.

The waveform and settings
are inconsistent. Please
update with the SINGLE key
and try again.

Igual que lo indicado.

“4.3 Registro de formas de
onda” (p. 123)

The saved data includes one
or more large values that
exceed the display range,
such as [1.00E+104] and
[7.78E+103].

El valor visualizado se ha convertido

en [------- ] porque se ha producido una
sobrecarga o un pico de sobrecarga, se ha
modificado el rango o un valor de medicién
no es valido.

Configure un rango
adecuado.

Consulte “4.1 Método
de visualizacion de la
forma de onda” (p. 115)
y “7.9 Formato de datos
guardados para valores
medidos” (p. 180).

No cambie el rango
mientras el instrumento
esté guardando datos.
Como alternativa,
considérelos datos no
validos.

The waveform data, invalid,
cannot be saved.

Los datos de forma de onda visualizados

y los almacenados internamente difieren
porque la operacion de almacenamiento de
forma de onda se ha detenido pulsando la
tecla [RUN/STOP].

Toque la tecla [SINGLE] para adquirir los
datos de la forma de onda.

“4.3 Registro de formas de
onda” (p. 123)

Operating in the IEC
measurement mode.

No esta disponible en el modo de medicion
IEC. Configure el modo de medicion en
modo de medicion WideBand.

“2.7 Modo de medicion”
(p. 48)

Operating in or waiting for the
BNC synchronization mode.

No esta disponible durante la sincronizacion
de BNC ni en el estado listo para conexion.
Desactive o restablezca la sincronizacion
de BNC.

“(7) Sincronizacion

de BNC” (p. 266) en
“Especificaciones de la
interfaz externa” (p. 264)

Operating in the BNC
synchronization mode.

No esta disponible durante la operacion
secundaria de sincronizacion de BNC.
Desactive la sincronizaciéon de BNC.

“(7) Sincronizacion

de BNC” (p. 266) en
“Especificaciones de la
interfaz externa” (p. 264)

Operating in the optical link
mode.

No esta disponible en el modo de enlace
optico. Desactive el ajuste de enlace Optico.

“Enlace o6ptico (interfaz de
enlace 6ptico)” (p. 192)

Operating in the optical link
secondary mode.

No esta disponible durante la operacion
secundaria de enlace 6ptico. Desactive el
ajuste de enlace optico.

“Enlace oéptico (interfaz de
enlace optico)” (p. 192)

Waiting for the optical link
mode.

No esta disponible en el estado listo para
conexioén de enlace 6ptico. Desactive el
ajuste de enlace o6ptico o restablezca el
enlace optico.

“Enlace optico (interfaz de
enlace o6ptico)” (p. 192)
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I 11.4 Preguntas frecuentes

El instrumento no ha guardado ningun dato medido a pesar de que he medido con la configuracion
de guardado automatico. ; Qué debo hacer?

No pulse la tecla RUN/STOP, sino la tecla START/STOP para realizar la medicién de guardado automatico.
Consulte “Datos medidos guardados de forma automatica” (p. 165).

Durante la operacion de guardado automatico ha aparecido el mensaje “Unable to automatically
generate the filename”. ; Qué debo hacer?

Cree otra carpeta para guardar mas archivos.
Puede contener hasta 1000 archivos.
Consulte “Tiempo y datos registrables” (p. 167).

© 0 © |0 0

Mi computadora no ha podido adquirir la direccion MAC a pesar de que he conectado el
instrumento a través de nuestra red LAN. ;Qué debo hacer?

Compruebe los ajustes de la direccion IP.

Excepto los tres ultimos digitos de la direccion IP, las comunicaciones no pueden realizarse a menos
que todas las direcciones IP estén configuradas con los mismos nimeros que la direccion IP de la
computadora.

Consulte “9.1 Conexién y ajustes de la interfaz LAN” (p. 220).

¢Puedo adaptar canales a mi instrumento después del envio?

No esta permitido. No obstante, Hioki puede modificar el instrumento por encargo.
Pdéngase en contacto con su distribuidor o vendedor autorizado de Hioki.

© @ © 0

Los datos guardados incluyen valores inusuales, como 1,00E+104y 7,78E+103. ; Qué significa
esto?

El valor 1,00E+104 indica que los datos estan sobrecargados o en pico. El valor 7.78E+103 indica que se
muestra [-=----- ] debido a un cambio de rango o a un valor de operacion deshabilitado.

El instrumento emite datos de +99999,9E+99y +77777,7E+99 para los valores 1,00E+104y 7,78E+103,
respectivamente. Estos datos se visualizan después de cambiarlos a la notaciéon (nimero de digitos, etc.)
segun el formato de datos del software utilizado para visualizar los datos.

Consulte “7.9 Formato de datos guardados para valores medidos” (p. 180)

¢Puedo utilizar memorias USB protegidas con contraseina (seguras) con el instrumento?

Las memorias USB protegidas con contrasefia no pueden utilizarse con el instrumento.
Utilice memorias USB que cumplan con la norma de clase de almacenamiento masivo.
Consulte “7.1 Memoria USB” (p. 157).

© ® © 0

El instrumento no detecté mi memoria USB. ;Qué debo hacer?

Apague y encienda el instrumento. Si el instrumento no puede leer la memoria USB después de apagarlo y
volver a encenderlo, pruebe utilizar otra memoria USB. (No todas las memorias USB son compatibles).
Consulte “7.1 Memoria USB” (p. 157).
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Calculo de la precision combinatoria

I 11.5 Calculo de la precisién combinatoria

Si no se especifica la precision combinatoria de PW8001 (U7001, U7005) y el sensor

La precisién de medicion para la potencia activa y la corriente son la suma de la precision del

instrumento y del sensor de corriente por utilizar. Por ejemplo, la precision de medicién de la

potencia activa puede calcularse a partir de las siguientes ecuaciones:

(Precisién de lectura) = (Precision de lectura de la potencia activa) + (Precision de lectura de los
sensores)

(Precision del rango) = (Precision del rango de potencia activa) + [(Corriente nominal del sensor) /
(Rango de corriente)] % (Precision de escala completa del sensor)

Sensor CT6862 (corriente nominal: 50 A), precision £0,05% de lectura £0,01% de escala
completa
Rango de potencia: 6,00000 kW, precision £0,02% de lectura +0,03% del rango
Ajuste de Cableado: 1P2W
instrumento Rango de voltaje: 600 V
Rango de corriente: 10 A
SO 400 V, 5 A, 2,00000 kW, 50 Hz
medicion

Precision de lectura = 0,02% de lectura +0,05% de lectura = £0,07% de lectura

Precision del rango = 0,03% del rango + (50 A/10 A) x 0,01% de escala completa = £0,08% del rango
La precisién para la potencia activa es de £0,07% de la lectura y £0,08% del rango (con un rango
de potencia de 6 kW).
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Vista exterior

| 11.6 vista exterior
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Accesorios de montaje en bastidor

I 11.7 Accesorios de montaje en bastidor

El instrumento puede instalarse con accesorios de montaje en bastidor.

Accesorio de montaje en bastidor conforme a JIS (lado derecho)
Material: A5052

17

Espesor: t3
249
24,5 50 100 . 50  (24.5)
10xC2
¢
G S  — I
| | ,
= T
R3
70,75 80 13,8
¢ ®?3,5
|
T
| { |
r’ i © A RED
2xC2 / o ' i
= R SR poemnnnaes]
Separador 2>I<M5 (referencia: Fabace FK-M5-7)
Accesorio de montaje en bastidor conforme a JIS (lado izquierdo)
Material: A5052
Espesor: t3
249
(24,5) 50 . 100 . 50 24,5
10xC2
¢
V| «
! | | |
I Il
] i [ i
R3 T T
13,8 80 70,75
®3,5 ¢
|
¥ { 0 S
T

2xC2 /
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Separador 2xM5 (referencia: Fabace FK-M5-7)
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Accesorios de montaje en bastidor

Panel ciego para el bastidor conforme a JIS

Material: A5052
Espesor: t1,6

} (Unidad: mm)
g ! [
:
Tuerca de presiéon M3 Tuerca de presion M3
(1.6)
I : |
431,6 15
L 427 4 RN
N | - QK —=°
I ]
| _
‘ 2xC3
Montaje en bastidor conforme a EIA
Material: A5052
Espesor: t3
2215 (Unidad: mm)
‘ 146,1 |
6xC2 wi
X <o)
€
=Y : v d e
| N
] 1 T D p—
R3,5 ~
80
€,
T
—©® l , N
2xC2 © : ;
R S

Separador 2xM5 (referencia: Fabace FK-M5-6)
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Accesorios de montaje en bastidor

Instrucciones de instalacion

/AN\ADVERTENCIA

m Utilice tornillos M4x16 mm para fijar los accesorios al cuerpo principal

0 del PW8001.
Si los accesorios se fijan con otros tornillos, el instrumento puede dafiarse, con el
consiguiente riesgo de lesiones corporales.

IMPORTANTE

» Refuerce el interior del bastidor con tirantes de soporte disponibles en el mercado u otras
piezas, segun corresponda, para soportar el peso del instrumento.

* Procure dejar un espacio de 30 mm como minimo en todas las superficies, aparte del lado
inferior, para evitar que suba la temperatura del instrumento.
Deje 15 mm de espacio como minimo debajo del instrumento (la altura de sus patas).

Herramientas por preparar:
Accesorios de montaje en bastidor (conforme a JIS Z5301, conforme a EIA Z5300), llave hexagonal (anchura
entre caras: 2,5 mm), destornillador Phillips (n.° 2)

Para montar el instrumento en un bastidor conforme a JIS

1 Apague el instrumento y quite todos los
cables.

2 Utilice la llave hexagonal para quitar los
tornillos de cabeza M4 (dos a la izquierda y
dos a la derecha) que sujetan cada asa.

Guarde los tornillos de cabeza M4 que quite.

3 Fije los accesorios de montaje en bastidor
al instrumento con tornillos M4%x16 mm (dos
a la izquierda y dos a la derecha).

@: Tornillo de cabeza M4x8 mm
(O Tornillo de cabeza plana 4 Fije el accesorio de montaje en bastidor

3 2"416 ;nm b | (panel ciego) con tornillos M3%8 mm (uno a
T i CoDeZ8 plana la izquierda y otro a la derecha).

Para montar el instrumento en un bastidor conforme a EIA

Apague el instrumento y quite todos los
cables.

Utilice la llave hexagonal para quitar los
tornillos de cabeza M4 (dos a la izquierda y
dos a la derecha) que sujetan cada asa.

Guarde los tornillos de cabeza M4 que quite.

Fije los accesorios de montaje en bastidor
al instrumento con tornillos M4%X16 mm (dos
a la izquierda y dos a la derecha).

@: Tornillo de cabeza M4%x8 mm

O: Tornillo de cabeza plana
M4x16 mm
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Acerca de la informacion técnica

I 11.8 Acerca de la informacion técnica

A continuacion, se muestran ejemplos de informacién técnica relacionada con el Analizador de
potencia de Hioki. Puede descargarlos de la pagina de introduccién del PW8001 o del PW6001.

Recursos en japonés

» Tecnologia de deteccién de corriente de alta precision, banda ancha y gran estabilidad

» Método de identificacion de parametros PMSM con el analizador de potencia PW6001

» Tecnologias de medicién de corriente que ofrecen mediciones de potencia de alta precision en el
campo de la electrénica de potencia

» Medicion de potencia de alta precision en inversores SiC

+ Identificacion de los parametros del motor PMSM con un analizador de potencia (medicidn real)

» Medicion de pérdida en reactores de alta frecuencia

» Eficacia de la correccion de fase al evaluar la eficiencia de los accionamientos de motores de
alta eficiencia

» Medicion de la temperatura en bancos de pruebas

» Método de bobinado del devanado secundario (bobina detectora) para medir la pérdida de hierro
con el método de dos bobinas

* Introduccién de un sistema de analisis de dispositivos de linea activa que puede medir con
precision la impedancia durante las pruebas de carga/descarga

» Medicion de la pérdida real de funcionamiento de inductores de baja pérdida con un analizador
de potencia de banda ancha de alta precision y sensores de corriente

» Medicion de una corriente de CC grande y de la eficiencia de conversion de la fuente de
alimentacion para equipos de galvanizado

Visite el siguiente sitio web de Hioki PW8001 (en japonés) en las URL que figuran a continuacion:
PW8001 PW6001 (producto relevante)

https://www.hioki.co.jp/jp/products/
detail/?product_key=649#docs

https://www.hioki.co.jp/jp/products/
detail/?product_key=1907#docs
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Acerca de la informacion técnica

Recursos en inglés

326

+ Eficacia del desplazamiento de fase del sensor de corriente al evaluar la eficiencia de los
accionamientos de motores de alta eficiencia

» Medicion de pérdida en reactores de alta frecuencia

» Medicion de potencia de alta precision en inversores SiC

» Métodos de medicién de corriente que ofrecen analisis de potencia de alta precisién en el campo
de la electrénica de potencia

+ ldentificacion de los parametros del motor PMSM con un analizador de potencia

* Identificacion de los parametros PMSM con el analizador de potencia PW6001

» Medicion de la pérdida de funcionamiento real de inductores de baja pérdida con un analizador
de potencia de banda ancha de alta precision y un sensor de corriente

» Tecnologia de deteccion de corriente de alta precisién, banda ancha y gran estabilidad

Visite el siguiente sitio web de Hioki PW8001 (en inglés) en las URL que figuran a continuacion:

PW8001 PW6001 (producto relevante)

https://www.hioki.com/global/products/

power-meters/power-analyzer/
id_6029#downloads

https://www.hioki.com/global/products/

power-meters/power-analyzer/
id_412384#downloads
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Diagrama de bloque

I 11.9 Diagrama de bloque
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Actualizacion del firmware

|11 .10 Actualizacion del firmware

IMPORTANTE

de Hioki para solicitar la reparacion.

actualizar el firmware.

 La actualizacion del firmware tardara unos cinco minutos. No apague el instrumento hasta que
haya finalizado la actualizacion. Apagar el instrumento durante el proceso provocara su mal
funcionamiento. En ese caso, pongase en contacto con su distribuidor o vendedor autorizado

» Se recomienda guardar una copia de seguridad de las condiciones de configuracién antes de

USB/HIOKI/PW8001

Name [V] Type FileSize

- - Make folder
2 PW8001_V110.VER VER 2021-12-1708:54  476.7 MB e

e

Copy.

Save setting

Media information
Media size:3.872GB  Used: 476.9MB  Free: 3.395 GB

The firmware will be updated.

gntinue?

Preparing for upgrade.

Do not turn off the instrument.

N O G A W

Acceda a nuestro sitio web y
descargue el archivo con la version
mas reciente (PW8001_Vxxx.VER).

Las letras “xxx” representan el nimero de
version.

(por ejemplo, 120 para la ver. 1.20)
Guarde el archivo con la versiéon mas

reciente en el directorio HIOKI/PW8001/
de una memoria USB.

Pulse la tecla FILE para visualizar la
pantalla Operacion de archivos.

Coloque una memoria USB en el
conector USB del instrumento.

Toque el archivo de la versién mas
reciente para seleccionarlo.

Toque [Update].
Aparece la ventana de confirmacion.
Toque [Yes].

Aparece la ventana que indica que se esta
preparando la actualizacion.

Una vez cerrada la ventana, desaparece
la visualizacion en pantalla y comienza la
actualizacion del firmware.
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Language
Time zone

Text format

Beep tone

Startup screen

Model
Serial number
Version number

Unit
Serial number

Sensor
Rate
Serial number

Updating Firmware ..

Please do not turn the power off.

English
GMT +09:00

Ccsv

OFF

WIRING

Time/date settings 2021-12-21
Time/date format yyyy MM dd

Delimiter

System reset

15:04:52

Actualizacion del firmware

Aparece el mensaje [Updating Firmware...] y
el instrumento se pone en marcha.

Pulse la tecla SYSTEM al arrancar el
instrumento.

Compruebe que el numero de version sea
correcto en la pantalla [CONFIG].
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Desecho de del instrumento (extraccion de la bateria de litio)

11.11 Desecho de del instrumento
(extraccion de la bateria de litio)

Cuando deseche el instrumento, quite la bateria de litio y deséchela segun los reglamentos locales.
Deseche todos los accesorios opcionales de acuerdo con las instrucciones correspondientes.

/N\ADVERTENCIA
B No produzca un cortocircuito en la pila.
® No cargue la pila.

® ® No desarme la pila.

E No caliente ni arroje la bateria al fuego.

Hacerlo puede provocar que la pila explote y causar lesiones corporales.

B Antes de extraer la bateria de litio, apague el instrumento y desconecte
el cable de alimentacion y los cables de medicion del objeto medido.

B Mantenga la bateria extraida fuera del alcance de ninos.

CALIFORNIA, EE. UU. UNICAMENTE
Material de perclorato; puede requerirse un tratamiento especial.
Visite www.dtsc.ca.gov/hazardouswaste/perchlorate.

Herramientas por preparar
Destornillador Phillips (n.° 2), llave hexagonal (anchura entre caras: 2,5 mm), destornillador plano (eje largo)

b T
= = =) =) =) =) =) =)
" ¢ Apague el instrumento.

N =

. @ () -
Desenchufe los sensores de corriente, los
cables de voltaje, el cable de alimentacion y
- - cualquier otro cable.

Quite los 16 tornillos de las asas con la llave
hexagonal.

T

Quite las cuatro asas.

N I

T
=
=l

a

Quite los 10 tornillos de la cubierta superior
con un destornillador Phillips.

Levante la parte posterior que sujeta la
cubierta superior para retirarla.

~ =ooooonoo
GO

Quite el cable USB de la placa de circuito

@ N O GhA W

\ J | ! impreso.
H I Introduzca la punta del destornillador plano
|| — e u entre el soporte de la bateria de la placa
T de circuito impreso interna y la bateria y

levantela para extraerla.
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Software de codigo abierto

El producto incluye software al que se aplican la Licencia Publica General de GNU (GPL), la
Licencia Publica General Reducida de GNU y otros software con licencia. Los clientes que hayan
adquirido este producto tienen derecho a obtener, modificar o redistribuir el cédigo fuente del
software de acuerdo con estas licencias.

Para obtener mas informacion, visite el siguiente sitio web.

https://www.hioki.com/en/support/oss/
No pregunte por el contenido del codigo fuente.
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Certificado de garantia HIOKI

Modelo Numero de serie Periodo de garantia
Tres (3) afios desde la fechade compra(__ /)

Nombre del cliente:
Direccion del cliente:

Importante

» Conserve este certificado de garantia. Los duplicados no pueden volver a emitirse.

« Complete el certificado con el numero de modelo, el nimero de serie, la fecha de compra, su nombre y direccion.
La informacion personal que proporcione en este formulario solo se utilizara para brindar el servicio de reparacién e
informacion sobre productos y servicios de Hioki.

Este documento certifica que el producto ha sido inspeccionado y verificado de conformidad con los estandares de Hioki.
Comuniquese con el lugar de compra si se produce un mal funcionamiento y proporcione este documento; en ese caso,
Hioki reparara o reemplazara el producto de conformidad con los términos de garantia que se describen a continuacion.

Términos de garantia

1. El producto tiene garantia de funcionamiento adecuado durante el periodo de garantia (tres [3] afios desde la fecha de
compra). Si la fecha de compra se desconoce, el periodo de garantia se define como tres (3) afios desde la fecha
(mes y afo) de fabricacién (como se indica con los primeros cuatro digitos del niumero de serie en formato AAMM).

. Si el producto incluye un adaptador de CA, el adaptador tiene garantia de un (1) afio desde la fecha de compra.

3. La precision de los valores medidos y otros datos generados por el producto tienen garantia segun se describe en las

especificaciones del producto.

4. En el caso de que el producto o el adaptador de CA funcione mal durante su respectivo periodo de garantia debido a
un defecto de fabricacion o materiales, Hioki reparara o reemplazara el producto o el adaptador de CA sin cargo.

5. Los siguientes problemas y fallas no estan cubiertos por la garantia y, en consecuencia, no quedan sujetos a la
reparacion o el reemplazo sin cargo:

-1. Fallas o dafios de articulos agotables, piezas con una vida util definida, etc.

-2. Fallas o dafios de conectores, cables, etc.

-3. Fallas o dafos producidos por envio, caida, reubicacion, etc., después de la compra del producto.

-4. Fallas o dafios producidos por un manejo inadecuado que viole la informacion del manual de instrucciones o la
etiqueta de precauciones del producto.

-5. Fallas o dafios producidos por no realizar las tareas de mantenimiento o inspeccion que requiere la ley o
recomienda el manual de instrucciones.

-6. Fallas o dafios producidos por incendios, tormentas o inundaciones, terremotos, relampagos, anomalias eléctricas (que
impliquen voltaje, frecuencia, etc.), guerra o disturbios, contaminacién con radiacion u otros eventos de fuerza mayor.

-7. Danos limitados a la apariencia del producto (defectos cosméticos, deformacién del gabinete, decoloracion, etc.).

-8. Otras fallas o dafios por los cuales Hioki no es responsable.

6. La garantia se considerara anulada en los siguientes casos, donde Hioki no podra brindar servicios de reparacion o

calibracion:

-1. Si el producto ha sido reparado o modificado por una compaiia, entidad o persona distinta de Hioki.

-2. Si el producto se ha incorporado en otra pieza de equipo para utilizar en una aplicacién especial (uso aeroespacial,
energia nuclear, uso médico, control vehicular, etc.) sin haber recibido una notificacion previa de Hioki.

7. Si experimenta una pérdida debido al uso del producto y Hioki determina que es responsable del problema
subyacente, Hioki brindara una compensacién por un monto que no supere el precio de compra, con las siguientes
excepciones:

-1. Dafos secundarios que surjan del dafio de un componente o dispositivo medido que se produjo por el uso del
producto.

-2. Dafios que surjan de los resultados de medicion del producto.

-3. Dafos en un dispositivo distinto del producto que se producen cuando se conecta el dispositivo al producto
(incluso a través de conexiones de red).

8. Hioki se reserva el derecho de denegar la realizacion de reparaciones, calibraciones u otros servicios a productos para
los que haya pasado un periodo determinado desde su fabricacion, productos cuyas piezas hayan dejado de
fabricarse y productos que no puedan repararse debido a circunstancias imprevistas.

N

HIOKI E. E. CORPORATION

http://www.hioki.com 18-08 ES-3
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HIOKI

Informacion
de contacto
- - regional
www.hioki.com/
HIOKI E.E. CORPORATION
81 Koizumi, Ueda, Nagano 386-1192 Japan 2402 ES
Editado y publicado por Hioki E.E. Corporation Impreso en Japon

Los contenidos estan sujetos a cambios sin previo aviso.

+Este documento contiene contenido protegido por derechos de autor.

*Queda prohibido copiar, reproducir o modificar el contenido de este documento sin
autorizacion.

*Los nombres de la compafiia, los nombres de productos, etc. mencionados en este
documento son marcas comerciales o marcas registradas de sus respectivas companias.

Solo en Europa

*Puede descargar la declaracion UE de conformidad desde nuestro sitio web.

+Contacto en Europa: HIOKI EUROPE GmbH

Helfmann-Park 2, 65760 Eschborn, Germany hioki@hioki.eu
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